Cdédigo Descri¢do

da Falha

F1
Sobrecorrente

na Saida

F2
Sobretensdo
no Barramento

CcC

F3
Subtensdo no

Barramento CC

F4

Sobretemperatura

do Conversor

F5

Sobrecarga
Térmica I*t

Causas Provaveis

Poténcia do motor incompativel com
o conversor (P0307); curto-circuito
entre fases ou fuga a terra nos cabos
U/V/W; motor travado
mecanicamente; tempo de rampa de
aceleragdo (P1120) excessivamente
curto; tensdo de reforgo de partida
(P1312) muito alta.

Tensdo da rede elétrica acima dos
limites nominais; motor operando em
regime de frenagem regenerativa com
rampa de descida muito ingreme;
inércia mecanica empurrando o eixo.

Corte ou queda transitdria severa na
rede de alimentac¢do; afundamento
momentaneo de tensdo causado por
partida de grandes cargas na mesma
rede; fusiveis de entrada abertos.
Diagndstico r0949: 0 = detecgdo por
hardware; 1 ou 2 = detecgdo por
firmware.

Conversor submetido a sobrecarga
continua; temperatura ambiente no
interior do painel superior a 40 °C/50
°C; fluxo de ar nos dissipadores
obstruido; ventilador interno
inoperante ou travado por sujeira.

Ciclo de trabalho severo com picos
repetitivos de corrente acima do
regime nominal; motor
subdimensionado para a aplicagdo

Acgoes Corretivas e
Procedimento de Reparo

Verificar se a poténcia
ajustada confere com a placa
do motor; inspecionar cabos
de saida e isolamento do
motor com megdmetro;
verificar se a carga mecanica
gira livremente; aumentar
P1120; reduzir os ganhos de
boost em P1310, P1311 e
P1312.

Verificar a tensdo de
alimentagdo com
multimetro; aumentar o
tempo de rampa de
desaceleragdo (P1121);
habilitar o controlador de
Vdc_max (P1240 = 1);
instalar modulo e resistor de
frenagem externa se o ciclo
exigir paradas rapidas.

Medir a tensdo nas fases de
entrada L1/L2/L3 durante a
carga nominal; inspecionar
disjuntores, fusiveis e
contatoras de alimentacao;
conferir se a rede atende a
tolerancia de -15% da tensdo
nominal do drive.

Inspecionar a operac¢ao do
ventilador de refrigeragao;
desobstruir as aletas
traseiras de ventilagdo;
verificar filtros do painel
elétrico; instalar climatizador
ou exaustor auxiliar no
involucro do quadro.

Verificar o ciclo de carga
mecanica; comparar a
corrente de operacdo lida em
r0027 com a corrente



do Conversor

F11 Sobretempe-
ratura do Motor

F12
Perda do Sinal

do Sensor de
Temperatura

F21

Falha de
Comunicagao
USS/Modbus

F22
Falha de
Hardware

Interno

F35
Numero

Maximo de
Tentativas de
Religamento

exigindo corrente continua maxima
do drive.

Motor operando em sobrecarga
mecanica; ventilagdo propria do
motor ineficiente por operar em
baixas rotagdes continuas;
parametros térmicos incorretos
(P0626, P0627, P0628); limiar PO604
mal calibrado.

Ruptura de fiagdo, mau contato no
borne ou curto-circuito no circuito do
sensor de temperatura (PTC/KTY) do
motor elétrico.

Perda de comunicacgdo serial pela
porta RS485; timeout de telegrama
excedido; ruido eletromagnético no
par trangado; auséncia de resistor
terminador de linha.

Mau funcionamento detectado nos
circuitos de controle interno ou
medi¢do do inversor.

O recurso de rearme automatico
(P1210) atingiu o limite de tentativas
configurado sem conseguir
restabelecer a operagdo normal do
sistema.

nominal do acionamento;
reavaliar o dimensionamento
térmico do conjunto.

Verificar a carga no eixo do
motor; instalar ventilagdo
forgada independente se o
motor operar continuamente
abaixo de 20 Hz; conferir
parametros térmicos do
motor e a correta
configuragdo do sensor PTC.

Testar a continuidade da
fiagdo do sensor térmico;
medir a resisténcia 6hmica
do elemento sensor; revisar a
integridade dos bornes de
entrada analdgica/digital
dedicados a leitura térmica.

Verificar cabeamento de
comunicagdo (usar cabo
blindado trancado); verificar
aterramento da malha
metalica; revisar taxa de
baud rate (P2010), paridade
e endereco (P2011/P2021);
ativar resistores de
terminagdo de 120 ohms nas
extremidades da rede.

Realizar o desligamento e
religamento completo da
alimentacdo (power cycle);
caso a falha persista apds a
reinicializagao, o
equipamento deve ser
encaminhado para
assisténcia técnica.

Investigar a falha primaria
que esta disparando os
desarmes consecutivos;
ajustar parametros de
religamento automatico em
P1210 e P1211.



F41

Falha na
Identificagdo
de Dados do
Motor

F51

Falha de
Gravagdo na
Memodria

EEPROM

F52
Falha de

Software do
Conversor

F53
Falha da

Unidade de
Poténcia

F60

Timeout de
Comunicagao

ASIC

F61 a F69
Falhas no

Mdédulo de

Extens3do de I/O

A rotina de teste estatico (P1900)
falhou durante a injecdo de corrente;
dados de placa inseridos (P0304 a
P0311) incoerentes; motor
desconectado da saida U/V/W;
enrolamento em circuito aberto.

Erro de leitura ou escrita na memoéria
interna ndo volatil. Diagndstico r0949
= 9000 + bloco: reset de fabrica
interrompido abruptamente por
gueda de energia durante o
processamento.

Inconsisténcia estrutural de firmware
ou leitura de enderegos invalidos.
r0949 = 5000 + end. (leitura invalida)
ou 6000 + end. (gravacgédo invalida).

Falha de sincronismo ou disparo
detectada nos drivers dos transistores
IGBT.

Falha de barramento de comunicagao
no circuito integrado dedicado de
controle interno.

Perda de comunicacéo fisica,
desconexdo acidental ou avaria de
hardware na placa de expansao de
entradas e saidas montada na frontal
do acionamento.

Conferir se o motor esta
fisicamente conectado aos
bornes de poténcia; verificar
se os dados de corrente,
tensdo, poténcia e rotagdo
correspondem com precisdo
a placa; refazer P1900 com o
motor frio.

Reexecutar o procedimento
de reset de fabrica completo
com P0010 =30 e P0970 =
21; assegurar estabilidade na
alimentacdo elétrica de
comando durante a
gravagao.

Desligar e religar a
alimentacdo elétrica; caso o
erro retorne imediatamente,
reflash de firmware ou
substituicdo do médulo
eletrénico é necessaria.

Executar ciclo de poténcia
completo; verificar condi¢des
de curto na saida; persistindo
o status, substituir a unidade
conversora.

Desligar a rede, aguardar a
extingdo total do display e
reenergizar; persistindo a
ocorréncia, o conversor
necessita de reparo de
hardware.

Desenergizar o drive, retirar
e reencaixar firmemente o
Médulo de Extensdo de I/O
nos conectores frontais;
conferir o travamento
mecanico; substituir o
médulo de 1/0 se o cddigo
persistir.



F70 a F72

Falha Estrutural
de Comunicagdo

/ Poténcia

F80
Ruptura de

Fio na Entrada
Analdgica

F85

Falha Externa
Disparada

F100
Reset por
Circuito

Watchdog

F101
Sobrecarga

no Stack de
Poténcia

F102
Sobretempe-
ratura no
Stack de

Poténcia

F71 indica falha interna irreversivel via
software (r0949 = 13: mdédulo de
poténcia instalado ndo compativel
com o controle).

Sinal de entrada analdgica All ou Al2
operando em modo de corrente (4-20
mA\) caiu abaixo de 2 mA, indicando
rompimento da malha ou perda do
transmissor.

Condigdo de falha externa ativada via
entrada digital programada para
desarme de emergéncia ou comando
enviado por CLP através de
barramento de rede.

Travamento de processamento do

microprocessador principal causado
por surtos de ruido eletromagnético
severos ou erro interno de software.

Dissipador de calor atingiu o limite
critico de seguranca sob operagdo em
altas correntes de surto repetidas.

Temperatura fisica interna do
semicondutor atingiu o limite de corte
térmico imediato.

Exige desligamento e
religamento obrigatdrio da
alimentagdo para tentativa
de recuperacdo; verificar
compatibilidade de carcaca e
placa de poténcia.

Medir a corrente de entrada
no borne Al com multimetro;
inspecionar continuidade dos
cabos do transmissor de
pressdo/nivel/potenciometro
; verificar alimentagao
externa do loop 4-20 mA.

Inspecionar os dispositivos
de seguranca externos
conectados a entrada digital
associada (pressostatos,
termostatos de painel,
chaves de emergéncia, relés
de seguranga).

Revisar o aterramento geral
da maquina (PE); verificar
blindagens dos cabos de
motor e comando
conectadas a 360°; caso
persista sem interferéncia
externa, substituir o drive.

Reduzir a frequéncia de
chaveamento (P1800);
reduzir a carga mecéanica no
acionamento; verificar se o
conversor foi dimensionado
corretamente para a classe
de servigo.

Verificar o funcionamento do
exaustor interno, a
temperatura ambiente de
entrada do ar e se ha
recirculacdo de ar quente
dentro do painel elétrico.



F103

Falta a Terra

na Saida

F110 a F116

Falhas Térmicas
de Motor com

Sensor

F120 / F121
Falhas de

Identificacao
Dinamica de

Carga

F156

Perda de Feedback

Corrente de fuga a terra detectada
nas fases de saida U, V ou W acima do
limiar de segurancga.

Sobretemperatura detectada pelo
canal de medigdo do sensor
PTC/KTY/PT1000 integrado no
enrolamento do motor.

Inconsisténcias durante testes de
carga e determinagao das constantes
elétricas de magnetizacgdo.

Interrupgdo do sinal de controle
periédico via interface de automacao.

de Comunicagdo

F160 a F999

Faixas de Falhas

Dedicadas

ALARMES

Caodigo
Descrigdo do
Alarme

A501
Limite de
Corrente

Atingido

Falhas de aplicagdao, bombeamento,
clonagem e seguranca: F395
(Confirmacdo de clonagem pendente
via cartdo SD - r0949 = 5/10); F410
(Falha de cavitagdo de bomba); F452
(Desvio de velocidade de processo).

Causas Operacionais

Motor demandando corrente préoxima ao
limite de sobrecorrente do drive; cabos
excessivamente longos; motor pequeno (120

Desconectar os cabos U/V/W
do conversor e testar o
isolamento de cada fase do
motor elétrico contra a
carcaga metdlica (terra)
utilizando um megometro
(teste de 1000 Vcc).

Aguardar o resfriamento
natural do motor; checar
carga mecanica, fluxo de ar
da ventoinha do motor e
parametros de
alarme/desarme associados
aos sensores.

Conferir o acoplamento do
motor a maquina e repetir a
identificacdo estatica com
P1900 = 2.

Verificar integridade do
mestre da rede (CLP) e
estado dos cabos de rede.

Para codigos nestas faixas
numeéricas, consultar a
listagem técnica especifica da
fungdo ativada e o valor
retornado no registrador de
diagndstico r0949.

A¢oes Recomendadas em
Campo

Reduzir a carga mecanica
acoplada; para motores de
pequena poténcia (< 0,25
kW), alterar o modo de



A502

Limite de
Sobretensdo
no
Barramento

A503

Limite de
Subtensdo

no
Barramento

A504
Sobretempe-
ratura do
Conversor

A505
Sobrecarga
Térmica It
do Conversor

A511
Sobretempe-
ratura
Térmica do
Motor It

A512 / A513
Temperatura
Elevada no

Enrolamento

W) operando em modo FCC sem carga
suficiente.

Tensdo do barramento CC prdéxima do teto
maximo; desaceleragdo brusca de inércia
com o controlador de tensdo desativado
(P1240 =0).

Tensdo de entrada da rede elétrica sofrendo
guedas momentaneas ou oscilagGes de
fornecimento.

Temperatura dos dissipadores de calor do
inversor atingindo o primeiro nivel de alerta
térmico.

Modelo matematico térmico do
semicondutor operando em regime de
sobrecarga temporaria permitida.

Motor elétrico demandando corrente de
servigo continua superior a corrente ajustada
em P0305; regime intermitente muito
frequente.

Alerta preventivo transmitido pelo sensor de
temperatura fisico do motor (PTC/KTY).

controle para V/f linear
(P1300 = 0) desativando o
modo FCC; conferir
cabeamento.

Ativar o regulador de
Vdc_max definindo P1240
=1; se necessario,
aumentar o tempo de
rampa de desaceleragdo
em P1121 ou instalar
resistor de frenagem
externo.

Inspecionar o
transformador de
alimentagdo e a
estabilidade da linha
trifasica/monofasica de
entrada sob carga.

Verificar o ventilador de
arrefecimento do drive e a
ventilacdo interna do
armario elétrico antes que
o desarme F4 ocorra.

Monitorar a corrente de
saida em r0027 e verificar
se o ciclo de operagao
permite periodos de
resfriamento entre
partidas.

Verificar a parametrizagdo
do limiar de alerta em
P0604; checar se a carga no
eixo ndo esta com atrito
mecanico excessivo.

Checar se a refrigeracdo do
motor esta limpa e
operante; reduzir
temporariamente a
velocidade ou a carga de
trabalho.



A514 a A516
Falha / Avaria
do Sensor de
Temperatura

A520 a A529
Alarmes de
Comunicagao
Serial

A530 a A899
Alarmes
Dedicados de

Aplicacdo

A900 a A999
Alarmes de
Supervisao e
Controle

A912
Controlador
de Vdc_min
Ativo

Sinal ruidoso, resisténcia fora da faixa
normal ou flutuagdes anormais na leitura do
sensor térmico.

Erros de paridade, checagem CRC
corrompida, perda periddica de quadros no
barramento USS/Modbus.

Alertas gerados por fung¢es especiais (modo
de hibernacgdo, protecdo anticongelamento,
limpeza de bomba ativada).

Comportamentos de controle ativo de
protecdes dindmicas do conversor.

O inversor reduziu automaticamente a
desaceleragdo ou limitou a velocidade para
evitar o desligamento por subtensao devido
a afundamento da rede.

Verificar integridade
mecanica do sensor e o
correto aterramento das
blindagens dos cabos de
medigdo.

Revisar o roteamento dos
cabos de comunicagdo
afastando-os dos cabos de
forga do motor; revisar
blindagem e conexdes dos
bornes RS485.

Consultar o manual de
parametrizacao da macro
de aplicagdo especifica que
estiver em execugdo no
conversor.

Verificar os parametros de

malha fechada e limites de

velocidade configurados no
acionamento.

Verificar a capacidade da
rede de alimentagdo
elétrica; adequar a rampa
P1121 a inércia mecanica
real da maquina acionada.



