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Informagdes importantes

As informagdes fornecidas no presente documento contém descricdes genéricas e/ou especificacdes
técnicas sobre as performances dos produtos contidos neste manual. Este documento nao deve ser utilizado
para determinar a adequagéo ou a confiabilidade dos produtos relacionados em aplicacdes especificas do
usuario, portanto, ndo devem ser substituidos os recursos que permitam efetuar tais diagndsticos.

E de responsabilidade do usuario ou do integrador efetuar o procedimento completo e apropriado de analise
dos riscos, avaliacéo e teste dos produtos em funcdo da aplicagao ou do uso especifico pretendido.

A Schneider Electric ou qualquer uma de suas subsididrias ou filiais ndo podem ser responsabilizadas pelo
uso inapropriado das informagdes contidas no presente documento. A Schneider Electric agradece toda e
qualquer notificagdo ou sugestao de melhoria ou de modificagdo, ou até de erros constatados neste
documento.

O presente documento néo pode ser reproduzido total ou parcialmente, sob qualquer forma ou por qualquer
meio que seja, eletrénico ou mecanico (fotocdpia), sem autorizagdo escrita prévia da Schneider Electric.

Todas as regulamentagdes de segurancga locais e nacionais aplicaveis devem ser respeitadas durante a
instalacéo e a utilizagdo deste produto. Por seguranca e para garantir a conformidade com os dados do
sistema documentados, somente o fabricante deve efetuar reparos nos componentes.

As instrucdes adequadas devem ser respeitadas quando dispositivos forem utilizados em aplicagdes que
presumam exigéncias de seguranca técnica.

A nao utilizagao de softwares Schneider Electric ou de softwares homologados pela Schneider Electric com
nossos hardwares pode provocar ferimentos, danos materiais ou resultados inesperados de operagao.

O nao respeito a estas informagdes pode ocasionar ferimentos e/ou danos materiais.
© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.
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Informacoes sobre seguranca

Informacoes importantes
AVISO

Leia atentamente estas instrugoes e examine o material para familiarizar-se com o produto antes de instalar,
operar e efetuar sua manutencéo. As mensagens especiais abaixo, que encontrara nesta documentagao ou
no produto, tém por finalidade adverti-lo de riscos potenciais ou chamar-lhe a aten¢édo sobre informagdes que
esclaregam ou simplifiquem um procedimento.

A adicao deste simbolo a uma etiqueta de seguranca “Perigo” ou “Adverténcia” indica a presencga
de risco elétrico, que pode ocasionar ferimentos se as instru¢des nao forem respeitadas.

Este é o simbolo de alerta de seguranca. Ele Ihe adverte contra riscos potenciais de ferimento.
Respeite todas as mensagens de segurancga que seguem este simbolo para evitar qualquer risco
de ferimento ou morte.

PERIGO indica uma situagéo perigosa iminente que, se nao for evitada, ocasionara morte ou ferimentos
graves.

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica uma situacéo potencialmente perigosa que, se nao for evitada, pode ocasionar
morte, ferimentos graves ou danos materiais.

A ATENCAO

ATENQAO indica uma situagcéo potencialmente perigosa que, se nao for evitada, pode ocasionar
ferimentos ou danos materiais.

ATENCAO

ATENCAO, quando n&o estiver associado ao simbolo de alerta de seguranca, indica uma situagéo
potencialmente perigosa que, se nao for evitada, pode provocar danos materiais.

OBSERVAGCAO IMPORTANTE

O termo “inversor”, como é utilizado neste manual, designa a parte “controlador” do inversor de frequéncia
segundo a definigdo dada na NEC.

A instalacao, utilizagéo, reparo e manutencao dos equipamentos elétricos devem ser assegurados somente
por pessoal qualificado. A Schneider Electric exime-se de quaisquer responsabilidades relacionadas as
consequéncias da utilizagdo indevida deste produto.

© 2010 Schneider Electric. Todos os direitos reservados.




Informagdes sobre a seguranca

Sobre este manual

Apresentacao

Finalidades do manual
Este manual tem por finalidade:

fornecer informagdes mecéanicas e elétricas relativas ao inversor de frequéncia ATV32,
descrever a instalagao e a fiagdo deste inversor de frequéncia,

ajudar a configurar o inversor.

descrever como programar o inversor,

descrever os diferentes menus, modos e parametros,

auxiliar a efetuar a manutencéo, assim como os diagndsticos.

Nota de validade
O presente manual é relativo ao inversor de frequéncia Altivar 32.

Documentos relacionados

Titulo do documento Referéncia
Manual de partida rapida ATV32 S1A41716
Manual Modbus ATV32 S1A28698
Manual CANopen ATV32 S1A28699
Parametros de comunicagdo ATV32 S1A44568
Manual ATEX ATV32 S1A45605
Manual de seguranga ATV32 S1A45606
Outros manuais ATV32 (visite o site www.schneider-electric.com).

Estéa disponivel para download as ultima versdes destas publica¢des técnicas, como também outras
informagbes técnicas em nosso site www.schneider-electric.com.




Introducao

Introducao

Neste capitulo

Este capitulo aborda os seguintes assuntos:

Assunto Pagina
Apresentacédo do produto 7
Descri¢ao da referéncia 8




Introducao

Apresentacao do produto

A gama

Quatro tamanhos

A gama de produtos ATV32 inclui quatro tamanhos de inversores de frequéncia (A, B, C e D) perfeitamente
adaptados & implementacao de solugbes compactas de alta performance para uma ampla faixa de poténcias.

Tamanho A
ATV32HO0eeM2, HOeeN4, HU1eN4

Tamanho B
ATV32HUeeM2, U22N4, U30N4, U40N4

® Monofasico 240 V

® Monofasico 240 V

de 0,18 2 0,75 kW de 1,1a2,2kW
(1/4a1HP) (12 a3 HP)

o Trifasico 400 V ® Trifasico 400 V
de 0,37 a 1,5 kW de 2,2 a 4 kW
(1/2a2 HP) (3a5HP)

Tamanho C Tamanho D

ATV32HU55N4, U75N4

ATV32HD11N4, D15N4

o Trifasico 400 V
55e7,5kW

(7'2 e 10 HP)

e Trifasico 400 V
11 e 15 kW
(15 e 20 HP)




Introducao

Descricao da referéncia

ATV 32

Descricao do produto
ATV - Altivar

Familia de produto

Suporte de montagem
H - Dissipador

Poténcia do inversor de frequéncia
018 - 0,18 kW (1/4 HP)
037 - 0,37 kW (1/2 HP)
055 - 0,55 kW (3/4 HP)
075 - 0,75 kW (1 HP)
U11-1,1kw (12 HP)
U15- 1,5 kW (2 HP)
U22-2,2 kW (3 HP)
U30 - 3 kW (4 HP)
U40 - 4 kW (5 HP)
US55 - 5,5 kW (72 HP)
U75 - 7,5 kW (10 HP)
D11 - 11 kW (15 HP)
D15 - 15 kW (20 HP)

Tenséao de alimentacao
M2 - Monofasica 240 V
N4 - Trifasica 380 V...480 V

018

M2




Antes de comecar

Antes de comecar

2

Neste capitulo
Este capitulo aborda os seguintes assuntos:

Assunto Pagina

Precaucgbes de seguranca 10




Antes de comecar

Precaucoes de seguranca

Ler e observar estas instrucoes antes de comecar qualquer procedimento com o inversor.

A A PERIGO

RISCOS DE CHOQUE ELETRICO, ARCO ELETRICO OU EXPLOSAO
e Ler e entender este manual integralmente antes de instalar e energizar o inversor de frequéncia.
A instalacéo, as regulagens, os reparos e a manuteng¢éo devem ser efetuados por pessoal qualificado.
e O usuario é responsavel pela conformidade com todas as normas elétricas internacionais e nacionais em
vigor relativas ao aterramento de prote¢ao de todos os dispositivos.
e Diversas pecas deste inversor de frequéncia, inclusive as placas de circuito impresso, funcionam na tenséo
da rede. NAO TOCA-LAS. Utilizar somente ferramentas com isolagéo elétrica.
e NAO tocar em componentes néo blindados ou nos parafusos dos bornes se o equipamento estiver
energizado.
o NAO fazer bypass nos bornes PA/+ e PC/- ou nos capacitores do barramento CC.
e Antes de realizar qualquer manutencao ou reparo no inversor de frequéncia:
- Desconectar todas as fontes de alimentacéo, inclusive a alimentacdo de controle externa, se presente.
- Colocar uma etiqueta “NAO ENERGIZAR” em todos os pontos de interrupcao.
- Assegurar-se de que todos os pontos de interrup¢cdo permanecem na posicao aberto.
- AGUARDAR 15 MINUTOS para descarregar os capacitores do barramento CC.
- Medir a tensado do barramento CC entre os bornes PA/+ e PC/- para verificar se a tenséo continua é
inferiora 42 V.
- Se os capacitores do barramento CC nédo se descarregaram completamente, entre em contato com seu
representante Schneider Electric. Nao faga nenhum reparo e ndo energize o inversor de frequéncia.

e |Instalar e fechar todas as tampas antes de energizar o inversor.
O nao respeito a estas instrugc6es ocasionara ferimentos graves e morte.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

e Ler e entender integralmente este manual antes de instalar, energizar ou programar o inversor Altivar 32.
e Qualquer modificagao feita na configuracao dos parametros deve ser efetuada por pessoal qualificado.

O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves e morte.

A ADVERTENCIA

PRODUTO DANIFICADO
Nao instalar e ndo energizar o inversor ou acessorio do produto se suspeitar que foi danificado.
O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

e O projetista de qualquer esquema de fiagdo deve:
- considerar os modos de falhas potenciais dos canais de comando e certas fungdes de controle criticas,
- prever um meio de atingir um estado seguro durante e apds a falha de um canal.
A parada de emergéncia e a parada em caso de sobrecurso constituem exemplos de fungbes
de controle criticas.

e (Canais de comando distintos ou redundantes devem ser previstos para as fungdes de controle criticas.

e Os canais de comando do sistema podem incluir ligacdes de comunicacdo. E necessario considerar as
consequéncias dos retardos de transmissao nao previstos ou faltas de uma Iigagéo1.

O nao respeito a estas instrugoes pode provocar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

1. Para mais informagdes, consulte os documentos NEMA ICS 1.1 (nova edicéo), “Safety Guidelines for the Application, Installation, and
Maintenance of Solid State Control” e NEMA ICS 7.1 (nova edigao), “Safety Standards for Construction and Guide for Selection, Installation
and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems”.
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Antes de comecar

A ATENCAO

TENSAO DA REDE INCOMPATIVEL

Antes de energizar e configurar o inversor de frequéncia, assegurar-se que a tenséo da rede é compativel com
a faixa de tenséo de alimentacao especificada na etiqueta de identificagcao do inversor de frequéncia.
Uma tensao incompativel pode danificar o inversor.

O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar ferimentos graves ou danos materiais.

ATENCAO
RISCO DE REDUGAO DE PERFORMANCE POR ENVELHECIMENTO DOS CAPACITORES

Os capacitores do produto podem ter desempenho reduzido apés um longo tempo de estocagem, superior a
2 anos. Se for o caso, seguir o procedimento abaixo antes de utilizar o produto:

e Conectar uma alimentacéo variavel CA entre L1 e L2 (mesma para os inversores ATV32eeeN4).
e Aumentar a tensao CA até:

- 25% da tensdo nominal durante 30 min

- 50% da tensdo nominal durante 30 min

- 75% da tensao nominal durante 30 min

- 100% da tensao nominal durante 30 min

O nao respeito a estas instrugoes pode provocar danos materiais.

Informacgéo ao usuario

O termo “inversor”, como é utilizado neste manual, designa a parte “controlador” do inversor de frequéncia
segundo a definicdo dada pela NEC.

11



As etapas da colocagédo em operagéao

As etapas da colocacao em operacao

Neste capitulo

Este capitulo aborda o seguinte assunto:

Assunto

Pagina

As etapas da colocac@o em operacédo

13
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As etapas da colocagédo em operagéao

As etapas da colocacao em operacao

INSTALACAO

1. Recepcao e verificacao do inversor
O Assegurar-se que a referéncia do inversor inscrita na etiqueta esta conforme a nota fiscal
correspondente ao pedido.
O Abrir a embalagem e verificar se o Altivar ndo foi danificado durante o transporte.

2. Verificar a compatibilidade com a tensao da rede
O Verificar se a tensdo da rede é compativel com a faixa de alimentag¢éo do inversor
(ver pagina 21).
As etapas 1a 4

devem ser 3. Montar o inversor na posicao vertical
realizadas na o Fixar o inversor respeitando as recomendacdes deste documento
desenergizacao. (ver pagina 26).

O Instalar todos os opcionais requeridos (ver a documentagao relativa
aos opcionais).

4. Conectar o inversor (ver pagina 29)
O Assegurar-se que a corrente esteja desenergizada, depois conectar
o inversor a alimentagao e ao aterramento.
o Conectar o motor, assegurando-se de que seu fechamento
corresponda a tenséo da rede.
o Conectar o comando.

PROGRAMACAO

5. Energizar o inversor sem comando de partida.

6. Configurar o menu:

O A frequéncia nominal do motor [Standard mot. freq]
[Standard freq.mot] (b F r ), pag. 112, se ndo for 50 Hz.

O Os parametros do motor no menu [MOTOR CONTROL]
[CONTROLE DO MOTOR] (d r L -), pag. 131, somente
se a configuracao de fabrica do inversor de frequéncia

Conselhos: nao for apropriada.
~ O As fungdes de aplicagdo no menu [INPUTS / OUTPUTS
® Antes de comecar a programagéo, preencher as tabelas CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] ( /_0 -), pag. 151, 0
das regulagens do usuario, pag. 341. menu [COMMAND] [COMANDO] (L E L -), pag. 178,e 0
® Utilizar o parametro [Restore config.] [Config. fabrica] menu [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES DE APLIC.]
(F L 5), pag. 107, para recuperar as regulagens de (F U n-), pag. 191, somente se a configuracéo de fabrica
fabrica a qualquer momento. do inversor de frequéncia nao for apropriada.
® Para localizar rapidamente a descricdo de uma fungao,
utiize o indice das fungbes na pag. 339. 7. No menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5£ £ ),

® Antes de configurar uma fung¢éo, consultar a Tabela de

compatibilidade, pag. 189. ajustar os seguintes parametros:

O [Acceleration] [Aceleracédo] (HL L), pag. 113, e
[Deceleration] [Desaceleracao] (4 E L), pag. 113.

Obs.: E necessario efetuar as seguintes operagdes para O [Low speed][Velocidade minima] (L 5 F), pag.

obter performances otimizadas do inversor de frequéncia 113, e [High speed] [Velocidade maxima] (H 5 F),

relativas a precisao e tempo de resposta: pag. 113.

* |nserir os valores indicados na etiqueta de identificacdo O [Mot. therm. current] [Corrente térm. mot] ( / £ H),
do motor no menu [MOTOR CONTROL] [CONTROLE pag. 113.

DO MOTOR] (d - L -), pag. 131.

® Efetuar uma auto-regulagem quando o motor estiver frio
e conectado, utilizando o pardmetro [Auto-tuning]
[Auto-regulagem] (E L/ »), pag. 113.

8. Dar partida no inversor.

13



Dados técnicos

Dados técnicos

Neste capitulo

Este capitulo aborda os seguintes assuntos:

Assunto Pagina
Dados mecéanicos 15
Dados elétricos 21
Esquemas de ligacao 22
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Dados técnicos

Dados mecanicos

ATV32HOeeM2, HOeeN4, HU1eN4 - Tamanho A - Dimensodes e pesos

mm ) 224

| |45
245
232 4x @55
1 7 (2x ©10)
e
I Y VY W _ n'/
gy | £
N 68
9
a [ © e 129
_ﬁ
255 215 ‘
258 | 270 @
]
325 317

Peso
Referéncias Peso em kg
ATV32H018M2 1,590

ATV32H037M2, 055M2, 075M2 | 1,646

ATV32H037N4 1,618
ATV32H055N4, 075N4 1,715
ATV32HU11N4, U15N4 1,705
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Dados técnicos

ATV32HU11M2, U15M2, U22M2, U22N4, U30N4, U40N4 - Tamanho B - Dimensées e pesos

224
152 mm
6
g 60
]
= |
9 42 9
245
234 4XD55
14 7 (2x @10)
ﬂ7<
— @77 ]’Q’ np
H /\ﬁ 68
— 96
| o © S 129.3
A ;
_@
s/
215 o
255 258 | 270 E
. ) 317 | g |
H[‘
1 ik
F
Faill
[ 1] ®
=il h
© ‘ () ©
S o
5 | 9
- o i
@ |
Pesos
Referéncias Peso em kg
ATV32HU11M2, U15M2 1,952
ATV32HU22M2 2,066
ATV32HU22N4 2,320
ATV32HU30N4 2,122
ATV32HU40N4 2,176
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Dados técnicos

ATV32HU55N4, U75N4 - Tamanho C - Dimensées e pesos

87

190
210

[

LR
<, |
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Dados técnicos

ATV32HU55N4, U75N4 - Tamanho C com placa CEM - Dimensées e pesos

Peso
4,41 kg

=
= = e
re e e ]
& _© © |
%
I (e °
RN
I e &
150
=
g i AT —
! 11

[ cm—— X —)
| c—}

115

308
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Dados técnicos

ATV32HD11N4, D15N4 - Tamanho D - Dimensdes e pesos

mm
180
10 160 10
T
80
180
142
-&°
SE——
5N
205 &
=4
=
7N
- 'l\@°
10 160 10

206

181

E

106

232

Peso
6,750 kg

19



Dados técnicos

ATV32HD11N4, D15N4 - Tamanho D com placa CEM - Dimensées e pesos

% Q

=
N
e CHE]
uo e 1l &
®
& [ [Io
0 e @]
178

404

106

112

123

Peso
7,00 kg
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Dados técnicos

Dados elétricos

Alimentacao monofasica: 200...240 V 50/60 Hz

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia (5) Tam.
Poténcia Corrente de linha  Poténcia Corrente Poténcia Corrente Corrente
indicada max. (2) aparente de dissipada nominal transitéria
na placa (1) a200V 2240V ch’amada em (1) max.
max. corrente (1) (4)
(3) nominal
kW cv A A kVA A w A A
0,18 1/4 3,4 2,8 0,7 9,6 25 1,5 2,3 ATV32H018M2 | A
0,37 1/2 6 5 1,2 9,6 38 3,3 5,0 ATV32HO37M2 | A
0,55 3/4 7,9 6,7 1,6 9,6 42 3,7 5,6 ATV32H055M2 | A
0,75 1 10,1 8,5 2,0 9,6 51 4,8 7,2 ATV32H075M2 | A
1,1 1172 13,6 11,5 2,8 19,1 64 6,9 10,4 ATV32HU11M2 | B
1,5 2 17,6 14,8 3,6 19,1 81 8 12,0 ATV32HU15M2 | B
2,2 3 23,9 20,1 4,8 19,1 102 11 16,5 ATV32HU22M2 | B
Alimentacao trifasica: 380...500 V 50/60 Hz
Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia Tam.
Poténcia Corrente de linha  Poténcia Corrente Poténcia Corrente Corrente
indicada max. (2) aparente de dissipada nominal transitéria
na placa (1) a a ch’amada em 1) max.
380V 500V zg;ax ﬁ‘c’;;?:;f (1))
kW cv A A kVA A w A A
0,37 1/2 21 1,6 1,4 10 27 1,5 2,3 ATV32HO37N4 | A
0,55 3/4 2,8 2,2 1,9 10 31 1,9 2,9 ATV32HO055N4 | A
0,75 1 3,6 2,7 2,3 10 37 2,3 3,5 ATV32HO75N4 | A
1,1 112 |5 3,8 33 10 50 3 45 ATV32HU11N4 |A
1,5 2 6,5 4,9 4,2 10 63 4.1 6,2 ATV32HU15N4 | A
2,2 3 8,7 6,6 57 10 78 5,5 8,3 ATV32HU22N4 | B
3 - 11,1 8,4 7,3 10 100 71 10,7 ATV32HU30N4 |B
4 5 13,7 10,5 9,1 10 125 9,5 14,3 ATV32HU40N4 |B
5,5 72 207 14,5 17,9 27,6 233 14,3 21,5 ATV32HU55N4 |C
7,5 10 26,5 18,7 22,9 27,6 263 17 25,5 ATV32HU75N4 |C
11 15 36,6 25,6 31,7 36,7 403 27,7 41,6 ATV32HD11N4 |D
15 20 47,3 33,3 41,0 36,7 480 33 49,5 ATV32HD15N4 |D

(1) Estas poténcias e correntes sao dadas para uma frequéncia de chaveamento de 4 kHz com utilizagdo em regime
permanente. A frequéncia de chaveamento é ajustavel de 2 a 16 kHz.
Acima de 4 kHz, o inversor diminuird a frequéncia de chaveamento em caso de sobreaquecimento. O aumento da

temperatura é detectado por uma sonda situada no médulo de poténcia. No entanto, a corrente nominal do inversor deve
ser desclassificada, se o inversor funcionar em regime permanente a uma frequéncia superior a 4 kHz. Ver pag. 27.
(2) Corrente em uma rede com capacidade nominal da corrente de entrada. Ver pag. 49.
(3) Corrente de pico na energizacédo para tensdo max. (240 V + 10% ou 500 V +10%).
(4) Obs.: O inversor foi projetado para funcionar em até 60 segundos neste nivel.
(5) Ver a descricao da referéncia, pagina 8.
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Dados técnicos

Esquemas de ligacao

Alimentacao monofasica ou trifasica - Esquema com contator de linha

Esquemas de ligagé@o conforme a categoria 1 da norma EN 954-1, a capacidade SIL1 da norma IEC/EN 61508
e a categoria de parada 0 da norma IEC/EN 60204-1.
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(1) Indutancia de linha eventual
(2) Contatos do relé de falha, para sinalizar a distancia o estado do inversor

Alimentacao monofasica ou trifasica - Esquema com interruptor-seccionador

Esquemas de ligagé@o conforme a categoria 1 da norma EN 954-1, a capacidade SIL1 da norma IEC/EN 61508
e a categoria de parada 0 da norma IEC/EN 60204-1.
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(1) Indutancia de linha (se utilizada)
(2) Contatos do relé de falha, para sinalizar o estado do inversor
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Dados técnicos

Esquema com o médulo de seguranga Preventa

Esquemas de ligagao conforme as normas EN 954-1 categoria 3, IEC/EN 61508 capacidade SIL2, categoria de
parada 0 segundo a norma IEC/EN 60204-1.

A utilizagao deste esquema de ligagdo convém as maquinas com tempos pequenos de parada por inércia
(inércia baixa ou elevado conjugado resistivo).

Quando o comando de parada estiver ativo, a alimentagao do inversor sera imediatamente interrompida e o
motor ird parar por inércia, conforme a categoria 0 da norma IEC/EN 60204-1.

Um contato do médulo Preventa XPS AC deve ser inserido no circuito da légica de freio para fecha-lo de maneira
segura na ativagéo da fungé@o de segurancga “Safe Torque Off’ (STO).

Lig 1
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I I
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(1) Indutancia de linha eventual
(2) E obrigatério aterrar a blindagem do cabo
(3) Contatos do relé de falha para sinalizar o estado do inversor

A fungéo de seguranga STO integrada ao produto pode servir para efetuar uma PARADA DE EMERGENCIA
(IEC 60204-1) para as paradas de categoria 0.

Com um médulo de PARADA DE EMERGENCIA adicional aprovado, é possivel efetuar paradas de categoria 1.
Funcao STO

Esta funcdo de seguranca é ativada por 2 entradas redundantes. Os circuitos destas duas entradas devem ser
separados de modo que tenha sempre dois canais. O processo de comutacéo deve ser simultdneo para as duas
entradas (defasagem < 1 s).

O estagio de poténcia é desativado e uma mensagem de erro € gerada. O motor ndo pode mais gerar conjugado
e para progressivamente sem frear. Um religamento é possivel apds a reinicializagao da falha, o que provoca
a eliminagcao da mensagem de erro.

O estagio de poténcia é desativado e uma mensagem de erro sera gerada se somente uma das duas entradas
for desenergizada ou se a defasagem for muito elevada. Esta mensagem de erro somente pode ser
reinicializada ao desenergizar o produto.
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Dados técnicos

Esquema sem o médulo de seguranca Preventa

Esquemas de ligagao conforme as normas EN 954-1 categoria 2 e IEC/EN 61508 capacidade SIL1, categoria
de parada 0 da norma IEC/EN 60204-1.

O esquema de ligacéo abaixo aplica-se as maquinas com tempos pequenos de parada por inércia (inércia baixa
ou elevado conjugado resistivo).

Quando o comando de parada estiver ativo, a alimentagao do inversor sera imediatamente interrompida e o
motor ird parar por inércia, conforme a categoria 0 da norma IEC/EN 60204-1.
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(1) Indutancia de linha eventual
(2) E obrigatorio aterrar a blindagem do cabo
(3) Contatos do relé de falha para sinalizar o estado do inversor

A fungéo de seguranga STO integrada ao produto pode servir para efetuar uma PARADA DE EMERGENCIA
(IEC 60204-1) para as paradas de categoria 0.
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Instalacao

Instalacao

S

Neste capitulo
Este capitulo aborda os seguintes assuntos:
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Compatibilidade eletromagnética (CEM) 39
Ligacéo do barramento CC 4
Recomendagdes de fiagcdo 30
Instalagdo de controle 43
Mdodulo de comunicagédo 47
Manutencao 49
Tamanho D 50
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Instalacao

Montagem do inversor de frequéncia

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR DE FREQUENCIA
Respeitar as recomendacgdes de montagem fornecidas no presente documento.

O nao respeito a estas instrugdes pode provocar danos materiais.

Condicoes de montagem e de temperatura
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Disjuntor
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(1) Valor minimo correspondente a restricdo térmica. Nos inversores tamanhos A e B, um espaco de 150 mm pode facilitar o aterramento.

Instalar o inversor verticalmente, a +10°.

Fixe-o na superficie de montagem utilizando parafusos M5 com arruelas imperdiveis.

Evitar coloca-lo préoximo a elementos geradores de calor.

Respeitar um espaco livre suficiente para garantir a circulagédo do ar necessario para o resfriamento, que se

faz por ventilagao de baixo para cima.

Deixar um espago livre de 10 mm minimo na frente do produto.

e E recomendado utilizar arruelas com todos os parafusos de montagem.

Tipos de montagens

O inversor de frequéncia é previsto para funcionar em regime permanente a uma temperatura ambiente inferior
ou igual a 50°C e uma frequéncia de chaveamento de 4 kHz.

Acima desta temperatura, até 60°C, ou se o inversor deve funcionar em regime permanente a uma frequéncia
superior a 4 kHz, a corrente nominal do inversor deve ser desclassificada como indicado adiante nas curvas de

desclassificagéo.

Acima de 4 kHz, o inversor diminuira a freqiiéncia de chaveamento em caso de sobreaquecimento.

E possivel instalar um disjuntor GV2 opcional nos inversores de frequéncia tamanhos A e B.

ol

oll
00(

00l
Sell
20(]

ﬁ Disjuntor GV2 opcional

D
-

=

26




Instalacao

Curvas de desclassificacao

Curvas de desclassificagédo da corrente nominal do inversor (In) em fungéo da temperatura e da frequéncia de
chaveamento.

ATV32HeeeM?2
In=100 % — 40°C
____________________ 50°C
0% —— b e L 60°C
80 %
70 %
60 %
50 %
i Frequéncia de chaveamento
2 kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
ATV32HeeeN4
In =100 % — E— 40°C
.................... 500C
0%+ - 60°C
80 %
70 % s
60 %
50 %
i Frequéncia de chaveamento
2 kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
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Instalacao

Opcional: suporte a 90° do bloco de controle (pagina 27)

Este suporte, disponivel como opcional, permite montar o inversor em um painel com limitagéo de profundidade.
Para mais informagdes sobre este opcional, visite nosso site www.schneider-electric.com. Este tipo de
montagem sé&o relativos somente aos tamanhos A e B. Este opcional é fornecido com uma ficha detalhada de
instrugbes de montagem.

!
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Instalacao

Recomendacdes de fiacao

RISCO DE INCENDIO OU CHOQUE ELETRICO

e Para evitar qualquer sobreaquecimento ou perda de contato, as conexdes devem ser efetuadas conforme
as secdes de cabos e os torques de aperto indicados no presente documento.

e Nunca utilizar cabo multicondutor sem terminal olhal para a conexao a rede.

e Para os inversores de frequéncia tamanhos A e B, o comprimento dos cabos de poténcia de saida e de
resisténcia de frenagem a desencapar deve ser inferior a 10 mm.

e Puxar levemente os cabos para se certificar que os parafusos dos terminais estao corretamente apertados

O nao respeito a estas instrugcoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

Alimentacao e protecao dos circuitos

O inversor deve ser aterrado conforme as regulamentagdes em vigor relativas as correntes elevadas de fuga
(superiores a 3,5 mA).

Quando uma protec¢do a montante por “dispositivo diferencial residual’ for imposta pelas normas de instalacgao,
é necessario utilizar um dispositivo do tipo A para os inversores monofasicos e do tipo B, para os inversores
trifasicos conforme a norma IEC 60755.

Escolher um modelo adaptado que integra:

e uma filtragem das correntes de alta frequéncia (AF),

e uma temporizagéo que evita qualquer desligamento devido a carga das capacitancias parasitas na
energizagao. A temporizagéo nao é possivel para dispositivos 30 mA; neste caso, escolher dispositivos
imunes a desligamentos intempestivos.

Se a instalagéo possuir diversos inversores, prever um “dispositivo diferencial residual” por inversor.
Separar os cabos de poténcia dos circuitos de controle.

Se utilizar cabos com mais de 50 m entre o inversor e 0 motor, adicione filtros de saida (para saber mais,
consulte nosso catalogo).

Controle

Separar os circuitos de comando e os cabos de poténcia. Para os circuitos de comando e de referéncia de
velocidade, é recomendado utilizar cabo blindado e trangado em passos entre 25 e 50 mm, ligando a blindagem
a cada extremidade no aterramento.

29



Instalacao

Aterramento do inversor de frequéncia

O inversor deve ser aterrado conforme a regulamentacdes locais e nacionais. Uma se¢éo dos condutores de
10 mm? pode ser necessaria para respeitar as normas relativas as correntes elevadas de fuga.

A A PERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

e O painel do inversor deve ser apropriadamente aterrado antes de energizar o produto.
e Aterrar o produto utilizando o ponto de conexao de aterramento fornecido, como indicado no esquema.

O nao respeito a estas instrucoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

ADVERTENCIA

PROTEGCAO CONTRA SOBRECORRENTES INADEQUADAS

e Os dispositivos de prote¢ao contra sobrecorrentes devem ser corretamente coordenados.

e O codigo canadense de eletricidade e a National Electrical Code (US) exigem a protecéo dos circuitos de
derivacdo. Utilizar os fusiveis recomendados neste manual.

e Na3&o conectar o inversor a uma rede de alimentagéo cuja capacidade de curto-circuito ultrapasse a corrente
de curto-circuito presumida maxima, indicada neste manual.

O nao respeito a estas instrugoes ocasionara ferimentos graves, morte ou danos aos equipamentos.

ATENCAO
RISCO DE DANOS AO INVERSOR DE FREQUENCIA

e O inversor sera danificado se uma tenséo da rede for aplicada aos bornes de saida (U/T1,V/T2,W/T3).

e Verificar as conexdes de poténcia antes de energizar o inversor.

e Se substituir um inversor de frequéncia existente por um outro, verificar se todas as conexdes elétricas do
inversor estdo conforme as instrugdes de fiagdo deste manual.

O nao respeito a estas instrugdes pode provocar danos aos equipamentos.

° e Verificar se a resisténcia do aterramento é de 1 ohm ou menos.

e Se diversos inversores estiverem aterrados, é necessario conectar
cada um diretamente como ilustrado ao lado.

e Nao colocar os cabos de aterramento em malha, nem em série.
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Instalacao

Instalacao na entrada

Acesso aos bornes de poténcia — Inversores tamanhos A e B

A A PERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO
e Recolocar a tampa de acesso aos fios antes da energizagéo.
O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves e morte.

Os bornes de poténcia encontram-se na parte superior do inversor.

Os bornes de motor e de resisténcia de frenagem ficam na parte inferior do inversor. Para saber mais sobre a
disposicao e as caracteristicas dos bornes de poténcia, ver pagina 37.

Para acessar os bornes de entrada, proceda como segue: @ Puxar a tampa de acesso aos cabos e gira-la como
ilustrado abaixo. @ Inserir os fios nos bornes e conectar o fio terra ao parafuso de aterramento. @ Apertar os
parafusos de bornes. @ Recolocar a tampa de acesso aos fios. Os bornes de saida e de resisténcia de
frenagem sdo acessiveis diretamente no conector plug-in. Para saber mais sobre a montagem do conector e a
disposicao dos cabos, ver a pagina 35.

s
=N
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Instalacao

Opcional: dispositivo de protecao, disjuntor GV2

Os inversores de frequéncia ATV32 tamanhos A e B foram projetados para serem equipados com um disjuntor
GV2 opcional.

Para mais informagées sobre o disjuntor GV2, o suporte e a placa de adaptac¢ado, consultar nosso site
www.schneider-electric.com. Os opcionais sdo fornecidos com uma ficha detalhada de instrugdes de
montagem.

Obs.: Quando a placa de adaptacgédo para disjuntor GV2 e a placa CEM estiverem instaladas, a dimens&o total
do produto sera de 424 mm.)

Disjuntor Suporte de
GV2 montagem direta
do GV2 no ATV 32

7
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Instalacao

Acesso aos bornes de poténcia — Inversores de frequéncia tamanhos C e D
Os bornes de poténcia, de motor e de resisténcia de frenagem encontram-se na parte inferior do inversor. Para
acessar os bornes, proceda como segue: @ Utilizando uma chave de fenda, @ pressionar a trava da tampa de
acesso aos fios como ilustrado abaixo. Retirar em seguida a tampa de acesso aos fios @.

Acesso aos bornes de resisténcia de frenagem — Inversores de frequéncia de todos os tamanhos

O acesso aos bornes de resisténcia de frenagem é protegido por protecdes de plastico quebraveis. Retirar estas
protecdes utilizando uma chave de fenda.
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Instalacao

Instalacado na saida

Fixacao do conector de saida plug-in e da placa CEM

Nos inversores de frequéncia tamanhos A e B
A placa CEM, o borne do conector de saida plug-in e o borne de resisténcia de frenagem sao inseparaveis.

Os bornes de entrada encontram-se na parte superior do inversor (ver pagina 32). Para saber mais sobre a
disposicao e as caracteristicas dos bornes de poténcia, consultar a pagina 37.

@ Conectar o borne do conector de saida plug-in. @ Inserir os parafusos de fixacédo e de aterramento
(impressao: mais menos HS tipo 2). ® Aperte-os com torque entre 1 e 1,5 Nm. A fiagdo pode ser efetuada
estando ou ndo o conector montado no inversor.

Respeite a seguinte ordem para realizar a fiagdo mais facilmente: freio (1), motor e terra (2). Instalar em seguida
o ponto destinado a receber os cabos de controle (3). Para saber mais sobre a disposi¢cdo dos cabos, ver a
pagina 38.

Nos inversores de frequéncia tamanho C

A placa CEM fornecida é fixada na parte inferior do inversor por 3 parafusos M5 HS tipo 2.
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Nos inversores de frequéncia tamanho D
A placa CEM fornecida é fixada na parte inferior do inversor por 2 parafusos M5 HS tipo 2.
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Instalacao

Funcoes dos bornes de poténcia

Borne

Funcéo

Para Altivar 32

L

Borne de aterramento

Todos os calibres

R/L1 - S/L2/N

R/L1-S/L2 - T/L3

Alimentacao

ATV32eeeelM2

ATV32eeeeN4

PB

Saida para resisténcia de frenagem (1)

Todos os calibres

PBe

Saida para resisténcia de frenagem (polaridade +) (1)

Todos os calibres

PA/+

Polaridade + do barramento CC

Tamanhos Ce D

PC/-

Polaridade - do barramento CC

Tamanhos Ce D

U/T1 - V/T2 - W/T3

Saidas para o motor

Todos os calibres

(1) Para mais informagdes sobre o opcional de resisténcia de frenagem, visite nosso site www.schneider-electric.com.

35



Instalacao

Disposicao e caracteristicas dos bornes de poténcia

Tamanho A Poténcia de entrada Poténcia de saida e
resisténcia de frenagem
Secéo dos Torque de |Secéo dos Torque de
condutores aperto condutores aperto
Min. Max. Nominal Min. Max. | Min. a max.
mm? mm? Nm mm? mm? Nm
ATV32HOeeM2, 1,5 4 0,6 1,5 2,5 0,7a0,8
OeeN4, UleN4
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Tamanho B Poténcia de entrada Poténcia de saida e
resisténcia de frenagem
Secao dos Torque de |Segao dos Torque de
condutores aperto condutores aperto
Min. Max. Nominal Min. Max. | Min. a max.
mm? mm? Nm mm? mm? Nm
ATV32HU22N4, 1,5 4 0,6 1,5 2,5 0,7a0,8
U30N4
U11M2, U40N4 2,5 4 0,6 1,5 2,5 0,7a0,8
u15mM2 2,5 4 0,6 1,5 2,5 0,7a0,8
u22m2 4 4 0,6 1,5 2,5 0,7a0,8
Tamanho C Poténcia de entrada Poténcia de saida e
resisténcia de frenagem
Secéo dos Torque de Secéo dos Torque de
condutores aperto condutores aperto
Min. Max. Min. a max. | Min. Max. | Min. a max.
mm? mm? Nm mm? | mm? Nm
ATV32HU55N4 4 16 1,2a1,5 2,5 16 1,2a1,5
U75N4 6 16 1,2a1,5 2,5 16 1,2a1,5
Tamanho D Poténcia de entrada Poténcia de saida e
resisténcia de frenagem
Secéo dos Torque de Secéo dos Torque de
condutores aperto condutores aperto
Min. Max. Min. a max. Min. Max. | Min. a max.
mm? mm? Nm mm? | mm? Nm
ATV32HD11N4 10 16 1,2a15 6 16 1,2a15
D15N4 16 16 1,2a15 6 16 1,2a1,5
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Instalacao

Disposicao dos cabos nas placas CEM

Tamanhos A e B Tamanho C

T

@ Altivar 32.
@ Placa CEM metalica aterrada fornecida.

@ Cabo blindado para ligagédo da resisténcia de frenagem eventual. Esta blindagem nédo deve ser interrompida,
e em caso de borneiras intermediarias, estas devem ser colocadas em caixa metalica blindada CEM.

@ Placa CEM de controle.

® Cabo blindado para ligagdo da segéo de controle-sinal e da fungdo de seguranca “Supressao segura do
conjugado”.

® Orificios para instalar a placa CEM de controle.

@ Cabo blindado para ligagdo do motor, a blindagem deve ser conectada ao terra nas duas extremidades. Esta
blindagem nao deve ser interrompida, e em caso de borneiras intermediarias, estas devem ser colocadas em
caixa metalica blindada.

Fios ndo blindados para a saida dos contatos dos relés.
© Aterramento.

® Fios ou cabos de alimentagao nao blindados do inversor.
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Compatibilidade eletromagnética (CEM)

NOTA: a ligacéo equipotencial AF (alta freqiiéncia) dos aterramentos entre inversor, motor e blindagens dos
cabos nao dispensa a ligacao dos condutores de protecao PE (verde-amarelo) aos bornes previstos para este
fim, em cada um dos produtos.

Principio e precaugées

e Os pontos de terra do inversor, do motor e das blindagens dos cabos devem estar num mesmo potencial, do
ponto de vista das “altas freqiiéncias”.

e Se utilizar cabo blindado para o motor, utilizar um cabo com 4 condutores para que um fio tenha fungéo de
aterramento entre 0 motor e o inversor. O comprimento do aterramento deve ser escolhido segundo a
regulamentagao em vigor local e nacional. Em seguida, € possivel ligar a blindagem ao aterramento nas duas
extremidades. Esta blindagem pode ser realizada em qualquer parte do percurso ou em somente uma parte
por canaletas metalicas ou tubos a condicdo que nao haja descontinuidade.

e Se utilizar cabo blindado para as resisténcias de frenagem dindmicas, utilizar um cabo com 3 condutores
para que um fio tenha fungédo de aterramento entre o conjunto de resisténcias de frenagem dinadmicas e o
inversor. O comprimento do aterramento deve ser escolhido segundo a regulamentagdo em vigor local e
nacional. Em seguida, é possivel ligar a blindagem ao aterramento nas duas extremidades. Esta blindagem
pode ser realizada em qualquer parte do percurso ou em somente uma parte por canaletas metalicas ou
tubos a condicéo que nao haja descontinuidade.

e Quando utilizar cabo blindado para sinais de controle, se o cabo estiver conectado a equipamentos préximos
e que os aterramentos estejam ligados juntos, entéo as duas extremidades da blindagem poderado ser
aterradas.

Se o cabo estiver conectado a um equipamento que tenha um potencial de aterramento diferente, ligar a
blindagem ao aterramento em uma unica extremidade para impedir que uma corrente passe na blindagem.
A extremidade da blindagem que néo esta aterrada pode ser ligada a uma massa utilizando um capacitor
(por exemplo: 10 nF, 100 V ou mais) para criar uma via para os sinais parasitas de alta frequéncia. Separar
os circuitos de comando e os cabos de poténcia. Para os circuitos de comando e de velocidade, é
recomendado utilizar cabos blindados trangados em passos entre 25 e 50 mm.

e Assegurar de separar o melhor possivel o cabo de alimentagéo (rede) do cabo do motor.
e Os cabos do motor devem medir no minimo 0,5 m de comprimento.
e Nao utilizar para-raios ou capacitores de correcéo de fator de poténcia na saida do inversor de frequéncia.

e No caso de utilizagado de um filtro de entrada adicional, este devera ser montado o mais proximo possivel do
inversor e conecté-lo diretamente a rede por cabo néo blindado. A ligagéo no inversor sera entdo realizada
pelo cabo de saida do filtro.

e Para saber mais sobre a instalagéo da placa CEM e sobre a conformidade a norma IEC 61800-3, consultar
a sec¢ao “Instalagcéo da placa CEM”.

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

e Nao expor a blindagem do cabo, exceto onde estiver aterrado, proximo das bragadeiras metdlicas e do
aterramento.
e Assegurar-se de que ndo haja risco da blindagem entrar em contato com componentes energizados.

O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Impedancia da rede

ATENCAO
RISCO DE DEGRADAGAO DA PERFORMANCE E DAS CARACTERISTICAS DA CEM

e Na&o conectar o inversor de frequéncia a uma rede pouco impedante.
e A capacidade nominal da corrente de entrada nao deve ultrapassar o valor indicado na tabela, pag. 50.
e Em caso de ultrapassagem deste valor, uma indutancia adicional sera necessaria.

O nao respeito a estas instrucoes pode provocar danos materiais.
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Utilizacao em rede IT

Rede IT: neutro isolado ou impedante. Utilizar um monitor permanente da isolagdo compativel com as cargas
nao lineares.

A A PERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Ler e entender integralmente as recomendagdes descritas no capitulo “Antes de comecar” antes de realizar
este procedimento.

O nao respeito a estas instrugc6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Os inversores de frequéncia ATV32 séo equipados com um filtro CEM integrado. Devido a isso, ele apresentam
uma corrente de fuga a terra. Se a corrente de fuga ocasionar problemas de compatibilidade com sua instalagdo
(dispositivo com corrente diferencial residual ou outro), é possivel limita-la abrindo o jumper IT como mostrado
abaixo. Nesta configuragcéo, ndo sera garantida a conformidade com as normas aplicaveis CEM.

Para os inversores de frequéncia tamanhos A e B, o jumper IT encontra-se na parte superior do inversor, atras
dos parafusos de fixagdo da placa de adaptagao do disjuntor GV2.

Para os inversores de frequéncia tamanhos C e D, o jumper IT esta situado no frontal, atras da tampa de acesso
aos fios, a esquerda dos bornes de poténcia de entrada.

Normal (filtro conectado) Rede IT (filtro desconectado)

Rede IT (filtro desconectado) Normal (filtro conectado)

Tamanhos Ce D

Tamanhos Ae B
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Ligacao do barramento CC

Tipo de configuracao

Inversor de frequéncia alimentado pela rede VCA com ligagcao CC no comum

Esta configuragao convém para inversores de frequéncia que tenham valores elétricos equivalentes (ou que nao
tenham mais de um calibre de diferenca, isto €, com valores diretamente inferiores ou superiores). Cada produto
¢é alimentado pelas entradas padrdes e todos os produtos sao ligados por um cabo de barramento CC.

O objetivo da fungado de compartilhamento do barramento CC é economizar energia. Quando um inversor
executa uma parada, a energia pode ser reutilizada por um outro inversor do barramento CC ao invés de ser
dissipada (desperdicada) em uma resisténcia de frenagem.

Além disso, este tipo de fiagdo permite reduzir o valor da resisténcia de frenagem e melhorar a performance de
frenagem sem resisténcia de frenagem.

Inversor de frequéncia alimentado somente pela ligacdo CC

Esta configuracdo convém para utilizagdo combinada de inversores com valores elétricos diferentes (mais de
um calibre de diferenca).

Um unico inversor é alimentado pela rede. Este inversor alimenta os outros inversores por meio do cabo do
barramento CC.

Este tipo de configuracdo apresenta a mesma vantagem de Eficiéncia Energética que da configuracéo anterior,
mas exige no minimo um produto de poténcia superior, capaz de alimentar os outros.

Inversor de frequéncia alimentado por alimentacao CC
Todos os produtos séo alimentados por uma alimentagao CC externa via cabo do barramento CC.
Este tipo de configuragdo exige que sejam respeitadas as seguintes condic¢des:

e Esta fonte deve ser protegida contra curtos-circuitos fase-fase e fase-terra.

e A fonte deve ser capaz de fornecer a soma de todas as correntes CC de inversores utilizados
simultaneamente.

e Esta fonte CC deve integrar uma induténcia CC para limitar a ondulagédo de corrente inferior em 5%.
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Preparo do inversor de frequéncia

RISCO DE CHOQUE ELETRICO OU ARCO ELETRICO

e Utilizar somente os cabos referenciados no catélogo.

e Se um mesmo cabo for utilizado para duas faixas de tenséo, deve ser verificada a faixa de tenséo antes da
fiacao.

e Retirar as prote¢des dos conectores CC utilizando uma chave de fenda ao invés de uma faca de preciséo

ou de uma tesoura.
e Se o0 cabo do barramento CC for retirado, substituir as prote¢des de plastico do barramento CC fornecidas
com o inversor.

O nao respeito a estas instrugc6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Os conectores do barramento CC estéo situados na parte superior dos inversores tamanhos A e B. Quebre as
protecdes de plastico utilizando uma chave de fenda. Estas prote¢cdes podem ser retiradas facilmente com uma
chave de fenda @ @. Retirar as protegdes dos bornes @. Quando ndo estdo conectados, os bornes do

barramento CC devem ser cobertos pelas protegdes de plastico para que o inversor tenha novamente grau de

22
‘]@

protecéo IP20. Se as perdeu, prote¢des de reposicao sédo disponiveis.

Exemplos de conexéao

Informacoes técnicas

Para obter informagdes técnicas sobre a conexao do barramento CC, visite nosso site
www.schneider-electric.com.
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Instalacao de controle

Acesso aos bornes de controle

O acesso aos bornes é idéntico em todos os produtos. Basta abrir a tampa como ilustrado abaixo.

Todos os parafusos séo do tipo M3 (fenda) e possuem 3,8 mm de diametro.

. ——

,6;20“
(7 Conector RJ45

&
=

!9~q

— R1A
ol S

SW1 Eigf Si':ll(tft. R2A R1B
Lo Sink int. R2C

N RIC
STO

sw2 (&g Hie COM
P24

Lo PTC AO1

LO+
LO-
LI6
LI5
LI4
LI3
LI2

COM
Al3
Al2
10V
Al1

COM
24

DD () ) )

QOO

\./' LI1

A PERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Ler e entender integralmente as recomendagdes descritas no capitulo “Antes de comecar” antes de realizar
este procedimento.

O nao respeito a estas instrugcoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

Esquema de ligacao de controle em modo source

X-y mA
-10V..10Vdc

c M a

. b
) ddl l e i
o <_,: N

A3
Al2
10v
1 |
COMO
+24 ‘
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Disposicao dos bornes de controle

ATV32H Secéao dos cabos Torque de
Bornes de Minima (1) Méxima aperto
controle - mm2 Nm
R1A, R1B, R1C, R2A, 0,75 1,5 0,5
R2C
Todos os outros bornes 0,5 1,5 0,5

(1) O valor em negrito corresponde a sec¢éo de cabo minima para garantir uma boa suportabilidade de cabo.

Caracteristicas e fung6es dos bornes de controle

Borne Funcgéo Tipo | Caracteristicas elétricas
R1A Contato NA do relé E/S * Poder de comutagdo min.: 5 mA para 24 V —
* Poder de comutagdo méax. com carga resistiva: (cos ¢ = 1)
- 3Apara250V~e4Apara30V —
R1B Contato NF do rels E/S * Poder de comutagdo max. em carga indutiva: (cos ¢ = 0,4 e
L/R =7 ms):
R1C Contato com ponto E/S 2Apara250V ~e30V =
comum do relé * Tempo de atualizagdo: 2 ms
programavel R1 * Vida: 100.000 manobras no poder de comuta¢do max.
COM Comum das E/S E/S oV
analdgicas
AO1 Saida analdgica em S Saida analdgica de 0 a 10 V, impedancia de carga min. 470 Q
tensdo ou em corrente ou
(coletor) Saida analégica de 0 a 20 mA, impedancia de carga max. 800 @
* Resolugéo 10 bits
* Precisdo +1% a 50/60 Hz para 25°C +10°C, +2% a 50/60 Hz
para -10 a +60°C
e Linearidade +0,3%
* Tempo de amostragem 2 ms
COM Comum das E/S E/S ov
analdgicas
Al3 Entrada analdgica em E Entrada analdgica 0-20 mA (ou 4-20 mA, X-20 mA, 20-Y mA).
corrente X e Y sendo programaveis de 0 a 20 mA
* Impedancia de 250 @
* Resolucdo: 10 bits
* Precisao +0,5% a 50/60 Hz para 25°C, +0,2% a 50/60 Hz para
-10 a +60°C a A6 = 60°C
¢ Linearidade +0,2% (max. +0,5%), do valor max.
* Tempo de amostragem 2 ms
Al2 Entrada analdgica em E Entrada analdgica bipolar 0 +10 V (tenséo max. +30 V)
tenséao A polaridade + ou - da tensdo em AI2 afeta a direcao do
ponto de ajuste, logo a direcao de operacao.
¢ Impedancia 30 ke
* Resolugdo: 10 bits.
* Precisédo +0,5% a 50/60 Hz para 25°C, +0,2% a 50/60 Hz para
-10 a +60°C a A6 = 60°C
¢ Linearidade +0,2% (max. +0,5%), do valor max.
* Tempo de amostragem 2 ms
10V Alimentacdo para S +10V CC
potencidmetro de ¢ Tolerancia: 0...+10%
referéncia ¢ Corrente: 10 mA max.
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Borne Funcao Tipo | Caracteristicas elétricas
Al Entrada analdgica em E Entrada analdgica: 0 + 10 V
tenséao ¢ Impedancia: 30 ko

* Resolugéo: conversor 10 bits

* Precisao: +0,5% a 50/60 Hz para 25°C, +0,2% a 50/60 Hz para
-10 a +60°C a A6 = 60°C

¢ Linearidade +0,2% (max. +0,5%), do valor max.

* Tempo de amostragem: 2 ms

COM Comum das E/S E/S ov
analégicas
+24 Alimentagédo das S +24V CC
entradas logicas * Tolerancia: -15...+20%

e Corrente: 100 mA

R2A Contato NAdorelée R2 | E/S * Poder de comutagdo min.: 5 mA para 24 V —
R2C programavel ¢ Poder de comutagdo max. com carga resistiva: (cos ¢ = 1)
5Apara250V~ e30V =
¢ Poder de comutacdo max. em carga indutiva:
(cosp=0,4el/R=7ms):
2Apara250V~e30V =
* Tempo de atualizagdo: 2 ms
* Vida:
- 100.000 manobras no poder de comutagdo max.
- 1.000.000 de manobras com uma corrente de 500 mA
a um carga indutiva de 58 V CA ou 30 V CC

STO Entrada para a fungéo E 24V CC
de seguranca STO * Impedéancia 1,5 ke
P24 Alimentacgdo externa E/S +24V CC
para o circuito de ¢ Tolerancia: -15...+20%
comando/Alimentacao e Corrente: 1,1 A méax.
interna para a funcao
STO
LO+ Saida logica S Saida com coletor aberto configuravel como sink ou source
LO- através do comutador SW1

* Tempo de atualizagdo: 2 ms
¢ Corrente max.: 100 mA
* Tensao max.: 30 V

LI6 Entradas logicas E Se estes bornes forem programados como entradas légicas,
LI5 eles terdo as mesmas caracteristicas dos bornes LI1 a LI4

* LI5 pode ser programado como uma entrada de pulsos a

20 kbps (pulsos por segundo)

* LI6 pode ser utilizada com o PTC através do comutador SW2
* Nivel de desligamento 3 ko, nivel de religamento 1,8 ko

* nivel de detecgao de curto-circuito < 50 Q

L4 Entradas logicas E 4 entradas logicas programaveis configuraveis como sink ou
LI3 source através do comutador SW1

LI2 * Alimentagéo +24 V (max. 30 V)

LI e Estado 0 se <5V, estado 1 se > 11 V (em modo source)

e Estado 0 se > 19V, estado 1 se < 13 V (em modo sink)
* Tempo de resposta 8 ms na parada

Porta de comunicacao RJ45
Permite conectar:
e um PC com o software SoMove;
e um terminal grafico ou terminal remoto;

e arede Modbus ou CANopen;
e ferramentas de carregamento de configuracdo...

Nota: Verificar se o cabo RJ45 nao foi danificado antes de conecta-lo ao produto. Caso contrario, a alimentagéao
de controle pode ser interrompida.
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Configuracdo do comutador SW1 como sink ou source

Comutador SW1 na posi¢éo Source

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

e Quando o comutador SW1 estiver posicionado em Sink Int ou Sink Ext, o borne COM nunca deve ser
aterrado ou ligado a um dispositivo de aterramento. No caso de uma falha de isolamento, o inversor pode
nao funcionar como previsto.

o E necessdrio impedir um aterramento acidental das entradas I6gicas configuradas para |6gica negativa.
Um aterramento acidental pode provocar ativagcao imprevista das fungdes do inversor de frequéncia.

e E necessdrio proteger os condutores de sinais contra deterioragdes que poderiam provocar um
aterramento acidental do condutor.

e Segquir os principios NFPA 79 e EN 60204 para aterrar corretamente os circuitos de comando.

O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

A ATENCAO

RISCO DE FERIMENTOS
Utilizar uma chave de fenda para mudar a posi¢do do comutador.

O nao respeito a estas instrucoes pode provocar ferimentos ou danos materiais.

O comutador de entrada l6gica SW1 permite adaptar o funcionamento das entradas légicas a tecnologia das
saidas do controlador programavel. Para acessar ao comutador SW1, abrir a tampa de acesso aos bornes de
controle. O comutador SW1 encontra-se a esquerda dos bornes de controle (ver pagina 43).

e Posicionar o comutador em Source (regulagem de fabrica) no caso de utilizagdo de saidas de controladores
programaveis com transistor PNP.

e Posicionar o comutador em Sink Int ou Sink Ext no caso de utilizagdo de saidas de controladores
programaveis com transistor NPN.

Comutador SW1 na posicéo Source e utilizagdo de uma
alimentacdo externa para os bornes LI

Source | Source }
,,,,, | R |
SW1 Ext } ATV32 | SW1 Ext } ATV32 |
Sink } 1 Sink - g !
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Mdédulo de comunicacao

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR DE FREQUENCIA

e Instalar somente os mddulos de comunicagao previstos para o inversor de frequéncia. Ver as referéncias
no catalogo.

e Nao inserir qualquer outro médulo de comunicagéo no interior do inversor de frequéncia.
O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos aos danos materiais.

O inversor de frequéncia ATV32 foi projetado para receber médulos de comunicagdo como opcional. Estes
mddulos deslizam diretamente no bloco de comando como ilustrado abaixo. Para mais informacgées sobre os
médulos de comunicagdo, consultar os manuais de comunicagéo correspondentes.

Instalar o moédulo de comunicagéo no ATV32 como segue:

Etapa | Acédo Comentario
1 Marcar o lugar onde deve ser instalado o médulo no
ATV32.
2 Retirar a tampa.
®) )
A
3 Inserir o médulo opcional.
4 Verificar se 0 mddulo foi inserido corretamente e travado mecanicamente no inversor.
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Retirar o médulo de comunicagdo como segue:

Etapa

Acao

Comentario

1

Assegurar-se que o inversor esta
desenergizado.
Pressionar a barra.

Retirar o médulo pressionando a
barra.
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Manutencao

A PERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Ler e entender integralmente as recomendagdes descritas no capitulo “Antes de comecar” antes de realizar
este procedimento.

O nao respeito a estas instrucoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

Limitacdo da garantia

A garantia nao se aplica se o produto tiver sido aberto, exceto pela Assisténcia Técnica autorizada
Schneider Electric.

Manutencao

ATENCAO
RISCO DE DANOS AO INVERSOR DE FREQUENCIA

Seguir as recomendagdes abaixo em fungdo das condigdes ambientais indicadas (temperatura, produtos
quimicos, poeiras, vibracoes).

O nao respeito a estas instru¢coes pode provocar danos aos danos materiais.

E recomendado seguir o procedimento abaixo, na ordem indicada, para aumentar a vida util do inversor.

Ambiente Parte relacionada Acao Frequéncia
Impacto no produto Invélucro — Bloco de controle Verificar visualmente No minimo uma vez por ano
(LED - Display) o inversor
Corrosao Bornes — Conectores — Parafusos | Inspeciona-los e limpa-los,
— Placa CEM se necessario
Poeiras Bornes — Ventiladores — Orificios
de saida de ar
Temperatura Nas proximidades do produto Verificar e corrigir,
se necessario
Resfriamento Ventilador Verificar o funcionamento No minimo uma vez por ano
do ventilador
Substituir o ventilador Apds 3 a 5 anos segundo as
(pagina 50) condicoes de funcionamento
Vibragdes Conexao dos bornes Verificar se o torque de No minimo uma vez por ano
aperto recomendado foi
respeitado

Nota: O funcionamento do ventilador depende do estado térmico do inversor. O inversor pode funcionar, mas nao o
ventilador.

Pecas de reposicéo e reparos
Se o produto precisar ser reparado, consultar nosso Call Center 0800 7289 110.

Estocagem prolongada

Os capacitores do produto pode ter desempenho reduzido apds uma estocagem prolongada, isto &, superior a
2 anos. Ver pagina 11.
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Substituicdo do ventilador
E possivel encomendar um novo ventilador para a manutengéo do ATV32 (ver as referéncias em nosso site
www.schneider-electric.com).

@ Empurrar a guia de travamento. @ Desconectar o conector plug-in e retirar o ventiladour.

Tamanhos Ae B Tamanho C

Tamanho D
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Programacao

Nesta parte

Esta parte contém os seguintes capitulos:

Capitulo Nome do capitulo Pagina
6 Colocagao em operagao 53
7 Apresentacao 55
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Colocagao em operagéo

Colocacao em operacao

Neste capitulo
Este capitulo aborda os seguintes assuntos:

Assunto Pagina

Recomendagoes prévias 54
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Colocagao em operacéao

Recomendacgoées prévias

Antes de energizar o inversor de frequéncia

Partida

Contator de linha

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

Ler e entender integralmente este manual antes de instalar, energizar ou programar o inversor ATV32.
Qualquer modificacao feita na configuracao dos pardmetros deve ser efetuada por pessoal qualificado.
Verificar se todas as entradas légicas estao inativas para evitar qualquer partida intempestiva.

O nao respeito a estas instrucoes ocasionara ferimentos graves e morte.

Nota: Quando as regulagens de fabrica se aplicam e em caso de energizagdo/rearme manual ou ap6s um
comando de parada, o motor somente podera ser alimentado apds um rearme prévio dos comandos de
avancgo, reverso e parada por injecdo CC. Se nao feito o rearme, o display do inversor exibira a mensagem
[Freewheel stop] [Parada por inércia] . Se a funcgéao religamento automatico tiver sido configurada
(parédmetro [Automatic restart] [Religamento autom.] no menu [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO
DAS FALHAS] , pagina 271), estes comandos serao considerados sem que um rearme prévio seja
necessario.

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR DE FREQUENCIA

Uma utilizacéo frequente do contator provoca envelhecimento prematuro do circuito de carga dos
capacitores de filtragem.
Deixar no minimo 60 segundos entre cada energizacao do inversor de frequéncia.

O nao respeito a estas instru¢cdes pode provocar danos materiais.

Utilizacao de um motor com baixa poténcia ou sem motor

Em regulagem de fabrica, a deteccao de falta de fase de saida do motor é ativada ([Output phase loss] [Perda

fase motor] =[Yes] , Pag. 277). Para a utilizagdo de um motor com baixa poténcia com o
inversor ou durante uma manutencéo, desative a deteccao de falta de fase de saida do motor ([Output phase
loss] [Perda fase motor] =[No] ). Isto pode pode se revelar especialmente Util se inversores de

tamanho importante forem testados com um motor pequeno.

Regular o pardmetro [Motor control type] [Tipo controle motor] , pag. 131, em [Standard] no
menu [Motor control menu] [Menu controle do motor]

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

A protegao térmica do motor ndo sera assegurada pelo inversor, se a corrente do motor for inferior a 20%
da corrente nominal do inversor.
Neste caso, utilizar um dispositivo independente de protecéo térmica.

O nao respeito a estas instru¢coes pode provocar danos materiais.

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Se o parametro [Output phase loss] [Perda fase motor] estiver regulado em [No] , a perda de
cabo néo sera detectada.
De qualquer maneira, verificar se esta agao nao ira colocar em perigo o pessoal ou equipamento.

O nao respeito a estas instrucdes ocasionara ferimentos graves ou morte.
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Apresentacao

Neste capitulo
Este capitulo aborda os seguintes assuntos:

Assunto Pagina

Configuracéo de fabrica

Funcdes de aplicagao

Funcbes basicas

Terminal gréafico opcional

Terminal grafico opcional

Primeira energizacao do inversor de frequéncia

Terminal remoto opcional

Estrutura das tabelas de parametros

Como buscar um parametro neste documento

Descricao da IHM

RIS B8RRIk K&
N | =[Ol |lor|INd[IN|I=] NI

Estrutura dos menus
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Configuracao de fabrica

Pré-regulagens de fabrica
O Altivar 32 é pré-regulado em fébrica para as condi¢des de uso mais comuns:
* Display: [Ready] [Inver. pronto] (- & 4) € mostrado quando o motor esta pronto para operar e a
frequéncia € mostrada quando o motor esta em operacgéo.
® Asentradas légicas LI3 a LI6, as entradas analdgicas Al2 e Al3, a saida logica LO1, a saida analdgica AO1
e o relé R2 séo inativas (ndo configuradas).
®* Modo de parada quando uma falha for detectada: por inércia.

Cadigo Descricao Valores das regulagens de fabrica Pag.
bFr [Standard mot. freq] [Frequéncia do motor std] [50Hz IEC] 112
ECC [2/3 wire control] [Controle 2/3 fios] [2 wire] [2 fios] (£ L ): comando a 2 fios 111
CEE [Motor control type] [Tipo controle motor] [Standard] (5 E d): U/F 2 pontos (Volts/Hz) sem malha de 131
velocidade interna
ACC [Acceleration] [Aceleracao] 3,0 segundos 113
dECLC [Deceleration] [Desaceleracao] 3,0 segundos 113
L5FP [Low speed] [Velocidade minima] O Hz 113
HSP [High speed] [Velocidade maxima] 50 Hz 113
IEH [Mot. therm. current] [Corrente térm. motor] Corrente nominal do motor (segundo o valor nominal do inversor) 113
5drC | [Auto DC inj. level 1] [Nivel injecao CC auto 1] 0,7 x corrente nominal do inversor, durante 0,5 s 119
SFr [Switching freq.] [ Freq. chaveamento] 4 kHz 120
Frd [Forward] [Sent. avanco] [LI] (L [/ [):entrada légica LI1 152
rrS [Reverse assign.] [Atrib. sentido reverso] [LI2] (L /£): entrada légica LI2 152
Fr | [Ref.1 channel] [Canal ref. 1] [AI1] (A | I): entrada analdgica Al1 178
rl [R1 Assignment] [Atribuicao R1] [No drive flt] (F L £): o contato abre quando uma falha é detectada | 162
ou quando o inversor foi desligado.
brA [Dec ramp adapt.] [Adapt. rampa desacel.] [Yes] (Y E 5) : funcdo ativa (adaptagéo automatica da rampa de 196
desaceleracéao)
AEr [Automatic restart] [Religamento autom.] [No] (~ O): fungao inativa 273
SEE [Type of stop] [Tipo de parada] [Ramp stop] (~ /1 F): por rampa 197
CFLC [Macro configuration] [Macro configuracao] [Start/stop] (5 £ 5) 108

Nota: Se desejar manter no minimo as pré-regulagens do inversor, selecione o parametro de
macroconfiguragdo [Macro configuration] (L F L) = [Start/stop] (5 E 5), seguido do parametro
[Restore config.] (F L 5) =[Config. CFG] ( I n I). Para mais informacgdes, ver a pagina 108.

Verificar se os valores acima sdao compativeis com a aplicagao.
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Funcoes de aplicacao
As tabelas das paginas seguintes fornecem as associag¢des fungdes/aplicagdes mais comuns para auxiliar na
escolha do produto.
As aplicagdes que figuram nestas tabelas séo relativas principalmente as seguintes maquinas:
* Levantamento: gruas, pontes rolantes, guindastes (levantamento vertical, translagéo, rotacéo),
plataforma de levantamento
* Movimentacao: paletizadoras/despaletizadoras, transportadores, mesas de rolos
* Embalagem: encaixotadoras, rotuladoras
* Maquinas téxteis: teares, cardagem, maquinas de lavar, fiandeiras, trefiladoras
* Maquinas de madeira: tornos automaticos, serras, usinagem
* Maquinas de processo

As associa¢des mencionadas nao séo obrigatérias. Cada maquina possui suas préprias particularidades.

Certas fungbes séo especialmente dedicadas para uma aplicagao definida. Neste caso, a aplicagao é
indicada na aba na margem das paginas de programacao relacionadas.

Funcdes de comando do motor

Funcoes Pagina | Aplicagées

[}
«© [7)]
g |8

Q
(3]
K s o
o o 2 £ o
€ S 8 8 8
) ] g = ° ©

3

E E & |8 |8 |3
— K] [ = [=
€ E © 5 5 5
g > 2 o = o
o <] £ ‘® ‘® ‘®
| = wi = = =

Relacéo tensao/frequéncia

—
—

Controle vetorial de fluxo sem realimentagéo 131 [ [ | [ | [ | [ ] [ ]
Controle vetorial 2 pontos 131 [ | [ |

Motor sincrono em malha aberta 131 [ |

Frequéncia de saida até 599 Hz 131 [ [ |
Limitacéo das sobretensbes do motor 146 [ ]
Conexao em barramento CC - [ [ |

Magnetizagao do motor por entrada légica

N
.
G
m
m
m

Frequéncia de chaveamento até 16 kHz

A
B

.

o

Auto-regulagem

‘:
W
|
|
[ |
[ |
|
|
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Funcoes com referéncias de velocidades

Funcoes Pagina | Aplicacoes
[}
© 173
= a
[1) )]
2 T 8
o o 2 £ E.
= o = o o
S & £ < o o
E £ |& 2 |2 |2
= K} c c c
€ £ © E E E
g S e o =2 =2
o ] £ ‘® ‘© ‘©
- = w = = =
Referéncia diferencial bipolar 155 B H
Delineamento de referéncia (efeito lupa) 158 [ [
Entrada de controle de frequéncia 178 [ [
Comutacao de referéncias 191 H
Soma de referéncias 192 B
Subtracao de referéncias 192 H
Multiplicagéo de referéncias 192 H
Rampa regulavel 194 [ [
Passo a passo (JOG) 202 [ H H
Velocidades pré-selecionadas 204 B H H
+/- velocidade por botbes de efeito simples (1 posi¢ao) 208 [
+/- velocidade botdo com duplo efeito (2 posicoes) 208 B
+/- velocidade préxima de uma referéncia 211 H [
Memorizacéo da referéncia 212 ]
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Funcodes para aplicacoes especificas

Funcoes Pagina | Aplicacées

o
«© 7]
= (7]
Q )]
(4]
k) ® o
[) £ s
o (=] - o
e {1 b3 o P
S & £ a o o

- Q
E |E |& |8 |8 |3
= £ s £ < £
s £ < 5 5 5
S > 2 o o =2
o o £ ‘© ‘® ‘®
- = w = = =

Parada rapida

A
T
r

Légica de freio 215 [ [

Medicéo de carga 223 [

Elevacao em alta velocidade 225 H

Cabo nao estendido 228 [

Regulador PID 231 H
Limitagéo de conjugado do motor / gerador 240 [ H H
Equilibrio de carga 148 [ [

Comando do contator de linha 244 [ [ H
Comando do contator de saida 247 H

Posicionamento por interruptor de fim de curso ou sensor 248 [} [ [}

Parada a distancia calculada apds fim de curso de 250 [ [

desaceleragcao

Comutacao de parametros 253 [ [ [ [ [ H
Comutacéao de motores ou de configuragoes 256 H H [

“Traverse control” controle transverso

N
&
_

Configuracéo das paradas

_L
&
©
|
|
|

Blocos de fungdes (ver documento especifico) [ H [ [ H H
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Funcodes de seguranca / Gestao das falhas

Funcoes Pagina | Aplicacées
o
© @
i !
Q )]
o |3 S
o o 2 £ o
€ S, 3 8 8
@ < £ = o -]
E E & |8 |38 3
] 5 £ £ £
s E © 3 35 3
S > 2 o o =2
o o £ ‘© ‘® ‘®
- = w = = =
Safe Torque Off (STO) (fungéo de segurancga, - H [ [ H H H
ver documento especifico)
Parada diferenciada em caso de alarme térmico 279 H H
Gestao dos alarmes 169 [ [ [ [ [ H
Gestao das falhas 271 [ [ [ [ [ H
Testes IGBT 281 [ ] ] ] ] ] ]
Retomada de velocidade 274 ] [
Protecéo do motor com sondas PTC 271 [ [ [ [ [ H
Gestao das subtensoes 280 H H
Perda 4-20 mA 281 [} [ [} [ [}
Interrupgdo a jusante ndo controlada 277 [
(perda de fase do motor)
Religamento automatico 273 [
Medicao da velocidade de rotagdo do motor pela entrada 285 [
Pulse input
Deteccao de variagéo de carga 287
Deteccéo de subcarga 290 [}
Deteccao de sobrecarga 292 H
Funcbes de seguranca integradas [ [ [ H H
(ver documento especifico)
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Funcées basicas

Ventilagcao do inversor

O ventilador parte automaticamente se o estado térmico do inversor atingir 70% do estado térmico maximo e
se o [Fan Mode] [Modo ventilador] (F F [1) estiver regulado em [Standard] (5 £ ).
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Terminal grafico opcional

Descricao do terminal grafico

Utilizando o terminal gréafico, que funciona com FLASH V1.1 IE26 ou vers&o posterior, é possivel visualizar
informacbes mais detalhadas do que no terminal integrado.

1 Display grafico —_—

2 Teclas de fungbes
F1, F2, F3, F4, ver
pagina
3 Tecla STOP/RESET

7 Tecla ESC: aborta um valor,
de um parémetro ou de um menu

épar?dlileli)minagéo —_— para voltar a escolha anterior.

as falhas

?p:i?éz)RUN - =~ 6 Tecladeinversdo do sentido de
|

rotacdo do motor

5 Botdo de navegacao:

® Pressionar ENT:
- Para salvar o valor atual
- Para entrar no menu ou no parametro selecionado
® Girar +/-:
- Para incrementar ou decrementar um valor
- Para passar para a linha seguinte ou anterior
- Para aumentar ou diminuir a referéncia se o comando pelo
terminal grafico estiver ativado

Nota: As teclas 3, 4, 5 e 6 permitem controlar diretamente o inversor, se o comando pelo terminal grafico
estiver ativado.

Para ativar as teclas do terminal remoto, é necessario primeiramente configurar o parametro [Ref.1 channel]
[Canal ref. 1] (F ~ ) =[HMI] (L L ). Para mais informagdes, consultar a pagina 178.
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Exemplos de janelas de configuracao:

Selegdo simples

LANGUAGE Na primeira energizagéo do terminal grafico, o usuario deve selecionar
English o idioma de visualizagao.
Francais v
Deutsch Quando uma unica escolha for possivel, a escolha efetiva € indicada por v .
ltaliano Exemplo: um tnico idioma pode ser escolhido.
Espafiol
Portuguese

Selecdo mdltipla

PARAMETER SELECTION
SETTINGS Quando uma escolha multipla for possivel, as escolhas efetivas
Ramp increment s&o indicadas por v .
Acceleration--- - - - - - - Exemplo: é possivel escolher diversos parametros para formar o [USER MENU]
Deceleration- - - - - - - - - 1| [MENU USUARIO].
Acceleration 2--------- [
Deceleration 2
Edit

Exemplo de janela de configuracéo de um valor:

RDY Term +0,0Hz O00A RDY Term +0,0Hz O00A
Acceleration Acceleration
ENT
ﬂ 51s 9, 1 )
Min = 0,00 Max = 99,99 Min = 0,00 Max = 99,99
<< >> Quick << >> Quick

As flechas << e >> (teclas F2 e F3) sao utilizadas para selecionar o digito a ser modificado e a rotagéo do
botao de navegagdo permite aumentar ou diminuir este digito.

Exemplo de visualizacdo do estado dos blocos de funcodes:

Luz apagado: um programa valido de blocos de fungdes esta em modo Stop
(parado) no inversor ATV32.

RDY & Term +0,0Hz 0,0A
Acceleration

ﬂ,51 S

Luz acesa: um programa valido de blocos de fung¢des estd em modo Run
Min = 0,00 Max = 99,99 (executar) no inversor ATV32. O inversor é considerado como em
<< >> Quick funcionamento e os parametros de configuragao néo podem ser

modificados.

63



Apresentacao

Primeria energizacéo do inversor com o terminal grafico
Na primeira energizacédo do terminal grafico, o usuario deve selecionar o idioma de visualizagéo.

LANGUAGE Tela visualizada ap6s a primeira energizagao do terminal grafico.
Selecione o idioma, depois pressione ENT.
Francais v
Deutsch
Italiano
Espafiol
Portuguese
‘ ENT
Schneider Os dados nominais do inversor sdo entdo mostrados.
& Electric
ATV32HU15M2
1.5kW/2HP 220V Single
Config. n°0
' 3 segundos
RDY Term 0,0 Hz 0,0A
ACCESS LEVEL
Basic
Standard v
Advanced
Expert
' ENT
RDY Term 0,0 Hz 0,0A

1 DRIVE MENU

1.1 SPEED REFERENCE

1.2 MONITORING
1.3 CONFIGURATION

Code << >> Quick
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Primeira energizacao do inversor de frequéncia

Com o terminal integrado, na primeira energizag¢éo, o usuario acessa diretamente o parametro
[Standard mot. freq] [Frequéncia do motor std] (& F ~) (ver pagina 112) no menu (COnF > FULL > SIM).

Schneider
aElectrlc
ATV32HU15M2
1.5kW/2HP 220V Single
Config. n°0
' 3 segundos
RDY Term 0,0 Hz 0,0A
ACCESS LEVEL
Basic
Standard
Advanced
Expert
‘ ENT
RDY Term 0,0 Hz 0,0A

1 DRIVE MENU

1.1 SPEED REFERENCE

1.2 MONITORING
1.3 CONFIGURATION

Code << >> Quick

| ESC

MAIN MENU

1 DRIVE MENU

2 IDENTIFICATION
3 INTERFACE

4 OPEN/ SAVE AS
5 PASSWORD

Display mostrado apds a primeira energizagao do inversor.

A tela [ACCESS LEVEL] [NIVEL DE ACESSO] aparece automaticamente.

Passagem automatica ao menu [1 DRIVE MENU] [1 MENU INVERSOR] apds

3 segundos.
Selecione o menu, depois pressione ENT.

O menu geral aparece no terminal grafico se for pressionada a tecla ESC.
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Energizacoes subsequentes

Com o terminal integrado, nas energizagdes subsequentes, o usuario acessa imediatamente o estado do
inversor (mesma lista do pardmetro [Drive state] [ESTADO DO INVERSOR] (H 5 /) pagina 97). Exemplo:
Ready [Pronto] (rdY)

Schneider Display apds a energizagao.
Electric

ATV32HU15M2
1.5kW/2HP 220V Single

Config. n°’0

' 3 segundos

RDY Term 0,0 Hz 0,0A
1 DRIVE MENU Passagem automatica no menu [1 DRIVE MENU] [1 MENU INVERSOR] apds

1.1 SPEED REFERENCE 3 segundos.

1.2 MONITORING Selecione o0 menu, depois pressione ENT.
1.3 CONFIGURATION

Code << >> Quick

' 10 segundos

RDY Term +0,0Hz 0,0A
Frequency ref. Passagem automatica para a tela de supervisdo apds 10 segundos.

+1,3 Hz

Min =-599,0 Max = +599,0
Quick
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Menu Identificacao

E possivel acessar o menu [IDENTIFICATION] [IDENTIFICAGAO] (7 | 4 -) somente com o terminal grafico.

Trata-se de um menu de somente leitura, que n&o pode ser configurado. Ele permite visualizar as seguintes
informacoes:

Referéncia do inversor, poténcia nominal e tensédo
Verséao do software do inversor

Numero de série do inversor

Estado das fun¢des de seguranga e checksum
Programa dos blocos de fung¢des e versao do catalogo
Tipo de opcionais presente com sua versao de software
Tipo e versao do terminal grafico

RUN Term +50,0 0,0A
Hz

MAIN MENU ENT

1 DRIVE MENU >
3 INTERFACE
4 OPEN / SAVE AS
5 PASSWORD

FFFFFFFFF
Product V1.1 IE 01
SAFETY FUNCTIONS
Drive Safety status. ~ Standard
Safe param. CRC 8529
FUNCTION BLOCKS
Prg. format version 1
Catalogueversion 1
OPTION 1
No option
GRAPHIC TERMINAL
GRAPHIC S
V1.2IE11
00000000000000000
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Terminal remoto opcional

Descricao do terminal remoto
O terminal remoto é uma unidade de comando local que pode ser instalado na porta de um painel. Possui
cabo com conectores, que é conectado & ligagao serial do inversor (ver a documentacao fornecida com o
terminal remoto). As teclas Up e Down deste terminal remoto séo utilizadas para a navegacgéo no lugar do
botéo rotativo de navegacéo.

1 Display 4 digitos 5 Teclas de navegacgao
2 Tecla MODE (1) 6 Tecla ENT
Utilizada para passar aos menus Utilizada para salvar o valor atual
[1.1 SPEED REFERENCE] (- £ F -), ou acessar 0 menu/parametro
[1.2 MONITORING] ([10n -) e selecionado.

[1.3 CONFIGURATION] (L O~ F -).
8 Tecla de inverséo do
sentido de rotagéo do motor

3 Tecla ESC
Utilizada para sair de um
menu/parametro ou eliminar _—» 7 Tecla STOP
o valor visualizado atualmente Utilizada para parar o motor
para retornar ao valor anterior, / e efetuar um reset.

conservado na memoria.

4 Tecla RUN
Executa a funcao,
se tiver sido

configurada.

(1) Se o inversor for travado por um codigo ([PIN code 1] (L [ ) pagina 322), pressionar a tecla MODE
permite passar do menu [1.2 MONITORING] (/70 ~n -) para o menu [1.1 SPEED REFERENCE] (- EF -)e

vice-versa.

Para ativar as teclas do terminal remoto, é necessario primeiramente configurar o parametro [Ref.1 channel]
(Fr I)=[HMI] (L L ). Para mais informagdes, consultar a pagina 178.
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Estrutura das tabelas de parametros

As tabelas de parametros contidas nas descricdes dos diferentes menus sao organizadas como descrito
abaixo.

Exemplo:

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos

. DRI- > CONF > FULL > FUN-
seguintes menus:

®

Cadigo Nome/Descricao Faixa de Regulagem de
regulagens fabrica

F Id - |[PID REGULATOR] [REGULADOR PID] =

@
P IF [PID Feedback ass.] [Atrib. retorno PID! : [No] (~ 00)
( > [ ~ 0 | [No] (~ O) : nao atribuida

Nota: Esta fungéo néao pode ser utilizada com todas as fungdes. Seguir as instrugoes pagina 186.

A | |'|[AI] (A | I):entrada analdgica A1
A 12 | [AI2] (A |2): entrada analdgica A2
A | 3 |[AI3] (A | 3): entrada analégica A3
F | |[RP] (F I): entrada Pulse input
A U | [Alvirtual 2] (A | U 2) : entrada analdgica virtual 2
OADO | |[OA01] (OALD I):blocos de fungdes: saida analdgica 01

OH 10|[OA10] (OA 10): blocos de fungdes: saida analdgica 10

. 9

1. Caminho de acesso aos parametros descritos nesta pagina 5. Nome do submenu no terminal grafico

2. Codigo do submenu no display 7 segmentos 4 digitos 6. Nome do parametro no terminal grafico
3. Cadigo do parametro no display 7 segmentos 4 digitos 7. Valor do parametro no terminal grafico

4. Valor do parametro no display 7 segmentos 4 digitos

Nota: Os textos entre colchetes [ ] correspondem as visualizagdes do terminal grafico.

Um menu seguido da mencgéo “(cont.)” aparece as vezes para ajuda-lo a se localizar na estrutura.

Exemplo :
FUnR - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES DE APLIC.] (cont.)
F Id- |[PID REGULATOR][REGULADOR PID]
Nota: Esta funcéo nao pode ser utilizada com todas as fungdes. Seguir as instrucdes na pagina 186.

Neste exemplo, a mengéo “(cont.)” indica que o submenu [APPLICATION FUNCT.] esta acima do submenu
[PID REGULATOR] na estrutura.

Um parametro pode conter certos pictogramas. A legenda de cada pictograma aparece no fim da tabela.
Principais pictogramas:

Estes parametros somente aparecem se a fungao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuragio da fungédo correspondente, sua descri¢cdo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Este pardmetro pode ser modificado em operagéo e na parada.

Para modificar a atribuicdo deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Como buscar um parametro neste documento
As seguintes fun¢des séo disponiveis para ajudar a encontrar informagdes sobre um parametro:

® Com o terminal integrado e o terminal remoto: utilizar diretamente o indice dos cddigos de pardmetros na
pagina 341, para encontrar a pagina onde esta descrito o parametro mostrado.

® Com o terminal gréfico: selecionar o pardmetro a ser encontrado e pressione a tecla : [Code].
O codigo do parametro sera mostrado no lugar de seu nome enquanto a tecla permanecer pressionada.

Exemplo: ACC

RDY Term +0,0Hz 0,0A RDY Term +0,0Hz 00A

SETTINGS SETTINGS

Ramp increment : 0,1 Code [|Ramp increment : 0,1

— =8 EEE

Deceleration 1 9,67s Deceleration 1 9,67s

Low speed : 0,0Hz Low speed : 0,0Hz

High speed : 50,0 Hz High speed : 50,0 Hz
Code << >> Quick Code << >> Quick

® Utilizar em seguida o indice dos cddigos de parametros, pagina 341, para encontrar a pagina onde é
comentado o parametro mostrado.
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Descricao da IHM

Funcgdes do Display e das Teclas

1 Atecla ESC é utilizada para a navegacgao
nos menus (backward - retornar) e a
regulagem dos parametros (cancel -

Sc%neider —

Electric

cancelar).

2 O botao de navegacéo é utilizado para a 6 F
navegacao nos menus Up (para cima) A\ -——— v /_
ou Down (para baixo) e a regulagem dos " ‘o “mmn 8
parametros (aumento/diminuigcdo do valor N 7 7o) [T

ou escolha de um elemento). Pode ser B oo 70 70 07 00 ¥
utilizado como entrada analdgica virtual 1 S AR A (\U”ﬂ

para a referéncia de frequéncia do

inversor.

C —G
3 A tecla ENT (empurrar botao de D—"
navegacao) é utilizada para a navegagao E_
nos menus (Forward) e a regulagem dos
pardmetros (validacdo).
MODBUS
VPI0S

A Modo referéncia de velocidade selecionado E Ponto decimal utilizado para mostrar os valores

(rEF-) dos parametros (unidades arredondadas décimo)
B Modo supervisao selecionado (/10 -) F Valor de parametro atualmente visualizado

Modo configuragéo selecionado (L O~ F) G Unidade de parametro atualmente visualizada
D Ponto decimal utilizado para mostrar os valores dos

parametros (unidades arredondadas no centésimo)

Visualizacdo normal, sem visualizacao do cédigo de falha e sem partida:
Mostra o parametro selecionado no menu [1.2 MONITORING] (/70 ~ -) (parametro padrao:
[Frequency ref.] (F - H)).

I'n |E :sequéncia de inicializagdo (somente no terminal remoto)

EUn
dCb:
rdy:
nSE:
cL I:
FSE:
FLU:
nlLP:
CEL:
Obr
sOorc:
UsA:
55 1I:
SL5:
SED:

: auto-regulagem

frenagem por injecao

inversor pronto

parada por inércia

limitacdo de corrente

parada rapida

funcéo de magnetizagéo ativada

circuito de controle energizado, mas barramento CC n&o carregado
parada controlada

: desaceleracédo adaptada

falha da saida controlada em andamento
alarme de subtenséao

nivel de seguranca SS1

nivel de seguranca SLS

nivel de seguranga STO

Em caso de falha detectada, a tela piscara para advertir o usuario. Se um terminal grafico estiver conectado,
o nome da falha detectada sera visualizada.
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Apresentacao

Estrutura dos menus

Energizacao Selecao de parametros

Este parametro é mostrado somente
na primeira vez que o inversor é
energizado.

Sua regulagem pode ser modificada
posteriormente no menu

[MOTOR CONTROL] (d - L -) para

visualizar
[Standard mot. freq] (b F r).

[1.1 SPEED REFERENCE] (- E F -)

[1.2 MONITORING] (110 -)

[1.3 CONFIGURATION] (L 0 F)

No display de 7 segmentos, o tracinho apos os cédigos de menus e submenus é utilizado para diferenciar
destes ultimos dos cddigos de pardmetros.

Exemplo: Menu [APPLICATION FUNCT.] (F LI n -), parametro [Acceleration] (AL L)

Selecao de multiplas atribuicoes para um parametro
Exemplo: lista dos alarmes do grupo 1 no menu [INPUTS / OUTPUTS CFG] ( /_0O -).
E possivel selecionar diversos alarmes clicando-os como descrito abaixo.

- - Ll |
I l I I
I ! l l
L— — - =

Selecioando Nao selecionado

O digito aceso indica :

O mesmo principio é utilizado para todas as selegoes mdltiplas.
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Programacao

Nesta parte

Esta parte contém os seguintes capitulos:

Capitulo Nome do capitulo Pagina
8 Modo [Speed Reference] [Referéncia de velocidade] (- £ F) 75
9 Modo [Monitoring] [Superviséo] (/10 ) 79
10 Modo [Configuration] [Configuragéo] (L o~ F) 103
11 Interface ( /E F) 301
12 [Open / Save as] [Abrir / Salvar como] (£ ~ A) 317
13 [Password] [Senha de acesso] (L O o) 321
14 [Multipoint screen] [Tela multiponto] 323
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Modo [Speed Reference] [Referéncia de velocidade] (- E F)

Modo [Speed Reference]
[Referéncia de velocidade] (- E F)

Neste capitulo
Este capitulo aborda os seguintes assuntos:

Assunto Pagina
Introdugéo 76
Ramificagao 77
Menu 78

75



Modo [Speed Reference] [Referéncia de velocidade] (- £ F)

Introducao

Utilize o modo referéncia para monitorar. Também pode ser utilizado para variar a velocidade se ([Ref.1
channel] [Canal ref. 1] (F ~ |) pagina 178 estiver definido como [Al virtual 1] [Al virtual 1] (A L 1)).

Se o comando local for ativado ([Ref.1 channel] [Canal ref. 1] (F ~ /) pagina 178 definido em [HMI] [IHM]
(L L L)), obotdo de navegacgéo do terminal grafico ou as teclas de navegacgao Up/Down do terminal remoto
tém funcéo de potencidémetro para aumentar ou diminuir o valor de referéncia de velocidade permanecendo
nos limites predefinidos por outros parametros ([Low speed] [Velocidade minima] (L 5 F) e [High speed]
[Velocidade maxima] (H 5 F)).
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Modo [Speed Reference] [Referéncia de velocidade] (- £ F)

Ramificacao
- @ — 10 /AL2
(1) Segundo o canal de referéncia ativa 8 - EF N %‘w% - ENT @: ESC
]
Valores possiveis:
(A 1U 1)
(LFr) ESC
(NFr)
(rP I 8 1) ]O
(F r H) @) O |ENT
(rPL)
(2)2souESC ESC
8’ 1 __l. ENT gl_ll:_l_o
Os valores do parametro e as unidades visualizados no o "o ol " “le

esquema sao fornecidos a titulo de exemplo. @)
Valor - Unidade
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Modo [Speed Reference] [Referéncia de velocidade] (- £ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > REF-
Menu

Cddigo Nome/Descri¢cao ‘ Faixa de regulagem Reg. de fabrica
dr |- [1 DRIVE MENU] [1 MENU INVERSOR]

rEF - [1.1 SPEED REFERENCE] [1.1 REFERENCIA VELOCIDADE]

Os parametros visualizados dependem das regulagens do inversor.
A IU | |[Image input AIV1] [Entrada AIV1] 0a100% de HSP-LSP | 0%
* Valor de entrada analdgica virtual 1.

Este pardmetro permite modificar a referéncia de frequéncia utilizando o botdo de navegacao integrado.

0

LFr [HMI Frequency ref.] [Ref. frequéncia IHM] -599 a +599 Hz 0 Hz
* Referéncia de frequéncia da IHM (valor com sinal).
() Este parametro permite modificar a referéncia de frequéncia utilizando o terminal IHM remoto.
1)
MNF r [Multiplying coeff.] [Coef. multiplicador] ‘0 a 100% ‘ 100%
* Parametro que permite multiplicar a variavel de frequéncia.
E possivel acessar o coeficiente multiplicador se o parametro [Multiplier ref.-] [Ref. multiplic. -] ([TA 2, 1A 3)
c) pagina 193 foi atribuido ao terminal grafico.
rP I [Internal PID ref.] [Ref. interna PID] ‘o a 32767 ‘ 150
* PID: referéncia PID interna.
Este parametro permite modificar a referéncia PID interna utilizando o botdao de navegacgéo.
() A referéncia PID interna sera visivel, se o parametro [PID feedback] [Retorno PID] (F | F)

nao estiver regulado em [No] (~ ).

FrH [Frequency ref.] [Referéncia de freq.] -599 a +599 Hz

Referéncia de frequéncia antes da rampa (valor com sinal).

* Referéncia de frequéncia real aplicada ao motor qualquer que seja o canal de referéncia selecionado.

Parametro de modo somente leitura.

A referéncia de frequéncia sera visivel, se o canal de comando né&o for o terminal IHM ou a entrada analdgica virtual.

rPLC [PID reference] [Referéncia PID] ‘o a 65535

* PID: valor de referéncia.
A referéncia PID sera visivel, se o parametro [PID feedback] [Retorno PID] (F [ F) néo estiver regulado em [No] (~ ).

(1) E indtil pressionar na tecla ENT para confirmar a modificacéo da referéncia.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu.
* Quando podem ser também acessados e regulados no menu de configura¢éo da fun¢édo correspondente, sua
descricao é detalhada nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacgao.

() Este parametro pode ser modificado em curso de funcionamento ou na parada.
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Modo [Monitoring] [Supervisao] (/710 )

Modo [Monitoring] [Supervisao] (/10 n)

Neste capftulo
Este capitulo aborda os seguintes assuntos:

Assunto Pagina
Introdugéo 80
Ramificagao 81
Menu 82
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Modo [Monitoring] [Superviséo] (/10 r)

Introducao

Os parametros sao acessiveis quando o inversor estiver em marcha ou parado.

Certas fungdes tém diferentes parametros. Para facilitar a programacao e evitar a navegagao em um ndmero
infinito de parametros, estas funcdes foram agrupadas em submenus. Como os menus, 0os submenus séo
identificados por um tracinho apds seu cédigo.

Quando o inversor estiver em marcha, o valor visualizado é aquele de um dos parametros de supervisdo. Na
regulagem de fabrica, o valor visualizado € a referéncia de frequéncia de entrada (parametro [Frequency ref.]
[Referéncia de freq.] (F -~ H) pagina 82).

Assim que o valor do novo pardmetro de supervisao for visualizado, pressione uma segunda vez o botédo de
navegacao para visualizar as unidades ou mantenha o botdo de navegacao pressionado (ENT) novamente
(durante 2 segundos) para confirmar a mudancga do parametro de supervisao e salva-lo. A partir deste
momento, o valor deste parametro sera visualizado durante o funcionamento (mesmo apds uma
desenergizac¢ao).

A menos que a nova escolha seja confirmada mantendo novamente a tecla ENT pressionada, a tela retornara
ao valor anterior apés uma desenergizagéao.

Nota: Apds a parada do inversor ou uma interrupg¢éo da alimentacéo na linha, o pardmetro mostra o estado
do inversor (exemplo: [Ready] [Pronto] (-~ 4 4)). O pardmetro selecionado é visualizado apds um comando
de marcha.
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Modo [Monitoring] [Superviséo] (/10 r)

Ramificacao

Os parametros visualizados no
esquema sao apresentado a titulo de
exemplo.

(1) Acessivel somente com o terminal
grafico

O Values
O units

ENT

—_—
-—

ESC
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Modo [Monitoring] [Supervisao] (/710 )

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

Menu

Cédigo Nome/Descricao

MO~ - |[1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISAO]

A U | |[lmage input AlV1] [Entrada AIV1]

() Valor de entrada analdgica virtual 1.
Parametro de somente leitura. Permite visualizar a referéncia de velocidade aplicada ao motor.

FrH [Frequency ref.] [Referéncia freq.]

Referéncia de velocidade antes da rampa (valor com sinal).
Parametro de somente leitura. Permite visualizar a referéncia de velocidade aplicada ao motor,
qualquer que seja o canal de referéncia selecionado.

T

T R c

N N =]
g

Y

Q.

(1)

LFr [HMI Frequency ref.] [Ref. frequéncia IHM]

Referéncia de velocidade da IHM (valor com sinal).
Este parametro somente é visualizado se a funcao tiver sido ativada. E utilizado para modificar a referéncia de
velocidade pelo terminal remoto. Nao é necessario pressionar ENT para permitir uma mudanca de referéncia.

MF r [Multiplying coeff.] [Coef. multiplic.] %
* I?arémetro que permite multiplicar a variavel de frequéncia.
E possivel acessar o coeficiente multiplicador se o parametro [Multiplier ref. -] [Ref. multiplic.-] ([TA 2, 1A 3)
() tiver sido atribuido, ver pagina 193.

T

rFr [Output frequency] [Frequéncia saida]

Frequéncia estimada do motor (valor com sinal).

FA5 [Pulse in. work. freq.] [Freq. trab. Pulse in]

* Frequéncia medida da entrada Pulse input (ver pagina 285).

T

UL n [Mains voltage] [Tenséao da rede]

Tenséo principal (do barramento CC)
Tenséao da rede baseada na medicao de tensdo do barramento CC, motor em funcionamento ou parado.

EHr [Motor thermal state] [Estado térm. motor] %

Estado térmico do motor.
100% = estado térmico nominal, 118% = nivel “OLF” (sobrecarga do motor).

EHd [Drv.thermal state] [Estado térm. inv.] %

Estado térmico do inversor.
100% = estado térmico nominal, 118% = nivel “OHF” (sobrecarga do inversor).

nnao- [MONIT. MOTOR] [ESTADO DO MOTOR]

SFPd [Motor speed] [Veloc. do motor] rpm

Velocidade do motor em rpm.

ugr [Motor voltage] [Tensdao do motor]

Tensao do motor.

OFr [Motor power] [Poténcia do motor]

Supervisao da poténcia de saida (100% = poténcia nominal do motor)

OE r [Motor torque] [Conjugado do motor]

Valor do conjugado de saida (100% = conjugado nominal do motor).

> ® 2 <

LLCr [Motor current] [Corrente do motor]

Corrente do motor estimada.
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Modo [Monitoring] [Superviséo] (/10 r)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > MON- > IOM- > LIA-

Cédigo Nome/Descricao Unidade

M0~ - |[1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISAO] (cont.)

/O - |[I/OMAP] [IMAGEM DAS E/S]

L /A- |[LOGIC INPUT CONF.] [CONF. ENTRADAS LOGICAS]

Funcgdes das entradas Idgicas.

L IR [LI1 assignment] [Atribuicéo LI1]

Parametro de somente leitura, ndo configuravel.

Parametro que permite visualizar todas as fun¢des que sdo atribuidas a cada entrada légica, de modo a verificar as multiplas
atribuicbes.

Se nenhuma fungéo for atribuida, sera mostrado [No] (~ [J). Utilizar o botao de rolamento para navegar nas fungoes.

A utilizacao do terminal grafico permite ver o retarde [LI1 On Delay] [Retardo 0 --> 1 LI1] (L [/ d).

Os valores possiveis sdo os mesmos do menu de Configuragao pagina 153.

LZA [LI-- assignment] [Atribuicéo LI--]

a Todas as entradas légicas disponiveis no inversor sdo processadas como no exemplo acima.
LBA
LA IA
LAZA

L 15 | |[State of logic inputs LI1 to LI6] [Estado entr. I6gicas LI1 a LI6]

Parametro que pode ser utilizado para visualizar o estado das entradas I6gicas LI1 a LI6 (atribuicdo dos segmentos na
visualizagdo: alto = 1, baixo = 0).

Estado1l"‘ Fooa ’"l T
|

| | | |
o O
Estado 0 .- - - - R _
L1 LI2 LI3 LI4 LI5 Ll6

Exemplo acima: LI1 e LI6 estdoem 1 e LI2 a LI5 em 0.

L I5¢2 |[State of Safe Torque Off] [Estado Safe torque OFF]

Parametro que pode ser utilizado para visualizar o estado das entradas l6gicas LA1, LA2 e STO “Supresséao segura do
conjugado” (atribuicdo dos segmentos na visualizagéo: alto = 1, baixo = 0).

| | | | | [
EstadoOI__] I__I I__I I__JI

LA1LA2 STO

Estado1 r--21 r=-=1 r--n r-——l

Exemplo acima: LA1 e LA2 estdo em 0 e STO (“Supresséao segura do conjugado”) em 1.
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Modo [Monitoring] [Supervisao] (/710 )

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > MON- > IOM- > AlA-

Cédigo Nome/Descricao ‘ Unidade
A IR - [ANALOG INPUTS IMAGE] [IMAGEM ENTR. ANALOG.]
Fung6es das entradas analdgicas.
A1IC [AI1] v
Imagem do usuario Al1: valor da entrada analdgica 1.
A | 1A |[Al1 assignment] [Atribuicdo Al1]
Atribuicdo das fungdes do parametro Al1. Se nenhuma funcgéo tiver sido atribuida, [No] (~ [J) é visualizado.
Quando estiver em um dos dois, os parametros seguintes sao visualizados no terminal grafico pressionando a tecla ENT.
[ | [No] [Nao] (~ O): ndo atribuida
F ~ | |[Ref.1 channel] [Canal ref. 1] (F ~ [): fonte de referéncia 1
F r~ £ | [Ref.2 channel] [Canal ref. 2] (F ~ &) : fonte de referéncia 2
5 A2 | [Summing ref. 2] [Ref. somatdria 2] (5 A £): referéncia somatdria 2
£ | F | [PID feedback] [Retorno PID] (F [ F): retorno PI (controle PI)
E A A | [Torque limitation] [Limitacao conjugado] (£ A A): limitagdo do conjugado: ativagdo por um valor analégico
d A & | [Subtract ref. 2] [Ref. subtratoria 2] (d A &): referéncia subtratéria 2
£ 117 | [Manual PID ref.] [Ref. PID manual] (F [/7): referéncia de velocidade manual do regulador PID (Automatico-Manual)
F F || [PID speed ref.] [Ref. veloc. PID] (F F I): referéncia de velocidade do regulador PID (velocidade prevista)
5 A 3 | [Summing ref. 3] [Ref. somatoria 3] (5 A J): referéncia somatéria 3
F - | b | [Ref.1B channel] [Canal ref. 1B] (F ~ [ k): fonte de referéncia 1B
o A 3 | [Subtract ref. 3] [Ref. subtratéria 3] (d A 3): referéncia subtratéria 3
F L OLC |[Forced local] [Modo local] (F L L ): fonte de referéncia de modo local
1A 2 | [Ref. 2 multiplier] [Ref. multiplic. 2] (/7 A £): referéncia de multiplicatéria 2
1A 3 | [Ref. 3 multiplier] [Ref. multiplic. 3] (/7 A 3): referéncia de multiplicatdria 3
FE 5 | [Weight input] [Entr. peso] (F E 5): funcdo externa de medicdo do peso
A0 I'|[IA01] ( A0 I): blocos de fungdes: entrada analégica 01
I'A 10[[IA10] ( /A 10): blocos de fungdes: entrada analégica 10
U IL I |[AN min value] [Valor min. Al1] %
Parametro de colocacgdo na escala da tensao de 0%.
U IH | |[A1 max value] [Valor max. Al1] v
Parametro de colocagédo na escala da tensao de 100%.
A | IF |[AH filter] [Filtro de Al1] s
Tempo de interrupgao da filtragem das perturbagdes do filtro passa-baixo.
A IA- |[ANALOG INPUTS IMAGE] [IMAGEM ENTR. ANALOG.] (cont.)
Funcdes das entradas analdgicas.
AI12C [AI2] \
Imagem do usuario Al2: valor da entrada analdgica 2.
A IZ2HA |[Al2 assignment] [Atribuicdo Al2]
Atribuicdo das fungdes do parametro Al2. Se nenhuma fungéo tiver sido atribuida, [No] (~ [J) é visualizado.
Quando estiver em um dos dois, os parametros seguintes sao visualizados no terminal grafico pressionando a tecla ENT.
Idéntico a [Al1 assignment] [Atribuicao Al1] (A | | A) pagina 84.
U IL 2 |[Al2 min value] [Valor min. Al2] \
Parametro de colocacdo na escala da tensao de 0%.
U IHZ |[Al2 max value] [Valor max. Al2] v
Parametro de colocagédo na escala da tensao de 100%.
A I2F |[AI2 filter] [Filtro de AI2] s

Tempo de interrupgéo da filtragem das perturbagées do filtro passa-baixo.
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Modo [Monitoring] [Superviséo] (/10 r)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > MON- > IOM- > AlA- > AI3C

Cédigo Nome/Descricao ‘ Unidade

A /A - |[ANALOG INPUTS IMAGE] [IMAGEM ENTR. ANALOG.] (cont.)

Fung6es das entradas analdgicas.

A 13C [AI3]

Imagem do usuério Al3: valor da entrada analdgica 3.

T

A I3A |[AI3 assignment] [Atribuicdo Al3]

Atribuicao das fungbes do parametro Al3. Se nenhuma fungéo tiver sido atribuida, [No] (~ [J) é visualizado.
Quando estiver em um dos dois, os parametros seguintes sao visualizados no terminal grafico pressionando a tecla ENT.

Idéntico a [Al1 assignment] [Atribuicao Al1] (A | | A) pagina 84.

Lr~L 3 |[AI3 min value] [Valor min. Al3] mA
Parametro de colocacdo na escala da corrente de 0%.
L ~H3 |[AI3 max value] [Valor max. Al3] mA

Parametro de colocagdo na escala da corrente de 100%.

A I3F |[AI3 filter] [Filtro de Al3]

Tempo de interrupgao da filtragem das perturbagdes do filtro passa-baixo.

Jiil

/00 - |[/OMAP] [IMAGEM DAS E/S] (cont.)

AOA- |[ANALOG OUTPUTS IMAGE] [IMAGEM SAIDAS ANALOG.]

Funcgdes das saidas analdgicas.
Quando estiver em um dos dois, os parametros seguintes sao visualizados no terminal grafico pressionando a tecla ENT.

AO IC |[AO1C]

c ) Imagem do usuario AO1: valor da saida analdgica 1.

AO | [AO1 assignment] [Atribuicdo AO1]

Atribuicéo das fungdes do parametro AO1. Se nenhuma funcgéo tiver sido atribuida, [No] (~ [J) é visualizado.

Idéntico a [AO1 assignment] [Atribuicao AO1] (A O /) pagina 168.

uoL I |[AO1 min Output] [Valor min. AO1]

* Parametro de colocacédo na escala da tensao de 0%. Parametro acessivel se [AO1 Type] (A O k)
estiver definido em [Voltage] ( / 0 L).

UOH | |[AO1 max Output] [Valor max. AO1]

* Parametro de colocagéo na escala da tensao de 100%. Parametro acessivel se [AO1 Type] (A0 IE)
estiver definido em [Voltage] ( / O L).
AOL | |[AO1 min Output] [Valor min. AO1] mA
* Parametro de colocacgado na escala da corrente de 0%. Parametro acessivel se [AO1 Type] (A0 k)
estiver definido em [Current] (0 A).
AOH | |[AO1 max Output] [Valor max. AO1] mA
* Parametro de colocacédo na escala da corrente de 100%. Parametro acessivel se [AO1 Type] (A0 k)

estiver definido em [Current] (J A).

AS5L | |[Scaling AO1 max] [Escala max. AO1]

Valor de escala minimo para AO1.

AS5H | |[Scaling AO1 min] [Escala min. AO1]

Valor de escala maximo para AO1.

AO [F |[AO1 filter] [Filtro AO1]

Tempo de interrupgao do filtro passa-baixo.

AT
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Modo [Monitoring] [Supervisao] (/710 )

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > MON- > IOM- > FSI-

Cddigo Nome/Descricao Unidade
100 - |[[O MAP] [IMAGEM DAS E/S] (cont.)
F5 - [FREQ. SIGNAL IMAGE] [IMAGEM SINAIS FREQ.]
Imagem dos sinais de frequéncia.
Este menu é visualizado somente no terminal grafico.
PFrLC [RP input] [Entrada RP] Hz
Referéncia de velocidade da entrada Pulse input do usuario filtrada.
Quando estiver em um dos dois, os parametros seguintes sao visualizados no terminal grafico pressionando a tecla
ENT.
F IA [RP assignment] [Atribuicao RP]
Atribuicdo da entrada Pulse input. Se nenhuma funcéo tiver sido atribuida, [No] (~ [J) é visualizado.
Idéntico a [Al1 assignment] [Atribuicao Al1] (A | | A) pagina 84.
P IL [RP min value] [Valor min. RP] kHz
Valor minimo do parametro RP. Parametro de colocagdo na escala da entrada Pulse input de 0%.
PF r [RP max value] [Valor max. RP] kHz
Parametro de colocagédo na escala da entrada Pulse input de 100% (com o valor RP maximo).
FF | |[RP filter] [Filtro de RP] ms
Tempo de interrupcao da entrada Pulse input para a filtragem das perturbagées do filtro passa-baixo.
-
MO~ - |[1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISAO] (cont.)
SAF - |[MONIT. SAFETY] [SEGURANCA SUPERV.]
Para saber mais sobre as fungcbes de seguranca integradas, consultar o manual de seguranca que aborda este assunto.
S5E05 |[STO status] [Estado STO]
Estado da fungéo de segurancga “Supressao segura do conjugado”.
I d L E |[Idle] [Inativo] ( / J L E): fungcdo STO inativa
5 E [0 | [Safe stop] [Parada segura] (5 £ [): fungdo STO em curso
F L E | [Fault] [Falha] (F L E): falha da funcdo STO detectada
5L 55 |[SLS status] [Estado SLS]
Estado da funcéo de seguranca “Safe Limit speed” (Limite seguro de velocidade) (SLS).
~ [ | [Not config.] [Nao config.] (~ [): fungdo SLS nao configurada
I d L E |[Idle] [Inativo] ( /d L E): fungéo “Safe Limit speed” inativa
5 5 || [Safe ramp] [Rampa segura] (55 /): rampa SLS em curso
5L 5 | [Speed limited] [Veloc. limitada] (5 L 5): funcdo SLS em curso
5 E [0 | [Safe stop] [Parada segura] (5 £ [): pedido “Safe Limit speed” da fungado SLS em curso
F L E | [Fault] [Falha] (F L E): falha da fung@o SLS detectada
55 15 |[SS1 status] [Estado SS1]
Estado da fungéo de seguranca “Safe Stop” (Parada segura) 1 (SS1).
n [ | [Not config.] [Nao config.] (~ O): fungdo SS1 ndo configurada
I'd L E |[Idle] [Inativo] ( / J L E): fungdo SS1 inativa
55 || [Safe ramp] [Rampa segura] (5 5 /): rampa SS1 em curso
5 E | [Safe stop] [Parada segura] (5 £ [): pedido “Safe Limit speed” da fungdo SS1 em curso
F L E |[Fault] [Falha] (F L £): falha da fungdo SS1 detectada
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Modo [Monitoring] [Superviséo] (/10 r)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus
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Cédigo

Nome/Descricao

Unidade

SFFE

[Safety fault reg.] [Reg. falhas seguranca]

Registro de erros classificados como falhas da fungao de seguranga detectados

Bit 0 = 1: temporizacéo de anti-repeticao da entrada légica

Bit 1: reservado

Bit 2 = 1: sinal da velocidade do motor modificado durante a parada SS1
Bit 3 = 1: velocidade do motor atingiu a area de desligamento SS1

Bit 4: reservado

Bit 5: reservado

Bit 6 = 1: sinal da velocidade do motor modificado durante a limitacdo SLS
Bit 7 = 1: velocidade do motor atingiu a area de desligamento SLS

Bit 8: reservado

Bit 9: reservado

Bit 10: reservado

Bit 11: reservado

Bit 12: reservado

Bit 13 = 1: medi¢éo da velocidade do motor impossivel

Bit 14 = 1: detecgéao de curto-circuito no aterramento do motor

Bit 15 = 1: deteccao de curto-circuito fase-fase do motor

non -

[1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISAO] (cont.)

NFb -

[STATUS BLOCS FUNCTION] [ESTAT. BLOCOS FUNCOES]

Para saber mais sobre os blocos de fungées, consulte o manual que aborda este assunto.

FbBSE

IdL E
CHELC
SEOP
In IE
rlUn
Err

[FB status] [Estat. FB]
Estado dos blocos de fungdes.

[Idle] [Inativo] ( / J L E): Inativo

[Check prog.] [Verif. prog.] (L H E [): verifica o estado do programa
[Stop] [Parado] (5 k£ [0 F): Parado (Stop)

[Init] [Inic] ( I~ | E): Inicializagdo

[Run] [Marcha] (~ L/ »): Marcha

[Err] [Erro] (E - r): Erro

FbFE

n0
Ink
b In
InP
FPAr
CAL
EORU
EOFF
AdL

[FB fault] [Falha FB]

Estado de execucgéo dos blocos de fungdes.

[No] [Nao] (~ ): nenhuma falha detectada

[Internal] [Interna] ( / ~ £ ): falha interna detectada

[Binary file] [Arquivo binario] (b | n): falha binaria detectada

[Intern para.] [Param. interno] ( / » F): falha de um parametro interno detectada
[Para. RW] [Acesso param.] (F A r): falha de acesso aos parametros detectada
[Calculation] [Calculo] (L A L ): falha de célculo detectada

[TO AUX] (£ OO A U): tarefa de temporizagdo AUX

[TO synch] (E OO F F): temporizagédo para uma tarefa PRE/POST

[Bad ADLC] [Erro ADLC] (A d L ): ADLC com um erro de pardmetro

[Input assign.] [Atrib. entradas] ( / ~): entrada ndo configurada

Fb |-

[FB IDENTIFICATION] [IDENTIFICACAO FB]

LUE r

[Program version] [Versédo programal]

Versao do programa do usuario. E possivel acessar se [FB status] [Estat. FB] (F b 5 £ ) ndo estiver

regulado em [ldle] [Inativo] ( /d L E).

bnbS

[Program size] [Tamanho programa]

Tamanho do arquivo do programa. E possivel acessar se [FB status] [Estat. FB] (F b 5 L) ndo estiver

regulado em [Idle] [Inativo] ( / d L E).

bal

[Prg. format version] [Formato versao programa]

Versao do inversor no formato binario. E possivel acessar se [FB status] [Estat. FB] (F b 5 k) n&o estiver

regulado em [Idle] [Inativo] ( /L E).

CEU

[Catalogue version] [Versao catalogo]
Versao do catalogo do inversor.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > MON- > CMM-

Cédigo

Nome/Descricao ‘ Unidade

noan -

[1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISAO] (cont.)

cnirn-

[COMMUNICATION MAP] [IMAGEM COMUN.]

Este menu é visualizado somente no terminal grafico, exceto para os submenus [COM. SCANNER INPUT MAP].( /5A -)e
[COM SCAN MAP].(O5HA -) .

Cndr

EEFN
HI |
Ndb
CAn
EUd
nEEL
P 5

[Command channel] [Canal comando]
Canal de comando ativo.

[Terminals] [Terminais] (£ E ~ [1): terminais

[HMI] [IHM] (H 1 I): terminal gréfico ou terminal remoto

[Modbus] (/74 k): Modbus integrado

[CANopen] (L A ~): CANopen® integrado

[+/- speed] [+/- velocidade] (£ L/ d): comando +/- velocidade

[Com. card] [Placa COM.] (~ E E): placa de comunicagao (se inserida)
[Pc tool] [Ferramenta PC] (F 5): software PC

cCnd

[Cmd value] [Valor comando]

Valor de registro do comando DRIVECOM
[Profile] (L H L F) nao esta regulado em [I/O profile] ( /), ver pagina 178.

Valores possiveis no perfil CiA402, em modo separado ou nao separado.

Bit 0: comando "Switch on"

Bit 1: "Disable voltage"

Bit 2: "Quick stop"

Bit 3: "Enable operation"

Bit 4 a bit 6: reservados (regulado em 0)

Bit 7: "Fault reset"/saida da falha ativa na subida do sinal (passagem de 0 a 1)
Bit 8: pausa, parada em funcédo do parametro [Type of stop] [Tipo de parada] (5 E £) sem deixar o estado Operation
(Operacéo) ativado

Bit 9: reservado (regulado em 0)

Bit 10: reservado (regulado em 0)

Bit 11 a bit 15: possibilidade de atribui-los a um comando

Valores possiveis no perfil I/O.
Comando de estado passante [2 wire] [Comando a 2 fios] (£ [).
Bit 0: comando de marcha avanco (estado passante)
= 0: sem comando de marcha avango
= 1: comando de marcha avanco
A atribuicdo do bit 0 ndo pode ser modificada. Ela corresponde a atribuicdo dos bornes. Este bit pode ser utilizado ou néo.
O bit 0 (L o O 0) somente sera ativado se o canal desta palavra de controle também estiver ativada.
Bit 1 a bit 15: possibilidade de atribui-los a comandos

Comando na subida [3 wire] [Comando a 2 3 fios] (7 [).
Bit 0: Parada (autorizagdo de marcha).
= 0: parada
= 1: marcha autorizada por um comando Sentido reverso ou Sentido avango
Bit 1: comando de marcha avango (passagem de Oa 1, subida do sinal)
A atribuigéo dos bits 0 e 1 ndo pode ser modificada. Ela corresponde a atribuicdo dos bornes. Este bit pode ser utilizado ou ndo.
ObitO(L JdO00)eobit1 (L dJ0 I)serao ativados somente se o canal desta palavra de controle também estiver ativada.
Bit 2 a bit 15: possibilidade de atribui-los a comandos

rFCLC

EEFN
LocC
H |
Ndb
CAn
EUd
nEE
P 5

[Active ref. channel] [Canal ref. ativa]
Canal de referéncia da IHM.

[Terminals] [Terminais] (£ E ~ [1): terminais

[Local] (L OL): botdo de navegacao

[HMI] [IHM] (H T I): terminal gréafico ou terminal remoto

[Modbus] (/74 b): Modbus integrado

[CANopen] (L A ~): CANopen® integrado

[tUd] (E U d): comando +/- velocidade

[Com. card] [Placa COM.] (~ E E): placa de comunicagao (se inserida)
[Pc tool] [Ferramenta PC] (F  5): software PC

FrH

[Frequency ref.] [Referéncia freq.]

Referéncia de velocidade antes da rampa.

Hz
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Cddigo Nome/Descricao Unidade
EER [ETA state word] [Palavra de estado ETA]

Palavra de estado de DRIVECOM.

Valores possiveis no perfil CiA402, em modo separado ou nao separado.
Bit 0: "Ready to switch on", em espera da alimentacgéo de poténcia
Bit 1: "Switched on", pronto
Bit 2: "Operation enabled", em operagao
Bit 3: “Fault”
= 0: sem falha
=1:falha
Bit 4: “Voltage enabled”, alimentacédo de poténcia presente
= 0: alimentagéo de poténcia ausente
= 1: alimentagéo de poténcia presente
Quando o inversor for alimentado somente pela parte de poténcia, este bit sera sempre 1.
Bit 5: parada rapida/parada de emergéncia
Bit 6: “Switched on disabled”, alimentacgdo de poténcia travada
Bit 7: alarme
=0: sem alarme
=1: alarme
Bit 8: reservado (= 0)
Bit 9: Remoto: comando ou referéncia via rede
= 0: comando ou referéncia via terminal grafico ou terminal remoto
= 1: comando ou referéncia via rede
Bit 10: referéncia alvo atingida
= 0: referéncia nao atingida
= 1: referéncia atingida
Quando o inversor estiver no modo velocidade, trata-se da referéncia de velocidade.
Bit 11: "Internal limit active", referéncia fora dos limites
= 0: referéncia nos limites
= 1: referéncia fora dos limites
Quando o inversor estiver em modo velocidade, os limites serdo definidos pelos parametros [Low speed] [Velocidade minima]
(L 5 P) e [High speed] [Velocidade maxima] (H 5 F).
Bits 12 e 13: reservados (= 0)
Bit 14: “Stop key”, Parada por intermédio da tecla de parada
= 0: tecla STOP n&o foi pressionada
= 1: parada ativada ao pressionar a tecla STOP do terminal grafico ou terminal remoto
Bit 15: “Direction”, sentido de rotacao
= 0: rotagdo sentido avanco na saida
= 1: rotacdo sentido reverso na saida

A combinacéo dos bits 0, 1, 2, 4, 5 e 6 define o estado no grafico de estado DSP 402 (ver manuais de comunicagao).

Valores possiveis no perfil 1/0O.
Nota: O valor é idéntico no perfil CiA402 e o perfil I/O. No segundo, a descrigdo dos valores é simplificada e néo se refere ao
grafico de estado do perfil CiA402 (Drivecom).
Bit 0: Reservado (=0 ou 1)
Bit 1: Pronto
= 0: Nao pronto
= 1: Pronto
Bit 2: Em marcha
= 0: o inversor ndo parte independente da referéncia de velocidade aplicada.
=1: Em marcha, se a referéncia aplicada for maior que zero, o inversor ira partir.
Bit 3: Falha
= 0: Sem falha
=1: Falha
Bit 4: Alimentacéo de poténcia presente
= 0: alimentagéo de poténcia ausente
= 1: alimentagéo de poténcia presente
Bit 5: Reservado (= 1)
Bit 6: Reservado (=0 ou 1)
Bit 7: Alarme
=0: Sem alarme
=1: Alarme
Bit 8: Reservado (= 0)
Bit 9: Comando via rede
= 0: comando pelos bornes ou terminal grafico
= 1: comando via rede
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Cédigo Nome/Descricao Unidade
Bit 10: Referéncia atingida
= 0: referéncia nao atingida
= 1: referéncia atingida
Bit 11: referéncia fora dos limites
= 0: referéncia nos limites
= 1: referéncia fora dos limites
Quando o inversor estiver em modo velocidade, os limites serdo definidos pelos parametros LSP e HSP.
Bits 12 e 13: Reservados (= 0)
Bit 14: parada pela tecla STOP
= 0: tecla STOP néo foi pressionada
= 1: parada ativada ao pressionar a tecla STOP do terminal grafico ou terminal remoto
Bit 15: sentido de rotacéao
= 0: rotagéo sentido avango na saida
= 1: rotagdo sentido reverso na saida
MNnd - [MODBUS NETWORK DIAG] [DIAG REDE MODBUS]
Diagnéstico da rede Modbus.
Mdb | |[COMLED][LED COM]
Visualizagdo da comunicacao Modbus.
T ICE |[Mb NET frames nb.] [N2 frames Mb NET]
Contador de frames da rede Modbus: nimero de frames processadas.
M IELC |[MbNET CRC errors] [N2 err. CRC Mb NET]
Contador de erros CRC da rede Modbus: nimero de erros CRC.
cnn- [COMMUNICATION MAP] [IMAGEM COMUN.] (cont.)
dbE - [BLUETOOTH DIAG.] [DIAG. BLUETOOTH]
Diagnéstico da rede Bluetooth.
NdbZ |[COMLED][LED COM]
Visualizagéo do LED da comunicag¢ao Bluetooth no terminal integrado.
LED apagado: o canal Bluetooth esta desativado.
LED aceso fixo: o canal Bluetooth esta ativado com a conexao ativa.
LED pisca: o canal Bluetooth esta ativado sem a conexao ativa.
M3LCE |[Frame Nb][N2 frames]
Contador de frames Bluetooth: nimero de frames processadas.
MN3EL |[CRC error Nb] [N2 erros CRC]
Contador de erros CRC na rede Bluetooth: nimero de erros CRC.
cnn- [COMMUNICATION MAP] [IMAGEM COMUN.] (cont.)
I5A - [COM. SCANNER INPUT MAP] [COM. SCANNER IN]
Menu utilizado para as redes CANopen® e Modbus.
nll | [Com Scan In1 val.] [Val Com Scan In1]
Valor da 12 palavra de entrada.
nll?2 [Com Scan In2 val.] [Val Com Scan In2]
Valor da 22 palavra de entrada.
nl3 [Com Scan In3 val.] [Val Com Scan In3]
Valor da 32 palavra de entrada.
nllY [Com Scan In4 val.] [Val Com Scan In4]
Valor da 42 palavra de entrada.
nl5 [Com Scan In5 val.] [Val Com Scan In5]
Valor da 52 palavra de entrada.
nlB [Com Scan In6 val.] [Val Com Scan In6]
Valor da 62 palavra de entrada.
nl1 [Com Scan In7 val.] [Val Com Scan In7]
Valor da 72 palavra de entrada.
nlAB [Com Scan In8 val.] [Val Com Scan In8]

Valor da 82 palavra de entrada.
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Cédigo Nome/Descricao Unidade
CM- |[[COMMUNICATION MAP] [IMAGEM COMUN.] (cont.)
O05A - [COM SCAN OUTPUT MAP] [COM SCANNER OUT]
nC | [Com Scan Out1 val.] [Val Com Scan outi]
Valor da 12 palavra de saida.
nC?2 [Com Scan Out2 val.] [Val Com Scan out2]
Valor da 22 palavra de saida.
nC3 [Com Scan Out3 val.] [Val Com Scan out3]
Valor da 32 palavra de saida.
nCHY [Com Scan Out4 val.] [Val Com Scan out4]
Valor da 42 palavra de saida.
nC5S [Com Scan Out5 val.] [Val Com Scan out5]
Valor da 52 palavra de saida.
nCE [Com Scan Out6 val.] [Val Com Scan out6]
Valor da 62 palavra de saida.
nC 1 [Com Scan Out7 val.] [Val Com Scan out7]
Valor da 72 palavra de saida.
nCH [Com Scan Out7 val.] [Val Com Scan out8]
Valor da 82 palavra de saida.
cnn- [COMMUNICATION MAP] [IMAGEM COMUN.] (cont.)
c 1I- [CMD. WORD IMAGE] [IMAGEM PALAVRA COMANDO]
Imagem da palavra de comando: somente acessivel pelo terminal grafico.
Ld | |[Modbus cmd.] [Com. Modbus]
Imagem da palavra de comando Modbus.
LMdZ |[CANopen cmd.] [Com. CANopen]
Imagem da palavra de comando CANopen®.
LMd3 |[COM. card cmd.] [Com. placa COM.]
Imagem da palavra de comando da placa de comunicagéo.
cnn- [COMMUNICATION MAP] [IMAGEM COMUN.] (cont.)
r |- [FREQ. REF. WORD MAP] [IMAGEM REF. FREQ.]
Imagem da referéncia de velocidade: somente acessivel pelo terminal gréfico.
L Fr | |[Modbus ref.] [Ref. Modbus] Hz
Imagem da referéncia de velocidade Modbus.
L Fr 2 |[CANopen ref.] [Ref. CANopen] Hz
Imagem da referéncia de velocidade CANopen®.
L Fr 3 |[Com. card ref.] [Ref. placa COM.] Hz
Imagem da referéncia de velocidade da placa de comunicagao.
L M- [[COMMUNICATION MAP] [IMAGEM COMUN.] (cont.)
Cnl- [CANopen MAP] [IMAGEM CANopen]
Imagem CANopen®: somente acessivel pelo terminal gréafico.
COn [RUN LED] [LED RUN]
Visualizag&o do estado do LED CAN RUN (CANopen® - MARCHA).
CAnE [ERR LED] [LED ERRO]
Visualizag&o do estado do LED CAN ERR (CANopen® - ERRO).
FO |- |[PDO1IMAGE] [IMAGEM PDO1]
Visualizagdo dos objetos RPDO1 e TPDO1.
~F | | |[Received PDO1-1] [PDO1-1 recebida]
* Primeira frame do PDO1 de recepgao.
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Cédigo Nome/Descricao Unidade
- P |2 |[Received PDO1-2] [PDO1-2 recebida]
* Segunda frame do PDO1 de recepc¢ao.

-~ F |3 |[Received PDO1-3] [PDO1-3 recebida]
* Terceira frame do PDO1 de recepcéo.

- F |4 |[Received PDO1-4] [PDO1-4 recebida]
* Quarta frame do PDO1 de recepcao.

EF I | |[Transmit PDO1-1] [PDO1-1 transmitida]

* Primeira frame do PDO1 de transmissao.

EF |2 |[Transmit PDO1-2] [PDO1-2 transmitida]
* Segunda frame do PDO1 de transmissao.

EF I3 |[Transmit PDO1-3] [PDO1-3 transmitida]

* Terceira frame do PDO1 de transmisséo.

EF I4 |[Transmit PDO1-4] [PDO1-4 transmitida]
* Quarta frame do PDO1 de transmissao.

Cnll- [CANopen MAP] [IMAGEM CANopen] (cont.)

Imagem CANopen®: somente acessivel pelo terminal grafico.

POZ - [PDO2 IMAGE] [IMAGEM PDO2]
Visualizacao dos objetos RPDO2 e TPDO2: Mesma estrutura que [IMAGE PDO1] (F O | -).

-~ FZ2 | |[Received PDO2-1] [PDO2-1 recebida]
* Primeira frame do PDO2 de recepgao.

- P22 |[Received PDO2-2] [PDO2-2 recebida]
* Segunda frame do PDO2 de recepc¢ao.

- P2 3 |[Received PDO2-3] [PDO2-3 recebida]
* Terceira frame do PDO2 de recepcao.

- P24 |[Received PDO2-4] [PDO2-4 recebida]
* Quarta frame do PDO2 de recepcao.

EFZ | |[Transmit PDO2-1] [PDO2-1 transmitida]

* Primeira frame do PDO2 de transmissao.

EFPZ2 |[Transmit PDO2-2] [PDO2-2 transmitida]
* Segunda frame do PDO2 de transmissao.

EFPZ 3 |[Transmit PDO2-3] [PDO2-3 transmitida]

* Terceira frame do PDO2 de transmisséo.

EFPZ4 |[Transmit PDO2-4] [PDO2-4 transmitida]
* Quarta frame do PDO2 de transmissao.
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Cddigo Nome/Descricao Unidade

Cnl- [CANopen MAP] [IMAGEM CANopen] (cont.)

Imagem CANopen®: somente acessivel pelo terminal gréfico.

FO3- |[PDO3IMAGE] [IMAGEM PDO3]
Visualizagao dos objetos RPDO3 e TPDO3: Mesma estrutura que [IMAGE PDO1] (F O | -).

-~ F 3 | |[Received PDO3-1] [PDO3-1 recebida]
* Primeira frame do PDOS3 de recepcao.

- P32 |[Received PDO3-2] [PDO3-2 recebida]
* Segunda frame do PDO3 de recepcéo.

-~ P 32 |[Received PDO3-3] [PDO3-3 recebida]
* Terceira frame do PDO3 de recepcéo.

- P 33 |[Received PDO3-4] [PDO3-4 recebida]
* Quarta frame do PDOS3 de recepcéo.

EF 3 | |[Transmit PDO3-1] [PDO3-1 transmitida]

* Primeira frame do PDOS3 de transmissao.

EF 32 |[Transmit PDO3-2] [PDO3-2 transmitida]
* Segunda frame do PDOS3 de transmissao.

EF 33 |[Transmit PDO3-3] [PDO3-3 transmitida]

* Terceira frame do PDOS3 de transmissao.

EF 34 |[Transmit PDO3-4] [PDO3-4 transmitida]
* Quarta frame do PDO3 de transmissao.

Cnl- [CANopen MAP] [IMAGEM CANopen] (cont.)

Imagem CANopen®: somente acessivel pelo terminal gréafico.

nlMES |[Canopen NMT state] [Estado NMT escravo]

Inversor - Estado NMT do escravo CANopen®.

b OOE | [Boot] [Partida] (b 00 E): Em partida
S E OF | [Stopped] [Parado] (5 E [ F): Parado

0 F E | [Operation] [Operacional] ([ F E): Operacional
FOFE | [Pre-Op] [Pré-Op] (F O F E): Pré-operacional

n b EF |[Number of TX PDO] [Numero de PDO Tx]
Numero de PDO de transmissao.

nbr P |[Number of RX PDO] [Numero de PDO Rx]

Numero de PDO de recepgao.

Er-LC O |[Error code] [Cbdigo de erro]
Registro de erros CANopen® (de 1 a 5).

-~ EL | |[RX Error Counter] [Contador erros Rx]
Contador de erros de recepgao do controlador (n@o memorizado na desenergizagao).

EEL | |[TX error counter] [Contador erros Tx]
Contador de erros de transmissa@o do controlador (ndo memorizado na desenergizagao).
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Cadigo Nome/Descricao ‘ Unidade

M0~ - |[1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISAO] (cont.)
[P - |[MONIT. PI] [ESTAT. PI]

* Gestao do controlador PID. Visualizado se [PID feedback ass.] (F | F) néo estiver regulado em [No] (~ ).

rP | [Internal PID ref.] [Ref. PID Interna]

c ) Referéncia PID interna: como valor de processo.
rPE [PID error] [Erro PID]
* Valor de erro PID.

rPF [PID feedback] [Retorno PID]
* Valor de retorno PID.

rPLC [PID reference] [Referéncia PID]

* Valor de referéncia PID pelo terminal gréfico.

~ PO |[PID Output] [Saida PID] Hz

Valor de saida PID com uma limitagao.

non - [1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISZ\O] (cont.)
PEE - [MONIT. POWER TIME] [CONSUMO]
RFPH [Consumption] [Consumo] Wh, kWh, MWh

Consumo de energia em Wh, kWh ou MWh (consumo acumulado).

rktH [Run time] [Tempo de marcha] s, min, h

Visualizagao do tempo de funcionamento decorrido (reinicializavel) em segundos, minutos ou horas
(tempo em que o motor ficou energizado).

PEH [Power on time] [Tempo energizado] s, min, h

il

Visualizacao do tempo de funcionamento decorrido em segundos, minutos ou horas (tempo em que o inversor ficou energizado).

rPr [Operating t. reset] [Reset tempo oper.]

() Reinicializagcdo do tempo de funcionamento decorrido.

~ [0 | [No] [Nao] (~ [J): nenhuma operacao de reinicializagdo em curso
A F H | [Reset kWh] (A F H): reset do pardmetro consumo [reset consumo] (A F H)
~ E H | [rst. runtime] (~ £ H): reset do parametro drive rodando [reset t. run] (- £ H)
FEH |[rst. POnt.] (P E H): reset do parametro inversor energizado [reset t. P On] (F £ H)

non - [1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISZ\O] (cont.)
L~ F5 |[Config. active] [Config. ativa]

Visualizagao da configuracgao ativa.

n | [In progress] [Em curso] (~ [): estado transitério (mudanga de configuragdo em curso)
L n F 0| [Config. n°0] (L » F [O): configuracéo 0 ativa
L nF I'|[Config.n°1] (L » F I): configuragéo 1 ativa
[ n F 2| [Config. n°2] (L ~ F 2): configuragao 2 ativa

LFFP5 |[Utilised param. set] [Jogo param. utilizado]

* Estado dos parametros de configuracao (€ possivel acessa-lo se a comutacao dos parametros foi ativada, ver pagina
253).

[0 | [None] [Nenhum] (~ [): n&o atribuido
L FF ||[Setn™1][Param.n?1] (L F F [): combo de parametros 1 ativo
L FFPZ|[Setn°2] [Param. n?2] (L F F 2): combo de parametros 2 ativo
L FFP 3 |[Setn’3][Param. n%3] (L F F 3): combo de parametros 3 ativo
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Cadigo Nome/Descricao ‘ Unidade

AL L~ |[Alarm groups] [Grupos de alarmes]

Numeros dos grupos de alarmes afetados em curso.
Os grupos de alarmes podem ser definidos pelo usuario no menu [INPUTS / OUTPUTS CFG] ( / [ -), pagina 151.

=~ = |[--]1 (- - -): nenhum grupo de alarmes afetado
I'==1[1-1( /- -): grupo de alarmes 1

-2 - |[2-] (- 2 -): grupo de alarmes 2

I'e = |[12-]( I 2 -): grupo de alarmes 1 e 2

- -3 |[-3] (- - 3): grupo de alarmes 3

I'=3|[1-3]( I - 3): grupo de alarmes 1 e 3

-2 3 |[-23] (- & 3): grupo de alarmes 2 e 3

/' 3| [123] ( /2 3): grupo de alarmes 1,2 e 3

ALr - |[ALARMS][ALARMES]

Lista dos alarmes em curso.
Se um alarme estiver presente, um « aparecera no terminal grafico.

n OAL | [No alarm] [Sem alarme] (n OAL)
FPELL |[PTCL alarm] [Alarme PTCL] (FEL L)

E E F | [External fault] [Falha externa] (E E F)

U'S A | [UnderV. al.] [Al. subU] (L 5 A)

L E A | [l attained] [Nivel | ating.] (L £ A)

F E A | [Freq. Th. attain.] [Nivel freq. ating.] (F £ A)

F 2 A | [Freq. Th. 2 attain.] [Nivel freq. 2 ating.] (F 2 A)

5 r A | [Freq.ref.att] [Ref. freq. ating.] (5~ A)

E 5 A | [Th.mot. att.] [Térm.mot.ating.] (E 5 A)

E 52 | [Th.mot2 att.] [Térm.mot.2 ating.] (£ 5 &)

£ 5 3 | [Th.mot3 att.] [Térm.mot.3 ating.] (£ 5 3)

U F A | [Underv. prev.] [Prev. Subtens.] (L/ P A)

F L A | [HSP attain.] [Veloc. max. ating.] (F L A)

EHA |[AL°Cdrv][AL °Cinv.] (E HA)

AL || [Alarm group 1] [Alarme grupo 1] (AL 1)

AL 2 | [Alarm group 2] [Alarme grupo 2] (AL &)

AL 3 | [Alarm group 3] [Alarme grupo 3] (AL 3)

FE E | [PID error al] [Al. erro PID] (FE E)

F F A | [PID fdbk al.] [Al. ret. PID] (F F A)

AF 3| [AI3 Al. 4-20mA] [AI3 Al. 4-20mA] (A F 3)

5 5 A | [Lim T/l att.] [Lim. Conj./l ating.] (55 A)

E A d | [Th.drv.att.] [Térm. inv. ating.] (£ A d)

Et JA | [IGBT alarm] [Alarme IGBT] (£ JH)

b 0 A | [Brake R. al.] [Al resist. freio] (b 0 A)

UL A | [Underload. Proc. Al.] [Al. subcarga proces.] (L/L A)

0L A | [Overload. Proc. Al.] [Al. sobrecrga proces.] (0L A)
~ 5 d A | [Rope slack alarm] [Al. tensao cabo] (- 5 4 A)
E E HHA | [High torque alarm] [Conjug elev. ating.] (£ £ HA)
E E L A | [Low torque alarm] [Conjug. min. ating.] (E £ L A)
d L 4 A | [Dynamic load alarm] [Al. varia¢. carga] (d L d A)
F 9L A | [Freq. meter Alarm] [Alarme med. freq.] (F 9L A)
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > MON- > SST-

Cddigo

Nome/Descricao

Unidade

S55E -

[OTHER STATE] [OUTROS ESTADOS]

Lista dos estados secundarios.
Este menu é visualizado somente no terminal grafico.

FL
PELCL
FSE
CER
FER
FZRA
SrA
ESA
EEF
AUEDO
FEL
EUR
UsA
CnF |
CLnF?2
FLA
AnA
CFP I
CFFPZ
CFFP3
br 5
dblL
EEHR
EELRA
nFrd
Nrr5s
FALA

[In motor fluxing] [Pré-magnetiz. motor] (F L )
[PTC Alarm] [Alarme PTC] (FEL L)

[Fast stop in prog.] [Parada rapida em curso] (F 5 E)
[Current Th. attained] [Nivel corrente ating.] (L E A)
[Freq. Th. attained] [Nivel freq. ating.] (F £ A)
[Freq. Th. 2 attained] [Nivel freq. 2 ating.] (F £ A)
[Frequency ref. att.] [Ref. freq. ating.] (5~ A)
[Motor th. state att.] [Est. térm. motor ating.] (£ 5 A)
[External fault alarm] [Alarme falha externa] (E £ F)
[Auto restart] [Religam Autom.] (A U £ O)

[Remote] [Remoto] (F E L)

[Auto-tuning] [Auto-tuning] (£ U n)

[Undervoltage] [Subtensao] (L/ 5 A)

[Config. 1 act.] [Conf. 1 ativa] (L ~ F )

[Config. 2 act.] [Conf. 2 ativa] (L » F &)

[HSP attained] [Veloc. max. ating.] (F L A)

[Load slip] [Escorregamento de carga] (A~ A)

[Set 1 active] [Jogo 1 ativo] (L F P 1)

[Set 2 active] [Jogo 2 ativo] (L F F 2)

[Set 3 active] [Jogo 3 ativo] (L F F 3)

[In braking] [Em frenagem] (b - 5)

[DC bus loading] [Carga barr. CC] (d b L)

[High torque alarm] [Conjug elev. ating.] (£ £ HA)
[Low torque alarm] [Conjug min. ating.] (£ £ L A)
[Forward] [Sent. avanco] (/1F r d

[Reverse] [Sent. reverso] (/1r r 5)

[Freq. metre Alarm] [Alarme med. freq.] (F 9L A)

dLE -

[DIAGNOSTICS] [DIAGNOSTICOS]

Este menu é visualizado somente no terminal grafico.

PFH-

[FAULT HISTORY] [HISTORICO DE FALHAS]

ESTe menu mostra as 8 ultimas falhas detectadas.

dF |

nOF
ASF
bLF
brF
CFF
CFIZ2
LCnF
COF
CrF
LS5F
dl F
dL F
EEF |
EEFE
EPF |
[E[FIE =
FBE
FBLES
FLCF |
[FICIE 2
HLC F
HdF
ILF
InF |
InFZ2
InF 3
InFHY
InFB

[Past fault 1] [Falha passada n21]

Registro de falhas 1 (1 é o ultimo).

[No fault] [Sem falha] (~ [ F): nenhuma falha detectada memorizada

[Angle error] [Erro angulo] (A 5 F): falha de regulagem do angulo detectada

[Brake control] [Logica de freio] (L L F): falta de 3 fases motor do freio

[Brake feedback] [Freio mecanico] (b ~ F): erro de contator de freio detectado

[Incorrect config.] [Config. incorreta] (L F F): configuracao invalida na energizagao

[Bad conf] [Conf. invalid] (L F | £): erro de transferéncia de configuragédo detectado

[Com. network] [Rede comunic.] (L ~ F): falha de comunicagdo com opcional da rede

[CAN com.] [Com. CANopen] (L n F): interrupcdo da comunicagédo com CANopen®
[Capa.charg] [Carga capa.] (L ~ F): falha do relé de carga detectada

[Ch. Sw. fault] [Canal indisp.] (L 5 F): erro de mudanca de canal detectado

[Diff. | fault] [Falha corr. diferenc.] (d [ F): falha de corrente diferencial detectada

[Load fault] [Load fault] [Def. carga] (A 5 F): erro de carga dinAmica detectado

[Control Eeprom] [Eeprom controle] (E E F [): erro da memdria EEprom de controle detectado
[Power Eeprom] [Eeprom poténcia] (£ E F £): erro da memoria EEprom de poténcia detectado
[External fault LI/Bit] [Externa por LI/Bit] (E F F I): falha externa detectada por entradas légicas
[External fault com.] [Falha externa comun.] (E F F £): falha externa causada pela placa de comunicacao
[FB fault] [Falha FB] (F & E): erro de blocos de fun¢des detectado

[FB stop fit.] [Err. parada FB] (F b E 5): erro de parada dos blocos de fun¢des detectado

[Out. contact. stuck] [Cont. saida colado] (F L F [): contator a jusante: contator colado

[Out. contact. open.] [Cont. saida aberto] (F L F [): contator a jusante: contator aberto

[Cards pairing] [Verific. placas] (H L F): erro de configuragédo de hardware detectado

IGBT desaturation] [Desaturacao dos IGBT] (H d F): erro de hardware de saturagdo IGBT
[Internal com. link] [Ligacao comunic. interna] ( /L F): falha da ligagéo interna opcional
[Rating error] [Erro calibre] ( / » F [): calibre do inversor desconhecido

[PWR Calib.] [Pot. incompativel] ( / n F £): placa de poténcia incompativel ou desconhecida
[Int. serial link] [Lig. serial int.] ( / » F 3): falha de comunicacao com a ligagao serial interna
[Int.Mfg area] [Area fab. intern] ( |~ F 4): area de industrializacao invalida

[Internal-option] [Interna-opcional] ( / » F £): placa opcional incompativel ou desconhecida
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Cddigo

Nome/Descricao Unidade

InF83
InFR
InFb
InFE
LLCF
LFF3
ObF
OocCF
OHF
oLcC
oL F
OFPF |
OFPF~Z
OSF
OEFL
PHF
PEFL
SAFF
SCF I
SCF3
SCFH4
SCFS

SLF I
SLFZ
SLF3
SOF
SPF
S5rF
S5F
EJF
EnF
ULF
USsF

[Internal-l measure] [Interna-medicao I] ( / » F 9): erro de circuito de medigcdo da corrente detectado
[Internal-mains circuit] [Interna-circ. rede] ( / » F A): erro do circuito de falta de fase da rede detectado
[Internal- th. sensor] [Interna-sens. temp.] ( / n F b): erro de sensor térmico detectado

[Internal - CPU] [Interna - CPU] ( / » F E): falha detectada no processador (RAM, memodria flash, tarefa...)
[Input contactor] [Contator de linha] (L L F): erro do contator de linha detectado

[AI3 4-20mA loss] [Perda 4-20mA AI3] (L F F 3): perda da referéncia 4-20 mA na entrada analégica Al3
[Overbraking] [Frenagem excessiva] ([ & F): frenagem excessiva

[Overcurrent] [Sobrecorrente] ([ L F): sobrecorrente

[Drive overheat] [Sobreaquec. inv.] (0 H F): sobreaquecimento do inversor

[Proc.Overload Flt] [Sobrecarga proc.] (I L [): sobrecarga do conjugado

[Motor overload] [Sobrecarga motor] (J L F): sobrecarga do motor

[1 output phase loss] [Perda 1 fase mot.] (O F F [): falta de uma fase do motor

[3out ph loss] [Perda 3 fases mot.] ([J F F £): falta de trés fases do motor

[Mains overvoltage] [Sobretensao rede] ([ 5 F): falha de sobrealimentagéo detectada

[PTC fault] [Falha PTC] (0 E F L ): erro de sobreaquecimento do motor detectado proveniente da sonda PTC: produto standard
[Input phase loss] [Perda fase rede] (F H F): falta de uma fase da rede

[LI6=PTC probe] [Sonda LI6=PTC] (F E F L): erro da sonda PTC (sobrecorrente ou curto-circuito)

[Safe function fault] [Falha funcao seguranca] (5 A F F): falha da fungéo de seguranca

[Motor short circuit] [Curto-circ. mot.] (5L F [): curto-circuito motor (detecgéo binaria)

[Ground short circuit] [Curto-circ. aterr.] (5 [ F 3): falha direta de curto-circuito no aterramento (detecgcéo binaria)
[IGBT short circuit] [Curto-circuito IGBT] (5 L F 4): curto-circuito no IGBT (detecgao binaria)

[Motor short circuit] [Curto-circuito carga] (5 L F 5): curto-circuito de carga durante sequéncia de carga de acendimento
(deteccao binaria)

[Modbus com.] [Com. Modbus] (5 L £ [): interrup¢cdo da comunicagéo na rede Modbus

[PC com.] [Com. PC] (5 L F &): falha de comunicagéo com o software PC

[HMI com.] [Com. HMI] (5 L F 39): falha de comunicagéo com o terminal remoto

[Overspeed] [Sobrevelocidade] (5 [ F): sobrevelocidade

[Speed fdback loss] [Falta ret. veloc.] (5 F F): falha de retorno de velocidade

[Torque/current lim] [Lim. conjugado /1] (5 ~ F): temporizagédo de regulacédo do conjugado
[Torque/current lim] [Lim. conjugado /1] (5 5 F): falha de limitagdo da corrente ou de conjugado detectada
[IGBT overheat] [Sobreaquec. IGBT] (£ | F): sobreaquecimento de IGBT

[Auto-tuning] [Auto-regulagem] (£ ~ F): falha de regulagem detectada

[Pr.Underload FIt] [Subcarga Proc.] (L/ L F): subcarga do conjugado

[Undervoltage] [Subtensao] (L/ 5 F): subtensédo

HS5 |

ElUn
dl b
rdid
nSE
I-Un
ACLC
dEL
cL |
FSE
FLU
nlL P
CEL
Obr
sorC
UsA
ELC
SE
FA
YES
EP
FLE
551
S5L5S
SED

[Drive state] [Estado do inversor]
IHM - Estado do registro de falhas detectadas 1.

[Auto-tuning] [Auto-regulagem] (£ L/ n): auto-regulagem

[In DC inject.] [injecao CC] (d [ k): frenagem por injecdo de CC

[Ready] [Inv. pronto] (~ < Y): inversor pronto

[Freewheel] [Por inércia] (~ 5 £ ): controle de parada por inércia

[Drv running] [Em marcha] (~ L/ »): motor em regime estabelecido ou comando de marcha presente e referéncia em zero
[In accel.] [Em acel.] (AL [): aceleragéo

[In decel.] [Em desacel.] (d E [): desaceleracéao

[Current lim.] [Em limit. I] (L L /): limitagcdo de corrente

[Fast stop] [Parada rapida] (F 5 £ ): parada rapida

[Mot. fluxing] [Magnetiz. mot] (F L L/): funcdo de magnetizacao ativada

[No mains V.][Sem U pot.] (~ L F): circuito de comando energizado, mas barramento CC nao carregado, sem tensao de poténcia
[Control.stop] [Parada contr.] (L E L ): parada controlada

[Dec. adapt.] [Desacel. adapt.] (0 b r ): adaptacéo da rampa de desaceleracao
[Output cut] [Interr. a jusante] (5 [ L ): corte controlado na saida em curso

[UnderV. al.] [Al. subtens.] (L/ 5 A): alarme de subtensao

[In mfg. test] [Em teste mfg] (£ [ ): modo industrializacdo ativada

[In autotest] [Em autoteste] ( 5 £ ): autoteste em curso

[Autotest err] [Err autoteste] (F A): erro de autoteste detectado

[Autotest OK] (4 E 5): autoteste OK

[Eeprom test] [Teste Eeprom] (£ F): erro de autoteste da meméria EEprom detectado
[In fault] [Em falha] (F L E): falha detectada pelo produto

[SS1 active] [SS1 ativa] (5 5 /): seguranga SS1

[SLS active] [SLS ativa] (5L 5): seguranga SLS

[STO active] [STO ativa] (5 £ [J): seguranga STO

EF I

[ETA state word] [Palavra de estado ETA]

Registro de estado DRIVECOM no registro das falhas detectadas 1 (idéntico ao parametro
[ETA state word] [Palavra de estado ETA] (£ £ A) pagina 89).

1P |

[ETI state word] [Palavra de estado ETI]
Registro de estado estendido no registro das falhas detectadas 1 (ver o arquivo dos pardmetros de comunicagéo).
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Cédigo

Nome/Descricao

‘ Unidade

CMNP

[Cmd word] [Palavra Cmd]

Registro de comando no registro das falhas detectadas 1 (idéntico ao parametro [Cmd word] [Palavra Cmd] (L /71 d) pagina 88).

LCP

[Motor current] [Corrente do motor]

Corrente do motor estimada no registro das falhas detectadas 1
(idéntico ao parametro [Motor current] [Corrente do motor] (L [ r) pagina 82).

= 7 IF

[Output frequency] [Frequéncia de saida]

Frequéncia estimada do motor no registro das falhas detectadas 1
(idéntico ao parametro [Output frequency] [Frequéncia saida] (- F ) pagina 82).

Hz

= = 7

[Elapsed time] [Tempo decorrido]

Tempo de funcionamento decorrido no registro das falhas detectadas 1
(idéntico ao parametro [Elapsed time] [Tempo decorrido] (~ £ H) pagina 94).

ULF

[Mains voltage] [Tenséao da rede]

Tenséo da rede no registro das falhas detectadas 1
(idéntico ao pardmetro [Mains voltage] [Tensao da rede] (L/ L n) pagina 82).

LT

EHF

[Motor thermal state] [Estado térm. motor]

Estado témico do motor no registro das falhas detectadas 1

(idéntico ao parametro [Motor thermal state] [Estado térm. motor] (£ H ) pagina 82).

dC [

[Command channel] [Canal comando]
Canal de comando no registro das falhas detectadas 1
(idéntico ao parametro [Command channel] [Canal comando] (L /14 [) pagina 88).

dr [

[Active ref. channel] [Canal ref. ativa]
Canal de referéncia no registro das falhas detectadas 1
(idéntico ao parametro [Active ref. channel] [Canal ref. ativa] (- F L [) pagina 88).

PFH -

[FAULT HISTORY] [HISTORICO DE FALHAS] (cont.)

Este menu mostra as 8 Ultimas falhas detectadas.

dP/?Z

[Past fault 2] [Falha passada n22]
Idéntico ao parametro [Past fault 1] [Falha passada n?1] (d F /) pagina 96.

dFP 3

[Past fault 3] [Falha passada n23]
Idéntico ao parametro [Past fault 1] [Falha passada n®1] (d F /) pagina 96.

dPY

[Past fault 4] [Falha passada n%4]
Idéntico ao parametro [Past fault 1] [Falha passada n®1] (d F /) pagina 96.

dP5

[Past fault 5] [Falha passada n25]
Idéntico ao parametro [Past fault 1] [Falha passada n®1] (d F /) pagina 96.

dPb

[Past fault 6] [Falha passada n%6]
Idéntico ao parametro [Past fault 1] [Falha passada n?1] (d F /) pagina 96.

dFP 1

[Past fault 7] [Falha passada n%7]
Idéntico ao parametro [Past fault 1] [Falha passada n®1] (d F /) pagina 96.

dPH

[Past fault 8] [Falha passada n28]
Idéntico ao parametro [Past fault 1] [Falha passada n®1] (d F I) pagina 96.
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Cadigo Nome/Descricao Unidade
dLE - [DIAGNOSTICS] [DIAGNOSTICOS] (cont.)
PFL - [CURRENT FAULT LIST] [FALHAS PRESENTES]
~ O F | [No fault] [Sem falha] (~ O F): nenhuma falha detectada memorizada
A 5 F | [Angle error] [Erro angulo] (A 5 F): falha de regulagem do angulo detectada
b L F | [Brake control] [Controle de freio] (b L F): falta de 3 fases motor do freio
b ~ F | [Brake feedback] [Freio mecanico] (& ~ F): erro de contator de freio detectado
L F F | [Incorrect config.] [Config. incorreta] (L F F): configuragéo invalida na energizacéao
L F |2 | [Bad conf] [Conf. invalida] (L F /Z): erro de transferéncia de configuragcao detectado
[ » F | [Com. network] [Rede comunic.] (L ~ F): falha de comunicagédo com o opcional rede
L OF | [CAN com.] [Com. CANopen] (L n F): falha de comunicagdo com CANopen®
[ ~ F | [Capa.charg] [Carga capa.] (L ~ F): falha do relé de carga detectada
L 5F | [Ch. Sw. fault] [Canal indisp.] (L 5 F): erro de mudanca de canal detectado
d [ F | [Diff. | fault] [Falha corr. diferenc.] (d L F): falha de corrente diferencial detectada
d L F | [Load fault] [Def. carga] (A 5 F): erro de carga dindmica detectado
E E F || [Control Eeprom] [Eeprom controle] (E E F [): erro da memoria EEprom de controle detectado
E E F 2 | [Power Eeprom] [Eeprom poténcia] (£ E F £): erro da meméria EEprom de poténcia detectado
E P F || [External fault LI/Bit] [Externa por LI/Bit] (£ F £ [): falha externa detectada por entradas légicas
E P F £ | [External fault com.] [Falha externa comun.] (E P F 2): falha externa causada pela placa de comunicagéo
F b E | [FB fault] [Falha FB] (F b E): erro de blocos de fun¢des detectado
F L ES|[FBstop flt.] [Err. parada FB] (F b E 5): erro de parada dos blocos de fungbes detectado
F L F || [Out. contact. stuck] [Cont. saida colado] (F L F /): contator a jusante: contator colado
F [ F 2 | [Out. contact. open.] [Cont. saida aberto] (F L F /): contator a jusante: contator aberto
H [ F | [Cards pairing] [Verific. placas] (H L F): erro de configuragédo de hardware detectado
H d F | IGBT desaturation] [Desaturacao dos IGBT] (H d F): erro de hardware de saturagdo IGBT
I L F | [Internal com. link] [Ligacdo comunic. interna] ( /L F): falha da ligacdo interna opcional
I'n F | | [Rating error] [Erro calibre] ( / »n F I): calibre do inversor desconhecido
I'n F & | [PWR Calib.] [Pot. incompativel] ( / » F £): placa de poténcia incompativel ou desconhecida
I'n F 3| [Int. serial link] [Lig. serial int.] ( / » F J): falha de comunica¢éo com a ligagao serial interna
I'n F 4 | [Int.Mfg area] [Area fab. intern] ( / n F 4): drea de industrializacéo invalida
I n F E | [Internal-option] [Interna-opcional] ( / » F b): placa opcional incompativel ou desconhecida
I F 9 | [Internal-l measure] [Interna-medicao I] ( / » F 59): erro do circuito de medicéao da corrente detectado
I n F A | [Internal-mains circuit] [Interna-circ. rede] ( / » F A): erro do circuito de falta de fase da rede detectado
I n F b | [Internal- th. sensor] [Interna-sens. temp.] ( / n F b): erro de sensor térmico detectado (sobrecorrente ou curto-circuito)
I'n F E | [Internal - CPU] [Interna - CPU] ( / n F E): falha detectada no processador (RAM, memodria flash, tarefa...)
L [ F | [Input contactor] [Contator de linha] (L L F): erro do contator de linha detectado
L FF 3| [AI3 4-20mA loss] [Perda 4-20mA AI3] (L F F 3): perda da referéncia 4-20 mA na entrada analdgica Al3
0Ok F | [Overbraking] [Frenagem excessiva] (0 b F): frenagem excessiva
0L F | [Overcurrent] [Sobrecorrente] (L L F): sobrecorrente
[ HF | [Drive overheat] [Sobreaquec. inv.] (J H F): sobreaquecimento do inversor
0L [ | [Proc.Overload Flt] [Sobrecarga proc.] (0L L ): sobrecarga do conjugado
0L F | [Motor overload] [Sobrecarga motor] ([J L F): sobrecarga do motor
OFF || [1output phase loss] [Perda 1 fase mot.] (J F F [): falta de uma fase do motor
OFF £ | [3out ph loss] [Perda 3 fases mot.] (0 F F 2): falta de trés fases do motor
05 F | [Mains overvoltage] [Sobretensao rede] ([J 5 F): falha de sobrealimentacéo detectada
OEF L |[PTC fault] [Falha PTC] (O E F L ): erro de sobreaquecimento do motor detectado proveniente da sonda PTC: produto standard
P HF | [Input phase loss] [Perda fase rede] (F H F): falta de uma fase da rede
FEF L |[LI6=PTC probe] [Sonda LI6=PTC] (F L F L ): erro de sonda PTC (sobrecorrente ou curto-circuito)
5 A F F | [Safe function fault] [Falha funcao seguranca] (5 A F F): falha da funcéo de seguranca
5L F || [Motor short circuit] [Curto-circ. mot.] (5L F I): curto-circuito motor (deteccao binéria)
5L F 3| [Ground short circuit] [Curto-circ. aterr.] (5 L F J): falha direta de curto-circuito no aterramento (deteccgéo binaria)
5L F 4| [IGBT short circuit] [Curto-circuito IGBT] (5 L F 4): curto-circuito no IGBT (detecgéo binaria)
5[ F 5 | [Motor short circuit] [Curto-circuito carga] (5 [ F 5): curto-circuito de carga durante a sequéncia de carga de acendimento
(deteccao binaria)
5L F || [Modbus com.] [Com. Modbus] (5L F /): falha de comunicacdo com a rede Modbus
5L F¢Z|[PCcom.][Com.PC] (5L F¢&): falha de comunicagdo com o software PC
5L F 3| [HMI com.] [Com. HMI] (5 L F 3): falha de comunicagdo com o terminal remoto
5 0F | [Overspeed] [Sobrevelocidade] (5 [ F ): sobrevelocidade
5 F F | [Speed fdback loss] [Falta ret. veloc.] (5 F F): falta de retorno de velocidade
5 r F | [Torque/current lim] [Lim. conjugado /1] (5 ~ F): temporizagéo de regulagdo do conjugado
5 5 F | [Torque/current lim] [Lim. conjugado /1] (5 5 F): falha de limitagao de corrente ou de conjugado detectada
E JF | [IGBT overheat] [Sobreaquec. IGBT] (£ J F): sobreaquecimento de IGBT
E ~ F | [Auto-tuning] [Auto-regulagem] (£ ~ F): falha de regulagem detectada
UL F | [Pr.Underload FIt] [Subcarga Proc.] (L/ L F): subcarga do conjugado
U'S F | [Undervoltage] [Subtenséao] (L/ 5 F): subtensao
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > MON- > AFI-
Cédigo Nome/Descricao Unidade
AF |- [MORE FAULT INFO] [MAIS INFORM. SOBRE FALHA]

Informagdes adicionais sobre a falha detectada.

LCnF

[Network fault] [Falha rede com.]

Cédigo de falha da placa de comunicagao opcional.

Parametro de somente leitura. O cédigo de falha é conservado no parametro, mesmo se eliminada a causa. O parametro é
reinicializado depois que o inversor tiver sido desconectado, depois reconectado. Os valores deste parametro dependem da
placa da rede. Consultar o manual relativo a placa correspondente.

ILF |

[Internal link fault 1] [Falha ligacao interna 1]

Falha de comunicacéo entre a placa opcional 1 e o inversor.

Parametro de somente leitura. O cédigo de falha é conservado no parametro, mesmo se eliminada a causa. O parametro é
reinicializado depois que o inversor tiver sido desconectado, depois reconectado.

dLE -

[DIAGNOSTICS] [DIAGNOSTICOS] (cont.)

EAL

[IGBT alarm counter] [Tempo de alarme IGBT]
Contador de tempo do alarme do transistor (tempo durante o qual o alame “temperatura IGBT” estava ativo).

SEF =

[SERVICE MESSAGE] [MENSAGEM DE SERVICO]
Ver pagina 311.

EALCC

[Min. freq time] [Tempo freq. min]
Contador de tempo do alarme do transistor regulado na frequéncia de chaveamento minima (tempo durante o qual o alarme
“temperatura IGBT” estava ativo depois que o inversor reduziu automaticamente a frequéncia de chaveamento a um valor minimo).

rFLE

nO
YES

[Reset past faults] [Reset falhas passadas]
Este menu permite resetar todas as falhas rearmaveis detectadas anteriormente.

[No] (~ [): reset inativo
[Yes] (4 E 5): reset em curso
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > MON- > COD-

Cadigo

Nome/Descricao Unidade

noan -

[1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISAO] (cont.)

L Od-

[PASSWORD] [SENHA DE ACESSO]

Senha de acesso da IHM.
Se perdeu sua senha, favor contactar Schneider Electric.

CSE

LC
uLct

[Status] [Estado]

Estado do inversor (travado/destravado). Parametro de informacgao, ndo modificavel.

[Locked] (L L): o inversor esta travado por uma senha de acesso
[Unlocked] (LU L L): inversor nao travado por uma senha de acesso

Cod

OFF

On

[PIN code 1] [Senha PIN 1]
Senha de acesso confidencial.

Este parametro permite proteger a configuragéo do inversor utilizando uma senha de acesso.

Quando o acesso estiver travado por uma senha, é possivel acessar somente os parametros dos menus [1.2 MONITORING]
[1.2 SUPERVISAQ] (/710 -) e [1.1 SPEED REFERENCE] [1.1 REFERENCIA VELOCIDADE] (- E F -). E possivel utilizar a
tecla MODE do terminal remoto para passar de um menu para outro.

Nota: Antes de inserir uma senha, anote-a em local serguro.

[OFF] (O F F): nenhuma senha determinada

- Para impedir 0 acesso, insira uma senha entre 2 e 9999. E possivel aumentar o valor visualizado utilizando o botdo de

navegacao. Em seguida, pressione ENT. Entdo [ON] ([ ) aparecera na tela para indicar o bloqueio de acesso.
[ON] (O ~): uma senha entre 2 e 9999 impede o acesso.

- Para desbloquear o acesso, insira a senha (aumente o valor utilizando o botdo de navegagéao), depois pressione ENT. A
senha continuara visualizada na tela e o acesso somente serd bloqueado na préxima desenergizagéo do inversor. O acesso
sera novamente bloqueado na préxima energizagao do inversor.

- Se a senha inserida estiver incorreta, a tela mostrara [ON] (J ») e 0 acesso permanecera bloqueado.

O acesso é desbloqueado (a senha de acesso continua visualizada).

- Para reativar o bloqueio com a mesma senha utilizada para o desbloqueio, retorne a [ON] ( [J ) utilizando o botéo de
navegacao, depois pressione ENT. [ON] ([ n) continuara visualizada na tela para indicar o bloqueio do acesso.

- Para bloquear o acesso com uma senha diferente da utilizada para o desbloqueio, insira novamente a senha (aumente o
valor utilizando o botéo de navegagéao), depois pressione ENT. Entéo [ON] ( J ») aparecera na tela para indicar o bloqueio
do acesso.

- Para eliminar o bloqueio quando o acesso tiver sido desbloqueado, retorne a [OFF] ([J F F ) utilizando o botao de navegagao,
depois pressione ENT. [ON] ( J =) continuara visualizada na tela. O acesso sera desbloqueado e continuara assim até o
préximo religamento.

Code

OFF
On

BBBB

[PIN code 2] [Senha PIN 2]

Senha de acesso confidencial 2. Parametro acessivel se [3.1 ACCESS LEVEL] [3.1 NIVEL DE ACESSO] (L A ) estiver
regulado em [Expert] (E F r).

O valor [OFF] (O F F) corresponde a auséncia de senha de acesso, 0 acesso € entdo [Unlocked] (L/L ).

O valor [ON] ([ ~) indica que a configuracéo do inversor esta protegida e que uma senha de acesso deve ser inserida para
desbloquea-la.

Quando a senha de acesso correta for inserida, esta continuara visualizada e o inversor sera desbloqueado até a préxima
energizagao.

A senha PIN 2 é uma chave de desbloqueio conhecida somente pelo suporte Schneider Electric.

uL r

uLr-o

uLr |

[Upload rights] [Direitos de registro]

[Permitted] (L/ L ~ [I): este cddigo significa que o software SoMove ou o terminal grafico podem salvar o conjunto da
configuragao (senhas de acesso, proteg¢des, configuracdo). Quando a configuragao for modificada, somente os parametros nao
protegidos serao acessiveis.

[Not allowed] (L/ L ~ [): este cddigo significa que o software SoMove ou o terminal grafico ndo podem salvar a configuragao.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > MON- > COD-

Cédigo Nome/Descricao Unidade
dL r [Download rights] [Direitos de download]

d L ~0|[Lockeddrv.] (d L ~ O): inversor travado: isto significa que somente & possivel fazer download da configuragéo para um inversor
bloqueado pela mesma senha de acesso para a configuracéo. Se forem diferentes, ndo sera permitido fazer download.

d L ~ | |[Unlock.drv] (<L ~ I):inversor ndo travado: isto significa que somente ¢ possivel fazer download da configuragdo para um
inversor cuja senha de acesso nao esteja ativada.

dL r 2 |[Notallowed] (d L ~ £): ndo permitido: ndo pode ser feito download da configuracéo.

d L ~ 3 |[Lock/unlock] (d L ~ 3): travado ou nao travado: o download é permitido conforme o caso 0 ou o caso 1.

Estes parametros somente aparecem se a funcao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* também for possivel acessar e regular os pardmetros no menu de configuracéo para a funcao correspondente, sua
descricéo seré detalhada nestes menus, nas paginas indicadas para ajudar na programacao.

C) Parametro modificavel em operagao e na parada.

102



Modo [Configuration] [Configuragdo] (L o~ F)

Modo [Configuration] [Configuracao] (L o n F)

Neste capitulo
Este capitulo aborda os seguintes assuntos:

Assunto Pagina
Introducao 104
Ramificagao 105
Menu Mo n 106
Pré-regulagens de fabrica 107
Macroconfiguragao 108
Fu Il 111
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Introducao

O mode de configuragao inclui 4 partes:

1. O menu “My menu” (Meu menu) que contém até 25 parametros personalizaveis pelo usuario pelo terminal
grafico ou pelo software SoMove.

2. As fungdes “Store/recall parameter” (Salvar/restaurar o conjunto de pardmetros) que permitem salvar e
restabelecer os pardmetros do usuario.

3. O parametro [Macro configuration] [Macroconfiguracao] (L F L) que permite carregar valores
predefinidos para aplicagdes (ver pagina 108).

4. O menu “FULL” (completo) que permite acessar a todos os outros parametros. Ele contém 10 submenus:

- [SIMPLY START] [PARTIDA SIMPLIFICADA] (5 /11 -), pagina 111
- [SETTINGS] [REGULAGENS] (5 E E -), pagina 115

- [MOTOR CONTROL] [CONTROLE DO MOTOR] (d ~ [ -), pagina 131

- [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] ( /_0O -), pagina 151
- [COMMAND] [COMANDO] (L E L -), pagina 178

- [FUNCTION BLOCK] [BLOCOS DE FUNCOES] (F k I1 -), pagina 182

- [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICAGCAQ] (F LI r -), pagina 191
- [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (F L k -), pagina 271
- [COMMUNICATION] [COMUNICAGAOQ] (L 017 -), pagina 295

- [ACCESS LEVEL] [NIVEL DE ACESSO] (L A L), pagina 302
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Ramificacao
Os valores de pardmetros visualizado sdo dados somente a titulo de exemplo.
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Menu Mo n

Cadigo Nome/Descricao
COnF [1.3 CONFIGURATION] [1.3 CONFIGURACAO]
M40~ |[MY MENU][MEU MENU]

Este menu contém os parametros selecionados no menu [3.4 DISPLAY CONFIG.] [3.4 CONFIG. DA VISUALIZA(;IT\O]
(d L F -), pagina 309.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FCS-

Pré-regulagens de fabrica

*

Im |

Cddigo Nome/Descri¢cao ‘ Regulagem de fabrica
COnF [1.3 CONFIGURATION] [1.3 CONFIGURACAO]
FLC5- [FACTORY SETTINGS] [REGULAGENS DE FABRICA]

F L5 I |[Config. source] [Config. Source] ‘[Macro-conf.]( In 1)

Escolha da configuragédo source.

Se a fungéo de comutacao da configuragao estiver configurada, [Config. 1] (L F L /) e [Config. 2] (L F L &) seréao
inacessiveis.

Nota: Para carregar as pré-regulagens do inversor memorizadas anteriormente ([Config. 1] (5 £ ~ /) ou [Config. 2]
(5E r 2)), selecione a configuracao source [Config. source] (F L 5 /) =[Config. 1] (L F L I)ou [Config. 2] ([ F L &),
depois uma regulagem de fabrica [Goto FACTORY SETTINGS] (L F 5) =[Yes] (Y E 5).

[Macro-conf.] ( I n I): configuragdo de fabrica, retorno a macroconfiguragao selecionada

L FL I|[Config.1] (L F L [): configuragéo 1
L F L2 |[Config.2] (L F L £): configuragédo 2
FrH- [PARAMETER GROUP LIST] [LISTA DE PARAMETROS]
Escolha dos menus a carregar.
Consultar o procedimento de escolha mdltipla, pagina 71 para o terminal grafico integrado, pagina 62 para o terminal grafico.
Nota: Ao sair da fabrica e apds um retorno as regulagens de fabrica, [PARAMETER GROUP LIST] fica vazio.
AL L |[[All] (AL L):todos os parametros (o programa dos blocos de fungbes sera também apagado)
d r [1 | [Drive Config.] (d ~ /1): menu [1 DRIVE MENU] (d ~ / -) sem [COMUNICATION] (L 017 -).
No menu [2.4 DISPLAY CONFIG.], [Return std name] (L 5 F) pagina 311 volta a [No] (~ O).
[10E | [Motor param] (/7 £ ): parametros do motor, ver pagina 319.
As seguintes escolhas somente sao acessiveis se [Config. source] (F L 5 /) = [Macro-conf.] ( I~ /).
L 07| [Comm. menu] (L O/1): menu [COMUNICATION] (L 017 -) sem [Scan. In1 address] (~ /1A [) a [Scan. In8 address]
(n A B) ou [Scan.Out1 address] (n L A ) a [Scan.Out8 address] (~ [ A B).
d 15 | [Display config.] (¢ /5): menu [3.3 MONITORING CONFIG.] (/1L F -)
LF5 [Goto FACTORY SETTINGS] [Retorno as regulagens de fabrical]

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR
Assegurar-se que a modificag@o da configuragdo atual seja compativel com o esquema de fiagao utilizado.
O nao respeito a estas instrugcoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

Para retornar as regulagens de fabrica, € obrigatério que no minimo um grupo de pardmetros tenha sido selecionado
anteriormente.

nl
Oou I'|[No](~ O): ndo
[Yes] (4 E 5): o parametro retorna a [No] (~ [J) automaticamente no fim da operagéo.
5L 5 | |[Save config] [Memorizacdo da configuracao] [No] (~ 1)
A configuragéo ativa a ser memorizada nao aparece nas escolhas. Por exemplo, se a configuracéo ativa for [Config. 0]
* (5E - 0O),somente [Config. 1] (5 £ ~ 1) e [Config. 2] (5 E ~ &) aparecem. O parametro volta automaticamente a [No] (~ )
quando a acgao for efetuada.
0| [No] (~ 0): ndo
5E - 0| [Config. 0] (5 E r 0): mantenha pressionada a tecla ENT por 2 segundos.
SEr ||[Config.1] (5 E ~ I): mantenha pressionada a tecla ENT por 2 segundos.
5k r 2 |[Config. 2] (5 E ~ £): mantenha pressionada a tecla ENT por 2 segundos.

Estes parametros somente aparecem se a fungao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descrigéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Para modificar a atribuicdo deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF

Macroconfiguracao

Cddigo Nome/Descricao ‘ Regulagem de fabrica
COnF [1.3 CONFIGURATION] [1.3 CONFIGURACAO] (cont.)
CFLC [Macro configuracao] ‘ [Start/stop] (5 £ 5)

x A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR
Z 2s Assegurar-se que a macroconfiguragao selecionada seja compativel com o esquema de fiagéo utilizado.
O nao respeito a estas instrucoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

5 E 5 | [Start/stop] (5 E 5): partida/parada

Hd L | [M. handling] (H d [): movimentacao

H 5 E |[Hoisting] (H 5 E): levantamento

L E n |[Gen. Use] (L E n): uso geral

F Id |[PID regul.] (F Id): regulagéo PID

rn E E | [Network C.] (~ E E): rede de comunicagéo

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragao da fungao correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Z 2 s | Para modificar a atribuicao deste pardmetro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.

Exemplo de retorno as regulagens de fabrica
® [Config. source] (F L 5 [) estiver regulado em [Macro-conf.] ( |~ /)
* [PARAMETER GROUP LIST] (F - 4 -) estiver regulado em [All] (AL L)
® [Goto FACTORY SETTINGS] (L F 5) estiver regulado em [Yes] (5 E 5)
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Atribuicao das entradas/saidas

Entrada/saida

[Start/stop]

[M. handling]

[Gen. Use]

[Hoisting]

[PID regul.]

[Network C.]

[Al1]

[Ref.1 channel]

[Ref.1 channel]

[Ref.1 channel]

[Ref.1 channel]

[Ref.1 channel]
(referéncia PID)

[Ref.2 channel]
([Ref.1 channel] =
Modbus integrada)

)

[AI2] [No] [Summing ref. 2] [Summing ref. 2] [No] [PID feedback] [No]

[AI3] [No] [No] [No] [No] [No] [No]

[AO1] [No] [No] [No] [No] [No] [No]

[R1] [No drive fit] [No drive fit] [No drive fit] [No drive fit] [No drive fit] [No drive fit]

[R2] [No] [No] [No] [Brk control] [No] [No]

[LI1] (2 fios) [Forward] [Forward] [Forward] [Forward] [Forward] [Forward]

[LI2] (2 fios) [Reverse] [Reverse] [Reverse] [Reverse] [Reverse] [Reverse]

[LI3] (2 fios) [No] [2 preset speeds] [2 |[Jog] [Fault reset] [PID integral reset] |[Ref. 2 switching]
velocidades pré- [Comutacao ref. 2]
selec.]

[LI4] (2 fios) [No] [4 preset speeds] [4 |[Fault reset] [External fault] [2 preset PID ref.] |[Fault reset]
velocidades pré-
selec.]

[LI5] (2 fios) [No] [8 preset speeds] [8 |[Torque limitation] |[No] [4 preset PID ref.] |[No]
velocidades pré-
selec.]

[LI6] (2 fios) [No] [Fault reset] [No] [No] [No] [No]

[LI1] (8 fios) [Drive running] |[Drive running] [Drive running] [Drive running] |[Drive running] [Drive running]
[Inversor em [Inversor em [Inversor em [Inversor em [Inversor em [Inversor em
operacao] operacao] operacao] operacao] operacao] operacao]

[LI2] (3 fios) [Forward] [Forward] [Forward] [Forward] [Forward] [Forward]

[LI3] (B fios) [Reverse] [Reverse] [Reverse] [Reverse] [Reverse] [Reverse]

[LI14] (3 fios) [No] [2 preset speeds] [2 |[Jog] [Fault reset] [PID integral reset] |[Ref. 2 switching]
velocidades pre- [Comutacao ref. 2]
selec.]

[LI5] (B fios) [No] [4 preset speeds] [4 |[Fault reset] [External fault] [2 preset PID ref.] |[Fault reset]
velocidades pré-
selec.]

[LI6] (3 fios) [No] [8 preset speeds] [8 |[Torque limitation] |[No] [4 preset PID ref.] |[No]
velocidades pré-
selec.]

[LO1] [No] [No] [No] [No] [No] [No]

Teclas do terminal grafico

Tecla F1 [No] [No] [No] [No] [No] Comando para

terminal gréfico

Teclas [No] [No] [No] [No] [No] [No]

F2, F3, F4

|:| Em comando a 3 fios, a atribuicdo das entradas LI1 a LI6 muda.

(1) Para dar partida com Modbus integrado, o parametro [Modbus Address]

pagina 296.

Nota: Estas atribuicdes sdo reinicializadas a cada mudanga de macroconfiguracéo.

deve primeiramente ser configurado,
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Outras configuracoes e regulagens

Além da atribuicdo das entradas/saidas, outros parametros séo atribuidos, somente na macroconfiguracao
Levantamento.

Levantamento:

* [Movement type] (b 5 E) = [Hoisting] (L/ E ~), pagina 218

* [Brake contact] (b L /)=[No] (~ ), pagina 218

* [Brake impulse] (b /F)=[Yes] (4E 5), pagina 218

® [Brake release | FW] ( / b ~) = [Rated mot. current] (~ L[ ), pagina 218

* [Brake Release time] (b~ £)=0,5s, pagina 218

* [Brake release freq] (b /) =[Auto] (A L E [O), pagina 219

* [Brake engage freq] (b E n) =[Auto] (A L £ O), pagina 219

* [Brake engage time] (b E E) =0,5 s, pagina 219

* [Engage at reversal] (b E d) =[No] (~ ), pagina 219

® [Jump at reversal] (/d[)=[Auto] (AL E O), pagina 220

® [Time torestart] (L £ ~)=0s, pagina 220

® [Current ramp time] (b - ) =0 s, pagina 222

® [Low speed] (L 5 F) = escorregamento nominal do motor calculado pelo inversor, pagina 113

e [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE MOTOR] (OFL)=[Yes] (YE 5), pagina 277
Este parametro ndo pode mais ser modificado.

® [Catch onthefly] (F L r)=[No] (~ ), pagina 274
Este parametro ndo pode mais ser modificado.

Retorno as regulagens de fabrica:

Retornar as regulagens de fabrica com [Config. source] (F L 5 /) = [Macro-conf.] ( / n /) (pagina 107), o
inversor ird retonar & macroconfiguragao selecionada. O parametro [Macro configuration] (L F L) ndo sera
alterado, mas [Customized macro] (L [ F ;) desaparecera.

Nota: As regulagens de fabrica que figuram nas tabelas de pardmetros correspondem a
[Macro configuration] (L F i) = [Start/stop] (5 £ 5), que é a macroconfiguracédo de fabrica.

Exemplos de esquemas a associar as macroconfiguracoes

Esquema [Hoisting] (H 5 E)

3~ Avar]go Reve_rso -T-
%L (L L (subida) (descida) M
F L2 18 Lt +24 Liz %ﬂ—l
ATV e0e |
‘ 920?7
L U v w Alt R —

Freio eletromagnético

3~

(1) Na auséncia da funcéo de seguranca integrada, um contato do médulo Preventa deve ser inserido no circuito de
controle do freio para fecha-lo quando a fungéo “Safe Torque Off” for ativada (ver esquemas de ligagéo).
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SIM-

Full

Cédigo Nome/Descricao Faixa de Regulagem de fabrica
regulagem

[1.3 CONFIGURATION] [1.3 CONFIGURACAO]

[FULL]

[SIMPLY START] [PARTIDA SIMPLIFICADA]

[2/3 wire control] [Comando a 2/3 fios] ‘[2 wire]

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

Quando este parametro for modificado, os parametros [Reverse assign.] [Atrib. sentido reverso] e
[2 wire type] [Comando tipo 2 fios] , assim como todas as fungdes atribuidas as entradas Idgicas
retornam as regulagens de fabrica.

Assegurar-se que esta mudanca seja compativel com o esquema de ligag¢éo utilizado.

O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Ver [2/3 wire control] , pagina 151.

[2 wire]
Comando a 2 fios (comando por nivel): estado (0 ou 1) ou front (0 a 1 ou 1 a 0) da entrada que comanda a partida ou a parada.

Exemplo de fiagcdo “source”:

| 424 L1 Lix LI1: avanco

,,,,, UJTJ LIx: reverso

[3 wire]
Comando a 3 fios (comando por pulsos): um pulso “avango” ou “reverso” é suficiente para comandar a partida e um pulso
“stop” é suficiente para comandar a parada.

Exemplo de fiagdo “source”:

ATVees 1
| +24 LIl L2 Lix J} LI1: stop
Y ’*i’” LI2: avango
E EW EW LIx: reverso
[Macro configuragao] [Start/stop]

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR
Assegurar-se que a macroconfiguragao selecionada seja compativel com o esquema de fiagéo utilizado.
O nao respeito a estas instrucdes ocasionara ferimentos graves ou morte.

Ver [Macro configuration] , pagina 108.
[Start/stop] : partida/parada

[M. handling] : movimentacgao
[Hoisting] : levantamento

[Gen. Use] : uso geral

[PID regul.] : regulacéo PID

[Network C.] : rede de comunicagao
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SIM-
Cddigo Nome/Descricao Faixa de Regulagem de fabrica
regulagem
LLFL |[Customized macro] [Personalizacdo da macroconfiguracao]
* Pardmetro de somente leitura, visivel se ao menos um parametro da macroconfiguragao tiver sido modificado.

n O|[No] (~ 0): ndo
YE 5|[Yes] (YE 5): sim

bFr [Standard mot. freq] [Frequéncia do motor standard] [50Hz IEC] (5 O0)

Este parametro modifica as pré-regulagens dos seguintes parametros: [Rated motor volt.] (L/ » 5) abaixo, [High speed] (H 5 F)
pagina 113, [Freq. threshold] (F £ d) pagina 128, [Rated motor freq.] (F - 5) e [Max frequency] (E F r) .

5 0|[50Hz IEC] (5 O): inversor 50 Hz
£ [0|[60Hz NEMA] (E 0O): inversor 60 Hz

IPL [Input phase loss] [Falta de fase da rede] Sim ou N&o, segundo calibre
do inversor

Este parametro pode ser acessivel neste menu somente nos inversores (alimentacao trifasica).

Se uma fase desaparecer, o inversor passa para falha [Input phase loss] (F F H), mas se 2 ou 3 fases desaparecerem,

* o inversor continua a funcionar até provocar uma falha de subtensdo [Undervoltage] (L/ 5 /) (o inversor passa para modo falha
[Input phase loss] (F H F) em caso de falta de fase da rede ou se esta falta provocar uma queda de performance).

Ver [Input phase loss] ( /P L), pagina 277.

~ [|[lgnore] (~ [): falha ignorada: este parametro deve ser utilizado quando o inversor for alimentado em monofésico ou pelo
4 E 5|barramento CC.
[Freewheel] (Y E 5): com parada por inércia

nPr [Rated motor power] [Poténcia nominal do motor] ‘Segundo calibre do inversor
Poténcia nominal do motor inscrita na etiqueta de identificagcéo, em kW se [Standard mot. freq] (b F ~) = [50Hz IEC] (5 [),
* em HP se [Standard mot. freq] (b F ) = [60Hz NEMA] (& O).
Ver [Rated motor power] (~ F ), pagina 133.
Uns [Rated motor volt.] [Tensdao nominal do motor] ‘100 a4s80Vv ‘Segundo calibre do inversor
Tens&o nominal do motor inscrita na etiqueta de identificagao.
* ATV32eeeM2: 100 a 240 V — ATV32eeeN4: 200 a 480 V.
Ver [Rated motor volt.] [Tensdao nominal do motor] (L/ n 5), pagina 133.
nlCr [Rated mot. current] [Corrente nom. mot.] 0,25a1,51In (1) Segundo calibre do inversor e
[Standard mot. freq] (b F r)
* Corrente nominal do motor inscrita na etiqueta de identificagao.
Ver [Rated mot. current] [Corrente nom. mot.] (~ [ ), pagina 133.
Fr5 [Rated motor freq.] [Frequéncia nom. do motor] ‘10 a 599 Hz ‘50 Hz

Frequéncia nominal do motor inscrita na etiqueta de identificacéo.

* A regulagem de fabrica é 50 Hz ou predefinida 60 Hz se [Standard mot. freq] (b F ~) for 60 Hz.

Este parametro néo é disponivel se [Motor control type] (L E k) pagina 131, estiver regulado em [Sync. mot.] (5 4 ).
Ver [Rated motor freq.] (F - 5), pagina 133.

n5FP [Rated motor speed] [Veloc. nom. motor] ‘0 a 65 535 rpm ‘Segundo calibre do inversor

Velocidade nominal do motor inscrita na etiqueta de identificac&o.

Este parametro nao € disponivel se [Motor control type] (L E £ ) pagina 131, estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y ).

Ver [Rated motor speed] (~ 5 F), pagina 133.

0 a 9999 rpm, depois 10000 a 60000 rpm no terminal integrado.

Se a etiqueta de identificagdo néo indicar a velocidade nominal, mas a velocidade de sincronismo ou o escorregamento em Hz
ou %, calcular a velocidade nominal como segue:

. . . . . 100 - escorregamento em %
* Velocidade nominal = Velocidade de sincronismo x 700
ou
) . . . ) 50 - escorregamento em Hz
Velocidade nominal = Velocidade de sincronismo x 5 (motores 50 Hz)
ou

60 - escorregamento em Hz
60

Velocidade nominal = Velocidade de sincronismo x

(motores 60 Hz)
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > SIM-

Cadigo Nome/Descricao Faixa de Regulagem de fabrica
regulagem

EFr [Max frequency] [Frequéncia maxima] 10 a 599 Hz 60 Hz
A regulagem de fabrica é 60 Hz ou predefinida 72 Hz si [Standard mot. freq] (b F ~) é 60 Hz.
O valor max. é limitado pelas seguintes condigbes:
N&o pode ultrapassar 10 vezes o valor de [Rated motor freq.] (F - 5).
Ver [Max frequency] (£ F ), pagina 131.

EUn [Auto-tuning] [Auto-regulagem] ‘[No action] (n 0)

(@

Para os motores assincronos, ver pagina 134.
Para os motores sincronos, ver pagina 139.

EUS [Auto tuning status] [Estado da auto-regulagem] ‘[Not done] (E A k)
Este parametro néo é salvo na desenergizagao do inversor. O estado da auto-regulagem sera visualizado depois da ultima
energizagao.
Ver [Auto tuning status] (£ L/ 5), pagina 134.
E HE|[Not done] (E A k): a auto-regulagem nao foi efetuada.
F E n d|[Pending] (F E n d): a auto-regulagem foi requerida, mas ainda néo foi efetuada.
P~ 0L|[In Progress] (F -~ [0 [): a auto-regulagem esta em andamento.
F A IL|[Failed] (F A IL):aauto-regulagem falhou.
d 0~ E|[Done] (d 0 n E): aresisténcia do estator medida pela fungao auto-regulagem é utilizada para comandar o motor.
S5E Urn |[Tune selection] [Auto-regulagem utilizada] [Default] (£ A k)
Ver [Tune selection] (5 £ L ), pagina 134.
E A k| [Default] (E A b): o valor de fabrica da resisténcia do estator é utilizado para comandar o motor.
[TE A 5|[Measure] (/1E A 5): a resisténcia do estator medida pela funcdo auto-regulagem é utilizada para comandar o motor.
[ UJ5|[Custom] (L L/ 5): a resisténcia do estator regulada manualmente é utilizada para comandar o motor.
IEH [Mot. therm. current] [Corrente térmica do motor] 0,2a15In(1) ‘Segundo calibre do inversor
() Corrente de protecéo térmica do motor a ser regulada na corrente nominal lida na etiqueta de identificagao.
Ver [Mot. therm. current] ( /£ H), pagina 116.
ACC [Acceleration] [Aceleracéao] 0,00a6000s (2) [3,0s
() Tempo para acelerar de 0 até [Rated motor freq.] (F - 5), (pagina 112). Para a repetitividade das rampas, o valor deste
parametro deve ser regulado em funcéo da possibilidade da aplicagao.
Ver [Acceleration] (A L [), pagina 115.
dEL [Deceleration] [Desaceleracao] 0,00a6000s(2) |3,0s
() Tempo para desacelerar da [Rated motor freq.] (F - 5) (pagina 112) até 0. Para a repetitividade das rampas, o valor deste
paréametro deve ser regulado em funcéo da possibilidade da aplicagao.
Ver [Deceleration] (d E L), pagina 115.
LS5F [Low speed] [Velocidade minima] ‘0 a 599 Hz ‘o
() Frequéncia do motor com referéncia minima, regulagem de 0 a [High speed] (H 5 F).
Ver [Low speed] (L 5 F), pagina 115.
HSFP |[High speed] [Velocidade maxima] ‘0 a 599 Hz ‘50 Hz

(@

Frequéncia do motor com referéncia maxima, regulagem de [Low speed] (L 5 F) e [Max frequency] (E F ).
A regulagem de fabrica é 60 Hz se [Standard mot. freq] (b F ~) = [60Hz NEMA] (£ 0).
Ver [High speed] (H 5 F), pagina 115.

(1) In corresponde & corrente nominal do inversor indicado no manual de instalagé@o e na etiqueta de identificacéo.

(2) Faixa de 0,01 2 99,99 s, de 0,1 2 999,9 s ou de 1 a 6 000 s segundo [Ramp increment] [Incremento rampa] ( /n r),
pagina 194.

Estes parametros somente aparecem se a fungao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Parédmetro modificavel em operacéo e na parada.

Para modificar a atribuicdo deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Modo [Configuration] [Configuragéo] (L o n F)

Regulagens

Com terminal integrado

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

Verificar se as modificacbes efetuadas nas regulagens durante a operagao nao apresentam nenhum perigo.
Recomendamos parar o inversor antes de efetuar qualquer modficagéao.

O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Apartirdomenu [ 0n F

Os pardmetros de regulagem podem ser modificados quando o inversor estiver em operag¢éo ou parado.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Codigo Nome/Descricao Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FULL [FULL] (cont.)
SEE - |[SETTINGS] [REGULAGENS]

Inr [Ramp increment] [Incremento rampa] [Incremento da rampa] ‘0,1

C) Este parametro é disponivel com [Acceleration] (A [ ), [Deceleration] (d E L), [Acceleration 2] (AL 7) e

[Deceleration 2] (d E £). Ver [Ramp increment] [Incremento rampa] ( / n r ), pagina 194.

0 0 1([0,01]: rampa até 99,99 segundos
0 1{[0,1]: rampa até 999,9 segundos
/| [1]: rampa até 6 000 segundos
RCC [Acceleration] [Aceleracéo] ‘ 0,00 26000 s (1) ‘ 30s
( ) Tempo para acelerar de 0 a [Rated motor freq.] (F - 5), pagina 112. Para a repetitividade das rampas, o valor deste parametro
deve ser regulado em funcéo da possibilidade da aplicagcéo. Ver [Acceleration] (A L L), pagina 194.
dELC [Deceleration] [Desaceleracéo] ‘ 0,00 a 6000 s (1) ‘ 30s
C) Tempo para desacelerar da [Rated motor freq.] (F - 5) (pagina 112) a 0. Para a repetitividade das rampas, o valor deste
paréametro deve ser regulado em func¢éo da possibilidade da aplicacdo. Ver [Deceleration] (< E L), pagina 194.
ARCZ2 [Acceleration 2] [Aceleracao 2] ‘ 0,00 a 6000 s (1) ‘ 5s
* Tempo para acelerar de 0 a [Rated motor freq.] (F - 5), pagina 112. Para a repetitividade das rampas, o valor deste parametro

deve ser regulado em funcéo da possibilidade da aplicacdo. Ver [Acceleration 2] (A [ &), pagina 195.

()

dEZ [Deceleration 2] [Desaceleracao 2] ‘ 0,00 a 6000 s (1) ‘ 5s

* Tempo para desacelerar da [Rated motor freq.] (F - 5) (pagina 112) a 0. Para a repetitividade das rampas, o valor deste
paréametro deve ser regulado em funcédo da possibilidade da aplicagéo. Ver [Deceleration 2] (d E &), pagina 195.

ERA I [Begin Acc round] [Arredond. inicio Acel] ‘0 a 100% ‘ 10%

* Arredondamento do inicio da rampa de aceleragdo em % do tempo de rampa [Acceleration] (A L L) ou [Acceleration 2]
(AL 2). Visivel se [Ramp type] [Forma da rampa] (- F £) = [Custom] (L LU 5). Ver [Begin Acc round] (E A 1), pagina 194.

EAZ |[End Acc round] [Arredond. final Acel] \o a 100% \ 10%
* Arredondamento do final da rampa de aceleragéo em % do tempo de rampa [Acceleration] (AL [)
ou [Acceleration 2] (A L ).
() Regulavel de 0 a 100% - [Begin Acc round] (L A /).
Visivel se [Ramp type] [Forma da rampa] (- F £ ) = [Custom] (L L/ 5). Ver [End Acc round] (E A £), pagina 195.
EA3 [Begin Dec round] [Arredond. inicio Desacel] ‘0 a 100% ‘ 10%
* Arredondamento do inicio da rampa de desaceleragdo em % do tempo de rampa [Deceleration] (d E [)
ou [Deceleration 2] (d E 2).
() Visivel se [Ramp type] [Forma da rampa] (- F £ ) = [Custom] (L L/ 5). Ver [Begin Dec round] (£ A 3), pagina 195.
EAH [End Dec round] [Arredond. final Desacel] ‘0 a 100% ‘ 10%
* Arredondamento do final da rampa de desaceleragédo em % do tempo de rampa [Deceleration] (d £ L) ou
[Deceleration 2] (dE &).
() Regulavel de 0 a 100% - [Begin Dec round] (: A 3).
Visivel se [Ramp type] [Forma da rampa] (- F £ ) = [Custom] (L L/ 5). Ver [End Dec round] (E A 4), pagina 195.
L5P [Low speed] [Velocidade minima] ‘ 0a599 Hz ‘ 0 Hz
() Frequéncia do motor com referéncia minima, regulavel de 0 a [High speed] (H 5 F), pagina 113.
Ver [Low speed] (L 5 F), pagina 113.
H5FP [High speed] [Velocidade maxima] ‘ 0a599 Hz ‘ 50 Hz
() Frequéncia do motor com referéncia maxima, regulavel de [Low speed] (L 5 F) e [Max frequency] (E F r).

A regulagem de fabrica é 60 Hz se [Standard mot. freq] (b F - ) =[60Hz NEMA] (& ). Ver [High speed] (H 5 F), pagina 113.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
H5FZ |[High speed 2] [Velocidade maxima 2] 0a599 Hz 50 Hz
* Visivel se [High speed 2] (5 H &) n&o estiver regulado em [No] (~ [J). Ver [High speed 2] (H 5 F &), pagina 268.
H5F 3 |[High speed 3] [Velocidade maxima 3] ‘ 0a599 Hz ‘ 50 Hz
* Visivel se [High speed 3] (5 H 4) n&o estiver regulado em [No] (~ [J). Ver [High speed 3] (H 5 F J), pagina 268.
H5F4 |[High speed 4] [Velocidade maxima 4] \ 0599 Hz \ 50 Hz
* Visivel se [High speed 4] (5 H 4) n&o estiver regulado em [No] (~ [J). Ver [High speed 4] (H 5 F 4), pagina 268.
IEH [Mot. therm. current] [Corrente térm. motor] 02a1,51In(2) Segundo calibre do
inversor
C) Corrente de protecao térmica do motor a regular com a corrente nominal lida na etiqueta de identificagao.
Ver [Mot. therm. current] ( /£ H), pagina 113.
UF r [IR compensation] [Compensacéo RI] ‘ 0 a 200% ‘ 100%
() Compensacéo de RI. Ver [IR compensation] (L/ F ), pagina 144.
S5LP [Slip compensation] [Comp. escorreg.] ‘ 0 a300% ‘ 100%
* Compensagao de escorregamento. Ver [Slip compensation] (5 L F), pagina 144.
SFC [K speed loop filter] [K filtro malha veloc.] ‘ 0a100 ‘ 65
* Coeficiente de filtragem da malha de velocidade. Ver [K speed loop filter] (5 F L), pagina 144.
5 IE [Speed time integral] [Tempo integr. veloc.] ‘ 1265535 ms ‘ 63 ms
* Constante de tempo do integral da malha de velocidade. Ver [Speed time integral] (5 /£ ), pagina 144.
SPL [Speed prop. gain] [Ganho prop. veloc.] ‘ 0 a 1000% ‘ 40%
* Ganho proporcional da malha de velocidade. Ver [Speed prop. gain] (5 F L), pagina 144.
5FL U |[UF inertia comp.] [Inércia comp. U/F] ‘ 0 a 1000% ‘ 40%
* Fator de inércia. Ver [UF inertia comp.] (5 F [ /), pagina 144.

0

(1) Faixa de 0,01 2 99,99 s, de 0,1 @ 999,9 s ou de 1 a 6 000 s segundo [Ramp increment] [Incremento rampa] ( /),
pagina 194.
(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na etiqueta de identificacao.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programagao.

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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Modo [Configuration] [Configuragé@o] (L o~ F)

Regulagens dos parametros [K speed loop filter] (5 F L), [Speed prop. gain] (5 F ) e [Speed time integral] (5 /E)

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

Uma configuracado inadequada da malha de velocidade para uma aplicagdo com inércia elevada pode
causar um problema de rampa com a aplicagéo.

O nao respeito a estas instrucoes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

Os seguintes parametros sé@o acessiveis se [Motor control type] (L E E) pagina 131, estiver regulado em
[SVC V] (U LUL), [Sync. mot.] (54 r)ou[Energy Sav.] (n L d).

Caso geral: regulagem com [K speed loop filter] (5F L) =0

O regulador é do tipo “IP”, com filtragem da referéncia de velocidade, para aplicagdes que necessitam de
flexibilidade e estabilidade (levantamento ou forte inércia, por exemplo).

® [Speed prop. gain] (5 F [;) afeta a velocidade excessiva.

* [Speed time integral] (5 | E) afeta a banda passante e o tempo de resposta.

Resposta inicial Diminuigéo de SIT RN Diminuigéo de SIT ENY

Escala de referéncia Escala de referéncia Escala de referéncia
1 1 1
0.8 0.8 0.8
0.6 0.6 0.6
0.4 0.4 0.4
0.2 0.2 0.2
0 0 0

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Tempo em ms Tempo em ms Tempo em ms
b4 y v
Resposta inicial Aumento de SPG Aumento de SPG

Escala de referéncia Escala de referéncia Escala de referéncia

1 1 1
0.8 0.8 0.8
0.6 0.6 0.6
0.4 0.4 0.4
0.2 0.2 0.2

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Tempo em ms Tempo em ms Tempo em ms
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Modo [Configuration] [Configuragéo] (L o n F)

Caso especial: parametro [K speed loop filter] (5 F [) diferente de 0

Este parametro deve ser reservado para aplicagbes especiais que necessitam de um tempo de resposta curto
(posicionamento ou servo control, por exemplo).
® Quando este parametro estiver regulado em 100 (ver abaixo), o regulador é do PI, sem filtragem da
referéncia de velocidade.
® Quando este parametro esta regulado entre 0 e 100, o funcionamento obtido é intermediario entre as
regulagens abaixo e as da péagina anterior..

Exemplo: regulagem com [K speed loop filter] (5 F L) =100

® [Speed prop. gain] (5 F i) afeta a banda passante e o tempo de resposta.
* [Speed time integral] (5 | E) afeta a velocidade excessiva.

Resposta inicial

AN

Diminuicao de SIT

R\ N

Diminuicao de SIT

Escala de referéncia

0.8

0.6

0.2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Tempo em ms

Escala de referéncia

0.8

0.6

0.4

0.2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Tempo em ms

Escala de referéncia

0.8

0.6

0.4

0.2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Tempo em ms

Resposta inicial

Aumento de SPG of

Aumento de SPG el

Escala de referéncia

0.8

0.6

0.4

0.2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Tempo em ms

Escala de referéncia

0.8

0.6

0.4

0.2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Tempo em ms

Escala de referéncia

0.8

0.6

0.4

0.2

0
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Tempo em ms
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
dl F [Ramp divider] [Divisor rampa] 0ai0 4
* Reducgéo do tempo da rampa de desaceleragdo. Ver [Ramp divider] (d L[ F), pagina 197.
IdC [DC inject. level 1] [Nivel injecdo CC 1] ‘0,1 atd4iin(1) ‘0,64 In (1)
* Intensidade da corrente de frenagem por injecao de corrente continua ativada por entrada logica ou
escolhida como modo de parada.
() Ver [DC inject. level 1] ( | J [), pagina 198.
Ed | [DC injection time 1] [Tempo inj. CC 1] ‘0,1 a30s ‘0,5 s
* Tempo total de frenagem por inje¢@o de corrente continua [DC inject. level 1] ( / d [). Passado este tempo, a corrente de

injecéo torna-se [DC inject. level 2] ( / 4 L £). Ver [DC injection time 1] (£ d /), pagina 198.

0

IdLC 2 |[DC inject. level 2] [Nivel injecdo CC 2] ‘0,1 Ina1,41In(1) ‘0,5 In (1)

* Corrente de injecao ativada por entrada légica ou escolhida como modo de parada, depois de passar o tempo
[DC injection time 1] (£ J /). Ver [DC inject. level 2] ( / J [ &), pagina 199.

EdC [DC injection time 2] [Tempo inj. CC 2]

* Tempo maximo de injecéo [DC inject. level 2] ( / d [ &) para inje¢c@o escolhida como modo de parada somente.
Ver [DC injection time 2] (£ J [), pagina 199.

0,1a30s ‘0,53

5dLC | |[Auto DC inj. level 1] [Nivel injecao CC auto 1] ‘0 al2in(1) ‘0,7 In (1)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
() O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

Intensidade da corrente de inje¢cdo de CC na parada. Este parametro é acessivel se [Auto DC injection] (A d ) for diferente
de [No] (~ ). Ver pagina 200.

EdLC | |[Auto DC inj. time 1] [Temp inj. CC auto 1] ‘0,1 a30s 05s

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

* A frenagem por injecao de CC durante um periodo prolongado pode provocar um sobreaquecimento ou
danificar o motor.

() * O motor deve ser protegido evitando efetuar uma frenagem por injecdo de CC durante um tempo prolongado.
O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

Tempo de injec@o na parada. Este parametro é acessivel se [Auto DC injection] (A d L) for diferente de [No] (~ ).
Se [Motor control type] (L E £ ) pagina 131, estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y r), este tempo corresponde ao tempo de
manutencao da velocidade zero. Ver pagina 200.

119



Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
5dLC 2 |[Auto DC inj. level 2] [Nivel injecao CC auto 2] 0a12In(1) 0,51n (1)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o0 motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
() O néo respeito a estas instrugées pode provocar danos materiais.

22 intensidade da corrente de inje¢ao de CC na parada.
Este parametro é acessivel se [Auto DC injection] (A < [) for diferente de [No] (~ ).
Ver pagina 201.

EdLC 2 |[Auto DC inj. time 2] [Temp. inj. CC auto 2] ‘0 a30s 0s

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

* A frenagem por injecao de CC durante um periodo prolongado pode provocar um sobreaquecimento ou
danificar o motor.

() * O motor deve ser protegido evitando efetuar uma frenagem por inje¢do de CC durante um tempo prolongado.
O nao respeito a estas instrugoes pode provocar danos materiais.

2° tempo de injecéo de CC na parada.
Este parametro é acessivel se [Auto DC injection] (A o L) estiver regulado em [Yes] (Y E 5).
Ver pégina 201.

S5Fr [Switching freq.] [Frequéncia de chaveamento] ‘ 2a16kHz 4,0 kHz

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

Nos calibres ATV32eeeelM2, se os filtros RFI estiverem desconectados (utilizagdo em rede IT), a frequéncia
de chaveamento do inversor ndo deve ultrapassar 4 kHz.

() O nao respeito a estas instrucdes pode provocar danos materiais.

Regulagem da frequéncia de chaveamento. Ver pagina 145.

Faixa de regulagem: o valor maximo é limitado a 4 kHz se o parametro [Motor surge limit] (5 L/ L ) pagina 146, estiver
configurado.

Nota: No caso de aquecimento excessivo, o inversor diminui automaticamente a frequéncia de chaveamento e a restabelece
quando a temperatura volta ao normal.

cL | [Current limitation] [Limitacdo de corrente] ‘0 a15iIn(1) 1,51n (1)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR E DO INVERSOR

* Verificar se o motor pode resistir a esta corrente, especialmente no caso de motores sincronos a ima
permanente, que sao suscetiveis de se desmagnetizar.

* Verificar se os perfis estdo em conformidade com a curva de desclassificagao presente no capitulo de
() instalacéo deste manual.

O nao respeito a estas instrucoes pode provocar danos materiais.

Limitacé@o da corrente do motor. Ver pagina 243.

Nota: Se a regulagem for inferior a 0,25 In, ha risco de travamento do inversor por falha [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA
FASE MOTORY] (0 F L) se esta estiver ativada (ver pagina 277). Por outro lado, se esta regulagem for inferior a corrente do
motor sem carga, o motor ndo pode funcionar.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
cL? [I Limit. 2 value] [Limitacdo 2 corrente] 0a15In(1) 1,51In (1)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR E DO INVERSOR

* Verificar se 0 motor pode resistir a esta corrente, especialmente no caso de motores sincronos a ima
permanente, que sao suscetiveis de se desmagnetizar.

* Verificar se os perfis estdo em conformidade com a curva de desclassificagao presente no capitulo de
instalacéo deste manual.

O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

Ver pagina 243.

Nota: Se a regulagem for inferior a 0,25 In, ha risco de travamento do inversor por falha [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE
MOTOR] (I F L) se esta estiver ativada (ver pagina 277). Por outro lado, se esta regulagem for inferior a corrente do motor sem
carga, o motor ndo pode funcionar.

FLU

[Motor fluxing] [Magnetizacao do motor] ‘ [No] (F n0)

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Quando [Motor fluxing] (F L L) estiver regulado em [Continuous] (F L k), o inversor estabelece o fluxo
magnético de maneira automatica.

Verificar que esta acdo nao coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.

O nao respeito a estas instrucoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreagquecimento.
O nao respeito a estas instrucoes pode provocar danos materiais.

Este parametro é visualizado se [Motor control type] (L £ £ ) pagina 131 for diferente de [Sync. mot.] (5 Y n).

Para obter rapidamente um conjugado elevado na partida, € necessario estabelecer previamente o fluxo magnético no motor.
Em modo [Continuous] (F [ £), o inversor estabelece o fluxo automaticamente na energizacéo.

Em modo [Not cont.] (F » ['), a magnetizagéo é realizada na partida do motor.

O valor da corrente de magnetizacéo é superior a [Rated mot. current] (~ L ~) no estabelecimento do campo,

depois é regulado no valor da corrente de magnetizagdo do motor. Ver pagina 213.

F n L |[Not cont.] (F » [): modo n&o continuo
F [ E |[Continuous] (F L E): modo continuo. Esta opgdo nao pode ser selecionada se [Auto DC injection] (A d L) pagina 200
estiver regulado em [Yes] (Y E 5) ou se [Type of stop] [Tipo de parada] (5 £ k) pagina 197 estiver regulado em [Freewheel]
Fal|(nSE).
[No] (F ~ O): fungao inativa. Esta opgédo ndo pode ser selecionada se [Brake assignment] (b L L) pagina 218
for diferente de [No] (~ ).
ELS [Low speed time out] 0a999,9s 0s

Q)

[Tempo de saida de veloc. min.]

Tempo max. de funcionamento em [Low speed] (L 5 F) (ver pagina 113).

Apd6s um funcionamento em LSP durante o tempo definido, a parada do motor é requerida automaticamente. O motor dara uma
nova partida se a referéncia de frequéncia for superior a LSP e e se um comando de marcha for ainda presente. Ver pagina 238.
Nota: O valor 0 corresponde a um tempo ilimitado.

Nota: Se [Low speed time out] (£ L 5) for diferente de 0, o parametro [Type of stop] [Tipo de parada] (5 £ £ ) pagina 197
sera forcado a [Ramp stop] (~ /71 F) (somente a parada por rampa é configuravel).
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Cadigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica

JLF [Jog frequency] [Frequéncia JOG] 0a10Hz 10 Hz
* Referéncia em operacéo por pulsos. Ver pagina 202.
Q)

JLE [Jog delay] [Temporiz. JOG] 0a20s 05s
* Temporizagao de anti-repeticéo entre 2 operagdes passo a passo (JOG) consecutivas. Ver pagina 203.
Q)
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
S5FP¢2 [Preset speed 2] [Veloc. pré-selecion. 2] 0a599 Hz 10 Hz
* Velocidade pré-selecionada 2. Ver [Preset speed 2] (5 F &), pagina 205.
S5FP3 [Preset speed 3] [Veloc. pré-selecion. 3] ‘ 0a599 Hz ‘ 15 Hz
* Velocidade pré-selecionada 3. Ver [Preset speed 3] (5 F 7), pagina 205.
S5FP4 [Preset speed 4] [Veloc. pré-selecion. 4] ‘ 0a599 Hz ‘ 20 Hz
* Velocidade pré-selecionada 4. Ver [Preset speed 4] (5 F 4), pagina 205.
S5FP5 [Preset speed 5] [Veloc. pré-selecion. 5] ‘ 0a599 Hz ‘ 25 Hz
* Velocidade pré-selecionada 5. Ver [Preset speed 5] (5 F 5), pagina 205.
SPEB [Preset speed 6] [Veloc. pré-selecion. 6] ‘ 0a599 Hz ‘ 30 Hz
* Velocidade pré-selecionada 6. Ver [Preset speed 6] (5 F &), pagina 205.
S5FP1 [Preset speed 7] [Veloc. pré-selecion. 7] ‘ 0a599 Hz ‘ 35 Hz
* Velocidade pré-selecionada 7. Ver [Preset speed 7] (5 F 1), pagina 205.
SPBH [Preset speed 8] [Veloc. pré-selecion. 8] ‘ 0a599 Hz ‘ 40 Hz
* Velocidade pré-selecionada 8. Ver [Preset speed 8] (5 F H), pagina 206.
SFP9 [Preset speed 9] [Veloc. pré-selecion. 9] ‘ 0a599 Hz ‘ 45 Hz
* Velocidade pré-selecionada 9. Ver [Preset speed 9] (5 F 9), pagina 206.
5F |10 |[Preset speed 10] [Veloc. pré-selecion. 10] ‘ 0a599 Hz ‘ 50 Hz
* Velocidade pré-selecionada 10. Ver [Preset speed 10] (5 F /), pagina 206.
5F | | |[Preset speed 11] [Veloc. pré-selecion. 11] ‘ 0a599 Hz ‘ 55 Hz
* Velocidade pré-selecionada 11. Ver [Preset speed 11] (5 F | /), pagina 206.
5F |2 |[Preset speed 12] [Veloc. pré-selecion. 12] ‘ 02599 Hz ‘ 60 Hz
* Velocidade pré-selecionada 12. Ver [Preset speed 12] (5 F | Z), pagina 206.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > SET-

Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
5F |3 |[Preset speed 13] [Veloc. pré-selecion. 13] 0a599 Hz 70 Hz
* Velocidade pré-selecionada 13. Ver [Preset speed 13] (5 F | 3), pagina 206.
5F |4 |[Preset speed 14] [Veloc. pré-selecion. 14] ‘ 0a599 Hz ‘ 80 Hz
* Velocidade pré-selecionada 14. Ver [Preset speed 14] (5 F | 4), pagina 206.
5F |5 |[Preset speed 15] [Veloc. pré-selecion. 15] ‘ 0a599 Hz ‘ 90 Hz
* Velocidade pré-selecionada 15. Ver [Preset speed 15] (5 F | 5), pagina 206.
5F |6 |[Preset speed 16] [Veloc. pré-selecion. 16] ‘ 0a599 Hz ‘ 100 Hz
* Velocidade pré-selecionada 16. Ver [Preset speed 16] (5 F | E), pagina 206.
NMF r [Multiplying coeff.] [Coef. multiplic.] ‘0 a 100% ‘ 100%
* Coeficiente multiplicador, acessivel se [Multiplier ref.] (/1A 2, [1H 3) pagina 193 estiver atribuido ao terminal grafico.
Ver pégina 78.
5-FP |[+- Speed limitation] [Limit. +/- velocidade] 0a50% |10%
* Limitacéo da variacdo + / - velocidade. Ver pagina 211.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
rPL [PID prop. gain] [Ganho prop. PID] 0,01a100 1
* Ganho proporcional. Ver pagina 236.
r |G [PID integral gain] [Ganho integral PID] ‘0,01 a 100 ‘ 1
* Ganho integral. Ver pagina 236.
rdb [PID derivative gain] [Ganho derivativo PID] ‘ 0,00 a 100 ‘ 0
) ¢ Ganho derivativo. Ver pagina 236.
Fr P  |[PID ramp] [Rampa PID] \ 0a99,9s ‘ 0s
* Rampa de aceleracéao/desaceleracéo do PID, definida para ir de [Min PID reference] (F | F I) a [Max PID reference]

(P I PZ)einversamente. Ver pagina 236.

0

FOL [Min PID output] [Saida PID min.] -599 a 599 Hz ‘ 0 Hz
* Valor minimo da saida do regulador, em Hz. Ver pagina 236.

FPOH |[Max PID output] [Saida PID max.] 0a599 Hz |60 Hz
* Valor maximo da saida do regulador, em Hz. Ver pagina 236.

PAL [Min fbk alarm] [Alarme retorno min.] ‘ Ver pagina 236 (2) ‘ 100
* Nivel de supervisédo minimo do retorno do regulador. Ver pagina 236.

FPAH [Max fbk alarm] [Alarme retorno max.] ‘ Ver pagina 237 (2) ‘ 1000
* Nivel de supervisdo maximo do retorno do regulador. Ver pagina 237.

PEr [PID error Alarm] [Alarme de erro PID] ‘ 0a 65535 (2) ‘ 100
* Nivel de superviséo do erro do regulador. Ver pagina 237.

F5r [Speed input%] [% Ref. Velocidade] ‘ 1a100% ‘ 100%
* Coeficiente multiplicador da entrada de velocidade prevista. Ver pagina 237.

rP?2 [Preset ref. PID 2] [Ref. pré-sel. PID 2] ‘Ver pégina 239 (2) ‘300
* Referéncia PID pré-selecionada. Ver pagina 239.

(@
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Cadigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica

rP3 [Preset ref. PID 3] [Ref. pré-sel. PID 3] Ver pagina 239 (2) 600
* Referéncia PID pré-selecionada. Ver pagina 239.
()

rPH4 [Preset ref. PID 4] [Ref. pré-sel. PID 4] Ver pagina 239 (2) 900
* Referéncia PID pré-selecionada. Ver pagina 239.
()
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
Ibr [Brake release | FW] [l abert. freio subida] 0a1,361In(1) 00A
* Nivel de corrente de abertura do freio para sentidos Subida ou Avanco. Ver pagina 218.
Ird [Brake release | Rev] [l abert. freio descida] ‘ 0a1,36In(1) ‘ 0,0A
* Nivel de corrente de abertura do freio para sentidos Descida ou Reverso. Ver pagina 218.
b~ E |[Brake Release time] [Tempo abert. freio] ‘ 0a500s ‘ 0s
* Temporizagao de abertura do freio. Ver pagina 218.
b Ir [Brake release freq] [Freq. abertura freio] [Auto] (ALUE 0O) [Auto] (AU E O)
0a10Hz
* Ver pégina 219.

()

ALUE O|[Auto] (A L E O): valor nominal

BEn [Brake engage freq] [Freq. fecham. freio] [Auto] (AUE D) [Auto] (AUE O)
0a10Hz
* Nivel de frequéncia de abertura do freio. Ver pagina 219.
EbLE [Brake engage delay] [Temporiz. fech. freio] ‘ 0a5,00s 0s

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

A temporizacgao de abertura do freio deve ser modificada somente para operagdes horizontais sob pena de
() perder o controle da carga.

O nao respeito a estas instru¢cdes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

Temporizagédo antes do comando de fechamento do freio. Ver pagina 219.

bLEE [Brake engage time] [Tempo fecham. freio] ‘ 0a5,00s 0s
* Tempo de fechamento do freio (tempo de resposta do freio). Ver pagina 219.
ddrC [Jump at reversal] [Salto na reverséao] [Auto] (AU E O) [Auto] (AU E O)
0ai10Hz
* Ver pégina 220.

0

AU E O|[Auto] (A LU E O): valor nominal

EEr [Time to restart] [Tempo religamento] 0,00a15,00s 0,00s

* Temporizagao entre o fim de uma sequéncia de fechamento do freio e o inicio de uma sequéncia de abertura. Ver pagina 220.

(@
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
E L 1T |[Motoring torque lim] [Lim. conjug. motor] 0 a 300% 100%
* Limitacéo do conjugado em regime motor, em % ou por incremento de 0,1% do conjugado nominal segundo o pardmetro
[Torque increment] ( / » £ F), pagina 241.
() Ver pagina 241.
EL IL |[Gen. torque lim] [Lim. conjug. gerador] ‘0 a 300% ‘ 100%

Limitacéo do conjugado em regime gerador, em % ou por incremento de 0,1% do conjugado nominal segundo o pardmetro
[Torque increment] ( / » £ F), pagina 241.

() Ver pagina 241.

ErH [Traverse freq. high] [Transverso freq. alta] ‘ 0a10Hz ‘ 4 Hz
* Transverso frequéncia alta. Ver pagina 266.

ErlL [Traverse freq. low] [Transverso freq. baixa] ‘ 0ai10Hz ‘4 Hz
* Traverso frequéncia baixa. Ver pagina 266.

95H |[Quick step high] [Passo alto rapido] |0a [Traverse freq. highl (: - H) |0 Hz
) ¢ Passo alto rapido. Ver pagina 266.

95L |[Quick step low] [Passo baixo rapido] |0aTraverse freq.low] (L) |0 Hz
) ¢ Passo baixo rapido. Ver pagina 266.

[Ed |[Current threshold] [Nivel de corrente] j0at15mn (1) (1)
() Nivel de corrente da fungéo [l attained] (L £ A) atribuida a um relé ou uma saida logica (ver pagina 162). Ver pagina 273.

EEH [High torque thd.] [Nivel de conjug. alto]

C) Nivel de conjugado alto da funcéo [High tq. att.] (£ £ H A) atribuida a um relé ou uma saida légica (ver pagina 162),
em % do conjugado nominal do motor. Ver pagina 273.

-300% a +300% ‘ 100%

EEL [Low torque thd.] [Nivel de conjug. baixo] -300% a +300% ‘ 50%
() Nivel de conjugado baixo da fungéo [Low tq. att.] (£ £ L A) atribuida a um relé ou uma saida légica (ver pagina 162),
em % do conjugado nominal do motor. Ver pagina 273.
FaL [Pulse warning thd.] [Aviso de nivel de pulso] ‘ 0 Hz a 20000 kHz ‘ 0 Hz
* Nivel de velocidade medido pela funcdo [FREQUENCY METER] [MED. FREQUENCIA] (F 9F -), pagina 286, atribuida a um
relé ou uma saida légica (ver pagina 162). Ver pagina 274.
FEd |[Freq. threshold] [Nivel de frequéncia] \ 0,0 a 599 Hz \ HSP
C) Nivel de frequéncia do motor da funcéo [Freq.Th.att.] (F £ A) atribuida a um relé ou uma saida légica (ver pagina 162), ou
utilizado pela fungdo [PARAM. SET SWITCHING] (/1L F -), pagina 254. Ver pagina 273.
Fed [Frequency 2 threshold] [Nivel de frequéncia 2] ‘ 0,0 2599 Hz ‘ HSP
() Nivel de frequéncia do motor da funcéo [Freq. Th 2 attain.] (F & A) atribuida a um relé ou uma saida légica (ver pagina 162),
ou utilizado pela fungdo [PARAM. SET SWITCHING] (/7L F -), pagina 254. Ver pagina 273.
FFE [Freewheel stop Thd] [Nivel parada por inércia] ‘ 0,2a599 Hz ‘ 0,2 Hz
* Nivel de velocidade em que 0 motor passa para parada por inércia.
Este parametro permite passar de parada por rampa ou parada rapida para parada por inércia com nivel de velocidade baixo.
() E acessivel se [Type of stop] [Tipo de parada] (5 £ £) estiver regulado em [Fast stop] (F 5 £) ou [Ramp stop] (- [1F) e se

[Brake assignment] (b L L) ou [Auto DC injection] (A d L) estiverem configurados. Ver pagina 197.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
EEd [Motor therm. level] [Det. térm. mot.] 0a118% 100%
() Nivel de desligamento do alarme térmico do motor (saida I6gica ou relé). Ver pagina 276.
JPF [Skip Frequency] [Freq. oculta] ‘ 0a599 Hz ‘ 0 Hz
Frequéncia oculta. Este parametro impede qualquer operacédo prolongada em uma faixa ajustavel préxima da frequéncia
() regulada. Esta func@o impede atingir uma velocidade que provocaria ressonancia. Se estiver regulada em 0, esta fungao é
inativa. Ver pagina 207.
JF 2 [Skip Frequency 2] [Freq. oculta 2] ‘ 0a599 Hz ‘ 0Hz
22 frequéncia oculta. Este parametro impede qualquer operagéo prolongada em uma faixa ajustavel proxima da frequéncia
() regulada. Esta funcé@o impede atingir uma velocidade que provocaria ressonancia. Se estiver regulada em 0, esta fungdo é
inativa. Ver pagina 207.
JF 3 [Skip Frequency 3] [Freq. oculta 3] ‘ 0a599 Hz ‘ 0 Hz
32 frequéncia oculta. Este parametro impede qualquer operagéo prolongada em uma faixa ajustavel préxima da frequéncia
() regulada. Esta funcdo impede atingir uma velocidade que provocaria ressonéncia. Se estiver regulada em 0, esta fungao é
inativa. Ver pagina 207.
JFH [Skip.Freq.Hysteresis] [Histerese Freq.Oculta] ‘0,1 a10Hz ‘ 1Hz
* Parametro acessivel se pelo menos uma frequéncia oculta [Skip Frequency] ( J P F), [Skip Frequency 2] ( J/F &) ou
[Skip Frequency 3] ( / F ) for diferente de 0.
() Faixa de frequéncias ocultas: de (/P F — JF H)a (JFPF + JF H), por exemplo.
Esta regulagem é comum as trés frequéncias (/F F, JF &, JF 7). Ver pagina 207.
LUn [Unld.Thr.Nom.Speed] [Niv.subcarga freq.nom.] |20a 100% de 60%
[Rated mot. current] (~ [ r)
* Nivel de subcarga na frequéncia nominal do motor ([Rated motor freq.] (F - 5) pagina 112), em % do conjugado nominal do
motor.
() Acessivel somente se [Unld T. Del. Detect] (L/ L k) pagina 290, for diferente de 0.
Ver pagina 290.
L UL |[Unld.Thr.0.Speed] [Niv. subcarga freq. 0] |0 [Unld.Thr.Nom.Speed] (L i) |0%
* Nivel de subcarga na frequéncia frequéncia zero, em % do conjugado nominal do motor.
Acessivel somente se [Unld T. Del. Detect] (/L £) pagina 290, for diferente de 0.
() Ver pagina 290.
~MUd |[Unld. Freq.Thr. Det.] [Niv.freq.det.subcarga] 0a599 Hz OHz
* Nivel de frequéncia minimo de detecgéao de subcarga. Ver pagina 290.
S5rkb [Hysteresis Freq.Att.] [Histerese freq. ating.] ‘ 0,3a599 Hz ‘ 0,3 Hz
* Desvio maximo entre a referéncia de velocidade e a frequéncia do motor, que define o funcionamento em regime estabelecido.

Ver péagina 291.

(@

FEU [Underload T.B.Rest.] 0 a6 min 0 min
[Tempo subcarga antes relig.]

* Tempo minimo autorizado entre uma subcarga detectada e um religamento automatico.
Para que um religamento automatico seja possivel, o valor do pardmetro [Max. restart time] (£ A ) pagina 273
() deve ser no minimo maior em um minuto em relagéo ao valor deste parametro. Ver pagina 291.
Loc [Ovid Detection Thr.] [Niv. detec. sobrecarga] 70 a 150% de [Rated mot. current] | 110%
(nLCr)
* Nivel de detecgé@o de sobrecarga em % da corrente nominal do motor [Rated mot. current] (~ L ~).
Este valor deve ser inferior ao da limitag@o de corrente para que esta funcdo possa ser executada. Ver pagina 292.
() Este pardmetro ¢ acessivel somente se [Ovld Time Detect.] (£ [ L ) for diferente de 0.

Permite detectar uma “sobrecarga de aplicagao”. Nao se refere a sobrecarga térmica do motor ou do inversor.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > SET-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
FED [Overload T.B.Rest.] [T.sobrecarga ant. relig.] 0a6min 0 min
* Tempo minimo autorizado entre uma sobrecarga detectada e um religamento automatico.
Para que um religamento automatico seja possivel, o valor do parametro [Max. restart time] (£ A ) pagina 273
() deve ser no minimo maior em um minuto em relacéo ao valor deste parametro. Ver pagina 292.
LbLC [Load correction] [Correcao da carga] ‘ 0a599 Hz ‘ 0 Hz
* Correcao nominal em Hz. Ver [Load correction] (L b L), pagina 148.
FF I |[Fan Mode] [Modo ventilador] ‘ [Standard] (5 £ )

ATENCAO

RISCO DE DANOS MATERIAIS

() Se [Fan Mode] (F F IT) estiver regulado em [Never] (5 E F), o ventilador do inversor ndo sera ativado.
A vida util do componente eletrénico sera reduzida.

Assegurar-se que a temperatura ambientes seja limitada a 40°C.

O nao respeito a estas instrucdes pode provocar danos materiais.

5 E d | [Standard] (5 E d): o ventilador parte e para automaticamente em funcéo do estado térmico do inversor.
~ Un | {Always] (- L/ n): o ventilador parte.
5E P |[Never] (5 E F): o ventilador é parado.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagé@o e na etiqueta de identificagéo.

(2) Na auséncia de terminal grafico, no display de 4 digitos, os valores superiores a 9999 sdo mostrados com um ponto
apos o digito dos milhares. Exemplo: 15.65 para 15650.

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungao correspondente, sua descrigéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

C) Parédmetro modificavel em operacéo e na parada.

Z 2s Para modificar a atribuicdo deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC-

Controle do motor

Os parametros do menu [MOTOR CONTROL] [CONTROLE DO MOTOR] (d ~ L -) somente podem ser
modificados se o inversor estiver parado e que nenhum comando de partida seja executado. No entanto, ha
duas excecgoes:

¢ [Auto-tuning] (E L/ ) pagina 139, que provoca a energizagdo do motor.

® Parametros que possuem o sinal () na coluna de cédigo, sdo modificaveis em operacéo e na parada.

Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FULL [FULL] (cont.)
drC - [MOTOR CONTROL] [CONTROLE MOTOR]
bF r [Standard mot. freq] [Frequéncia do motor standard] ‘ [50Hz IEC] (50) 50 Hz:
Este parametro modifica as pré-regulagens dos seguintes parametros: [High speed] (H 5 F) pagina 113, [Freq. threshold]
(F E d) pagina 128, [Rated motor volt.] (L/ » 5), [Rated motor freq.] (F - 5) e [Max frequency] (£ F r).
50| [50Hz IEC] (5 O): IEC
6 [0 |[60Hz NEMA] (& O0): NEMA
EFr [Max frequency] [Frequéncia maximal] ‘ 10 a 599 Hz ‘ 60 Hz
A regulagem de fabrica é 60 Hz ou predefinida 72 Hz se [Standard mot. freq] (& F ~) for 60 Hz.
O valor max. é limitado pelas seguintes condigdes:
Nao pode ultrapassar 10 vezes o valor de [Rated motor freq.] (F - 5).
CEE [Motor control type] [Tipo controle motor] ‘ [Standard] (5 £ d)
Nota: Selecione uma lei antes de inserir o valor dos parametros.
U UL |[SVC U] (L LUL): controle vetorial sem realimentacdo com malha de velocidade interna em fungao do calculo do retorno de
tenséo. Para aplicacdes que exigem elevada performance na partida ou durante a operacéo.
5 E d | [Standard] (5 E d): U/F 2 pontos (Volts/Hz) sem malha de velocidade interna. Para aplicagdes simples que nao exijam elevada

performance. Lei simples de controle do motor que mantém uma relagéo tensao/frequéncia constante, com regulagem possivel
do fundo da curva. Esta lei é geralmente utilizada para motores em paralelo. Certas aplicagdes especificas com motores em
paralelo e elevados niveis de performance podem necessitar mudar este pardmetro para [SVC U] (U L/ L).
Tensao
unS

U0 +

s Frequéncia

Nota: UO corresponde ao resultado do calculo interno baseado nos parametros do motor e multiplicado por UFr (%). UO pode
ser ajustado modificando o valor UFr.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-

Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica

LIF 5 | [VIF 5pts] (L F 5): relagdo U/F tensao/frequéncia em 5 segmentos: como a relagéo 2 pts [Standard] (5 £ o), porém, além
disso, impede fenémenos de ressonancias (saturagao).
Tensao

unS
us

A relagéo é definida pelos
U4 valores dos parametros UnS,
FrS,U1aU5eF1aF5.

U3
U1

FrS>F5>F4>F3>F2>F1
u2

uo ,/

Frequéncia
F1 F2 F3 F4 F5 FrS

Nota: UO corresponde ao resultado do calculo interno baseado nos parametros do motor e multiplicado por UFr (%). UO pode
ser ajustado modificando o valor UFr.

59 | [Sync. mot.] (5 Y ~): para motores sincronos a ima permanente com forga eletromotriz FEM senoidal somente. Esta opgéo
torna acessiveis os parametros de motores sincronos, mas torna inacessiveis os parametros de motores assincronos.

UF 9| [V/IF Quad.] (L/F 9): conjugado variavel. Para aplicagdes de bombeamento e ventilagdo.

n L d | [Energy Sav.] (n L d): economia de energia. Para aplicagdes que néo exijam dinamica elevada.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-

Parametros dos motorers assincronos

Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
AS5Y - [ASYNC. MOTOR] [MOTOR ASSINCRONO]
Acessivel somente se [Motor control type] (L E k) pagina 131 for diferente de [Sync. mot.] (5 4 ).
nPr [Rated motor power] [Poténcia nominal do motor] |Segundo calibre do Segundo calibre do inversor
inversor
Este parametro nao sera acessivel se [Motor control type] (L E L) pagina 131 estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y r).
* Poténcia nominal do motor inscrita na etiqueta de identificagéo, em kW se [Standard mot. freq] (& F ) estiver regulado em
[50Hz IEC] (5 [J) e em CV se [Standard mot. freq] (& F ) estiver regulado em [60Hz NEMA] (& O).
cos [Motor 1 Cosinus Phi] [Cos Phi motor] ‘ 05aft Segundo calibre do inversor
* Cos ¢ nominal do motor.
Este parametro é acessivel se [Motor param choice] [Escolha param. motor] (/7 F L) estiver regulado em [Mot Cos] (L 0 5).
Uns [Rated motor volt.] [Tensdo nominal do motor] 100 2 480 V Segundo calibre do inversor e
[Standard mot. freq] (b F )
* Este parametro néo sera acessivel se [Motor control type] (L E L) pagina 131 estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y r).
Tens&o nominal do motor inscrita na etiqueta de identificacao.
nlCr [Rated mot. current] [Corrente nhom. mot.] 0,25a1,5In (1) Segundo calibre do inversor e
[Standard mot. freq] (b F )
* Este parametro nao sera acessivel se [Motor control type] (L £ L) pagina 131 estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y r).
Corrente nominal do motor inscrita na etiqueta de identificagao.
Fr5 [Rated motor freq.] [Frequéncia nom. do motor] ‘ 10 a2 800 Hz ‘ 50 Hz
Este parametro nao sera acessivel se [Motor control type] (L E L) pagina 131 estiver regulado em [Sync. mot.] (5 4 r).
* Frequéncia nominal do motor inscrita na etiqueta de identificagao.
A regulagem de fabrica é 50 Hz ou predefinida 60 Hz se [Standard mot. freq] (b F ~) para 60 Hz.
n5P [Rated motor speed] [Veloc. nom. motor] ‘ 0 a 65535 rpm ‘ Segundo calibre do inversor

Este parametro nao sera acessivel se [Motor control type] (L £ L) pagina 131 estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y r).

0 a 9999 rpm, depois 10000 a 65,53 krpm no terminal integrado.

Se a etiqueta de identificagao ndo indica a velocidade nominal, mas a velocidade de sincronismo e o escorregamento em Hz
ou em %, calcular a velocidade nominal como segue:

100 - escorregamento em %

Velocidade nominal = Velocidade de sincronismo x

100
*

ou

50 - escorregamento em Hz
50

Velocidade nominal = Velocidade de sincronismo x

(motores 50 Hz)

ou

60 - escorregamento em Hz
60

Velocidade nominal = Velocidade de sincronismo x (motores 60 Hz)
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-
Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
EUn [Auto-tuning] [Auto-regulagem] [No] (~ )

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO OU ARCO ELETRICO

* Durante a auto-regulagem, o motor funciona em corrente nominal.

* Nao efetue nenhuma intervengéo de manutenc¢éo no motor durante a auto-regulagem.
O nao respeito a estas instruc6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Q)

A ADVERTENCIA

Z 25 PERDA DE CONTROLE

* E obrigatdrio que os parametros [Rated motor volt.] (L/ » 5), [Rated motor freq.] (F - 5), [Rated mot.
current] (n [ ~), [Rated motor speed] (~ 5 F) e [Rated motor power] (~ F - ) ou [Motor 1 Cosinus Phi]
(L O05) sejam corretamente configurados antes de iniciar a auto-regulagem.
* Se um ou mais destes parametros foram modificados apds a auto-regulagem, o parametro [Auto-tuning]
(E L'n) enviard a mensagem [No action] (~ [J) e o procedimento devera ser recomegado.
O nao respeito a estas instrugcées pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

- A auto-regulagem é efetuada somente se nenhum comando de parada foi executado. Se uma fungéo de parada por inércia
ou parada rapida for atribuida a uma entrada Idgica, esta entrada deve ser regulada em 1 (ativa em 0).

- A auto-regulagem é prioritaria sobre os comandos de marcha ou de pré-magnetizacdo, que serdo consideradas apds a
sequéncia de auto-regulagem.

- Se a auto-regulagem falhar, o inversor mostra [No action] ( » [J) e, seguindo a configuracao de [Autotune fault mgt] (£ ~ L)
pagina 288, pode passar para modo [Auto-tuning] (£ n F).

- A auto-regulagem pode durar de 1 a 2 segundos e ndo deve ser interrompida. Aguardar que o display indique [No action] ( ~ [7).

Nota: O estado térmico do motor tem uma grande influéncia no resultado da regulagem. Esta regulagem deve ser efetuada
quando o motor estiver parado e frio.

Antes de recomecar uma auto-regulagem do motor, aguarde até que esteja parado e frio. Primeiramente, regule [Auto-tuning]
(E Urn)em[Erase tune] (L L r), depois recomece a regulagem do motor.

A regulagem do motor sem selecionar previamente [Erase tune] (L L ~) permite avaliar o estado térmico do motor.

Em todos os casos, o motor deve obrigatoriamente ser paradado antes de uma regulagem.

O comprimento dos cabos tem influéncia no resultado da regulagem. Se a fiagao for modificada, entdo convém recomeca a
regulagem.

~ [0 | [No action] (~ [): nenhuma auto-regulagem estéd em andamento.
YE 5 |[Dotune] (Y E 5): a auto-regulagem é realizada imediatamente se possivel, pois este parametro passa automaticamente a
[No action] (~ [J). Se o estado do inversor ndo permite efetuar a regulagem imediatamente, este parametro passa para [No]
(n O) e a operagao deve ser recomegada.
L L ~ |[Erase tune] (L L r): os parametros do motor medidos pela fungdo de auto-regulagem séo reinicializados. Os valores de
fabrica dos parametros do motor servem para controlar o motor. [Auto tuning status] (£ L/ 5) estiver regulado em [Not done]
(EAB).

EUS [Auto tuning status] [Estado da auto-regulagem] [Not done] (E A k)

(somente para informacgéo, nao configuravel)
Este parametro nao é salvo na desenergizagao do inversor. O estado da auto-regulagem sera visualizado depois da ultima
energizagao.

E AL |[Not done] (E A k): a auto-regulagem néo foi efetuada.
FE nd|[Pending] (F E » d): a auto-regulagem foi requerida, mas ainda nao foi efetuada.
P~ 0L | [In Progress] (F - [ L): a auto-regulagem esta em andamento.
F A IL |[Failed] (F A IL): a auto-regulagem falhou.
d 00 n E |[Done] (d 0~ E): os parametros do motor medidos pela fungdo auto-regulagem séo utilizados para comandar o motor.

SEURN [Tune selection] [Auto-regulagem utilizada] [Default] (£ A k)

(somente para informagéo, nao configuravel)

E Ak | [Default] (E A L): o valor de fabrica sao utilizados para comandar o motor.

E A5 | [Measure] (/1E A 5): os valores medidos pela fungdo auto-regulagem sao utilizados para comandar o motor.
L U5 |[Custom] (L L/ 5): os valores regulados manualmente séo utilizados para comandar o motor.

Nota: A regulagem do motor aumenta consideravelmente a performance.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
EUnlU |[Auto tuning usage] [Uso auto-regulagem] [Therm mot] (E 1)

Este parametro indica o meio utilizado para modificar os pardmetros do motor em fungéo da avaliagéo feita do estado térmico
do motor.

~ [0 | [No] (~ [): sem avaliagéo do estado térmico.
E I1|[Therm mot] (£ /7): avaliagao do estado térmico no estator em fungcéo da corrente nominal e da corrente consumida pelo motor.
[Cold tun] (L E): avaliagdo do estado térmico em funcéo da resisténcia do estator medida na primeira regulagem a frio e da
[ E | regulagem realizada a cada energizagéao.
AUE [Automatic autotune] [Auto-regulagem autom.] [No] (~ 00)
RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO
Se [Automatic autotune] (A LI k) for diferente de [No] (~ [J), uma auto-regulagem sera feita a cada
energizagao.
Z 2s Verificar que esta agdo ndo coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.
O nao respeito a estas instrucoes ocasionara ferimentos graves ou morte.
O motor deve ser parado na energizagdo do inversor.
[Automatic autotune] (A L/ £ ) é forcado em [Yes] (4 E 5) se [Auto tuning usage] (£ L/ n L) estiver regulado em [Cold tun]
(L E). O valor da resisténcia do estador do motor medido durante a regulagem permite avaliar o estado térmico do motor na
energizacao.
n [ | [No] (~ O): funcdo desativada
YE S5 |[Yes] (4 E 5): umaregulagem é feita automaticamente a cada energizacao.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FLU [Motor fluxing] [Magnetizacdo do motor] [No] (F n 00)

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

* Quando [Motor fluxing] (F L L) estiver regulado em [Continuous] (F L E), o inversor estabelece o fluxo
magnético de maneira automatica.

() Verificar que esta agdo ndo coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.

o O nao respeito a estas instrugoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

T2 ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
O nao respeito a estas instrucoes pode provocar danos materiais.

Se [Motor control type] (L £ k) pagina 131 estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y ), a regulagem de fabrica sera substituida
por [Not cont.] (F n ).

Para obter rapidamente um conjugado elevado na partida, é necessario estabelecer previamente o fluxo magnético no motor.
Em modo [Continuous] (F [ k), o inversor estabelece o fluxo automaticamente na energizagao.

Em modo [Not cont.] (F ~ L), a magnetizacéo é realizada na partida do motor.

O valor da corrente de magnetizagéo é superior a [Rated mot. current] (~ L ~) (corrente nominal do motor configurado) no
estabelecimento do campo, depois é regulado no valor da corrente de magnetizagdo do motor.

F n L [[Notcont.] (F n [): modo ndo continuo

F [ E | [Continuous] (F L £): modo continuo. Esta op¢do nao pode ser selecionada se [Auto DC injection] (A 4 L) pagina 200
estiver regulado em [Yes] (4 E 5) ou se [Type of stop] [Tipo de parada] (5 £ £ ) pagina 197 estiver regulado em [Freewheel]
FnO|(n5E).

[No] (F ~ [): fungéo inativa. Esta op¢do ndo pode ser selecionada se [Brake assignment] (b L L) pagina 218 for diferente de
[No] (~ 0O).

Se [Motor control type] (L £ £ ) pagina 131 estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y ~), o parametro [Motor fluxing] (F L L)
provoca o alinhamento do rotor e ndo a magnetizagao.
Se [Brake assignment] (b L L) pagina 218 for diferente de [No] (~ [J), o parametro [Motor fluxing] (F L L/) ndo surte efeito.

nec [Motor param choice] [Escolha param. motor] [Mot Power] (n F r)

n P r |[Mot Power] (n Fr)
L O5 |[MotCos] (L O5)

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicado no manual de instalagdo e na etiqueta de identificagéo.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

C) Parametro modificavel em operagéo e na parada.

Z 2 s | Para modificar a atribuicao deste pardmetro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > ASY-

Parametros dos motores assincronos: modo Expert

Cadigo Nome/Descri¢cao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
ASY - [ASYNC. MOTOR] [MOTOR ASSINCRONO]
r5A [Cust stator resist.] [Regul. resist. estator.] ‘ 0 a 65535 mOhm ‘ 0 mOhm
* Resisténcia estatodrica a frio (por enrolamento), valor modificavel.
1) A regulagem de fabrica é substituida pelo resultado da auto-regulagem, se esta tiver sido realizada.
LFA  |[Lfw] ‘ 0 a 655,35 mH ‘ 0 mH
* Induténcia de fugell a.frio,’ valor quificével. . . .
A regulagem de fabrica é substituida pelo resultado da auto-regulagem, se esta tiver sido realizada.
IdA  |[ldw] ‘0a6553,5A ‘OA
* Corrente magnetizante ajustada pelo cliente.
ErA [Cust. rotor t const.] [Reg. const. tempo rotor] ‘ 0a 65535 ms ‘ Oms
* Constante de tempo do rotor ajustada pelo cliente.

(1) No terminal integrado: 0 a 9999, depois 10,00 a 65,53 (10000 a 65535).

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-

Parametros dos motores sincronos

Estes parametros sdo acessiveis se [Motor control type] (L E k) pagina 131 estiver regulado em
[Sync. mot.] (5 Y ). Neste caso, os parAmetros dos motores assincronos nao serao acessiveis.

Conselhos:

O inversor deve ser escolhido de modo a ter suficientemente corrente para as necessidades da aplicacao,
porém, sem exceder para que a medig¢éo continue suficientemente precisa, principalmente com a injecéo de
sinal de alta frequéncia (ver [HF inj. activation] (H F |) pagina 141).

Uma vez o inversor escolhido:

- Consulte a etiqueta de identificagédo do motor.

- Efetue a regulagem.

- Ajuste o parametro [Syn. EMF constant] [Constante FEM sincr.] (F H 5) de modo 6timo (baixa corrente no
motor em vazio).

Nota: As performances podem ser mais elevadas nos motores com alta saliéncia ao ativar a fungéo de
injecdo de alta frequéncia (ver [HF inj. activation] (H F /) pagina 141).

Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
dr [ - [MOTOR CONTROL] [CONTROLE MOTOR] (cont.)
541 - [SYNCHRONOUS MOTOR] [MOTOR SINCRONO]
nL -5 |[Nominal I sync.] [Corrente nom. sincr.] 025a1,5In(1) Segundo calibre do
inversor
* Corrente nominal do motor sincrono inscrita na etiqueta de identificagao.
FFPnrn5 |[Pole pairs] [Pares de polos sincr.] 1a50 Segundo calibre do
inversor
* Numero de pares de polos no motor sincrono.
n5F5 |[Nom motor spdsync] [Veloc. nom. sincr.] 0 a 48000 rpm Segundo calibre do
inversor
* Velocidade nominal do motor inscrita na etiqueta de identificagéo.
(2)
ES5 [Motor torque] [Conjugado do motor] 0,1 a6553,5 Nm Segundo calibre do
inversor
* Conjugado nominal do motor inscrita na etiqueta de identificagao.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-
Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
EUn [Auto-tuning] [Auto-regulagem] [No] (~ )

()

nl
YES

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO OU ARCO ELETRICO

* Durante a auto-regulagem, o motor funciona em corrente nominal.

* Nao efetue nenhuma intervengéo de manutenc¢do no motor durante a auto-regulagem
O nao respeito a estas instrucoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

« E essencial que os parametros [Nominal I sync.] (~ [ ~ 5), [Nom motor spdsync] (- 5 F 5), [Pole pairs]
(P F n~5), [Syn. EMF constant] [Constante FEM sincr.] (F H 5), [Autotune L d-axis] [Indutancia eixo d]
(L 5) e [Autotune L g-axis] [Indutancia eixo q] (L 9 5) sejam corretamente configurado antes de uma
auto-regulagem.

* Se um ou mais destes pardmetros foram modificados apds a auto-regulagem, o parametro [Auto-tuning]
(E L n) enviard a mensagem [No action] (~ [J) e o procedimento devera ser recomegado.

O nao respeito a estas instrucées pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

- A auto-regulagem é efetuada somente se nenhum comando de parada foi executado. Se uma fungéo de parada por inércia
ou parada rapida for atribuida a uma entrada Idgica, esta entrada deve ser regulada em 1 (ativa em 0).

- A auto-regulagem é prioritaria sobre os comandos de marcha ou de pré-magnetizacdo, que serdo consideradas apés a
sequéncia de auto-regulagem.

- Se a auto-regulagem falhar, o inversor mostra [No action] ( ~ [J) e, seguindo a configuracao de [Autotune fault mgt] (£ ~ L)
pagina 288, pode passar para modo [Auto-tuning] (£ ~ F).

- A auto-regulagem pode durar de 1 a 2 segundos e nao deve ser interrompida. Aguardar que o display indique [No action] ( ~ ).

Nota: O estado térmico do motor tem uma grande influéncia no resultado da regulagem. Esta regulagem deve ser efetuada
quando o motor estiver parado e frio.

Antes de recomegar uma auto-regulagem do motor, aguarde até que esteja parado e frio. Primeiramente, regule [Auto-tuning]
(E Ur)em[Erase tune] (L L r), depois recomece a regulagem do motor.

A regulagem do motor sem selecionar previamente [Erase tune] (L L ~) permite avaliar o estado térmico do motor.

Em todos os casos, o motor deve obrigatoriamente ser paradado antes de uma regulagem.

O comprimento dos cabos tem influéncia no resultado da regulagem. Se a fiagao for modificada, entdo convém recomeca a
regulagem.

[No action] (~ [): nenhuma auto-regulagem estéa em andamento.

[Do tune] (Y E 5): a auto-regulagem é realizada imediatamente se possivel, pois este parametro passa automaticamente a
[No action] (~ [J). Se o estado do inversor ndo permite efetuar a regulagem imediatamente, este parametro passa para [No]
(n O) e a operagao deve ser recomegada.

[ L ~ |[Erase tune] (L L r): os parametros do motor medidos pela fungdo de auto-regulagem séo reinicializados. Os valores de
fabrica dos parametros do motor servem para controlar o motor. [Auto tuning status] (£ L/ 5) estiver regulado em [Not done]
(EAB).
EUS [Auto tuning status] [Estado da auto-regulagem] [Not done] (E A b)
(somente para informagao, nao modificavel)
Este pardmetro nao é salvo na desenergizagdo do inversor. O estado da auto-regulagem é visualizada depois da ultima
energizagao.
E AL |[Not done] (E A k): a auto-regulagem néo foi efetuada.
FE nd|[Pending] (F E » d): a auto-regulagem foi requerida, mas ainda nao foi efetuada.
P~ 0L | [In Progress] (P~ O L): a auto-regulagem esta em andamento.
F A IL |[Failed] (F A IL): aauto-regulagem falhou.
d 0~ E |[Done] (d 0~ E): os parametros do motor medidos pela fungdo de auto-regulagem séo utilizados para controlar o motor.
SEUR [Tune selection] [Auto-regulagem utilizada] [Default] (£ A k)
(somente para informagao, ndo modificavel)
Nota: A regulagem do motor aumenta consideravelmente a performance.
E Ak | [Default] (E A k): o valor de fabrica s&o utilizados para comandar o motor.
[TE A5 | [Measure] (/1E A 5): os valores medidos pela funcdo auto-regulagem sao utilizados para comandar o motor.
L U5 [[Custom] (L L/ 5): os valores regulados manualmente séo utilizados para comandar o motor.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-
Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
E U~ |[Auto tuning usage] [Uso auto-regulagem] [Therm mot] (£ 1)

Este parametro indica o meio utilizado para modificar os pardmetros do motor em fungéo da avaliagéo feita do estado térmico
do motor.

~ [0 | [No] (~ [): sem avaliagéo do estado térmico.

E I1|[Therm mot] (£ /7): avaliagao do estado térmico no estator em fungcéo da corrente nominal e da corrente consumida pelo motor.
[Cold tun] (L E): avaliagdo do estado térmico em funcéo da resisténcia do estator medida na primeira regulagem a frio e da
[ E | regulagem realizada a cada energizagéao.

AUE [Automatic autotune] [Auto-regulagem autom.] [No] (~ )

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO
() Se [Automatic autotune] (A L £) for diferente de [No] (~ [J), uma auto-regulagem sera feita a cada
energizagéo.
Verificar que esta agéo nao coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.
Z O nao respeito a estas instrugoes ocasionara ferimentos graves ou morte.
2s

O motor deve ser parado na energizagao do inversor.

[Automatic autotune] (A L/ £ ) é forcado em [Yes] (4 E 5) se [Auto tuning usage] (£ L/ n L) estiver regulado em [Cold tun]
(L E). O valor da resisténcia do estador do motor medido durante a regulagem permite avaliar o estado térmico do motor na
energizagao.

~ [0 | [No] (~ O): fungéo desativada
YE S5 |[Yes] (4E 5): umaregulagem é feita automaticamente a cada energizacéo.

S5NOE [Saliency mot. state] [Est. saliéncia mot.]

(somente para informagao, ndo modificavel)

* Informacéo sobre a saliéncia do motor sincrono.

Este parametro é acessivel se [Tune selection] (5 E L/ [1) estiver regulado em [Measure] ([TE A 5).
Nota: Com um motor de saliéncia baixa, é recomendado escolher a lei de controle standard.

~ [0 | [No] (~ O): regulagem nao efetuada
L L 5 |[Low salient] (L L 5): baixa saliéncia (configuragado recomendada: [Angle setting type] (A 5 £ ) =[PSl align] (F5 /)ou
[PSIO align.] (F 5 I0) e [HF inj. activation] [Ativacao inj. AF] (HF [) =[No] (~ 00)).
[TL 5 | [Med salient] (/7L 5): saliéncia média ([Angle setting type] (A 5 £) = [SPM align] (5 F 1 A) é possivel. [HF inj. activation]
[Ativacao inj. AF] (HF [)=[Yes] (Y E 5) pode funcionar.
HL 5 | [High salient] (H L 5): saliéncia alta ([Angle setting type] (A 5 £) = [IPM align] ( / P [1A) é possivel. [HF inj. activation]
[Ativacao inj. AF] (HF [|)=[Yes] (YE 5) é possivel.

ASE [Angle setting type] [Tipo de &ngulo teste] [PSIO align.] (F 5 10)
Modo de medicao do angulo de defasagem. Acessivel somente se [Motor control type] (L £ E) estiver regulado em
* [Sync. mot.] (5 Y9 n).

[PSl align] (F 5 /) e [PSIO align] (F 5 |0) podem ser utilizados com todos os tipos de motores sincronos.
[SPM align] (5 FI1H) e [IPM align] ( / P [1A) aumentam a performance segundo o tipo de motor sincrono.

[P ITH | [IPM align] ( / F 1 H): Alinhamento do motor IPM. Modo de alinhamento para motor a ima permanente enterrado (este tipo de
motor apresenta geralmente saliéncia alta). Ele utiliza a injecao de alta frequéncia, que € menos ruidoso que o modo de
alinhamento standard.
S F A |[SPM align] (5 F I1H): Alinhamento do motor SPM. Modo para motor a ima permanente em superficie (este tipo de motor
apresenta geralmente saliéncia média e baixa). Ele utiliza a injecao de alta frequéncia, que é menos ruidoso que o modo de
alinhamento standard.

F5 || [PSlalign] (F5 I):injecao de sinal de pulso. Modo de alinhamento standard por injecéo de sinal de pulso.
F5 10| [PSIO align] (P 5 0): inje¢cao de sinal de pulso - otimizada. Modo de alinhamento otimizado standard por injecdo de sinal de
pulso. A medicéo da defasagem é reduzida apés o primeiro comando de marcha ou uma regulagem, mesmo se o inversor foi
parado.
~ [0 | [No align] (~ [): sem alinhamento
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
HF | [HF inj. activation] [Ativacao inj. AF] [No] (~ 00)

n0
YES

Ativacéo da injecao de sinal de alta frequéncia em MARCHA. Esta fungé@o permite avaliar a velocidade do motor para ter
conjugado em velocidade minima sem retorno de velocidade.

Nota: Quanto mais elevada for a saliéncia, mais a funcéo [HF inj. activation] (H F /) é eficaz.

Para assegurar a performance, pode ser necessario ajustar os parametros da malha de velocidade ([K speed loop filter]
(5F L), [Speed time integral] (5 /) e [Speed prop. gain] (5 F L) (ver pagina 144), e a malha com bloqueio de fase para
a avaliagdo da velocidade (parametros Expert [HF phase bandwith] [Banda pass. fase AF] (5 F k) e [HF phase dump.
factor] [Fator amortec. fase AF] (5 F F) (ver pagina 142).

A injecdo de alta frequéncia nao é eficaz com motores com saliéncia baixa (ver [Saliency mot. state] (5 /10 L) pagina 140).

E recomendado ter uma frequéncia PWM de 4 kHz ([Switching freq.] (5 F ~)).

No caso de instabilidade sem carga, é recomendado diminuir os valores dos parametros [Speed prop. gain] (5F L) e

[HF phase bandwith] [Banda pass. fase AF] (5 F k). Em seguida, ajustar os parametros da malha de velocidade para obter o
comportamento

dindmico e os ganhos PLL, e assim avaliar corretamene em velocidade minima.

No caso de instabilidade com carga, isto pode ajudar a aumentar o valor do paradmetro [Angle error Comp.] [Comp. erro
angulo] (F E [) (principalmente para um motor SPM).

[No] (~ O): funcéo desativada
[Yes] (4 E 5): ainjecdo de alta frequéncia é utilizada para a avaliagdo da velocidade.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicado no manual de instalagéo e na etiqueta de identificagéo.
(2) No terminal integrado: 0 a 9999, depois 10,00 a 65,53 (10000 a 65536).

Estes parametros somente aparecem se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando

* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragao da fungao correspondente, sua descricao é detalhada

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

() Pardmetro modificavel em operagéo e na parada.

Z 2 s | Para modificar a atribuicao deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-

Motor synchrone: mode Expert

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
54 - [SYNCHRONOUS MOTOR] [MOTOR SINCRONO]
-~ 5A5 |[Cust. stator R syn] [Resist. estator sincr.] ‘ 0 a 65535 mOhm ‘ 0 mOhm
* Resisténcia estatdrica a frio (por enrolamento). A regulagem de fabrica é substituida pelo resultado da auto-regulagem, se esta
tiver sido realizada.
() O valor pode ser inserido pelo usuario se conhecé-lo.
(@]
Ld5 [Autotune L d-axis] [Indutancia eixo d] ‘ 0 a 655,35 mH ‘ 0 mH
Indutancia estatdrica do eixo “d” em mH (por fase).
* Nos motores com polos lisos [Autotune L d-axis] (L < 5) = [Autotune L g-axis] (L 9 5) = Indutancia do estator L.
A regulagem de fabrica é substituida pelo resultado da auto-regulagem, se esta tiver sido realizada.
L 95 |[Autotune L g-axis] [Indutancia eixo q] \ 0 a 655,35 mH \ 0mH

Indutancia estatdrica eixo “q” em mH (por fase).
Nos motores com polos lisos [Autotune L d-axis] (L < 5) = [Autotune L g-axis] (L 9 5) = Indutancia do estator L.
A regulagem de fabrica é substituida pelo resultado da auto-regulagem, se esta tiver sido realizada.

*

FHS [Syn. EMF constant] [Constante FEM sincr.] ‘ 0a6553,5mV/rpm ‘ 0mV/rpm
*
)

Constante de FEM do motor sincrono, em mV por rpm (tenséo de pico por fase).
O ajuste do parametro PHS permite reduzir a corrente durante o funcionamento sem carga.

Fr~55 |[Nominal freq sync.] [Freq. nom. sincr.] ‘ 10 a 800 Hz ‘ nSPS * PPnS / 60

* Frequéncia nominal do motor sincrono em Hz. Este parametro é atualizado automaticamente segundo os dados de
[Nom motor spdsync] (n 5 F 5) e [Pole pairs] (FF n 5).

SPb [HF phase bandwith] [Banda pass. fase AF] ‘ 0a 100 Hz ‘ 25 Hz
* Banda passante da malha com bloqueio de fase (PLL) para a frequéncia do estator.

SPF [HF phase dump. factor] [Fator amortec. fase AF] ‘ 0a200% ‘ 100%
* Fator de amortecimento da malha com bloqueio de fase (PLL) para a frequéncia do estator.

FPELC [Angle error Comp.] [Comp. erro &ngulo] ‘ 0 a 500% ‘ 0%

Compensacao de erro da posi¢éo de &ngulo mm modo alta frequéncia.
* Este parametro aumenta a performance em velocidade minima em modo gerador e em modo motor, principalmente para os
motores SPM.

AU E O |[Auto] (A U E 0): oinversor recupera um valor igual ao escorregamento nominal do motor, calculado em fungéo dos parametros

do inversor.
Fr~ | |[HF injection freq.] [Freq. injecdo AF] \ 250 a 1 000 Hz \ 500 Hz
* Frequéncia do sinal de alta frequéncia injetada. Este parametro tem influéncia sobre o ruido durante a medi¢cao da defasagem,
como também sobre a precisao da avaliacao da velocidade.
H Ir [HF current level] [Nivel de corrente AF] ‘ 0a200% ‘ 50%
* Relacao do nivel de corrente do sinal de alta frequéncia injetado. Este parametro tem influéncia sobre o ruido durante a medicao
da defasagem, como também sobre a preciséo da avaliagdo da velocidade.
ncr [PSI align curr. max] [Méx. | alinh PSI] \ [Auto] (A L £ [) até 300% \ [Auto] (AL 0)

Nivel de corrente em % de [Nominal | sync.] (n [ ~ 5) para os modos de medigao de defasagem [PSl align.] (F 5 /) e
[PSIO align.] (F 5 I0). Este parametro tem influéncia na medicao de indutancia. [PSI align curr. max] (/1L ) é utilizado
para a regulagem.

* Esta corrente deve ser maior ou igual ao nivel de corrente maximo da aplicacéo, caso contrario, pode provocar instabilidade.
Se [PSI align curr. max] (/1L ) estiver regulado em [Auto] (A L/ £ ), [PSI align curr. max] (/1L ) = 150% de [Nominal |
sync.] (n [ r 5) durante a regulagem e 100% de [Nominal | sync.] (» [ ~ 5) durante a medicdo de defasagem em caso de
alinhamento standard ([PSI align.] (F 5 /) ou [PSIO align.] (F 5 10)).

IL [Injection level align] [Nivel inj. alinh.] 0a200% 25%

Nivel de corrente em % de [Nominal | sync.] (» [ ~ 5) para a medi¢édo de defasagem de alta frequéncia tipo IPMA.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC- > SYN-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
5 1r [Boost level align.] [Nivel boost alinh.] 0 a200% 100%
* Nivel de corrente em % de [Nominal | sync.] (n [ ~ 5) para a medi¢@o de defasagem de alta frequéncia tipo SPMA.

(1) No terminal integrado: 0 a 9999, depois 10,00 a 65,53 (10000 a 65536).

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC-

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
dr [ - [MOTOR CONTROL] [CONTROLE MOTOR] (cont.)
SPL [Speed prop. gain] [Ganho prop. veloc.] ‘ 0 a 1000% ‘ 40%

()

Ganho proporcional da malha de velocidade.
Acessivel se [Motor control type] (L E k) for diferente de [Standard] (5 £ o), [VIF 5pts] (L F 5) ou [V/F Quad.] (LI F 9).

SPLU

()

[UF inertia comp.] [Inércia comp. U/F] ‘ 0 a 1000% ‘ 40%

Fator de inércia para as seguintes leis de controle do motor.
Acessivel se [Motor control type] (L E k) for diferente de [Standard] (5 £ o), [VIF 5pts] (L F 5) ou [V/F Quad.] (LI F 9).

S5 It

()

[Speed time integral] [Tempo integr. veloc.] ‘ 1 a 65535 ms ‘ 63 ms

Constante de tempo do integral da malha de velocidade.
Acessivel se [Motor control type] (L E k) for diferente de [Standard] (5 £ o), [VIF 5pts] (L/ F 5) ou [V/F Quad.] (LI F 9).

S5FC [K speed loop filter] [K filtro malha veloc.] ‘ 0a100 ‘ 65
* Coeficiente de filtragem da malha de velocidade (O(IP) a 100(Pl)).
Q)
FFH [Spd est. filter time] [Tempo filtro veloc. est.] ‘ 0a100ms ‘ 6,4 ms
* Somer}te goessivgl em modo !Expen. .
Frequéncia para filtrar a velocidade estimada.
CrEF [Tmp filtre cour. ref.] ‘ 0a 100 ms ‘ 3,2ms
* Somente A(_:essivel em IA\/Ioc_io expert. _ o
Tempo do filtro da referéncia de corrente [da lei de controle (se [No] (~ [J): frequéncia natural do estator)].
UF r [IR compensation] [Compensacéo RI] ‘ 0a200% ‘ 100%

()

Utilizado para otimizar o conjugado em baixissima velocidade, ou para se adaptar a casos especiais (por exemplo: para motores
em paralelo, diminuir o valor de [IR compensation] ( L/ F r)). Se o conjugado for insuficiente em velocidade minima, aumentar
o valor de [IR compensation] (L/ F ). Um valor muito elevado pode impedir o0 motor de partir (bloqueio) ou modificar o modo
de limitagé@o da corrente.

SLP

[Slip compensation] [Comp. escorreg.] ‘ 0 a 300%

‘ 100%

Este parametro néo é acessivel se [Motor control type] (L E k) estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y ).

Este parametro é registrado em 0% quando [Motor control type] (L E k) estiver regulado em [V/F Quad.] (U/ F 9).
Permite ajustar a compensacéo de escorregamento na velocidade nominal do motor.

As velocidade indicadas nas etiquetas de identificacdo nao séo necessariamente otimizadas.

Se a regulagem de escorregamento for inferior ao escorregamento real: o motor ndo gira na boa velocidade em regime
estabelecido, mas a uma velocidade infeior a velocidade de referéncia.

Se a regulagem de escorregamento for superior ao escorregamento real: o motor é sobrecompensado e a velocidade sera
instavel.

ui [U1] ‘ 0 a 800 V segundo o calibre ‘ ov
* Regulagem da relagao U/F.

Este parametro é acessivel se [Motor control type] (L £ ) estiver regulado em [V/F 5pts] (L/ F 5).
F I [F1] ‘0a599Hz ‘OHZ
* Regulagem da relacao U/F.

Este parametro é acessivel se [Motor control type] (L £ ) estiver requlado em [V/F 5pts] (L/ F 5).
ue [U2] ‘ 0 a 800 V segundo o calibre ‘ ov
* Regulagem da relagéo U/F.

Este parametro é acessivel se [Motor control type] (L £ E) estiver requlado em [V/F 5pts] (L/ F 5).
Fe [F2] ‘0a599 Hz ‘OHZ

Regulagem da relagao U/F.
Este parametro é acessivel se [Motor control type] (L £ £ ) estiver regulado em [V/F 5pts] (L F 5).
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC-
Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
us3 [U3] 0 a 800 V segundo o calibre |0V
* Regulagem da relagao U/F.
Este parametro é acessivel se [Motor control type] (L E k) estiver regulado em [V/F 5pts] (L F 5).
F3 [F3] ‘0a599Hz ‘OHZ
* Regulagem da relacao U/F.
Este parametro é acessivel se [Motor control type] (L £ E) estiver regulado em [V/F 5pts] (L F 5).
Uy [U4] ‘ 0 a 800 V segundo o calibre ‘ oV
* Regulagem da relagéo U/F.
Este parametro é acessivel se [Motor control type] (L E k) estiver regulado em [V/F 5pts] (L F 5).
Fy [F4] 0599 Hz OHz
* Regulagem da relagao U/F.
Este parametro é acessivel se [Motor control type] (L E k) estiver regulado em [V/F 5pts] (L F 5).
us [U5] ‘ 0 a 800 V segundo o calibre ‘ oV
* Regulagem da relacao U/F.
Este parametro é acessivel se [Motor control type] (L £ E) estiver regulado em [V/F 5pts] (L F 5).
F5 [F5] ‘0a599Hz ‘OHZ
* Regulagem da relagéo U/F.
Este parametro é acessivel se [Motor control type] (L E k) estiver regulado em [V/F 5pts] (L F 5).
CL |  |[Current limitation] [Limitacdo de corrente] ‘ 0at5In(1) ‘ 1,51n (1)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

* Verificar se 0 motor pode resistir a esta corrente, especialmente no caso de motores sincronos a ima
() permanente, que sao suscetiveis de se desmagnetizar.

* Verificar se os perfis estdo em conformidade com a curva de desclassificagao presente no capitulo de
instalacéo deste manual.

O nao respeito a estas instrucdes pode provocar danos materiais.

Primeira limitagcdo de corrente.

Nota: Se a regulagem for inferior a 0,25 In, ha risco de travamento do inversor por falha [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA
FASE MOTORY] (O F L) se esta estiver ativada (ver pag. 277). Porém, se esta regulagem for inferior & corrente do motor sem
carga, o motor ndo pode funcionar.

SFE [Switch. freq type] [Tipo freq. chaveam.] [SFR type 1] (HF 1)

A frequéncia de chaveamento do motor € modificada (reduzida) quando a temperatura interna do inversor estiver muito elevada.
HF | |[SFR type 1] (HF [): otimizagao de aquecimento

Permite ao sistema adaptar a frequéncia de chaveamento segundo a frequéncia do motor.

HF & | [SFR type 2] (H F £): otimizagao do nivel de ruido do motor (para uma frequéncia de chaveamento elevada)

Permite ao sistema manter constante uma frequéncia de chaveamento escolhida [Switching freq.] (5 F r ), qualquer que seja
a frequéncia do motor [Output frequency] (- F ).

Em caso de sobreaquecimento, o inversor diminui automaticamente a frequéncia de chaveamento.

Ele retorna a seu valor original quando a temperatura volta ao normal.

5Fr [Switching freq.] [Frequéncia de chaveamento] ‘ 2216 kHz 4 kHz

Q) ATENCAO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

Nos calibres ATV32eeeeM2, se os filtros RFI estiverem desconectados (utilizagcdo em rede IT), a frequéncia
de chaveamento do inversor ndo deve ultrapassar 4 kHz.

O nao respeito a estas instru¢cées pode provocar danos materiais.

Regulagem da frequéncia de chaveamento.

Faixa de regulagem: o valor maximo sera limitado a 4 kHz, se o paradmetro [Motor surge limit] (5 /L) pagina 146, estiver
configurado.

Nota: No caso de aquecimento excessivo, o inversor diminui automaticamente a frequéncia de chaveamento e a restabelece
quando a temperatura volta ao normal.

Com um motor em sobrevelocidade, é aconselhado aumentar [Switching freq.] (5 F ~) a 8, 12 ou 16 kHz.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC-
Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
nrd [Noise reduction] [Reducao de ruido] [No] (~ 00)

A modulagéo de freqliéncia aleatdria evita os ruidos de ressonancia eventuais que poderiam ocorrer com uma freqiiéncia fixa.

~ [ | [No] (~ O): frequéncia fixa
YE 5 |[Yes] (4E 5): frequéncia com modulagao aleatdria

LOAR [Boost activation] [Ativacdo boost] ‘ [Dynamic] (d Y ~ A)

~ [0 | [Pending] (~ O): sem boost
d 4~ A | [Dynamic] (< Y ~ A): boost dinAmico
5 E A E | [Statique] (5 E A E): boost estatico

bLOO [Boost] -100 a 100% ‘ 0%

Este parametro é acessivel se [Boost activation] (& [J A) for diferente de [No] (~ ).

Ajuste da corrente de magnetizacéo do motor em velocidade minima, em % da corrente de magnetizacdo nominal. Este
parametro serve para aumentar ou reduzir o tempo de estabelecimento do conjugado. Ele permite efetuar um ajuste progressivo
até a frequéncia regulada por [Action Boost] (F A k). Os valores negativos sao aplicados principalmente nos motores com
rotor cénico.

Corrente de magnetizagéo

* [Boost] (b [0 [0) positivo }

Corrente de magnetizagdo nominal

[Boost] (b O ) negativo J_ —————

0 Frequéncia
[Action Boost] (F A k)
FAL |[Action Boost] [Acdo Boost] ‘ 0 a 599 Hz ‘ 0 Hz
* Este parametro é acessivel se [Boost activation] (& [ A) for diferente de [No] (~ ).
Frequéncia acima da qual a corrente de magnetizagdo nao é mais afetada por [Boost] (& [ 7).
SUL [Motor surge limit.] [Lim. sobretens. motor] ‘ [No] (~ 00)

Esta fungéo limita as sobretensdes do motor e € Util nas seguintes aplicac¢oes:

- Motores NEMA

- Motores japonese

- Motores de eixo

- Motores rebobinados
Este parametro pode permanecer em [No] ( » [J) para os motores 230/400 V utilizados em 230 V, ou se o comprimento de cabo
entre o inversor e o motor nao exceder:

- 4 m com cabos néao blindados

- 10 m com cabos blindados
Nota: Quando [Motor surge limit.] (5 L/ L ) estiver regulado em [Yes]( 4 E 5), a frequéncia de chaveamento maxima
[Switching freq.] (5 F ) sera modificada, ver pagina 146.

~ [0 | [No] (~ [): funcdo inativa
YE 5 |[Yes] (4E 5): funcao ativa

S0P [Volt surge limit. opt] [Otimiz. limit. sobretensao] 10 us
Parametro de otimizagdo das sobretensdes transitorias nos bornes do motor. Este parametro é acessivel se
* [Motor surge limit.] (5 L/ L) estiver regulado em [Yes] (Y E 5).

E | Regule em 6, 8 ou 10 us segundo a tabela que segue.

I 0 | Nota: Este parametro é util com os inversores de frequéncia ATV32eeeN4.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

() Parametro modificavel em operagao e na parada.
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O valor do parédmetro [Volt surge limit. opt] (5 [ F) corresponde ao tempo de atenuacgéo do cabo utilizado.
E definido para impedir a sobreposi¢édo dos reflexos de ondas de tensédo devidos aos comprimentos de cabos
muito longos. Ele limita a ultrapassagem em 2 vezes a tensédo nominal do barramento CC.

A tabela abaixo fornece exemplos de correspondéncia do paradmetro [Optim. lim surtens] (5 [ F) com o
comprimento de cabo entre o inversor e o motor. Para comprimentos maiores, deve-se utilizar uma saida do
filtro ou um filtro de protec¢éo contra os dV/dt.

Para motores em paralelo, convém considerar a soma de todos os comprimentos de cabos. Na tabela abaixo,
deve-se comparar o comprimento dado pela linha que corresponde a poténcia de um motor ao que
corresponde a poténcia total e considerar o menor comprimento.

Exemplo: 2 motores 7,5 kW (10 HP)

Considerar o comprimento indicado para um motor 15 kW (20 cv), o qual é inferior ao comprimento de uma
motor 7,5 kW (10 cv), depois dividi-lo pelo nimero de motores para obter o comprimento por motor (com um
cabo GORSE né&o blindado e um valor SOP = 6, temos 40/2 = 20 m maximo pada cada motor 7,5 kW (10 cv)).

Em certos casos especiais (com diferentes tipos de cabos, diferentes poténcias de motor em paralelo,
diferentes comprimentos de cabos em paralelo, etc.), é recomendao utilizar um osciloscépio para verificar os
valores de sobretensédo nos bornes do motor.

Para manter a performance total do inversor, ndo aumente o valor SOP desnecessariamente.

Tabelas de correspondéncia entre o parametro SOP e com o comprimento de cabo, para alimentagcao em rede 400 V

Altivar 32 Motor Secéao de cabo Comprimento de cabo maximo em metros
(min.)
Referéncia Poténcia Cabo GORSE nao blindado Cabo GORSE blindado Cabo BELDEN blindado
Tipo HO7 RN-F 4Gxx Tipo GVCSTV-LS/LH Tipo 2950x
kW |cv  |em AWG |SOP=10|SOP=8|SOP=6|SOP=10|SOP =8 |SOP =6 |SOP=10|SOP =8 |SOP =
mm? 6

ATV32HO37N4 | 0,37 | 0,50 | 1,5 14 100 m 70m 45 m 105 m 85m 65 m 50 m 40m 30m
ATV32HO55N4 | 0,55 (0,75 | 1,5 14 100 m 70m 45m 105 m 85m 65 m 50 m 40m 30m
ATV32HO75N4 | 0,75 |1 1,5 14 100 m 70m 45m 105 m 85m 65m 50 m 40m 30m
ATV32HU11N4 |1,1 |15 [1,5 14 100 m 70m 45 m 105 m 85m 65 m 50 m 40m 30m
ATV32HU15N4 |15 |2 1,5 14 100 m 70 m 45 m 105 m 85m 65 m 50 m 40 m 30 m
ATV32HU22N4 (2,2 |3 1,5 14 110 m 65m 45m 105 m 85m 65m 50 m 40m 30m
ATV32HU30N4 |3 - 1,5 14 110m 65m 45 m 105 m 85m 65 m 50 m 40m 30m
ATV32HU40N4 |4 5 2,5 12 110 m 65 m 45 m 105 m 85m 65 m 50 m 40 m 30 m
ATV32HU55N4 |55 |7,5 |4 10 120 m 65m 45m 105 m 85m 65m 50 m 40m 30m
ATV32HU75N4 |75 |10 |6 8 120 m 65m 45 m 105 m 85m 65 m 50 m 40m 30m
ATV32HD11N4 | 11 15 10 8 115 m 60 m 45 m 100 m 75 m 55 m 50 m 40 m 30 m
ATV32HD15N4 |15 |20 |16 6 105 m 60 m 40m 100 m 70m 50 m 50 m 40m 30m

Para motores 230/400 V utilizado em 230 V, parametro [Motor surge limit.] (5 L/ L) pode permanecer
ajustado em [No] (~ ).
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
Ubr [Braking level] [Nivel de frenagem] 335a820V Segundo a tensdo
nominal do inversor

0

Nivel de comando do transistor de frenagem.

LbA
*

nO
HES

[Load sharing] [Equilibrio de carga] [No] (~ )

Quando 2 motores sao ligados mecanicamente, necessariamente com a mesma velocidade e que sao controlados cada um
por um inversor, esta fungcdo permite distribuir melhor o conjugado entre os dois motores. Para isto, ele varia a velocidade em
funcao do conjugado.

Este parametro é acessivel somente se [Motor control type] (L £ £ ) pagina 131, estiver regulado em [SVC U] (L L/ ).

[No] (~ O): fungéo inativa
[Yes] (4 E 5): funcdo ativa

LbCL

[Load correction] [Correcdo da carga] 0a599 Hz 0 Hz

Correg¢ao nominal em Hz.
Este parametro é acessivel se [Load sharing] (L & A) estiver regulado em [Yes] (Y E 5).

Conjugado LbC
Conjugado
nominal
0 Frequéncia
Conjugado
nominal LbC

Estes parémetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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Equilibrio de carga, parametros acessiveis em modo Expert

Principio:
Referéncia de conjugado
Referéncia +
— .| Rampa | _ Malha de velocidade »
Velocidade S
Equilibrio Filtro
K

LBC LBF

LBCA

LBC2

LBC3

O fator de equilibrio de carga K depende do conjugado e da velocidade, com dois fatores K1 e K2 (K = K1 x K2).

K1

f Velocidade
LBC1 LBC2
K2
LBC
LBC3
w ‘ Conjugado
LBC3 Conjugado
nominal x (1 + LBC3)
LBC
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > DRC-
Codigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
L L | |[Correction min spd] [Correcdo vel. baixa] 0 a598,9 Hz O0Hz

(@

Este pardmetro é acessivel se [Load sharing] [Equilibrio de carga] (L & A) estiver regulado em [Yes] (Y E 5).
Velocidade minima para a corregao de carga em Hz. Abaixo deste nivel nenhuma corregéo sera aplicada. Este parametro é
utilizado para inibir a correcao em baixissima velocidade, se impedir a rotagdo do motor.

LbL~?

(@

[Correction max spd] [Correcéo vel. alta] [Correction min spd] | 0,1 Hz
(LbLC 1)+0,1a599 Hz

Este parametro é acessivel se [Load sharing] (L b A) estiver regulado em [Yes] (Y E 5).
Nivel de velocidade em Hz acima do qual a corregdo de carga maxima é aplicada.

LbC 3

(@

[Torque offset] [Offset do conjugado] ‘ 0 a300% ‘ 0%

Este parametro é acessivel se [Load sharing] (L b A) estiver regulado em [Yes] (Y E 5).
Conjugado minimo para a corregéo de carga em % do conjugado nominal. Abaixo deste nivel, nenhuma corregéo é aplicada.
Este parametro é utilizado para evitar instabilidades quando o sentido do conjugado n&o for constante.

LEF

(@

[Sharing filter] [Filtro de equilibrio] ‘ 0a20s ‘ 100 ms

Este parametro é acessivel se [Load sharing] (L b A) estiver regulado em [Yes] (Y E 5).
Constante de tempo (filtro) para a corregcéo, em ms. Utilizado em caso de acoplamento mecanico elastico para evitar
instabilidades.

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungao correspondente, sua descrigéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

C) Parédmetro modificavel em operacéo e na parada.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > |_O-

Entradas / saidas
Os parametros do menu [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] podem

ser modificados somente se o inversor estiver parada e sem comando de marcha.

Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
[FULL] (cont.)

[INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS]

[2/3 wire control] [Controle a 2/3 fios] |12 wire]

Ies A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

Quando este parametro for modificado, os parametros [Reverse assign.] [Atrib. sentido reverso] e
[2 wire type] , assim como todas as atribuicées que envolvem as entradas légicas retornardo as
regulagens de fabrica. Assegurar-se que esta mudanca seja compativel com o esquema de ligacéo utilizado.
O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

[2 wire]
Comando a 2 fios (comandos por nivel): estado (0 ou 1) ou transi¢éo (0 a 1 ou 1 a 0) da entrada que comanda a partida ou
a parada.

Exemplo de fiagao “source”:

o424 UL Lx | LI1: avanco
LIx: reverso

[3 wire]
Comando a 3 fios (comandos por pulsos): um pulso “avango” ou reverso” é suficiente para comandar a partida, um pulso
“stop” é suficiente para comandar a parada.

Exemplo de fiagao “source”:

ATVese ]
[ +24 L1 L2 Lix | LI1: stop
e ’*f”J LI2: avango
E/EN E LIx: reverso
[2 wire type] [Comando tipo 2 fios] [Transition] ( )

* A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR
Z 2s Assegurar-se que a modificacdo do comando tipo 2 fios seja compativel com o esquema de ligagéo utilizado.
O nao respeito a estas instrucdes ocasionara ferimentos graves ou morte.

[Level] : 0 estado O ou 1 é considerado para partida (1) ou parada (0).

[Transition] : uma mudanca de estado (transi¢éo ou limite) € necessaria para iniciar a operagéo para evitar uma partida
intempestiva ap6s uma interrupgcéo da alimentacao.

[FW priority] 1o estado 0 ou 1 é considerado para partida ou parada, mas a entrada sentido “avan¢o” é sempre prioritaria

sobre a entrada sentido “reverso”.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > |_O-

Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
rlUn [Drive running] [Inversor em operacao] [No] (~ 17)
Atribuicdo do comando de parada.
* Acessivel somente se [2/3 wire control] (£ [ [) estiver regulado em [3 wire] (7).
L | I|[LH](L [ I): entrada légica LI1 se este parametro nao for [I/O profile] ( /)
L d00|[Cd00] (L J00): em [I/O profile] ( /), possibilidade de comutagdo com entradas légicas
OL 0 I|[OLo1] (0L O 1): blocos de fungdes: saida logica 01
OL 10][0OL10] (0L 10): blocos de fungdes: saida légica 10
Frd [Forward] [Sent. avanco] [LHI(L 1))
Atribuicdo do comando de marcha sentido avanco.
L | I'|[LH](L [ I): entrada légica LI1 se este parametro néo for [I/O profile] ( /)
L d00|[Cd00] (L J00): em [I/O profile] ( /), possibilidade de comutagdo com entradas logicas
OL 0 1|[OLo1] (0L O 1): blocos de fungbes: saida légica 01
0L 10][0oL10] (OL 10): blocos de fungdes: saida légica 10
rr5 [Reverse assign.] [Atrib. sentido reverso] [Li2] (L 12)
Atribuicdo do comando de marcha sentido reverso.
~ 0 | [No] (~ O): nao atribuido
L | [|[LH](L [ I): entrada légica LI1
[..]1(. . . ):veras condicbes de atribuicao, pagina 177
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > |_O- > L1-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
L /- [CONFIGURACAO LI1]

L IR [LI1 assignment] [Atribuicao LI1]

Parametro de somente leitura, ndo configuravel.
Mostra todas as fun¢des que sao atribuidas & entrada LI1 para verificar as atribuicdes multiplas.

~ 0| [No] (~ O): ndo atribuido
~ Un | [Stop] (- Un): marcha
F r d | [Forward] (F - d): sentido avanco
~ r 5 | [Reverse] (- ~ 5): sentido reverso
~ P 5 | [Ramp switching] (- F 5): comuta¢éo por rampa
JOL | [Jog] (JOL): passo a passo (JOG)
U5 F |[+Speed] (L 5 F): mais velocidade
d5F |[-Speed] (d 5 F): menos velocidade
P52 | [2 preset speeds] (F 5 £): 2 velocidades pré-selecionadas
F 54 |[4 preset speeds] (F 5 4): 4 velocidades pré-selecionadas
F 5 H |[8 preset speeds] (F 5 H): 8 velocidades pré-selecionadas
~ F [ | [Ref. 2 switching] (~ F [): comutacao de referéncias
n 5 E | [Freewheel stop] (~ 5 E): parada por inércia
d L ||[DC injection] (d L I): parada por injegdo de CC
F 5 E |[Fast stop] (F 5 £ ): parada rapida
F L O |[Forced local] (F L [0): modo local
~ 5F | [Fault reset] (- 5 F): reset das falhas
E UL |[Auto-tuning] (E U/ L ): auto-regulagem
5 F [1|[Ref. memo.] (5 F [1): memorizacdo de referéncia
F L I|[PreFluxing] (F L [): pré-magnetizacéo do motor
F AL |[Auto / manual] (F A L/): PID auto/manual
F |5 | [PID integral reset] (F | 5): derivagdo integral PID
Fr & |[2 preset PID ref.] (F - c): 2 referéncias PID pré-selecionadas
P~ 4 |[4 preset PID ref.] (P ~ 4): 4 referéncias PID pré-selecionadas
E L A | [Torque limitation] (£ L A): limitagdo do conjugado permanente
E E F | [External fault] (E £ F): falha externa
~ [ A | [Output contact. fdbk] (~ L A): retorno do contator a jusante
L » F I|[2 config. switching] (L » F /): comutagéo de configuragéo 1
L n F £ |[3 config. switching] (L ~n F £): comutacé@o de configuragéao 2
L HA ||[2 parameter sets] (L HA [): comutagcdo de parametro 1
L HHAE | [3 parameter sets] (L H A £): comutagdo de parametro 2
E L [ |[Activ. Analog torque limitation] (£ L [): limitagdo do conjugado: ativagdo (entrada analdgica) por uma entrada Iégica
L [ 5 |[Cmd switching] (L [ 5): comutagdo de canal de comando
I H | [Fault inhibition] ( / » H): inibicao das falhas
F5 |E |[16 preset speeds] (F 5 |E): 16 velocidades pré-selecionadas
L [ 2 |[Current limit 2] (L [ £): comutagéo de limitagdo de corrente
L AF |[Stop FW limit sw.] (L A F): limite atingido em sentido avanco
L A r |[Stop RV limit sw.] (L A r): limite atingido em sentido reverso
~ [ b | [Ref 1B switching] (- [ k): comutagcdo de canal de referéncia (1 a 1B)
E - L |[Traverse control] (£ ~ [): Traverse control
b [ || [Brake contact] (b L I): contato de entrada légica de freio
5 AF | [Stop FW limit sw.] (5 A F): parada sentido avango
5 A~ | [Stop RV limit sw.] (5 A ~): parada sentido reverso
d A F | [Slowdown forward] (d A F ): desaceleragdo em sentido avanco
d A~ | [Slowdown reverse] (d A r ): desaceleragdo em sentido reverso
L L 5 |[Disable limit sw.] (L L 5): desativacao do fim de curso
L E 5 | [Drive lock (Line contact. ctrl)] (L E 5): parada de emergéncia
~ E r |[Init. traverse ctrl.] (- E ~): ininicializag&o traverse control
5 n [ | [Counter wobble] (5 ~ L): sincronismo do contador wobble
~ P H | [Prod. reset] (- F H): reininicializagdo de produto
5 HZ | [2HSP] (5 HZ): velocidade maxima 2
5 H4Y|[4 HSP] (5 H H4): velocidade maxima 4
L O 1|[LO1] (L O I): saida légica LO1
~ I[[R1](~ [):relé R1
-2 [[R2] (~ &): relé R2
d0 1|[DO1] (4O I): saida analdgica/légica DO1
b E UL | [Bth visibilit.] (b £ L L): visibilidade Bluetooth
[0 |~ | [Regen. connection] (O [/ ): funcionamento com unidade reversivel
F J0OL | [Jog] (F J0OL): atribuigéo jog, tecla de funcao
F PS5 ||[Preset spd2] (F F 5 [): atribuicdo de velocidade pré-selecionada 1, tecla de funcédo
F P52 | [Preset spd3] (F F 5 2): atribuicéo de velocidade pré-selecionada 2, tecla de fungao
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > |_O- > L1-

Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica

FFr ||[PIDref.2] (F Fr I):atribuicdo Pl 1 pré-selecionada, tecla de fungdo
F P2 |[PIDref. 3] (F P~ 2): atribuicdo Pl 2 pré-selecionada, tecla de fungéao
FUSF | [+Speed] (F L 5 F): atribuicdo +Velocidade, tecla de funcao
F d5PFP |[-Speed] (F 4 5 F): atribuicdo -Velocidade, tecla de fungao
F E | [T/K] (F E): atribuicAo sem golpes, tecla de fungéao

U5 | |[+speed around ref.] (/5 /): atribuicdo +Velocidade

d5 | |[-speed around ref.] (d 5 /): atribuicéo -Velocidade
/L O I|[ILo1]( /L O 1): blocos de fungdes: entrada logica 1

IL 10|[IL10] ( /L 10): blocos de fungdes: entrada I6gica 10
F L~ |[FBstart] (F b r ):blocos de fungdes: modo Run
L Id [LI1 On Delay] [Retardo 0 --> 1 LI1] ‘0 a 200 ms 0ms

Este parametro permite considerar a passagem para o estado 1 da entrada légica com um retardo regulavel de 0 a 200
milissegundos, para filtrar as perturbagcdes eventuais. A passagem para o estado 0 é considerada sem retado.

I O- [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)
LZ2- [LIx CONFIGURATION] [CONFIGURACAO DE LlIx]
a Todas as entradas Idgicas presentes no inversor séo processadas como o exemplo LI1 descrito anteriormente, até LI6.
LbE-
L5- [LA5 CONFIGURATION] [CONFIGURACAO LAS5]

Parametros especificos para LI5 utilizada como entrada Pulse input.
P IR [RP assignment] [Atribuicdo RP]

Parametro de somente leitura, ndo configuravel.
Permite visualizar todas as fun¢des associadas a entrada Pulse input para verificar, por exemplo, se ha problemas de
incompatibilidade.

Idéntico a [Al1 assignment] (A | | A) pagina 159.

P IL [RP min value] [Valor min. RP] ‘ 0 220,00 kHz ‘ 0 kHz
Parametro de colocagdo na escala da entrada Pulse input de 0 % em Hz * 10.

PFr [RP max value] [Valor max. RP] 0 220,00 kHz ‘ 20,00 kHz

Parametro de colocacdo na escala da entrada Pulse input de 100% em Hz * 10.

FF I [RP filter] [Filtro de RP] ‘ 0a1000ms ‘ 0ms
Tempo de interrupcao da entrada Pulse input ext E/S do filtro passa-baixo.
LA - |[LAx CONFIGURATION] [CONFIGURACAO LAx]
LAZ - As 2 entradas analdgicas Al1 e Al2 do inversor podem ser utilizadas como entradas LI e sédo processadas como a entrada LI1

descrita anteriormente.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracao da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacgao.

Z 2 s | Para modificar a atribuicdo deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Configuracao das entradas analdgicas e da entrada Pulse input

Os valores minimo e maximo de entradas (em volts, mA...) sdo traduzidos em % para adaptar as referéncias
na aplicagao.

Valores minimo e maximo das entradas:

O valor minimo corresponde a uma referéncia de 0% e o valor maximo a uma referéncia de 100%. O valor
minimo pode ser superior ao valor maximo:

Referéncia
100%
entrada corrente ou
tenséo ou frequéncia
0% f
[Valor min.] [Valor méx.] 20 mA ou
(Cr-Lxou (CrHxou 10Vou

ULxou P IL) UHxouFPFr) 20,00 kHz

Referéncia
100%
entrada corrente ou
tensao ou frequéncia
0% ‘ ‘
[Valor max] [Valor min] 20 mA ou
(CrHxouUHx (LrLxou 10V ou
ou FFr) ULxou F IL) 20,00 kHz

Para as entradas bidirecionais +/-, 0 minimo e o maximo s&o relativos ao valor absoluto, por exemplo +/-2a 8 V.
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Faixa (valores de saida): somente para entradas analégicas

Este parametro permite configurar a faixa de referéncia em [0% -+100%] ou [-100% =+ +100%] para obter uma
saida bidirecional a partir de uma entrada unidirecional.

Referéncia
100%
entrada
corrente
ou tensao
0% ‘
[Valor min] [Valormax.] 20 mA ou
Faixa 0 = 100% 10V
Referéncia
100%
entrada
corrente
[Valor min.] ou tensao
0%
[Valor max.] 20 mA
oulioV
- 100%

Faixa - 100% - + 100%
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > |_O- > LAI-

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
e [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)
LA - [LAI CONFIGURATION] [CONFIGURACAO LAI]
L5FP [Reference template] [Modelo de referéncial ‘ [Standard] (b 5 d)
b 5d |[Standard] (b 5 d)
Frequéncia
HSP
LSP |
( ) -100% Referéncia
0% +100% Com referéncia zero a frequéncia = LSP
/f =P
HSP
[Pedestal] [Limite superior] (6L 5)
bL5 Frequéncia
HSP
LSP
-100¢
00% Referéncie
| LSP +100%
Com referéncia = 0 a LSP, a frequéncia = LSP
HSP
[Deadband] [Limite inferior] (b~ 5)
e Frequéncia
HSP
-100% LSP
5 Referéncia
| LSP +100%
Com referéncia = 0 a LSP, a frequéncia = 0
HSP
[Deadband 0] [Limite inferior 0] (b~ 5 0)
Este funcionamento é equivalente a [Standard] (& 5 o), exceto
bn50 Frequéncia que nos seguintes casos com referéncia zero, a frequiéncia = 0:
O sinal é inferior a [Min value], o qual é superior a 0 (exemplo 1V
HSP em uma entrada 2 - 10 V)
O sinal é superior a [Min value], o qual é superior a [Max value]
(exemplo: 11 V em uma entrada 10 - 0 V).
LSP Se uma faixa da entrada for configurada como “bidirecional”, o
-100% Tow funcionamento continua idéntico a [Standard] (& 5 o).
° Referéncia Este parametro define a consideragéo da referéncia de velocidade,
b LSP +100% para as entradas analdgicas e a entrada Pulse input somente. No
— caso do regulador PID, trata-se da referéncia de saida PID.
Os limites sdo dados pelos parametros [Low speed] (L 5F) e
HSP [High speed] (H 5 F), pagina 113.

()

Paréametro modificavel em operacao e na parada.
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Modo [Configuration] [Configuragéo] (L o n F)

Delineamento: somente para entradas analdgicas
E possivel delinear a entrada ao configurar um ponto intermediario na curva de entrada / saida desta entrada:

Para a faixa 0 » 100%

Referéncia
100%
/// entrada
[Ponto Y interm.] e corrente
e ou tensao
0% =
[Valor min.] (0 [Ponto X interm.] [Valor méax.] 20 mA ou
%) (100%) 0V

Nota: Para [Ponto X interm.], 0% corresponde a [Valor min.] e 100% a [Valor max.].

Para a faixa -100% = 100%

Referéncia
100% y
[Ponto Y A entrada
interm.] | [Valor min.] - [Ponto X interm.] corrente
(-100%) // ou tensao
0% -
"~ 0% [Ponto X [Valor max.] 20 mA ou
/ interm.] (100%) 10V
-[Ponto Y Vi
interm.] e
- 100%
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > |_O- > Al1-

Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
A I 1- [[AH CONFIGURATION] [CONFIGURACAO Al1]
A | IA |[AIl assignment] [Atribuicao Al1]
Pardmetro de somente leitura, nao configuravel.
Mostra todas as fungdes que sao atribuidas a entrada Al1 para verificar, por exemplo, se ha problemas de
compatibilidade.ompatibilidade.
~ [0 | [No] (~ [): ndo atribuido
A0 || [AO1 assignment] [Atribuicao AO1] (A [0 /): saida analégica AO1
F r || [Ref.1 channel] [Canal ref. 1] (F ~ [): fonte de referéncia 1
F ~ £ | [Ref.2 channel] [Canal ref. 2] (F ~ 2): fonte de referéncia 2
5 A & | [Summing ref. 2] [Ref. somatéria 2] (5 A &): referéncia somatodria 2
F | F |[PID feedback] [Retorno PID] (F | F): retorno PI (controle pi)
E A H | [Torque limitation] [Limitacdo conjugado] (£ A A): limitagdo do conjugado: ativagdo por um valor analégico
o H 2 | [Subtract ref. 2] [Ref. subtratéria 2] (o A ): referéncia subtratéria 2
F 117 | [Manual PID ref.] [Ref. PID manual] (F /1) referéncia de velocidade manual do regulador PID (Automatico-Manual)
F P | | [PID speed ref.] [Ref. veloc. PID] (F P [): referéncia de velocidade do regulador PID (velocidade prevista)
5 A 3 | [Summing ref. 3] [Ref. somatéria 3] (5 A 7): referéncia somatdria 3
F ~ |k | [[Ref.1B channel] [Canal ref.1B] [Canal ref. 1B] (F ~ | b): fonte de referéncia 1B
d A 3 | [Subtract ref. 3] [Ref. subtratdria 3] (J A 7): referéncia subtratéria 3
F L OLC |[Forced local] [Modo local] (F L L ): fonte de referéncia de modo local
[TH £ | [Ref. 2 multiplier] [Ref. multiplic. 2] (/7 A &): referéncia de multiplicatéria 2
[1H 3 | [Ref. 3 multiplier] [Ref. multiplic. 3] (/7 A 3): referéncia de multiplicatéria 3
F E 5 | [Weight input] [Entr. peso] (F E 5): levantamento: fungcéo externa de medi¢do do peso
A0 I'|[IA01] ( 1A O I): blocos de fungdes: entrada analdgica 01
IA 10|[IA10] ( /A 10): blocos de fungdes: entrada analdgica 10
A | IE |[AN Type] [Tipo Al1] \ [Voltage] ( /0 L)
/0L |[Voltage] ( /0 L): entrada em tenséo positiva (os valores negativos sao considerados como zero: a entrada é unidirecional).
U IL | |[A min value] [Valor min. Al1] [0at00v ov
Parametro de colocacgéo na escala da tenséao Al1 de 0%.
U IH | |[Al1 max value] [Valor max. Al1] [0at00V 100V
Parametro de colocagéo na escala da tenséao Al1 de 100 %.
A | IF |[AH filter] [Filtro de Al1] \ 0a10,00s ‘ 0s
Filtragem das interferéncias.
A | IL |[Al range] [Faixa de Al]] \[0- 100%] (P 0°5)
FO5|[0-100%] (F O 5): I6gica positiva
n E L | [+/-100%] (F [0 5): légica positiva e negativa
Al IE [AI1 Interm. point X] [Ponto X interm. Al1] ‘Oa 100% 0%
Coordenada do ponto de delineamento em entrada. Porcentagem do sinal de entrada fisica.
0 % corresponde a [AI1 min value] [Valor min. AH] (L /L ).
100 % corresponde a [Al1 max value] [Valor max. Al1] (L/ | H ).
A 115 [AI1 Interm. point Y] [Ponto Y interm. Al1] ‘0 a 100% 0%
Coordenada do ponto de delineamento em saida (Referéncia de frequéncia).
Porcentagem da referéncia de velocidade interna correspondente & porcentagem do sinal de entrada fisica [Al1 Interm. point X]
[Ponto X interm. AI1] (A | /E).
1_0 - [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)
A2 - [CONFIGURACAO Al2]
A I2HA |[Al2 assignment] [Atribuicdo Al2]
Idéntico a [Al1 assignment] [Atribuicao Al1] (A | | A) pagina 159.
A |2k |[AI2 Type] [Tipo Al2] \ [Voltage +/-] (n /0 L)
/0L |[Voltage] ( /O0L):0-10V
U ILZ |[Ai2 min value] [Valor min. Al2] 0a10,0V \o v

Paréametro de colocagao na escala da tenséo Al2 de 0%.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > |_O- > Al2-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
U IHZ |[Al2 max value] [Valor max. Al2] 0a10,0V 10,0V
Parédmetro de colocacao na escala da tenséo Al2 de 100%.
A IZ2F [AI2 filter] [Filtro de Al2] ‘ 0a10,00s ‘ Os
Filtragem das perturbagdes eventuais.
A IZE |[AI2 Interm. point X] [Ponto X interm. Al2] ‘ 0a100% 0%

Coordenada do ponto de delineamento em entrada. Porcentagem do sinal de entrada fisica.
0% corresponde a [Min value] [Valor min.] se a faixa for 0 = 100%.

[Valor max.] [Valor max.] + [Min value] [Valor min.]
2

0% corresponde a se a faixa for -100% = +100%.

100% corresponde a [Valor max.].
AIZ25 [AI2 Interm. point Y] [Ponto Y interm. Al2] ‘0 a 100% 0%

Coordenada do ponto de delineamento em saida (Referéncia de freqiéncia).
Percentual da referéncia de velocidade interna correspondente a porcentagem do sinal de entrada fisica [Al2 Interm. point X]
[Ponto X interm. Al2] (A I ZE).

I_0 - [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)
AIl3- [AI3 assignment] [Atribuicao de Al3]

A I3A |[AI3 assignment] [Atribuicdo Al3]
Idéntico a [Al1 assignment] [Atribuicao Al1] (A | | A) pagina 159.

A |3k |[AI3 Type] [Tipo Al3] \ [Voltage +/-] (n /0 L)
O A |[Current] (OA):0-20mA
[C~L 3 [[AI3min value] [Valor min. AI3] 0a200mA joma
Parametro de colocacgédo na escala da corrente AI3 de 0%.
L ~H3 |[AI3 max value] [Valor max. Al3] ‘ 0a20,0mA ‘20,0 mA
Parametro de colocacgédo na escala da corrente Al3 de 100%.
A I13F |[AI3 filter] [Filtro de AI3] \ 0a10,00s \ 0s
Filtragem das perturbagbes eventuais.
A 3L [AI3 range] [Faixa de Al3] ‘ [0-100%] (FO5)

FO5|[0-100%] (F O5): entrada unidirecional

n E L |[+/-100%] (~ E L): entrada bidirecional

Exemplo: em uma entrada 4 - 20 mA.

4 mA corresponde a referéncia -100%.

12 mA corresponde a referéncia 0%.

20 mA corresponde a referéncia +100%.

Al3 sendo fisicamente uma entrada bidirecional, a configuracao [+/- 100%] (~ E [;) somente deve ser utilizada se o sinal
aplicado for unidirecional. Um sinal bidirecional ndo é compativel com uma configuragéo bidirecional.

A I3JE |[Point X interm. Al3] 0a 100% 0%

Coordenada do ponto de delineamento em entrada. Porcentagem do sinal de entrada fisica.
0% corresponde a [Min value] (L ~ L J) se a faixa for 0 = 100%.

[AI3 max value] [Valor max. AI3] (L - H J) -

0% corresponde a se a faixa for -100% = +100%.
P CrL3) X *
100% corresponde a [Al3 max value] [Valor max. Al3] (L ~ H ).
A 135 |[[PointY interm. Al3] \ 02 100% 0%

Coordenada do ponto de delineamento em saida (Referéncia de freqiéncia).
Percentual da referéncia de velocidade interne correspondant au Porcentagem do sinal de entrada fisica [Point X interm. Al3]

(A13E).
10 - [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)
AU -  |[VIRTUAL AI] [VIRTUAL AH]

AU IA |[AIV1 assignment] [Atribuicao AIV1]

Entrada analdgica virtual 1 via botéo de navegacéo situado no frontal do produto.
Idéntico a [Al1 assignment] [Atribuicao Al1] (A | | A) pagina 159.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > |_O- > AU2-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
I_0O- [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)
AUZ - [VIRTUAL AI2] [VIRTUAL Al2]
AUZHA |[AIV2 assignment] [Atribuicdao AIV2]
Atribuicdes possivel para [Al virtual 2] [Al virtual 2] (A /U 2): Entrada analdgica virtual 2 via canal de comunicagao a ser
configurado com [AI2 net. channel] [Canal Al2 rede] (A /L &).
Idéntico a [AIV1 assignment] [Atribuicao AIV1] (A L/ | A) pagina 160.
A IC 2 |[AlI2 net. channel] [Canal AI2 rede] [No] (~ I0)
Canal fonte [VIRTUAL AI2] [VIRTUAL AI2] (A U 2 A).
* Este parametro é acessivel no submenu [PID REGULATOR] [REGULADOR PID] (F | d -) pagina 235.
Escala: o valor 8192 transmitido por esta entrada equivale a 10 V em uma entrada 10 V.
n 0| [No] (~ O): ndo atribuido
[1d b | [Modbus] (/714 b): Modbus integrado
L A~ |[CANopen] (L A ~): CANopen® integrado
n E £ |[Com. card] [Placa COM.] (~ E £ ): placa de comunicag&o (se inserida)
Estes pardmetros somente aparecem se a funcao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragao da fungédo correspondente, sua descri¢cdo é detalhada

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > |_O- > R1-

Cédigo

Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica

I_0 -

[INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)

r |-

[R1 CONFIGURATION] [CONFIGURACAO R1]

rl

n0O
FLE
rin
FER
FLRA
CER
5rA
ESA
PEE
FPFA
FZR
EAd
UL A
OLA
r5dA
EEHA
EELRA
nFrd
Nrr5s
Es52
E53
AES
CnFO
CnAF |
CnFZ?2
CFP I
IC (= [# 2
CFFP3
dbL
br 5
Prn
FALA
ncr
L5A
dL dA
ALC |
ALZ
AC 3
FLA
EFA
UsAH
UFPRA
EHA
S5A
EJAR
LOAR
AP3
rd4

[R1 Assignment] [Atribuicdo R1]

[No] (~ [0): ndo atribuida

[No drive flt] (F L £ ): estado de deteccéo das falhas do inversor (relé normalmente energizado, desenergizado se em falha)
[Drv running] (~ L/ n): inversor em operagao

[Freq. Th. attain.] (F £ A): nivel de frequéncia atingido (parametro [Freq. threshold] (F £t o) pagina 128)
[HSP att.] (F L A): velocidade maxima atingida

[I attained] (L E A): nivel de corrente atingido (parametro [Current threshold] (L £ o) pagina 128)
[Freq.ref.att] (5 ~ A): referéncia de velocidade atingida

[Th.mot. att.] (£ 5 A): estado térmico do motor 1 atingido

[PID error al] (F E E): alarme de erro PID

[PID fdbk al] (F F A): alarme de retorno PID

[Freq. Th 2 attain.] (F 2 A): nivel de frequéncia 2 atingido (parametro [Freq. threshold 2] (F & ) pagina 128)
[Th. drv. att.] (£ A d): estado térmico do inversor atingido

[Pro.Undload] (L/ L A): alarme de subcarga

[Ovid.P.Alrm] (O L A): alarme de sobrecarga

[Rope slack ] (- 5 d A): cabo nao estendido (ver parametro [Rope slack config.] (- 5 d) pagina 229)
[High tq. att.] (£ £ H A): conjugado motor superior ao nivel alto [High torque thd.] (£ £ H) pagina 128
[Low tq. att.] (£ £ L A): conjugado motor inferior ao nivel baixo [Low torque thd.] (£ £ L) pagina 128
[Forward] (/7F ~ d): motor em rotagéo no sentido avanco

[Reverse] (/1~ ~ 5): motor em rotacdo no sentido reverso

[Th.mot2 att] (£ 5 Z): nivel térmico do motor 2 atingido (TTD2)

[Th.mot3 att] (£ 5 F): nivel térmico do motor 3 atingido (TTD3)

[Neg Torque] (A E 5): conjugado negativo (frenagem)

[Conf.0 act.] (L ~ F [): configuragao 0 ativa

[Cnfg.1 act.] (L » F I): configuragéo 1 ativa

[Cnfg.2 act.] (L ~ F &): configuragéo 2 ativa

[Set 1 active] (L F P I): jogo 1 de parametros ativo

[Set 2 active] (L F P 2): jogo 2 de parametros ativo

[Set 3 active] (L F F 3): jogo 3 de parametros ativo

[DC charged] (d & L ): barramento CC em carga

[In braking] (b ~ 5): inversor em frenagem

[P. removed] (F ~ 1): inversor travado pela entrada “Safe Limit speed”

[Fr.met. alar.] (F 9L A): nivel de velocidade medido atingido (ver parametro [Pulse warning thd.] (F 9 L) pagina 128
[I present] (/1L F): Corrente do motor presente

[Limit sw. att] (L 5 A): fim de curso atingido

[Load alarm] (< L < A): deteccéo de variagao de carga (ver pagina 287)

[Alarm Grp 1] (A L /): grupo de alarmes 1

[Alarm Grp 2] (A L £): grupo de alarmes 2

[Alarm Grp 3] (A L 3): grupo de alarmes 3

[LI6B=PTC al.] (F L A): alarme LI6 = PTC

[Ext. fault al] (E F A): alarme de falha externa

[Under V. al.] (L/ 5 A): alarme de subtensao

[Uvolt warn] (L/ F A): nivel de subtensao

[Al °C drv] (E H A): sobreaquecimento do inversor

[Lim T/l att.] (5 5 A): alarme de limitagdo de conjugado

[IGBT al.] (E J A): alarme de jungéo térmica

[Brake R. al.] (b O A): alarme de temporiza¢é@o de regulagao do conjugado

[AI3 Al. 4-20] (A F 3): alarme de perda da referéncia Al3 4-20 mA

[Brake R. al.] (- < 4Y): alarme de temporizagéo de regulacao do conjugado

‘ [No drive fit] (F L E)

[R1 CONFIGURATION] [CONFIGURACAO R1] (cont.)

r Ild
1)

[R1 Delay time] [Retardo de R1] \ 0a 60000 ms

A mudanga de estado somente é efetiva apds o tempo configurado, se a informacéo for verdadeira.
O retardo nao é regulavel para a atribuicao [No drive flt] (F L £) e permanece em 0.

‘Oms

POS
nEL

[R1 Active at] [R1 ativo a]

Configuragao da légica de funcionamento:

[1] (P O 5): estado 1 se a informagéo for verdadeira

[0] (n E Li): estado O se a informagéao for verdadeira

A configuracgao [1] (F [0 5) ndo pode ser modificada para a atribuicdo [No drive flt] (F L ).

\[11<PUS>
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > |_O- > R1-

Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
r IH [R1 Holding time] [Manutencéo de R1] 0 a 9999 ms 0ms
A mudanga de estado somente ¢é efetiva apds o tempo configurado, se a informagéo tornar-se falsa.
Para atribuicdo [No drive flt] (F L £ ), a manutengé@o nao é regulavel e permanece em O.
I_0 - [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)
re- [R2 CONFIGURATION] [CONFIGURAGAO R2]
rc [R2 Assignment] [Atribuicédo de R2] [No] (~ 00)
Idéntico a [R1 Assignment] (~ /) pagina 162 com a adicéo de:
b L L [[Brk control] (b L [): controle do contator de freio
L L L |[Inputcont.] (L L L[): controle do contator de linha
0L L |[Output cont] (0L L): controle do contator de saida
E b [ |[Endreel] (E k ): fim da bobina (funcao Traverse control)
E 54 | [Sync. wobble] (£ 5 Y): sincronizag@o “Counter wobble”
d [ [0|[DC charging] (< L ): controle do contator de pré-carga do barramento CC
0L 0 1|[oLo1] (0L O 1): blocos de fungdes: saida légica 01
0L 10|[0OL10] (0L 10): blocos de fungdes: saida légica 10
rcd [R2 Delay time] [Retardo de R2] 0 a 60000 ms ‘ 0ms
a Para as atribui¢des [No drive fIt] (F L £ ), [Brk control] (b L [), [Output cont] (0L L) e [Inputcont.] (L L [), o retardo ndo
é regulavel e permanece em 0.
A mudanca de estado somente é efetiva apds o tempo configurado, se a informacgéao tornar-se verdadeira.
rchs [R2 Active at] [R2 ativo a] ‘ [11(FPOS)
Configuragéo da légica de funcionamento:
FO5 [1]1 (FO5): estado 1 quando a informagéo for verdadeira
n E L |[0] (~ E L): estado 0 quando a informacéo for verdadeira
A configuracao [1] (F O 5) nao é modificavel para as atribuicdes [No drive flt] (F L £ ), [Brk control] (b L L), [DC charging]
(dC O)e[lnputcont.] (L L ).
rZH [R2 Holding time] [Manutencéao de R2] ‘ 0a 9999 ms 0ms
Para as atribuicoes [No drive fit] (F L L), [Brk control] (b L L) e [Input cont.] (L L [), a manutengéo nao é regulavel e
permanece em 0.
A mudanca de estado somente ¢é efetiva apds o tempo configurado, se a informacgéao tornar-se falsa.
I_0 - [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)
L O /-  |[LO1 CONFIGURATION] [CONFIGURACAO LO1]
Lo [LO1 Assignment] [Atribuicédo de LO1] [No] (~ I0)
Idéntico a [R1 Assignment] [Atribuicao R1] (~ /) pagina 162 com a adigao de (visualizagdo para informacéo, pois estas
escolhas somente podem ser configuradas no menu [APPLICATION FUNCT.] (F U~ -)):
b L L [[Brk control] (b L [): controle do contator de freio
L L L |[Inputcont.] (L L [): controle do contator de linha
0L L |[Output cont] (0L L): controle do contator de saida
E b O |[Endreel] (E b O): fim da bobina (fungéo traverse control)
E 54 | [Sync. wobble] (£ 5 Y): Sincronizagédo “Counter wobble”
o [ [0 |[DC charging] (< L [): controle do contator de pré-carga do barramento CC
OL 0 1|[OLo1] (0L O 1): blocos de fungdes: saida légica 01
0L 10][0oL10] (OL 10): blocos de fungdes: saida légica 10
L O Id |[LO1 Delay time] [Retardo de LO1] 0a 60000 ms (1) ‘ 0ms
Para as atribuicoes [No drive flt] (F L £), [Brk control] (b L L), [Output cont] (UL L) e [Input cont.] (L L [') o retardo nao
é regulavel e permanece em 0.
A mudanca de estado somente ¢é efetiva apds o tempo configurado, se a informacgao tornar-se verdadeira.
LO IS [LO1 active at] [LO1 ativo a] ‘[1 1(FO5)
Configuragao da légica de funcionamento:
F OS5 |[1]1(FO5): estado 1 quando a informacéo for verdadeira
nE L |[0] (nE L): estado 0 quando a informacéo for verdadeira

A configuragéo [1] (P [0 5) ndo é modificavel para as atribuicoes [No drive fit] (F L £ ), [Brk control] (b L L) e [Input cont.]
(LLr.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

Codigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica

L O IH |[LO1 holding time] [Manutencéao de LO1] 0a 9999 ms 0

Para as atribuicdes [No drive fit] (F L £ ), [Brk control] (b L L) e [Input cont.] (L L [), a manutengéo nao é regulavel e

permanece em 0.
A mudanca de estado somente é efetiva apds o tempo configurado, se a informagéao tornar-se falsa.

(1) 0 a9 999 ms, depois 10,00 a 60,00 s no terminal integrado.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > |_O- > DO1-

Utilizacao da saida analégica AO1 como saida légica

A saida analdgica AO1 pode ser utilizada como saida ldgica, por atribuicdo de DO1. Neste caso, o estado 0
desta saida corresponde ao valor minimo em AO1 (0 V ou 0 mA, por exemplo) e o estado 1 corresponde ao
valor maximo em AO1 (10 V ou 20 mA, por exemplo).

As caracteristicas elétricas desta saida analdgica continuam inalteradas. Elas séo differentes das
caracteristicas das saidas logicas. Verificar se sdo compativeis com a utilizagéo para a qual foram feitas.

Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
1_0 - [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)
40 |- [[DO1 CONFIGURATION] [CONFIGURAGAO DO1]
do | [DO1 assignment] [Atribuicdo DO1] ‘[NO] (n0O)
Idéntico a [R1 Assignment] (~ /) pagina 162 com a adicédo de (visualizagcao para informacao, pois estas escolhas somente
podem ser configuradas no menu [APPLICATION FUNCT.] (F U~ -)):
b L L |[Brk control] (b L [): controle do contator de freio
L L [ |[Inputcont.] (L L [): controle do contator de linha
0L [ |[Output cont] (0L L): controle do contator de saida
E b [ |[Endreel] (E kb ): fim da bobina (fungéo traverse control)
E 54 | [Sync. wobble] (£ 5 4): sincronizagdo “Counter wobble”
d [ [ |[DC charging] (< L J): controle do contator de pré-carga do barramento CC
OL 0 1|[OLo1] (0L O 1): blocos de fungdes: saida légica 01
0L 10|[0OL10] (OL 10): blocos de fungdes: saida légica 10
d0 |d |[DO1 delay time] [Retardo de DO1] 0a 60000 ms (1) ‘ 0ms
Para as atribuicdes [No drive flt] (F L £ ), [Brk control] (b L L), [Outputcont] (0L L) e [Inputcont.] (L L [), o retardo ndo
é regulavel e permanece em 0.
A mudanca de estado somente é efetiva apds o tempo configurado, se a informacéao tornar-se verdadeira.
d0 15 [DO1 active at] [DO1 ativo a] ‘ N1(FOS)
Configuragao da légica de funcionamento:
FPO5|[1]1(FPO5): estado 1 quando a informacgéo for verdadeira
n E L |[0] (n E L): estado 0 quando a informacéo for verdadeira
A configuracgado [1] (F O 5) nao é modificavel para as atribuicdes [No drive flt] (F L £ ), [Brk control] (b L L) e
[Input cont.] (L L [).
d0 IH |[DO1 holding time] [Manutencao de DO1] 0a 9999 ms 0ms

Para as atribuicoes [No drive flt] (F L £ ), [Brk control] (b L L) e [Input cont.] (L L [), a manutengéo néo é regulavel e
permanece em 0.
A mudanca de estado somente é efetiva apds o tempo configurado, se a informacéao tornar-se falsa.

(1) 0 a 9 999 ms, depois 10,00 a 60,00 s no terminal integrado.
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Configuragao das saidas analdgicas
Valores minimo e maximo (valores da saida):

O valor minimo da saida, em Volts, corresponde ao limite inferior do pardmetro atribuido, e o valor maximo
ao limite superior do paréametro atribuido. O valor minimo pode ser superior ao valor maximo:

Parametro atribuido

Limite
superior
Limite Saida
inferior ‘ ) corrente ou
[Valormin]  [Valormax]  20mA tensdo
(AROLxou (AOHxou ou
uoLx) U aHx) 10V
Parametro atribuido
Limite
superior
Limite Saida
inferior [Valor max.] [Valormin.] 20 mA :::r:;;rz)te o
(AOHxou (AOLxou ou
U O Hx) uoLx) 0V
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Colocacao na escala do parametro atribuido

A escala do parametro atribuido pode ser adaptada em funcao da utilizagdo modificando os valores dos
limites inferior e superior utilizando dois parametros para cada saida analdgica.

Estes parametros apresentam dados em %. 100% corresponde a faixa de variagao total do parametro

configurado: 100% = limite superior - limite inferior. Por exemplo, para [Sign. torque] (5 £ 9), que varia entre

-3 e +3 vezes o conjugado nominal, 100% corresponde a 6 vezes o conjugado nominal.

® O parametro [Scaling AOx min] (A 5 L x) modifica o limite inferior: novo valor = limite inferior + (faixa x
ASLx). O valor 0% (regulagem de fabrica) ndo modifica o limite inferior.

® O parametro [Scaling AOx max] (A 5 Hx) modifica o limite superior: novo valor = limite inferior + (faixa x
ASLx). O valor 100% (regulagem de fabrica) nao modifica o limite superior.

® [Scaling AOx min] (A 5 L x) deve sempre ser inferior a [Scaling AOx max] (A 5 Hx).

Limite superior do paréametro atribuido

100%
Nova escala

A5 Hx

ASLx

Limite inferior do parametro atribuido

Exemplo de aplicacao 2

O valor da corrente do motor na saida AO1 é transferido com 0 - 20 mA, com uma faixa de 2 In motor, In motor
sendo igual a 0,8 In inversor.

O parametro [I motor] (0 L ) varia entre 0 e 2 vezes a corrente nominal do inversor, isto €, uma faixa de
2,5 vezes a corrente nominal do inversor.

[Scaling AO1 min] [Escala min. AO1] (A 5 L /) nao deve modificar o limite inferior, que continuara entéo
com sua regulagem de fabrica de 0%.

[Scaling AO1 max] [Escala max. AO1] (A 5 H ) deve modificar o limite superior de 0,5 vezes o
conjugado nominal do motor, isto &, 100 - 100/5 = 80% (novo valor = limite inferior + (faixa x ASH1)).
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > |_O- > AO1-
Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
I_0- [INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAiDAS] (cont.)

AO |-

[AO1 CONFIGURATION] [CONFIGURACAO AO1]

RO I

n0
ocCr

OF r
OF5S
OrFP
Er9
GIERS

Or5S
OF5S
OFF
OFE
ar |
OFr
uor
EHr
EHr 2
EHr 3
EHd
EaL
do |

Lans
oRO |

OR 10

[AO1 assignment] [Atribuicado AO1] ‘ [No] (n~ 00)

[No] (~ O): ndo atribuido

[I motor] (L r): corrente no motor, entre 0 e 2 In (In correspondente a corrente nominal do inversor indicada no capitulo de
instalacdo e na etiqueta de identificacdo do inversor)

[Motor freq.] (O F ~): frequéncia de saida, de 0 a [Max frequency] (E F r)

[Sig. o/p frq.] (O F 5): frequéncia de saida com sinal, entre - [Max frequency] (£ F ) e + [Max frequency] (E F )

[Ramp out.] (O~ F): de 0 a [Max frequency] (L F r)

[Motor torq.] (E ~ 4): conjugado motor, entre O e 3 vezes o conjugado nominal do motor

[Sign. torque] (5 E 4): conjugado motor com sinal, entre -3 e +3 vezes o conjugado nominal do motor. O sinal + corresponde
ao regime motor e o sinal -, ao regime gerador (frenagem).

[Sign ramp] (O -~ 5): saida da rampa, entre - [Max frequency] (£ F ) e + [Max frequency] (E F ).

[PID ref.] (O F 5): referéncia do regulador PID entre [Min PID reference] (F |F I) e [Max PID reference] (F | F ).

[PID feedback] (J F F): retorno do regulador PID entre [Min PID feedback] (F /F I) e [Max PID feedback] (F |F &)

[PID error] (0 F E ): erro do regulador PID entre -5% e +5% de ([Max PID feedback] (F | F &) - [Min PID feedback] (F | F 1))
[PID output] (O F [): saida do regulador PID entre [Low speed] (L 5 F) e [High speed] (H 5 F)

[Mot. power] ([ F r): poténcia do motor, entre 0 e 2,5 vezes [Rated motor power] (~ F r)

[Motor volt.] (L/ 0 F): tensao aplicada ao motor, entre 0 e [Rated motor volt.] (L/~ 5)

[Mot thermal] (E H r ): estado térmico do motor, de 0 a 200% do estado térmico nominal

[Mot therm2] (£ H ~ £): estado térmico do motor 2, de 0 a 200% do estado térmico nominal

[Mot therm3] (£ H ~ 3): estado térmico do motor 3, de 0 a 200% do estado térmico nominal

[Drv thermal] (£ H d): estado térmico do inversor, de 0 a 200% do estado térmico nominal

[Torque lim.] (E 9 L ): limite do conjugado, entre 0 e 3 vezes o conjugado nominal do motor

[dO1] (< O I): atribuicdo para uma saida l6gica. Esta atribuicdo somente pode aparecer se [DO1 assignment] (< O /) tiver
sido atribuido. Neste caso, esta escolha é a Unica possivel. Somente mostrada a titulo informativo.

[Torque 4Q] (E 9177 5): conjugado do motor com sinal, entre -3 e +3 vezes o conjugado nominal do motor. Os sinais + e -
correspondem a direcéo fisica do conjugado, qualquer que seja o regime (motor ou gerador).

[OAO01] (O A O I): blocos de fungdes: saida analdgica 01

[OA10] (O A |0): blocos de fungdes: saida analégica 10

AO IE

1ou
oA

[AO1 Type] [Tipo AO1] \ [Current] (0 A)

[Voltage] ( /0 L): saida em tensdo
[Current] (0 H): saida em corrente

AOL |
*

[AO1 min Output] [Valor min. AO1] \ 0a20,0 mA \ 0mA
Parémetro acessivel se [AO1 Type] [Tipo AO1] (A 0 | k) estiver regulado em [Current] (O A).

AOH |

*

[AO1 max Output] [Valor max. AO1] ‘ 0a20,0mA ‘ 20,0 mA
Paréametro acessivel se [AO1 Type] [Tipo AO1] (A O | k) estiver regulado em [Current] (O A).

uac |
*

[AO1 min Output] [Valor min. AO1] ‘0 a10,0V ‘0 v
Parametro acessivel se [AO1 Type] [Tipo AO1] (A O | k) estiver regulado em [Voltage] ( /O L/).

UaoH I

*

[AO1 max Output] [Valor max. AO1] ‘ 0a10,0V ‘ 10,0 V
Parametro acessivel se [AO1 Type] [Tipo AO1] (A 0 | ) estiver regulado em [Voltage] ( /0 L/).

AsL |

[Scaling AO1 min] [Escala min. AO1] ‘0 a 100,0% ‘0%

Colocagao na escala do limite inferior do parametro atribuido, em % da variagdo maxima possivel.

A5H I

[Scaling AO1 max] [Escala max. AO1] ‘0 a 100,0% ‘ 100,0%

Colocagao na escala do limite superior do parametro atribuido, em % da variagdo maxima possivel.

AO IF

[AO1 Filter] [Filtro de AO1] ‘ 0a10,00s ‘ 0s

Filtragem das perturbagc6es eventuais. Este parametro é forgado a 0 se [AO1 assignment] (A [J /) estiver regulado em [dO1]
(da ).

Estes pardmetros somente aparecem se a funcao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragdo da fungédo correspondente, sua descricdo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > |_O- > A1C

Os submenus seguintes permitem reagrupar os alarmes em 1 a 3 grupos, e a estes podem ser atribuidos um
relé ou uma saida logica para sinalizagéo a distancia. Estes grupos sdao também visualizados no terminal
grafico (ver menu [3.3 MONITORING CONFIG.] (/1L F -), pagina 306) e podem ser consultados pelo menu
[1.2 MONITORING] (/10 ~ -), pagina 79.

Quando ocorrer que um ou diversos dos alarmes sao selecionados em um grupo, este grupo de alarme sera
ativado.

Cddigo

Nome/Descricao

I_0 -

[INPUTS / OUTPUTS CFG] [ENTRADAS / SAIDAS] (cont.)

A IC

[ALARM GRP1 DEFINITION] [DEF. ALARME GRUPO 1]

PLA
EFA
USsH
CER
FER
FZ2HA
SrA
ESH
5 52
s 55
UFPH
FLA
EHRA
IR
PFA
AP 3
55A
ERAd
EJRA
UL A
OLA
r5dA
EEHA
EELRA
FALA
dL dA

Selegéo a realizar na seguinte lista:

[LI6=PTC al.] (F L A): alarme LI6 = PTC

[Ext. fault Al] (E F A): alarme de falha externa

[Under V. al.] (/5 A): alarme de subtenséo

[I attained] (L E A): nivel de corrente atingido (pardmetro [Current threshold] (L £ o) pagina 128)

[Freq.Th.att.] (F E A): nivel de frequéncia atingido (parametro [Freq. threshold] (F £ o) pagina 128)

[Freq. Th 2 attain.] (F & A): nivel de frequéncia 2 atingido (paréametro [Freq. Th. 2 attain] (F & d) pagina 128)

[Freq.ref.att] (5 ~ A): referéncia de velocidade atingida

[Th.mot. att.] (£ 5 A): estado térmico do motor 1 atingido

[Th.mot2 att] (£ 5 2): estado térmico do motor 2 atingido

[Th.mot3 att] (£ 5 7): estado térmico do motor 3 atingido

[Uvolt warn] (L/ F A): nivel de subtenséo

[HSP att.] (F L A): velocidade maxima atingida

[AlL °C drv] (E H H): sobreaquecimento do inversor

[PID error al] (F E E): alarme de erro PID

[PID fdbk al] (P F A): alarme de retorno PID

[AI3 Al. 4-20] (A F 3): alarme que indica a auséncia do sinal de 4-20 mA na entrada Al3

[Lim T/l att.] (5 5 A): alarme de limitagdo de conjugado

[Th. drv. att.] (E A d): estado térmico do inversor atingido

[IGBT alarm] (£ J A): alarme IGBT

[Underload. Proc. Al.] (L/ L A): alarme de subcarga

[Overload. Proc. Al.] (0 L A): alarme de sobrecarga

[Rope slack alarm] (- 5 d A): cabo nao estendido (ver pardmetro [Rope slack config.] (- 5 o) pagina 229)

[High torque alarm] (£ £ H A): conjugado do motor superior ao nivel alto (ver parametro [High torque thd.] (£ £ H) pagina 128).
[Low torque alarm] (£ E L A): conjugado do motor inferior ao nivel baixo (ver parametro [Low torque thd.] (E £ L) pag. 128).
[Freq. meter Alarm] (F 9L A): nivel de velocidade medido atingido: [Pulse warning thd.] (F 9 L) pagina 128.

[Dynamic load alarm] (J L o A): detecgéo de variagdo de carga (ver param. [DYNAMIC LOAD DETECT.] [DETECT. DELTA
CARGA] (d L d -) pag. 287).

Ver o procedimento de escolha multipla, pagina 71 para o terminal grafico integrado, pagina 62 para o terminal grafico.

RZC

[ALARM GRP2 DEFINITION] [DEF. ALARME GRUPO 2]

Idéntico ao menu [ALARM GRP1 DEFINITION] (A /[ -) pagina 169.

R3C

[ALARM GRP3 DEFINITION] [DEF. ALARME GRUPO 3]

Idéntico ao menu [ALARM GRP1 DEFINITION] (A /L -) pagina 169.
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Comando

Os parametros do menu [COMMAND] (L E L -) podem ser modificados somente se o inversor estiver
parado e sem comando de marcha.

Canais de comando e de referéncia

Os comando de marcha (avango, reverso, stop, etc.) e as referéncias podem ser dadas para os seguintes
canais:

Comando Referéncia
Borneira: entradas I6gicas LI ou entradas analdgicas utilizadas Bornes: entradas analdgicas Al, entrada Pulse input
como entradas légicas LA Blocos de fungbes
Blocos de fungées Terminal remoto
Terminal remoto Terminal gréfico
Terminal grafico Modbus integrado
Modbus integrado CANopen® integrado
CANopen® integrado Placa de comunicagao
Placa de comunicagao +/- velocidade pela borneira
+/- velocidade pelo terminal grafico

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

Quando as entradas analdgicas [AlI1] (A | I)ou [Al2] (A | ) forem utilizadas como entradas légicas
([LAI] (L A I I)ou[LAI2] (L A IZ)) em uma configuracdo, elas permanecerao ativas em seu
comportamento em relagdo ao modo de entrada analdgica (exemplo: [Ref.1 channel] (F ~ /) é sempre
regulado em [AI1] (A | 1)) .

* Remover a configuracédo de [AI1] (A | 1) ou [Al2] (A |£) em modo entrada analdgica

ou

* Verificar que este comportamento nao coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.
O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Nota: [LA1] (L A /) e [LA2] (L AZ) podem ser utilizados como 2 entradas légicas somente em modo
source.

® Alimentagédo de +24 V (max. 30 V)

* Estado 0 se a alimentagéo for < 7,5V, estado 1 se for > 8,5 V.

Nota: A tecla Stop (Parar) do terminal grafico ou do terminal remoto pode ser programada como tecla ndo
prioritaria. A tecla Stop (Parar) somente pode ter a prioridade se o parametro [Stop Key priority] [Prioridade
tecla Stop] (F 5 £ ) no menu [COMMAND] (L E L -), pagina 178, estiver regulado em [Yes] (Y E 5).

O comportamento do Altivar 32 pode ser adaptado em fungéo das necessidades:
® [Not separ.] (5 //1): o comando e a referéncia provém do mesmo canal.
® [Separate] (5 E F): o comando e a referéncia podem vir de canais diferentes.

Nestas configuragbes, o comando pela rede de comunicacéo é efetuado segundo a norma DRIVECOM com
apenas 5 bits livremente atribuiveis (ver manual dos pardmetros de comunicagéo). As fungdes de aplicacéo
ndo podem ser acessadas pela interface de comunicagao.

® [I/O profile] ( / 0): o comando e a referéncia podem vir de canais diferentes. Esta configuragédo permite
uma utilizagédo simples e estendida pela interface de comunicagédo. Os comandos podem ser efetuados
pelas entradas légicas na borneira ou pela rede de comunicagéo. Quando os comandos forem efetuados
por uma rede, sado disponiveis em um palavra que se comporta com uma borneira virtual contendo
somente entradas logicas. As fungbes de aplicacao sao atribuiveis aos bits desta palavra. Um mesmo bit
pode ter diversas atribuices.

Nota: Os comandos de aprada do terminal grafico ou do terminal remoto continuam ativos mesmo que a
borneira ndo seja o canal de comando ativo.
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Canal de referéncia

[Ref 1B switching]

- L
[y =]

I

[Ref.1 channe]

nas configuracoes [Not separ.] (5 //7), [Separate] (5 E F) e [I/O profile] ( / ), PID nao configurado

[Ref.1B channel]
[Summing ref. 2]

=
<
=
°
5
@
Iy
@
=
N

<
c
=
i3
@
=
2
@
=
L

Al 41— Nota: O modo local é inativo

Velocidades em [I/O profile].

pré-selecionadas Al2 {1

Terminal gréfico

Passo a
passo
nO (JOG)

- +/-

: (]
+/- velocidade proximo

de uma referéncia

(FRA + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

[PID REGULATOR]

nO
PID nao atribuido

[HIGH
speed]

HSP ACC DEC

\—/|FrH _/—\_ﬂ>
(s

AC2 DE2

Rampas

[Ref.2 channel]

[ =]

N =

[Low speed]

clor
L L

Legenda: Modo local
[Ref. 2 switching]
[Comutacgéo ref. 2]

(3]
g |
c
©
O

Parametro:
O retangulo preto representa a
atribuicdo em regulagem de fabrica

Fr I,5A2,5A3,dAZ,dA3,NAZ, NA3:
* bornes, terminal grafico, Modbus integrado, CANopen® integrado, placa de comunicagéo

F r |b, para as configuragbes SE Fe I0:

* bornes, terminal grafico, Modbus integrado, CANopen® integrado, placa de comunicacéo
Fr Ik, paraleprofil 5 I[1:

®* bornes, somente acessivel se F - | =bornes

FrZ:
* bornes, terminal grafico, Modbus integrado, CANopen® integrado, placa de comunicagéo, +/- velocidade

Nota: Os parametros [Ref.1B channel] [Canal ref.1B] (F - /&) e [Ref 1B switching] [Comut. ref. 1B]
(r [ b) devem ser configurados no menu [APPLICATION FUNCT.] (F un -).
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Canal de referéncia nas configuracoes [Not separ.] (5 //1), [Separate] (5 E F) e [I/O profile] ( /), PID configurado com
referéncias PID na borneira

[Ref 1B switching]

0\'*7 nO-{m

Al Nota: O modo local é inativo
Al em [l/O profile].
2
[Ref.1B channel] 2 PID F -
[Summing ref. 2] © A Ver pagina 231 | B — Al3
g ﬁ | Lced
[Summing ref. 3] © L
EGE 2 !
) Terminal grafico
[Subtract ref. 2] i Y
o
[Subtract ref. 3] ‘-_’2
<
L
[High
speed] Rampas (1)
HSP IACC DEC
Canal 1 5 ‘ \_/| FrH -/_\- rFr
n
[Ref.2 channel] ‘ { SP\ AC2 DE2
- |
E Canal 2 | i [Low speed]
, FLO
Legenda: u Modo local

[Ref. 2 switching]
[Comutacgéo ref. 2]
Parametro:
O retangulo preto representa a
atribuicdo em regulagem de fabrica.

(1) Rampas inativas se a fungéo PID estiver ativada em modo automatico.

Fr I

® bornes, terminal grafico, Modbus integrado, CANopen® integrado, placa de comunica¢éo
F r |k, para as configuragbes SEF e [0:

* bornes, terminal grafico, Modbus integrado, CANopen® integrado, placa de comunicagéo
F r |k, para a configuragéo 5 [/1:

® bornes, somente acessivel se F ~ | =bornes

5AZ&,5A3,dAZ, dA 3:

® somente bornes

FrZ:
* bornes, terminal grafico, Modbus integrado, CANopen® integrado, placa de comunicacéo, +/- velocidade

Nota: Os paradmetros [Ref.1B channel] [Canal ref.1B] (F - /&) e [Ref 1B switching] [Comut. ref. 1B]
(r [ b) devem ser configurados no menu [APPLICATION FUNCT.] (F un -).
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Canal de comando em configuracao [Not separ.] (5 //7)
Referéncia e comando nao separados

O canal de comando é determinado pelo canal de referéncia. Os parametros F - |, Fr &, rFL, FL Oe
F L OLC sao comuns para a referéncia e o comando.

Exemplo: se a referéncia for F - | = A | | (entrada analégica na borneira), o comando sera por L |
(entrada logica na borneira).

LI

[Ref.1 channel]

= /
! 1

T

LCCH
(RUN/STOP ﬁj T

FWD/REV)

Terminal grafico

[Profile]

[Ref. 2 switching]
[Comutagao ref. 2]

Reverso
STOP

Terminal grafico

[ (Prioridade
tecla STOP)

I~ C

[Ref.2 channel]

Legenda:

Parametro:
O retéangulo preto representa a
atribuicdo em regulagem de fabrica
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Canal de comando em configuracao [Separate] (5 E F)
Referéncia e comando separados
Os parametros F L O e F L L sdo comuns para a referéncia e o comando.

Exemplo: se a referéncia estiver em modo local por A | | (entrada analdgica na borneira), o comando em
modo local é feito por L [ (entrada logica na borneira).

Os canais de comando [ d | e [ d 2 sao independentes dos canais de referéncia F - [, Fr Ibe Fr 2.

LI

[Cmd channel 1]

o
[y =

LCCH
(RUN/STOP ﬁ J T

FWD/REV)

Terminal gréfico

[Profile]

[Cmd switching] Modo local

Avanco
Reverso
STOP

Terminal
gréfico ﬁ

[[dp—— (Prioridade
tecla STOP)

[Cmd channel 2]

Legenda:

Parametro:
O retangulo preto representa a atribuicdo em
regulagem de fabrica, exceto para [Profile].

CdI,[Ld2:
® borneira, terminal grafico, Modbus integrado, CANopen® integrado, placa de comunicagéo.
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Canal de comando em configuracao [I/O profile] ( /)
Referéncia e comando separados, como na configuracao [Separate] (5 E F)
Os canais de comando [ d |/ e [ d 2 séo independentes dos canais de referéncia F - [, Fr Ibe Fr 2.

[Cmd channel 1]

T
Lo

[Profile]

[ N O
L oL

SEP

[Cmd switching] Modo local

Avanco
Reverso
STOP

Terminal STOP
grafico ﬁ

EE (Prioridade
[Cmd channel 2] tecla STOP)

Legenda:

Parametro:
O retangulo preto representa a atribuicdo em
regulagem de fabrica, exceto para [Profile].

CdI,CdZ2:
* borneira, terminal grafico, Modbus integrado, CANopen® integrado, placa de comunicagéo

Um comando ou uma agéo pode ser atribuida:
® aum canal fixo ao selecionar uma entrada L / ou um bit Cxxx:
- selecionando por exemplo L | 3, esta agéo sera sempre desligada por L | 3 qualquer que seja o
canal do comando comutado.
- selecionando por exemplo [ & |4, esta agdo sera sempre desligada pelo CANopen® integrado com
o bit 14, qualquer que seja o canal do comando comutado.
® aum canal comutavel ao selecionar um bit CDxx:
- selecionando por exemplo [ d | [, esta agédo sera sempre desligada por:
L | 12 se o canal da borneira estiver ativo,
L I I | se ocanal da rede Modbus integrado estiver ativo,
[ 2 | I se o canal da rede CANopen® integrado estiver ativo,
L 3 | | se o canal da placa de comunicagao estiver ativo.

Se o canal ativo for o terminal gréfico, as fungdes e os comandos atribuidos aos bits internos comutaveis
seréo inativos.

Nota: Os bits L 40 E a [ d | 3 somente podem servir para uma comutacéo entre 2 redes, eles ndo
correspondem a nenhuma entrada légica.
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Modo [Configuration] [Configuragéo] (L o n F)

Borneira Modbus integrado CANopen® integrado | Placa de Bit interno,
comunicacao comutavel
CD00
LI2 (1) C101 (1) C201 (1) C301 (1) CDO1
LI3 Cc102 C202 C302 CD02
Li4 C103 C203 C303 CDO03
LI5 C104 C204 C304 CD04
LI6 C105 C205 C305 CDO05
- C106 C206 C306 CD06
- c107 C207 C307 CDo07
- c108 Cc208 C308 CD08
- C109 C209 C309 CD09
- C110 C210 C310 CD10
- C111 Cc211 C311 CD11
- Cc112 Cc212 C312 CD12
LA C113 C213 C313 CD13
LAI2 C114 C214 C314 CD14
- C115 C215 C315 CD15
OL01 aOL10

(1) Se o parametro [2/3 wire control] (£ L L), pagina 111, estiver regulado em [3wire] (L), L 12, L 10 I, C20 le
[ 30 | serdo inacessiveis.
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Modo [Configuration] [Configuragé@o] (L o~ F)

Condicoes de atribuicdo das entradas Iégicas e dos bits de comando

Para qualquer comando ou func¢éo atribuivel a uma entrada légica ou um bit de comando, os elementos

seguintes sao disponiveis:

[LH1(L [ f)a[LI6] (L /5

Inversor com ou sem opcional

[LAM] (L A | I)a[LAI2] (L A &)

Entradas légicas

Com Modbus integrado na configuracao [I/O profile] ( /)

)

L
[C101] (L 10 lya[CI10] (L I 10

(

(

(

( ) )
[C111] (L 1 | I)a[C115] (L | I5) Com Modbus integrado qualquer que seja a configuragao
[C201] (L 20 I)a[C210] (L 2 10O) Com CANopen® integrado na configuragao [I/O profile] ( /)
[C211] (L 2 | I)a[C215] (L & I5) Com CANopen® integrado qualquer que seja a configuragao
[C301] (L 30 I)a[C310] (L 37 I0O) Com uma placa de comunicagao na configuracao [I/O profile] ( /)
[C311](L 3 | I)a[C315] (L 7 I5) Com uma placa de comunicagéo qualquer que seja a configuragéo

[CDO0] (L & 00)a[CD10] (L & 10)

Na configuracéao [I/O profile] ( /0)

[CD11](C 4 | 1)a[CD15] (L d I5)

Qualquer que seja a configuragao

[OLO1] (DL O f)a[OL10] (DL /0)

Qualquer que seja a configuragéo

Nota: Na configuragéo [I/O profile] ( /0), L | | é inacessivel e se [2/3 wire control] (£ L L), pagina 111,
estiver regulado em [3wire] (L), L I, L 10 I, L 20 Iel 30 | serdaotambém inacessiveis.

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

da rede de comunicacao).

Os canais de comando inativos n&o sao supervisionados (sem travamento por falha no caso de uma falha

Deve-se assegurar que os comandos e fung¢des atribuidos aos bits C101 a C315 ndo apresentem perigo
caso haja falha da rede de comunicagéo correspondente.
O nao respeito a estas instrucoes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > CTL-
Codigo Nome/Descricao Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FULL [FULL] (cont.)
CEL - [COMMAND] [COMANDO]
Fr | [Ref.1 channel] [Canal ref. 1] ‘[AI1] (A1)
A | | |[AN] (A | I): entrada analdgica A1

A |2 |[AI2] (A |£): entrada analégica A3
A | 3 |[AI3] (A | 9): entrada analdgica A3
L LLC|[HMI](L L LC):terminal grafico ou terminal remoto
d b |[Modbus] ( & b): Modbus integrado
L Arn |[CANopen] (L A r): CANopen® integrado
n E E |[Com. card] (~ E L ): placa de comunicagéo (se inserida)
F I |[RP] (F I): entrada Pulse input
A U || [Alvirtual 1] (A | LU I): entrada analégica virtual 1 com o botdo de navegacéo (somente disponivel se o parametro [Profile]
(L HL F) nao estiver regulado em [Not separ.] (5 /7))
OAO ||[OA01] (OA O I): blocos de fungdes: saida analdgica 01

OH 10|[OA10] (O A 10): blocos de fungdes: saida analdgica 10

r In [RV inhibition] [Inibicao sentido reverso] [No] (~ 00)

Inibicdo de movimento em sentido reverso, exceto sentidos requeridos pelas entradas Idgicas.

- sentido reverso requerido por entrada légica é considerado,

- sentido reverso requerido pelo terminal grafico ndo é considerado,

- sentido reverso requerido pela linha néo é considerado,

- qualquer referéncia de velocidade reversa proveniente do PID, da entrada somatdria etc... € considerada como referéncia zero
(0 Hz).

n O |[No] (n 0O)
YE 5 |[Yes] (YE 5)

P5E [Stop Key priority] [Prioridade tecla Stop] [Yes] (YE 5)

X 2s A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

Este é o ponto de desativagado da tecla Stop situada no terminal remoto.

N&o selecione [No] (~ [J) a menos que tenha um meio de parada externo.

O nao respeito a estas instrugcoes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

Esta parada é por inércia. Se o canal de comando ativo for o terminal gréafico, esta parada se realiza segundo [Type of stop]
[Tipo de parada] (5 £ £), pagina 197, qualquer que seja a configuragcao de [Stop Key priority] (F 5 E).

n 0| [No] (n 0O)
YE 5 |[Yes] (YE 5): D& a prioridade a tecla STOP do terminal grafico quando o canal de comando validado ndo é o terminal gréfico.
CHLCF |[Profile] [Perfil] [Not separ.] (5 /)

I 2s A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

Quando [I/O profile] ( /) for desativado, o inversor retornara automaticamente as regulagens de fabrica.
Assegurar-se que a modificagdo da configuracao atual seja compativel com o esquema de fiagdo utilizado.
O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

5 | |[Not separ.] (5 //1): Referéncia e comando, nao separados
5 E P | [Separate] (5 E F): Referéncia e comando separados. Esta atribuicao nao é acessivel na configuragao [I/O profile] ( /).
/0 | [VO profile] ( /0): 1/O profile (configuragao das E/S)
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > CTL-

Cédigo

Nome/Descricao Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica

CrCs

*

[ch1 active] (L d /)

[Cmd switching] [Comutacdo com.]

Este parametro sera acessivel se o parametro [Profile] (L H [ F) estiver regulado em [Separate] (5 £ F) ou [I/O profile] ( /).
Se a entrada ou o bit atribuido estiver no estado 0, o canal [Cmd channel 1] (L d /) estiver ativo.
Se a entrada ou o bit atribuido estiver no estado 1, o canal [Cmd channel 2] (L o ) estiver ativo.

[ch1 active] (L & [): [Cmd channel 1] (L 4 /) ativo {sem comutagéo)

2 | [ch2 active] (L d £): [Cmd channel 2] (L 4 &) ativo {sem comutacao)

[LI1] (L [/ [I): entrada légica LI1
[...] (. . . ):veras condigdes de atribuicdo pagina 177 (exceto L J00a L d I5)

EEr
LCC

db
CAn
nEE

[Cmd channel 1] [Canal com. 1] [Terminals] (E £ )

Este parametro sera acessivel se o parametro [Profile] (L H [ F) estiver regulado em [Separate] (5 £ F) ou [I/O profile] ( /).

[Terminals] (E E ~): borneiras

[HMI] (L L C): terminal gréfico ou terminal remoto
[Modbus] ( < k): Modbus integrado

[CANopen] (L A ~): CANopen® integrado

[Com. card] (~ E E): placa de comunicagéo (se inserida)

LdZP

EEr
LCC

db
CAn
nEE

[Cmd channel 2] [Canal com. 2] [Modbus] ( d k)

Este parametro sera acessivel se o parametro [Profile] (L H [ F) estiver regulado em [Separate] (5 £ F) ou [I/O profile] ( /).

[Terminals] (E E ~): borneiras

[HMI] (L L C): terminal grafico ou terminal remoto
[Modbus] ( < b): Modbus integrado

[CANopen] (L A ~): CANopen® integrado

[Com. card] (~ E E): placa de comunicagéo (se inserida)

rFLC

[Ref. 2 switching] [Comutacao ref. 2] [Ref.1 channel] (F ~ /)

Este parametro sera acessivel se o parametro [Profile] (L H [ F) estiver regulado em [Separate] (5 £ F) ou [I/O profile] ( /).
Se a entrada ou o bit atribuido estiver no estado 0, o canal [Cmd channel 1] (L < /) estiver ativo.
Se a entrada ou o bit atribuido estiver no estado 1, o canal [Cmd channel 2] (L d ) estiver ativo.

[Ref.1 channel] (F ~ I): canal [Cmd channel 1] (L d /) ativo (sem comutagéo)
[Ref.2 channel] (F ~ &): canal [Cmd channel 2] (L d &) ativo (sem comutacgao)
[LI1] (L / [): entrada l6gica LI1

[..1(. . . ):veras condigbes de atribuicdo pagina 177 (exceto L d00a L d I5)

A1l
A2
A3
UPdE
LCC

db
CAn
nEE

[F )
AU |
ORO |

OoR 10

[Ref.2 channel] [Canal ref. 2] [No] (~ I0)

[No] (~ [): ndo atribuida. Se o parametro [Profile] (L H L F) estiver regulado em [Not separ.] (5 / ), o comando sera pela
borneira com referéncia zero. Se o parametro [Profile] (L H L F) estiver regulado em [Separate] (5 E F) ou [I/O profile] ( /),
a referéncia sera zero.

[AI1] (A | I): entrada analdgica A1

[AI2] (A | £): entrada analdgica A2

[AI3] (A | 3): entrada analégica A3

[+/-Speed] (LI F 4 E ): comando +/- velocidade

[HMI] (L L C): terminal grafico ou terminal remoto

[Modbus] ( < b): Modbus integrado

[CANopen] (L A ~): CANopen® integrado

[Com. card] (~ E E): placa de comunicagéo (se inserida)

[RP] (F I): entrada Pulse input

[Al virtual 1] (A /LU I): entrada analdgica virtual 1 com o botao de navegagao

[OAO01] (O A O I): blocos de fungdes: saida analdgica 01

[OA10] (O A |0): blocos de fungdes: saida analégica 10
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > CTL-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
COP [Copy channel 1 <> 2] [Copia Canal 1 <> 2] [No] (~ 00)

T 2

nO
SiE
Cd
ALL

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

Uma cépia de comando e/ou de referéncia pode provocar uma mudanca de sentido de rotacéo.
Assegurar-se que isto nao seja perigoso.

O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Este parametro permite copiar a referéncia e/ou o comando em curso efetuando a comutacgéo, por exemplo, para evitar golpes
de velocidade.

Se o parametro [Profile] (L H L F), pagina 178, estiver regulado em [Not separ.] (5 //7) ou [Separate] (5 E F), a cdpia efetuar-
se-a somente do canal 1 para o canal 2.

Se o parametro [Profile] (L H [ F) estiver regulado em [I/O profile] ( /), a cépia podera ser efetuada nos dois sentidos.

Nao é possivel copiar uma referéncia ou um comando para um canal da borneira.

A referéncia copiada é [Frequency ref.] (F - H) (antes da rampa), exceto se a referéncia do canal de destino for ajustada por
+/- Velocidade. Neste caso, é a referéncia [Output frequency] (- F ~) (apds rampa) que sera copiada.

[No] (~ [): sem cépia

[Reference] (5 F): copia da referéncia

[Command] (L d): cépia do comando

[Cmd + réf.] (AL L): copia do comando e da referéncia

Estes pardmetros somente aparecem se a funcao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragao da fungédo correspondente, sua descri¢cdo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Z 2 s | Para modificar a atribuicao deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > CTL

O terminal gréfico pode ser selecionado como canal de comando e/ou de referéncia, seus modos de acédo
podem ser configurados.

Os parametros desta pagina somente séo acessiveis pelo terminal grafico e nao pelo terminal integrado.

Notas:

® o comando e/ou referéncia do terminal somente € ativo se os canais de comando e/ou de referéncia pelo
terminal estiverem ativos, exceto [T/K] ( F £ ) (comando pelo terminal) que é prioritario sobre estes canais.
Pressionar uma segunda vez a teclar [T/K] (F £ ) (comando pelo terminal) reverte o controle para o canal
selecionado.

* E impossivel efetuar comandos ou definir referéncias pelo terminal se este estiver conectado a diversos
inversores.

* As fungdes JOG, velocidades pré-selecionadas e +/- velocidade somente s&o acessiveis se o parametro
[Profile] (L H L F) estiver regulado em [Not separ.] (5 /7).

® As funcgdes referéncia PID pré-selecionadas somente séo acessiveis se o pardmetro [Profile] (C HL F)
estiver regulado em [Not separ.] (5 /1) ou [Separate] (5 E F).

® A funcao [T/K] (F k) (comando pelo terminal) é acessivel qualquer que seja [Profile] (L HL F).

Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
Fnl [F1 key assignment] [Atrib. tecla F1] [No] (n )
n [ | [No] (~ O): ndo atribuida
F 0L |[Jog] (F J0L): passo a passo (JOG)
F PS5 ||[Preset spd2] (F F 5 I): pressionar a tecla de comando para dar partida no inversor na 22 velocidade pré-selecionada
[Preset speed 2] (5 F &) pagina 123. Para parar, pressionar STOP.
F P52 |[Preset spd3] (F F 5 £): pressionar a tecla de comando para dar partida no inversor na 32 velocidade pré-selecionada
[Preset speed 3] (5 F ) pagina 123. Para parar, pressionar STOP.
FFPr ||[PIDref.2] (FFr [):d&uma referéncia PID igual a 22 referéncia PID pré-selecionada [Preset ref. PID 2] (- F &) pagina 125,
sem dar comando de partida. Somente funciona se o parametro [Ref.1 channel] (F ~ /) estiver regulado em [HMI] (L L ).
Nao funciona com a fungéo [T/K] (F E).
F FPr & |[PIDref.3] (F Fr &): dad uma referéncia PID igual a32 referéncia PID pré-selecionada [Preset ref. PID 3] (- F J) pagina 126,
sem dar comando de partida. Somente funciona se o parametro [Ref.1 channel] (F ~ /) estiver regulado em [HMI] (L L [).
Nao funciona com a fungéo [T/K] (F E).
F uS5F |[+Speed] (F U 5 F): + velocidade, somente funciona se o parametro [Ref.2 channel] (F ~ &) estiver reguladoem [HMI] (L L [).
Pressionar a tecla de comando para dar partida no inversor e aumentar a velocidade. Para parar, pressionar STOP.
[-Speed] (F 4 5 F): - velocidade, somente funciona se o parametro [Ref.2 channel] (F ~ &) estiver regulado em [HMI] (L L [)
F d 5 F | e se uma outra tecla estiver atribuida para [+Speed]. Pressionar a tecla de comando para dar partida no inversor e aumentar
a velocidade. Para parar, pressionar STOP.
[T/K] (F E): Comando pelo terminal: prioritario nos parametros [Cmd switching] (L L 5) e [Ref. 2 switching] (- F [).
FE
Fn? [F2 key assignment] [Atrib. tecla F2] ‘ [No] (~ )
Idéntico a [F1 key assignment] (F » /) pagina 181.
Fn3 [F3 key assignment] [Atrib. tecla F3] ‘ [No] (~ )
Idéntico a [F1 key assignment] (F ~» /) pagina 181.
FnH4 [F4 key assignment] [Atrib. tecla F4] ‘ [No] (~ )
Idéntico a [F1 key assignment] (F ~ /) pagina 181.
b P [HMI cmd.] [Comando IHM] ‘ [Stop] (5E OF)
Quando a fungéo [T/K] (F k) for atribuida a uma tecla e a fungéo esta ativa, este parametro define o comportamento no
* momento que o controle voltar para o terminal grafico ou terminal remoto.
SEOF |[Stop] (5 E OF): para o inversor [mesmo se o sentido de operacdo comandado e a referéncia do canal precedente forem
copiados (para consideragdo em um préximo comando RUN)].
L U F |[Bumpless] (b L/ [1F): ndo para o inversor (o sentido de operagdo comandado e a referéncia do canal precedente séao

copiados).

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando

* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descrigéo é detalhada

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FBM- > MFB-

Gestion des blocos de funcdes

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
FLULL  [[FULL] (cont.)
Fb - [FUNCTION BLOCKS] [BLOCOS DE FUNCOES]
[MF b -  |[[MONIT. FUN. BLOCKS] [MONIT. BLOCOS DE FUNCOES]
Nota: Esta secdo mostra somente o que é possivel fazer com um arquvo local ou remoto no inversor. Para configuracao
avancgada utilizando o software PC, consultar o manual relativo aos blocos de fungdes.
FbESE [FB status] [Estado FB]
IdLE |[ldle] ( /dL E): nenhum arquivo binario no alvo, os blocos de fung¢des estdo aguardando um download.
L HE L |[Check] (L HE L): verificar o programa que foi carregado.
S5EOF |[Stop] (5 E OF): aaplicagao de blocos de fungdes esta parada.
I'mn IE |[Init] ( /n |E): verificar a coeréncia entre o programa ATVLogic e os parametros dos blocos de funcdes.
~ Un |[Run] (~ U ~): a aplicagdo de blocos de fungdes estdo em operagao.
E ~ ~ | [Error] (E - ~): um erro interno foi detectado. A aplicacéo de blocos de fungdes estd em modo falha.
FEFE [FB fault] [Falha FB]
~ [0 | [No] (~ [): sem falha detectada
I'n E |[Internal] ( / ~ E): erro interno detectado
b |~ | [Binary file] (b | ~): arquivo binario corrompido
I'n P | [Intern Para.] ( / » F): erro de uma parametro interno detectado
P A~ | [Para. RW] (F A r): erro de acesso aos parametros detectado
L AL |[Calculation] (L A L): erro de calculo detectado
EOALU|[TO AUX] (E OAU): tarefa de temporizagéo Timeout AUX
E OF P |[TO synch] (E OF F): temporizagao para tarefa PRE/POST
AdL |[Bad ADLC] (A d L): ADLC com erro de parametro
I n | [Input assign.] ( / n): entrada nao configurada
Fb |- |[FBIDENTIFICATION] [IDENTIFICACAO FB]
L UE - |[Cust. program version] [Versao programa usuario] ‘ 0a255 -
* Versao do programa do usuario.
bn5 [Program size] [Tamanho programa] ‘ 0a 65535 -
* Tamanho do arquivos do programa.
bnlU [Prg. format version] [Versao formato programa] ‘ 0a255 -
Versao do inversor no formato binario.
CEU [Catalog version] [Versédo catalogo] ‘ 0 a 65535 -
Versao do catalogo do inversor.
FhI- |[FUNCTION BLOCKS] [BLOCOS DE FUNCOES] (cont.)
FbLd |[FBCommand] [Comando FB]

(@

SEOP
SErE

Este parametro permite partir e parar manualmente os blocos de fungées.

O parametro [FB Command] (F & [ d) é forgado a [Stop] (5 £ [ F) se nenhuma aplicagéo de blocos de fungdes estiver valida
na memoria do inversor.

O parametro [FB Command] (F b L d) estiver regulado em [Start] (5 £ ~ £ ) quando a aplicagéo de blocos de fun¢des passar
para a Parado/Executado em fungdo da configuragdo do parametro [FB start mode] (F & ).

Nota: Desde que os blocos de fungdes foram acionados, o inversor é considerado em estado de operagéo e nao é possivel fazer
modificagdes dos parametros de configuragao.

[Stop] (5 £ O F): comando de parada da aplicagdo de blocos de fungoes
[Start] (5 E ~ E): comando de partida da aplicacao de blocos de fungées
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FBM-

Cédigo

Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica

Fbr

T 2

nO
YES
L 11

[FB start mode] [Modo partida FB] [No] (~ 00)

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

O valor modo de partida permitira a inicializagdo do programa pelo canal selecionado.

Verificar que esta configuracdo nao coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.
O nao respeito a estas instrucoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

Este parametro permite escolher as diferentes maneiras de inicializar a aplicagdo blocos de fungoes.
Nota: As modificacdes feitas neste pardmetro nao serao consideradas se a aplicagcao blocos de fungdes estiver em operagao.

[No] (~ [): a aplicagéo blocos de fungdes é controlada pelo parametro [FB Command] (F b L o)

[Yes] (4 E 5): a aplicagéo blocos de fun¢des passa automaticamente para Parado/Executado na energizacédo do inversor
[LI] (L [ I):aaplicagdo blocos de fungdes passa para Parado/Executado na subida de sinal da entrada légica. Ela passa para
Parado na descida do sinal da entrada légica.

[...] (. . . ):veras condi¢des de atribuicdo pagina 177 (exceto [OL10] (0L O /)a[OL10] (O L [0)).

FESITI

n0
YES
rP
[F5E
dl |

[FB Stop mode] [Modo parada FB] [Freewheel] (YE 5)

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

Se o pardmetro [FB Stop mode] (F b 5 ) estiver regulado em [No] (~ [J), o motor n&o ird parar quando o
programa for parado.

Nao selecione este valor a menos que tenha um meio de parada externo.

O nao respeito a estas instrucoes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

Este parametro permite configurar o modo de operagao do inversor quando os blocos de fungdes forem parados.

[lgnore] (~ [): falha detectada ignorada pelo inversor
[Freewheel] (Y E 5): parada do motor por inércia
[Ramp stop] (~ [1F): parada por rampa

[Fast stop] (F 5 E): parada rapida

[DC injection] (d L [): injecao de CC

FbdF

SEOP
IGn

[FB on drive fault] [FB apés falha inv.] [Stop] (SEOF)

Comportamento dos blocos de fun¢des quando o inversor passa para modo falha.

[Stop] (5 E O F): os blocos de fungdes param quando o inversor passa para modo falha, as saidas séo liberadas
[Ignore] ( / L =): os blocos de fungdes continuam funcionando quando o inversor passa para modo falha (exceto para as falhas
CFF e INFE).

FbA -

[INPUTS ASSIGNMENTS] [ATRIBUICAO ENTRADAS]

.ol

n0
FLE
FEAR
FZRA
Fr |
F &
Cdl
Lde
Fr Ib
HES
LI

[Logic input 1 assignment] [Atribuicéo entr. 16gica 1] [No] (~ 00)

Atribuic@o possivel para a entrada I6gica dos blocos de func¢des.

[No] (~ [): ndo atribuida

[No drive flt] (F L £ ): estado de detecgé@o das falhas do inversor (relé normalmente energizado, desenergizado se em falha)
[Freq. Th. attain.] (F £ A): nivel de frequéncia atingido (parametro [Freq. threshold] (F £ d) pagina 128)
[Freq. Th 2 attain.] (F £ A): nivel de frequéncia 2 atingido (parametro [Freq. threshold 2] (F & d) pagina 128)
[Ref.1 channel] (F ~ [): fonte de referéncia 1

[Ref.2 channel] (F ~ 2) : fonte de referéncia 2

[ch1 active] (L & [): canal de comando = canal 1 ([Cmd switching] [Comutacao com.] (L [ 5))

[ch2 active] (L d £): canal de comando = canal 2 ([Cmd switching] [Comutacdo com.] (L [ 5))

[Ref.1B channel] [Canal ref.1B] (F - [/ k): canal de referéncia = canal 1b (para o parametro RFC)

[Yes] (YE 5): sim

[LI1] (L | I): entrada l6gica LI1

[...]1 (. . . ):veras condi¢des de atribui¢cado, pagina 177

[Logic input x assignment] [Atribuicdo entr. I6gica x] [No] (~ I0)

Todas as entradas légicas de blocos de fungdes disponiveis no inversor sdo processadas como no exemplo acima
[Logic input 1 assignment] ( /L O /), até a entrada légica [Logic input 10 assignment] ( /L /0).
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FBM- > FBA-
Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
A0 | |[Analog input 1 assignment] [Atribuicao entr. analdgica 1] [No] (~ [0)

Atribuicdo possivel para a entrada analégica dos blocos de fungdes.

[No] (~ ): ndo atribuido

[AI1] (A I I): entrada analdgica A1

[AI2] (A | 2): entrada analdgica A2

[AI3] (A I 3): entrada analdgica A3

[I motor] (L r): corrente do motor

[Motor freq.] (O F r): velocidade do motor

[Ramp out.] (I ~ F): saida de rampa

[Motor torq.] (E ~ 9): conjugado motor

[Sign torque] (5 £ 9): conjugado motor com sinal

[Sign ramp] (O ~ 5): saida de rampa com sinal

[PID ref.] (O F 5): referéncia PID

[PID feedback] (L F F): retorno PID

[PID error] (O F E): erro PID

[PID output] (O F I): integral do PID

[Mot. power] (J F ~): poténcia do motor

[Mot thermal] (£ H ~): estado térmico do motor

[Drv thermal] (E H d): estado térmico do inversor

[Torque 4Q] (£ 9/15): conjugado do motor com sinal

[+/-Speed] (L/ F 4 E ): fungdo Up/Down afetada pela entrada logica LIx
[+/-spd HMI] (LJ F 4 H): fungdo Up/Down afetada pelo terminal grafico ou terminal remoto
[HMI] (L L C): terminal grafico ou terminal remoto

[Modbus] (/7 b): Modbus integrado

[CANopen] (L A ~): CANopen® integrado

[Com. card] (~ E E): placa opcional de comunicacéo

[Sig. o/p frq.] (0 F 5): frequéncia de saida com sinal

[Mot therm2] (£ H ~ 2): estado térmico do motor 2

[Mot therm3] (£ H ~ 3): estado térmico do motor 3

[Torque lim.] (£ 9 L): limitagdo do conjugado

[Motor volt.] (L/ O F): tenséao do motor

[RP] (F I): entrada Pulse input

[Al virtual 1] (A /U I): entrada analdgica virtual 1 com o botao de navegacao
[DO1] (d O 1): saida analégica/légica DO1

[Al virtual 2] (A /LU 2): entrada analdgica virtual 2 para a rede de comunicagao
[OAO01] (O A O I): blocos de fungdes: saida analdgica 01

.[.(.')A10] (OA 10): blocos de fungdes: saida analdgica 10
1A - - |[IAxx] [No] (~ 0)
Todas as entradas analégicas dos blocos de fungdes disponiveis no inversor sdo processadas como no exemplo acima
[IAO1] ( /A O 1), até a entrada ldgica [IA10] ( /A 10).
FhI1- |[FUNCTION BLOCKS][BLOCOS DE FUNCOES] (cont.)
FAd- |[ADL CONTAINERS] [CONTAINERS ADL]
Os containers ADL contém os enderecos I6gicos Modbus dos pardmetros internos do inversor. Se o endereco escolhido for
valido, o nome do parametro sera mostrado no lugar do endereco.
LADO | Container ADL 01 3015 a 64299 0
LAOZ Container ADL 02 3015 a 64299 0
LAO3 Container ADL 03 3015 a 64299 0
LAOY Container ADL 04 3015 a 64299 0
LAOS Container ADL 05 3015 a 64299 0
LAOB Container ADL 06 3015 a 64299 0
LAOT Container ADL 07 3015 a 64299 0
LAOAB Container ADL 08 3015 a 64299 0
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FBM- > FBP-

Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
Fbk- [FUNCTION BLOCKS] [BLOCOS DE FUNCOES] (cont.)
FhLP- |[FB PARAMETERS][PARAMETROS FB]
Parametros internos disponiveis para o programa do usuario.
noo i |[] ‘0a65535 ‘o
1) Parametro M001 salvo na memdéria EEprom.
nooé |[] ‘0a65535 ‘o
1) Parametro M002 salvo na memdria EEprom.
noo3 |[] ‘0a65535 ‘o
1) Parametro M003 salvo na meméria EEprom.
nooY |[] ‘0a65535 ‘o
1) Parametro M004 salvo na memdéria EEprom.
noos |[] ‘0a65535 ‘o
) Parametro M0O05 escrito na memadria RAM.
noos |[] ‘0a65535 ‘o
1) Parametro M006 escrito na memdria RAM.
nool |[] ‘0a65535 ‘o
1) Parametro M0O7 escrito na memdria RAM.
noos |[] ‘0a65535 ‘o
) Parametro M008 escrito na memadria RAM.

0

(1) Na auséncia de terminal gréfico, os valores superiores a 9999 serao indicados em um display de 4 caracteres com um

ponto para separar o milhar. Exemplo: 15.65 para 15650.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando

* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Z 2 s | Para modificar a atribuicao deste pardmetro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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[APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES DE APLICACAO] (F U~ -)

Sumario das funcdes:

Cadigo Nome Pagina
(rEF-) [REFERENCE SWITCH.] [COMUTAGCAO REF.] 191
(O0A 1-) [REF. OPERATIONS] [OPERACOES REF.] 192
(rPE-) [RAMP] [RAMPA] 194
(SEE-) [STOP CONFIGURATION] [CONFIG. PARADA] 197
(AL -) [AUTO DC INJECTION] [INJECAO CC AUTO] 200
(J0OGC -) [JOG] [PASSO A PASSO JOG] 202
(P55 -) [PRESET SPEEDS] [VELOCIDADES PRE-SELEC.] 205
(UPd) [+/- SPEED] [+/- VELOCIDADE] 209
(5rE-) [+/- SPEED AROUND REF.] [+/- VELOC. PROX. REF] 211
(sPM-) [MEMO REFERENCE] [MEMORIZ. REFERENCIA] 212
(FL I-) [FLUXING BY LI] [MAGNETIZACAO POR LI] 213
(bLLC-) [BRAKE LOGIC CONTROL] [LOGICA DE FREIO] 218
(ELM-) [EXTERNAL WEIGHT MEAS.] [MEDICAO DA CARGA] 224
(H5H-) [HIGH SPEED HOISTING] [ELEVACAO ALTA VELOC.] 229
(P Id-) [PID REGULATOR] [REGULADOR PID] 235
(Pr I-) [PID PRESET REFERENCES] [REFER. PID PRE-SEL.] 239
(EOL -) [TORQUE LIMITATON] [LIMIT. DE CONJUGADO] 241
(cL 1) [2nd CURRENT LIMIT.] [22 LIMIT. CORRENTE] 243
(LLc-) [LINE CONTACTOR COMMAND] [COM. CONTATOR LINHA] 245
(ocec-) [OUTPUT CONTACTOR CMD] [COM. CONTATOR SAIDA] 247
(LPO-) [POSITIONING BY SENSORS] [POSIC. P/SENSORES] 251
(nLpP-) [PARAM. SET SWITCHING] [COMUT. CONJ. PARAM.] 254
(nnct-) [MULTIMOTORS/CONFIG.] [MULTIMOTORES/CONF] 259
(EnL -) [AUTO TUNING BY LI] [AUTO-REGULAGEM POR LI] 260
(EFO-) [TRAVERSE CONTROL] [CONTROLE TRANSVERSO] 261
(CHS -) [HSP SWITCHING] [COMUTAGAO VEL. MAX] 268

Os parametros do menu [APPLICATION FUNCT.] (F u » - ) somente podem ser modificados_se o inversor
estiver parado e sem comando de marcha, exceto os pardmetros que apresentam o simbolo na coluna
cédigo, que podem ser modificados em operag¢do ou na parada.
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Nota: compatibilidade das fun¢bes

A escolha das fungdes de aplicag@o pode ser limitada pelo numero de entradas/saidas e pela
incompatibilidade de certas fungdes entre si. As fungdes que nao sao listadas na tabela abaixo nao tém
nenhuma incompatibilidade.

Quando houver incompatibilidade entre fungdes, a primeira fungdo configurada impedira a configuracéo das
outras.

Cada uma das fungdes das paginas seguintes pode ser atribuida a uma das entradas ou saidas.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INAPROPRIADO DO INVERSOR

Uma unica entrada pode ativar véarias fun¢gdes ao mesmo tempo (sentido reverso e 22 rampa, por exemplo).
Assegure-se que estas fungcdes possam ser utilizadas simultaneamente.

O nao respeito a estas instrucdes ocasionara ferimentos graves ou morte.
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A atribuicdo de uma entrada a diversas funcdes somente é possivel nos niveis [Advanced] [Avancado]
(A d U) e [Expert] [Especializado] (E F ).

Antes de atribuir um comando, uma referéncia ou uma fungéo a uma entrada ou saida, deve-se verificar se
esta entrada ou saida nao foi atribuida anteriormente, e se uma outra entrada ou saida nao foi atribuida a
uma fungéo incompativel.

A regulagem de fabrica do inversor ou as macroconfiguragdes configuram automaticamente fungdes e estas
podem impedir a atribuicdo de outras fungées.

Em certos casos, é necessario desconfigurar uma ou varias funcoes para poder validar uma outra.
Verificar na tabela de compatibilidade adiante.

As fungbes de parada séo prioritarias sobre os outros comandos de marcha.
As referéncias de velocidade por comando Idgico séo prioritarias sobre as referéncias analdgicas.

Nota: Esta tabela de compatibilidade nao tem relagdo com os comandos atribuiveis as teclas do terminal
grafico (ver pagina 62).
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Tabela de compatibilidade

de referéncias
Ita

a0
éncia ocu

+/- velocidade préximo de uma

Comando do contator de saida
referéncia (pag. 211)

(pag. 247)
Posicionamento por sensores

Elevacéo em alta velocidade
(pag. 251)

Velocidades pré-selecionadas
(pagi. 229)

(pag. 204)
Parada por inje¢éo de CC

(pag. 200)
Configuragéo de parada

Retomada de velocidade
(pag. 197)

Operagao por referéncia
(pag. 274)

(pag. 192)
Passo a passo (JOG)

(pég. 202)

+/- velocidade (3)
Comutag

(pag. 209)
Equilibrio de carga

Parada por inércia
(pag. 148)

Parada rapida
(pég. 197)

Légica de freio
(pag. 197)

Traverse control
(pag. 218)

Regulador PID
(pag. 235)
(pég. 266)
(pag. 191)
Frequ

(pég. 207)

Operagao por referéncia
(pag. 192)

-p
T e
-,
-p
-p

+/- velocidade (3) (]
(pag. 209)
Velocidades pré- - A §
selecionadas
(pég. 204)
Regulador PID
(pag. 235)

o
-

-

e
°
°
-

Traverse control (pag. 266)

o
([ ]
-

Passo a passo (JOG)
(pag. 202)

Comutacgao de referéncias
(pag. 191)

Frequéncia oculta -
(pag. 207)

Légica de freio (pag. 218)

1
o
1
o
- = = -
o
)

L
t 1t
1)
1
t
4t = o

1)
1)
t
1
1)

Parada por injecdo de CC f f f
(pag. 200)
Retomada de velocidade )
(pag. 274)

Comando do contator de o
saida (pag. 247)

Configuragéo de parada 0 | & [ ] f
(pag. 197)

Parada rapida Y 1
(pag. 197)

—
—_
)

—
—_
~

Parada por inércia -
(pag. 197)
+/- velocidade préximo de Y 0 0 -
uma referéncia (pag. 211)

1
t

Elevacdo em alta e o o
velocidade (pag. 229)
Equilibrio de carga (pag. Y
148)
Posicionamento por o
sensores (pag. 251)

(1) A prioridade é dada ao modo de parada ativado primeiramente.
(2) Somente a referéncia multiplicatéria & incompativel com o regulador PID.

E Funcdes incompativeis |:| Funcdes compativeis |:| Na&o aplicavel

Funcdes prioritarias (fungdes que nao podem ser ativadas simultaneamente):

A funcéo indicada pela flecha é prioritaria sobre a outra.
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Funcoes incompativeis

A funcédo seguinte sera inacessivel ou desativada apds um religamento automatico.

Isto é possivel para o tipo de comando somente se o pardmetro [2/3 wire control] (£ [ L) estiver regulado em
[2 wire] (£ L) e se o parametro [2 wire type] (E [ k) estiver regulado em [Level] (L E L) ou [Fwd priority]
(P F O). Consultar o parametro [2/3 wire control] (E L L) pagina 111.

O menu [1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISAOQ] (/10 ~ -), pagina 79, pode ser utilizado para visualizar as
funcdes atribuidas a cada entrada para verificar sua compatibilidade.

Quando uma funcéo for atribuida, ¥ é mostrado no terminal grafico, como ilustrado no exemplo abaixo:

RDY Term  0,0Hz 0A
APPLICATION FUNCT.
REF. OPERATIONS
RAMP
STOP CONFIGURATION
AUTO DC INJECTION
Code << >> Quick

Se tentar atribuir uma fungéo incompativel com uma outra fungéo ja atribuida, uma mensagem de alarme sera
mostrada:

® Com o terminal grafico:

RDY Term +0,0Hz 0,0A
INCOMPATIBILITY

The function can't be assigned

because an incompatible

function is already selected. See

programming book.

ENT or ESC to continue

® Com o terminal integrado e o terminal remoto:
A mensagem COMP pisca até pressionar ENT ou ESC.

Quando forem atribuidas uma entrada légica, analégica, um canal de referéncia ou um bit a uma funcéo, a tecla
HELP permite visualizar as fungbes eventualmente ja acionadas por esta entrada, este bit ou este canal.

Quando atribuir uma entrada Idgica, analdgica, um canal de referéncia ou um bit j& atribuido a uma outra
funcdo, as seguintes telas sdo mostradas:

® Com o terminal grafico:

RUN Term 0,0 Hz 0,0A
WARNING - ASSIGNED TO
Reference switch. 2

ENT-Valid. ESC-Annul.

Se o nivel de acesso permitir esta nova atribuicdo, pressionar ENT validara a atribuigao.
Se o nivel de acesso nédo permitir esta nova atribui¢édo, pressionar ENT resultara no seguinte display:

RUN Term 0,0 Hz 0,0A
ASSIGNMENT FORBIDDEN

Un-assign the present

functions, or select

"Advanced" access level

¢ Com o terminal integrado:
O cddigo da primeira fungéo ja atribuida é mostrado piscando.

Se o nivel de acesso permitir esta nova atribuicdo, pressionar ENT validara a atribuigao.

Se o nivel de acesso nao permitir esta nova atribui¢éo, pressionar ENT nao surte nenhum efeito, a mensagem
continua piscando. Somente é possivel sair pressionando ESC.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > REF-

COMUTAGAO DE REFERENCIAS

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO]
- EF -  |[[REFERENCE SWITCH.] [COMUTAGCAO REF.]
rChb [Ref 1B switching] [Comut. ref. 1B] ‘ [ch1 active] (F ~ )
Ver os diagramas paginas 171 e 172.
Se a entrada ou o bit atribuido estiver no estado 0, o pardmetro [Ref.1 channel] (F ~ /) estiver ativo (ver [Ref.1 channel]
(F r |)pagina 178).
Se a entrada ou o bit atribuido estiver no estado 1, [Ref.1B channel] (F ~ | k) estiver ativo.
O parametro [Ref 1B switching] (- [ &) é forcado a [ch1 active] (F - /) se o parametro [Profile] (L H L F) estiver regulado
em [Not separ.] (5 //1) com o parametro [Ref.1 channel] (F ~ /) atribuido pelos bornes (entradas lgicas, entrada Pulse
input). Ver [Ref.1 channel] (F ~ /) pagina 178.
F r | |[ch1 active] (F - [): sem comutacéo, [Ref.1 channel] (F ~ /) ativo
F r Ik |[ch1B active] (F - |k): sem comutagao, [Ref.1B channel] (F ~ /) ativo
L | I'|[LA](L [ I): entrada légica LI1
.. . |[-1(C . . ):veras condicbes de atribuicdo pagina 177 (exceto [Cd00] (L J 0 0)a[Cd15] (L d |5)).
Fr Ib [Ref.1B channel] [Canal ref.1B] [No] (~ 1)
~ 0 |[No] (~ O): nao atribuida
A | |'|[AI1] (A | I): entrada analdgica A1
A 12 |[AI2] (A |2): entrada analdgica A2
A | 3 |[AI3] (A | 3): entrada analdgica A3
L LCLC|[HMI](L CLC):terminal grafico ou terminal remoto
[1d b | [Modbus] (/74 b): Modbus integrado
L A~ | [CANopen] (L A ~): CANopen® integrado
n E £ |[Com. card] (~ E E): placa opcional de comunicagio
F I'|[RP] (F I): entrada Pulse input
A U I'| [Al virtual 1] (A 1L I): entrada analégica virtual 1 com o botdo de navegagéo (somente disponivel se o pardmetro [Profile]
(L HL F) nao estiver regulado em [Not separ.] (5 /7))
OAD 1'|[0OA01] (OA DO I): blocos de funcdes: saida analdgica 01
O/ 10| [OA10] (O A 10): blocos de funcdes: saida analdgica 10
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > OAI-

OPERACOES POR REFERENCIA

Somatoria / Subtratoria / Multiplicador

Fr1 ou Frib —
SA2 —
SA3 —
dA2 — - A
dA3 —
MA2 —

MA3 —

A = (Fr1 ou Frib + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

® Se 5AZ,5H3, dAZ e dA 3 forem nao atribuidas, elas serdo ajustadas em 0.

® Se [1AZ e [1H 3 forem n&o atribuidas, elas serao ajustadas em 1.

® A ¢ limitado pelos pardmetros L 5 F min. e H 5 F max.

® Para a multiplicagéo, o sinal em /1A & ou [1H 3 é considerado com %, 100% corresponde ao valor max.
da entrada correspondente. Se /1H £ ou [1A 3 for por rede de comunicagéo ou pelo terminal grafico, uma
variavel de multiplicagéo /1F -, pagina 306, deve ser enviada pela rede ou pelo terminal grafico.

® Ainversdo do sentido de marcha no caso de resultado negativo pode ser inibido (ver o pardmetro
[RV inhibition] (5 I n) pagina 178).

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
OR |- [REF. OPERATIONS] [OPERACOES REF.]

Referéncia = (Fr1 ou Frib + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3. Ver os diagramas paginas 171 e 172.

Nota: Esta funcao nao pode ser utilizada com certas fungcées. Respeitar as instrucées da pagina 187.
S5AZ [Summing ref. 2] [Ref. somatoria 2] [No] (~ 00)

Escolha de uma referéncia a somar a [Ref.1 channel] (F ~ /) ou [Ref.1B channel] (F - Ib).

~ 0 |[No] (~ 0): nao atribuida
A | I'|[AI1] (A | I): entrada analdgica A1
A |2 |[AI2] (A |£): entrada analégica A2
A | 3 |[AI3] (A | 9): entrada analdgica A3
L LCLC|[HMI] (L C LC):terminal grafico ou terminal remoto
I1d b | [Modbus] (/74 b): Modbus integrado
L A~ | [CANopen] (L A ~): CANopen® integrado
n E £ | [Com. card] (n E E): placa opcional de comunicagdo
F I'|[RP] (F I): tens&o do motor
AU 1| [Alvirtual 1] (A | 1): entrada analdgica virtual 1 com o botéo de navegagéo
A IU 2 | [Alvirtual 2] (A | L/ 2): entrada analdgica virtual 2 pela rede de comunicagéo
OAD 1| [0OA01] (OA D I): blocos de fungdes: saida analdgica 01

U.F’. /.U .[-(.')A10] (O A 10): blocos de fungdes: saida analdgica 10
5A3 [Summing ref. 3] [Ref. somatdria 3] ‘ [No] (~ 00)

Escolha de uma referéncia a somar a [Ref.1 channel] (F ~ /) ou [Ref.1B channel] (F - k).
Idéntico ao pardmetro [Summing ref. 2] (5 A &) pagina 192.

dAZ |[Subtract ref. 2] [Ref. subtratéria 2] |INo] (~ 1)

Escolha de uma referéncia a subtrair de [Ref.1 channel] (F ~ /) ou [Ref.1B channel] (F - I b).
Idéntico ao parametro [Summing ref. 2] (5 A &) pagina 192.
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Cadigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
dA 3 [Subtract ref. 3] [Ref. subtratdria 3] [No] (~ )

Escolha de uma referéncia a subtrair de [Ref.1 channel] (F ~ /) ou [Ref.1B channel] (F - I b).
Idéntico ao pardmetro [Summing ref. 2] (5 A &) pagina 192.

nAe [Multiplier ref. 2] [Ref. multiplic. 2] ‘ [No] (~ )

Escolha de uma referéncia a multiplicar por [Ref.1 channel] (F ~ /) ou [Ref.1B channel] (F - Ib).
Idéntico ao parametro [Summing ref. 2] (5 A &) pagina 192.

nA3 [Multiplier ref. 3] [Ref. multiplic. 3] ‘ [No] (~ 00)

Escolha de uma referéncia a multiplicar por [Ref.1 channel] (F ~ /) ou [Ref.1B channel] (F - k).
Idéntico ao pardmetro [Summing ref. 2] (5 A &) pagina 192.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > RPT-
RAMPA
Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAOQO] (cont.)
[Pl = [RAMP] [RAMPA]
rPE [Ramp type] [Forma da rampal] ‘ [Linear] (L /)

L In |[Linear] (L In)
5 |[Sramp] (5)
U | [Uramp] (L)
L U5 |[Customized] (L L 5S)

Rampas em S
f(Hz) f (Hz)
FiS PSS O coeficiente de arredondamento € fixo,
com t1 = 0,6 vezes o tempo de rampo regulado (linear),
t2 = 0,4 vezes o tempo de rampo regulado (arredondado),
t3 = 1,4 vezes o tempo de rampo regulado.

0 :

0
2 u et | u |e| t
n

t3 t3

Rampas em U

f (Hz) f (Hz)
Frs Frs O coeficiente de arredondamento € fixo,
com t1 = 0,5 vezes o tempo de rampo regulado (linear),
t2 = 1,0 vezes o tempo de rampo regulado (arredondado),
o 0 t3 = 1,5 vezes o tempo de rampo regulado.
t1 ©2 t t1 2 t
t3 3

Rampas personalizadas tA1: Regulavel de 0 a 100 %

Frs Frs tA2: Regulavel de 0 a (100 % - tA1)
tA3: Regulavel de 0 a 100 %
tA4: Regulavel de 0 a (100 % - tA3)

0 0
AL | w2 toas A4 t
112 134
112 = ACC x (tA1(%) / 100 + tA2(%) / 100 + 1)
t34 = DEC x (tA3(%) / 100 + tA4(%) / 100 + 1)
Inr [Ramp increment] [Incremento rampa] [011(0. 1
() Este parametro é valido para [Acceleration] (A L [), [Deceleration] (d E ), [Acceleration 2] (A L ) e [Deceleration 2]
(dE 2).
(@h]
g o |[0,01]: rampa até 99,99 segundos
o | [0,1]: rampa até 999,9 segundos
/| [1]: rampa até 6 000 segundos
ACC [Acceleration] [Aceleracéo] ‘ 0,00 a 6000 s (2) ‘ 3,0s
() Tempo para acelerar de 0 a [Rated motor freq.] (F - 5) (pagina 112). Para a repetitividade das rampas, o valor deste
parametro deve ser regulado em funcéo da possibilidade da aplicagdo.
(Wh}
dEL [Deceleration] [Desaceleracao] ‘ 0,00 a 6000 s (2) ‘ 30s
() Tempo para desacelerar de [Rated motor freq.] (F - 5) (pagina 112) a 0. Para a repetitividade das rampas, o valor deste
parametro deve ser regulado em fungéo da possibilidade da aplicagao.
)
EA I [Begin Acc round] [Arredond inicio Acel] ‘0 a 100% ‘ 10%
* Arredondamento do inicio da rampa de aceleracdo em % do tempo de rampa [Acceleration] (A L L) ou [Acceleration 2]
(AL 2).
C) Regulavel de 0 a 100 %.
Parametro acessivel se o parametro [Ramp type] (- F £ ) estiver regulado em [Customized] (L L/ 5).
@)
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > RPT-
Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
EAZ [End Acc round] [Arredond. final Acel] 0a100% 10%

*
Q)

(6]

Arredondamento do final da rampa de aceleragdo em % do tempo de rampa [Acceleration] (A L L) ou [Acceleration 2]
(AL 2).

Regulavel de 0 a (100% - [Begin Acc round] (£ A 1)).

Parametro acessivel se o parametro [Ramp type] (- F £ ) estiver regulado em [Customized] (L L/ 5).

EA3
*

Q)

(6]

[Begin Dec round] [Arredond. inicio Desacel] ‘0 a100% 10%

Arredondamento do inicio da rampa de desaceleragdo em % do tempo de rampa [Deceleration] (< E L) ou [Deceleration 2]
(dE2).

Regulavel de 0 a 100 %.

Parametro acessivel se o parametro [Ramp type] (- F £ ) estiver regulado em [Customized] (L L/ 5).

EAY

*
Q)

[End Dec round] [Arredond. final Desacel] ‘0 a 100% 10%

Arredondamento do final da rampa de desaceleragéo em % do tempo de rampa [Deceleration] (< £ L) ou [Deceleration 2]
(dE2).

Réglage de 0 a (100 % - [Begin Dec round] (£ A 3)).

Parametro acessivel se o parametro [Ramp type] (- F £ ) estiver regulado em [Customized] (L L/ 5).

@)
FrkE [Ramp 2 threshold] [Nivel rampa 2] 0 a 599 Hz segundo o calibre |0 Hz
Nivel de comutagado por rampa.
Comutacao da 22 rampa se o valor do parametro [Ramp 2 threshold] (F ~ £ ) for diferente de O (o valor O desativa a fungéo) e
se a frequéncia de saida for superior ao valor do parametro [Ramp 2 threshold] (F - £).
A comutacao da rampa por nivel € combinada com a comutagdo [Ramp switch ass.] [Atrib. comut. rampa] (-~ F 5) da
seguinte maneira:
Ll ou bit Frequéncia Rampa
0 < Frt ACC, dEC
0 > Frt AC2, dE2
1 <Frt AC2, dE2
1 > Frt AC2, dE2
rP5 [Ramp switch ass.] [Atrib. comut. rampal] ‘ [No] (~ 00)
Idéntico ao parametro [Ref.1B channel] (F - /L) pagina 191.
RC?2 [Acceleration 2] [Aceleracéo 2] ‘ 0,00 a 6000 s (2) ‘ 50s

0

(6]

Tempo para acelerar de 0 a [Rated motor freq.] (F ~ 5). Para a repetitividade das rampas, o valor deste parametro deve ser
regulado em funcéo da possibilidade da aplicagao.

Parametro acessivel se o valor do parametro [Ramp 2 threshold] (F ~ £ ) for superior a 0 ou se o parametro [Ramp switch ass.]
(r P 5) estiver atribuido.

dEC

0

(6]

[Deceleration 2] [Desaceleracéo 2] 0,00 26000 s (2) 50s

Tempo para desacelerar de [Rated motor freq.] (F ~ 5) a 0. Para a repetitividade das rampas, o valor deste parametro deve
ser regulado em fungéo da possibilidade da aplicagéo.

Parametro acessivel se o valor do parametro [Ramp 2 threshold] (F ~ £ ) for superior a 0 ou se o parametro [Ramp switch ass.]
(r P 5) estiver atribuido.

195



Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > RPT-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
LrA [Dec ramp adapt.] [Adapt. rampa desacel.] [Yes] (YE 5)

n0O
HYES

d4nA

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

Escolher somente [Dec ramp adapt.] (b~ A) = [Yes] (Y E 5) ou [No] (~ [J) se o motor for um motor
sincrono a ima permanente, caso contrario, ele sera desmagnetizado.

O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

A ativacao desta fungdo permite adaptar automaticamente a rampa de desaceleracao, se esta foi regulada com um valor muito
baixo, considerando a inércia da carga, o que pode provocar a detecgdo de uma falha de sobretensao.
[Dec ramp adapt.] (b ~ A) é forcado a [No] (~ [J) se a ldgica de freio [Brake assignment] (b L L) estiver atribuida (pag. 218).
A funcéo é incompativel com as aplicagdes que necessitam:

- de um posicionamento por rampa

- da utilizagéo de uma resisténcia de frenagem (esta ndo asseguraria sua fungéo).

[No] (~ O): fungéo inativa

[Yes] (4 E 5): funcdo ativa, para aplicacbes que nao necessitam de uma forte desaceleracéo

As seguintes escolhas aparecem segundo o calibre do inversor e [Motor control type] (L £ £) pagina 131. Permitem obter
uma maior desaceleracdo do que a obtida com [Yes] (4 E 5). A escolha deve ser determinada testes comparativos.

[High torq. A] (d Y » H): adicdo de um componente constante de fluxo de corrente

Quando o parametro [Dec ramp adapt.] (b ~ H) estiver configurado em [High torq. x] (< Y nx), as performances dindmicas
da frenagem sdo melhoradas pela adicado de um componente de fluxo de corrente. O objetivo é aumentar as perdas de ferro e
a energia magnética armazenada no motor.

(@

(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).
(2) Faixa de 0,01 2 99,99 s, de 0,1 2 999,9 s ou de 1 a 6 000 s segundo [Ramp increment] ( |/~ ) pagina 194.

Estes parametros somente aparecem se a funcéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > STT-

CONFIGURACAO DR PARADA

Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
SEE - [STOP CONFIGURATION] [CONFIG. PARADA]
Nota: Certos tipos de parada nao sao aplicaveis a todas as outras funcdes. Respeitar as precaugdes indicadas na pag. 187.
S5EE [Type of stop] [Tipo de parada] [Ramp stop] (-~ F)
Modo de parada no desaparecimento do comando de marcha ou no aparecimento do comando Stop.
Nota: Se a fungéo “légica de freio” pagina 218 for valida, ou se [Low speed time out] (£ L 5) pagina 121 ou 238 for diferente
de 0, somente a parada por rampa é configuravel.
~ P |[Ramp stop] (- F): parada por rampa
F 5 E | [Fast stop] (F 5 E): parada répida
n 5 E | [Freewheel] (~ 5 E): parada por inércia
d L[ || [DC injection] (d [ /): parada por injecao de CC. Acessivel somente se [Motor control type] (L £ £) pagina 131 nao estiver
regulado em [Sync. mot.] (5 4 n).
FFE [Freewheel stop Thd] [Nivel parada por inércia] ‘0,2 a 599 Hz 0,2 Hz

(@

Nivel de velocidade em que o0 motor passa para parada por inércia.
Este parametro permite passar de parada por rampa ou parada rapida para parada por inércia com nivel de velocidade baixo.
E acessivel se [Type of stop] (5 E L) estiver regulado em [Fast stop] (F 5 £) ou [Ramp stop] (- 1 F) e se [Brake

assignment] (& L [) ou [Auto DC injection] (A d [) estiverem configurados.
)
nSE [Freewheel stop] [Atrib. parada por inércia] [No] (~ 00)
A parada é ativada no estado I6gico 0 da entrada ou do bit. Se a entrada voltar para o estado 1
e o comando de marcha continua ativado, o motor somente partira se [2/3 wire control] (£ L [) pagina 111 estiver regulado em
[2 wire] (£ L) e se [2 wire type] (E L k) estiver regulado em [Level] (L E L) ou [Fwd priority] (F F [0). Caso contrario, sera
necessario um novo comando de marcha.
~ [0 | [No] (~ [): ndo atribuido
L | I'|[LA] (L [ I): entrada légica LI1
[..](. . . ):veras condi¢bes de atribuigcéo, pagina 177
FSE [Fast stop assign.] [Atrib. parada rapida] [No] (~ 00)
A parada é ativada no estado I6gico 0 da entrada ou estado 1 do bit (estado 0 do bit em [I/O profile] ( /)).
Se a entrada voltar para o estado 1 e 0 comando de marcha continua ativado, o motor somente partira se [2/3 wire control]
(E L L) pagina 111 estiver regulado em [2 wire] (£ L) e se [2 wire type] (E L ) estiver regulado em [Level] (L E L) ou
[Fwd priority] (P F [J). Caso contrario, sera necessario um novo comando de marcha.
Nota: Esta funcdo nao é aplicavel em certas funcdes. Respeitar as precaugdes indicadas na pagina 187.
~ 0 |[No] (~ 0): nao atribuido
L | I'|[LA](L [ I): entrada légica LI1
.. . |[-]( . . ):veras condicbes de atribuicéo, pagina 177
dl F [Ramp divider] [Divisor rampa] 0a10 4

(@

(6h}

Parametro acessivel se [Type of stop] (5 E k) estiver regulado em [Fast stop] (F 5 £ ), se [Fast stop assign.] (F 5 £) nao
estiver regulado em [No] (~ [J) e se [Type of stop] (F A 5) estiver regulado em [Fast stop] (F 5 k).

A rampa que é ativada ([Deceleration] (d E L) ou [Deceleration 2] (d E )) € em seguida dividida pelo coeficiente quando
comandos de parada sédo enviados.

O valor 0 corresponde a um tempo de rampa minimo.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > STT-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
drl | [DC injection assign.] [Atrib. injecdo de CC] [No] (~ 00)

A ADVERTENCIA

AUSENCIA DE CONJUGADO DE RETENGCAO

* A frenagem por injecéo de CC nao oferece conjugado de retencdo a uma velocidade zero.

* A frenagem por injecdo de CC nao funciona quando houver perda de poténcia ou quando o inversor detectar
uma falha.

* Se necessario, utilizar um outro freio para manter os niveis de conjugado.
O nao respeito a estas instrucées pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

A frenagem por inje¢ao de corrente continua é ativada no estado 1 da entrada ou do bit atribuido.

Se a entrada voltar ao estado 1 e o comando de marcha continuar ativado, o0 motor somente partira se [2/3 wire control] (£ [ [)
pagina 111 estiver regulado em [2 wire] (£ [ ) e se [2 wire type] (tCt) estiver regulado em [Level] (L £ L) ou [Fwd priority]
(P F O). Caso contrario, sera necessario um novo comando de marcha.

Nota: Esta funcéo nao é aplicavel a certas fungdes. Respeitar as precaucdes indicadas na pagina 187.

~ [ | [No] (~ [O): ndo atribuido

L | I'|[LH] (L [ I): entrada légica LI1
.« . [[.]( . . ):veras condicbes de atribuicao, pagina 177
IdC  |[DC inject. level 1] [Nivel inje¢do CC 1] \ 0.1a1411n(2) 0,64 In (2)

A ADVERTENCIA

AUSENCIA DE CONJUGADO DE RETENGCAO

* A frenagem por injecéo de CC nao oferece conjugado de retencdo a uma velocidade zero.

* A frenagem por injecdo de CC nao funciona quando houver perda de poténcia ou quando o inversor detectar
uma falha.

* Se necessario, utilizar um outro freio para manter os niveis de conjugado.
O nao respeito a estas instrucées pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

Intensidade da corrente de frenagem por inje¢ao de CC ativada por entrada légica ou escolhida como modo de parada.
Parametro acessivel se [Type of stop] (5 E k) estiver regulado em [DC injection] (< L /) ou se [DC injection assign.]
(d L 1) nao estiver regulado em [No] (~ ).

Ed | [DC injection time 1] [Tempo inj. CC 1] ‘0,1 ad0s 05s

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

* A frenagem por injecéo de CC durante um periodo prolongado pode provocar um sobreaquecimento ou
danificar o motor.

c) * O motor deve ser protegido evitando efetuar uma frenagem por injecéo de CC durante um tempo
prolongado.
1) (3) O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

Tempo total de frenagem por inje¢@o de corrente continua [DC inject. level 1] ( / d ['). Passado este tempo, a corrente de
injecéo torna-se [DC inject. level 2] ( /1 d L 2).

Parametro acessivel se [Type of stop] (5 £ k) estiver regulado em [DC injection] (< L /) ousi [DC injection assign.] (4L /)
nao estiver regulado em [No] (~ ).
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > STT-

Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
IdC 2 |[DC inject. level 2] [Nivel injecdo CC 2] 0,1In(2) a[DC inject. level 1] | 0,5 In (2)
(1dC)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
O nao respeito a estas instrucées pode provocar danos materiais.

(Ed I).

ndo estiver regulado em [No] (~ [0).

Corrente de injecéo ativada por entrada légica ou escolhida como modo de parada, apds decorrer o tempo [DC injection time 1]

Parametro acessivel se [Type of stop] (5 £ k) estiver regulado em [DC injection] (d L /) ousi [DC injection assign.] (d L /)

EdC

[DC injection time 2] [Tempo inj. CC 2] ‘ 0,1a30s 05s

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

* Longos periodos de frenagem por injecdo de CC podem provocar sobreaquecimento e danificar o motor.
* Proteger o motor evitando longos periodos de frenagem por inje¢éo de CC.

O nao respeito a estas instrugoes pode provocar danos materiais.

Duragéo max. de injecéo [DC inject. level 2] ( / d [ &), escolhida como modo de parada somente.
Este pardmetro é acessivel se [Type of stop] (5 E k) estiver regulado em [DC injection] (d/ L /).

dOE d |[Dis. operat opt code] [Desat. modo parada oper.] [Ramp stop] (-~ /1F)

Desativagdo do modo de parada de operagéo.

n 5 E | [Freewheel] (~ 5 E): desativacao da funcéo do inversor
~ [1F | [Ramp stop] (~ [1F): parada por rampa, depois desativacao da funcédo do inversor

()

(1) Este parametro também ¢é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).

(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéao e na etiqueta de identificacéo do

inversor.
(3) Estas regulagens sao independentes da funcao [Auto DC injection] (A d L -).

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando

podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Parédmetro modificavel em operacéo e na parada.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > ADC-

INJECAO DE CORRENTE CONTINUA AUTO

nlO
SERS
CE

Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
AdC - [AUTO DC INJECTION] [INJECAO CC AUTO]

AdC [Auto DC injection] [Injecdo CC auto] ‘ [Yes] (YE 5)

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Quando o parametro [Auto DC injection] (A d L) estiver regulado em [Continuous] (L k), a inje¢cdo de CC
é efetuada, mesmo que nenhum comando de marcha tenha sido enviado.

Verificar que esta agéo nao coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.

O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

A ADVERTENCIA

AUSENCIA DE CONJUGADO DE RETENGAO

* A frenagem por injecao de CC nao oferece conjugado de retengéo a uma velocidade zero.

* A frenagem por injecao de CC nao funciona quando houver perda de poténcia ou quando o inversor detectar
uma flaha.

* Se necessario, utilizar um outro freio para manter os niveis de conjugado.

O nao respeito a estas instrugcoes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

Injecdo de corrente automatica na parada (no fim da rampa).

Nota: existe um travamento entre esta fungéo e [Motor fluxing] (F L L/) pagina 121. Se o parametro [Motor fluxing]

(F L U) estiver regulado em [Continuous] (F [ £ ), [Auto DC injection] (A d L) deve ser regulado em [No] (~ ).

Nota: O parametro [Auto DC injection] (A d L) esta regulado em [No] ( » [J) quando [Motor control type] (L £ £ ) pagina 131
estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y ).

O parametro [Auto DC injection] (A d [) é forcado a [No] (~ [J) quando [Brake assignment] (b L L) pagina 218 nao estiver
regulado em [No] (~ ).

Este parametro provoca o estabelecimento da corrente de injecdo mesmo sem comando de marcha. E acessivel em
funcionamento.

[No] (~ [0): sem injecéao
[Yes] (Y E 5): injegdo com duracao regulavel
[Continuous] ([ E): injecdo permanente na parada

5dC |

[Auto DC inj. level 1] [Nivel injecdo CC auto 1] ‘0 al12in(2) 0,71n(2)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

Intensidade da corrente de injecdo na parada. Parametro acessivel se [Auto DC injection] (A d [) for diferente de [No] (~ ).

EdC |

[Auto DC inj. time 1] [Temp inj. CC auto 1] 0,1a30s 05s

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

* Longos periodos de frenagem por injecédo de CC podem provocar sobreaquecimento e danificar o motor.
* Proteger o motor evitando longos periodos de frenagem por injecdo de CC.

O nao respeito a estas instrucées pode provocar danos materiais.

Tempo de injeg@o na parada. Este parametro é acessivel se [Auto DC injection] (A o L) nao estiver regulado em [No] (~ ).
Se [Motor control type] (L E £ ) pagina 131 estiver regulado em [Sync. mot.] (5 4 ), este tempo corresponde ao tempo de
manutengéo da velocidade zero.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > ADC-

Cédigo

Nome/Descricao

Faixa de regulagem Regulagem de fabrica

5dC~2

[Auto DC inj. level 2] [Nivel injecdao CC auto 2]

0at12In(2) 0,51n(2)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
O nao respeito a estas instrucées pode provocar danos materiais.

(@h]
22 intensidade da corrente de injecao na parada.
Este pardmetro é acessivel se [Auto DC injection] (A d L) nao estiver regulado em [No] (~ ).
EdLCZ |[Auto DC inj. time 2] [Temp. inj. CC auto 2] ‘ 0a30s 0s

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

* Longos periodos de frenagem por injecao de CC podem provocar sobreaquecimento e danificar o motor.
* Proteger o motor evitando longos periodos de frenagem por inje¢éo de CC.

O nao respeito a estas instrucoes pode provocar danos materiais.

22 tempo de inje¢ao de CC na parada.
Este parametro é acessivel se [Auto DC injection] (A o [) estiver regulado em [Yes] (Y E 5).

AdC SdC2 Funcionamento
|
YES X sdc1 |
Sdc2 I
\ tdC1 Wt +dc2 b
Ct =0 SACYL ey _l
SdC2 t--
\ tdC1 t
Ct SdC1 +—f
=0
t
Comando de 1]
marcha —|
0 |
| t
|
Velocidade
0
t

(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).
(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéao e na etiqueta de identificacéo do

inversor.

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descrigéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Parédmetro modificavel em operacao e na parada.

Para modificar a atribuicdo deste pardmetro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > JOG-

JOG
Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
Fln - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
406G - [JOG] [PASSO A PASSO JOG]
Nota: Esta funcdo néo é aplicavel em certas fungoes. Respeitar as precaugdes indicadas na pagina 187.
JOG  |[JOG] [PASSO A PASSO JOG] \ [LI3] (L 13)
Operagao por pulsos.
A funcéo JOG somente é ativa se o canal de comando e o canal de referéncia forem pela borneira.
A funcéo é ativa quando a entrada ou o bit atribuido for 1.
Exemplo: funcionamento em comando a 2 fios (tCC = 2C)
Frequéncia Rampa Rampa
motor DEC/DE2 forcadaa0,1s
Referéncia
Referéncia JGF /
0
Referéncia JGF
LI (JOG)
1]
0
JGt
Avanco
1 |
0 .
Reverso
1]
0 -
~ 0 | [No] (~ [): ndo atribuido
L | /|[LA] (L [ I): entrada légica LI1
... |1 . . ):vercondicbes de atribuicao pagina 177 (passo [Cd00] (L 4O 0)a[Cd15] (L 4 15))
JLGF [Jog frequency] [Frequéncia JOG] 0a10Hz 10 Hz
* Referéncia em operacéo jog.
Este parametro é acessivel se [JOG] ( ./ J ;) ndo estiver regulado em [No] (~ ).
(@h]
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > JOG-

Cédigo

Nome/Descricao

Faixa de regulagem

Regulagem de fabrica

JGE
*

Q)

(6]

[Jog delay] [Temporiz. JOG]

0a20s

0,5s

Temporizagao de anti-repeticéo entre 2 operagdes passo a passo (JOG) consecutivas.
Este pardmetro é acessivel se [JOG] ( J/ O L) nao estiver regulado em [No] (~ ).

(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).

Estes pardmetros somente aparecem se a funcao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuragdo da fungédo correspondente, sua descri¢cdo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacgao.

Paréametro modificavel em operagéo e na parada.

Para modificar a atribuicdo deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Modo [Configuration] [Configuragéo] (L o n F)

VELOCIDADES PRE-SELECIONADAS

I6gicas.

Nota:

DRI- > CONF > FULL > FUN- > PSS-
2,4, 8 ou 16 velocidades podem ser pré-selecionadas, necessitando respectivamente de 1, 2, 3 ou 4 entradas

Para obter 4 velocidades, é necessario configurar 2 e 4 velocidades.

Para obter 8 velocidades, é necessario configurar 2, 4 e 8 velocidades.

Para obter 16 velocidades, é necessario configurar 2, 4, 8 e 16 velocidades.

Tabela de combinagéo das entradas de velocidades pré-selecionadas

16 velocidades | 8 4 2 Referéncia de velocidade
LI (PS16) velocidades |velocidades |velocidades
LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)
0 0 0 0 Referéncia (1)
0 0 0 1 SP2
0 0 1 0 SP3
0 0 1 1 SP4
0 1 0 0 SP5
0 1 0 1 SP6
0 1 1 0 SP7
0 1 1 1 SP8
1 0 0 0 SP9
1 0 0 1 SP10
1 0 1 0 SP11
1 0 1 1 SP12
1 1 0 0 SP13
1 1 0 1 SP14
1 1 1 0 SP15
1 1 1 1 SP16

(1) Ver o diagrama pagina 171: Referéncia 1 = (SP1).
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > PSS-
Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
P55 - [PRESET SPEEDS] [VELOCIDADES PRE-SELEC.]
Nota: Esta fungéo nao é aplicavel em certas fungdes. Respeitar as precaugdes indicadas na pagina 187.
F5¢2 [2 preset speeds] [2 velocidades pré-selec.] ‘ [No] (~ )
n [ | [No] (~ [): ndo atribuido
L [ [|[LH](L I I): entrada l6gica LI1
[..](. . . ):vercondigcdes de atribuicido pagina 177
P54 [4 preset speeds] [4 velocidades pré-selec.] ‘ [No] (~ )
Idéntico ao parametro [2 preset speeds] (F 5 &) pagina 205.
Para obter 4 velocidades, é necessario configurar também 2 velocidades.
F5H [8 preset speeds] [8 velocidades pré-selec.] ‘ [No] (~ )
Idéntico ao pardmetro [2 preset speeds] (F 5 &) pagina 205.
Para obter 8 velocidades, é necessario configurar também 2 e 4 velocidades.
F5 IB [16 preset speeds] [16 velocidades pré-selec.] ‘ [No] (~ 00)
Idéntico ao parametro [2 preset speeds] (F 5 &) pagina 205.
Para obter 16 velocidades, é necessario configurar também 2, 4 e 8 velocidades.
S5P2 [Preset speed 2] [Veloc. pré-selecion. 2] 0a599 Hz ‘ 10 Hz
* Velocidade pré-selecionada 2. Ver a tabela de combinacéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
Q)
1)
S5P3 [Preset speed 3] [Veloc. pré-selecion. 3] 0a599 Hz 15 Hz
* Velocidade pré-selecionada 3. Ver a tabela de combinacéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
Q)
1)
S5P4H [Preset speed 4] [Veloc. pré-selecion. 4] 0a599 Hz 20 Hz
* Velocidade pré-selecionada 4. Ver a tabela de combinacéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
Q)
1)
S5P5 [Preset speed 5] [Veloc. pré-selecion. 5] 0a599 Hz 25Hz
* Velocidade pré-selecionada 5. Ver a tabela de combinacéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
Q)
1)
SPB [Preset speed 6] [Veloc. pré-selecion. 6] 0a599 Hz 30 Hz
* Velocidade pré-selecionada 6. Ver a tabela de combinacéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
Q)
1)
5P [Preset speed 7] [Veloc. pré-selecion. 7] 0a599 Hz 35 Hz
* Velocidade pré-selecionada 7. Ver a tabela de combinacéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
Q)
1)
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > PSS-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
S5FH [Preset speed 8] [Veloc. pré-selecion. 8] 0a599 Hz 40 Hz
* Velocidade pré-selecionada 8. Ver a tabela de combinacao das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
(1)
5F8 [Preset speed 9] [Veloc. pré-selecion. 9] 0a599 Hz 45 Hz

* Velocidade pré-selecionada 9. Ver a tabela de combinacéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
(1)

SFP |10 |[Preset speed 10] [Veloc. pré-selecion. 10] 0a599 Hz 50 Hz
* Velocidade pré-selecionada 10. Ver a tabela de combinagéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
(1)

5P I | |[Preset speed 11] [Veloc. pré-selecion. 11] 0a599 Hz 55 Hz
* Velocidade pré-selecionada 11. Ver a tabela de combinagéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
1)

5P |2 |[Preset speed 12] [Veloc. pré-selecion. 12] 0a599 Hz 60 Hz
* Velocidade pré-selecionada 12. Ver a tabela de combinagéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
1)

5P |3 |[Preset speed 13] [Veloc. pré-selecion. 13] 0a599 Hz 70 Hz
* Velocidade pré-selecionada 13. Ver a tabela de combinagéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
1)

5P |4 |[Preset speed 14] [Veloc. pré-selecion. 14] 0a599 Hz 80 Hz
* Velocidade pré-selecionada 14. Ver a tabela de combinagéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
1)

SP I5 [Preset speed 15] [Veloc. pré-selecion. 15] 0a599 Hz 90 Hz
* Velocidade pré-selecionada 15. Ver a tabela de combinagéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
1)

SP IB [Preset speed 16] [Veloc. pré-selecion. 16] 0a599 Hz 100 Hz
* Velocidade pré-selecionada 16.

Estes pardmetros [Preset speed x] (5 Fx) somente aparecem em fungcao do numero de velocidades configuradas.

C) Ver a tabela de combinagéo das referéncias PID pré-selecionadas pagina 231.
(1)
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > PSS-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
JPF [Skip Frequency] [Freq. oculta] 0 a 599 Hz 0 Hz
c> Frequéncia oculta. Este pardmetro impede qualquer operagao prolongada em uma faixa ajustavel préxima da frequéncia
regulada. Esta funcdo impede atingir uma velocidade que provocaria ressonancia. Se estiver regulada em 0, esta fungao é
inativa.
JF 2 [Skip Frequency 2] [Freq. oculta 2] ‘ 0a599 Hz ‘ 0 Hz
C) 22 frequéncia oculta. Este parametro impede qualquer operacgéo prolongada em uma faixa ajustavel préxima da frequéncia
regulada. Esta funcdo impede atingir uma velocidade que provocaria ressonancia. Se estiver regulada em 0, esta funcao é
inativa.
JF 3 [Skip Frequency 3] [Freq. oculta 3] ‘ 0a599 Hz ‘ 0 Hz
( ) 32 frequéncia oculta. Este pardmetro impede qualquer operacéo prolongada em uma faixa ajustavel préxima da frequéncia
regulada. Esta fungdo impede atingir uma velocidade que provocaria ressonancia. Se estiver regulada em 0, esta fungao é
inativa.
JFH [Skip.Freq.Hysteresis] [Histerese Freq.Oculta] ‘0,1 a10Hz ‘ 1Hz
* Este parametro sera visivel se pelo menos uma frequéncia [Skip Frequency] (JF F), [Skip Frequency 2] (JF &) ou
[Skip Frequency 3] ( J F 3) for diferente de zero.
C) Faixa de frequéncias ocultas: entre (/FF — JFH)e (JFF + JF H), por exemplo.
Esta regulagem é comum as trés frequéncias (/FF, JF e JF 39).

(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).

Estes pardmetros somente aparecem se a funcao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragio da fungédo correspondente, sua descricdo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacgao.

() Paréametro modificavel em operagéo e na parada.
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Modo [Configuration] [Configuragéo] (L o n F)

+/- Velocidade

Dois tipos de funcionamento séo disponiveis:

® Utilizagcdo de botdes de efeito simples: duas entradas légicas sdo necessérias além dos sentidos de
rotacao.
A entrada atribuida ao comando “+ Velocidade” aumenta a velocidade, a entrada atribuida ao comando
“- Velocidade” diminui a velocidade.

® Utilizacdo de botdes com duplo efeito: somente uma entrada I6gica configurada em “+ velocidade” é
necessaria.

+/- Velocidade com botées com duplo efeito:
Descricao: 1 botdo com duplo efeito (2 posi¢cdes) para cada sentido de rotagdo. Cada agao fecha um contato.

Repouso (- velocidade) 12 acao (velocidade mantida) |22 acao (+ velocidade)

Botao sentido - a aeb
avanco
Botao sentido - c ced
reverso
Exemplo de fiagéo:

Borneira de controle 1 LI1: Avanco

ATVeee 3 LIx: Reverso
LI LixLly +24 | Lly: + velocidade

Frequéncia do motor

LSP
0 /—

LSP /

Avanco —
22 acdo
12 acéo
0
Reverso
22 acado

12 acéo
0

Este tipo de comando “+/- velocidade” é incompativel com o comando 3 fios.

Qualquer que seja o tipo de funcionamento selecionado, a velocidade maxima é definida pelo parametro
[High speed] (H 5 F) (ver pagina 113).

Nota:

Se a referéncia comutada por [Ref. 2 switching] (- F L) (ver pagina 179) de um canal de referéncia qualquer
para um canal de referéncia com “+/- velocidade”, o valor de referéncia [Output frequency] (- F ) (apds

rampa) podera ser copiado simultaneamente em fungéo do parametro [Copy channel 1 --> 2] (L [0 F) (ver
pagina 180).

Se a referéncia comutada por [Ref. 2 switching] (- F [) (ver pagina 179) de um canal de referéncia para um
canal de referéncia qualquer com “+/- velocidade” , o valor de referéncia [Output frequency] (- F ) (apos
rampa) sera copiado simultaneamente.

Isto evita um rearme inoportuno da velocidade no momento da comutacgéo.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > UPD-
Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FlUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
UFPd - [+/- speed] [+/- velocidade]
Esta funcéo é acessivel se o canal de referéncia [Ref.2 channel] (F ~ &) for [+/- speed] (L/ F d £ ), ver pag. 179.
Nota: Esta fung@o nao pode ser utilizada com todas as funcoes. Respeitar as instrugées na pagina 187.
UsFP [+ speed assignment] [Atribuicado + velocidade] [No] (~ I0)
Funcdo ativa se a entrada ou o bit atribuido for 1.
~ [ | [No] (~ O): ndo atribuida
L | I|[LH](L [ I): entrada légica LI1
[..]1(. . . ):vercondigbes de atribuicdo pagina 177
d5P [- speed assignment] [Atribuicao - velocidade] ‘ [No] (~ I0)
Ver condicdes de atribui¢éo pagina 177.
Funcéo ativa se a entrada ou o bit atribuido for 1.
SEr [Reference saved] [Memorizacao Ref.] ‘ [No] (~ I0)
Associado a fungéo “+/- Velocidade”, este pardmetro permite memorizar a referéncia:
- quando os comandos de marcha desaparecem (memorizagcdo em RAM);
* - quando a rede de alimentacdo ou comandos de marcha desaparecem (salvos na memoéria EEPROM).
Na partida seguinte, a referéncia de velocidade é entéao a ultima referéncia memorizada.
n [0 | [No] (~ [0): sem memoriza¢do (na partida seguinte, a referéncia de velocidade é [Low speed] (L 5 F), ver pagina 113)
~ AT | [RAM] (~ A 1): memorizagdo na memdria RAM
E E F | [Eeprom] (E E F): memorizagdo na memoéria EEPROM

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando

* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragao da fungao correspondente, sua descricao é detalhada

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.
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Modo [Configuration] [Configuragéo] (L o n F)

+/- VELOCIDADE PROXIMA A UMA REFERENCIA

A referéncia é dada pelo parametro [Ref.1 channel] (F ~ /) ou [Ref.1B channel] (F - | k) com as fungdes
de soma / subtragdo / multiplicacéo e as velocidades pré-selecionadas eventualmente (ver diagrama péagina
171). Para facilitar, denominamos aqui como referéncia A. Os botdes + velocidade e - velocidade tém acao
regulavel em % desta referéncia A. Na parada, a referéncia (A +/- velocidade) ndo € memorizada, o inversor
parte novamente com a Unica referéncia A.

A referéncia total maxima é sempre limitada pelo parametro [High speed] (H 5 F) e a referéncia minima, pelo
parametro [Low speed] (L 5 F), ver pagina 113.

Exempo de comando a 2 fios:

Frequéncia do motor Wel‘agﬁo 2] (FI C E’)

+SIP % [Desaceleracgéo 2]
. (dE2)
Referéncia A +

-SrP % \

LSP |

LSP |

- SrP %
Referéncia A -

+ SrP %

+ velocidade

- velocidade

Sentido de marcha

Avanco Avanco

Reverso
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > SRE-
Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
FUnR - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)

SrE- [+/- SPEED AROUND REF.] [+/- VELOC. PROX. REF]

Esta funcéo é acessivel pelo canal de referéncia [Ref.1 channel] (F ~ /).
Nota: Esta fungdo nédo pode ser utilizada com todas as fungdes. Respeitar as instrugdes na pagina 190.

us | [+ speed assignment] [Atribuicado + velocidade] ‘ [No] (~ 1)

n 0| No] (~ [O): ndo atribuida
L [ I|[LH](L [ I): entrada légica LI1
. |[-] (. . . ):vercondicbes de atribuicao pagina 177

d5 | [- speed assignment] [Atribuicao - velocidade] ‘ [No] (~ O)

Ver condigcdes de atribuicéo pagina 177.

Funcéo ativa se a entrada ou o bit atribuido for 1.

5rFP [+/- Speed limitation] [Limit. +/- velocidade] ‘ 0a50% ‘ 10%
* Este parametro limita a faixa de variagéo por +/- velocidade, em % da referéncia. As rampas utilizadas nesta fungéo sao
[Acceleration 2] (A L ) e [Deceleration 2] (d E ).
() Este parametro é acessivel se a fungdo “+/- velocidade” estiver atribuida.
ACZ [Acceleration 2] [Aceleracao 2] ‘ 0,00 a 6000 s (2) ‘ 5,00 s
* Tempo para acelerar de 0 ao parametro [Rated motor freq.] (F ~ 5). Para a repetitividade das rampas, o valor deste parametro
deve ser regulado em fung¢éo da possibilidade da aplicagao.
() Este parametro é acessivel se [+/- speed] (£ L ) estiver atribuido.
(b}
dEZ [Deceleration 2] [Desaceleracéo 2] 0,00 a 6000 s (2) 5,00s
* Tempo para desacelerar do parametro [Rated motor freq.] (F - 5) a 0. Para a repetitividade das rampas, o valor deste
pardmetro deve ser regulado em fung¢éo da possibilidade da aplicagao.
() Este parametro é acessivel se [+/- speed] [+/- velocidade] (E L ) estiver atribuido.
(b}

(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).
(2) Faixa 0,01 299,99 s, 0,1 2 999,9 s ou 1 a 6000 s segundo o parametro [Ramp increment] ( / ) pagina 194.

Estes pardmetros somente aparecem se a funcao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragio da fungédo correspondente, sua descricdo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacgao.

() Paréametro modificavel em operagéo e na parada.

211



Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

MEMORIZAGAO DA REFERENCIA

Memorizagédo de um valor de referéncia de velocidade utilizando um comando de entrada légica com uma

duracdo superior a 0,1 s.

DRI- > CONF > FULL > FUN- > SPM-

® Esta fungéo permite controlar a velocidade de diversos inversores alternadamente por uma tnica

referéncia analdgica e uma entrada logica para cada inversor.

® Permite também validar por uma entrada légica uma referéncia de linha (rede de comunicagéo) em
diversos inversores. Isto permite sincronizar os movimentos liberando-se das dispersdes no envio da

referéncia.

® A aquisicado da referéncia é feita 100 ms apos a subida do sinal da requisicdo. Uma nova referéncia

somente é adquirida em seguida se uma nova requisicao for feita.

F: frequéncia do motor

0

Referéncia

Comando de marcha

0

LIx (memorizagéo)

Z |

100 ms 100 ms ! 100 ms

Atribuicdo de uma entrada légica.
Funcao ativa se a entrada atribuida estiver ativa.

[No] (~ O): nao atribuida
[LI] (L [/ I): entrada légica LI1
[...] (. . . ):vercondi¢gdes de atribuicdo pagina 177

Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
Fln- |[APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
5P - [MEMO REFERENCE] [MEMORIZ. REFERENCIA]

5P [Ref. memo ass.] [Atrib. memoriz. refer.] ‘ [No] (~ )

212



Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > FLI-

MAGNETIZACAO POR ENTRADA LOGICA

Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
FL |- |[FLUXING BY LI] [MAGNETIZACAO POR LI]

FLU [Motor fluxing] [Magnetizacdo do motor] ‘ [No] (F ~ )

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Quando o parametro [Motor fluxing] (F L L) estiver regulado em [Continuous] (F [ k), o inversor
estabelece automaticamente o fluxo.

Verificar que esta agdo nao coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.

O nao respeito a estas instrugoes ocasionara ferimentos graves ou morte.

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaguecimento.
O nao respeito a estas instrucoes pode provocar danos materiais.

F n L |[Not cont.] (F » [): modo n&o continuo

F [ E |[Continuous] (F L E): modo continuo.
Esta escolha é impossivel se o parametro [Auto DC injection] (A o L) pagina 200 estiver regulado em [Yes] (4 E 5) ou se
[Type of stop] (5 E £ ) pagina 197 estiver regulado em [Freewheel] (7 5 k).

F n 0| [No] (F » O): fungdo desativada
Para obter rapidamente um conjugado elevado na partida, € necessario estabelecer previamente o fluxo magnético no motor.
Em modo [Continuous] (F [ £), o inversor estabelece automaticamente o fluxo magnético de modo automatico a partir da
energizagao.
Em modo [Not cont.] (F » ['), a magnetizagéo é realizada na partida do motor.
O valor da corrente de magnetizacéo é superior ao parametro [Rated mot. current] (~ L ~) (corrente nominal do motor
configurado) no estabelecimento do campo, depois é regulado no valor da corrente de magnetizagdo do motor.
Se o pardmetro [Motor control type] (L E E) pagina 131 estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y ~), o parAmetro
[Motor fluxing] (F L L/) provoca o alinhamento do rotor e ndo a magnetizacao.
Se o parametro [Brake assignment] (b L [) pagina 218 nao estiver regulado em [No] (~ [J), o parametro [Motor fluxing]
(F L L) nao surte nenhum efeito.

FL I [Fluxing assignment] [Atrib. magnetizacao] [No] (~ )
ATENCAO
* RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.
Atribuicdo possivel somente se o parametro [Motor fluxing] (F L L/) estiver regulado em [Not cont.] (F ~ ).
Se uma entrada Iégica ou um bit estiver atribuido para comando de magnetizagdo do motor, a magnetizagéo sera estabelecida
no estado 1 da entrada ou do bit atribuido.
Se nenhum entrada légica ou bit estiver atribuido ou se a entrada I6gica ou o bit atribuido estiver no estado 0 no momento do
comando de marcha, a magnetizagéo sera realizada na partida do motor.
~ 0 |[No] (~ 0): nao atribuido
L [ [|[LH](L I I): entrada l6gica LI1

LdC ..

): ver condicdes de atribuicéo pagina 177
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > FLI-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
ASE [Angle setting type] [Tipo de dngulo teste] [PSIO align.] (F5 /0)
Modo que permite medir o &ngulo de defasagem. Visivel somente se o parametro [Motor control type] (L £ £ ) estiver regulado
* em [Sync. mot.] (5 4 ).

[PSl align] (F 5 1) e [PSIO align] (F 5 /0) funcionam com todos os tipos de motores sincronos. Os parametros [SPM align]
(SFMA)ellPMalign] ( / P I1H)aumentam as performances en fungéo do tipo de motor sincrono.

[ FITH | [IPM align] ( /P I1A): alinhamento para o motor IPM. Modo de alinhamento para o motor IPM (Interior-buried Permanent
Magnet). Geralmente, este tipo de motor dispde de um alto nivel de saliéncia. Utiliza uma injecao de alta frequéncia, com menos
ruido que o modo de alinhamento standard.
S F 1A |[SPM align] (5 F I1H): alinhamento para o motor SPM. Modo para o motor SPM (Surface-mounted Permanent Magnet).
Geralmente, este tipo de motor dispde de um nivel de saliéncia médio ou baixo. Utiliza uma injecao de alta frequéncia, com
menos ruido que o modo de alinhamento standard.

F5 | |[PSlalign.] (F5 /):injecado de sinais com pulsos. Modo de alinhamento standard por injecéo de sinais com pulsos.
F5 10 |[PSIO align.] (F 5 I0): injecao de sinais com pulsos - otimizada. Modo de alinhamento otmizado por injecao de sinais com
pulsos. O tempo de medi¢éo do angulo de defasagem é reduzido apds o primeiro comando de marcha ou agao de regulagem,
mesmo se o inversor foi desligado.
~ [ | [No align] (~ O): sem alinhamento

(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -)..

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungao correspondente, sua descrigéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

C) Parédmetro modificavel em operacao e na parada.

Z 2 s | Para modificar a atribuicao deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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LOGICA DE FREIO

Esta fungéo permite o controle de um freio de seguranca eletromagnético pelo inversor, para aplicagdes de
levantamento vertical e horizontal e maquinas desbalanceadas.

Principio:

- Movimento de levantamento vertical:
Manter um conjugado do motor no sentido de retencéo da carga tracionante durante as fases de abertura e
de fechamento do freio, de forma a reter a carga, dar partida sem golpes no momento da abertura do freio e
parar sem trancos no momento do fechamento do freio.

- Movimento horizontal:
Sincronizar a abertura do freio com o estabelecimento do conjugado na partida e o fechamento do freio em
velocidade zero na parada, para suprimir os golpes.

Recomendacoées de regulagens da légica de freio, para aplicacdao com levantamento vertical:

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

* Assegurar-se que as regulagens e configura¢des escolhidas ndo provoquem a queda ou o ndo controle da
carga levantada.

* Seguir as recomendagdes abaixo.

O nao respeito a estas instrucoes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

® [Brakeimpulse] (b /F):[Yes] (4 E 5) Assegurar-se que o sentido de rotacédo FW corresponde a subida
da carga.
Para as aplicagdes onde a carga descendente é muito diferente da carga ascendente,
colocar b IF =2 |k~ (porexemplo, subida sempre com carga e descida sempre sem carga).

® Corrente de abertura do freio ([Brake release | FW] ( / b ) e [Brake release | Rev] ( / - o) se [Brake
impulse] (b /F)=2 |k r): ajustar a corrente de abertura do freio a corrente nominal indicada na etiqueta
de identificagdo do motor.
Nos testes, ajustar a corrente de abertura do freio para reter a carga sem golpes.

®* Tempo de aceleragéo: para as aplicagdes de levantamento, é recomendado definir as rampas de
aceleracdo acima de 0,5 segundos. Assegurar-se que o inversor nao entre em limitagcdo de corrente.
Mesma recomendacgdo aplica-se na desaceleracao.
Lembrete: para um movimento de levantamento, uma resisténcia de frenagem devera ser utilizada.

® [Brake Release time] (& ~ £ ): ajustar em fungdo do tipo de freio. Trata-se do tempo necessario para
abertura do freio mecéanico.

* [Brake release freq] (b /r), em malha aberta somente: deixar em [Auto] (A L/ k£ [J) e ajustar se
necessario.

* [Brake engage freq] (kb E ~): deixar em [Auto] (A L/ E ) e ajustar se necessario.

* [Brake engage time] (L E n): ajustar em funcdo do tipo de freio. Trata-se do tempo necessério para
fechamento do freio mecéanico.

Recomendacdes de regulagens da légica de freio, para aplicagdo com levantamento horizontal:

® [Brake impulse] (b /F): ndo

® Corrente de levée de frein ( | b ~): ajustar em 0.

* [Brake Release time] (& ~ £ ): ajustar em funcéo do tipo de freio. Trata-se do tempo necessario para
abertura do freio mecéanicor.

* [Brake engage freq] (b E ), em malha aberta somente: deixar em [Auto] (A L/ E [I) e ajustar se
necessario.

* [Brake engage time] (L E n): ajustar em fungao do tipo de freio. Trata-se do tempo necessario para
fechamento do freio mecéanico.
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Légica de freio, movimento horizontal em malha aberta

Frequéncia

Referéncia

bEn

Corrente fluxo

Corrente fluxo
nominal

Corrente conjugado

lbr

Sentido de
marcha

Relé

ou saida
l6gica

0

Contato de freio

Estado do freio
aberto

fechado

Tipo de comando
do motor

Legenda:
® (LEn

~ ~— ~— —

Ibr):

ELE)
EEr)

—|Magnetizagéo

v SdC1 .
! t
—Ebr atingida 3
|
O 3
|
y —{ 0 atingido
t
Ascendente Descendente
t
t
t
brt toE| bEt | | tr t
3 2
(o] c
& 2 o o g
N o Frequéncia S S
o} =1 9 =
[ c [=] —
g 8 - =
=

[Brake engage freq] [Freq. fecham. freio]
( [Brake engage time] [Tempo fecham. freio]
( [Brake Release time] [Tempo abert. freio]
( [Brake release | FW] [Corr. abert. freio avanco]
® (5dC I):[Auto DC inj. level 1] [Corr. injecao CC auto 1]
( [Brake engage delay] [Retardo fech. freio]
( [Time to restart] [Tempo religam.]
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Légica de freio, movimento vertical em malha aberta

Frequéncia

Referéncia

blr
JdC

JdC \

bEn \
—|Magnetizagéo

\J

Corrente fluxo

Corrente fluxo
nominal

br atingida
Corrente

conjugado f—| |
lor  / 0 atingido

|
-

t

Sentido de
marcha Ascendente Descendente

Relé

ou saida
l6gica

0

Contato de freio

Estado do freio

aberto
fechado brt toE| bEt | | ttr ot
Tipo de comando o 9
do motor S 9 S
g 3 . gl &€
= = Frequéncia o O
© =1 O ®
c c o =
gl 8 = F
=
Legenda:
®* (b E n): [Brake engage freq] [Freq. fech. freio]

4 : [Brake engage time] [Tempo fech. freio]

: [Brake release freq] [Freq. abert. freio]

: [Brake Release time] [Tempo abert. freio]
: [Brake release | FW] [I abert. freio subida]
: [Jump at reversal] [Salto na inversao]

: [Brake engage delay] [Retardo fech. freio]
: [Time to restart] [Tempo religam.]

(

(b Ir
® (brt
® (Ibr

(J4dC

(EBE

(

EEF

—_ — — — — ~— ~— ~—
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > BLC-

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FlUn-  |[[APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICAGCAO] (cont.)
bLLLC - [BRAKE LOGIC CONTROL] [LOGICA DE FREIO]
Nota: Esta func@o nédo pode ser utilizada com todas as fungdes. Respeitar as instrucdes na pagina 187.
bLLC [Brake assignment] [Atribuicéo do freio] ‘ [No] (~ )
Saida légica ou relé de controle.
Nota: Se o freio estiver atribuido, somente a parada por rampa é possivel. Verificar o parametro [Type of stop] (5 t £ ) pagina
197.
A légica de freio somente pode ser atribuido se o parametro [Motor control type] (L £ £ ) nao estiver regulado em [Standard]
(5 Ed),[VIF5pts] (UF 5), [VIFQuad.] (UF 9) ou [Sync. mot.] (5 Y ). Consultar a tabela de compatibilidade pagina 189
para ver as fungdes compativeis.
n0O
~ & | [No] (~ [): fungédo nao atribuida (neste caso, todos os parametros da fungéo séo inacessiveis.)
L O I|[R2](r 2):relé
d0 || [LO1] (L O I): saida légica
[dO1] (d O [): saida analégica AO1 funcionando como saida légica. Escolha acessivel se [AO1 assignment] (A 0 /) pagina
168 estiver regulado em [No] (~ ).
bLS5E [Movement type] [Tipo de movimento] [Hoisting] (LU E r)
H O r |[Traveling] (H [ ~): movimento com carga resistente (translagcdo de ponte rolante, por exemplo)
Nota: Se o pardmetro [Motor control type] (L E k) estiver regulado em [Standard] (5 £ o) ou sur [V/F 5pts] (L F 5),
[Movement type] (b 5 k) sera forcado a [Traveling] (H O r ).
L E ~ | [Hoisting] (LU E ~): movimento com carga tracionante (guincho de levantamento, por exemplo)
Nota: Se o parametro [Weight sensor ass.] (F £ 5) pagina 224 nao estiver regulado em [No] (~ [U), [Movement type] (b 5 k)
sera forcado a [Hoisting] (L/ E ).
bLC | [Brake contact] [Contato de freio] [No] (~ I0)
* Se o freio for equipado de um contato de supervisdo (fechado para freio aberto).
~ 0 | [No] (~ O): nao atribuido
L [ [|[LH](L I I): entrada l6gica LI1
. [..1(. . . ):vercondigbes de atribuicdo pagina 177
b IP [Brake impulse] [Pulso p/ abertura do freio] [Yes] (YE 5)
* Pulso de freio.
Este parametro é acessivel se [Weight sensor ass.] (F E 5) estiver regulado em [No] (~ ) (ver pagina 224). Sera regulado
() em [Yes] (4 E 5) se o parametro [Movement type] (L 5 £ ) estiver regulado em [Hoisting] (L E ).
~ [0 | [No] (~ O): o conjugado do motor é dado no sentido de marcha requerido, em corrente [Brake release | FW] ( /b r).
YE 5 |[Yes] (4E 5): o conjugado do motor estd sempre no sentido Avango (assegurar-se que este sentido corresponde a subida),
em corrente [Brake release | FW] ( /b r).
& Ibr |[2IBR] (2 Ibr):0conjugado esta no sentido requerido, em corrente [Brake release | FW] ( / b ) para Avanco e
[Brake release | Rev] ( |~ d) para Reversor, para certas aplicagdes especificas.
Ibr [Brake release | FW] [Corr. abert. freio subida] ‘ 0a1,361In(2) 0A
* Nivel de corrente de abertura do freio para o sentido Ascendente ou Avanco.
Este parametro é acessivel se [Weight sensor ass.] (F E 5) estiver regulado em [No] (~ [J) pagina 224.
(6h)
Ird [Brake release | Rev] [Corr. abert. freio descida] ‘0 a1,361In(2) ‘0 A
* Nivel de corrente de abertura do freio para o sentido Descendente ou Reverso.
Este parametro é acessivel se [Brake impulse] (b | F) estiver regulado em [2 IBR] (& /L r).
brkE [Brake Release time] [Tempo abert. freio] ‘ 0a5,00s ‘ Os

(@

Temporizagao da abertura do freio.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > BLC-

Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
b Ir [Brake release freq] [Freq. abertura freio] [Auto] (AUE O)a10Hz |[Auto] (ALUE O)
* Nivel de freqliéncia de abertura do freio (inicializagdo da rampa de aceleragao).
Parametro acessivel se [Movement type] (& 5 £ ) pagina 218 estiver regulado em [Hoisting] (L E ).
(@]
AUE O |[Auto] (AL E O): oinversor utiliza um valor igual ao escorregamento nominal do motor, calculado a partir dos parametros do
acionamento.
0 a 10 Hz: regulagem manual.
BLEn [Brake engage freq] [Freq. fecham. freio] [Auto] (AUE D) [Auto] (AUE D)
0a10Hz
* Nivel de frequéncia de abertura do freio.
Nota: [Brake engage freq] [Freq. fecham. freio] (b E n) nao pode ser superior a [Low speed] (L 5 F).
(@]
AUE O |[Auto] (AL E O): oinversor utiliza um valor igual ao escorregamento nominal do motor, calculado a partir dos parametros do
acionamento.
0 a 10 Hz: regulagem manual.
EbLE |[Brake engage delay] [Temporiz. fech. freio] \ 0a500s 0s

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE
Modificar a temporizagédo de fechamento do freio para o movimento horizontal para evitar qualquer perda de
controle da carga.

) O nao respeito a estas instrucdes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.
Temporizagédo antes de qualquer comando de fechamento do freio.
LEE [Brake engage time] [Tempo fecham. freio] 0a5,00s 0s
* Tempo de fechamento do freio (tempo de resposta do freio).
1)
5dLC | |[Auto DC inj. level 1] [Nivel injecao CC auto 1] ‘Oa 1,21n(2) 0,71In(2)
) RISCO DE DANOS AO MOTOR
Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
O nao respeito a estas instrugoes pode provocar danos materiais.
Intensidade da corrente de inje¢cdo na parada.
Nota: Este parametro é acessivel se [Movement type] (b 5 k) pagina 218 estiver regulado em [Traveling] (H O ).
LEd [Engage at reversal] [Fecham. na inversao] [No] (~ )
* Permite escolher se o freio fecha ou ndo na passagem em velocidade zero na inversdo do sentido de marcha.
~ [0 | [No] (~ O): o freio nao fecha.
YE 5 |[Yes] (4E 5): o freio fecha.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > BLC-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
JdrC [Jump at reversal] [Salto na inversao] [Auto] (AUE O)a10Hz |[Auto] (ALUE O)
* Parametro acessivel se [Movement type] (& 5 £ ) pagina 218 estiver regulado em [Hoisting] (L/ E ).
(@]

AU E 0| [Auto] (AL E O): o inversor utiliza um valor igual ao escorregamento nominal do motor calculado a partir dos parametros do
- | acionamento.

0 a 10 Hz: regulagem manual

Na inversao do sentido de referéncia, este parametro evita, na passagem para velocidade zero, uma perda de conjugado,

consequentemente evita que a carga se solte. Parametro nao aplicavel se [Engage at reversal] (b E d) =[Yes] (YE 5).

EEF [Time to restart] [Tempo de religam.] 0,002 15,00 s 0s
* Temporizagao entre o fim de uma sequéncia de fechamento do freio e o inicio de uma seqiiéncia de abertura do freio.
(@]

(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).

(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na etiqueta de identificagcéo do
inversor.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programagao.

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > BLC-

Parametros avancados da légica de freio
Os parametros seguintes para a sequéncia légica de freio somente s&o acessiveis em modo avangado.

Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
b~ HO |[BRH b0] [BRH b0] 0
* Escolha da sequéncia de religamento do freio em caso de repeticdo de um comando de marcha durante o fechamento do freio.

[J|[0] (O): a sequéncia fechamento/abertura é executada na totalidade.
[1]1 ( 1): o freio é reaberto imediatamente.

Um comando de marcha pode ser requerido durante a fase de fechamento do freio. Em fun¢éo do valor selecionado para
[BRH b0] (& ~ H [), a sequéncia de reabertura do freio sera executada ou nao.

Comando de marcha

Frequéncia

BRH HO) =
Relé ou [ bO] (b~ HO)=0

:

]

]

entrada i
l6gica i
]

]

]

]

]

]

-

-
=
=

o
=3

Injection

Frequéncia

bEn N [BRHbO] (b~ HO) =1

. i
Relé ou !
entrada l6gica |

-

Nota: se um comando de marcha for requerido durante a fase “ttr”, a sequéncia de freio completa sera inicializada.
brH | |[BRHb1][BRH b1] 0

* Desativacéo da falha contato de freio em regime estabelecido.

[J|[0] (O): a falha contato de freio em regime estabelecido esta ativa (ha falha se o contato estiver aberto em operagéao).
A falha contato de freio [Brake feedback] (& ~ F) é supervisionada em todas as fases de funcionamento.

[1] ( /): a falha contato de freio em regime estabelecido esta inativa. A falha contato de freio [Brake feedback] (b - F)
é supervisionada somente nas fases de abertura e de fechamento..
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > BLC-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
brHZ [BRH b2] [BRH b2] 0
* Consideragao do contato de freio para a sequéncia de légica de freio.

0| [0] (O): o contato de freio nao é considerado.
[1] ( /): o contato de freio é considerado.

Se uma entrada ldgica for atribuida ao contato de freio:
-[BRH b2] (& ~ H £) = 0: na sequéncia de abertura do freio, a referéncia é validada no fim do tempo [Brake Release time]
(b r E). Durante a sequéncia de fechamento do freio, a corrente passa a 0 segundo a rampa [Current ramp time]
(b r ) no fim do tempo [Brake engage time] (L E £ ).
- [BRH b2] (b - H &) = 1: na fase de abertura do freio, a referéncia é validada quando a entrada l6gica passa a 1.
Na fase de fechamento, a corrente passa a 0 em funcéo da rampa [Current ramp time] (b - ~) quando a entrada
l6gica passa a 0.

Comando de marcha 1

Relé ou | -
entrada T | |
I6gica ! ; >
| |
| brt | bEt
~ . [ -
Frequéncia Ve — . [BRH b2] (b~ H &) =0
—— \/
Entrada I6gica
Contato de freio T
Frequéncia l ! -
| |
blr Ve N b [BRHb2] (br H2) =1
o { N
brr [Current ramp time] [Tempo rampa corr.] ‘ 0a5,00s Os
* Tempo da rampa de corrente de conjugado (crescente e decrescente) para uma variagdo de corrente igual a

[Brake release IFW] ( /b ).

0

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descrigéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

C) Parédmetro modificavel em operacao e na parada.
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MEDICAO DE PESO EXTERNO

Medicao de carga

Esta fungéo utiliza a informacgéo fornecida por um sensor de peso (célula de carga) para adaptar a corrente
[Brake release | FW] ( / b ) a fungdo [BRAKE LOGIC CONTROL] (b L L -). O sinal do sensor de peso

pode ser atribuido a uma entrada analdgica (em geral um sinal 4 - 20 mA) ou a entrada Pulse in, segundo o
tipo de sensor de peso.

Exemplo: medicéo do peso total de um guincho de levantamento e de sua carga

A corrente [Brake release | FW] ( / b ) é adaptada segundo a curva abaixo.

[Ponto 2 Y]
(CP2)

[Ponto 1]
(CP1)

Ibr

[Ponto 1 X]
LP1

[Ponto 2 X]
Sem carga Lp2

Sinal do sensor
de peso
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > ELM
Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FUnR - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
EL - [EXTERNAL WEIGHT MEAS.] [MEDICAO DA CARGA]

FE5S [Weight sensor ass.] [Atribuicao do sensor de peso] ‘ [No] (n )

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

Assegurar-se que os parametros [Point 1 X] (L F /), [Point2 X] (L F &), [Point1 Y] (L F I) e [Point 2 Y]
(L P 2) sejam corretamente regulados para evitar qualquer perda de controle da carga em levantamento.
O nao respeito a estas instru¢cdes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

Este pardmetro pode ser configurado se [BRAKE LOGIC CONTROL] (b L L -) pagina 218 nao estiver regulado em
[No] (~ 0).

A | I'|[No] (~ O): ndo atribuido

A |2 |[AI] (A | [): entrada analdgica A1

A | 3 |[AI2] (A |£): entrada analdgica A2

F || [AI3] (A | 9): entrada analdgica A3

A Il I'|[RP] (F I): entrada Pulse input
A U |[Al virtual 1] [Al virtual 1] (A /LU |): entrada analdgica virtual 1 com o botao de navegacéo
0RO | |[Alvirtual 2] [Al virtual 2] (A | LU 2): entrada analdgica virtual 2 pela rede de comunicagéo
. . . |[OA01] (O A O I): blocos de fungdes: saida analdgica 01
OR 10].

[OA10] (O A |0): blocos de fungdes: saida analdgica 10
LFP | |[Point1X][Ponto1X] ‘o aLP2-0,01% 0%
0 a 99,99% do sinal na entrada atribuida.
* [Point 1 X] (L F 1) deve ser superior a [Point 2 X] (L F &).
Este parametro é acessivel se [Weight sensor ass.] (F E 5) estiver atribuido.
CFP I [Point 1 Y] [Ponto 1 Y] -1,36Ina1,36In(1) |-In(1)
* Corrente correspondente a carga [Point 1 X] (L P /), em A.
Este parametro é acessivel se [Weight sensor ass.] (F E 5) estiver atribuido.
LPZ [Point 2 X] [Ponto 2 X] ‘ LP1+0,01% a 100% ‘ 50%
0,01 a 100% do sinal na entrada atribuida.
* [Point 2 X] (L F 2) deve ser superior a [Point 1 X] (L 7 /).

Este parametro é acessivel se [Weight sensor ass.] (F E 5) estiver atribuido.

LCPZ [Point 2 Y] [Ponto 2 Y]

1,36 Ina 1,36 In (1) ‘OA

* Corrente correspondente a carga [Point 2 X] (L F &), em A.
Este parametro é acessivel se [Weight sensor ass.] (F E 5) estiver atribuido.
Ibr A | [lbr 4-20 mA loss] [Abert. perda 4-20 mA] 0atssin() o
* Corrente de abertura de freio em caso de perda da informacao do sensor de peso.
Este pardmetro sera acessivel se o sensor de peso estiver atribuido a uma entrada analdgica em corrente e se a falha perda
() 4-20 mA estiver desativada.

Regulagens recomendadas: corrente nominal do motor para uma aplicagéo de levantamento.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na etiqueta de identificagéo do
inversor.

Estes parametros somente aparecem se a fungao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descrigéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

C) Paréametro modificavel em operacao e na parada.
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LEVANTAMENTO EM ALTA VELOCIDADE
Esta fungéo permite otimizar os tempos de ciclos nos movimentos de levantamento quando a carga for zero
ou pequena. Permite um funcionamento em “poténcia constante” para atingir uma velocidade superior a
velocidade nominal, sem ultrapassar a corrente nominal do motor.

A velocidade continua limitada pelo parametro [High speed] (H 5 F) pagina 113.

A funcgéo surte efeito no limite superior da referéncia de velocidade, e nao sobre a referéncia em si.

Principio:
Frequéncia
Alta velocidade |
HSP
PS Subida
Of@‘
A Xy;
Frequéncia %
nominal ’76‘1‘9/7
motor FrS %
0 Conjugado max.
Cn: conjugado Conjugado
nominal
motor
Frequéncia @
nominal (\9@\
motor FrS @&
o
QO’\e .
Descida
Alta velocidade |
HSP

Séo possiveis dois modos de operagéo:

* Modo “Referéncia de velocidade”: a velocidade maxima permitida é calculada pelo inversor quando um
nivel de velocidade é imposto para que o inversor possa medir a carga.

* Modo “Limitagéo de corrente”: a velocidade maxima permitida é aquela que permite a limitagdo de corrente
em regime motor, no sentido “Subida” somente. Para o sentido “Descida”, a operagéo é sempre aquela do
modo “Referéncia de velocidade”.
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Modo referéncia de velocidade

Comando Subida
ou Descida

Referéncia
HSP

FrS

OSP

0 t

Frequéncia
HSP

Limite calculado
FrS /

ospP

tOS

OSP: nivel de velocidade regulavel para a medicéo da carga

tOS: tempo de medicédo da carga

Dois parametros permitem reduzir a velocidade calculada pelo inversor, para o sentido subida e descida.
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Modo limitacao de corrente

Comando Subida

Referéncia
HSP

FrS
SCL

Frequéncia
HSP

FrS
SCL

Corrente

CLO

Limite imposto

pela limitagéo
de corrente

SCL: nivel de velocidade regulavel acima do qual a limitagéo de corrente é ativa

CLO: limitagéo de corrente para a fungao alta velocidade

Nota: A velocidade atingida para uma dada corrente sera menor em caso de subtensdo na rede em relagéo

a tensao da rede nominal.
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Cabo nao estendido

A funcdo de cabo nao estendido evita dar partida em velocidade maxima se a carga foi depositada e se o
cabo nao estiver estendido, como ilustrado abaixo.

Velocidade
Ak\
I-V‘uVAVAVAI?A‘L‘L‘L‘L‘L‘.\‘L‘L‘l
lnm
-
OSsP
Carga
toS
\
rStL

O nivel de velocidade (parametros OSP) descrito pagina 226 é utilizado para medir a carga. Enquanto ela ndo
atingir o nivel reguldvel [Rope slack trq level] (-~ 5 E L) correspondente do gancho, o ciclo de medicao
efetivo ndo sera disparado.

Um relé ou uma saida légica também podem ser atribuidos para sinalizagdo do estado do cabo nédo estendido
no menu [INPUTS / OUTPUTS CFGI] ( /_0O -).
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > HSH-

Cadigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
FUnR - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAOQO] (cont.)
HS5H - [HIGH SPEED HOISTING] [ELEVA(;l\O ALTA VELOC.]
Nota: Esta fungéo ndo pode ser utilizada com todas as funcdes. Respeitar as instrugées na pagina 187.
H50O [High speed hoisting] [Elevacdo em alta veloc.] [No] (~ 00)
[0 | [No] (~ O): fungéo desativada
550 |[Speed ref] (5 5 [): modo referéncia velocidade
L 50|[lILimit] (C 5 0): modo limitagéo de corrente
COF [Motor speed coeff.] [Coef. veloc. subida] ‘ 0a100% ‘ 100%
* Coeficiente de reducdo da velocidade calculada pelo inversor para o sentido Subida.
Parametro acessivel se [High speed hoisting] (H 5 [I) estiver regulado em [Speed ref] (5 5 ).
COr [Gen. speed coeff] [Coef. veloc. descida] ‘ 0a100% ‘ 50%
* Coeficiente de reducao da velocidade calculada pelo inversor para o sentido Descida.
Parametro acessivel se [High speed hoisting] (H 5 [I) for diferente de [No] (~ ).
EO5 [Load measuring tm.] [Tempo de medicao] ‘ 0,1a65s ‘ 05s
* Tempo do limite de velocidade para a medicao.
Parametro acessivel se [High speed hoisting] (H 5 [I) for diferente de [No] (~ ).
osP [Measurement spd] [Veloc. para medicao] ‘ 0 a [Rated motor freq.] (F ~ 5) ‘ 40 Hz
* Velocidade estabilizada para a medicao.
Parametro acessivel se [High speed hoisting] (H 5 [I) for diferente de [No] (~ ).
cLo [High speed I Limit] [I Limit. alta veloc.] ‘0 a15In(1) ‘ In (1)
* Corrente de limitacdo em alta velocidade.
Parametro acessivel se [High speed hoisting] (H 5 [J) estiver regulado em [l Limit] (L 5 ).
() Nota: Se a regulagem for inferior a 0,25 In, ha risco de travamento pela falha [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE
MOTOR] (O F L) se esta estiver valida (ver pagina 277).
SCL [I Limit. frequency] [Frequéncia | Limit.] ‘ 0 a 599 Hz segundo calibre ‘ 40 Hz
* Nivel de frequéncia acima do qual a corrente de limitagdo de alta velocidade é ativada.
Parametro acessivel se [High speed hoisting] (H 5 [J) estiver regulado em [l Limit] (L 5 ).
r5d [Rope slack config.] [Conf. cabo nhao estend.] [No] (~ 00)
Funcéo cabo nao estendido.
* Parametro acessivel se [High speed hoisting] (H 5 [I) for diferente de [No] (~ ).
0| [No] (~ O): fungéo desativada
dr~ | |[Estimé Var.] (d ~ [): medigdo de carga por estimativa do conjugado feita pelo inversor
FE 5 | [Mes. peson] (F E 5): medigao de carga por sensor de peso, atribuicdo possivel somente se [Weight sensor ass.] (FE 5)

pagina 224 estiver regulado em [No] (~ )
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > HSH
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
r5SEL [Rope slack trq level] [Niv. carga cabo nao estend.] 0a100% 0%
* Nivel de regulagem correspondente a uma carga levemente inferior ao peso do gancho sem carga, em % da carga nominal.
Parametro acessivel se [Rope slack trq level] (~ 5 d) tiver sido atribuido.

(1) In corresponde & corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagé@o e na etiqueta de identificacéo do
inversor.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programagao.

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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REGULADOR PID

Referéncia
interna

A
Referéncia A :
pag. 171 e 172

RP

Rede AlU2

Re

torno

Diagrama
A funcéo é ativada pela atribuicdo de uma entrada analdgica para retorno PID (medi¢éo).
LI Nivel de erro
? _ Inversio de religamento
Pre de erro (despertador) Auto/Manual
PrH Rampa
PrP
P3 Ganhos Paginas
171 e 172
rP4

Referéncias PID
pré-selecionadas

Referéncia Rampas
Colocag@dm em escala Vel::;:ii?:e
p ACC DEC

PIF1/PIF2 = « PSr .
PIPL/PIP2

/\

Referéncias manuais pré-selecionadas

Referéncia
manual |

oo
~ i

Legenda:

Parametro:

O retangulo preto
representa a atribuicao
em regulagem de fabrica.

(1) A rampa AC2 é ativada somente na partida da fungéo PID e despertador do PID.

Retorno PID:

O retorno PID deve ser atribuido a uma das entradas analdgicas Al1 a Al3, para a entrada Pulse input,
depende da presenca de placas de expanséo.

Referéncia PID:

A referéncia PID pode ser atribuida aos seguintes parametros: Referéncias pré-selecionadas por entradas
légicas (- F &, r P 3, - P H)

Segundo a configuragao de [Act. internal PID ref.] (F | /) pagina 235:
Referéncia interna (- F /) ou
Referéncia A ([Ref.1 channel] (F ~ /) ou [Ref.1B channel] (F ~ k), ver pagina 178).

Tabela de combinagao das referéncias PID pré-selecionadas:

LI(F-4) |LI(Pr2) |PrZd=n0 |Referéncia
rPlou A

0 0 rPlouA

0 1 rP2

1 0 rP3

1 1 rP4

Uma entrada de referéncia de velocidade prevista permite inicializar a velocidade na partida do processo.
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Colocacao em escala do retorno e das referéncias:

® Os parametros [Min PID feedback] (F /F ), [Max PID feedback] (F | F &) permitem colocar em escala
o retorno PID (faixa do sensor). Esta escala deve OBRIGATORIAMENTE ser conservada para todos os
outros parametros.

® Os parametros [Min PID reference] (F | F 1), [Max PID reference] (F | F &) permitem colocar em
escala a faixa de regulagao, isto &, a referéncia. A faixa de regulagdo deve OBRIGATORIAMENTE estar
compreendida na faixa do sensor.

O valor méximo dos paradmetros de colocagéo na escala é 32767. Para faciliar a instalagéo, é recomendado
utilizar valores os mais proximos possiveis do formato maximo, permanecendo nas poténcias de 10 em
relacdo aos valores reais.

Exemplo (ver curva abaixo): Regulagéo do volume contido em um tanque, entre 6 m* e 15 m’.
® Sensor utilizado 4-20 mA, 4,5 m* para 4 mA e 20 m* para20 mA,onde F | F | =4500e F | F & =20000.
* Faixade regulagdo6a15m’,onde F | F | =6 000 (referénciamin.)e F | F 2 = 15000 (referéncia max.).
® Exemplos de referéncias:

- rP1 (referéncia interna) = 9 500

- rP2 (referéncia pré-selecionada) = 6 500

- rP3 (referéncia pré-selecionada) = 8 000

- rP4 (referéncia pré-selecionada) = 11 200

O menu [3.4 DISPLAY CONFIG.] permite personalizar o nome da unidade mostrada e seu formato.

Faixa de regulagdo
(referéncia)

PIP2 (15000)

PIP1 (6000) |

Retorno PID

PIF1 PIF2
(4500) (20000)

Qutros parametros:

® [PID wake up thresh.] (- 5 L ): este parametro permite fixar o nivel de erro PID acima do qual o regulador
PID é reativado (despertar), apés uma parada provocada por ultrapassagem do nivel de tempo max. em
velocidade minima [Low speed time out] (£ L 5).

® Inversao do sentido de correcao [PID correct. reverse] (F /[ ): se [PID correct. reverse] (F L) estiver
regulado em [No] (~ [J), a velocidade do motor aumenta quando o erro for positivo (por exemplo:
regulagéo de pressdo com compressor. Se [PID correct. reverse] [Inversao corr. PID] (F /L) estiver
regulado em [Yes] (4 E 5), a velocidade do motor diminui quando o erro for positivo (por exemplo:
regulacéo de temperatura por ventilador de resfriamento).

¢ O ganho integral pode ser suprimido por uma entrada logica.

* Um alarme no retorno PID pode ser configurado e sinalizado por uma saida légica.

® Um alarme no erro PID pode ser configurado e sinalizado por uma saida légica.
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Funcionamento “Manual - Automatico” com PID

Esta fungdo combina o regulador PID, as velocidades pré-selecionadas e uma referéncia manual. Segundo
o estado da entrada ldgica, a referéncia de velocidade sera dada pelas velocidades pré-selecionadas ou por
uma entrada de referéncia manual pela fung¢éo PID.

Referéncia manual [Manual reference] (F I17):

Entradas analégicas Al1 a Al3
Entrada Pulse input

Referéncia velocidade prevista [Speed ref. assign.] (F F [):

[AI1] (A | I): entrada analdgica

[AlI2] (A | Z): entrada analdgica

[AI3] (A | 39): entrada analdgica

[RP] (F I): entrada Pulse input

[HMI] [IHM] (L L L): terminal grafico ou terminal remoto
[Modbus] ( < &): Modbus integrado

[CANopen] (L A ~): CANopen® integrado

[Com. card] (~ E E): placa de comunicacgéo (se inserida)

Colocacao em operacao do regulador PID

1.

Configuragdo em modo PID.

Ver diagrama pagina 231.

2. Realizar um teste em regulagem de fabrica.
Para otimizar o inversor, ajustar [PID prop. gain] (- F i) ou [PID integral gain] (-~ /L) gradual e
independentemente e observar o efeito no retorno PID em relacéo a referéncia.

3. Se as regulagens de fabrica séo instaveis ou a referéncia nao respeitada.

Realizar um teste com uma referéncia de velocidade em modo Manual (sem regulador PID) e em carga
para a faixa de velocidade do sistema:

- em regime estabelecido, a velocidade deve ser estavel e conforme a referéncia, o sinal de retorno
PID deve ser estavel.

- em regime transitério, a velocidade deve seguir a rampa e se estabilizar rapidamente, o retorno PID
deve seguir a velocidade. Caso contrario, ver regulagens do acionamento e/ou sinal do sensor e
fiacdo.

Mudar para modo PID.

Ajustar [Dec ramp adapt.] (b - A) em [No] (~ ) (sem auto-adaptacao da rampa).

Ajustar [PID ramp] (F ~ F) no minimo permitido pela mecénica sem desligar pela falha [Overbraking]
(ObF).

Ajustar o ganho integral [PID integral gain] (- /L) no minimo.

Deixar o ganho derivativo [PID derivative gain] (- 4 L) em 0.

Observar o retorno PID e a referéncia.

Fazer uma série de partidas-paradas (RUN/STOP) ou variagbes rapidas de carga ou de referéncia.
Ajustar o ganho proporcional [PID prop. gain] (~ F i) de forma a encontrar o melhor compromisso entre
tempo de resposta e estabilidade nas fases transitérias (pequena ultrapassagem e 1 a 2 oscilagdes antes
da estabilidade).

Se a referéncia nao for respeitada em regime estabelecido, aumentar progressivamente o ganho
integral [PID integral gain] (- /L), reduzir o ganho proporcional [PID prop. gain] (-~ F ) no caso

de instabilidade (bombas), encontrar o compromisso entre tempo de resposta e a preciséo estatica

(ver diagrama).

Por ultimo, o ganho derivativo pode permitir que a ultrapassagem seja reduzida para melhorar o tempo de
resposta, se bem que com um compromisso de estabilidade mais dificil de ser obtido, pois depende dos 3
ganhos.

Realizar testes em produgéo em toda a faixa de referéncia.
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proporcional y

Tempo de estabilizagdo

Grandeza
regulada

Referénci

rPG elevado
// Ultrapassagem

Erro estatico

Ganho \

N\ _N\NAAA

U TSNS\

rPG baixo
Tempo de subida

|

Tempo
rlG elevado
Referéncia /‘\<
Ganho \ A~ oy
integral /
f1G baixo
/
Tempo
Referéncia PG e 11G ‘
rPG e rlG corretos
\
/ rdG aumentado
Tempo

A freqliéncia das oscilagdes é dependente da cinematica do sistema.

Parametro

Tempo de subida

Ultrapassagem

Tempo de
estabilizacao

Erro estatico

4

BN

o ¥ RN
R 4 RN P A4 5 4 N
. A A
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > PID-

Cadigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
FlUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
P id - [PID REGULATOR] [REGULADOR PID]
Nota: Esta funcdo néo pode ser utilizada com todas as fungdes. Respeitar as instrugdes na pagina 187.
P IF [Affect. retorno PID] [No] (n )
~ 0| [No] (~ O): ndo atribuido
A | I |[AN] (A | I): entrada analégica A1
A |2 |[AI2] (A |£): entrada analégica A2
A | 3 |[AI3] (A | 9): entrada analdgica A3
F I |[RP] (F I): entrada Pulse input
A U || [Alvirtual 1] (A /L [): entrada analégica virtual 1 pela rede de comunicagao
A U | [Alvirtual 2] (A | LU 2): entrada analdgica virtual 2 pela rede de comunicagéao
OAO ||[OA01] (OADO I): blocos de fungdes: saida analégica 01
OH 10|[OA10] (OA 10): blocos de fungdes: saida analdgica 10
A IC 2 |[AI2 net. channel] [Canal Al2 rede] [No] (n [0)
Paréametro acessivel se [PID feedback ass.] (F | F) estiver regulado em [Al virtual 2] (A | L &). Este parametro também ¢é
* acessivel no menu [INPUTS / OUTPUTS CFG] ( /_0O -).
~ 0| [No] (~ ): ndo atribuido
d b | [Modbus] (/74 k): Modbus integrado
L A r |[CANopen] (L A ~): CANopen® integrado
n E E | [Com. card] (r~ E E): placa de comunicagéo (se inserida)
P IF | |[Min PID feedback] [Retorno PID min.] ‘ 0 a [Max PID feedback] (F | F ) (2) 100
* Valor para retorno minimo.
1)
P IFZ |[Max PID feedback] [Retorno PID max.] ‘[Min PID feedback] (F /F /) a 32767 (2) | 1000
* Valor para retorno maximo.
1)
F IF | |[Min PID reference] [Refer. PID min.] [Min PID feedback] (F /F /) a 150
[Max PID reference] (F | F 2) (2)
* Valor minimo do processo.
1)
F IFZ |[Max PID reference] [Refer. PID max.] [Min PID reference] (P /P I)a 900
[Max PID feedback] (F | F Z) (2)
* Valor maximo do processo.
1)
P I [Act. internal PID ref.] [Acion. ref. interna PID] [No] (n 00)
* Referéncia do regulador PID interno.

nl

YES

[No] (~ [): a referéncia do regulador PID é dada por [Ref.1 channel] (F ~ /) ou [Ref.1B channel] (F - /L) com
eventualmente as fun¢des de soma / subtragao / multiplicacéo (ver diagrama péagina 231).
[Yes] (4 E 5): a referéncia do regulador PID é interna, pelo parametro [Internal PID ref.] (- F 1).
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > PID-

Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
rP I [Internal PID ref.] [Ref. PID Interna] [Min PID reference] (F /P I)a 150
[Max PID reference] (F IF 2)
* Referéncia do regulador PID interno.
Este parametro também é acessivel no menu [1.2 MONITORING] (/70 -).
~FL  |[PID prop. gain] [Ganho prop. PID] 0012100 K
* Ganho proporcional.
~ |G |[PID integral gain] [Ganho integral PID] 0012100 K
* Ganho integral.
rdb [PID derivative gain] [Ganho derivativo PID] ‘ 0,00 a 100 ‘ 0
* Ganho derivativo.
Fr P  |[PID ramp] [Rampa PID] \ 0a999s ‘ 0s
* Rampa de aceleracao/desaceleracao do PID, definida para ir de [Min PID reference] (F | F I) a [Max PID reference]
(P I P2)einversamente.
1)
P ILC [PID correct. reverse] [Inverséao corr. PID] [No] (~ [0)
Inversao do sentido de correcéo [PID correct. reverse] (F /[):
Se [PID correct. reverse] (F | L) estiver regulado em [No] (~ [J), a velocidade do motor aumenta quando o erro for positivo
* (por exemplo: regulagédo de pressdo com compressor).
Se [PID correct. reverse] (F /L) estiver regulado em [Yes] (4 E 5), a velocidade do motor diminui quando o erro for positivo
(por exemplo: regulagéo de temperatura por ventilador de resfriamento).
0| [No] (~ [): ndo
YE 5 |[Yes] (YE 5): sim
POL [Min PID output] [Saida PID min.] -599 a 599 Hz 0Hz
* Valor minimo da saida do regulador, em Hz.
1)
POH [Max PID output] [Saida PID max.] 0a599 Hz 60 Hz
* Valor maximo da saida do regulador, em Hz.
1)
PAL [Min fbk alarm] [Alarme retorno min.] [Min PID feedback] (F /F I)a 100
* [Max PID feedback] (F | F 2) (2)
() Nivel de supervisao min. do retorno do regulador.
1)
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > PID-

Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
FAH [Max fbk alarm] [Alarme retorno max.] [Min PID feedback] (F /F [)a 1000
[Max PID feedback] (F | F Z) (2)
* Nivel de supervisdo max. do retorno do regulador.
1)
PE r [PID error Alarm] [Alarme de erro PID] 0a 65535 (2) 100
* Nivel de superviséo do erro do regulador.
1)
P15 [PID integral reset] [Rearme integral PID] [No] (~ )
No estado 0 da entrada ou do bit atribuido, a funcéo sera inativa (o integral do PID é validado).
* No estado 1 da entrada ou do bit atribuido, a funcdo sera ativa (o integral do PID é inibido).
0| No] (~ O): ndo atribuido
L | I|[LH](L [ I): entrada légica LI1
[...]1(. . . ):vercondigbes de atribuico pagina 177
FFP I [Speed ref. assign.] [Atrib. ref. velocidade] [No] (~ [0)
* Entrada de velocidade prevista do regulador PID.
n 0| [No] (~ O): nao atribuido
A | | |[AN] (A | I): entrada analégica A1
A |2 |[AI2] (A |2): entrada analégica A2
A |3 |[AI3] (A | 9): entrada analdgica A3
L LLC|[HMI](L L LC):terminal grafico ou terminal remoto
d b | [Modbus] (  b): Modbus integrado
[ A~ | [CANopen] (L A ~): CANopen® integrado
n E E | [Com. card] (~ E E): placa opcional de comunicagéo
P I'[RP] (P I): entrada Pulse input
A 10 1| [Al virtual 1] (A L I): entrada analdgica virtual 1 com o botéo de navegagéo
0RO 1 |[0A01] (OA DO I): blocos de fungdes: saida analégica 01
OF 10| [OA10] (OA 10): blocos de fungdes: saida analdgica 10
P5r [Speed input%] [% Ref. Velocidade] 1a100% 100%
* Coeficiente multiplicador da entrada de velocidade prevista.
Parémetro inacessivel se [Speed ref. assign.] (F F ) estiver regulado em [No] (~ ).
1)
FRU [Auto/Manual assign.] [Atrib. auto/manual] [No] (~ 00)
No estado 0 da entrada ou do bit atribuido, o PID é ativado.
* No estado 1 da entrada ou do bit atribuido, a operacdo manual é ativada.
n [0 | [No] (~ O): ndo atribuido
L | [|[LH](L I I): entrada légica LI1
.. [...]1(. . . ):vercondicbes de atribuicdo pagina 177
RCZ2 [Acceleration 2] [Aceleracao 2] 0,00 a 6 000 s (3) 5s
* Tempo para acelerar de 0 ao parametro [Rated motor freq.] (F ~ 5). Para a repetitividade das rampas, o valor deste parametro
deve ser regulado em fungao da possibilidade da aplicagao.
() A rampa AC2 ¢é ativada somente na partida da fungcéo PID e despertar PID.
1)
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > PID-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
P in [Manual reference] [Referéncia manual] [No] (~ 00)
Entrada velocidade manual. Parametro acessivel se [Auto/Manual assign.] (7 A L) for diferente de [No] (~ ).
* As velocidades pré-selecionadas séo ativas na referéncia manual se estiverem configuradas.
~ 0 | [No] (~ O): nao atribuido
A | | |[AN] (A | I): entrada analégica A1
A 12 |[AI2] (A |2): entrada analdgica A2
A | 3 |[AI3] (A | 3): entrada analdgica A3
F I |[RP] (P I): entrada Pulse input
A U || [Alvirtual 1] [Al virtual 1] (A /L [): entrada analdgica virtual 1 com o botédo de navegacao
OAO ||[OA01] (OA DO I): blocos de fungdes: saida analdgica 01

OH 10|[OA10] (OA 10): blocos de fungdes: saida analdgica 10

ELS [Low speed time out] [Time out veloc. min.] ‘ 0a999,9s 0s
c) Tempo max. de funcionamento em [Low speed] (L 5 F) (ver [Low speed] (L 5 F) pagina 113).
Seguido a um funcionamento em [Low speed] (L 5 F) durante o tempo definido, a parada do motor € comandada
) automaticamente. O motor parte novamente se a referéncia for superior a [Low speed] (L 5 F) e se um comando de marcha

continuar presente.

Nota: Atencéo, o valor 0 corresponde a um tempo ilimitado.

Se [Low speed time out] (£ L 5) for diferente de 0, [Type of stop] (5 £ £ ) pagina 197 é forgado a [Ramp stop] (- 1F)
(somente se a parada por rampa estiver configurada).

5L [PID wake up thresh.] [Nivel despert. PID] ‘ 0,02 100,0 0

* A PERIGO

Z P FUNCIONAMENTO NESPERADO DO INVERSOR
Assegurar-se que os religamentos inesperados ndo sejam perigosos.
O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

No caso onde as fungdes “PID” e “Tempo de funcionamento em velocidade minima” [Low speed time out] (£ L 5) sdo
configuradas ao mesmo tempo, o regulador PID tenta ajustar a uma velocidade inferior a [Low speed] (L 5 F).

Isto resulta em funcionamento insatisfatério, que consiste em dar partida, operar em LSP, depois parar e assim por diante...
O parametro [PID wake up thresh.] (~ 5 L) (nivel de erro de religamento) permite ajustar um nivel de erro PID minimo para
religar ap6s uma parada por [Low speed] (L 5 F) prolongada. [PID wake up thresh.] (- 5 L) é uma porcentagem do erro PID
(o valor depende de [Min PID feedback] (F /F 1) e [Max PID feedback] (¥ | F &), ver [Min PID feedback] (F |/ F [)pagina
2835).

A funcdo é inativa se [Low speed time out] (£ L 5) = 0 ou se [PID wake up thresh.] (- 5L)=0.

(1) Este parametro também ¢é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).

(2) Na auséncia de terminal gréfico, no display de 4 caracteres, os valores superiores a 9999 sao visualizados com um
ponto apds o milhar. Ex: 15.65 para 15650.

(3) Faixa 0,01 2a 99,99 s, 0,1 2 999,9 s ou 1 a 6 000 s segundo o parametro [Ramp increment] ( | n ) pagina 194.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacéo.

C) Paréametro modificavel em operacgéo e na parada.

z 2 s | Para modificar a atribuicdo deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

REFERENCIAS PID PRE-SELECIONADAS

DRI- > CONF > FULL > FUN- > PRI-

Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
Pr |- [PID PRESET REFERENCES] [REFER. PID PRE-SEL.]
Funcéo acessivel se [PID feedback ass.] [Atrib. retorno PID] (~ | F) pagina 235 estiver atribuido.
Pr2 [2 preset PID ref.] [2 referéncias PID pré-selec.] [No] (~ )
No estado 0 da entrada ou o bit atribuido, a fungéo € inativa.
No estado 1 da entrada ou o bit atribuido, a fungao é ativa.
n 0 | [No] (~ O): nao atribuido
L [ [|[LH](L [ I): entrada l6gica LI1
. |[-]1( . . ):vercondigbes de atribuicdo pagina 177
PrH4 [4 preset PID ref.] [4 referéncias PID pré-selec.] [No] (~ I0)
Verificar que [2 preset PID ref.] (P ~ £) foi atribuido antes de efetuar esta funcao.
Idéntico ao parametro [2 preset PID ref.] (F ~ &) pagina 237.
No estado 0 da entrada ou o bit atribuido, a funcdo é inativa.
No estado 1 da entrada ou o bit atribuido, a fungéo é ativa.
rP? [2 preset PID ref.] [Ref. pré-sel. PID 2] [Min PID reference] (F /F I)a 300
[Max PID reference] (F |F Z) (2)
* Parédmetro acessivel se [Preset ref. PID 2] (F - &) estiver atribuido.
(Wh]
rP3 [3 preset PID ref.] [Ref. pré-sel. PID 3] [Min PID reference] (F IF I)a 600
[Max PID reference] (F IF 2) (2)
* Parametro acessivel se [Preset ref. PID 3] (F ~ 3) estiver atribuido.
(Gh]
rPH4 [4 preset PID ref.] [Ref. pré-sel. PID 4] [Min PID reference] (F IF I)a 900
[Max PID reference] (F |F 2) (2)
* Parametro acessivel se [Preset ref. PID 4] (F ~ 4) estiver atribuido.
(6h)
(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).
(2) Na auséncia de terminal grafico, no display de 4 caracteres, os valores superiores a 9999 sao visualizados com um
ponto apds o milhar. Ex: 15.65 para 15650.
Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada

0

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Parédmetro modificavel em operacéo e na parada.
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Modo [Configuration] [Configuragéo] (L o n F)

LIMITACAO DO CONJUGADO

Ha dois tipos de limitacdo de conjugado:

® com um valor fixado por um parédmetro,

® com um valor dado por uma entrada analdgica (Al, pulse ou encoder).

Quando os dois tipos forem validados, o valor menor é que sera considerado. Os dois tipos de limitagcdo séo
configuraveis ou comutaveis a distancia por entrada Iégica ou por rede de comunicagéao.

[Torque limit. activ.] (E L A)

[Motoring torque | . . _ [Yes]
lim] (EL /1) Limitacdo (YE 5)
— e |de QL
conjugado T N I
por. b
[Gen. torque lim] | Parametro /I/ P
(EL IG) I o
S INoj
LI (n O)
Valor de limitacéo
[Analog limit. act.] (E L [) Consideragéo do
| valor menor ~—®
|
|
[Yes] |
Limitacdode (4E 5) :
conjugado [AI]
O 4

[ALI(A 1) por entrada

O—Rpy 7 analegica, 500
RP I

[Torque ref. assign.] (£ A A)
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > TOL-

Codigo

Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica

FUnR -

[APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)

EOL -

[TORQUE LIMITATON] [LIMIT. DE CONJUGADO]

ELA

[Torque limit. activ.] [Ativ. limit. conjugado] ‘ [No] (~ )

No estado 0 da entrada ou do bit atribuido, a fun¢éo é inativa.
No estado 1 da entrada ou do bit atribuido, a fungéo é ativa.

[No] (~ O): fungéao desativada

[Yes] (4 E 5): funcdo ativa en permanence

[LI1] (L [/ [): entrada légica LI1

[...]1(. . . ):vercondicbes de atribuicao pagina 177

[Torque increment] [Increment conjug.] %] ( 1)

Parametro inacessivel se [Torque limit. activ.] (£ L A) estiver regulado em [No] (~ ).
Escolha da unidade dos pardmetros [Motoring torque lim] (£ L //7) e [Gen. torque lim] (E L /L).

[0,1%] (0. [): unidade 0,1%
[1%] ( 1): unidade 1%

[Motoring torque lim] [Lim. conjug. motor] 0a300% 100%

Parametro inacessivel se [Torque limit. activ.] (£ L A) estiver regulado em [No] (~ ).
Limitagéo do conjugado em regime motor, em % ou em 0,1 % do conjugado nominal segundo o parametro
[Torque increment] ( / n £ P).

(1)

[Gen. torque lim] [Lim. conjug. gerador] 0 a300% 100%

Parametro inacessivel se [Torque limit. activ.] (£ L A) estiver regulado em [No] (~ ).
Limitagéo do conjugado em regime gerador, em % ou em 0,1% do conjugado nominal segundo o parametro
[Torque increment] ( / n £ P).

EARA

nl
A1l
AIZ
A3
P
A U1
AiIuze
ORO |

oRf 10

[Torque ref. assign.] [Atrib. ref. conjug.] [No] (~ 00)

Se a fungéo estiver atribuida, a limitagédo varia de 0% a 300% do conjugado nominal em fungéo do sinal 0% a 100% aplicado
na entrada atribuida.

Exemplos:

12 mA em uma entrada 4-20 mA resulta em uma limitacdo de 150% do conjugado nominal.

2,5V em uma entrada 10 V resulta em 75% do conjugado nominal.

[No] (~ [): ndo atribuido (fungéo inativa)

[AI1] (A | I): entrada analégica

[AI2] (A |2): entrada analdgica

[AI3] (A | 3): entrada analégica

[RP] (F I): entrada Pulse input

[Al virtual 1] (A /LU I): entrada analdgica virtual 1 com o botao de navegacéao

[Al virtual 2] (A | L/ 2): entrada virtual pela rede de comunicagéao, a configurar por [Al2 net. channel] (A /[ &) pagina 161.
[OAO01] (O A O I): blocos de fungdes: saida analdgica 01

[OA10] (O A |0): blocos de fungdes: saida analdgica 10
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > TOL-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
ELLC [Analog limit. act.] [Ativ. limit. analdgica] [Yes] (JE 5)

Parametro inacessivel se [Torque limit. activ.] (£ L A) estiver regulado em [No] (~ ).
Idéntico ao parametro [Torque limit. activ.] (£ L A) pagina 241.

No estado 0 da entrada ou do bit atribuido:

* A limitacao é dada pelos parametros [Motoring torque lim] (£ L | ) e [Gen. torque lim] (£ L /L) se [Torque limit. activ.]
(E L A) for diferente de [No] (~ ).

Sem limitagdo se [Torque limit. activ.] (£ L A) estiver regulado em [No] (~ ).

No estado 1 da entrada ou do bit atribuido:

A limitacdo depende da entrada atribuida por [Torque ref. assign.] (£ A A).

Nota: Se [Torque limitation] (£ L A) e [Torque ref. assign.] (£ A A) forem validados ao mesmo tempo, seré considerado o
valor mais baixo.

(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).

Estes parametros somente aparecem se a funcéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

() Parametro modificavel em operagao e na parada.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > CLI-

SEGUNDA LIMITACAO DE CORRENTE

Cddigo Nome/Descri¢cao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FlUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
cLI- [2nd CURRENT LIMIT.] [22 LIMIT. CORRENTE]

LC2 [Current limit 2] [Ativ. corr. limit. 2] |INo] (» 1)

No estado 0 da entrada ou do bit atribuido, a primeira limitagcao de corrente ¢é ativa.
No estado 1 da entrada ou do bit atribuido, a segunda limitagéo de corrente é ativa.

~ [ | [No] (~ O): fungao desativada

L [ [|[LH] (L [ I): entrada légica LI1
.. . |1 . . ):vercondicdes de atribuicdo pagina 177
cLe [I Limit. 2 value] [Valor corr. Limit. 2] ‘0 a1,5In(1) 1,51n (1)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR E DO INVERSOR

* Verificar se 0 motor pode resistir a esta corrente, especialmente no caso de motores sincronos a ima
() permanente, que sao suscetiveis de se desmagnetizar.

* Verificar se os perfis estdo em conformidade com a curva de desclassificagao presente no capitulo de
instalacéo deste manual.

O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

Segunda limitagao de corrente.

Parametro acessivel se [Current limit 2] (L [ &) for diferente de [No] (~ ).

A faixa de regulagem é limitada a 1,5 In.

Nota: Se a regulagem for inferior a 0,25 In, ha risco de travamento pela falha [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE
MOTORY] (J F L) se esta estiver valida (ver [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE MOTOR] ([ F L) pagina 277). Se for
inferior a corrente do motor sem carga, o motor ndo pode funcionar.

cL i [Current limitation] [Limit. corrente] ‘0 al5In(1) 1,51n (1)
ATENCAO
RISCO DE DANOS AO MOTOR E DO INVERSOR
c) * Verificar se 0 motor pode resistir a esta corrente, especialmente no caso de motores sincronos a ima

permanente, que sao suscetiveis de se desmagnetizar.

* Verificar se os perfis estdo em conformidade com a curva de desclassificagao presente no capitulo de
instalacéo deste manual.

O nao respeito a estas instrugcdes pode provocar danos materiais.

Primeira limitagcdo de corrente.

Parametro acessivel se [Current limit 2] (L [ &) for diferente de [No] (~ ).

A faixa de regulagem é limitada a 1,5 In.

Nota: Se a regulagem for inferior a 0,25 In, ha risco de travamento pela falha [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE
MOTORY] (O F L) se esta estiver valida (ver [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE MOTOR] (L F L) pagina 277). Se for
inferior & corrente do motor sem carga, o0 motor ndo pode funcionar.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagé@o e na etiqueta de identificagcéo do
inversor.

Estes parametros somente aparecem se a funcéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracao da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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Modo [Configuration] [Configuragéo] (L o n F)

COMANDO DE UM CONTATOR DE LINHA

O contator de linha é fechado a cada comando de marcha, avango ou reverso, e aberto apés o comando de
parada, se o inversor estiver travado. Por exemplo, se 0 modo de parada for parada por rampa, o contator
sera aberto quando o motor estiver em velocidade zero.

Nota: O controle do inversor deve ser alimentado por uma alimentagao 24 V externa.
Exemplo de esquema:

Parada de
emergéncia qu‘
3
Rede 3 ~ Run/Reset
— E-\ K11

1 1

L2 L3 ‘
ATVee I

' |

W P24 COM 9 Lle Lin +24!

[24V=source |
+24 VG K10

Alimentagéo 24 V

Nota: O botédo “Run/Reset” pode ser pressionado assim que o botao “Parada de emergéncia” tiver sido
liberado.

Lle = Comando de marcha [Forward] (F ~ o) ou [Reverse] (- - 5)
LO-/LO+ = [Line contactor ass.] (L L [)
Lin = [Drive lock] (L E 5)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

Esta fungdo somente pode ser utilizada para um pequeno nimero de manobras consecutivas, com um
tempo de ciclo superior a 60 segundos (caso contrario, pode ocorrer envelhecimento prematuro do circuito
de carga dos capacitores).

O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > LCC-

Codigo

Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica

FUnR -

[APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICAGCAO] (cont.)

LLC-

[LINE CONTACTOR COMMAND] [COM. CONTATOR LINHA]

LLLC

nlO
Lol
rc
da |l

[Line contactor ass.] [Atrib. contator linha] ‘ [No] (~ 00)

Saida légica ou relé de controle.

[No] (~ [): fungéo nao atribuida (neste caso, todos os parametros da fungéo sao inacessiveis.)

[LO1] (L O I): saida Iégica LOA1

[R2] (~ 2): relé r2

[dO1] (d O I): saida analégica AO1 funcionando como saida légica. Escolha acessivel se [AO1 assignment] (A [J /) pagina
168 estiver regulado em [No] (~ ).

LES

[Drive lock] [Atrib. travamento] [No] (n )

Parametro acessivel se [Line contactor ass.] (L L [) for diferente de [No] (~ ).
O travamento do inversor ocorre pelo estado 0 da entrada ou do bit atribuido.

[No] (~ O): fungéao desativada
[LI1] (L I I): entrada légica LI1
[...]1(. . . ):vercondigbes de atribuicdo pagina 177

[Mains V. time out] [Time out U linha] 5a999s 5s

Tempo de supervisao do fechamento do contator de linha. Se no final deste tempo a tensédo nao estiver presente no circuito
de poténcia do inversor, este travar-se-a por falha [Line contactor] (L L F).

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando

* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragao da fungao correspondente, sua descricao é detalhada

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.
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CONTROLE DO CONTATOR DE SAIDA

Permite o comando pelo inversor de um contator situado entre o inversor e o motor. O fechamento do contator
é realizado no aparecimento de um comando de marcha. A abertura do contator é requerida quando nao
houver mais corrente no motor.

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

Se uma func¢éo de frenagem por injecédo de corrente continua for configurada, ndo deixar em modo parado
por tempo muito longo, pois o contator somente sera aberto no final da frenagem.

O nao respeito a estas instrugcdes pode provocar danos materiais.

Retorno do contator de saida

A entrada légica correspondente deve estar em 1 quando nao houver comando de marcha e em 0 em
operacao.

Quando houver incoeréncia, o inversor desliga pela falha FCF1 se o contator de saida n&o se fechar
(LIx a 1) e em falha FCF2 se estiver colado (LIx a 0).

O parametro [Delay to motor run] (< b 5) permite temporizar o desligamento em falha no aparecimento de
um comando de marcha e o pardmetro [Delay to open cont.] (d A 5) temporiza a falha no comando de
parada.

Nota: A falha FCF1 (o contator ndo se fecha) pode ser rearmada por uma transicdo de 1 a 0 do comando de
marcha (0 --> 1 --> 0 no caso de comando a 3 fios).

|
|
Comando Retorno |
0  LOeRe +24 Lle i

K20 KM2

As funcgbes [Out. contactor ass.] (0L [) e [Output contact. fdbk] (~ L A) podem ser utilizadas
individualmente ou juntas.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > OCC-

Codigo

Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica

FUnR -

[APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICAGCAO] (cont.)

ocrc -

[OUTPUT CONTACTOR CMD] [COM. CONTATOR SAIDA]

ocr

n0
Lol
rc
d0 |l

[Out. contactor ass.] [Atrib. contator saida] ‘ [No] (~ )

Saida légica ou relé de controle.

[No] (~ [): fungéo nao atribuida (neste caso, todos os parametros da fungéo sao inacessiveis.)

[LO1] (L O I): saida Iégica LOA1

[R2] (~ &): relé r2

[dO1] (d O I): saida analégica AO1 operando como saida légica. Escolha acessivel se [AO1 assignment] (A [ /) pagina 168
estiver regulado em [No] (~ ).

rCAH

[Output contact. fdbk] [Retorno contator saida] [No] (~ )

O motor parte quando a entrada ou o bit atribuido passa a 0.

[No] (~ [): fungéo desativada
[LI1] (L / [): entrada légica LI1
[...] (. . . ):vercondi¢gbes de atribuicao pagina 177

db5

Q)

0,05a60s 0,15s

[Delay to motor run] [Tempor. operacao]

Temporizagao para:

Comando do motor apds um comando de marcha

Supervisao de falha do contator de saida, se o retorno estiver atribuido. Se o contator ndo se fechar ao fim do tempo regulado,
ha travamento em modo FCF2 do inversor.

Este parametro é acessivel se [Out. contactor ass.] ([ [ [) estiver atribuido ou se [Output contact. fdbk] (~ L A) estiver
atribuido.

A temporizacédo deve ser superior ao tempo de fechamento do contator de saida.

dAS

0

[Delay to open cont.] [Tempor. parada] 0a5,00s 0,10s

Temporizacéo de comando de abertura do contator de saida apds a parada do motor.

Este parametro é acessivel se [Output contact. fdbk] (~ L A) estiver atribuido.

A temporizacédo deve ser superior ao tempo de abertura do contator de saida. Se a regulagem for 0, a falha nao sera
supervisionada.

Se o contator ndo se abrir ao fim do tempo regulado, ao fim do tempo regulado, ha travamento em modo FCF1 do inversor.

(@

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programagao.

Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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POSICIONAMENTO POR SENSORES
Esta fungéo permite administrar um posicionamento a partir de sensores de posicéao ou interruptores de fim
de curso ligados nas entradas logicas ou a partir de bits da palavra de comando:
® Desaceleragéo,
® Parada.

Aldgica de acao das entradas ou dos bits € configuravel na subida do sinal (passagem de 0 a 1) ou na descida
do sinal (passagem de 1 a 0). O exemplo seguinte é na subida do sinal:

Comando de
marcha Avango

Comando de
marcha Reverso

[Slowdown forward]

[Stop FW limit sw.]

Velocidade

[Low speed]
(LSP)

O modo de desaceleracdo e o modo de parada sé@o configuraveis.

O funcionamento é idéntico para os dois sentidos de operagéo. A desaceleragéo e a parada funcionam
segundo a mesma légica acima.
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Exemplo: desaceleragéo direta (avango), na subida do sinal

* A desaceleracao direta (avancgo) ocorre na subida do sinal (passagem de 0 a 1) da entrada ou do bit
atribuido para desaceleragéo direta (avanco), se a subida do sinal ocorrer no sentido avang¢o. O comando
de desaceleragéo é entdo memorizado, mesmo no caso de falta da alimentacgéo. A partida no outro sentido
é permitida em alta velocidade. O comando de desaceleragéo é apagado na descida do sinal (passagem
de 1 a 0) da entrada ou do bit atribuido para desaceleracéao direta (avanco), se este sinal ocorreu no
sentido reverso.

* E possivel atribuir um bit ou uma entrada légica para inibir a funcéo.

® O comando de desaceleragao direta (avanco) € inibido durante o estado 1 da entrada ou do bit de inibigao,
mas as passagens nos sensores permanecem supervisionadas e memorizadas.

Exemplo: posicionamento por interruptores de fim de curso, na subida do sinal

o I T I - | - |
O O @) O
Parada Desaceleracdo Reverso A Desaceleracdo  Parada
vanco direta (avanco) direta
reversa reversa
(avanco)

@) @

N

Operacao com cames curtos:

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

Neste caso, na primeira operagdo ou apds um retorno em regulagem de fabrica, é necessario dar partida
uma primeira vez fora as areas de desaceleragdo e de parada para inicializar a fungéo, isto para inicializar
a funcao.

O nao respeito a estas instrucoes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

A area é memorizada no momento da desenergizacao.

No caso de modificagdo manual da posi¢ao do sistema, & necessario dar partida no inversor respeitando a
mesma posicao da energizacao seguinte.

O nao respeito a estas instrucoes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

Neste caso, na primeira operagao ou apds um retorno em regulagem de fébrica, é necessario dar partida uma
primeira vez fora as &reas de desaceleragéo e de parada para inicializar a fun¢ao, isto para inicializar a
funcéo.

Area de desaceleragéo direta (avango)

~

Desaceleragao
direta (avanco) Area de parada direta (avanco)

Parada direta S
(avanco)
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Operacao com cames longos:
Nestes casos, nao ha restricdo, a fungéo ¢ inicializada em qualquer trajetoria.
Area de desaceleraggo direta (avanco)

Desaceleragdo |
direta (avango) Area de parada direta (avanco)

’47
Parada direta
(avanco) § § § §

Parada a distancia calculada apos fim de curso de desaceleragao

Esta fungéo permite controlar a parada da parte mével automaticamente apds o fim de curso de
desaceleragdo em um distancia predeterminada.

Em funcéo da velocidade linear nominal e da velocidade estimada pelo inversor no desligamento do fim de
curso de desaceleragéo, o inversor sera induzido a parar a uma distancia configurada.

Esta fungéo é utilizada quando houver um interruptor de sobrecurso comum aos dis sentidos de operacgéo,
com reinicializagdo manual. Entdo, ele atuara somente em seguranca se a disténcia for ultrapassada. O fim
de curso de parada permanece prioritario sobre a fungéo.

O parametro [Deceleration type] (d 5 F) pode ser configurado para obter uma das duas operacdes descritas
abaixo:

Frequéncia

[Deceleration type] (d 5 F) = [Standard] (5 E o)

Frequéncia de
desaceleragéao

Distancia

/ B

. [Stop distance] (5 E o) A: fim de curso de desaceleraggo atingido
Frequéncia B: parada automatica a distancia

[Deceleration type] (d 5 F) = [Optimized] (O F E)

Frequéncia de
desaceleracao

Distancia
A B
Nota:
® Se arampa de desaceleragao for modificada durante a parada a disténcia, esta distancia nao sera
respeitada.

® Se o sentido for modificado durante a parada a distancia, esta distancia nao sera respeitada.

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

® Assegurar-se que os parametros configurados sejam coerentes, principalmente se a distancia desejada
é possivel.

® Esta fungé@o néo substitui o fim de curso de parada, que permanece necessario a seguranga.

O nao respeito a estas instrucoes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > LPO-
Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FlUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
LFPO- [POSITIONING BY SENSORS] [POSIC. POR SENSORES]
Nota: Esta funcdo néo pode ser utilizada com todas as fungdes. Respeitar as instrugdes na pagina 187.
SAF [Stop FW limit sw.] [FdC parada sent. avanco] ‘ [No] (~ )
Fim de curso de parada no sentido avango.
~ 0 | [No] (~ O): nao atribuido
L | [|[LH](L [ I): entrada légica LI1
[...]1(. . . ):vercondi¢gbes de atribuicao pagina 177
SAr [Stop RV limit sw.] [FAC parada sent. reverso] ‘ [No] (~ 00)
Fim de curso de parada no sentido reverso.
Idéntico ao parametro [Stop FW limit sw.] (5 A F) acima.
SAL [Stop limit config.] [Conf. FAC parada] ‘ [Active low] (L 0)
PERDA DE CONTROLE
* Se [Stop limit config.] (5 A L) estiver regulado em [Active high] (H /L), o comando de parada sera
ativado no sinal ativo (nenhum comando de parada sera emitido se o sinal ndo for aplicado por qualquer
razao).
Nao selecione [Active high] (H | ) se nao tiver certeza que seu sinal estara presente a qualquer momento.
O nao respeito a estas instrugcoes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.
Ativacao do fim de curso de nivel.
Parametro acessivel se ao menos um interruptor de fim de curso ou um sensor de parada tiver sido atribuido. Ele define a l6gica
positiva ou negativa das entradas ou dos bits atribuidos na parada.
L [0 | [Active low] (L [): parada comandada na descida do sinal (passagem de 1 a 0) das entradas ou dos bits atribuidos
H | L | [Active high] (H |L): parada comandada na subida do sinal (passagem de 0 a 1) das entradas ou dos bits atribuidos
dAF [Slowdown forward] [FAC desacel. sent. avanco] ‘ [No] (~ 00)
Fim de curso de desaceleracdo sentido avanco.
Idéntico ao parametro [Stop FW limit sw.] (5 A F) acima.
dAr [Slowdown reverse] [FAC desacel. sent. reverso] ‘ [No] (~ 00)
Fim de curso de desaceleragao sentido reverso.
Idéntico ao parametro [Stop FW limit sw.] (5 A F) acima.
dAL [Slowdown limit cfg.] [Conf. FAC desacel.] ‘ [Active low] (L O)
RISCO DE DANOS DO EQUIPAMENTO
* Se [Slowdown limit cfg.] (d A L ) estiver regulado em [Active high] (H /L), o comando de desaceleragéo
sera ativado no sinal ativo (nenhum comando de desaceleracéo sera emitido se o sinal no for aplicado por
qualquer razdo).
N&o selecione [Active high] (H /L) se ndo tiver certeza que seu sinal estara presente a qualquer momento.
O nao respeito a estas instrugoes pode provocar danos materiais.
Parametro acessivel se ao menos um interruptor de fim de curso ou um sensor de parada tiver sido atribuido. Ele define a l6gica
positiva ou negativa das entradas ou dos bits atribuidos na desaceleragéo.
L [0 | [Active low] (L [): desaceleragdo comandada na descida do sinal (passagem de 1 a 0) das entradas ou dos bits atribuidos
H I L | [Active high] (H | L): desaceleragdo comandada na subida do sinal (passagem de 0 a 1) das entradas ou dos bits atribuidos
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > LPO-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
LLS [Disable limit sw.] [Desativ. FdC] [No] (~ 0)

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE
* Se [Disable limit sw.] (L L 5) estiver regulado em uma entrada e ativado, a administragédo de fim de curso
serd inibida.

Verificar se esta configuragéo nao coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.
O nao respeito a estas instru¢cées pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

Parametro acessivel se ao menos um interruptor de fim de curso ou sensor tiver sido atribuido.
No estado 1 da entrada ou bit atribuido, a acéao do interruptor de fim de curso é desativada. Se o inversor estava parado ou em
desaceleracgao por interruptor de fim de curso neste momento, ele religara até sua referéncia de velocidade.

[0 | [No] (~ O): fungéo desativada
L | [|[LH](L [ I): entrada légica LI1

.. . |[-1( . . ):vercondigdes de atribuicdo pagina 177
FPAS [Type of stop] [Tipo de parada] [Ramp stop] (- F)
* Parametro acessivel se ao menos um interruptor de fim de curso ou sensor tiver sido atribuido.

~ [1F | [Ramp stop] (~ [1F): por rampa
F 5 E |[Fast stop] (F 5 £): parada rapida (rampa reduzida por [Ramp divider] (< L F), ver [Ramp divider] (d L F) pagina 119)
n 5 E | [Freewheel] (n 5 E): parada por inércia

dSF [Deceleration type] [Tipo de desaceleracao] [Standard] (5 £ o)

* Parametro acessivel se ao menos um interruptor de fim de curso ou sensor tiver sido atribuido.

5 E d | [Standard] (5 E d): utiliza a rampa [Deceleration] (< E L) ou [Deceleration 2] (d E &) (a que estiver valida).

[0 F E | [Optimized] (0 F E ): o tempo de rampa é calculado em funcéo da velocidade real no momento do basculamento do contato de
desaceleracao, de maneira a limitar o tempo de partida em velocidade minima (otimizacao do tempo de ciclo: o tempo de
desaceleracgéo é constante, qualquer que seja a velocidade inicial).

SEd [Stop distance] [Distéancia de parada] [No] (~ 00)
Parametro acessivel se ao menos um interruptor de fim de curso ou sensor tiver sido atribuido.
* Ativacao e regulagem da fungéo de parada a distancia calculada apds fim de curso de desaceleragao.

~ [0 | [No] (~ O): fungéo inativa (os dois parametros seguinte seréo entéo inacessiveis)
- 10,01 a 10,00: regulagem da distancia de parada em metros

nlL5S [Rated linear speed] [Velocidade linear] ‘ 0,20 a 5,00 m/s ‘ 1,00 m/s
Parametro acessivel se ao menos um interruptor de fim de curso ou sensor tiver sido atribuido e se [Stop distance] (5 £ o) for
* diferente de [No] (- 0).
Velocidade linear nominal em metros/segundo.
S5Fd [Stop corrector] [Corretor de parada] ‘ 50 a 200% ‘ 100%
Parametro acessivel se ao menos um interruptor de fim de curso ou sensor tiver sido atribuido e se [Stop distance] (5 £ o) for
* diferente de [No] (~ ).

Fator de escala aplicado na distancia de parada, para compensar, por exemplo, uma rampa nao linear.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.
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COMUTACAO DE PARAMETROS

E possivel selecionar um conjunto de 1 a 15 parametros do menu [SETTINGS] (5 E £ -) pagina 115, atribui-
los a 2 ou 3 valores diferentes e comutar estes 2 ou 3 conjuntos de valores por 1 ou 2 entradas légicas ou
bits de uma palavra de comando. Esta comutac¢ado pode ser feita em funcionamento (motor em operacgéo).

Também é possivel comabdar esta comutagdo por um ou dois niveis de frequéncia. Cada nivel atua como

uma entrada légica (0 = nivel ndo atingido, 1 = nivel atingido).

Valores 1

Valores 2

Valores 3

Parametro 1
Parametro 2
Parametro 3
Parametro 4
Parametro 5
Parametro 6
Parametro 7
Parametro 8
Parametro 9
Parametro 10
Parametro 11
Parametro 12
Parametro 13
Parametro 14
Parametro 15

Parametro 1
Parametro 2
Parametro 3
Parametro 4
Parametro 5
Parametro 6
Parametro 7
Parametro 8
Parametro 9
Parametro 10
Parametro 11
Parametro 12
Parametro 13
Parametro 14
Parametro 15

Parametro 1
Parametro 2
Parametro 3
Parametro 4
Parametro 5
Parametro 6
Parametro 7
Parametro 8
Parametro 9
Parametro 10
Parametro 11
Parametro 12
Parametro 13
Parametro 14
Parametro 15

Parametro 1
Parametro 2
Parametro 3
Parametro 4
Parametro 5
Parametro 6
Parametro 7
Parametro 8
Parametro 9
Parametro 10
Parametro 11
Parametro 12
Parametro 13
Parametro 14
Parametro 15

3 valores

Entrada LI ou bit ou nivel de frequéncia 0 1 Oout
2 valores
Entrada LI ou bit ou nivel de frequéncia 0 0 1

Nota: Nao modifique os pardmetros no menu [SETTINGS] (5 E £ -), pois qualquer modificagdo no menu
[SETTINGS] (5 E E -) sera perdida na energizagao seguinte. Os parametros sdo regulaveis em operagéo no
- ), na configuragao ativa.

menu [PARAM. SET SWITCHING] (/7L F

Nota: A configuragéo da comutagéo de parametros néo é possivel a partir do terminal integrado.

Somente a regulagem dos parametros é possivel a partir do terminal integrado, se a funcao foi previamente
configurada pelo terminal grafico, por software ou pela rede de comunicagéo. Se a fungéo nao foi configurada,

o menu [PARAM. SET SWITCHING] (
[SET 3] (F 5 7 -) nao aparecerao.

e =]

L

I

~ -) e os submenus [SET 1] (7 5

/
li

-),[SET2] (F 5 -

),
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > MLP-

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FlUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
nLP - [PARAM. SET SWITCHING] [COMUT. CONJ. PARAM.]
L HA | |[2 parameter sets] [2 conj. de parametros] ‘ [No] (~ [0)
Comutacgéao de 2 conjuntos de parametros.
n 0 |[No] (~ 0): ndo atribuido
F E A | [Freq. Th. att.] (F E A): comutacao par [Freq. threshold] (F £ o) pagina 273
F & H | [Freq. Th 2 att.] (F & A): comutacao par [Frequency 2 threshold] (F & d) pagina 273
L [ I|[LH](L [ I): entrada légica LI1
.. . |1 . . ):vercondigdes de atribuicao pagina 177
CHAZ [3 parameter sets] [3 conj. de parametros] [No] (~ )
Idéntico ao parametro [2 parameter sets] (L H A ) pagina 254.
Comutacgao de 3 conjuntos de parametros.
Nota: Para obter 3 jogos de parametros, [2 parameter sets] (L H A |) também deve ser configurado.
5P5 [PARAMETER SELECTION] [SELEC. PARAMETROS]
Parametro acessivel somente pelo terminal grafico, se [2 parameter sets] (L H A [) for diferente de [No] (~ ).
A entrada neste parametro abre uma janela na qual aparecem todos os pardmetros de regulagem acessiveis.
Selecionar 1 a 15 parametros por ENT ( v € mostrado na frente do parametro). Também é possivel abandonar um ou
diversos parametros por ENT.
Exemplo:
PARAMETER SELECTION
SETTINGS
Ramp increment
""""" ]
--------- ]
---------
nLP - [PARAM. SET SWITCHING] [COMUT. CONJ. PARAM.] (cont.)
PS |- [SET 1] [CONJUNTO 1]
Parametro acessivel se ao menos 1 parédmetro tiver sido selecionado em [PARAMETER SELECTION].
A entrada dans este parametro abre uma janela de regulagem onde aparecem os parametros selecionados, na ordem na qual
eles foram selecionados.
Com o terminal gréfico:
* RDY Term +0,0Hz O0,0A RDY Term +0,0Hz O0,0A
SET1 Acceleration
QO T
Decelération: 9,67 s
5101 Acceleration 2: 12,58 s 951s
° o o Deceleration 2: 13,45s
5115 Begin Acc round 1: 23s Min = 0,1 Max = 999,9
Code Quick << >> Quick
Com o terminal integrado:
Proceda como no menu de regulagem utilizando os parametros que aparecem.
nLP - [PARAM. SET SWITCHING] [COMUT. CONJ. PARAM.] (cont.)
P52 - [SET 2] [CONJUNTO 2]
* Parametro acessivel se ao menos 1 parédmetro tiver sido selecionado em [PARAMETER SELECTION].
() Idéntico ao parametro [SET 1] (F 5 | - ) pagina 254.
5201
52 15
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > MLP- > PS3-

Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
nLP- [PARAM. SET SWITCHING] [COMUT. CONJ. PARAM.] (cont.)
(A5 5] = [SET 3] [CONJUNTO 3]
* Parametro acessivel se [3 parameter sets] (L H A &) for diferente de [No] (~ [J) e se ao menos 1 parametro tiver sido
selecionado em [SELECT. PARAMETRES].
C) Idéntico ao parametro [SET 1] (F 5 | -) pagina 254.
5301
S.El. I.S

Estes parametros somente aparecem se a funcéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.

Nota: E aconselhado fazer um teste de comutagéo dos parametros na parada e verificar se a execugao esté
correta. Realmente, certos parametros sao interdependentes e, neste caso, poderao ser restritos no
momento da comutacao.

As interdependéncias entre parametros devem ser respeitadas, mesmo entre conjuntos diferentes.
Exemplo: A mais alta [Low speed] (L 5 F) deve ser inferior & mais baixa [High speed] (H 5 F).
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MULTIMOTOR / MULTICONFIGURACAO

Comutacao de motores ou de configuracao [MULTIMOTORS/CONFIG.] [MULTIMOTORES/CONF] (/1/1L -)

O inversor pode conter até 3 configuragcdes memorizaveis pelo menu [FACTORY SETTINGS] (F L 5 -),
pagina 107.

Cada uma destas configuragdes pode ser ativada a distancia, permitindo adaptar-se a:
® 2 ou 3 motores ou mecanismos diferentes, (modo multimotor)

® 2 ou 3 configuragdes diferentes para um mesmo motor (multiconfiguragéo)

Os dois modos de comutacéo ndo sao cumulativos.

Nota: As seguintes condi¢des sao obrigatdrias:
* A comutagado somente pode ser realizada na parada (inversor travado). Se for requerida em operacao,

somente sera executada na parada seguinte.

* No caso da comuta¢do de motores, as seguintes condi¢cdes adicionais deverao ser respeitadas:

- A comutagéo deve ser acompanhada de uma comutagao adequada dos bornes de poténcia e de
controle relativos.
- A poténcia max. do inversor deve ser respeitada para todos os motores.

* Todas as configuracdes a comutar devem ser estabelecidas e salvas previamente em uma mesma

configuragéo de hardware, esta sendo a configuracao definitiva (placas opcionais e de comunicagéo). Se
esta precaucgéo nao for respeitada, o inversor podera travar-se com uma falha [Incorrect config.] (L F F).

Menus e parametros comutados em modo multimotor

[SETTINGS] (5EE -)

[MOTOR CONTROL] (dr L -)

[INPUTS /OUTPUTS CFG] ( /_0O -)

[COMMAND] (L EL -)

[APPLICATION FUNCT.] (F w n -) exceto a fungdo [MULTIMOTORS/CONFIG.]

(a ser configurada uma unica vez)

[FAULT MANAGEMENT] (F L E)

[MY MENU]

[USER CONFIG.]: o nome da configuragédo dado pelo usuario no menu [FACTORY SETTINGS] (FL 5 -)

Menus e parametros comutados em modo multiconfiguracao

Como em modo multimotor, exceto os pardmetros de motores que sdo comuns as trés configuragoes:

Corrente nominal

Corrente térmica

Tens&o nominal

Frequéncia nominal

Velocidade nominal

Poténcia nominal

Compensacéo RI

Compensacéo de escorregamento
Parametros de motor sincrono
Tipo de protecéo térmica

Estado térmico

Parametros de auto-regulagem e parametros do motor acessiveis em modo expert (especializado)
Tipo de comando do motor

Nota: Todos os outros menus e parametros permanecem nao comutaveis.
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Transferéncia da configuracao de um inversor para outro, com o terminal grafico, quando o inversor utiliza a funcao
[MULTIMOTORS/CONFIG.] (I111LC -)

Seja A oinversor fonte e B o inversor de destino. Neste exemplo, as comutagdes sao efetuada pelas entradas
l6gicas.
1. Conecte o terminal grafico ao inversor A.

2. Posicione as entradas ldgicas LI ([2 configurations] (L ~ F 1)) e LI ([3 configurations] (L ~ F £)) em 0.
3. Faga download da configuragdo 0 em um arquivo do terminal grafico (exemplo: arquivo 1 do terminal gréfico).

4. Posicione a entrada Idgica LI ([2 configurations] (L » F /)) em 1 e deixe a entrada Idgica LI
([3 configurations] (L » F £)) em 0.

5. Faga download da configuracdo 1 em um arquivo do terminal grafico (exemplo: arquivo 2 do terminal grafico).

6. Posicione a entrada Idgica LI ([3 configurations] (L » F £)) em 1 e deixe a entrada Idgica LI
([2 configurations] (L ~ F [)) em 1.

7. Faga download da configuracdo 2 em um arquivo do terminal grafico (exemplo: arquivo 3 do terminal grafico).
8. Conecte o terminal gréfico ao inversor B.

9. Posicione as entradas logicas LI ([2 configurations] (L » F 1)) em LI ([3 configurations] (L » F &)) em 0.
10. Efetue uma regulagem de fabrica do inversor B.

11. Faga download do arquivo da configurag@o 0 no inversor (arquivo 1 do terminal grafico neste exemplo).

12. Posicione a entrada Idgica LI ([2 configurations] (L » F /)) em 1 e deixe a entrada Idgica LI
([3 configurations] (L » F £)) em 0.

13. Faga download do arquivo da configuragcdo 1 no inversor (arquivo 2 do terminal grafico neste exemplo).

14. Posicione a entrada ldgica LI ([3 configurations] (L » F £)) em 1 e deixe a entrada ldgica LI
([2 configurations] (L ~ F [)) em 1.

15. Faga download do arquivo da configuracao 2 no inversor (arquivo 3 do terminal gréfico neste exemplo).

Nota: As etapas 6, 7, 14 e 15 sédo necessérias somente se a funcdo [MULTIMOTORS/CONFIG.] ([T1/1LC -)
for utilizada com 3 configuragdes ou 3 motores.

Terminal grafico

Configuragéo
atual

Rede

T Modbus
CANopen®

[2 configurations] (L ~ F 1) _

[3 configurations] (L n F &) Borneira

CnF1=0,CnF2=0 CnF1=1,CnF2=0 CnF1=0,CnF2=1
ou

CnF1=1,CnF2=1

Bit 15 da palavra LRS1
(traverse control em
curso)

Configuragéo 0
ou motor 0

Configuragéo 1
ou motor 1

Configuragdo 2
ou motor 2
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Comando da comutacéao

O comando da comutacao é assegurado por um ou duas entradas légicas segundo o nimero de motores ou
de configuragdes escolhidas (2 ou 3). A tabela abaixo fornece as combinagdes.

LI LI Numero de configuracao
2 motores ou configuracoes 3 motores ou configuracées ou de motor ativo

0 0 0

1 0 1

0 1 2

1 1 2

Esquema do modo multimotor
1 ATVeee
L Configuracdo 0 . — LOouR
Configuracdo 0 Configuracéo 1
se 0s 2 contatos ) = LOouR
nfigur: 1
estiverem . } P( raav Configuragao ST
abertos Configuracéo 2

: ~ LOouR

U Configuragéo 2 gp—

\
\
\
\
\

Auto-regulagem mm modo multimotor
Esta auto-regulagem pode ser feita:
* manualmente por uma entrada légica na mudanca de motor
® automaticamente a cada 12 ativagdo de motor apds a energizagéo do inversor, se o parametro
[Automatic autotune] (A L/ £ ) pagina 135 estiver regulado em [Yes] (Y E 5).

Estados térmicos dos motores em modo multimotor:

O inversor protege individualmente os trés motores, cada estado térmico considera todos os tempos de
parada, inclusive as desenergiza¢des do inversor.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

Saida da informacéao da configuracao

DRI- > CONF > FULL > FUN- > MMC-

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

O estado térmico de cada motor ndo € memorizado na desenergizagéo.
Para garantir a protecdo de seu motores, é necessario:

* Executar uma auto-regulagem em cada motor a cada energizagao

ou

* Utilizar uma protecao externa contra as sobrecorrentes em cada motor.
O nao respeito a estas instru¢cdes pode provocar danos materiais.

E possivel atribuir no menu [INPUTS / OUTPUTS CFG] ( /[ -) uma saida Iégica para cada configuracéo

ou motor (2 ou 3) para transmitir a informacao a distancia.

Nota: Se o menu [INPUTS / OUTPUTS CFG] ( /_[J -) estiver comutado, é necessario atribuir estas saidas

em todas as configuragdes se a informacao for necessaria.

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
nnc - [MULTIMOTORS/CONFIG.] [MULTIMOTORES/CONF]
CHN [Multimotors] [Multimotores] ‘ [No] (~ )
ATENCAO
RISCO DE DANOS AO MOTOR
Quando [Multimotors] (L H /1) estiver regulado em [Yes] (Y E 5), o estado térmico de cada motor néo é
memoriza na desenergizagao.
Para garantir a prote¢éo de seus motores, é necessario:
* Executar uma auto-regulagem em cada motor a cada energizagao
ou
» Utilizar uma protecao externa contra as sobrecorrenes em cada motor
O nao respeito a estas instrugcdes pode provocar danos materiais.
r [ | [No] (~ O): multiconfiguragéo possivel
HE 5 |[Yes] (4 E 5): multimotor possivel
L~ F | |[2 configurations] [2 configuracdes] [No] (~ )
Comutagao 2 motores ou 2 configuragoes.
[0 |[No] (~ O): sem comutagéao
L [ I|[LH](L [ I): entrada légica LI1
.. . |1 . . ):vercondigdes de atribuicdo pagina 177
CLnFZ [3 configurations] [3 configuracoes] [No] (~ O)
Comutagao 3 motores ou 3 configuragoes.
Idéntico ao parametro [2 configurations] (L ~ F /) pagina 259.
Nota: Para obter 3 motores ou 3 configuracdes, [2 configurations] (L ~ F /) também deve ser configurado.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > TNL-

AUTO-REGULAGEM POR ENTRADA LOGICA

Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
lzmiL = [AUTO TUNING BY LI] [AUTO-REGULAGEM POR LlI]

EUL [Auto-tune assign.] [Atrib. auto-regulagem] ‘ [No] (~ )

A auto-regulagem é efetuada quando a entrada ou o bit atribuido passar a 1.
Nota: A auto-regulagem provoca a energiza¢do do motor.

r [ | [No] (~ O): ndo atribuido
[LI1] (L I [I): entrada légica LI1
[..]1(. . . ):vercondicbes de atribuicao pagina 177

T
—
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CONTROLE TRANSVERSO
Funcgéo de enrolamento da bobina de fio (aplicagdo em maquinas téxteis):
Inversor Inversor de
Traverse control enrolamento
— — T —
) &
A SO % A "2"CE" 3

T

(%)

o)

Negs |
Bobina de fio
Redutor - - .
]::1 i = *J Haste principal
Motor de .
enrolamento ! \ \
\\ \\ Y
| Co— A
fio-guia A
Fio I
E@: Redutor / ! ’
Cl I L

Motor Traverse control Came

A velocidade de rotagéo do came deve respeitar uma relagéo definida para obter uma bobina regular,
compacta e linear:

Comando de
marcha

LI ou bit de
comando
Traverse control

Velocidade do motor

Referéncia de base \//‘\
Rampa

ACC

Rampa dEC

t
\  Partida da fungéo \ Parada da funcéo

A funcdo comega quando o inversor atinge sua referéncia de base, se o comando Traverse control for valido.

Quando o comando Traverse control for eliminado, o inversor volta a sua referéncia de base seguindo a
rampa determinada pela fun¢do Traverse control. A fungéo para entédo, desde que o inversor retornou a esta
referéncia.

O bit 15 da palavra LRS1 sera 1 enquanto a fungéo estiver ativa.
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Parametros da funcao
Estes paradmetros definem o ciclo das variagdes de frequéncia proxima da referéncia de base, como na figura

abaixo: |
Velocidade do motor ‘ tdn tup Salto de frequéncia
Y
s T
r
Referéncia
de base
v trb
*_ |asL
i
Salto de frequéncia
0 t

Erl [Yarn control] (£ ~ [): atribuicdo do comando Traverse control a uma entrada légica ou a um bit da palavra
de comando de uma rede de comunicagao

ErH [Traverse freq. high] (£ - H): em Hertz

ErlL [Traverse freq. low] (£ ~ L ): em Hertz

95H [Quick step High] (9 5 H): em Hertz

qs5L [Quick step Low] (9 5L): em Hertz

EUP [Traverse ctrl. accel.] (£ L/ F): tempo, em segundos

Edn [Traverse ctrl. decel] (E < »): tempo, em segundos

Parametros da bobina:

EbO [Reel time] (£ b [): tempo para fazer uma bobina, em minutos.

Este parametro é destinado a sinalizar o fim da bobinagem. Quando o tempo de opera¢dao em Traverse control
depois que o comando [Yarn control] (£ ~ [) atinge o valor de [Reel time] (£ b [J), a saida légica ou um dos
relés passa ao estado 1, se a fungao correspondente [End reel] (£ & [) tiver sido atribuida.

O tempo de funcionamento em traverse control (E b [ k) pode ser supervisionado online pela rede de
comunicagao e no menu supervisao.

dEF [Decrease ref. speed] (4 £ F): Diminuicao da referéncia de base.

Em certos casos, é necessario reduzir a referéncia de base a medida que a bobina aumenta.

O valor [Decrease ref. speed] (d £ F) corresponde ao tempo [Reel time] (£ & [I). Decorrido este tempo, a
referéncia continua a baixar seguindo a mesma rampa. Se a velocidade minima [Low speed] (L 5 F) estiver
em 0, a velocidade atinge 0 Hz, o inversor para e deve ser rearmado por um novo comando de marcha. Se a
velocidade minima [Low speed] (L 5 F) for diferente de 0, a fungéo traverse control continua a funcionar acima
de [Low speed] (L 5 F).

Velocidade do motor

Referéncia de base
~ dtF ComLSP=0
0 2 t
tbO
Velocidade do motor
Referéncia de base -
> dtF Com LSP >0
LSP / L
0 I t
tbO
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[Init. traverse ctrl.] Reinicializagdo de Traverse control.
Este comando € atribuivel a uma entrada légica ou a um bit de palavra de comando de uma rede de
comunicacao. Ele recoloca em zero o alarme E b [ e o tempo de funcionamento £ b [k e reinicializa a

referéncia a referéncia de base. Enquanto - £ ~ permanecer em 1, a fungéo traverse control sera inibida e a
velocidade continua igual a referéncia de base. Este comando é principalmente utilizado nas mudancas de

bobinas.
Velocidade
Referéncia do motor
de base wa -
dtF A L VA ,
0
0 t
Partida
0 t
trC
0 t
EbOt
tbO
O t
Bit 15 de LRS1
0 t
EbO
0 t
rtr
O t
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Counter wobble

Inversor mestre Inversor escravo
— —
o S
A mm b A mom Y

=NC) G
&)
B

Sincronizagao Bobina de fio
E |:| Redutor |:::{*: *}::j Haste principal
Motor de : S
enrolamento \ ‘\ \
| Com— A
fio-guia \
Fio \\\

E%@ Redutor ' ‘
— g, ? |
— Came :

Motor do fio-guia
A funcao “Counter wobble” é utilizada, em certas aplicagdes, para obter uma tenséo de fio constante quando
a fungao Traverse control provoca fortes variagdes de velocidade no motor do fio-guia ([Traverse freq. high]
(E r H) e [Traverse freq. low] (E ~ L), ver [Traverse freq. high] (£ - H) pagina 266).

Dois inversores devem ser utilizados (um mestre e um escravo).

O mestre controla a velocidade do fio-guia, o escravo controla a velocidade do enrolamento. A fungéo atribui
ao escravo uma relacao de velocidade em oposi¢édo de fase com a do mestre. Uma sincronizagéo é entéo
necessaria, por uma saida légica do mestre e uma entrada légica do escravo.
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Comando de marcha
no mestre e escravo

Comando Traverse
control no mestre e
escravo

Velocidade do motor L~ e trH
de fio-guia T~ trL

(inversor mestre)

Sincronizagdo tSY/SnC

Velocidade do / \ trH

motor de enrolamento / trL
(inversor escravo)

Conexao das entradas/saidas de sincronizagao

Inversor mestre Inversor escravo

ATV32 ATV32

(SnCO) LOe O O Lle (SnCl)
coM O Q Com

As condigdes de partida da fungéo séo:

* Velocidades de base atingidas nos dois inversores
® Entrada [Yarn control] (E ~ [) acionada
® Sinal de sincronizagéo presente

Nota: Os pardmetros [Quick step High] (9 5 H) e [Quick step low] ( 7 5 L ) devem geralmente ser mantidos
em zero.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > TRO-

Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
ErO- [TRAVERSE CONTROL] [CONTROLE TRANSVERSO]
Nota: Esta funcdo nao pode ser utilizada com todas as fungdes. Respeitar as instru¢gdes na pagina 187.
ErC [Yarn control] [Controle fio] [No] (~ [0)
O ciclo “traverse control” parte no estado 1 da entrada ou do bit atribuido e para no estado 0.
n 0 |[No] (n O): fungéo inativa (os outros pardmetros sdo aqui inacessiveis)
L [ I|[LH] (L [ I): entrada légica LI1
.« . |1 . . ):vercondigdes de atribuicao pagina 177
ErH [Traverse freq. high] [Transverso freq. alta] ‘ 0ai10Hz 4 Hz
* Transverso em frequéncia alta.
(Gh]
ErlL [Traverse freq. low] [Transverso freq. baixa] ‘ 0ai10Hz 4 Hz
* Transverso em frequéncia baixa.
(Gh]
95H [Quick step High] [Passo alto rapido] 0 a[Traverse freq. high] (£ - H) |0Hz
* Passo rapido alto.
(Gh]
g95L [Quick step Low] [Passo baixo rapido] ‘ 0 a[Traverse freq. low] (£ ~ L) |OHz
* Passo rapido baixo.
(Gh]
EUP [Traverse ctrl. accel.] [Acel. traverse contr] ‘ 0,1a29999s ‘4 s
* Aceleracao Traverse control.
Edn [Traverse ctrl. decel] [Desac. traverse contr] ‘ 0,1a29999s ‘4 s
* Desaceleragao Traverse control.
EbO |[Reel time] [Tempo da bobina] ‘ 029999 min ‘ 0 min
* Tempo necessario para a execugéao de uma bobina.
EbO [End reel] [Fim da bobina] ‘ [No] (~ )
* A saida ou o relé atribuido passa ao estado 1 quando o tempo de funcionamento em Traverse control atingiu [Reel time]
(E b O).
n 0 |[No] (~ O): ndo atribuido
L O I|[LO1] (L O I): saida légica LO1

o
do i

[R2] (- 2): relais R2

[dO1] (d O I): saida analégica AO1 operando como saida légica. Escolha acessivel se [AO1 assignment] (A [ /) pagina 168

estiver regulado em [No] (~ ).
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FUN- > TRO-

Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica

5nl [Counter wobble] [Contador wobble] [No] (~ )

Entrada de sincronizagéo.
* Configurar no inversor de enrolamento (escravo) somente.
n [ | [No] (~ O): funcdo inativa (os outros parametros sdo entéo inacessiveis)
L [ J|[LH] (L [ I): entrada légica LI1

[..](. . . ):vercondicbes de atribuicao pagina 177

E5Y [Sync. wobble] [Sincron. wobble] [No] (~ O0)

n0O
Lai
i
do i

Saida de sincronizagao.
Configurar no inversor de fio-guia (mestre) somente.

[No] (~ O): fungé@o nao atribuida

[LO1] (L O 1)

[R2] (- 2)

[dO1] (d O I): saida analégica AO1 operando como saida légica. Escolha acessivel se [AO1 assignment] (A [ /) pagina 168
estiver regulado em [No] (~ ).

dEF

[Decrease ref. speed] [Delta referéncia]

Decréscimo da referéncia de base durante o ciclo Traverse control.

‘0a599Hz ‘OHZ

[Init. traverse ctrl.]

No estado 1 da entrada ou do bit atribuido, o tempo de funcionamento em Traverse control é rearmado, assim como o parametro
[Decrease ref. speed] (d E F).

\[Nounm

[No] (~ O): fungéo nao atribuida
[LI1] (L [/ [): entrada légica LI1
[..]1 (. . . ):ver condicbes de atribuicao pagina 177

0

(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5E E -).

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuragao da fungao correspondente, sua descricao é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Parédmetro modificavel em operacao e na parada.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > CHS-

COMUTACAO VELOCIDADE MAXIMA

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FUn - [APPLICATION FUNCT.] [FUNCOES APLICACAO] (cont.)
CHS- [HSP SWITCHING] [COMUTACAO VEL. MAX]

SHZ [High speed 2] [Velocidade maxima 2] ‘ [No] (~ )

Comutacgéo velocidade maxima.

~ [ | [No] (~ O): fungéo nao atribuida
F E A | [Freq. Th. attain.] (F £ A): nivel de frequéncia atingido
F & H | [Freq. Th 2 attain.] (F & A): nivel de frequéncia 2 atingido
L [ I|[LH](L [ I): entrada légica LI1
[...]1 (. . . ):vercondicbes de atribuicao pagina 177

SH4Y [High speed 4] [Velocidade maxima 4] ‘ [No] (~ )

Comutacgéo velocidade maxima.
Nota: Para obter [High speed 4], [High speed 2] (5 H &) também deve ser configurado.
Idéntico ao parametro [High speed 2] (5 H &) pagina 268.

H5FP [High speed] [Velocidade maxima] ‘ 0a599 Hz ‘ 50 Hz
() A frequéncia do motor na referéncia maxima pode ser regulada entre os valores [Low speed] (L 5 F) e [Max frequency]
(EFr).
A regulagem de fabrica passa a 60 Hz se [Standard mot. freq] (& F r) estiver regulado em [60Hz NEMA] (& O).
H5F 2 |[High speed 2] [Velocidade maxima 2] ‘ 0a599 Hz ‘ 50 Hz
* Visivel se [High speed 2] (5 H ) for diferente de [No] (~ ).
() Idéntico ao pardmetro [High speed] (H 5 F) pagina 268.
HS5F 3 |[High speed 3] [Velocidade maxima 3] ‘ 0a 599 Hz ‘ 50 Hz
* Visivel se [High speed 4] (5 H 4) for diferente de [No] (~ ).
() Idéntico ao parametro [High speed] (H 5 F) pagina 268.
HS5F 4 |[High speed 4] [Velocidade maxima 4] ‘ 0a 599 Hz ‘ 50 Hz
* Visivel se [High speed 4] (5 H 4) for diferente de [No] (~ ).
() Idéntico ao parametro [High speed] (H 5 F) pagina 268.

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

C) Parédmetro modificavel em operacéo e na parada.
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Gestao das falhas

Com terminal integrado:
Sumario das fungdes:

Codigo Nome Pagina
PEL PTC MANAGEMENT] [ADMIN. SONDAS PTC] 271
rSE [FAULT RESET] [REARME DAS FALHAS] 271
AEr AUTOMATIC RESTART] [RELIGAMENTO AUTOM.] 273
A IS [ALARMS SETTING] [REGULAGEM ALARMES] 273
FLr [CATCH ON THE FLY] [RELIG. C/ RETOM. VELOC.] 274
EHE [MOTOR THERMAL PROT.] [PROTEC. TERM. MOT.] 276
OFL [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE MOTOR] 277
IPL [INPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE DA REDE] 277
OHL [DRIVE OVERHEAT] [SOBREAQUEC. INVERSOR] 278
SHE [THERMAL ALARM STOP] [PARADA ALARME TERM.] 279
EEF [EXTERNAL FAULT] [FALHA EXTERNA] 279
Ush [UNDERVOLTAGE MGT] [CONTR. SUBTENSAO] 280
E IE [IGBT TESTS] [TESTES IGBT] 281
LFL [4-20 mA LOSS] [PERDA 4-20 mA] 281
InH [FAULT INHIBITION] [INIBICAO FALHAS] 282
CLL [COM. FAULT MANAGEMENT] [ADM. FALHA COM.] 282
E Id [TORQUE OR | LIM. DETECT.] [DET. LIM. CONJ./CORR.] 284
FaF [FREQUENCY METER] [MED. FREQUENCIA] 286
dLd [DYNAMIC LOAD DETECT.] [DETECT. DELTA CARGA] 287
EnF [AUTO TUNING FAULT] [FALHA AUTO-REGUL.] 288
PP I [CARDS PAIRING] [VERIF. DAS PLACAS] 289
uLd [PROCESS UNDERLOAD] [SUBCARGA PROCESSO] 290
oLd [PROC. OVERLOAD FLT] [SOBRECARGA PROCESSO] 292
LFF [FALLBACK SPEED] [VELOC. DE RECUO] 292
FSE [RAMP DIVIDER] [DIVISOR RAMPA] 293
dr | [DC INJECTION] [INJECAO DE CC] 293
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A partir do menu

Os parametros do menu [FAULT MANAGEMENT] (F L £ -) somente sdo modificaveis na parada, sem
comando de marcha, exceto os parametros que possuem o simbolo () na coluna de cédigo, que s&o
modificdveis em operagéo e na parada.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FLT-

Sondas PTC
Um conjunto de sondas PTC pode ser administrado pelo inversor para ajudar a proteger o motor: na entrada
légica LI6 convertida para esta utilizagdo pelo comutador SW2 no bloco de controle.
As sondas PTC sao monitoradas para as seguintes falhas:
® Sobreaquecimento do motor
® Falha de interrupg¢édo da sonda.
® Falha de curto-circuito da sonda.
A protecéao por sondas PTC néo elimina a protecéo por calculo do 12t efetuada pelo inversor (as duas
protecbes sdo combinadas).
Source
SW1 Sink ext.
Sink int.
LI6
SW2
PTC
Cadigo Nome/Descri¢cao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FULL [FULL] (cont.)
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DE FALHAS]
PEL - PTC MANAGEMENT] [ADMIN. SONDAS PTC]
FELCL [LI6 = PTC probe] [Sondas LI6 = PTC] [No] (~ )
Verificar primeiramente se o comutador SW2 da placa de controle esta posicionado em PTC.
~ 0| [No] (~ [): nao utilizado
A5 | [ALWAYS] (A 5): as sondas PTC sao supervisionadas permanentemente, mesmo se a alimentagéo estiver desconectada (a
condig¢ao que o controle permaneca energizado).
~ d5 | [Power ON] (- £ 5): as sondas PTC s&o supervisionadas enquanto o inversor estiver energizado.
~ 5 | [Motor ON] (~ 5): as sondas PTC sao supervisionadas enquanto o motor estiver energizado.
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DE FALHAS] (cont.)
Sl = [FAULT RESET] [REARME DAS FALHAS]
rSF [Fault reset] [Rearme das falhas] [No] (~ I0)
As falhas detectadas sdo eliminadas manualmente quando a entrada ou o bit atribuido passa a 1, a condicéo que a causa da
falha tenha sido eliminada.
A tecla STOP/RESET (parada/Rearme) do terminal grafico executa a mesma fungéao.
As falhas seguintes podem ser eliminadas manualmente: H5F, br F, bLF, LnF, COF, dLF, EFF I, EFFZ,
FLES,FCFZ, InF8, InFA, InFb,LCF,LFF3,0bF,0HF,O0LC,0LF,0PF I,0PF2,05F,0EFL,
PHF,PEFL,5CF4Y,5CFS5,5LF I,5LFZ2,5LF3,50F,5FPF,55F,EJF,EnFelULF.
~ [0 | [No] (~ O): fungéo desativada
L | [|[LH](L [ I): entrada légica LI1

Ld0 . .

): ver condig¢des de atribuicao pagina 177
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > RST-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
[Product reset assig.] [Atrib. reset produto] [No]

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INESPERADO DO PRODUTO

Esta configuracao permite reinicializar o inversor.

Verificar que esta agédo nao coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.
O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Este parametro ndo pode ser modificado se [3.1 ACCESS LEVEL] estiver regulado em modo [Expert]
Reinicializacao do inversor por entrada légica. Permite a reinicializacao de todas as falhas detectadas sem desenergizar o
inversor. O inversor é reinicializado na subida do sinal (passagem de 0 a 1) da entrada atribuida. Ela somente pode ser efetuada
se o inversor estiver travado.

Para atribuir a reinicializacao, pressione a tecla ENT durante 2 s.

[No] : funcéo desativada

[LI1] : entrada légica LI1

[LI6] : entrada I4gica LI6

[LAI1] : entrada légica Al1

[LAI2] : entrada l6gica Al2

[OLO1] : blocos de fungdes: saida logica 01

[OL10] : blocos de fungdes: saida l6gica 10

[Product reset] [Reset produto] [No]

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INESPERADO DO PRODUTO

Vocé esta no ponto de reinicializar o inversor.

Verificar que esta agdo néo coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.
O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Este pardmetro somente é acessivel se [3.1 ACCESS LEVEL] estiver regulado em modo [Expert]
Reinicializacao do inversor. Permite a reinicializagao de todas as falhas detectadas sem desenergizar o inversor.

[No] : funcdo desativada
[Yes] : Reinicializag&o. Pressione a tecla ENT durante 2 segundos. O parametro retorna a [No] automaticamente
no fim da operagéo. O inversor somente pode ser reinicializado se estiver travado.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FLT- > ATR-

Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FIL (5 = [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
lall= 7 = AUTOMATIC RESTART] [RELIGAMENTO AUTOM.]

AEr [Automatic restart] [Religamento autom.] ‘ [No] (n )

e

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INESPERADO DO PRODUTO

* O religamento automatico somente pode ser utilizado nas maquinas ou instalagdes se ndo apresentarem
nenhum perigo as pessoas ou aos equipamentos.

* Se o religamento automatico for ativado, R1 indicara que uma falha foi detectada apds a expiragéo do
tempo de temporizacdo para a sequéncia de religamento.

* O equipamento deve ser utilizado conforme as regulamentagdes local e nacional de seguranca.

O nao respeito a estas instrugc6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

O relé de falha do inversor permanece ativado se a fungao estiver ativa. A referéncia de velocidade e o sentido de marcha
devem ser mantidos.

Utilize um comando a 2 fios ([2/3 wire control] (£ [ [) ajustado em [2 wire] (£ [) e [2 wire type] (E L k) ajustado em [Level]
(L E L), pagina [2/3 wire control] (E L [) pagina 111).

Se o religamento néo for efetuado ao fim do tempo configuravel £ A -, o procedimento sera abandonado e o inversor
permanecera travado até a desenergizacao, depois reenergizagao.

As falhas que permitem esta funcdo sdo detalhadas na pagina 333.

~ [0 | [No] (~ O): fungéo desativada
YE S5 |[Yes] (4E 5): religamento automatico apds o travamento por uma falha, se a falha detectada foi eliminada e se as outras
condigdes de funcionamento permitirem este religamento. O religamento é efetuado por uma série de tentativas automaticas
separadas por tempos de espera crescentes: 1s,5s, 10 s, depois 1 min para as tentativas seguintes.
EAr [Max. restart time] [5 min] (5)
* Este parametro aparece se [Automatic restart] (A £ ) estiver regulado em [Yes] (4 E 5). Ele pode ser utilizado para limitar
0 numero de religamentos consecutivos por uma falha recorrente.
5 | [5 min] (5): 5 minutos
/0| [10 minutes] ( /0): 10 minutos
30 | [30 minutes] ( 3 [J): 30 minutos
Ik [ [1 hour] ( /h):1hora
2 h | [2 hours] (£ h): 2 horas
Jh | [3 hours] (7 h): 3 horas
L E |[Unlimited] (L £): ilimitado
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
ALS - [ALARMS SETTING] [REGULAGEM ALARMES]
[Ed |[Current threshold] [Nivel de corrente] j0at15n(1) NV
c) Nivel de corrente do motor.
(Wh]
FEd [Freq. threshold] [Nivel de frequéncia] ‘ 0a 599 Hz ‘ 50 Hz
() Nivel de frequéncia do motor.
F2d [Freq. threshold 2] [Nivel de frequéncia 2] ‘ 0a599 Hz ‘ 50 Hz
() Nivel de frequéncia do motor.
EEH [High torque thd.] [Nivel de conjug. alto] -300 a 300% ‘ 100%
() Nivel de frequéncia com conjugado alto.
EEL [Low torque thd.] [Nivel de conjug. baixo] -300 a 300% ‘ 50%

()

Nivel de frequéncia com conjugado baixo.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FUN- > FLT- > ALS-

Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FaL [Pulse warning thd.] [Nivel alarme pulso] 0a20 000 Hz 0Hz
* Niveau de frequéncia.
Visivel se [Frequency meter] (F 9 F) nao estiver regulado em [No] (~ ).
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
FLr - [CATCH ON THE FLY] [RELIG. C/ RETOM. VELOC.]
Nota: Esta fungcdo nao pode ser utilizada com todas as fungdes. Respeitar as instru¢gdes na pagina 186.
FLr [Catch on the fly] [Relig. c/ retom. veloc.] [No] (~ I0)

Utilizada para ativar religamento sem golpes se for mantido o comando de marcha apds os seguintes eventos:

- Interrupcéo da rede ou simples desenergizagao

- Rearme da falha de corrente detectada ou religamento automatico

- Parada por inércia
A velocidade dada pelo inversor retoma a velocidade estimada do motor no momento do rearme, depois segue a rampa até a
velocidade de referéncia.
Esta fungao requer o comando a 2 fios em nivel.
Quando a fungéo estiver ativa, ela intervém a cada comando de marcha, provocando um leve retardo da corrente (0,5 s max.).
O parédmetro [Catch on the fly] (F L ) é forcado a [No] (~ [J) se a légica de freio [Brake assignment] (& L [) estiver atribuido
(pagina 218) ou se [Auto DC injection] (A < L) estiver regulado em [Continuous] (L £ ) pagina 200 .

n [0 | [No] (~ O): fungéo desativada
HE 5 |[Yes] (4E 5): funcdo ativada

(1) In corresponde & corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagé@o e na etiqueta de identificacéo do
inversor.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programagao.

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.

Z 2 s | Para modificar a atribuicao deste pardmetro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Modo [Configuration] [Configuragé@o] (L o~ F)

Protecao térmica do motor

Funcéo
Proteg&o térmica por calculo de I2t.
Nota: A memoria do estado térmico do motor volta a zero na desenergizagao do controle do inversor.
* Motores autoventilados: as curvas de desligamento dependem da frequéncia do motor.

* Motores motoventilados: somente a curva de desligamento 50 Hz deve ser considerada, qualquer que seja
a frequéncia do motor.

As curvas seguintes representam o tempo de desligamento em segundos:

Tempo de desligamento
em segundos

1Hz 3Hz 5Hz
10, 000 N\ t a 10le 20 Hz 50 Hz
| I
\
AN \
W \
\\\\ ~ \‘\
\\‘§\ <+ \
\ -
R
~ ~
1, 000 \§‘_\
T\
\
AN
N
N
\\\\
\
\\
100
0.7 0.8 0.9 1 11 12 13 1.4 15 1.6

Corrente do motor / ItH

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

Uma protegao externa contra sobrecargas é necessaria nos seguintes casos:

® Quando o produto for ligado novamente, pois ndo ha memdria disponivel para memorizar o estado
térmico do motor.

® Quando o inversor alimenta diversos motores.

® Quando o inversor alimenta motores cuja poténcia € inferior a 0,2 vezes a corrente nominal do inversor.

® Na utilizagdo de uma comutagédo de motores.

O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

275



Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FLT- > THT-

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
EHE - [MOTOR THERMAL PROT.] [PROTEC. TERM. MOT.]
EHE [Motor protect. type] [Tipo de protecao do motor] ‘ [Self cooled] (AL L)
Nota: Um desligamento por falha ocorre quando o estado térmico atinge 118% do estado nominal, a reativacao ocorre
ao ficar abaixo de 100%.
~ [0 | [No] (~ [): sem protecao
AL L |[Self cooled] (AL L): para os motores autoventilados
F L L |[Force-cool] (F L L): para os motores motoventilados
EEd [Motor therm. level] [Det. térm. mot.] ‘Oa 118% ‘ 100%
() Nivel de desligamento do alarme térmico do motor (saida légica ou relé).
(@]
EEdZ  |[Motor2 therm. level] [Det. térm. mot. 2] \Oa 118% \ 100%
C) Nivel de desligamento do alarme térmico do motor 2 (saida logica ou relé).
EEd3 |[Motor3 therm. level] [Det. térm. mot. 3] ‘0 a118% ‘ 100%
() Nivel de desligamento do alarme térmico do motor 3 (saida logica ou relé).
oLL [Overload fault mgt] [Controle falha sobrecarga] ‘ [Freewheel] (Y E 5)
RISCO DE DANOS AO MOTOR
Se o parametro [Overload fault mgt] ([ L L) estiver regulado em [Ignore] (~ [I), a protegéo térmica do
motor ndo sera mais assegurada pelo inversor. Prever um dispositivo independente de protecéo térmica.
O nao respeito a estas instrugoes pode provocar danos materiais.
Tipo de parada em caso de falha térmica do motor.
~ [ | [lgnore] (~ [): falha detectada ignorada
YE 5 |[Freewheel] (Y E 5): parada por inércia
S5E E |[Per STT] (5 E E): parada segundo a configuragéo do parametro [Type of stop] (5 £ £ ) pagina 197, sem disparo por falha.
Neste caso, o relé de falha ndo se abre e o inversor esta pronto para dar nova partida na eliminagéo da falha, segundo as
condicoes de religamento do canal de comando ativo (por ex., segundo [2/3 wire control] (£ L L) e [2 wire type] (E [ k)
pagina 151 se o comando for pela borneira). E aconselhavel configurar um alarme seguro para esta falha (atribuida a uma
saida légica, por exemplo), para sinalizar a causa da parada.
L F F |[Fallback spd] (L F F): passagem para velocidade de recuo, conservada enquanto a falha estiver presente e se o comando
de marcha nao tiver sido desativado (2).
~ L 5| [Spd maint.] (- L 5): o inversor conserva a mesma velocidade de funcionamento do momento da falha, enquanto a falha
estiver presente e se o comando de marcha nao tiver sido desativado (2).
~ [1F | [Ramp stop] (~ [1F): parada por rampa
F S E | [Fast stop] (F 5 E): parada rapida
d L ||[DC injection] (< [ /): parada por injecdo de CC. Este tipo de parada néo ¢ aplicavel em certas fungées.
Ver tabela pagina 189.
nEenn [Mot THR memo] [Memo THR] [No] (n )
Memorizagéo do estado térmico do motor.
~ [0 | [No] (~ [): o estado térmico do motor ndo é armazenado quando a tensao for interrompida.
HE 5 |[Yes] (4E 5): o estado térmico do motor € armazenado quando a tensao for interrompida.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FLT- > OPL-

Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FIL (5 = [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
OPL - [OUTPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE MOTOR]

OFL [Output Phase Loss] [Perda de fase do motor] ‘ [Yes] (HE 5)

e

nl
YES
ORCLC

A PERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Se o parametro [OUTPUT PHASE LOSS] (0 F L) estiver regulado em [No] (~ [J) ou em [Output cut]
(OAL), aperda de cabo nao sera detectada.

Verificar que esta agédo nao coloque de qualquer forma em perigo o pessoal ou o material.

O nao respeito a estas instrugc6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

Nota: O parametro [Output Phase Loss] ([ F L) estiver regulado em [No] (~ [J) quando [Motor control type] (L £ £)
pagina 131 estiver regulado em [Sync. mot.] (5 Y ~). Para outras configuragdes [Motor control type] (L E £ ), o parametro
[Output Phase Loss] (0 F L) é forcado a [Yes] (4 E 5) se a |ogica de freio estiver configurada.

[No] (~ [): fungéo desativada

[Yes] (4 E 5): desligamento pela falha [Output Phase Loss] (I F L) com parada por inércia

[Output cut] (0 A L): Sem desligamento por falha, mas controle da tenséo de saida para evitar sobrecorrente no
restabelecimento da ligagdo com o motor e retomada de velocidade (mesmo se esta funcao nao estiver configurada).

O inversor passa ao estado [Output cut] (5 0 L) apos o tempo [OutPh time detect] (I d £ ). A retomada de velocidade sera
possivel desde se o inversor estiver regulado no estado de interrupgéo a jusante controlada em curso [Output cut] (5 0 L).

OdE [OutPh time detect] [Tempo perda fase] ‘ 05a10s 05s
() Temporizacéo da consideracgédo da falha [Output Phase Loss] (0 F L).
FLE- [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
IPL - [INPUT PHASE LOSS] [PERDA FASE DA REDE]
IPL [Input phase loss] [Perda fase da rede] Segundo o valor nominal
do inversor
Nao pode ser acessado se o inversor for ATVeeeM2.
* Neste caso, nenhuma regulagem de fabrica é visualizada.

n0O
YES

Regulagem de fabrica: [Freewheel] (Y E 5) para inversor ATV32eeeN4.
Se desaparecer uma fase provocando uma diminuigdo da performance, o inversor passa em falha [Input phase loss] (F F H).
Se 2 ou 3 fases desaparecerem, o inversor desliga pela falha [Input phase loss] (F F H).

[lgnore] (~ O): falha detectada ignorada
[Freewheel] (Y E 5): falha detectada com parada por inércia
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > OHL-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FLE- [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
OHL - [DRIVE OVERHEAT] [SOBREAQUEC. INVERSOR]

OHL [Overtemp fault mgt] [Contr. falha sobreaquecimento] ‘ [Freewheel] (YE 5)

A ATENCAO

RISCO DE DANOS MATERIAIS

A inibicédo das falha de sobreaquecimento anula a protecdo do inversor, consequentemente, a garantia.
Verificar que as possiveis consequéncias ndao apresenta nenhum risco.

O nao respeito a estas instrugoes pode ocasionar ferimentos ou danos materiais.

Comportamento em caso de sobreaquecimento do inversor.
Nota: Um desligamento por falha ocorre quando o estado térmico atinge 118% do estado nominal e a reativagao ocorre ao ficar
abaixo de 90%.

~ [ | [lgnore] (~ O): falha detectada ignorada
YE 5 |[Freewheel] (Y E 5): parada por inércia
SEE |[Per STT] (5 E E): parada segundo a configuragéo do parametro [Type of stop] (5 £ £ ) pagina 197, sem disparo por falha.
Neste caso, o relé de falha nao se abre e o inversor esta pronto para dar nova partida na eliminagéao da falha, segundo as
condi¢oes de religamento do canal de comando ativo (por ex., segundo [2/3 wire control] (£ L L) e [2 wire type] (E [ £)
pagina 151 se o comando for pela borneira). E aconselhavel configurar um alarme seguro para esta falha (atribuida a uma saida
I6gica, por exemplo), para sinalizar a causa da parada.
L F F |[Fallback spd] (L F F): passagem para velocidade de recuo, conservada enquanto a falha estiver presente e se o comando
de marcha nao tiver sido desativado (2).
~ L 5 [[Spd maint.] (- L 5): oinversor conserva a velocidade em curso no momento da falha, enquanto a falha estiver presente e se
o comando de marcha néo tiver sido desativado (2).
~ [1F |[Ramp stop] (~ [1F): parada por rampa
F 5 E |[Fast stop] (F 5 E): parada rapida
4L ||[DC injection] (< L I): parada por inje¢céo de CC. Este tipo de parada néo é aplicavel em certas fungoes.
Ver tabela pagina 187.

EHA [Drv therm. state al] [Nivel térm. inv. ating.] 0a118% 100%

() Nivel de desligamento do alarme térmico do inversor (saida légica ou relé).

(1) Este parametro também é acessivel no menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5 E E -).

(2) Como, neste caso, a falha detectada nao ativa a parada, € recomendade atribuir um relé ou uma saida ldgica para a
sinalizagéo desta falha.

Estes parametros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungao correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

C) Parametro modificavel em operagéo e na parada.

Z 2 s | Para modificar a atribuicao deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FLT- > SAT-

Parada térmica diferenciada no caso de alarme térmico

Esta fungdo evitar a parada inoportuna do elevador entre dois andares em caso de ultrapassagem térmica do
inversor ou do motor, permitindo o funcionamento até a préxima parada. Na parada seguinte, o inversor é travado
até que o estado térmico fique abaixo do nivel regulado em 20%. Exemplo: um nivel de desligamento regulado
em 80% permite a reativacao a 60%.

E definido um nivel de estado térmico para o inversor e um nivel de estado térmico para o(s) motor(es), que

irdo ativar a parada térmica diferenciada.

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FLE- [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
SAE - [THERMAL ALARM STOP] [PARADA ALARME TERM.]
SAE [THERMAL ALARM STOP] [Parada térmica diferenciada] ‘ [No] (~ 00)
A funcéo de parada do alarme térmico permite definir um nivel térmico de alarme personalizado para o inversor ou o motor.
Quando um destes niveis for atingido, o inversor ativa uma parada por inércia.
~ [0 | [No] (~ [): fungéo desativada (neste caso, os parametros seguintes nao séo acessiveis)
YE 5 |[Yes] (4 E 5): parada por inércia por alarme térmico do inversor ou motor
EHA [Drv therm. state al] [Nivel térm. inv. ating.] ‘ 0a118% ‘ 100%
c ) Nivel de estado térmico do inversor dispara a parada térmica diferenciada.
EEd [Motor therm. level] [Det. térm. mot.] ‘0 a118% ‘ 100%
() Nivel de estado térmico do motor dispara a parada térmica diferenciada.
EEdZ [Motor2 therm. level] [Det. térm. mot. 2] ‘0 a118% ‘ 100%
c) Nivel de estado térmico do motor 2 dispara a parada térmica diferenciada.
EEd3 |[Motor3 therm. level] [Det. térm. mot. 3] [0at18% | 100%
c) Nivel de estado térmico do motor 3 dispara a parada térmica diferenciada.
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
EEF - [EXTERNAL FAULT] [FALHA EXTERNA]
EEF [External fault ass.] [Atrib. falha externa] ‘ [No] (~ 00)
Se o bit atribuido for 0, ndo ha falha externa.
Se o bit atribuido for 1, ha uma falha externa.
A |égica pode ser configurada pelo parametro [External fault config] (L E £ ) se uma entrada logica tiver sido atribuida.
r 0| [No] (n O): fungéo desativada
L [ I|[LH](L I I): entrada l6gica LI1
[...] (. . . ):vercondi¢gdes de atribuicdo pagina 177
LEE [External fault config] [Conf. falha externa] [Active high] (H /L)
O parametro é acessivel se a falha externa tiver sido atribuida para uma entrada légica. Ele define a logica positiva ou
* negativa da entrada atribuida a falha detectada.
L [0 | [Active low] (L 0): falha na descida do sinal (passagem de 1 a 0) da entrada atribuida
H | L | [Active high] (H |L): falha na subida do sinal (passagem de 0 a 1) da entrada atribuida
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

Cédigo

Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica

EFPL

nO
YES
SEE

LFF
rL5S
rfP

7515
dl |

[External fault mgt] [Adm. falha externa] [Freewheel] (Y E 5)

DRI- > CONF > FULL > FLT- > ETF-

Tipo de parada em caso de falha externa.

[lgnore] (~ [): falha externa ignorada

[Freewheel] (Y E 5): parada por inércia

[Per STT] (5 E £ ): parada segundo a configuracao do parametro [Type of stop] (5 E k) pagina 197, sem disparo por falha.
Neste caso, o relé de falha ndo se abre e o inversor esta pronto para dar nova partida na eliminagéo da falha, segundo as
condicdes de religamento do canal de comando ativo (por ex., segundo [2/3 wire control] (£ [ [) e [2 wire type] (L L £)
pagina 151 se o comando for pela borneira). E aconselhavel configurar um alarme seguro para esta falha (atribuida a uma
saida légica, por exemplo), para sinalizar a causa da parada.

[Fallback spd] (L F F): passagem para velocidade de recuo, conservada enquanto a falha estiver presente e se o comando
de marcha nao tiver sido desativado (1).

[Spd maint.] (- L 5): o inversor conserva a velocidade em curso no momento da falha, enquanto a falha estiver presente e
se o comando de marcha néo tiver sido desativado (1).

[Ramp stop] (~ /1 F): parada por rampa

[Fast stop] (F 5 £ ): parada rapida

[DC injection] (< L [): parada por injecao de CC. Este tipo de parada néo é aplicavel em certas fungoes.

Ver tabela pagina 189.

FLE-

[FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)

ussk -

[UNDERVOLTAGE MGT] [CONTR. SUBTENSAO]

Usk

[UnderV. fault mgt] [Controle subtensao] ‘ [Std fault] (0)

Comportamento do inversor em caso de subtensao.

[Std fault] (0): o inversor dispara a falha e o sinal de falha externa também ¢é disparado (o relé de falha atribuido a
[No drive flt] (F L £) é aberto).

[FIt wo relay] ( /): o inversor dispara a falha, mas o sinal de falha externa néo é dispardo (o relé de falha atribuido a
[No drive flt] (F L £ ) permanece fechado).

[Alarm] (): alarme e relé de falha mantido fechado. O alarme pode ser atribuido a uma saida légica ou um relé.

UrES

oo
22n
23g
240

80
Yoo
Yy4g
Y60
so0

Em fungéo da tensao
nominal do inversor

Em fungéo da tensao
nominal do inversor

[Mains voltage] [Tensédo da rede]

Tensdo nominal da rede de alimentagéo em V.

Para ATV32eeeM2:

[200 Vac] (£ 0 00): 200 V CA
[220 Vac] (& 2 0): 220 V CA
[230 Vac] (2 3 0): 230 V CA
[240 Vac] (& 4 0): 240 V CA

Para ATV32eeeN4:

[380 Vac] (75 0): 380V CA

[400 Vac] (4 00): 400 V CA

[440 Vac] (4 4 0): 440V CA

[460 Vac] (4 5 0): 460 V CA

[500 Vac] (5 0 0): 500 V CA (regulagem de fabrica)

ustL

100 a 276 V Segundo o valor nominal do

inversor

[Undervoltage level] [Nivel subtensao]

Regulagem do nivel de desligamento da falha de subtensdo em V. A regulagem de fabrica é determinada pela tensdo nominal
do inversor.

USsSE

[Undervolt. time out] [Temporiz. subtensao] ‘ 02a9999s ‘ 02s

Temporizacédo de consideracédo da falha detectada de subtenséao.

SEP

nlO
nns
rnP
LnF

[UnderV. prevention] [Prevencao subtenséo] ‘ [No] (~ 0)

Comportamento em caso do nivel de prevengéo da falha de subtensao ser atingido.

[No] (~ [0): nenhuma agéao

[DC Maintain] (/7177 5): este modo de parada utiliza a inércia para conservar a tensdo do barramento CC o maior tempo
possivel.

[Ramp stop] (~ /1 F): parada segundo uma rampa regulavel [Max stop time] (5 E /1)

[Lock-out] (L ~ F): travamento (parada por inércia) sem falha.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > USB-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
Es5n [UnderV. restart tm] [T. relig. subtensao] 1,029999s 1,0s

*
Q)

Temporizagao ante de permitir o religamento apds parada completa para [UnderV. prevention] (5 £ F) = [Ramp stop]
(r IF), se atensao voltar ao normal.

UPL

[Prevention level] [Nivel de prevencao] 1332261V Segundo o valor nominal do
inversor

Regulagem do nivel de prevengao da falha de subtensdo em V, acessivel se [UnderV. prevention] (5 £ F) nao estiver
regulado em [No] (~ ). A faixa de regulagem e a regulagem de fabrica dependem da tenséao
do inversor e do valor do parametro [Mains voltage] (L/ - E 5).

SEnN

0

[Max stop time] [Tempo de parada max.] ‘ 0,01 260,00 s ‘ 1,00 s

Tempo da rampa se o parametro [UnderV. prevention] (5 £ F) estiver regulado em [Ramp stop] (~ /1 F).

EbS

0

[DC bus maintain tm] [Tempo manuten. CC] ‘ 129999s ‘ 9999 s

Tempo de manutencao do barramento CC se o pardmetro [UnderV. prevention] (5 £ F) estiver regulado em
[DC Maintain] (~ I1F).

FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
E IE - [IGBT TESTS] [TESTES IGBT]
SErE [IGBT TESTS] [TESTES IGBT] ‘ [No] (~ 00)
~ | [No] (~ [J): sem teste
YE 5 |[Yes] (YE 5): os IGBT séao testados na energizacéo e a cada vez que um comando de marcha é enviado. Estes testes
provocam um leve retardo (alguns ms). Se houver falha, o inversor trava-se. As falhas seguintes podem ser detectadas:
- Curto-circuito de saida do inversor (bornes U-V-W): visualizagdo de SCF
- IGBT em falha: xtF, x indica o nimero do IGBT relacionado
- IGBT em curto-circuito: x2F, com x indica o nimero do IGBT relacionado
FLE - [FAULT MANAGEMENT] (cont.)
LFL - [4-20 mA LOSS] [PERDA 4-20 mA]
LFL 3 [AI3 4-20mA loss] [Perda 4-20mA Al3] [ignore] (~ [0)
~ [0 | [lgnore] (~ O): falha detectada ignora. Esta configuracao é somente possivel se o parametro [AI3 min value] (L ~ L 3)
pagina 160 nao for superior a 3 mA.
YE 5 | [Freewheel] (Y E 5): parada por inércia
5E E |[Per STT] (5 E E): parada segundo a configuracao do parametro [Type of stop] (5 E £ ) pagina 197, sem disparo por falha.
Neste caso, o relé de falha nao se abre e o inversor esta pronto para dar nova partida na eliminacéo da falha, segundo as
condigcoes de religamento do canal de comando ativo (por ex., segundo [2/3 wire control] (£ [ [) e [2 wire type] (L L £)
pagina 151 se o comando for pela borneira). E aconselhavel configurar um alarme segura para esta falha detectada (atribuida
a uma saida ldgica, por exemplo), para sinalizar a causa da parada.
L F F | [Fallback spd] (L F F): passagem para velocidade de recuo, conservada enquanto a falha estiver presente e se o comando
de marcha nao tiver sido desativado (1).
~ L 5| [Spd maint.] (- L 5): o inversor conserva a velocidade em curso no momento da falha, enquanto a falha estiver presente e
se o comando de marcha nao tiver sido desativado (1).
~ F|[Ramp stop] (- F): parada por rampa
F 5 E | [Fast stop] (F 5 E): parada rapida
o[ || [DC injection] (d L [): parada por injegcdo de CC. Este tipo de parada ndo ¢ aplicavel em certas fungdes.

Ver tabela pagina 187

(1) Como a falha detectada nao dispara a parada, neste caso, é recomendado atribuir um relé ou uma saida Iégica para a
sinalizagéo desta falha.

Estes parametros somente aparecem se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando

* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragao da fungao correspondente, sua descricao é detalhada

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacéo.

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > INH-

Parametro acessivel mm modo [Expert]

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
InH - [FAULT INHIBITION] [INIBICAO FALHAS]
InH [Fault inhibit assign.] [Atrib. inibicao falhas] ‘ [No] (n 00)

A PERIGO

PERDA DE PROTECAO DAS PESSOAS E EQUIPAMENTOS
A ativacé@o do parametro [Fault inhibit assign.] ( / » H) desativara as fun¢des de prote¢éo do controlador

* do inversor.
* O parametro [Fault inhibit assign.] ( / » H) ndo deve ser ativado pelas aplicagdes tipicas deste
Z 2s equipamento.

* O parametro [Fault inhibit assign.] ( / » H) deve ser ativado somente em situa¢des extraordinarias onde
uma analise de risco completa demonstra que a presenca de protegéo do inversor com velocidade regulavel
representa um risco maior do que ferimentos corporais ou danos materiais.

O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.

No estado 0 da entrada ou do bit atribuido, a supervisao das falhas detectadas é ativa. No estado 1 da entrada ou do bit
atribuido, a fungéo de supervisao das falhas € inativa. As falhas detectadas ativas séo eliminadas na subida do sinal (passagem
de 0 a 1) da entrada ou do bit atribuido.

Nota: A fungéo “Safe Torque Off” (supressao segura do conjugado) e quaisquer falhas que tornem qualquer operacao
impossivel ndo sao afetadas por esta fungao.

As seguintes falhas podem ser inibidas:

AnF,CnF,COF,LrF I, dLF,EAF,EPF ILEPFZ,FLCFZ2, InFA, InFb, LFF3,0bF,O0HF,OLL,
OLF,0FF I,0PFZ2,05F, OEFL,PHF,PEFL,S5LF I,5LFZ2,5LF3,50F,5PF,55F,EJF,EnFe
ULF.

n [0 |[No] (~ O): fungéo desativada
L [ [|[LH](L I I): entrada l6gica LI1

. [...]1(. . . ):vercondicbes de atribuicao pagina 177
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
CLL - [COM. FAULT MANAGEMENT] [ADM. FALHA COM.]
CLL [Network fault mgt] [Contr. falha Network] [Freewheel] (Y E 5)

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

Se o parametro [Network fault mgt] (L L L) estiver regulado em [Ignore] (~ [J), o controle da comunicagéo
sera inibido.

Por razdes de segurancga, a inibicdo da detecgao da falha da comunicacéo deve ser limitada a fase de
depuragéo ou para aplicagdes especificas.

O nao respeito a estas instrucdes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > CLL-

Cédigo

Nome/Descricao Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica

n0
YES
SEE

Comportamento do inversor em caso de falha de comunicagéo com placa de comunicagéao.

[lgnore] (~ [): falha detectada ignorada

[Freewheel] (Y E 5): parada por inércia

[Per STT] (5 E E): parada segundo a configuragéo do parametro [Type of stop] (5 £ £ ) pagina 197, sem disparo por falha.
Neste caso, o relé de falha ndo se abre e o inversor esta pronto para dar nova partida na eliminagéo da falha, segundo as
condicoes de religamento do canal de comando ativo (por ex., segundo [2/3 wire control] (£ L L) e [2 wire type] (E [ E)
pagina 151 se o comando for pela borneira). E aconselhavel configurar um alarme seguro para esta falha (atribuida a uma
saida légica, por exemplo), para sinalizar a causa da parada.

L F F |[Fallback spd] (L F F): passagem para velocidade de recuo, conservada enquanto a falha estiver presente e se o comando
de marcha nao tiver sido desativado (1).
~ L 5| [Spd maint.] (- L 5): o inversor conserva a velocidade em curso no momento da falha, enquanto a falha estiver presente e se
o comando de marcha nao tiver sido desativado (1).
~ [1F | [Ramp stop] (~ [1F): parada por rampa
F 5 E | [Fast stop] (F 5 £): parada rapida
d L ||[DC injection] (d [ /): parada por injecdo de CC. Este tipo de parada néo & aplicavel em certas fungées.
Ver tabela pagina 187.
COL [CANopen fault mgt] [Contr. falha CANopen] [Freewheel] (5 £ 5)
A ADVERTENCIA
PERDA DE CONTROLE
Se o parametro de gestao das falhas CANopen® [CANopen fault mgt] (L [ L ) estiver regulado em
[lgnore] (~ ), o controle da comunicagao sera inibido.
Por razdes de seguranca, a inibicdo da detecgéo da falha da comunicagéo deve ser limitada a fase de
depuracgédo ou para aplicagdes especificas.
O nao respeito a estas instrucdes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.
Comportamento do inversor em caso de falha de comunicacdo com CANopen® integrado.
~ | [Ignore] (~ 0): falha detectada ignorada
4 E 5 | [Freewheel] (Y E 5): parada por inércia
S EE |[PerSTT] (5 E k): parada segundo a configuragdo do parametro [Type of stop] (5 £ £ ) pagina 197, sem disparo por falha.
Neste caso, o relé de falha nao se abre e o inversor esté pronto para dar nova partida na eliminagéao da falha, segundo as
condicoes de religamento do canal de comando ativo (por ex., segundo [2/3 wire control] (£ L L) e [2 wire type] (E [ E)
pagina 151 se o comando for pela borneira). E aconselhavel configurar um alarme seguro para esta falha (atribuida a uma
saida légica, por exemplo), para sinalizar a causa da parada.
L F F | [fallback spd] (L F F): passagem para velocidade de recuo, conservada enquanto a falha estiver presente e se o comando de
marcha nao tiver sido desativado (1).
rL5 [Spd maint.] (- L 5): o inversor conserva a velocidade em curso no momento da falha, enquanto a falha estiver presente e se
o comando de marcha nao tiver sido desativado (1).
~ [1F| [Ramp stop] (~ /1 F): parada por rampa
F S E |[Fast stop] (F 5 £ ): parada rapida
dC I'|pc injection] (J L /): parada por injegéo de CC. Este tipo de parada néo é aplicavel em certas fungoes.
Ver tabela pagina 189.
SLL [Modbus fault mgt] [Contr. falha Mdb] [Freewheel] (Y E 5)

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

Se o parametro de gestado das falhas Modbus [Modbus fault mgt] (5 L L) estiver regulado em
[lgnore] (~ ), o controle da comunicagao sera inibido.

Por razdes de segurancga, a inibicdo da detecgao da falha da comunicagéo deve ser limitada a fase de
depuragéo ou para aplicagdes especificas.

O nao respeito a estas instrucdes pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

283



Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > TID-

Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica

Comportamento do inversor em caso de falha de comunicagdo com Modbus integrado.

~ [0 | [lgnore] (~ [0): falha detectada ignorada
YE 5 |[Freewheel] (Y E 5): parada por inércia
S5E E |[Per STT] (5 E E): parada segundo a configuragéo do parametro [Type of stop] (5 £ £ ) pagina 197, sem disparo por falha.
Neste caso, o relé de falha ndo se abre e o inversor esta pronto para dar nova partida na eliminagéo da falha, segundo as
condicoes de religamento do canal de comando ativo (por ex., segundo [2/3 wire control] (£ L L) e [2 wire type] (E [ E)
pagina 151 se o comando for pela borneira). E aconselhavel configurar um alarme seguro para esta falha (atribuida a uma
saida légica, por exemplo), para sinalizar a causa da parada.
L F F |[Fallback spd] (L F F): passagem para velocidade de recuo, conservada enquanto a falha estiver presente e se o comando
de marcha nao tiver sido desativado (1).
~ L 5| [Spd maint.] (- L 5): o inversor conserva a velocidade em curso no momento da falha, enquanto a falha estiver presente e se
o comando de marcha nao tiver sido desativado (1).
~ [1F | [Ramp stop] (~ [1F): parada por rampa
F 5 E | [Fast stop] (F 5 £): parada rapida
d L ||[DC injection] (d [ /): parada por injecdo de CC. Este tipo de parada néo & aplicavel em certas fungées.
Ver tabela pagina 189.

FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
E Id- [TORQUE ORI LIM. DETECT.] [DET. LIM. CONJ./CORR.]
55b [Trq/l limit. stop] [Parada lim. I/conjugado] [ignore] (~ )

Comportamento em caso de passagem em limitagdo de conjugado ou de corrente.

~ [0 | [lgnore] (~ O): falha detectada ignorada
YE 5 |[Freewheel] (Y E 5): parada por inércia
SEE |[Per STT] (5 E E): parada segundo a configuragéo do parametro [Type of stop] (5 £ £ ) pagina 197, sem disparo por falha.
Neste caso, o relé de falha nao se abre e o inversor esta pronto para dar nova partida na eliminagéo da falha, segundo as
condicdes de religamento do canal de comando ativo (por ex., segundo [2/3 wire control] (£ L L) e [2 wire type] (E [ k)
pagina 151 se o comando for pela borneira). E aconselhavel configurar um alarme seguro para esta falha (atribuida a uma
saida légica, por exemplo), para sinalizar a causa da parada.
L F F |[Fallback spd] (L F F): passagem para velocidade de recuo, conservada enquanto a falha estiver presente e se o0 comando
de marcha néo tiver sido desativado (1).
~ L 5 |[Spd maint.] (~ L 5): o inversor conserva a velocidade em curso no momento da falha, enquanto a falha estiver presente e se
o comando de marcha nao tiver sido desativado (1).
~ [1F | [Ramp stop] (~ [1F): parada por rampa
F 5 E |[Fast stop] (F 5 £ ): parada rapida
d L ||[DC injection] (< [ I): parada por inje¢do de CC. Este tipo de parada néo ¢ aplicavel em certas fungdes.
Ver tabela pagina 189.

S5ED [Trqg/l limit. time out] [Time out limit. corr.] 0a9999ms 1000 ms

( ) (Se falha configurada).
Temporizacéo de consideragado da falha “Limitacao” SSF.

(1) Como a falha detectada nao dispara a parada, neste caso, é recomendado atribuir um relé ou uma saida légica para a
sinalizagéo desta falha..

Estes pardmetros somente aparecem se a funcao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragio da fungédo correspondente, sua descricdo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacgao.

() Parametro modificavel em operacgéo e na parada.

Z 2 s | Para modificar a atribuicdo deste parametro, pressione por 2 segundos a tecla ENT.
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Modo [Configuration] [Configuragé@o] (L o~ F)

Medicao da velocidade de rotacao do motor pela entrada “Pulse input”

Esta funcéo utiliza a entrada “Pulse input” e somente pode ser utilizada se a entrada “Pulse input” ndo estiver
sendo utilizada para uma outra fungéo.

Exemplo de utilizacao

Um disco dentado acionado pelo motor e conectado a um detector de proximidade permite gerar um sinal de
frequéncia proporcional a velocidade de rotagéo do motor.

‘ | Tempo em segundos

Aplicado na entrada Pulse input, este sinal propicia as seguintes possibilidades:

® Medigéao e visualizagéo da velocidade do motor: frequéncia do sinal = 1/T. A visualizagao desta frequéncia
€ obtida pelo parametro [Pulse in. work. freq.] (F 9 5), pagina 82.

® Deteccao de sobrevelocidade (se a velocidade medida ultrapassar um nivel predefinido, o inversor dispara
uma falha).

* Deteccao de falha do freio se a logica de freio tiver sido configurada: se a velocidade ndo diminuir
suficientemente rapido apds um comando de fechamento do freio, o inversor dispara uma falha. Esta
funcéo pode ser utilizada para detectar o desgaste das guarni¢des do freio.

® Detecgdo de um nivel de velocidade regulavel utilizando o pardmetro [Pulse warning thd.] (F 9 L ) pagina
128, podendo ser atribuido a um relé ou a uma saida légica, ver pagina 162.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > FQF-
Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FLE- [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
FAF - [FREQUENCY METER] [MED. FREQUENCIA]

FAF [Frequency meter] [Medicao de frequéncia] ‘ [No] (~ 00)

Ativacao da fungéo de medicao da velocidade.

~ [0 | [No] (~ 0): fungéo desativada. Neste caso, todos os parametros da fungéo séo inacessiveis
YE 5 |[Yes] (4E 5): fungdo ativa e atribuicdo possivel somente se nenhuma outra funcao tiver sido atribuida a entrada Pulse input.

FAar [Pulse scal. divisor] [Divisor ret. pulso] ‘ 1,0a100,0 ‘ 1,0
c) Fator de escala da entrada Pulse input (divisor). A frequéncia medida é visualizada pelo parametro [Pulse in. work.
freq.] (F 9 5), pagina 82.
F9A |[Overspd. pulse thd.] [Nivel sobreveloc. pulso] |INo] (n D)

Ativacao e regulagem da supervisao da sobrevelocidade: [Overspeed] (5 0 F).

~ [0 | [No] (~ [): sem superviséo da sobrevelocidade
- |1 Hz to 20.00 kHz: regulagem do nivel de desligamento da frequéncia na entrada Pulse input dividia pelo parametro [Pulse
scal. divisor] (F 9L).

EdS [Pulse overspd delay] [Retardo sobreveloc. pulso] ‘ 0,0a10,0s ‘ 00s

Prazo de consideragéo da falha de sobrevelocidade detectada.

FdE [Level fr. pulse ctrl] [Nivel sobrevel. frq. pulso] ‘ [No] (~ 00)

Ativacéo e regulagem da supervisao da entrada Pulse input (retorno de velocidade): [Speed fdback loss] (5 F F).

~ [0 | [No] (~ [): sem supervisao do retorno de velocidade
- 1 0.1 Hz to 599 Hz: regulagem do nivel da frequéncia do motor para desligamento da falha detectada de retorno de velocidade
(desvio entre a frequéncia estimada e a velocidade medida).

FAaE [Pulse thd. wo Run] [Nivel pulso sem Run] [No] (~ )

Ativacao e regulagem da supervisao da falha do freio: [Brake feedback] (& ~ F). Se a légica de freio [Brake assignment]
(b L L) pagina 218 nao estiver configurada, este parametro sera forcado a [No] (~ ).

~ [0 | [No] (~ [): sem supervisao do freio
- |1 Hz to 1,000 Hz: regulagem do nivel da frequéncia do motor para desligamento da falha do freio (deteccao de velocidade nao
zero).

Eqb [Pulse wo Run delay] [Retardo pulso sem Run] ‘ 0,0a10,0s 00s

Retardo de consideracao da falha do freio.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > DLD-

Deteccéao de variacao de carga

Esta detecgdo é somente possivel com a fungdo de levantamento em alta velocidade. Esta permite detectar
que um obstaculo foi encontrada, provocando um acréscimo (na subida) ou decréscimo (na descida) brutal
da carga.

A deteccao de variagdo de carga dispara uma falha [Dynamic load fault] (d L F). O parametro
[Dyn. load Mgt.] (< L k) pode ser utilizado para configurar o comportamento do inversor se esta falha
ocorrer novamente.

A deteccao de variagdo de carga também pode ser atribuida a um relé ou uma saida Idgica.

Ha dois modos de detecgao em fungéo da configuragéo do levantamento em alta velocidade:

® Modo referéncia de velocidade
[High speed hoisting] (H 5 [J) pagina 229 regulado em [Speed ref] (5 5 ).
Deteccgéao por variagdo de conjugado.
Durante operagéo em alta velocidade, a carga é comparada aquela que foi medida durante o passo de
velocidade. A variagdo de carga permitida e sua duragdo podem ser configuradas. Em caso de
ultrapassagem, o inversor passa para modo falha.

® Modo limitagéo de corrente
[High speed hoisting] (H 5 [J) pagina 229 regulado em [Current Limit] (L 5 ).
Na subida, durante operagdo em alta velocidade, um aumento de carga provoca uma queda de velocidade.
Mesmo se a operagéo em alta velocidade tver sido ativada, se a frequéncia do motor torna-se inferior ao
nivel [I Limit. frequency] (5 [ L) pagina 229, o inversor entrard em modo falha. A deteccdo somente se
efetua para uma variagdo positiva da carga e somente na area de alta velocidade (superior ao pardmetro
[I Limit. frequency] (5L L)).
Na descida, o funcionamdn é aquele do modo referéncia de velocidade.

Cddigo Nome/Descri¢cao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
dlL d - [DYNAMIC LOAD DETECT.] [DETECT. CARGA DINAM.]
Detecgao de variagéo de carga. Acessivel se o parametro [High speed hoisting] (H 5 [J) pagina 229 n&o estiver regulado em
[No] (~ O).
ELd [Dynamic load time] [Tempo carga dinam.] [No] (~ )
Ativacéo da deteccao de variagéo de carga e regulagem do retardo de consideracao da falha de variagdo de carga
[Dynamic load fault] (d L F).
~ [0 | [No] (~ [0): sem detecgéo de variacdo de carga
- | 0.00 s to 10.00 s: regulagem do retardo de considerac&o da falha detectada.
dL d |[Dynamic load threshold] [Nivel carga dinam.] \ 1a100% \ 100%
Regulagem do nivel de desligamento da deteccéo de variagdo de carga, em % da carga medida durante o passo de velocidade.
dL b [Dyn. load Mgt.] [Gestao carga dinam.] ‘ [Freewheel] (YE 5)
Comportamento do inversor em caso de falha de variagéo de carga.
~ [ | [Ignore] (~ [0): falha detectada ignorada
YE 5 | [Freewheel] (4 E 5): parada por inércia
SEE |[Per STT] (5 E E): parada segundo a configuragédo do parametro [Type of stop] (5 £ £ ) pagina 197, sem disparo por falha.
Neste caso, o relé de falha ndo se abre e o inversor esta pronto para dar nova partida na eliminagéo da falha, segundo as
condicdes de religamento do canal de comando ativo (por ex., segundo [2/3 wire control] (£ L L) e [2 wire type] (E [ k)
pagina 151 se o comando for pela borneira). E aconselhdvel configurar um alarme seguro para esta falha (atribuida a uma
saida légica, por exemplo), para sinalizar a causa da parada.
L F F |[Fallback spd] (L F F): passagem para velocidade de recuo, conservada enquanto a falha estiver presente e se o0 comando
de marcha néo tiver sido desativado (1).
~ L 5 |[Spd maint.] (~ L 5): o inversor conserva a velocidade em curso no momento da falha, enquanto a falha estiver presente e se
o comando de marcha nao tiver sido desativado (1).
~ [1F | [Ramp stop] (~ [1F): parada por rampa
F 5 E |[Fast stop] (F 5 £ ): parada rapida
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > TNF-
Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
EnF - [AUTO TUNING FAULT] [FALHA AUTO-REGUL.]
EnlL [Autotune fault mgt] [Gestao falha tnF] ‘ [Freewheel] (Y E 5)
~ [ | [lgnore] (~ O): falha detectada ignorada
YE 5 |[Freewheel] (Y E 5): parada por inércia

(1) Como a falha detectada nao dispara a parada, neste caso, é recomendado atribuir um relé ou uma saida légica para a
sinalizagéo desta falha.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programagao.

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > PPI-

Verificacao das placas

Esta fungéo é somente acessivel em modo [Expert] (E F ).
Permite detectar qualquer substituicdo de placa ou qualquer modificagéo de software.

Ao inserir a senha de acesso, os parametros das placas presentes neste momento sdo memorizados. A cada
nova energizagao, estes parametros serao verificados, e se houver uma discrepancia, o inversor trava-se
com a falha HCF. Para dar nova partida, é necessario restabelecer a situagéo ou inserir uma nova senha de
verificagéo.

Os parametros verificados séo:

® Tipo de placa: para todas as placas.
® Versao do software: para as duas placas de controle e as placas de comunicagéo.
* Numero de série: para as duas placas de controle.

Cddigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
PP |- [CARDS PAIRING] [VERIF. DAS PLACAS]

PP |  |[Pairing password] [Senha verific. placas] |[OFF] (IF F) até 9999 | [OFF] (I F)

OFF

O valor [OFF] (O F F) significa que a funcdo de verificagdo das placas néo esta ativa.

O valor [ON] (O r) significa que a verificacao das placas esta ativada e que deve ser inserida a senha de
acesso para destravar o inversor em caso de falha de verificagéo.

Ao inserir a senha, o inversor destrava-se e o codigo passa a [ON] ([ ).

A senha PPl é um cédigo de destravamento conhecido somente pelo servico Schneider Electric.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programagao.
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Configuration Mode — Modo de configuragédo (L o~ F)

Deteccado de uma falha de subcarga do processo
Uma subcarga do processo é detectada quando ocorre o préximo evento e permanece em espera durante
um tempo minimo [Unld Time Detect.] (/L k), que pode ser configurado:
* O motor funciona em regime estabelecido e o conjugado € inferior ao limite de subcarga definido (parametros
[Unid. Thr. 0. Speed.] (L LU L), [Unld. Thr. Nom. Speed.] (L LI n) e [Unld. Freq. Thr. Det.] (- 1L d)).
* O motor funciona em regime estabelecido quando o desvio entre a referéncia de velocidade e a frequéncia
do motor ficar abaixo do nivel configuravel [Hysteresis Freq.Att.] (5 r b).

Conjugado em %

do conjugado

Entre a frequéncia zero e a frequéncia nominal, a curva
reflete a seguinte equacéo:

(L LU= L UL)x(frequéncia)®
frequéncia nominal)®

conjugado=L UL +

A funcéo de subcarga néo é ativa para as frequéncias
abaixo: [nld. Freq. Thr. Det.] (~ /1L d).

0 F U o Fr&

Frequéncia

Um relé ou uma saida légica também podem ser atribuidos para a sinalizagéo desta falha no menu
[INPUTS /OUTPUTS CFG] ( /_0O -).

0

Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
UL d - [PROCESS UNDERLOAD] [SUBCARGA PROCESSO]
UL E [Unid T. Del. Detect.] [Retardo Detec. Subcarga] ‘ 0a100s ‘ Os
Retardo de detecgéo de subcarga.
O valor 0 desativa a fungdo e torna os outros parametros inacessiveis.
LUn [Unid.Thr.Nom.Speed] [Niv.subcarga freq.nom.] ‘ 20 a 100% ‘ 60%

Nivel de subcarga na frequéncia nominal do motor ([Rated motor freq.] (F - 5) pagina 112), em % do conjugado nominal do

motor.

LuL

[Unid.Thr.0.Speed] [Niv. subcarga freq. 0] 0 a [Unld.Thr.Nom.Speed] | 0%

0

(LUR)
* Nivel de subcarga na frequéncia 0 em % do conjugado nominal do motor.
- MU d [[Unld. Freq.Thr. Det.] [Niv.freq.det.subcarga] 0a599 Hz 0 Hz

Nivel de frequéncia minimo de deteccéo de subcarga




Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > ULD-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
S5rb [Hysteresis Freq.Att.] [Histerese freq. ating.] 0,3 a599 Hz 0,3 Hz

*
0

Desvio maximo entre a referéncia de velocidade e a frequéncia do motor,
que define o funcionamento em regime estabelecido.

udL

*

n0
YES
r P
FSE

[Underload Managmt.] [Gestado subcarga] [Freewheel] (Y E 5)

Comportamento em caso de passagem para a deteccéao de subcarga.

[Ilgnore] (~ O): falha detectada ignorada
[Freewheel] (4 E 5): parada por inércia
[Ramp stop] (- F): parada por rampa

[Fast stop] (F 5 £ ): parada rapida

FEU

0

[Underload T.B.Rest.] [Tempo subcarga antes relig.] ‘ 0a6min 0 min

Parametro inacessivel se [Underload Mangmt.] (L/ d L ) estiver regulado em [Ignore] (~ ).

Tempo minimo autorizado entre uma subcarga detectada e um religamento automatico.

Para permitir um religamento automatico, o valor do parametro [Max. restart time] (£ A - ) pagina 273 deve ultrapassar este
parametro em no minimo um minuto.

(@

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programagao.

Parametro modificavel em operacéo e na parada.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > OLD-

Deteccao de uma falha de sobrecarga do processo

Uma sobrecarga do processo € detectada quando quando ocorre o proximo evento e permanece em espera
durante um tempo minimo [Ovild Time Detect.] (£ [JL ), que pode ser configurada:

® O inversor esta em modo de limitagao de corrente.

* O motor funciona em regime estabelecido e a corrente é superior ao nivel de sobrecarga definido
[Ovid Detection Thr.] (L OL).

O motor funciona em regime estabelecido quando o desvio entre a referéncia de velocidade e a frequéncia
motor ficar abaixo do nivel configurable [Hysteresis Freq.Att.] (5 - b).

Um relé ou uma saida légica podem ser atribuidos para a sinalizagéo desta falha no menu
[INPUTS / OUTPUTS CFG] ( /_0O-).

Cddigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
oL d- [Proc. overload flt] [Sobrecarga processo]
EOL [Ovid Time Detect.] [Retardo detec. sobrecarga] ‘ 0ai100s ‘ 0s
Retardo de detecgéo de sobrecarga.
O valor 0 desativa a fungdo e torna os outros parametros inacessiveis.
LocC [Ovid Detection Thr.] [Niv. detec. sobrecarga] ‘70 a 150% ‘ 110%
* Nivel de deteccédo de sobrecarga em % da corrente nominal do motor [Rated mot. current] (~ L ) pagina 112.

Este valor deve ser inferior ao da limitagcdo de corrente para que esta funcéo possa ser executada.

[Hysteresis Freq.Att.] [Histerese freq. ating.] ‘ 0a599 Hz 0,3 Hz

Desvio maximo entre a referéncia de velocidade e a frequéncia do motor, que define o funcionamento
em regime estabelecido.

OdL [Ovid.Proces.Mngmt] [Gestao Sobrecarga Proc.] [Freewheel] (Y E 5)
* Comportamento em caso de passagem para detecgéo de sobrecarga.
~ [ | [Ignore] (~ O): falha detectada ignorada
YE 5 |[Freewheel] (Y E 5): parada por inércia
~ P [[Ramp stop] (- F): parada por rampa
F 5 E | [Fast stop] (F 5 E): parada rapida
FED [Overload T.B.Rest.] [T.sobrecarga ant. relig.] ‘ 0aémin 0 min
* Este parametro é inacessivel se o parametro [Ovld.Proces.Mngmt] ([ o L ) estiver regulado em [Ignore] (~ ).
Retardo minimo permitido entre a detecc@o de uma sobrecarga e um religamento automatico.
c ) Para autorizar um religamento automatico, o valor do parametro [Max. restart time] (£ A - ) pagina 273 deve ultrapassar este
parametro em ao menos um minuto.
1)
FLE- [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
LFF - [FALLBACK SPEED] [VELOC. DE RECUO]
LFF [FALLBACK SPEED] [VELOC. DE RECUOQ] ‘ 0a599 Hz 0 Hz

Selecao da velocidade de recuo.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > FLT- > FST-
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de
fabrica
FLE - [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
[F 5= = [RAMP DIVIDER] [DIVISOR RAMPA]
dl F [Ramp divider] [Divisor rampa] ‘ 0a10 4
* A rampa ativada ([Deceleration] (< £ L) ou [Deceleration 2] (d £ £)) é entdo dividida por este coeficiente quando comandos
de parada sao enviados.
c ) O valor 0 corresponde a um tempo de rampa minimo.
(@D}
[FLL (s = [FAULT MANAGEMENT] [GESTAO DAS FALHAS] (cont.)
dl |- [DC injection] [Nivel injecao CC 1]
IdLC [DC inject. level 1] [Nivel injecao CC 1] 0,1a1,41In(2) 0,64 In (2)
ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
() Assegurar-se que 0 motor suporta esta corrente sem sobreaguecimento.
O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

Nivel da corrente de frenagem por injecéo de corrente continua ativada por entrada I6gica ou selecioanda como modo de
parada.

Ed | [DC injection time 1] [Tempo inj. CC 1] 0,1a30s 05s

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

* Longos periodos de frenagem por injecao de CC podem provocar sobreaquecimento e danificar o motor.
C) * Proteger o motor evitando longos periodos de frenagem por inje¢éo de CC.

(1) (3) O nao respeito a estas instrucoes pode provocar danos materiais.

Duracéo max. de injecéo da corrente [DC inject. level 1] ( / d [). Decorrido este tempo, a corrente de injecédo torna-se
[DC inject. level 2] ( /1 d L 2).

IdL & |[DC inject. level 2] [Nivel injecdo CC 2] ‘0,1 In(2) a[DC inject. level 1] ( /4 [)|0,51n (2)

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
() Assegurar-se que o motor suporta esta corrente sem sobreaguecimento.
O nao respeito a estas instrugcoes pode provocar danos materiais.

Corrente de injegao ativada por entrada légica ou escolhida como modo de parada, apds escoamento do tempo
[DC injection time 1] (£ d /).
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

DRI- > CONF > FULL > FLT- > DCI-

Cédigo

Nome/Descricao

Faixa de regulagem

Regulagem de
fabrica

EdLC

[DC injection time 2] [Tempo inj. CC 2]

0,1a30s

0,5s

ATENCAO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
* Longos periodos de frenagem por injecao de CC podem provocar sobreaquecimento e danificar o motor.

* Proteger o motor evitando longos periodos de frenagem por injecao de CC.
O nao respeito a estas instrugcdes pode provocar danos materiais.

Duragé@o max. de inje¢éo [DC inject. level 2] ( / J [ Z), selecionada como modo de parada somente.
Este parametro é acessivel se [Type of stop] (5 E k) estiver regulado em [DC injection] (d L /).

0

(1) Parametro também acessivel nos menus [SETTINGS] (5 E £ -) e [APPLICATION FUNCT.] (F U -).
(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na etiqueta de identificagcdo do

inversor.
(3) Estas regulagens sao independentes da funcéo [Auto DC injection] (A d L -).

Estes parametros somente aparecem se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
podem ser também acessados e regulados no menu de configuragao da fungao correspondente, sua descricao é detalhada

nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.

Parametro modificavel em operagao e na parada.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > COM- > ICS-

Comunicacao

Com terminal integrado:

A partirdomenu L 1~ F

_V/ (g:!:g \+ @:a;% = ENT @: ESC

¥ =
Cédigo Nome/Descricao Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
FULL [FULL] (cont.)
comn- [COMMUNICATION] [COMUNICACAO]
ICS - [COM. SCANNER INPUT] [SCANNER COM. ENTR.]
[Scan. IN1 address] (~ [1H I) a[Scan. IN4 address] (~ /1A 4) podem ser utilizados para uma tarefa rapida do scanner de
comunicagao (ver o manual de comunicagdo Modbus e CANopen®).
n 1A | |[Scan. IN1 address] [Endereco Scan. In1] ‘3201
Endereco da 12 palavra de entrada.
n[MTAZ |[Scan. IN2 address] [Endereco Scan. In2] ‘ 8 604
Endereco da 22 palavra de entrada.
nllA3 [Scan. IN3 address] [Endereco Scan. In3] ‘ 0
Endereco da 32 palavra de entrada.
nMA4Y |[Scan. IN4 address] [Endereco Scan. In4] \ 0
Endereco da 42 palavra de entrada.
nllAS [Scan. IN5 address] [Endereco Scan. In5] ‘ 0
Endereco da 52 palavra de entrada.
nllAE [Scan. IN6 address] [Endereco Scan. In6] ‘ 0
Endereco da 62 palavra de entrada.
n A 1 |[Scan. IN7 address] [Endereco Scan. In7] \ 0
Endereco da 72 palavra de entrada.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > COM- > ICS-

Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
nllTAAB [Scan. IN8 address] [Endereco Scan. In8] 0
Endereco da 82 palavra de entrada.
con- [COMMUNICATION] [COMUNICACAO] (cont.)
OcCs - [COM. SCANNER OUTPUT] [SCANNER COM. SAIDA]
Os parametros [Scan. Puy address] (~ L A /) a[Scan. Out4 address] (~ L A 4) podem ser utilizados para uma tarefa rapida
do scanner de comunicacéo (ver o manual de comunicagdo Modbus e CANopen®).
n L A | |[Scan.Out1 address] [Endereco Scan. Outi] ‘8501
Endereco da 12 palavra de saida.
nLC AZ |[Scan.Out2 address] [Endereco Scan. Out2] ‘ 8 602
Endereco da 22 palavra de saida.
n L A3 |[Scan.Out3 address] [Endereco Scan. Out3] ‘ 0
Endereco da 32 palavra de saida.
nLC A4 |[Scan.Out4 address] [Endereco Scan. Out4] ‘ 0
Endereco da 42 palavra de saida.
nCAS [Scan.Out5 address] [Endereco Scan. Out5] ‘ 0
Endereco da 52 palavra de saida.
nLCAE [Scan.Out6 address] [Endereco Scan. Out6] ‘ 0
Endereco da 62 palavra de saida.
n L A7 |[Scan.Out7 address] [Endereco Scan. Out7] ‘ 0
Endereco da 72 palavra de saida.
n L AH |[Scan.Out8 address] [Endereco Scan. Out8] ‘ 0
Endereco da 82 palavra de saida.
con- [COMMUNICATION] [COMUNICACAO] (cont.)
nd I - [MODBUS NETWORK] [REDE MODBUS]
Add |[Modbus Address] [Enderego Modbus] |[OFF] (DFF)at247 | [OFF] (DF F)
OF F |[OFF] (OF F)
-|11a247
ROOC [Modbus add Com.C.] [Endereco placa comunic.] ‘ [OFF] (O F F) até 247 ‘ [OFF] (OF F)
*
OF F |[OFF] (OF F)
-|11a247
Ebr [Modbus baud rate] [Velocidade Modbus] ‘ [19.2Kbps] ( /9. )
4,8 -9,6 - 19,2 - 38,4 Kbits/s no terminal integrado.
4800, 9 600, 19 200 ou 38 400 bauds no terminal grafico.
EFO [Modbus format] [Formato Modbus] ‘[B-E-ﬂ (BE )
801 - 8E1-8n1, 8n2
EED [Modbus time out] [Time out Modbus] 0,1a30s ‘ 10,0 s
0,1a30s
coni [Mdb com stat] [Est. com MDB]
~ OFE O0|[rot0] (~ Ok O): nenhuma recepgéo, nenhuma transmissdo Modbus = comunicacgao inativa
~OFE [|[rot1] (- OE 1): nenhuma recepgao, transmisséao Modbus
~ |EO|[r1t0] (- [/ E O): recepgdo, nenhuma transmissdo Modbus
~ IE I'|[r1t1] (- [E [): recepcao e transmisséao Modbus

Estes pardmetros somente aparecem se a funcao correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuragao da fungédo correspondente, sua descri¢cdo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacéo.
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Configuration Mode — Modo de configuracéo (L o r F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

BLUETOOTH

DRI- > CONF > FULL > COM- > BTH-

Codigo

Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica

corn-

[COMMUNICATION] [COMUNICACAO] (cont.)

bLEH -

[BLUETOOTH]

FAA

[Device Name] [Nome dispositivo]

Nome do dispositivo definido com o terminal gréfico.
Nota: O produto pode visualizar até 16 caracteres alfanuméricos. Em fungéo do driver Bluetooth, o nome do produto nao deve
ultrapassar 14 digitos. Os digitos 14 e 15 nao serao visualizado pela rede Bluetooth.

nALC

[Mac @] [Mac @]

Informagdes de somente leitura acessiveis com o terminal grafico (XX-XX-XX-XX-XX-XX).
Estas informacdes também estdo disponiveis na etiqueta situada no produto.

bLEUR

OFF
On

[Bluetooth Activation] [Ativacao Bluetooth] ‘ [OFF] (OF F)

Ativacéo do Bluetooth integrado.

[OFF] (O F F): Bluetooth integrado desativado
[ON] (O ~): Bluetooth integrado ativado

bEUL

n0O
(7L (=
HES
LI

[Bluetooth Visibility] [Visibilidade Bluetooth] ‘ [No] (- )

Condicéao de visibilidade Bluetooth.

[No] (~ ): ndo atribuido

[No drive flt] (F /E): inversor em falha

[Yes] (HE 5): sim

[LI1] (L I [I): entrada légica LI1

[..]1(. . . ):ver condicbes de atribuicao pagina 177

BEF |

[PIN code 1] [Senha PIN 1] \ 029999 0

Senha PIN Bluetooth de 0 a 9999.
Exemple: para definir uma senha PIN como 0001, basta definir 1.

con-

[COMMUNICATION] [COMUNICACAO] (cont.)

CnO-

[CANopen]

RdC O
OFF

[CANopen address] [Endereco CANopen] |[OFF] (0F F)até 127 |[OFF](0FF)

[OFF] (O F F): OFF
12127

bdC O

50
125
250
soo

[CANopen bit rate] [Velocidade CANopen] ‘ [250 kbit/s] (2 5 0)

[50 kbit/s] (5 0): 50.000 bauds
[125 kbit/s] ( | 2 5): 125.000 bauds
[250 kbit/s] (2 5 [): 250.000 bauds
[500 kbit/s] (5 [ [0): 500.000 bauds
[1 Mbit/s] ( / ): 1 MBauds

E-rCO

[Error code] [Codigo de erro] O0ab -

Parametro de somente leitura, ndo modificavel.
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Configuration Mode — Modo de configuragdo (L o~ F)

E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus DRI- > CONF > FULL > COM- > CBD- > LCF-

Cédigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem Regulagem de fabrica
COM-  |[COMMUNICATION] [COMUNICACAO] (cont.)
Chd- [COMMUNICATION CARD] [PLACA COMUNICACAO]
Ver a documentagao especifica da placa utilizada.
LLCF - [FORCED LOCAL] [MODO LOCAL]
FLO [Forced local assign.] [Atrib. modo local] [No] (~ )

A ADVERTENCIA

PERDA DE CONTROLE

Se o0 equipamento estiver em modo local, a entrada virtual utilizada na configuragdo atual permanecera fixa
no ultimo valor transmitido.

Nao utilize a entrada virtual e o modo local em uma mesa configuragéo.

O nao respeito a estas instrugcées pode ocasionar morte, ferimentos graves ou danos materiais.

Atribuigdo do modo local.

O modo local sera ativo quando a entrada for 1.

[Forced local assign.] (F L [J) é forcado a [No] (~ [J) se o parametro [Profile] (L H [ F) estiver requlado em [I/O profile] ( /)
pagina 178.

[0 |[No] (~ 0O): fungédo desativada
L [ I|[LH](L [ I): entrada légica LI1

L |G |[LI6] (L IE):entrada légica LI6
LA | I|[LAH](L A I I): entrada I6gica Al1
L A 12 |[LAI2] (L A |2): entrada I6gica Al2
OL O 1|[OL01] (DL O 1): blocos de fungdes: saida légica 01

OL 10|[0OL10] (0L 10): blocos de fungdes: saida I6gica 10

FLOLC [Forced local Ref.] [Ref. modo local] [No] (~ )

Atribuicdo da fonte da referéncia de modo local.

~ 0 |[No] (~ 0): ndo atribuido (comando pela borneira com referéncia zero)
A | I'|[AI] (A | I): entrada analdgica
A |2 |[Al2] (A |2): entrada analégica
A | 3 |[AI3] (A | 9): entrada analdgica
L L L |[HMI][IHM] (L C [): atribuicao da referéncia e do comando para o terminal grafico ou terminal remoto.
Referéncia: [HMI Frequency ref.] (L F ) pagina 82.
Comando: teclas RUN/STOP/FWD/REV (Marcha/Parado/Avango/Reverso).
[RP] (F I): entrada Pulse input
[OAO01] (O A O I): blocos de fungdes: saida analdgica 01

=

OH I0|[OA10] (OA 10): blocos de fungdes: saida analdgica 10

FLOE [Time-out forc. local] [Time out modo local] 0,1a30s 10,0s
0,1a230s
* Este parametro sera acessivel se o parametro [Forced local assign.] (F L [J) ndo estiver regulado em [No] (~ ).

Temporizacéao antes da supervisdo da comunicagéo na saida do modo local.

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu. Quando
* podem ser também acessados e regulados no menu de configuracéo da fungdo correspondente, sua descricéo é detalhada
nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacao.
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Niveis de acesso
Ver o pardmetro [Access Level] (L A L) pagina 302.
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Interface ( /£ F)

Neste capitulo
Este capitulo aborda os seguintes assunto:

Assunto Pagina
Access Level — Nivel de Acesso (L A L) 302
Language — Idioma (L ~ L) 304
Monitoring Configuration — Tela de supervisao (/1L F) 305
Display configuration — Configuragéo da visualizagdo (< [ F) 309
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

Access Level — Nivel de Acesso (L AL)

Com terminal integrado:

A partirdomenu [EF -

Ay < >N + AT
(@ @-on =

ITF-

atribuidas para cada entrada.

Cddigo Nome/Descricao Regulagem
de fabrica
IEF - |[3 INTERFACE]
L AC |[3.1 ACCESS LEVEL][3.1 NIVEL DE ACESSO] [Standard] (5 £ o)

b A 5 | [Basic] (b A 5): acesso limitado aos menus [SIMPLY START] (5 /17 -), [1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISAOQ] (/10 n -),
[SETTINGS] [REGULAGEN S] (5 £ k£ -), [FACTORY SETTINGS] [REGULAGENS DE FABRICA] (F [ 5 -), [5 PASSWORD] [5
SENHA DE ACESSO] (L [0 d) et [3.1 ACCESS LEVEL] [3.1 NIVEL DE ACESSO] (L AL -). Uma unica fungéo pode ser atribuida

5k d | para cada entrada.

A d Ul | [Standard] (5 E d): acesso a todos os menus do terminal integrado. Uma Unica fungao pode ser atribuida para cada entrada.

E F r |[Advanced] (A d L/): acesso a todos os menus do terminal integrado. Diversas fun¢des podem ser atribuidas para cada entrada.

[Expert] (E F ~): acesso a todos os menus do terminal integrado e aos parametros suplementares. Diversas fungées podem ser

Q)

Parédmetro modificavel em operacao e na parada.
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Comparativo dos menus acessiveis no terminal grafico ou terminal integrado

Niveis de
acesso
[1 DRIVE MENU] (d - [ -)
[1.1 SPEED REFERENCE] (- E F -)
[1.2 MONITORING] (/10 -)
1710 - (Estatuto do motor)
1017 - (Imagem das E/S)
5 HF - (Estatuto de seguranca)
[1F b - (Estatuto dos blocos de fun¢des)
L [177 - (Imagem da comunicac¢ao)
[1F | - (Estatuto PI)
P EE - (Consumo)
AL r - (Alarmes) (1)
5 5 E - (Outros estatutos) (1)
L [0 d - (Senha de acesso) n
[1.3 CONFIGURATION] (L O F) i
14971~ - (Meu menu) .é
F L 5 - (Regulagens de fabrica) P
F UL L (Completo)
5 1~ (Simply Start) E .
5 E E - (Regulagens) Y5
F b [T - (Blocos de funcdes) g Eg ct
[2 IDENTIFICATION] (O Id -) (1) g § E
[3INTERFACE] ( /EF -) (1) S E
[3.1 ACCESS LEVEL] (L AL) 8
[3.2 LANGUAGE] (L n L) :&,’j—
[4 OPEN/SAVE AS] (E - A -) (1)
[5 PASSWORD] (L 04 -) (1)
Uma unica fungéo pode ser atribuida para cada entrada.

[1 DRIVE MENU] (d ~ /-) |[1.2 MONITORING] (110~ -) 4L E - (Diagnésticos)
[1.3 CONFIGURATION] (L 0~ F) | F /L L (Completo)

o~ [ - (Controle do motor)

|00 - (Configuragao das
Entradas / Saidas)

L EL - (Comando)

F UUn - (Fungdes de aplicagéo)
F L E - (Gestao das falhas)

L 01 - (Comunicagao)

[3INTERFACE]( /EF -) |[3.3 MONITORING CONFIG.] (/1L F -)
(1)

Uma unica fungéo pode ser atribuida para cada entrada.
[3.4 DISPLAY CONFIG.] (d4L F -) (1)

Diversas fungdes podem ser atribuidas para cada entrada.

Parametros especializados

Diversas fungdes podem ser atribuidas para cada entrada.

(1) Acessivel somente com o terminal grafico.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus ITF-

Language - Idioma (L n L)

RDY Term +0,0Hz O0,0A s . . ;. .
3D LANGUAGE Quando uma unica escolha for possivel, a escolha efetiva é indicada por v .
Exemplo: é possivel escolher somente um idioma.
Francais v
Deutsch
Espafiol
Italiano
<< >> Quick
Chinese
Portuguese
Turkce
Cddigo Nome/Descricao Regulagem de fabrica
Lm0 |[3.2LANGUAGE] [Language 0] (L ~ G 0)
CJ indice de idioma atual.

L n L0 |[Language 0] (L n L 0O)

L nLG Y9 |[Language 9] (L n L 9)

() Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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Monitoring Configuration — Tela de supervisao (/1L F)

Este menu somente é acessivel com o terminal grafico.

RDY Term +0,0Hz 0,0A
3 INTERFACE

3.1 ACCESS LEVEL

3.2 LANGUAGE ENT

3.3 MONITORING CONFIG. PARAM. BAR SELECT

Code << >> Quick

Esta fungéo pode ser utilizada para configurar as informagdes visualizadas em curso de funcionamento no

display grafico.

RUN Term +0,0Hz O0,0A
3.3 MONITORING CONFIG.

PARAM. BAR SELECT

MONITOR SCREEN TYPE

COM. MAP CONFIG.

Code << >> Quick

[PARAM. BAR SELECT]: escolha de um a dois parametros visualizados na linha superior —
(os dois primeiros ndo sdao modificaveis).

[MONITOR SCREEN TYPE]: escolha dos parametros visualizados no centro da tela e o tipo de
visualizacéo (valores digitais ou grafico de barras).

[COM. MAP CONFIG.]: escolha das palavras visualizadas e seu formato.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

ITF- > MCF-

Cédigo Nome/Descricao

e F - |[3.3 MONITORING CONFIG.] [TELA DE SUPERVIS.]
Cédigo Nome/Descricao

Fh5S - |[PARAM. BAR SELECT] [SELEC. LINHA PARAM.]

[AI1]

[AI2]

[AI3]

[AO1]

[ETA state world]
[Alarm groups]
[Frequency ref.]
[Output frequency]
[Motor current]
[Motor speed]
[Motor voltage]
[Motor power]
[Motor torque]
[Mains voltage]
[Motor thermal state]
[Drv. thermal state]
[Consumption]
[Run time]

[Power on time]
[IGBT alarm counter]
[Min. freq time]

[PID reference]

[PID feedback]

[PID error]

[PID Output]
[Config. active]
[Utilised param. set]

emV
emV
em mA
emV

em Hz: parametro visualizado em configuracao de fabrica
em Hz

em A: parametro visualizado em configuragcéo de fabrica
em rpm

emV

emW

em %

emV

em %

em %

em Wh ou kWh segundo o calibre do inversor

em horas (tempo de energizacdo do motor)

em horas (tempo de energizagao do inversor)

em segundos (tempo acumulado dos alarmes de sobreaquecimento IGBT)
em segundos

em %

em %

em %

em Hz

CNFO, 1 ou 2 (ver pagina 256)

SET1, 2 ou 3 (ver pagina 254)

Selecionar o pardmetro com a tecla ENT (um é entdo mostrado ao lado do parametro) ou, para desativar

a selegdo, pressionar ENT também.
1 ou 2 parametros podem ser selecionados.

Exemplo:

PARAM. BAR SELECT

MONITORING

KOO
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

Tipo de tela de supervisao

ITF- > MCF- > MSC-

Codigo Nome/Descricao ‘ Regulagem de fabrica
M5LC - |[MONITOR SCREEN TYPE] [TIPO TELA VISUALIZ.]
[1d E |[Display value type] [Tipo de tela] [Digital] (d £ L)
() |iBargrapil (57
[List] (L I5E)
nPLC |[[PARAMETER SELECTION] [SELECAO PARAM.]

[Al1]

[Al2]

[AI3]

[AO1]

[ETA state world]
[Alarm groups]
[Frequency ref.]
[Output frequency]
[Pulse in. work. freq.]
[Motor current]
[Motor speed]
[Motor voltage]
[Motor power]
[Motor torque]
[Mains voltage]
[Motor thermal state]
[Drv. thermal state]
[Consumption]

[Run time]

[Power on time]
[IGBT alarm counter]
[Min. freq time]

[PID reference]

[PID feedback]

[PID error]

[PID Output]

Selecionar o(s) parametro(s) por ENT (um € entdo mostrado ao lado do parametro) ou, para desativar a selecao,

pressionar ENT também.

PARAMETER SELECTION

MONITORING

""""" v

--------- v

Exemplos:

Visualizagao de
2 valores digitais

emV
emV
em mA
emV

em Hz: parametro visualizado em configuracédo de fabrica
em Hz

em A: parédmetro visualizado em configuracéo de fabrica
em Hz

em rpm

emV

emW

em %

emV

em %

em %

em Wh ou kWh segundo o calibre do inversor

em horas (tempo de energizacdo do motor)

em horas (tempo de energiza¢ao do inversor)

em segundos
em %
em %
em %
em Hz

Visualizagao de
2 graficos de barras

Visualizagdo de
uma lista de 5 valores

RUN Term +35,0Hz 80,0A RUN Term +35,0Hz 80,0A RUN Term +35,0Hz 80,0A
Motor speed Min Motor speed max 1.2 MONITORING

0 1250 rpm 1500 Frequency ref. : 50,1 Hz

1 250 rpm et —————— Motor current: 80 A

Motor current Min Motor current max Motor speed : 1250 rpm

8 O A 0 80 A 150 Motor thermal state: 80%

o ——— ] Drv thermal state : 80%

Quick Quick Quick

em segundos (tempo acumulado dos alarmes de sobreaquecimento IGBT)

0

Estes pardmetros somente aparecem se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em um outro menu.
Quando podem ser também acessados e regulados no menu de configuragéo da fungéo correspondente,
sua descri¢ao é detalhada nestes menus, nas paginas indicadas, para facilitar a programacgao.

Parametro modificavel em operagéo e na parada.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus ITF- > MCF- > ADL-

Configuracao da imagem de comunicacéao

Codigo Nome/Descricao ‘ Regul. de fabrica
AdL - |[[COM. MAP CONFIG.] [CONFIG IMAGEM COM.]
IAd | |[Word 1 add. select.] [Selecdo endereco palavra 1] ‘0
C) Selecionar o enderego da palavra a visualizar, pressionando << e >> (teclas F2 e F3) e por rotagédo do botao de navegacéao.
F Hd | |[Format word 1] [Formato palavra 1] ‘ [Hex] (HE )
c ) Formato da palavra 1.

HE |[Hex](HE)
5 IL |[Signed] (5 /L)
n 50 |[Unsigned] (n 560)

IAdZ |[Word 2 add. select.] [Selecdo endereco palavra 2] ‘ 0
C) Selecionar o enderego da palavra a visualizar, pressionando << e >> (teclas F2 e F3) e por rotagédo do botéo de navegacéo..
F AHdZ |[Format word 2] [Formato palavra 2] ‘ [Hex] (HE )
c ) Formato da palavra 2.

HE |[Hex](HE)
5 IL |[Signed] (5 /L)
n 50 |[Unsigned] (n 560)

IAd 3 |[Word 3 add. select.] [Selecdo endereco palavra 3] ‘0
C) Selecionar o enderego da palavra a visualizar, pressionando << e >> (teclas F2 e F3) e por rotagédo do botao de navegacéao.
F AHd 3 |[Format word 3] [Formato palavra 3] ‘ [Hex] (HE )

c ) Formato da palavra 3.

HE |[Hex](HE)
5 IL |[Signed] (5 /L)
n 50 |[Unsigned] (n 560)

IAd4Y |[Word 4 add. select.] [Selecdo endereco palavra 4] ‘ 0
C) Selecionar o enderego da palavra a visualizar, pressionando << e >> (teclas F2 e F3) e por rotagédo do botéo de navegacéo..
F Hd4Y |[Format word 4] [Formato palavra 4] ‘ [Hex] (HE )
c ) Formato da palavra 4.

HE |[Hex](HE)
5 IL |[Signed] (5 /L)
n 50 |[Unsigned] (n 560)

Em seguida, Os valores das palavras selecionadas podem ser entédo consultadas no submenu [COMMUNICATION MAP] do menu
[1.2 MONITORING].
Exemplo:

RUN Term +35,0 Hz 80,0 A
COMMUNICATION MAP

W3141: F230 Hex
<< >> Quick
C) Parédmetro modificavel em operacao e na parada.
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Display configuration — Configuracao da visualizacao (dCF)

Este menu somente é acessivel com o terminal gréfico. Ele permite personalizar pardmetros ou um menu e

para acessar os parametros.

RDY Term 0,0 Hz

0,0A

MAIN MENU

1 DRIVE MENU

2 IDENTIFICATION
3 INTERFACE

4 OPEN/SAVE AS
5 PASSWORD

Code

Quick

ENT

RDY Term 0,0 Hz 0,0A

3 INTERFACE

3.1 ACCESS LEVEL
3.2 LANGUAGE
3.3 MONITORING CONFIG.

3.4 DISPLAY CONFIG.

Code << >> Quick

* USER PARAMETERS: personalizagdo de 1 a 15 parametros.
* MY MENU: criagdo de um menu personalizado.
* PARAMETER ACCESS: personalizagéo da visibilidade e dos mecanismos de protecdo dos menus e dos

parametros.

USER PARAMETERS

e KEYPAD PARAMETERS: regulagem do contraste e do modo stand-by do terminal grafico (parametros
armazenados mais no terminal do que no inversor); escolha do menu visualizado na energizagao.

Codigo

Nome/Descricao

dlF -

[3.4 DISPLAY CONFIG.] [3.4 CONFIG. DA VISUALIZACAO]
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Parametros do usuario

Se[Returns

= USER MENU NAME

Standard: uso da unidade

o ENT[RDY Term  +0,0Hz 00A RDY Term  +0,0Hz 00A
regul. ds fabrica . Unit g - Customized
- Customized: personalizagdo Standard 7
da unidade Customized LBS
- %, mA, etc...: escolha na Ap6s inserir a unidades, se
lista de rolamento % pressionar ENT, retorna a tela
mA “Ramp increment” para visualizar |Nb characters max. 3
Quick | o nome. Pressionando ESC, ABC << >>

FLOW REFERENCE

Nb characters max. 18
ABC << >> Quick

| S

ENT |RDY Term +0,0Hz 0,0A RDY Term +0,0Hz O0,0A
. SERVICE MESSAGE ENT LINE 2
LINE 1
- Forany sonice, it
LINE 3
LINE 4 ) _
LINE5 A mensagem inserida aparece |np characters max. 23
View Quick apos pressionar a tecla View. ABC -—< - Quick
RDY Term +0,0Hz 0,0A

td name] for [Yes], o display volta ao standard, mas as personalizagées continuam memorizadas.

RDY Term 0,0Hz 0,0A
USER PARAMETERS
Return std name : No ENT
PARAMETER SELECTION PARAMETER SELECTION
CUSTOMIZED SELECTION 1 FOLL
— SIMPLY START ENT
MY MERD PARAMETER SELECTION 3
<[PEVICE NAME SETTINGS Selegcédode 1a 15
Code =< 2> Quick MOTOR CONTROL Ramp i 1 parametros a personalizar
SERVICE MESSAGE — INPUTS / OUTPUTS CFG amp Incremen :
< CONFIG. 0 COMMAND gcce'le’a‘t'?” ¥4
< CONFIG. 1 Cist eceleration |
Acceleration 2 [
< CONFIG. 2 pooeraon?
< SERIAL NUMBER eceleration /]
ENT List List
]
RDY Term +0,0Hz O0,0A

g [ CUSTOMIZES SETECTION | Nota: A 12 linha é [PARAMETER SELECTION] ou

[RDY Term +0.0 Hz 0.0 A] em fungao do trajeto (ENT ou List).

Acceleration Lista do parametros personalizados.
Deceleration 2

Delete
*ENT
RDY Term +0,0Hz O0,0A
Ramp increment ENT |RDY Term +0,0Hz  0,0A | Se nada foi escrito na
User name personalizagdo, sera mostrado
ni
o valor standard (nomes,
Multiplier FLOW REFERENCE ; (
Divi unidades,...).
Ivisor
Offset Visualizagao em 1 ou 2 linhas
Nb characters max. 13 de caracteres.
ABC << >>
Offset e coeficientes sao F1 permite mudar para ABC, abc, 123, *[-.

valores numericos. N&o utilizar o potzo de navegagao aumenta o caractere (ordem alfabética), <<

um multiplicador muito elevado ¢ .. (F2 e F3) passam para o caractere seguinte ou anterior.
(display 99999 max.).

retorna em “Unit”.

A personalizagéo dos nomes (USER MENU NAME (nome do menu do usuario), DRIVE NAME
(nome do inversor), configuragdo, n® de série, linhas de mensagens, nome de unidades, etc.)
é feita como com o exemplo de nome de parametro descrito ao lado.

Se nenhum parametro foi personalizado, os valores standard serdo mostrados (nomes, unidades...).
Visualizacdo em 1 ou 2 linhas de caracteres.
F1 permite mudar para ABC, abc, 123, *[-.

Utilizar o botdo de navegacgéo para incrementar o caractere (ordem alfabética), << e >>
(teclas F2 e F3) para passar para o caractere seguinte ou anterior.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

ITF- > DCF- > CUP-

Codigo Nome/Descricao ‘ Regul. de fabrica
[ UF - |[USER PARAMETERS] [PARAMETROS USUARIO]

L 5F |[Return std name] [Retorno nome std] ‘ [No] (~ 00)

() Visualizagao dos pardmetros standard no lugar dos personalizados.
n 0| [No] (n 0)
YE 5 |[Yes] (YE 5)
m4rinn [[MY MENU] [MEU MENU]

FH~ |[DEVICE NAME] [NOME DO DISPOSITIVO]
5E r - |[SERVICE MESSAGE] [MENSAGEM DE SERVICO]
SIL O I|[LINE 1] [LINHA 1]
S/L 02 |[LINE 2] [LINHA 2]
S571L O3 |[LINE 3] [LINHA 3]
S/L 04 |[LINE 4] [LINHA 4]
S/L 05 |[LINE 5] [LINHA 5]
L F o | |[CONFIGURATION 0] [CONFIGURAQAO 0]
L F o2 |[CONFIGURATION 1] [CONFIGURAQAO 1]
L FI103 |[CONFIGURATION 2] [CONFIGURAQAO 2]

FS5n |[SERIAL NUMBER] [NUMERO DE SERIE]

C) Parédmetro modificavel em operacao e na parada.
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Configuracao de MY MENU

Escolha dos parametros

RDY Term +0,0Hz 0,0A ~
MY MENU CONFIG. ENT que compoem 0 menu
PARAMETER SELECTION PARAMETER SELECTION do usuario.
SELECTED LIST FULL
SIMPLY START
ENT [ PARAVETER SELECTON ] Nota: A 12 linha &
MOTOR CONTROL — SETTINGS [PARAMETER
Code << >> Quick I(l:\lg'\lﬂJ;i/NBUTPUTS CFG ll::(r:;;laeg:irement j SELECTION] ou
on
List Deceleration [RDY T?rm +°'9 Hz 0.0 A]
Acceleration 2 em funcdo do trajeto
Deceleration 2 v | (ENT ou List).
List
List l Lista dos parametros
que compdem o menu
ENT RDY Term 00Hz 00A | do usuario.
- SELECTED LIST
Acceleration
Deceleration 2
Del Up Down
As teclas F2 e F3 permitem
ordenar os parametros na lista
(exemplo abaixo com F3).
RDY Term +0,0Hz O0,0A
SELECTED LIST
Acceleration
Speed prop. gain
Del Up Down
Cédigo Nome/Descricao
MmYrC - |[MY MENU CONFIG.] [CONFIG. MEU MENU]
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Acesso

aos parametros

Nenhuma sele¢éo pode ser

ef

etuada nesta tela se nenhum

Escolha de visibilidade
de todos os parametros
ou somente dos
parametros ativos.

Pressionar a tecla ESC
para sair desta tela.

Vocé continua
exclusivamente no menu
[1 DRIVE MENU].
Todos 0s menus sao
selecionados (reg. de
fabrica).

Pressione ENT para
desativar a selegao de
um menu.

Pressione ENT para
resselecionar um menu.

Nota: E necessario escolher o(s) canal(is) protegido(s),
pois um parédmetro protegido em um canal selecionado
permanece acessivel nos canais ndo selecionados.

RDY Term 0,0 Hz 0,0A
PARAMETER ACCESS
ROY — Tem 00Fz 00A
VISIBILITY VISIBILITY ENT [RDY Term 0,0Hz 0,0A
PARAMETERS > PARAMETERS
MENUS —1 Active v
All
Code << >> Quick
Code Quick
Quick
ENT
- MENUS
ENT 1 DRIVE MENU
1.1 SPEED REFERENCE
1.2 MONITORING
1.3 CONFIGURATION
RDY Term 0,0 Hz 0,0A
PROTECTION ENT
- FDY _ Tem 00Tz 00A
PROTECTED PARAMS —+— PROTECTED CHANNELS
HMI
PC TOOL
MODBUS
Code Quick CANopen
COM. CARD
Code Quick
ENT
> PROTECTED PARAMS
1 DRIVE MENU
1.2 MONITORING ENT PROTECTED PARAMS
1.3 CONFIGURATION — > 1.3 CONFIGURATION
MY MENU
FACTORY SETTINGS
All None Macro configuration
FULL
All None

parametro tiver sido selecionado.

PROTECTED PARAMS
APPLICATION FUNCT.
REF. OPERATIONS
RAMP
STOP CONFIGURATION
AUTO DC INJECTION

FE_—»

ENT PROTECTED PARAMS

JOG

JOG
Jog Frequency
Jog delay

U0

Nas telas, todos os
parametros do menu
[1. DRIVE MENU]
podem ser protegidos e
séo visualizados para
serem selecionados,
exceto os parametros
Expert.

Pressione a tecla All
para selecionar todos os
parametros. Pressione
novamente a tecla All
para cancelar a selecao
de todos os parametros.

Nota: Os parametros protegidos nao sao mais acessiveis, portanto, ndo sdo mais visualizados para os canais

selecionados.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus

ITF- > DCF- > PAC- > PRO- > PCD-

Codigo

Nome/Descricao

Regul. de fabrica

PAL -

[PARAMETER ACCESS] [ACESSO AOS PARAMETROS]

PrQO-

[PROTECTION] [PROTECAO]

PCd-

[PROTECTED CHANNELS] [CANAIS PROTEGIDOS]

COn
S

db
CAn
nEE

[HMI] (L O ~): terminal gréfico ou terminal remoto

[PC tool] (F 5): software PC

[Modbus] (/7 k): Modbus integrado

[CANopen] (L A ~): CANopen® integrado

[Com. card] (~ E E): placa de comunicagéo (se inserida)

uis-

[VISIBILITY] [VISIBILIDADE]

FU 15

(@

ACE
ALL

[PARAMETERS] [PARAMETROS]

Visibilidade dos parametros: somente parametros ativos ou todos os parametros.

[Active] (AL E)
[AN] (AL L)

[Active] (AL E)

C) Parédmetro modificavel em operacao e na parada.
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E possivel acessar os parametros descritos nesta pagina pelos seguintes menus ITF- > DCF- > CNL-

Parametros do terminal

RDY Term 0,0 Hz 0,0A
KEYPAD PARAMETERS

Keypad contrast : 50%

Keypad stand-by : 5 min

Code << >> Quick
Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
LAl - [KEYPAD PARAMETERS]
LCrS5E [Keypad contrast] [Contraste] ‘ 0 a 100% ‘50%
( ) Contraste do terminal.
L SEY |[Keypad stand-by] [Temps antes stand-by] ‘ [No] (~ 7) 210 min ‘ 5 min
() Tempo antes do stand-by do terminal grafico.
~ | [No] (~ [): ndo

C) Parédmetro modificavel em operacao e na parada.
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[Open / Save as] [Abrir / Salvar como] (£ ~ H)

[Open / Save as] [Abrir / Salvar como] (£ - A)

Este menu somente é acessivel com o terminal gréfico.

RDY Term 0,0 Hz 0,0A
MAIN MENU

1 DRIVE MENU

2 IDENTIFICATION ENT

3 INTERFACE — P

4 OPEN/SAVE AS 4.1 OPEN

5 PASSWORD
Code Quick

[OPEN] [4.1 ABRIR]: para carregar no inversor um dos 4 arquivos do terminal grafico.
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[4.2 SAVE AS] [4.2 SALVAR COMOYJ: para carregar no terminal gréfico a configuragdao em curso do inversor.

RDY Term 0,0 Hz 0,0A
4. OPEN/ SAVE AS ENT RDY Term 00Hz 00A
[410PEN R 4.1 OPEN ENT |BDY _Term 00Hz 00A | vgr detalhes pagina
4.2 SAVE AS File 1 Occupé DOWNLOAD GROUP seguinte
File 2 Vide None ’
File 3 Vide All
File 4 Vide
Code << >> Quick Motor parameters
Code << >> Quick Communication
Code Quick ENT
Nota: Abrir um arquivo vazio
nao surte efeito.
RDY Term 0,0 Hz 0,0A
DOWNLOAD
PLEASE CHECK THAT
THE DRIVE WIRING IS OK OK
ENT ESC = abort ENT = continue
Code Quick
RDY Term 0,0 Hz 0,0A ENT
- 4.2 SAVE AS
File 1 Used ENT RDY Term 0,0 Hz 0,0A
[File2  Free S g DOWNLOAD
File 3 Free
File 4 Free TRANSFER IN PROGRESS
Code Quick
Memorizar em um arquivo
ocupado elimina e substitui a *
configuracéo contida neste — ——eemr
. y z !
arquivo. DOWNLOAD
DONE

ENT or ESC to continue

Quando a transferéncia for requerida, diferentes mensagens podem ser mostradas:

® [TRANSFER IN PROGRESS...]

e [DONE]

® Mensagens de erros em caso de impossibilidade

® [Motor parameters are NOT COMPATIBLE. Do you want to continue?]

[Os parametros do motor NAO SAO COMPATIVEIS. Quer realmente continuar?]:
neste caso, a transferéncia é possivel, mas os parametros serao restritos.
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DOWNLOAD GROUP [TRANSFERIR GRUPO]

[None] [Nenhum]:

Nenhum parametro

[All] [Todos]:

Todos os parametros de todos os menus

[Drive configuration] [Configuracao inversor]:

Todo o menu [1 DRIVE MENU] sem
[COMMUNICATION] [Comunicacao]

[Motor parameters]:

[Rated motor volt.] [Tensdo nom. mot.] (L/n 5)

No menu [MOTOR CONTROL] (d ~ [ -)

[Rated motor freq.] [Freq. nom. mot.] (F - 5)

[PSI align curr. max] [Max. corr. alinh PSI] (/1L )

[Rated motor speed] [Veloc. nom. mot.] (n 5 F)

[Motor 1 Cosinus phi] [Cos Phimot.] (L 0 5)

[Rated motor power] [Poténcia nom. mot.] (»n P r)

[Motor param choice] [Escolha param. mot.] ([TF L)

[Tune selection] [Auto-regulagem utilizada] (5 £ L )

[Mot. therm. current] [Corrente térm. mot.] ( / £ H)

[IR compensation] [Compensacao RI] (L/ F )

[Slip compensation] [Compensacao escorregamento] (5L F)

[Cust stator resist.] [Regul. resist. estator.] (- 5 A)

[Lfw] (L F A)

[Cust. rotor t const.] [Reg. const. tempo rotor] (£ - A)

[Nominal | sync.] [Corrente nom. sincr.] (n L r 5)

[Nom motor spdsync] [Veloc. nom. sincr.] (n 5 F)

[Pole pairs] [Pares polos sincr.] (FF n 5)

[Syn. EMF constant] [Constante FEM sincr.] (FH 5)

[Autotune L d-axis] [Indutancia eixod] (L d5)

[Autotune L g-axis] [Indutancia eixo q] (L d 5)

[Nominal freq sync.] [Freq. nom. sincr.] (F - 55)

[Cust. stator R syn] [Resist. estator sincr.] (- 5A5)

[Motor torque] [Conjugado motor] (£ 9 5)

[l (u 1

[F11 (F 1)

[uz2] (ue)

[F2] (F2)

[U3] (U 3)

[F3] (F 3)

[U4] (U'H)

[F4] (F H)

[U5] (L'5)

[F5] (F 5)

Parametros do motor acessiveis em modo [Expert] (E Fr),
péagina 282.

[Mot. therm. current] [Corrente térm. mot.] ( / E H)

No menu [SETTINGS] [REGULAGENS] (5 E £ -)

[Communication]:

Todos os parametros do menu [COMMUNICATION]
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[Password] [Senha de acesso] (L O d)

[Password] [Senha de acesso] (L 0 d)

Com terminal grafico

RDY Term 0,0 Hz 0,0A
MAIN MENU

1 DRIVE MENU

2 IDENTIFICATION

3 INTERFACE ENT

4 OPEN/ SAVE AS —_—

5 PASSWORD : Unlocked
Code Quick

Com terminal integrado

V@V @) -on (- e

Permite proteger a configuracao por senha de acesso ou inserir uma senha para acessar uma configuracéo
protegida.

Exemplo com terminal grafico:

RUN Term +50,0Hz 0,0A RUN Term +50,0Hz 0,0A
5 PASSWORD PIN code 1
State : Unlocked
PIN Code 1 : OFF 95 zm
Upload rights : Permitted ENT
Download rights  : Unlock. dV| ————————
Min = OFF Max = 9999
Code << >> Quick << >> Quick

® O inversor é destravado quando as senhas PIN estdo [Unlocked] (J F F) (sem senha de acesso) ou
quando a senha foi inserida. Todos os menus séo acessiveis.
* Antes de proteger a configuragcdo por uma senha de acesso, é necessario:
- Definir os direitos de registro [Upload rights] (L/ L ) e de download [Download rights] (& L r).
- Anotar cuidadosamente a senha de acesso para ter certeza de encontra-la.
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[Password] [Senha de acesso] (L O d)

® O inversor possui 2 senhas de acesso que permitem hierarquizar 2 niveis de acesso:
- A senha PIN1 possui uma chave de destravamento publica: 6969.
- A senha PIN2 possui uma chave de destravamento conhecida somente pelo servico Schneider
Electric. Somente é acessivel em modo [Expert] (E F r).
- Somente uma senha PIN1 ou PIN2 pode ser utilizada, a outra deve ser mantida em [OFF] (O F F).

Nota: Quando a chave de destravamento for inserida, a senha de acesso do usuario sera mostrada.

Os acessos protegidos sdo os seguintes:

® Retorno as regulagens de fabrica no menu [FACTORY SETTINGS] (F L 5 -)).

¢ Canais e parametros protegidos pelo menu [MY MENU] (/714 /1~ -) e este préprio menu.
® A personalizagéo da visualizagdo do menu [3.4 DISPLAY CONFIG.] (d L F -)).

Codigo Nome/Descricao ‘ Faixa de regulagem ‘ Regulagem de fabrica
L Od- [5 PASSWORD] [5 SENHA DE ACESSO]
L5E [Status] [Estado] ‘ [Unlocked] (/L L)
Parametro de informacgéo, nao modificavel.
L [ |[Locked] (L L): oinversor é travado por uma senha de acesso.
UL L |[Unlocked] (L/L L[): oinversor ndo é travado por uma senha de acesso.
cCod [PIN code 1] [Senha PIN 1] ‘ [OFF] (O F F) a9999 ‘ [OFF] (OF F)
12 senha de acesso. O valor [OFF] (I F F ) corresponde a auséncia de senha de acesso, o acesso é entao [Unlocked] (L/ L [).
O valor [ON] (I ) significa que o inversor é protegido e deve ser inserida uma senha de acesso para destrava-lo. Quando a
senha de acesso tiver sido inserida, ela continua no display e o inversor permanece destravado até a proxima desenergizagéo.
A senha PIN 1 possui uma chave de destravamento publica: 6969.
LOdZ2 [PIN code 2] [Senha PIN 2] ‘ [OFF] (O F F) a9999 ‘ [OFF] (OF F)
Parametro accessible seulement en mode [Expert] (£ F r).
22 senha de acesso. O valor [OFF] ([J F F) corresponde a auséncia de senha de acesso, o acesso é entao [Unlocked] (L/ L [).
O valor [ON] (O ) significa que o inversor é protegido e deve ser inserida uma senha de acesso para destrava-lo. Quando a
senha de acesso tiver sido inserida, ela continua no display e o inversor permanece destravado até a proxima desenergizagéao.
A senha PIN 2 possui uma chave de destravamento conhecida somente pelo servigo Schneider Electric.
Se [PIN code 2] [Senha PIN 2] (L [1 J &) ndo estiver [OFF] (] F F), somente o menu [1.2 MONITORING] [1.2 SUPERVISAOQ]
(10~ -) sera acessivel. Assim, se [PIN code 2] [Senha PIN 2] (L [0 d &) estiver [OFF] (L F F) (inversor destravado), todos
0S menus serao acessiveis.
Se as regulagens de visualizagao forem modificadas no menu [3.4 DISPLAY CONFIG.] [3.4 CONFIG. DA VISUALIZACAO]
(d L F -)ese[PINcode2][SenhaPIN 2] (L [Jd &) nao estiver [OFF] (O F F), a visibilidade configurada sera mantida. Assim,
se [PIN code 2] [Senha PIN 2] (L [ d &) estiver em [OFFJ (OF F) (inversor destravado), a visibilidade configurada no menu
[3.4 DISPLAY CONFIG.] [3.4 CONFIG. DA VISUALIZACAO] (d L F -) sera mantida.
UL r [Upload rights] [Direito de upload] [Permitted] (UL ~ 00)
Leitura ou cépia da configuragdo em curso no inversor.
UL ~ O |[Permitted] (L/ L ~ [): a configuragdo em curso no inversor pode sempre ser carregada no terminal grafico ou no software do
UL~ I|PC.
[Not allowed] (L/ L ~ [): a configuragdo em curso no inversor pode sempre ser carregada no terminal grafico ou no software
do PC somente se o inversor nao estiver protegido por senha de acesso ou se a senha tiver sido inserida.
dL r [Download rights] [Direito de carregamento] [Unlock. drv] (dL r~ 1)
Escrita da configuracdo em curso no inversor ou transferéncia de uma configuragdo no inversor.
d L - 0O |[Lockeddrv.] (dL ~ [): somente pode ser carregado um arquivo de configuragé@o no inversor se este for protegido por senha
de acesso e se a senha de acesso da configuracao a carregar for a mesma.
dL - | |[Unlock.drv] (dL ~ I): pode ser carregado um arquivo de configuragdo ou uma modificagdo de configuragéo no inversor se
este nao estiver bloqueado (senha inserida) ou se nao for protegido por senha.
d L~ & |[Notallowed] (d L ~ £): carregamento ndo permitido.
d L ~ 3 |[Lock/unlock] (d L ~ 37): possibilidade de ativacdo dos parametros [Locked drv.] (< L ~ ) e [Unlock. drv] (d L ~ ).
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[Multipoint screen] [Tela multiponto]

Tela multiponto

E possivel dialogar entre um terminal gréfico e diversos inversores de frequéncia conectados em uma mesma
rede. Os enderegos dos inversores devem ser previamento configurados no menu [COMMUNICATION]
(C O -) utilizando o pardmetro [Modbus Address] [Endereco Modbus] (A < <), pagina 296.

Quando diversos inversores estiverem conectados ao terminal, este mostrara automaticamente as seguintes
telas:

CONNECTION IN PROGRESS

VXXXXXX

l

MULTIPOINT ADDRESSES ~ . L . .
YV ETTE] . Selecao dos inversores para dialogo multiponto (selecionar cada enderego e
Address 2 pressionar ENT).
Address 3 ] Esta tela aparece somente na primeira energizagéo do inversor ou se
Adress 4 L] pressionar a tecla de funcéo Cfg Add na tela multiponto (ver abaixo).
Address 5 [
Address 6 |:|
l ESC
Selecdo de um inversor para didlogo
MULTIPOINT SCREEN RUN  +952Rpm  101A 3 It'g i P 9
Rdy 0 Rpm 0A 2 ESC Motor speed multiponto.
RUN  +952 rpm IE
NLP  +1500mpm  1250A 4 | ENT +952 rpm
Not connected 5 Motor current
Rdy + Orpm OA 6 1 01 A
Cfg Add HOME T/K
Cfg Add

Em modo multiponto, o canal de comando nao é mostrado. Na tela séo visualizado, da esquerda para a
direita, o estado, depois os dois pardmetros selecionado e, finalmente, o endere¢o do inversor.

Em modo multiponto, é possivel acessar todos os menus. Somente o controle dos inversores pelo terminal
grafico néo é permitido, com excecgéo da tecla Stop, que trava todos os inversores.

Em caso de falha em um inversor, o display se posiciona sobre este.
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Manutencao e diagnésticos

Nesta parte

Esta parte contém o seguintes capitulo:

Capitulo Nome do capitulo Pagina
15 Manutencéo 327
16 Diagnésticos e eliminagao das falhas 329
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Manutencéo

Manutencao

Limitacao da garantia
A garantia nao se aplica se o produto tiver sido aberto, exceto pelos servicos Schneider Electric..

Manutencéao

ATENCAO
RISCO DE DANOS AO INVERSOR DE FREQUENCIA

Seguir as recomendacgdes abaixo em fungao das condigbes ambientais indicadas (temperatura, produtos
quimicos, poeiras, vibragoes).

O nao respeito a estas instrugcdes pode provocar danos aos danos materiais.

E recomendado seguir o procedimento abaixo, na ordem indicada, para aumentar a vida util do inversor.

Ambiente Parte relacionada Acao Frequéncia
Impacto no produto Invélucro — Bloco de controle Verificar visualmente No minimo uma vez por ano
(LED - Display) o inversor
Corrosao Bornes — Conectores — Parafusos | Inspeciona-los e limpa-los,
— Placa CEM se necessario
Poeiras Bornes — Ventiladores — Orificios
de saida de ar
Temperatura Nas proximidades do produto Verificar e corrigir,
Se necessario
Resfriamento Ventilador Verificar o funcionamento No minimo uma vez por ano
do ventilador
Substituir o ventilador Apds 3 a 5 anos segundo as
condigcoes de funcionamento
Vibracdes Conexao dos bornes Verificar se o torque de No minimo uma vez por ano
aperto recomendado foi
respeitado

Nota: O funcionamento do ventilador depende do estado térmico do inversor. O inversor pode funcionar, mas
nao o ventilador.

Pecas de reposicao e reparos
Se o produto puder ser reparado, consultar nosso Call Center 0800 7289 110.

Estocagem prolongada

Os capacitores do produto pode ter desempenho reduzido apds uma estocagem prolongada, isto &, superior
a 2 anos. Ver pagina 10.

Substituicao do ventilador

E possivel encomendar um novo ventilador para manutencéo do ATV32 (ver as referéncias em nosso site
www.schneider-electric.com).

Consultar a parte de instalagao, para substituir o ventilador.
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Diagndsticos e eliminacao das falhas

Neste capitulo
Este capitulo aborda os seguintes assuntos:

Assunto Pagina
Cédigo de erro 330
Eliminacéo da falha detectada 330
Cadigos de deteccao de falha que necessitam de uma interrupcéo e uma restauragao da alimentagéo apés 331
a eliminagdo da falha detectada

Cadigos de deteccao de falha que podem ser eliminados utilizando a fungéo de religamento automatico, 333
apds a eliminagéao da causa

Cadigos de deteccao de falha eliminados no desaparecimento da causa 335
Mudanca ou eliminagcéo de placa opcional 335
Mudanga de placa de controle 335
Cadigos de deteccao de falha visualizados no terminal remoto 336

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Ler e entender integralmente as recomendacdes descritas no capitulo “Sobre este manual” antes de realizar
este procedimento.

O nao respeito a estas instrug6es ocasionara ferimentos graves ou morte.
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Caodigo de erro

Se nao houver nenhuma visualizagao, verificar se o inversor esta alimentado.

A configuracdo das fung¢des “Parada rapida” ou “Parada por inércia” impossibilita a partida do inversor se
as entradas légicas correspondentes nao estiverem energizadas. O inversor ATV32 exibira entao
[Freewheel] (~ 5 £ ) em parada por inércia [Fast stop] (F 5 £ ) em parada rapida. Isto € normal, pois estas
fungdes sdo ativas em zero para obter a seguranga de parada em caso de corte de fio.

Assegurar-se que a entrada de comando de marcha seja acionada conforme o modo de controle escolhido
(parametros [2/3 wire control] (E L L) e [2 wire type] (E L E), pagina 111).

Se uma entrada for atribuida para a funcao fim de curso e que esta entrada esta ajustada em zero, o
inversor somente podera partir por um comando de sentido oposto (ver pagina 248).

Se o canal de referéncia ou o canal de comando estiverem atribuidos a uma rede de comunicacéo, ao ser
energizado o inversor exibira [Freewheel] (~ 5 £ ) e permanecera parado até que a rede de comunicagao
envie um comando.

Cddigo

Nome/Descricao

dLE -

[DIAGNOSTICS] [DIAGNOSTICOS]

Este menu somente pode ser acessado com o terminal grafico. Nele sdo visualizadas as falhas detectadas, como também suas
causas em texto pleno, e pode ser utilizado para efetuar testes, ver pagina 96.

Eliminacao da falha detectada
Em caso de falha detectada nao rearmavel:

Desconectar todas as fontes de alimentacgéo, inclusive a alimentagéo de controle externa.

Travar todos os dispositivos de interrup¢do de poténcia na posicao aberto.

Aguardar 15 minutos para permitir a descarga dos capacitores do barramento CC (o LED do inversor ndo
é indicador preciso da falta de tensédo do barramento CC).

Medir a tens&o do barramento CC entre os bornes PA/+ e PC/- para verificar se a tensdo continua é inferior
ad2V.

Se os capacitores do barramento CC nao se descarregarem completamente, entrar em contato com seu
representante Schneider Electric. Nao efetuar nenhum reparo e néo fazer funcionar o inversor.

Procurar e corrigir a falha detectada.

Reenergizar o inversor para verificar se falha detectada foi corrigida.

Em caso de falha rearmavel, se esta foi eliminada, o inversor pode ser rearmado:

- por desenergizacao do inversor e desligamento total do display, depois reenergiza¢do do inversor.
- automaticamente, nos casos descritos na fungéo “religamento automatico”
[AUTOMATIC RESTART] (A E r -), pagina 273.
- por uma entrada légica ou um bit de comando atribuidos a fungéo “rearme das falhas”
[FAULT RESET] (- 5 E -), pagina 271.
- ao pressionar a tecla STOP/RESET (parada/rearme) do teclado gréafico se o canal de comando ativo
for a IHM (ver parametro [Cmd channel 1] (L & /) pagina 179).
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Caddigos de deteccao de falha que necessitam de uma interrupcao e uma restauracao da
alimentacao apds a eliminacao da falha detectada
A causa da falha detectada deve ser eliminada antes de desenergizar, depois energizar o inversor.

As falhas detectadas A5 F, br F, 50F, 5FF e E n F também podem ser eliminadas remotamente por
uma entrada légica ou um bit de comando (parametro [Fault reset] [Rearme das falhas] (- 5 F ), pag. 271).

Falha Nome Causa provavel Solucao
detectada
ASF [Angle error] * Para a lei [Sync. mot.] [Sincr. mot.] |e Verificar os pardmetros da malha de velocidade.
[Erro dngulo] (5 4 n), regulagem incorreta da malha |e Verificar as fases do motor e a corrente maxima permitida
de velocidade, quando a referéncia pelo inversor.
passa por 0.
br F [Brake feedback] * O contato de retorno do freio nao esta |® Verificar o circuito de retorno e o circuito de comando de
[Freio mecénico] em concordancia com a ldgica de freio.| freio.
* O freio ndo para o motor com a rapidez |® Verificar o estado mecanico do freio.
necessaria (falha detectada ao medir a | Verificar as guarnigdes do freio.
velocidade na entrada Pulse input).
L ~ F | |[Precharge] * Falha de comando do relé de carga ou |® Desenergizar o inversor, depois energizar.
[Barr. CC pré-carga] resisténcia de carga deteriorada. * Verificar as conexdes internas.
® Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
E EF | |[Control Eeprom] * Falha da meméria interna detectada da |® Verificar o ambiente (compatibilidade eletromagnética).
[Eeprom controle] placa de controle. * Desenergizar, rearmar, fazer um retorno as regulagens de
E EF 2 |[Power Eeprom] ® Falha da memoéria interna detectada da fabrica. . .
[Eeprom poténcia] placa de poténcia. ® Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
F L F | |[Out contact. stuck] | O contator de saida continua fechado | Verificar o contator e sua fiagéo.
[Cont. saida colado] mesmo que as condigbes de abertura |e Verificar o circuito de retorno.
tenham sido preenchidas.
HdF IGBT desaturation] * Curto-circuito ou aterramento na saida |® Verificar os cabos de ligagdo do inversor no motor e a
[Desaturacéo dos do inversor. isolacdo do motor.
IGBT]
IL F [Internal com. link] * Falha de comunicagdo entre a placa |® Verificar o ambiente (compatibilidade eletromagnética).
[Ligacdo comunic. opcional e o inversor. * Verificar as conexdes.
interna] * Substituir a placa opcional.
® Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
| F | |[Rating error] * Placa de poténcia é diferente da placa | Verificar a referéncia da placa de poténcia.
[Erro calibre] armazenada.
| n F & |[Incompatible PB][Pot. | A placa de poténcia é incompativel * Verificar a referéncia da placa de poténcia e sua
incompativel] com a placa de controle. compatibilidade.
| » F 9 |[Internal serial link] * Falha de comunicacao entre as placas |® Verificar as conexdes internas.
[Lig. serial int.] internas. * Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
| 7 F 4 |[Internal-mftg zone] * Incoeréncia de dados internos. * Recalibrar o inversor (operagéo efetuada pelo suporte
[Area fab. intern] Schneider Electric).
| n F E |[Internal-option] * O opcional instalado no inversor é * Verificar a referéncia e a compatibilidade do opcional.
[Interna-opcional] desconhecido.
| m F 9 |[Internal-l measure] * As medigdes de corrente estao * Substituir os sensores de corrente ou a placa de poténcia.
[Interna-medicao I] incorretas. * Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
| » F A |[Internal-mains circuit] |» O estagio de entrada nio funciona ® Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
[Interna-circ. rede] corretamente
| m F & |[Internal- th. sensor] |e O sensor de temperatura do inversor |® Substituir o sensor de temperatura.
[Interna-sens. temp.] nao funciona corretamente. ® Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
| n F E |[Internal - CPU] ® Falha do microprocessador interno. * Desenergizar e rearmar o inversor.
[Interna - CPU] * Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
orCF [Overcurrent] ® Os parametros dos menus * Verificar os parametros.
[Sobrecorrente] [Settings] [Regulagens] (5 E E -) e |e Verificar o dimensionamento motor/inversor/carga.

[Motor control] [Controle motor]
(d r L -)nao corretos.

* Inércia ou carga muito forte.

* Bloqueio mecanico.

* Verificar o estado da mecénica.

® Diminuez la valeur du parametro [Current limitation]
[Limitacao corrente] (L L /).

* Aumentar a frequéncia de chaveamento.
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Falha Nome Causa provavel Solucéao
detectada
5 HF F |[Safe function fault] | Tempo de anti-repeti¢gdo ultrapassado. |® Verificar a configuragéo das fungdes de seguranca.
[Falha funcéo * Nivel de desligamento da fungéo SS1 |* Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
segurancal ultrapassado.
* Configuracéo incorreta.
5L F | |[Motor shortcircuit] |e Curto-circuito ou aterramento na * Verificar os cabos de ligacéo do inversor no motor e a
[Curto-circ. mot.] saida do inversor isolacdo do motor.
* Reduzir a frequéncia de chaveamento.
® Acrescentar indutancias em série com o motor.
* Verificar as regulagens da malha de velocidade e do freio.
* Aumentar o valor do parametro [Time to restart]
[Tempo religamento] (E £ ), pagina 127.
* Aumentar a frequéncia de chaveamento.
5L F 9 |[Ground short circuit] | Corrente de fuga elevada no * Verificar os cabos de ligacéo do inversor no motor e a
[Curto-circ. aterr.] aterramento na saida do inversor se isolacdo do motor.
diversos motores estiverem * Reduzir a frequéncia de chaveamento.
conectados em paralelo. * Acrescentar indutancias em série com o motor.
* Verificar as regulagens da malha de velocidade e do freio.
* Aumentar o valor do parametro [Time to restart]
[Tempo religamento] (E £ ), pagina 127.
® Reduzir a frequéncia de chaveamento.
SOF [Overspeed] * Instabilidade ou carga tracionante * Verificar parametros do motor, ganho e estabilidade.
[Sobrevelocidade] muito forte * Acrescentar uma resisténcia de frenagem.
* Verificar o dimensionamento motor/inversor/carga.
¢ Verificar a configuracéo da funcao [FREQUENCY METER]
[MED. FREQUENCIA] (F 9 F -) pagina 286, se estiver
configurada.
SPF [Speed fdback loss] ¢ Falta de sinal na entrada Pulse input se |® Verificar a fiacao da entrada e o sensor utilizado.
[Falta ret. veloc.] foi utilizada para medir a velocidade
EnF [Auto-tuning] * Motor especial ou motor de poténcia |® Verificar se motor e inversor sdo compativeis.

[Auto-regulagem]

nao adaptada ao inversor.
* Motor ndo conectado ao inversor

* O motor néo esta parado.

* Verificar a presenca do motor na auto-regulagem.

* Se um contator de saida for utilizado, este deve ser fechado
durante a auto-regulagem.

* Verificar se 0 motor esta parado durante a auto-regulagem.
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Diagnésticos e eliminagao das falhas

Cddigos de deteccao de falha que podem ser eliminados utilizando a funcao de religamento
automatico, apos a eliminacao da causa

Estas falhas detectadas também podem ser eliminadas por desenergizagao e reenergizac¢ao do inversor, ou
por entrada légica ou bit de comando (parametro [Fault reset] [Rearme das falhas] (~ 5 F ), pagina 271).

Falha Nome Causa provavel Solucao
detectada
bBLF [Brake control] ® Corrente de abertura do freio ndo * Verificar as conexdes entre o inversor e 0 motor.
[Logica de freio] atingida. * Verificar os enrolamentos do motor.
* Verificar as regulagens dos parametros [Brake release | FW]
[I abert. freio subida] ( / & ) e [Brake release | Rev]
_ [I abert. freio descida] ( / - ), pagina 218.
* Nivel de frequéncia de fechamento | Efetuar as regulagens recomendadas para o pardmetro
do freio [Brake engage freq] [Brake engage freq] [Freq. fecham. freio] (b E r).
[Freq. fecham. freio] (L E n)
regulado somente quando o controle
da légica de freio foi atribuido.
CnF [Com. network] * Falha de comunicagéo na placa de |® Verificar o ambiente (compatibilidade eletromagnética).
[Rede comunic.] comunicagio * Verificar a fiagao.
* Verificar o time-out.
® Substituir a placa opcional.
* Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
COF [CAN com.] * Interrupgao da comunicacgao na rede |® Verificar a rede de comunicagao.
[Com. CANopen] CANopen®. * Verificar o time-out.
¢ Consultar o manual do usuério CANopen®.
E FF | |[External flt-LI/Bit] | Falha disparada por um dispositivo | Verificar o dispositivo que causou a falha e rearmar.
[Externa por LI/Bit] externo, segundo o usudrio
E FF 2 |[External fault com.] |e Falha disparada por uma rede de * Verificar a causa da falha e rearmar o inversor.
[Externa via Comun] | comunicaco.
FBLES [FB stop fit.] * Os blocos de funcdes foram parados |® Verificar a configuragao do parametro [FB Stop mode]
[Err. parada FB] quando o motor estava em [Modo parada FB] (F b 5 I1).
funcionamento.
FCFZ2 [Out. contact. open.] |* O contator de saida permanece * Verificar o contator e sua fiagéo.
[Cont. saida aberto] | aberto mesmo quando as condicdes | Verificar o circuito de retorno.
de fechamento foram preenchidas.
LLCF [Input contactor] * O inversor néo esta energizado depois |® Verificar o contator e sua fiag&o.
[Contator de linha] de decorrido o tempo [Mains V. time |e Verificar o time-out.
out] [Time out U linha] (L [ k). * Verificar as conexdes entre o inversor, o contator e a rede.
LFF 3 [AI3 4-20mA loss] * Perda da referéncia 4-20 mA na * Verificar a conexdo nas entradas analdgicas.
[Perda 4-20mA AI3] entrada analdgica Al3.
OLF [Overbraking] * Frenagem muito brusca ou carga * Aumentar o tempo de desaceleragéao.
[Frenaqem tracionante. ® Adicionar uma resisténcia de frenagem, se necessario.
excessiva] e Ativar a fungéo [Dec ramp adapt.] [Adapt. rampa desacel.]
(b r A), pagina 196, se for compativel com a aplicagéo.
* Tenséo da rede muito elevada. * Verificar a tens3o da rede.
OHF [Drive overheat] ® Temperatura do inversor muito * Verificar a carga do motor, a ventilagao do inversor e a
[Sobreaquec. inv.] elevada. temperatura ambiente. Aguardar o resfriamento do inversor
para dar nova partida.
gL C [Proc. overload flt] ® Sobrecarga do processo. * Verificar e eliminar a causa da sovrecarga.
[Sobrecarga * Verificar os parametros da fungdo [PROCESS OVERLOAD]
processo] [SOBRECARGA PROCESSO] (O L d -), pagina 292.
OL F [Motor overload] * Desligamento por corrente do motor |® Verificar a prote¢do térmica do motor, controlar a carga do
[Sobrecarga motor] muito elevada. motor. Aguardar o resfriamento do motor para dar nova partida.
OFPF | [1 output phase loss] |e Falta de uma fase na saida do * Verificar as conexdes entre o inversor e o0 motor.

[Perda 1 fase mot.]

inversor.
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Diagnésticos e eliminagao das falhas

Falha Nome Causa provavel Solucao
detectada
OFPFZ2 [3 motor phase loss] |® Motor ndo conectado ou poténcia * Verificar as conexdes entre o inversor e o motor.
[Perda 3 fases mot.] | muito baixa ¢ Se for utilizado um contator de saida, configurar o parametro
* Contator de saida aberto [Output Phase Loss] [Perda de fase do motor] (0 F L) em
¢ |nstabilidades instantaneas da [Output cut] [Corte saida] (0 A L), pagina 277.
corrente do motor ® Teste em um motor de poténcia inferior ou sem motor: em
regulagem de fabrica, a detecgao de perda de fase do motor é
ativada [Output Phase Loss] [Perda de fase do motor]
(OFL)=[Yes] (JE 5). Para verificar o inversor em um
ambiente de teste ou de manutencdo, sem necessidade de um
motor equivalente ao calibre do inversor (especialmente para
os inversores de poténcia elevada), desativar a deteccdo de
perda de fase do motor [Output Phase Loss] [Perda de fase
do motor] (JF L) =[No] (~ ), ver as instru¢gdes dada na
pagina 277.
* \erificar e otimizar os seguintes parametros: [IR Compensation]
[Compensation RI] (L F ) pagina 116, [Rated motor volt.]
[Tensao nominal do motor] (L/ n 5) e [Courant nom. mot.]
(n [ r) pagina 112, fazer um [Auto-tuning] [Auto-regulagem]
(E Un)pagina 113.
O5F [Mains overvoltage] |e Tensdo da rede muito elevada * Verificar a tens@o da rede.
[Sobretenséo rede] |e Disturbios na rede
OEFL [LI6=PTC overheat] |e Detecgéo de sobreaquecimento das |® Verificar a carga e o dimensionamento do motor.
[Sobreaq. LI6=PTC] | sondas PTC na entrada LI6. * Verificar a ventilagdo do motor.
* Aguardar o resfriamento antes de dar nova partida.
* Verificar o tipo e o estado das sondas PTC.
PEFL [LI6=PTC probe] ® Abertura ou curto-circuito das sondas | ® Verificar as sondas PTC e sua fiagao motor/inversor.
[Sonda LI6=PTC] PTC na entrada LI6.
5L F4Y |[\GBT short circuit] |e Falha do componente de poténcia | Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
[Curto-circuito IGBT] | detectada.
5L F5 |[Motor short circuit] |e Curto-circuito na saida do inversor. |® Verificar os cabos deligagéo entre o inversor e o motor,
[Curto-circuito carga] como também a isolagéo do motor.
* Entrar em contato com o suporte Schneider Electric.
5L F | |[Modbuscom.] * Interrupcao da comunicacéo na rede |® Verificar a rede de comunicaco.
[Com. Modbus] Modbus. e Verificar o time-out.
® Consultar o manual do usuario Modbus.
SLFZ? [PC com.] [Com. PC] |e Falha da comunicagdo com o * Verificar o cabo de ligagao do software PC.
software PC. * Verificar o time-out.
SLFA3 [HMI com.] ® Falha da comunicagdo com o terminal |® Verificar a conexao do terminal.
[Com. HMI] grafico ou o terminal remoto. o Verificar o time-out.
=5 F [Torque/current lim] | Passagem em limitagdo de * Verificar a presenga eventual de um problema mecanico.
[Lim. conjugado /1] conjugado ou de corrente. * Verificar os parametros do menu [TORQUE LIMITATON]
[LIMIT. DE CONJUGADO] (E L -) pagina 241 e os
parametros do menu [TORQUE OR | LIM. DETECT.] [DET.
LIM. CONJ./CORR.] (£ Id -), pagina 284.
E JIF [IGBT overheat] * Sobreaquecimento do inversor. e Verificar o dimensionamento carga / motor / inversor.
[Sobreaquec. IGBT] * Diminuir a freqiéncia de chaveamento.
® Aguardar o resfriamento o motor antes de dar nova partida.
UL F [Proc. underload FIt] | Subcarga do processo. * Verificar e eliminar a causa da subcarga.
[subcarga Processo] * Verificar os parametros do menu [PROCESS UNDERLOAD]
[SUBCARGA PROCESSO] (L/ Id -), pagina 290.
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Caddigos de deteccao de falha eliminados no desaparecimento da causa

Falha Nome Causa provavel Solucéao
detectada

CFF [Incorrect config.] * Mudanca ou eliminagéo de placa opcional. | ® Verificar que ndo haja erro de placa.

[Config. incorreta] * Em caso de mudanca ou eliminag&o voluntéria de placa
opcional, ver as indica¢des abaixo.
* Substituicao da placa de controle por e Verificar que nao haja erro de placa.
placa de controle configurada em um * Em caso de mudanca ou eliminag&o voluntéria de placa
inversor com poténcia nominal diferente. opcional, ver as indicagdes abaixo.
* A configuragéo em curso ¢é incoerente. | e Retornar as regulagens de fabrica ou recuperar o backup
da configuragao, se for valido (ver pagina 107).
CF I [Invalid config.] * Configuragao invalida. e Verificar a configuragédo carregada anteriormente.
CFIc [Config. invalida] A configuragéo carregada no inversor * Carregar uma configuragéo compativel.
utilizando a rede de comunicagéo é
incoerente.
CSF [Ch. Sw. fault] * Passagem para canais invalidos. * Verificar os parametros das fungdes.
[Canal indisp.]

dL F [Dynamic load fault] | e Variagdo da carga anormal. * Verificar se a carga ndo esta bloqueada por um obstaculo.
[Falha variagcao * O rearme é feito por eliminagdo de um comando de
carga] marcha.

FLE [FB fault] [Erro FB] | e Erro nos blocos de fungdes. * Para mais informagdes, ver [FB fault] [Falha FB]

(FBFE).

HLC F [Cards pairing] e A fungdo [CARDS PAIRING] [VERIF. * Recolocar a placa original em caso de erro de placa.

[Verific. placas] DAS PLACAS] (FF | -), pagina 289, * Validar a configuracéo ao inserir [Pairing password]
foi configurada e uma placa do inversor [Senha verific. placas] (P F [) se a substituicao for
que foi substituida. voluntaria.

PHF [Input phase loss] ¢ Inversor mal alimentado ou queima de | ® Verificar as conexdes de poténcia e os fusiveis.

[Perda fase rede] um fusivel.
* Falta de uma fase.
e Utilizagdo de um ATV32 trifasico em rede | ® Utilizar uma rede trifasica.
monofasica.
* Carga desbalanceada. * Desativar a falha detectada pelo parametro [Input phase
Esta protegio age somente com inversor | loss] [Falta de fase da rede] ( /L) =[No] (~ ),
em carga. pagina 112.
USF [Undervoltage] ® Tensao da rede muito baixa. * Verificar a tensao e os parametros do menu

[Subtensao]

* Queda de tensdo passageira.

[UNDERVOLTAGE MGT] [CONTR. SUBTENSAOQ]
(U5 kb -), pagina 280.

Mudanca ou eliminacao de placa opcional
Se uma placa opcional for eliminada ou substituida por uma outra, o inversor trava-se pela falha [Incorrect
config.] [Config. incorreta] (L F F) na energizagédo. Se a substituicdo ou eliminagéo for voluntaria, a falha
pode ser apagada pressionando duas vezes sucessivas a tecla ENT, o que provoca um retorno as regulagens
de fabrica (ver pagina 107) dos grupos de parametros relativos a placa, a saber:

Mudanca de uma placa por uma placa de mesmo tipo

® Placas de comunicacédo: somente os parametros especificos as placas de comunicagéo

Mudanca de placa de controle
Quando uma placa de controle for substituida por uma placa de controle configurada em um inversor com
poténcia nominal diferente, o inversor trava-se pela falha [Incorrect config.] [Config. incorreta] (L F F) na
energizagao. Se a substituicdo for voluntaria, a falha pode ser apagada pressionando duas vezes sucessivas
a tecla ENT, o que provoca um retorno total as regulagens de fabrica.
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Codigos de deteccao de falha visualizados no terminal remoto

Codigo Nome Descricao
| 7 | E |[Initialization in progress] |O microcontrolador esta em inicializacao.
[Inicializacdo em curso] | A busca da configuragcdo das comunicagdes esta em curso.
L [0f1. E |[Communication error] Falha de time-out detectada (50 ms).
(1) [Erro de comunicacao] Esta mensagem é visualizada apds 20 tentativas de comunicacao.
H - | 7 |[Alarm button] Uma tecla foi mantida pressionada por mais de 10 segundos.
(1) [Botao de alarme] O teclado esta desconectado.
O teclado emite um alarme quando uma tecla é pressionada.
CLr [Confirmation of detected |Esta mensagem é visualizada quando pressiona uma vez a tecla STOP (parada) se o canal de
(1) fault reset] [Confirm. elim. |comando ativo for o terminal remoto.
de falha detectada]
d E LI. E |[Drive disparity] A marca do inversor nao corresponde a do terminal remoto.
(1) [Incompatib. marca
inversor]
~ [1[]1. EF |[ROM anomaly] [Anomalia |O terminal remoto detecta uma anomalia de ROM por calculo de checksum.
(1) de ROM]
~ H[Il. E |[RAM anomaly] [Anomalia |O terminal remoto detecta uma anomalia de RAM.
(1) de RAM]
[ P ll. E |[Other detected faults] QOutras falhas detectadas.

[Outras falhas detectadas]

(1) Pisca.
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Anexo

Nesta parte

Esta parte contém os seguintes capitulos:

Capitulo Nome do capitulo Pagina
17 indice das fungdes 339
18 indice dos cédigos de parametros 341

337



338



indice das fungdes

indice das funcoes

A tabela seguinte representa os cddigos dos parametros:

Funcao Pagina
[2 wire] (2C) 111
[2nd CURRENT LIMIT.] [22 LIMIT. CORRENTE] 243
[3 wire] (3C) 111
[+/- speed] [+/- velocidade] 209
[+/- SPEED AROUND REF.] [+/- VELOC. PROX. REF] 211
[AUTO DC INJECTION] [INJECAO CC AUTO] 200
AUTOMATIC RESTART] [RELIGAMENTO AUTOM.] 273
[Auto-tuning] [Auto-regulagem] 113
[AUTO TUNING BY LI] [AUTO-REGULAGEM POR LI] 260
[BRAKE LOGIC CONTROL] [LOGICA DE FREIO] 218
[CATCH ON THE FLY] [RELIG. C/ RETOM. VELOC.] 274
Canais de comando e de referéncia 170
Parada térmica diferenciada no caso de alarme térmico 279
[DRIVE OVERHEAT] [SOBREAQUEC. INVERSOR] 278
[FACTORY SETTINGS] [REGULAGENS DE FABRICA] 107
[Fault reset] [Rearme das falhas] 271
[FLUXING BY LI] [MAGNETIZACAO POR LI 213
[HIGH SPEED HOISTING] [ELEVACAO ALTA VELOC.] 229
[JOG] [PASSO A PASSO JOG] 202
COMANDO DE UM CONTATOR DE LINHA 244
Medigao de carga 223
[Load sharing] [Equilibrio de carga] 148
Detecgdo de variagao de carga 287
Comutacao de motores ou de configuragcdo [MULTIMOTORS/CONFIG.] 256
[MULTIMOTORES/CONF] (NNC-)

Protecéo térmica do motor 275
[Noise reduction] [Redugéo de ruido] 146
[OUTPUT CONTACTOR CMD] [COM. CONTATOR SAIDA] 247
[Ovld.Proces.Mngmt] [Gestao Sobrecarga Proc.] 292
[PARAM. SET SWITCHING] [COMUT. CONJ. PARAM.] 254
[5 PASSWORD] [5 SENHA DE ACESSOQ] 322
[PID REGULATOR] [REGULADOR PID] 235
POSICIONAMENTO POR SENSORES 248
VELOCIDADES PRE-SELECIONADAS 204
Sondas PTC 271
[RAMP] [RAMPA] 194
[REFERENCE SWITCH.] [COMUTAGCAO REF ] 191
Cabo nao estendido 228
[RP assignment] [Atribuicao RP] 154
MEMORIZACAO DA REFERENCIA 212
[STOP CONFIGURATION] [CONFIG. PARADA] 197
Parada a distancia calculada apds fim de curso de desaceleragao 250
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Funcao Pagina
Somatdria / Subtratéria / Multiplicador 192
Parametros dos motores sincronos 138
LIMITAGAO DO CONJUGADO 240
CONTROLE TRANSVERSO 261
[Underload Managmt.] [Gestéo subcargal) 291
Medicéo da velocidade de rotagdo do motor pela entrada “Pulse input” 85
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indice dos cédigos de parametros

A tabela abaixo representa os cddigos dos parametros:

Cédigo Reg. cliente
o —
I3) [O) — —
= — e = E
: 7 |z o8 z 5 & |_
w = |2 2 a e X 5 = z
o T] = 5 — o =) ] z T o
i 2 E £ E o a o w o] =
=z | | % z |5 a |8 |5 |3 |
a e 2 £ | | |8 3 |8 |z | |2 |2 |=
w5 |z 6 |9 _|g_ |9 _|S |Z2_|6_ |« |=s Z_ |u
o g'? o |° >TlzTleT o~ ST |ET 0T |7 |27 |&T
Dy |Ec |Ew |80 |@c |Fw [Cu |EY E" Q= |J ¢ [du El: =g
Tw |0 2!4 §w |[E~- |Qw o |2 | |©w %-ﬂ a5 24 oo |Z2w
L 2E (e |EX |82 o 2R |EZ Q4 B (gL |n [OQY (e
ACZ 115 195
211
237
ACC 113 | 115 194
AdC 200
AdJCO 297
Add 296
AIIA 84 159
AI1IC 84
Al IE 160
AIIF 84 160
A 115 159
Al IE 159
AIZA 84 159
AI2C 84
AIZE 160
AIZF 84 160
AI25 160
AIZE 159
A I3AR 85 160
A 13C 85
AI3E 160
A I3F 85 160
AI13L 160
A 135 160
A I3k 160
ARICZ 161 235
A IU | 78 82
ALGr 95
ANOC 296
RO I 85 168
AOIC 85
AO IF 85 168
AO IE 168
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Reg. cliente
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Schneider Electric Brasil Ltda
MATRIZ

SAO PAULO/SP - Av. das Nagoes Unidas, 18.605
Santo Amaro - CEP 04753-100
CNPJ: 82.743.287/0001-04 - |E: 116.122.635.114

FABRICAS

BLUMENAUY/SC - Rua José Deeke, 1585 - Salto
CEP 89031-401
CNPJ: 82.743.287/0034-72 - |E: 25.627.995-0

CURITIBA/PR - Rua Jo&o Bettega, 5.480 - CIC - CEP 81350-000
CNPJ: 82.743.287/0014-29 - |E: 90.272.772-81

FORTALEZA/CE* - Av. Euzébio de Queiroz, 6274 - Lagoinha
Euzébio - CEP 61760-000
CNPJ: 07/108.509/0001-00 - IE: 06.847.699-0

* Divisdo APC by Schneider Electric
contatos comerciais

FILIAL BELO HORIZONTE - MG - Av. Alameda da Serra, 400
8% andar - Vila da Serra - Nova Lima - CEP 34000-000
Tel.: 31 3069-8000 - Fax: 31 3069-8020

FILIAL CURITIBA - PR - Av. Jo&o Bettega, 5480 - CIC
CEP 81350-000
Tel.: 41 2101-1200 - Fax: 41 2101-1240

FILIAL FORTALEZA - CE - Av. Euzébio de Queiroz, 6274
CEP 61760-000
Tel.: 85 3308-8100 - Fax: 85 3308-8111

FILIAL GOIANIA - GO - Rua 84, 644 - sala 403 - Setor Sul
CEP 74083-400
Tel.: 62 2764-6900 - Fax: 62 2764-6906

FILIAL JOINVILLE - SC - Rua Marqués de Olinda, 1211 - 12 andar
Bairro Santo Anténio - CEP 89218-250
Tel.: 47 2101-6750 - Fax: 47 2101-6760

FILIAL NATAL - RN - Av. Abel Cabral, 93 - Nova Parnamirim
CEP 59151-250
Tel.: 84 4006-7000 - Fax: 84 4006-7002

FILIAL PORTO ALEGRE - RS - Rua Ernesto da Fontoura, 1479
salas 706 a 708 - Sao Geraldo - CEP 90230-091
Tel.: 51 2104-2850 - Fax: 51 2104-2860

GUARAREMA/SP - Estrada Municipal Noriko Hamada, 180
Lambari - CEP 08900-000
CNPJ: 82.743.287/0012-67 - IE: 331.071.296.119

SAO PAULO/SP - Av. Nagées Unidas, 23.223 - Jurubatuba
CEP 04795-907
CNPJ: 82.743.287/0027-43 - |E: 148.061.989.116

SAO PAULO/SP - Rua Virgflio Wey, 150 - Agua Branca
CEP 05036-050
CNPJ: 82.743.287/0033-91 - |E: 147.669.654.119

SUMARE/SP - Av. da Saudade, 1125 - Frutal - CEP 13171-320
CNPJ: 82.743.287/0008-80 - |E: 671.008.375.110

FILIAL RECIFE - PE - Rua Ribeiro de Brito, 830 - salas 1603 e
1604 - Edificio Empresarial Iberbrés - Boa Viagem

CEP 51021-310

Tel.: 81 3366-7070 - Fax: 81 3366-7090

FILIAL RIBEIRAO PRETO - SP - Rua Chile, 1711 - ¢j. 200
Millennium Work Tower - Jd. Iraja - CEP 14020-610
Tel.: 16 2132-3150 - Fax: 16 2132-3151

FILIAL RIO DE JANEIRO - RJ - Av. Presidente Vargas, 3131
sala 1304 - Centro Empresarial Cidade Nova - CEP 20210-030
Tel.: 21 2111-8900 - Fax: 21 2111-8915

FILIAL SALVADOR - BA - Av. Tancredo Neves, 1632 - salas 812,
813 e 814 - Edificio Salvador Trade Center - Torre Sul - Caminho
das Arvores - CEP 41820-021

Tel.: 71 3183-4999 - Fax: 71 3183-4990

FILIAL SAO LUIS - MA - Av. Maestro Jodo Nunes/Ana Jansen, 480
sala 303 - Centro Comercial da Lagoa - Sao Francisco

CEP 65076-730

Tel.: 98 3227-3691 - Fax: 98 3227-3691

FILIAL SAO PAULO - SP - Av. das Nacées Unidas, 18.605
CEP 04753-100
Tel.: 11 2165-5400 - Fax: 11 2165-5391

Conheca a universidade do
ifuturo do planeta e da sua
B empresa: Energy University

~

Uma vasta gama de cursos e materiais sobre consumo de energia,
aplicagdes, calculos de retorno de investimento e solu¢des para
suportar as mudancas que podem ser aplicadas nas empresas.
Mais informagdes: www.myenergyuniversity.com =

Conheca o calendadrio de treinamentos técnicos: www.schneider-electric.com
Mais informagées: tel. 11 2165-5350 ou treinamento.br @ schneider-electric.com

Customer Care Center: 0800 7289 110 ou 11 3468-5791
call.center @ schneider-electric.com
www.schneider-electric.com
(smartphones) m.schneider-electric.com.br

Schneider

@Electric

As informagdes contidas neste documento estéo sujeitas a alteragdes técnicas sem prévio aviso.

XX.xxx.00-06/12





