Comissionamento bésico através do BOP
Passo 1:

SETUP (OK)
Primeiramente acesse o menu “Setup
Passo 2:
RESET (OK)
Ao acessar o menu setup, o primeiro item exibido ¢ a op¢ao “RESET” ou “DRV
RESET*. Esta op¢ao normalmente ¢ utilizada para novas configuragdes, ou quando as
configurac@es atuais do drive ndo sdo conhecidas, ou seja, € altamente recomendavel
fazer o reset, caso seja 0 primeiro comissionamento ou se tenha dividas sobre a
programacdo inserida no inversor
Passo 3:
DRV APPL (OK)
P96

O “DRV APPL* se trata de uma macro de configuraciao para o modo de controle do
inversor. Veja que sdo definidos trés modos possiveis de operagéo:

« Standard Drive Control (Modo de Controle: Aplicacbes Padrao)

o Dynamic Drive Control (Modo de Controle : Controle dindmico)
o Expert (Modo avancado: configuracdo personalizada)

Passo 4:

EUR/USA P100 (OK)

50/60HZ
Passo 5:

INV VOLT P210 (OK)

Insira o valor de tensdo de alimentacdo da rede.
Passo 6:

MOT VOLT P304 (OK)




Com base nos dados de placa do motor, observe o fechamento utilizado e cadastre a
tensdo nominal.

Passo 7:

MOT CURR P305 (OK)

Com base nos dados de placa do motor, observe o fechamento utilizado e cadastre a
corrente nominal.

Passo 8:

MOT POW P307 (OK)

Cadastre poténcia nominal do motor com base no padrdo definido no P0100 (kW ou
HP).

Passo 9:

MOT RPM P311 (OK)

Insira a velocidade nominal do motor.
Passo 10:

MOT COOL P335 (OK)

Selecione 0o método de ventilacdo do motor:
-SELF: Motor auto ventilado

-FORCED: Ventilagéo forgada por ar
-LIQUID: Ventilacdo forcada por liquido
-NO FAN: Sem ventilacédo

Passo 11:

TEC APPL P501 (OK)

Selecione a configuragéo basica para o controle do motor:

-VEC STD: Carga constante; aplicacdes tipicas incluem acionamentos de
transportadores

-PUMP FAN: Carga dependente da velocidade; aplicacGes tipicas que incluem bombas
e ventiladores

Passo 12:



Mac Par p15 (OK)

Ao selecionar uma macro, define-se uma pré-configuracao de entradas e saidas, assim
como uma possivel configuragdo de rede (Fieldbus). Esta sele¢do é importante, pois
simplifica a configuracéo basica de 1/0’s, otimizando o tempo necessario de
configuragéo do inversor.

Para obter um descritivo geral de todas as macros existentes.

Passo 13:

MIN RPM P1080 (OK)

Configuracao da velocidade minima em rpm.
Passo 14:

MAX RPM P1082 (OK)

Configuracdo da velocidade maxima em rpm
Passo 15:

RAMP UP P1120 (OK)

Definicdo da rampa de aceleracao.
Passo 16:

RAMP DWN P1121 (OK)

Defini¢cdo da rampa de desaceleracéo
Passo 17:

MOT ID P1900 (OK)

Realizacdo de reconhecimento do motor. Mais detalhes sobre essa rotina.

Quando ativada a rotina de identificacdo, um alarme sera exibido: A07991 e o BOP-2
ird sinalizar. Nao se preocupe com este alarme, ele sera reconhecido, ap6s concluida a
rotina

Passo 18:

FINISH (OK)

Fim de comissionamento bésico. Neste momento selecionando a opg¢ao “YES” o drive
salva (memdria ROM) as configuracgdes basicas inseridas.



NOTA: E essencial executar este passo para que o drive finalize o modo de
comissionamento e entre em modo de operacdo. O drive ndo aceitara o comando de liga,
caso 0 mesmo esteja em modo de comissionamento.

NOTA: Apds o fim do reconhecimento, caso a configuracéo esteja concluida, é
recomendado que transfira os dados da RAM para a EEPROM (evitando perda de dados

em caso de desligamento do inversor). Para isso, acesse o menu “EXTRAS” e selecione
a opcao “RAM para ROM”

Para ver todas as macro que devera colocar no parametro 15 baixe o guia rapido.



