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Esquemas de Acionamento:

3.3.1.
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- Acionamento tipico B para converos com corrente de saida < 85A: Comando via bornes.

Fig. 7-a
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7-b - Acionamento tipico C para conversor com corrente de saida > 100A: Comando via bornes.
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3.3.2. Seqiiéncia de Operacoes:
ACAO RESULTADO INDICACAO
. Alimentacdo da eletronica U E
S3 (Girar/Parar) = fechada . Display indica vers@do por “Iseg ................. r
5S4 (Anti-Hor/Hor)= aberta mininia]uls

S5 (EAP/AUX1) = aberta

S7 (LOC/REM) = fechada
Potenciometro R1 = totalmente
Anti-Hor

. Display indica n® da versdo por ~6seg .......

Ex.: 1.00

. Display indica

W ~RPH V A H
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3Hz no sentido anti-horario "™ . .. ... ... ... ..

Fochar bloqueio externo + subtensao . ... ...l b ﬂ ‘
1
¢ om0
oC ~ kP V A Bz
. K3 fecha contatos (ou K1 fig. 7.b)"" (a)
. H1 acende (fig. 7.a)
. Reset do conversor r
. Display indica versdo de software por ™ Iseg
[
Wt~ V A &
(b)
. Display indica n® da versao por ~ lIseg
Ex.: 1.00
oogoocdno
Wt —~RPM V A K&
Pressionar :
S1 (liga) (©)
.Motoracelerade OHz . .. ... ... o it u ﬂ
() Imimim) |
Wt —~ /M VvV A B
d
o114
L

Girar  potenciémetro
R1 no sentido
horario até o maximo

. Motor acelera at¢ 60Hz @ .. .. .. .. ... ... ..
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ACAO RESULTADO INDICACAQ
: . Motor desacelera " até chegar a freq. OHz e, entio, troca
Fechar S4 ; 5 : ;
(Hor./Anti-Hor) sentido de rotagio Anti-Hor ~ Hor voltando a acelerar até
60Hz
oOcOgoom
o —~ P V A K&
- . Motor desacelera e ao chegar em OHz os pulsos sao
}-"&bru' S3 bloqueados ©
(Girar/Parar) | S T
(o o o o
Wwe ~RP vV A H
. Motor acelera de OHz a freqiiéncia de JOG dada por P61,
no sentido de rotacao Hordrio "
OO0
we ~RPM V A M
Pressionar e
S6 (JOG
mant 30 4104 BB DY m Moot B Tovetes ot ve % G e
o |
Wwe —~
Libe
it . Motor desacelera e, ao chegar em OHz, os pulsos sdo D H
JOG
BIOAHEAE Y o snonay ps wn s an o Ga asERE 0y
gcoooom
we —~ R V A B
. H1 apaga (fig. 7.a)
. Abrem contatos KA1 e K3 (ou K1 fig. 7.b) b D I
: ; Display tndiea bO1 ¢ s on oo vvwav o s on eiminnibb s
Presstonar o e o
52 (Desliga) 1oc—~RPH ¥V A B
e apos alguns segundos b02 . . .. ... L b D ‘
mimimimi e
we~Wu VvV A K
OBSERVACOES:
(*) No acionamento da figura 7.b as situacoes (a), (b) e () nao ocorrem, tem-se diretamente a situagao (d)

(1)

(2)

Caso o sentido de rotagdo do motor esteja invertido, desligar o conversor e trocar a ligagao de dois fios
quaisquer em X1: 8, 9 ou 10 entre si.

Caso a comente na aceleracio fique muito elevada, principalmente em baixas fregiiéncias (f; <
15Hz), é necessdrio o ajuste da compensagao IxR em P37.
Aumentar o contetido de P37 de forma gradual até obter uma operagao com corrente aproximadamente
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3.3.3.

334.

3.3.5.

3.3.6.

3% fr

3.3.8.

constante em toda a faixa de freqiiéncias.

Em alguns casos ¢ ainda necessirio aumentar o valor de P58 para conseguir efetuar a aceleracio ou
deixd-la mais linear.

Nos casos acima, ver descrigdo dos pardmetros respectivos no capitulo 6 - Programacao.

(3) Caso ocorra EO1 na desaceleragdo ¢ necessdrio aumentar o tempo desta através de P36.

(4) O blogueio dos pulsos significa que ndo ha tensio na saida do conversor para o0 motor.

EXPLICACOES ADICIONAIS SOBRE COMANDOS NA FIG. 7 (PARAMETROS CONFORME O
PADRAOQ, COM EXCECAO DE P11 QUE DEVE SER 1).

Referéncia em 4 a 2(lmA:
A chave S5 (EAP/AUX1) se fechada faz com que a freqiiéncia seja controlada pela corrente na entrada
AUX1 (bornes XC1: 25 e 26).

Controles pela IHM:

Os controles pela THM ( < >, JOG, "I ", " O ” e referéncia por A 71 V) estao desabilitadas quando

a chave S7 estd fechada.
Quando esta abre desabilita os comandos por S4, S5 ¢ 86, habilitando o comando por ™~ , JOG," 1"

e”0Q" e” A /i vV para a referéncia na IHM.

Logica de Parada:

Se o motor estiver sendo acionado pelo conversor e for pressionada a chave S2 (DESLIGA), ocorrera a
abertura imediata de KA1, a freqiiéncia ird diminuir pels rampa de desaceleragdo até que atinja o valor de
3Hz (ajustado em P62), quando entio os contatos do relé K2 e do contator K3 irdo abrir, desenergizando o
circuito de poténcia.

A chave S3 também podera ser utilizada para parada, sO que neste caso ocorrera somente 0 bloqueio do
conversor sem a desenergizagio do circuito de poténcia.

Nos modelos com corrente de saida > 100A também estd prevista Iogica de parada semelhante.

Erros:

Quando ocorrerem um dos erros E00, EO1, E02, E03, E04, E05, E06, E08 ou E11 ocorrera o bloqueio do
conversor, a abertura de K1 e a desenergizagdo do circuito de poténcia.

A alimentacio da eletronica de controle permanece, e com isto a indicagao do erro ocorrido para diagnose.
Os erros E00, E09 e E11 so poderdo ser resetados através do desligamento e religamento da alimentacdo da
gletronica.

Os erros EO1, E02, E03, E04, E0S5, E06 e E08 poderao ser resetados automaticamente (P22 - auto-reset) ou
manualmente através da tecla ” O ”.

Os erros E10 (erro de gravagao na EEPROM) e E2x (erros na serial) nao provocarao o desligamento de K1.
Para retirar a indicagio do display basta pressionar qualquer tecla.

Fungiio Display:
Ver item 3.2.2.

Mensagens de Estado ¢ Led's no Médulo de Controle:
Yer item 3.2.3 ¢ 3.2.4.
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4. MANUTENCAO:

41. 'ERROS E POSSIVEIS CAUSAS:
Quando um erro ¢ detectado, o conversor ¢ bloqueado e o erro mostrado na forma EXX, sendo XX o codigo do erro
{piscante).
Apos a ocorréncia de um erro, € necessdrio, para voltar a operar, desligar a alimentacio e ligd-la novamente (POWER-
ON - RESET) ou fazer o RESET manualmente pela tecla “ O “ ou automaticamente através do ajuste de P22

(AUTORESET).
ERRO RESET CAUSAS MAIS PROVAVEIS
Curto-circuito entre duas fases do motor;
E0O Atuagio da limitagao de cormrente instantinea por tempo

Sobrecorrente na saida.

Desligar ¢ ligar
alimentagdo da
eletronica.

prolongado ( > ~ 3 seg.);

Liberacdo do conversor com o motor girando por inércia;
Inércia da carga muito alta ou rampa de aceleragdo muito rdpida;
Modulos de transistores em curto.

EO1

Sobretensdo no circuito
intermedidrio.

E02

Subtensao no circuito

Manual através da tecla
0" ou automatico

Tensdo de alimentagio muito alta, ocasionando uma tensao no
circuito intermedidrio acima do valor maximo:

Ud > 372V (P18 =0)

Ud > 642V (P18 = 1)

Ud > 744V (P18 = 2)

Ud >8IV (P18 =3)
Inércia da carga muito alta ou rampa de desaceleracdo muito
rapida.

Tensdo de alimentagio muito baixa, ocasionando tensao no
circuito intcrmedidrio abaixo do valor minimo:

Ud <242V (P18 =0)

Ud <418V (P18=1)

intermediirio. Ud <484V (P18 =2)
com tempo dado por Ud < 528V (P18 = 3)
P22. Poténcia nio alimentada;
Resistor(es) de pré-carga aberto(s).
E03 Alimentacio da elewrdnica abaixo do valor minimo:
Subtensio na Usiim < 0,85 x Ui oom
alimentagio da
eletronica.
Temperatura ambiente alta ( > 40°C ) ¢ comente de saida
E04 elevada;
Sobretemperatura no Ventilador bloqueado ou defeituoso;
dissipador principal. Fusivel F1 na MECI aberto;
Conector XC9 da MEC1 nao conectado.
EO05
Sobrecarga na saida, Ajuste de P55 muito baixo para o motor utilizado;
funcao IxT Carga no cixo muito alta.
( Ver P55 ).
E06

Defeito externo
(abertura da entrada
digital programada para
defeito externo).

E08

Erro na CPU
“Watchdog".

Manual através da
tecla” 0" ou
automatico com tempo
dado por P22.

Fiacao em XCl:3,...,.8 aberta {ndo conectada a +24V1);
Fusivel F1 na MEC1 aberto.

Ruido elétrico;
EPROM, RAM ou EEPROM com mau contato ou defeito.




