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Informacdes juridicas

Conceito de aviso

Este manual contém instrucoes que devem ser observadas para sua propria seguranca e também para evitar
danos materiais. As instrucdes que servem para sua prépria seguranca sao sinalizadas por um simbolo de
alerta, as instrucoes que se referem apenas a danos materiais ndo sao acompanhadas deste simbolo de alerta.
Dependendo do nivel de perigo, as adverténcias sao apresentadas como segue, em ordem decrescente de
gravidade.

/\ PERIGO

significa que havera caso de morte ou lesdes graves, caso as medidas de seguranca correspondentes ndao forem
tomadas.

/\ AVISO

significa que poderd haver caso de morte ou lesdes graves, caso as medidas de seguranca correspondentes nao
forem tomadas.

/\ CUIDADO

indica um perigo iminente que pode resultar em lesdes leves, caso as medidas de seguranca correspondentes ndo
forem tomadas.

ATENCAO

significa que podem ocorrer danos materiais, caso as medidas de seguranca correspondentes ndo forem tomadas.

Ao aparecerem varios niveis de perigo, sempre serd utilizada a adverténcia de nivel mais alto de gravidade.
Quando é apresentada uma adverténcia acompanhada de um simbolo de alerta relativamente a danos pessoais,
esta mesma também pode vir adicionada de uma adverténcia relativa a danos materiais.

Pessoal qualificado

O produto/sistema, ao qual esta documentacao se refere, sé pode ser manuseado por pessoal qualificado para
a respectiva definicdo de tarefas e respeitando a documentacao correspondente a esta definicao de tarefas, em
especial as indicacoes de seguranca e avisos apresentados. Pessoas qualificadas sao aquelas que, com base na
sua formacao e experiéncia, estao aptas a lidar com a instalacao, montagem, colocacao em servico, operacao,
desativacdo e desmontagem do produto, bem como a identificar riscos e evitar possiveis perigos.

Utilizacao dos produtos Siemens em conformidade com as especificacoes

Marcas

Tenha atencdo ao seguinte:

/\ AVISO

Os produtos Siemens s6 podem ser utilizados para os fins previstos, conforme descrito no catalogo e nas informacoes
de uso correspondentes. Se forem utilizados produtos e componentes de outros fornecedores, estes tém de ser
recomendados ou autorizados pela Siemens. Para garantir um funcionamento em seguranca e correto dos produtos
é essencial proceder corretamente ao transporte, armazenamento, posicionamento, instalacdo, montagem,
colocacdo em funcionamento, operacdo e manutencdo. Devem-se respeitar as condicdes ambiente autorizadas e
observar as indicacdes nas respetivas documentacdes.

Todas denominacdes marcadas pelo simbolo de propriedade autoral ® sdo marcas registradas da
Siemens Aktiengesellschaft. As demais denominacdes nesta publicacao podem ser marcas em que os direitos
de proprietdrio podem ser violados, quando usadas em préprio beneficio, por terceiros.

Exclusao de responsabilidade

No6s revisamos o contetdo desta documentacdo quanto a sua coeréncia com o hardware e o software descritos.
Mesmo assim ainda podem existir diferencas e nés nao podemos garantir a total conformidade. As informacdes
contidas neste documento sao revisadas regularmente e as correcoes necessarias estarao presentes na proxima
edicdo.
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Siemens Industry Online Support

Suporte

No Suporte SiePortal da Siemens vocé obtém informacdes atuais de nosso banco de dados de
suporte global: Além do mais, vocé pode definir sua area de trabalho pessoal.

Aqui vocé encontra todas as informacdes e um know-how abrangente sobre o seu produto:

Guia de solucoes
Nossa funcionalidade de IA responde suas perguntas com base em informacdes técnicas
sobre o produto verificadas.

Manuais/instrucées de funcionamento
Ler on-line ou descarregar, disponivel como PDF ou configuravel individualmente.

Downloads
Aqui encontra Updates, Servicepacks, HSPs e muito mais para seu produto.

Certificados
Organizados de forma clara segundo organismo de acreditacdo, tipo e pais.

Curvas caracteristicas
Para ajudar no planejamento e execucao de projetos de sua instalacao.

Catalogos / Brochuras
Ler on-line ou baixar, disponivel como PDF.

Dados técnicos
Dados técnicos sobre o produto para apoiar no planejamento e concretizacao de seu projeto.

Comunicaco6es sobre produtos
As informacdes e mensagens mais recentes sobre nossos produtos.

Férum
Explore todo o potencial de nossa comunidade.

FAQs
Respostas a perguntas frequentes.

Exemplos de utilizacao

Moédulos de funcao, plano de fundo e descricoes do sistema, informacdes sobre o
desempenho, sistemas de demonstracao e exemplos de aplicativos explicados e
apresentados de forma compreensivel.

Link: Suporte SiePortal da Siemens (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en)
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Siemens Industry Online Support

1.1 Pedido de assisténcia

mySiePortal

Na sua area de trabalho pessoal "mySiePortal" estao disponiveis as seguintes funcdes:

Minhas conversas
Visao geral de suas conversas até o momento.

Produtos instalados
Aqui sdo exibidos seus produtos registrados.

Pedidos de assisténcia
Visao geral de suas consultas de suporte até o momento.

Listas e notificacoes
Aqui vocé pode ver suas consultas de pesquisa, favoritos, notificacoes e listas de produtos.

Dados do produto e documentacao
Facil acesso aos dados CAx, como p. ex. modelo em 3D, desenhos dimensionais em 2D,
macros EPLAN e diagramas elétricos do aparelho.

Meus links rapidos

Crie uma lista de links frequentemente necessarios para poder acessar informacbes com
maior rapidez.

App Siemens Industry Online Support

1.1

A app Siemens Industry Online Support gratuita lhe permite acesso a todas as informacoes
especificas dos aparelhos que estdo disponiveis para um determinado niimero do artigo no
Siemens Industry Online Support, como p. ex. instrucdes de funcionamento, manuais, folhas de
dados, FAQs.

A app Siemens Industry Online Support esta disponivel para Android e iOS:

Android i0S

Pedido de assisténcia

No mySupport Cockpit vocé pode colocar e gerenciar consultas de suporte. Para isso é preciso
se cadastrar uma Unica vez.

Consulta de su-
porte:

Internet (https://www.siemens.com/support-request)

12
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Siemens Industry Online Support

1.2 DocumentacGo complementar

1.2 Documentacao complementar

Manuais / ajudas on-line

Abaixo encontra outros manuais e ajudas on-line que podem ser interessantes para seu sistema
de automacao. Os manuais podem ser descarregados gratuitamente da Internet. Em mySupport
pode criar a documentacao individual de sua instalacao.

Links interessantes

Pagina tematica 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/wwi/en/view/109747404)

Manual do aparelho para o dispositivo de partida suave 3RW50 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109753750)

Manual do aparelho para o dispositivo de partida suave 3RW52 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109753751)

Manual dos dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109753752)

Manuais do aparelho do dispositivo de partida suave 3RW5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/16212/man)

Manual do aparelho para os médulos de comunicacdo PROFINET 3RW5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109753754)

Manual do aparelho para o médulo de comunicacdo PROFIBUS 3RWS5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109753753)

Manual do aparelho para os médulos de comunicacdo Modbus 3RW5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109753755)

Manual do aparelho para o médulo de comunicacdo EtherNet/IP 3RW5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109758201)

Ajuda on-line para SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)

Ajuda on-line para STEP 7

Diretriz CEM 2014/30/UE na pratica (http://www.siemens.com/emc-guideline)

Painéis de distribuicao e equipamento eletrénico de maquinas industriais para a América do
Norte (http://www.siemens.com/UL508A)

Painéis de distribuicao conforme normas IEC internacionais e diretrizes europeias (http://
www.siemens.com/iec60204)

Manuais em Siemens Industry Online Support (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/man)

FAQs sobre dispositivos de partida suave 3RW5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/16212/faq)

Downloads para dispositivos de partida suave 3RW5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/iww/en/ps/16212/dl)
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Siemens Industry Online Support

1.3ID Link
e (Catdlogo IC 10 (https://support.industry.siemens.com/cs/wwl/en/view/109747945)
e Suporte do produto para STEP 7 (TIA Portal) (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/14672)
1.3 ID Link

ID Link para a placa de identificacao digital

O ID Link é um identificador Ginico em todo o mundo conforme IEC 61406-1 que pode ser
encontrado em seu produto como QR code. O ID Link Ihe da acesso a placa de identificacao
digital do seu produto. A aplicacao do ID Link permite poupar papel e energia.

4 N

- J

Escaneie o QR code no produto ou na etiqueta da embalagem com uma camera de
smartphone, um scanner de c6digo de barras ou um app de leitura. Chame o ID Link.
Na placa de identificacao digital encontrara dados do produto, manuais, declaracdes de
conformidade, certificados e outras informacdes Uteis sobre seu produto.

4 I

- > Manuals /
N\ Operating Instructions
o

@ > Technical Data
) * >FAQ
,‘E ((' > Certificates
SLE"

"meE’ > Characteristics
""i‘ﬂ > Product notes
Lo > Download
> Application Example
——

> Catalog / Brochure

* Android, i0S

- /
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Siemens Industry Online Support

1.4 Documentacdo sobre alteracbes

1.4 Documentacao sobre alteracoes

Nivel do produto

Alteracées

04/2026

Novo processo de frenagem "Frenagem inteligente" complementado
Blogueio de parametros CPU / Mestre disponivel na HMI

UKEX removida

Descricao do erro "Tensao de rede em falta" adaptada

Novo exemplo de aplicacdo "Dispositivo de partida suave 3RW55 em chaveamento padrao e
funcdo de marcha de inércia Frenagem DC dinamica sem contator" complementado
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1.4 Documentacdo sobre alteracoes
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Indicacdes de seguranca

2.1 Diretivas relativas a EGB (componentes sob risco eletrostatico)

EGB

Todos os dispositivos eletronicos estdo equipados com médulos ou componentes de densidade
elevada. Devido a sua tecnologia, esses componentes eletrénicos sdo muito sensiveis a
sobretensoes e, desse modo, também a descargas de eletricidade estatica.

Os dispositivos sob risco eletrostatico sdo identificados com o sequinte simbolo:

A

ATENCAO

Descarga eletrostatica

Os dispositivos sob risco eletrostatico podem ser destruidos por tensdes que se encontram bem
abaixo do limite da percepcao humana. Essas tensdes surgem logo que vocé toca um
componente ou conexdes elétricas de um dispositivo, sem antes descarregar sua eletricidade
estatica. Geralmente, ndo é possivel reconhecer imediatamente o dano provocado em um
dispositivo devido a sobretensao, mas ele se tornara evidente s6 ao fim de uma utilizacao
prolongada.

Carga

Qualquer pessoa, que ndo esteja ligada como condutora ao potencial elétrico existente em suas
proximidades, pode ter uma carga eletrostatica.

No grafico sequinte, vocé pode ver os valores maximos das tensoes eletrostaticas que um
operador pode apresentar, caso entre em contato com os materiais indicados no grafico.
Esses valores correspondem as indicacoes da norma IEC 61000-4-2.
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Indicacbes de seguranca

2.1 Diretivas relativas a EGB (componentes sob risco eletrostatico)
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Indicacbes de seguranca

2.1 Diretivas relativas a EGB (componentes sob risco eletrostdtico)

ATENCAO

Medidas de protecao contra danos materiais causados por descargas de eletricidade
estatica

Os dispositivos eletrénicos contém componentes que podem ficar danificados devido a uma
descarga de eletricidade estatica em caso de manuseio inadequado.

* Aterramento / Descarga
Ao manusear dispositivos sob risco eletrostatico, verifique que existe um bom aterramento
do operador, do local de trabalho e da embalagem. Assim, vocé estara evitando cargas
estaticas.
Descarregue impreterivelmente seu corpo de cargas eletrostaticas antes de tocar em um
dispositivo sob risco eletrostatico. Para tal, toque em um objeto condutor e ligado a terra,
p. ex., em uma peca do armario de distribuicao sem revestimento ou em um tubo de dgua.
Nao coloque dispositivos sob risco eletrostatico em contato com material de isolamento
elétrico, p. ex., pelicula plastica, pecas de plastico, bases para mesa isolantes ou vestuario
de fibras sintéticas.

e Contato direto
Toque em dispositivos sob risco eletrostatico somente quando isso for inevitavel (p. ex., em
caso de trabalhos de manutencao). Se possivel, agarre nos dispositivos somente pelo
invélucro plastico, de modo a ndo tocar em pinos de médulos nem em vias condutoras.
Desse modo, a energia das descargas nao consegue atingir nem danificar componentes
sensiveis.
Se vocé tiver de fazer medicbes em um dispositivo, descarregue seu corpo antes dos
trabalhos a efetuar. Para isso, toque em objetos metalicos ligados a terra. Utilize somente
dispositivos de medicdo aterrados.
Um dispositivo sob risco eletrostatico sé deve ser colocado sobre bases condutoras.

* Armazenagem e transporte
Os dispositivos e componentes sob risco eletrostatico sé podem ser armazenados e
transportados em embalagens condutoras, préprias para componentes sensiveis a cargas
eletrostaticas, p. ex., recipientes metalizados de plastico ou de metal. Deixe o dispositivo na
sua embalagem até ser montado.

ATENCAO

Armazenagem e transporte em embalagem nao condutora

Se armazenar ou transportar o dispositivo sob risco eletrostatico em uma embalagem nao
condutora, o dispositivo deve ser previamente embalado em material préprio para
componentes sensiveis a cargas eletrostaticas e condutor, p. ex., borracha esponjosa
condutora, saco préprio para componentes sensiveis a cargas eletrostaticas.

Os simbolos que se seguem ilustram as medidas de protecdao necessarias para dispositivos
sensiveis a cargas eletrostaticas.
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2.2 5 regras de sequranca para trabalhos em sistemas elétricos

|||— -
|||— —
|||— -
lll— —

@ Lugar sentado junto de componentes sensiveis a cargas eletrostaticas

@ Lugar em pé junto de componentes sensiveis a cargas eletrostaticas

@ Lugar em pé e sentado junto de componentes sensiveis a cargas eletrostaticas
Medidas de protecao

- oD O 0 T w

Piso condutor

Mesa EGB

Calcado EGB

Casaco EGB

Pulseira EGB

Ligacao a terra dos armarios

2.2 5 regras de seguranca para trabalhos em sistemas elétricos

Nos trabalhos nos sistemas elétricos, se aplicam determinadas regras para evitar acidentes
elétricos, as quais estao compiladas nas Cinco regras de seguranca da série de normas
DIN VDE 0105:

1.

2
3
4.
5

Liberacao

. Proteger contra reativacao

. Verificar a auséncia de tensao

Aterrar e curto-circuitar

. Cobrir ou delimitar pecas contiguas sob tensao

Estas cinco regras de seguranca sao aplicadas antes dos trabalhos em sistemas elétricos, pela
sequéncia mencionada acima. Depois dos trabalhos, deve-se seguir a sequéncia inversa para
a sua anulacao.

Pressupde-se que todos os eletricistas qualificados conhecam estas regras.
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Explicacoes

2.3

2.4 Compatibilidade eletromagnética (CEM) conforme IEC 60947-4-1

1. De acordo com a tensdo de servico existente, devem ser estabelecidas distancias de
seccionamento com diferentes comprimentos entre a parte condutora da instalacao e a
parte sem tensao.

Entende-se por liberacao, o seccionamento de todas as fases de pecas condutoras de tensao
em instalacoes elétricas.

2. Para se conseguir que a derivacdao permaneca desconectada durante o trabalho, ela precisa
estar bloqueada contra uma reativacao acidental. Isso pode ser conseguido, bloqueando,
por ex. o interruptor de protecao do motor e de instalacdes no estado desligado através do
fecho ou da remocao dos fusiveis por elementos de bloqueio passiveis de serem trancados.

3. Para a determinacao da auséncia de tensao, devem ser utilizados equipamentos de teste
adequados, tais como voltimetros bipolares. Pontas de teste unipolares ndo sao adequadas.
A auséncia de tensdo deve ser assegurada em todas as fases, fase contra fase e fase contra
N/PE.

4. O aterramento e o curto-circuito sao imperativos apenas em instalacdes com uma tensao
nominal superior a 1 kV. Neste caso, sempre aterrar primeiro, depois ligar as pecas ativas em
curto-circuito.

5. Para nao tocar acidentalmente em pecas sob tensao durante os trabalhos, cobri-las ou
delimita-las.

Compensacao de poténcia reativa

Capacitores para melhorar o fator de poténcia (compensacao de poténcia reativa)

2.4

Nao conecte os condensadores nos bornes de saida do dispositivo de partida suave 3RW5. Em
caso de ligacao dos condensadores aos bornes de saida, o dispositivo de partida suave 3RW5
sera danificado.

Nao operar filtros ativos, p. ex., para compensacdo de poténcia reativa, paralelamente a
operacao do dispositivo de partida suave 3RW5.

Ao utilizar condensadores para a compensacao de poténcia reativa (ativa ou passiva), estes
devem ser ligados ao lado da rede do dispositivo de partida suave 3RW5. Assegure-se que

os condensadores ndo controlem de forma ativa durante a fase de partida e parada. Se for
utilizado um contator de separacdo ou contator principal junto com o dispositivo de partida
suave 3RW5, os condensadores precisam ser separados do dispositivo de partida suave 3RW5
quando o contator estiver aberto.

Para mais informacdes ver na Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view!
67131557):

Compatibilidade eletromagnética (CEM) conforme IEC 60947-4-1

E um produto para ambiente A. Em ambiente doméstico, este aparelho pode causar falhas de
funcionamento indesejadas. Nesse caso, o utilizador pode ser obrigado a tomar as medidas
necessdarias.
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2.5 Orientacoes sobre ciberseguranca

A Siemens oferece produtos e solucdes com funcdes de ciberseguranca industrial que
contribuem para o funcionamento seguro de instalacdes, sistemas, maquinas e redes.

Para proteger instalacdes, sistemas, maquinas e redes contra ameacas cibernéticas, é
necessdario implementar (e manter continuamente) um conceito holistico de ciberseguranca
industrial que seja de Ultima geracdo. Os produtos e solucdes da Siemens formam uma parte
desse conceito.

Os clientes sdo responsaveis por evitar o acesso nao autorizado as suas instalacdes, sistemas,
maquinas e redes. Esses sistemas, maquinas e componentes devem ser conectados a rede
corporativa ou a Internet apenas quando e na medida em que for necessdrio, e somente
quando as medidas de protecdo apropriadas (por exemplo, firewalls e/ou segmentacdo de
rede) tiverem sido adotadas.

Informacdes adicionais sobre possiveis medidas de protecao na drea de ciberseguranca
industrial podem ser encontradas em
https://lwww.siemens.com/cybersecurity-industry.

Os produtos e solucdes da Siemens estdo sendo constantemente aperfeicoados, para
aumentar ainda mais sua seguranca. A Siemens recomenda explicitamente aplicar as
atualizacbes do produto assim que estejam disponiveis e a utilizar sempre as versdes
mais atuais dos produtos. A utilizacao de versdes desatualizadas ou que deixaram de ser
suportadas pode aumentar o risco de ameacas cibernéticas.

Para estar sempre informado sobre atualizacdes de produtos, inscreva-se no feed RSS
Siemens Industrial Cybersecurity em
https://lwww.siemens.com/cert.

2.6 ATEX / IECEX

2.6.1 Utilizacao em areas com risco de explosao

Os componentes dos dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe nao sao indicados
para a instalacdo em areas com risco de explosao.
Utilize o aparelho apenas em um armario de distribuicao com grau de protecao min. IP 4x.

Em caso de duvidas entre em contato com seu técnico especializado em ATEX/IECEXx.

2.6.2 Protecao contra sobrecarga do motor com certificacao ATEX/IECEx

Condicoes ambientais

Obedeca as condicoes ambientais para as quais os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55
Failsafe estao aprovados.

Nao se esqueca de que os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe estao
homologados para a operacao em uma faixa de temperaturas de -25 °C a +60 °C. Tenha
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em consideracdo o derating da corrente de operacdao nominal no caso de temperaturas
ambiente acima de 40 °C. Informacdes adicionais sobre o derating podem ser encontradas
nos Dados técnicos (Pagina 309), na secao "Eletrénica de poténcia” ou no Catalogo IC 10
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109747945).

Indicacao
Sensor de temperatura

Para a protecao do motor com certificacdo ATEX/IECEX, s6 estd homologada a utilizacdo do
sensor PTC - Tipo A.

Indicacao
Simulation Tool for Soft Starters
Observe que a Simulation Tool for Soft Starters (Pagina 53) leva em consideracao o derating

em determinadas temperaturas ambiente ja na selecdo de um dispositivo de partida suave 3RW5
adequado.

Parametrizacao do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe

Na parametrizacao dos dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe para aplicacoes
ATEXIIECEX, vocé serd assistido pelo menu no 3RW5 HMI High Feature. Ative a funcao "Aplicacao
Ex" (Pdgina 225) para desativar os ajustes inadmissiveis dos parametros relevantes para ATEX/
IECEX. Ajuste todos os parametros relevantes no mesmo menu.

Ajuste da corrente de operacao nominal do motor

Ajuste o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe para a corrente de operacao
nominal conforme a placa de identificacdo ou certificacdo de teste de modelo do motor.

Classe de disparo (protecao eletrénica de sobrecarga)

Certifique-se de que o motor e os condutores estao configurados conforme a classe de disparo
selecionada.

As caracteristicas nominais dos dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe se
referem ao arranque normal (CLASSE 10E). Em caso de partida pesada (> CLASSE 10E),
poderd ser necessario sobredimensionar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe.

Parametrizacao das funcoes de protecao do motor (ajustes para RESET)

Observe que a configuracao de RESET "RESET auto" nao é permitida em caso de operacdo de
motores em areas com risco de explosao.

Quando tiver ativado a funcdo "Aplicacao Ex" (Pagina 225), o parametro "Comportamento em
caso de sobrecarga” é ajustado para "Desligamento sem rearranque”.
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2.6 ATEX | IECEx

Protecao contra curto-circuito

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe possuem uma protecao contra curto-
circuito. Assegure-se de que a protecao contra curto-circuito esteja garantida.

Protecao de condutores

Evite temperaturas superficiais inadmissiveis dos cabos e condutores mediante
dimensionamento correspondente das bitolas. Selecione uma bitola de cabo suficientemente
grande.

Partida de emergéncia e Modo de emergéncia inadmissivel

Quando o motor for operado em areas com risco de explosao, as funcoes "Partida de
emergéncia” (Pagina 206) e "Modo de emergéncia” (Pagina 208) sao inadmissiveis.

Teste ciclico das funcdes de protecao do motor

Nao se esqueca de que a realizacdo do Autoteste (teste de usudrio) sem 3RW5 HMI High Feature
leva a perda da protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx e que nao
ha protecao contra explosao.

Realize o Autoteste (teste de usuario) (Pagina 288) apenas no local por meio da tecla ou
da 3RW5 HMI High Feature, para assegurar que o dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe correto seja testado. Somente assim pode ser assegurada a protecao contra
sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEX.

No caso de dispositivos de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe em aplicacbes ATEX/
IECEX, realize o Autoteste (teste de usudrio) (Pagina 288) durante a colocacdao em servico e
ciclicamente, o mais tardar a cada 36 meses.

Certificacao do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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Indicacao

Versoes de firmware e niveis do produto do dispositivo de partida suave 3RW55 com
certificacao ATEX/IECEx

O dispositivo de partida suave 3RW55 esta certificado com a protecao contra sobrecarga do
motor conforme ATEX/IECEx a partir da versao do firmware V2.0 e versao do produto E02 (ndo
vélido para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe).

Nao se esqueca de nao é possivel o downgrade para uma versao do firmware mais antiga, uma
vez que de outra forma a protecao contra sobrecarga do motor certificada ndo pode ser
garantida conforme ATEX/IECEX.

A protecdo contra sobrecarga do motor dos dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55
Failsafe possui certificacao ATEX/IECEx conforme SIL 1.

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe estdo homologados sob os grupos
de aparelhos | e Il, categoria (2) ou (M2) nas areas "G" e "D". As areas "G" e "D" sdo areas

nas quais ha misturas potencialmente explosivas de gas, vapor, névoa e ar como também p6
inflamavel:
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IECEx BVS 19.0014 X [Ex]

BVS 18 ATEX FOO03 X

I1 (2)G [Ex eb Gb] [Ex db Gb] [Ex pxb Gb]"
I1 (2)D [Ex tb Db] [Ex pxb Db]

[ (M2) [Ex db Mb]

" Em aplicacBes px exige-se adicionalmente o monitoramento de pressdo e fluxo para
sistemas de encapsulamento de sobrepressao.

Tipo de conexao do motor "Padrao”

Nao se esqueca de que, sem a realizacao de uma das medidas de resolucao seguidamente
mencionadas com as seguintes tensdes de rede, a operacao do dispositivo de partida
suave 3RW55 com o tipo de conexdao do motor "padrao” leva a perda da protecao contra
sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx (ndo se aplica para o dispositivo de

partida suave 3RW55 Failsafe):

* Dispositivo de partida suave 200 - 480 V: para tensao da rede > 440V (+10 %)
* Dispositivo de partida suave 200 - 600 V: para tensao da rede > 500 V (+10 %)
* Dispositivo de partida suave 200 - 690 V: para tensao da rede > 560 V (+10 %)

Selecione uma das seguintes possibilidades consoante a estrutura do chaveamento para
garantir a protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx:

¢ Utilize um contator de rede adicional no circuito principal de corrente.
Ligue o contator de rede a saida 95, 96 e 98 (saida 3).
Para mais informacdes, consulte o capitulo Tipo de conexdao do motor "padrao” na operacao
a prova de explosao (Pagina 329).

* Utilize um disparador de subtensao adicional no caso de uma estrutura de derivacao do
motor com disjuntor.
Ligue o disparador de subtensdo a saida 95, 96 e 98 (saida 3).
Para mais informacdes, consulte o capitulo Conectar (Pagina 79).

O tipo de conexao do motor "Deteccao automatica” nao é aprovado para aplicacdes ATEX/
IECEX.

Tipo de conexao do motor "Raiz de 3"

Nao se esqueca de que, sem a realizacao de uma das medidas de resolucdao seguidamente
mencionadas, a operacao de um dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com o
tipo de conexao do motor "Raiz de 3" leva a perda da protecao contra sobrecarga do motor
certificada conforme ATEX/IECEXx:
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Selecione uma das seguintes possibilidades consoante a estrutura do chaveamento para
garantir a protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx:

» Utilize um contator de rede adicional no circuito principal de corrente (no condutor de
alimentacdo ou no triangulo).
Ligue o contator de rede a saida 95, 96 e 98 (saida 3).
Para mais informacdes, consulte o capitulo Tipo de conexao do motor "Raiz cibica" na
operacdo a prova de explosdo (Pagina 331).

* Utilize um disparador de subtensao adicional no caso de uma estrutura de derivacao do
motor com disjuntor.
Ligue o disparador de subtensdo a saida 95, 96 e 98 (saida 3).
Para mais informacdes, consulte o capitulo Conectar (Pagina 79).

O tipo de conexao do motor "Deteccao automatica” nao é aprovado para aplicacdes ATEX/
IECEX.

Respeite as normas

O perigo aumentado em areas com risco de explosao exige a observacao imediata das seguintes
normas:

* |EC/EN 60079-14 /| VDE 0165-1: Para meios operacionais elétricos para areas com risco de
explosao.

e |EC/EN 60079-17: Verificacdo e manutencdo de instalacoes elétricas em atmosfera
potencialmente explosiva.

* EN 50495: Dispositivos de seguranca para operacao segura de aparelhos em relacado a
perigos de explosao.

Dados de seguranca técnicos especificos ATEX/IECEx

Dados de seguranca técnicos especificos ATEX/IECEx para os dispositivos de partida
suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe podem ser encontrados nos Dados técnicos (Pagina 309).

Manutencao e reparacao

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe nao requerem manutencao. O reparo
dos dispositivos de partida suave com aprovacao conforme IEC 61508/EN ISO 13849 é apenas
permitida na usina do fabricante.

Quando nao efetuado na usina do fabricante, o reparo do dispositivo de partida suave 3RW55
e 3RW55 Failsafe leva a perda da aprovacao ATEX/IECEx.

Restabelecimento do ajuste de fabrica do dispositivo de partida suave 3RW55

26

O restabelecimento do ajuste de fabrica do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe na Operacdo Ex ativa é apenas permitido através da tecla de RESET mestre no 3RW5 HMI
High Feature. Com isso, os parametros do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
sao resetados para o ajuste de fabrica.

Apbs o restabelecimento do ajuste de fabrica devera reparametrizar o dispositivo de partida
suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe para a utilizacao em areas com risco de explosao.
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2.7

2.8

2.8 Failsafe

Para mais informacdes sobre a parametrizacdo do dispositivo de partida suave 3RW55 e
3RWS55 Failsafe para a utilizacao em areas com risco de explosao, consulte o capitulo
Operacao a prova de explosdo (Pagina 225).

Prevenir rearranque automatico apos reset

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque ap6s o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacdo, podendo dai resultar perigo de morte ou ferimentos
graves.

Para evitar isso, resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do
reset. Integre, para tal, p. ex. a saida de falha geral (terminais 95 e 96) no comando.

Failsafe

/\ AVISO

Perda da funcao de seguranca pela configuracao incorreta da corrente de operacao
nominal I..
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

A utilizacao de um motor com corrente de operacao nominal I, baixa, pode causar com que os
mecanismos de deteccao de erros sejam desativados. A desativacao de seguranca pela funcao
de seguranca "Safe Torque Off" (STO) nao pode mais ser garantida.

Observe que a corrente de operacao nominal I, do motor esteja na drea da corrente de operacao
nominal I, ajustavel do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe utilizado.

/\ AvisO

Perda da funcao de seguranca pela diagnéstico limitado.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Para o diagnéstico, o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe sempre deve estar conectado
diretamente na tensao principal (tensao operacional).

Para o diagnostico, conecte o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe diretamente na
tensdo principal. Elementos de contato adicionais (por exemplo, um contator redundante)
somente podem ser conectados em linha atras do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

/\ AvIsO

Perda da funcao de seguranca pelo tiristorizado com falha.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

O dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe nao fica operacional em caso de falha de um
tiristorizado com liga.

Em caso de tiristorizado com falha, troque o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.
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2.9 Protecdo contra acionamento ndo autorizado

/\ AvIsO

Perda da funcao de seguranca por um curto-circuito.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

¢ Protecao contra curto-circuito para o tipo de coordenacao 1
O dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe se torna defeituoso apés um curto-circuito.
Troque o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe com defeito.

¢ Protecdo contra curto-circuito para o tipo de coordenacao 2
O dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe permanece operacional apds um curto-
circuito.
Verifique a funcao de seguranca com o autoteste (teste de usuario) (Pagina 288) antes de
continuar a utilizacdo do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Indicacao
Verificacao da funcao
Os valores de seguranca caracteristicos em regime de carga continuo sdo validos para um

intervalo de teste de funcdo para SIL1 < 1 ano e SIL 3 =1 més. A verificacao da funcao faz parte
do autoteste (teste de usuério) (Pagina 288).

Indicacao
Estado seguro

A base da funcao de seguranca é a definicdo do estado seguro. No dispositivo de partida
suave 3RW55 Failsafe, o estado seguro é um circuito de carga seguro.

Indicacao
Funcao de seguranca
Com o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe é possivel fazer aplicacdes com a funcao de

seguranca "Safe Torque Off (STO)" conforme EN 61800-5-2 e categoria O de paragem conforme
EN 60204-1.

Manutencao e reparo

O reparo dos dispositivos de partida suave com aprovacao conforme IEC 61508/EN ISO 13849
é apenas permitida na usina do fabricante.

Quando ndo efetuado na usina do fabricante, o reparo do dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe leva a perda da aprovacao Failsafe.

2.9 Protecao contra acionamento nao autorizado

Proteja os elementos de comando de acesso livre em sua maquina / instalacao contra
acionamento nao autorizado, para nao correr riscos e evitar perigos. Para isso, use medidas
adequadas, p. ex. interruptor de chave bloqueavel.
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2.11 Reciclagem e eliminacdo

2.10 Atualizacao do firmware

Para poder utilizar os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe sem interferéncia
em seu volume de funcdes, garanta que o firmware de todos 0s componentes esteja atualizado
(Pagina 299):

¢ Dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
¢ 3RW5 HMI High Feature
¢ Modulo de comunicacdo 3RW5 (acessorio)

Os downloads atuais e o historico das versdes com alteracdes estdo disponiveis na pagina
teméatica 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109747404).

2.1 Reciclagem e eliminacao

Para uma reciclagem ecolégica e o descarte de seus aparelhos antigos, consulte um centro
certificado de descarte de aparelhos antigos elétricos e eletrénicos e descarte o aparelho de
acordo com os regulamentos em vigor em seu pais.
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Indicacbes de seguranca

2.11 Reciclagem e eliminacdo
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Grupo-alvo

O manual é dirigido a todas as pessoas responsaveis pelos seguintes trabalhos:

Planeamento e execucao de projetos para instalacdes
Instalacao
Colocacdo em servico

Servico e manutencao

Requisitos para a utilizacao dos dispositivos de partida suave 3RW5

Conhecimentos basicos nas seguintes areas:

Eletrotecnia geral
Tecnologia de acionamento
Técnica de automacao

Manuseio do sistema de automacao e do software utilizado
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3.1 Configuracdo do aparelho
3.1 Configuracao do aparelho

Dispositivo de partida suave 3RW55

5]
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m o 2m N2 ym2 513 6/T3

6

Ligacdo elétrica principal (rede)
3RW5 HMI High Feature
LEDs de diagndstico

Anilha para selar

Ligacdo elétrica principal (rede e motor) com tamanho da estrutura 5
Ranhura para médulo de comunicacdo 3RW5 (acessério)

Secdes transversais do condutor conectaveis

As respetivas secdes transversais do condutor conectdveis sao também encontradas nos Dados
Técnicos (Pagina 309).

Ligacdo elétrica principal (motor)
ID Link (a partir de 01/2023)
Bornes de comando (entradas /saidas)

OBLE® OEPO®OEE

Canal das linhas de comando com cobertura

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
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Ligacdo elétrica principal (rede)

3RW5 HMI High Feature

LEDs de diagnéstico

Anilha para selar

Ranhura para médulo de comunicacdo 3RW5 (acessério)
Secdes transversais do condutor conectaveis

As respetivas secoes transversais do condutor conectdveis sao também encontradas nos Dados
Técnicos (Pagina 309).

Ligacdo elétrica principal (motor)
ID Link (a partir de 01/2023)
Bornes de comando (entradas /saidas)

P@UE®R @LVOLVWOO

Canal das linhas de comando com cobertura

3.2 Modo de funcionamento

Os dispositivos de partida suave sao aplicados para ligar os motores trifasicos com torque e
corrente de partida reduzidos.

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe dao partida ao motor, assim que
for dado o comando de comutacdo (t;). Durante o tempo de rampa de partida (t; até t3), a
corrente é conduzida através de semicondutores de poténcia (elemento de comutacdo) que
garantem a partida suave do motor.

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe dispdem de uma deteccao interna
de inicializacdo. Se for detectada uma inicializacao do motor com sucesso do dispositivo
de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe antes da decorréncia do tempo de rampa de
partida, a tensao do motor é imediatamente aumentada para 100 % da tensdo de rede (t,).

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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Os contatos de bypass internos se fecham e os semicondutores de poténcia sao ligados em
ponte. O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe encontra-se na operacao de
bypass.

Ao anular o comando de comutacao (t,), a marcha em inércia fica ativa e o motor é
desligado. Os semicondutores de poténcia asseguram também uma marcha em inércia
suave. Enquanto o tempo de inércia estiver ativado (t, até t;), o motor ainda é alimentado
com energia. A marcha em inércia efetiva até a paralisacao do motor pode durar mais tempo

(te).
U[V] n [1/min]
(2)
Ue T J \2/
Us +
ON | ! t[s]
RUN | {
BYPASSED —t |
t, t, t, t, t. t,
@ Rotacoes ts  Fim do tempo de inércia ajustado
(ts't4)
@ Tensao t¢  Paralisacdo do motor
t,  Ligacao do motor com tensdo de arranque U; Us  Tensdo de arranque ajustada
ajustada
t,  Velocidade nominal n, alcancada U, Tensao operacional nominal
t;  Fim do tempo de rampa de partida ajustado n, Velocidade nominal do motor
(ta't1)
t,  Ocomando de comutacdo é anulado, desliga-

mento do motor

Funcoes do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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Observe as informacdes fornecidas no capitulo Atualizacdo do firmware (Pagina 29).

Partida suave parametrizavel para uma partida da unidade propulsora sem solavancos
Parada suave parametrizavel para uma parada da unidade propulsora sem solavancos
Limitacao de corrente parametrizavel para prevencao de picos de corrente

Protecao eletronica contra sobrecarga do motor integrada com classe de disparo
ajustavel (OFF, CLASSE 10A, 10E, 20E, 30E)

A autoprotecao permanente do aparelho protege os dispositivos de partida suave 3RW55
e 3RW55 Failsafe contra sobrecarga

Protecdo total do motor aprimorada gracas a protecao de motor por termistor opcional para
a conexdo de um sensor de temperatura

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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* Funcodes de operacdo e diagnéstico avancadas via 3BRW5 HMI High Feature

* Saida analdgica para a exibicdo de um valor de medicdo definido por meio de uma unidade
de avaliacao externa

* A autoparametrizacao facilita a colocacdo em operacao das instalacdes

» Certificacdo ATEX/IECEx (para os dispositivos de partida suave 3RW55 a partir da versao do
firmware V2.0 e versao de produto EO2, para os dispositivos de partida suave 3RW55 Failsafe
a partir da versao do firmware V1.0 e versao de produto EO1)

* Durante a parametrizacao do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe, a funcao
"Aplicacao a prova de explosao" auxilia com a operacao do motor em dreas com risco de
explosao (para os dispositivos de partida suave 3RW55 a partir da versdo do firmware V2.0
e versao de produto EQ2, para os dispositivos de partida suave 3RW55 Failsafe a partir da
versdo do firmware V1.0 e versdo de produto EO1)

* Monitoramento do valor limite de corrente com 4 valores limite separados

* Monitoramento da frequéncia de manobra para manutencdo dos tempos de repouso e
arrefecimento condicionados pela aplicacao

¢ Condition Monitoring para monitorizacao da instalacdo
* Entradas e saidas digitais livremente parametrizaveis

* Dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe com funcionalidade Trace (avaliacao
via SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal))

* Possibilidades de conexao do motor no circuito padrao ou no circuito de raiz cubica

* Afuncaode partida de emergéncia possibilita continuar operando a instalacdo em caso de
erros na instalacao

* O monitoramento da assimetria das fases protege o motor contra um consumo
assimétrico de corrente

* Funcao de limpeza das bombas para remocao de obstrucdes e impurezas em tubos de
agua, filtros e aletas de bombas

* Inércia da bomba para carga mecanica reduzida e controle de inércia da bomba

* Impulso de disparo para superacao de friccdes estaticas elevadas, p. ex., em moinhos
* Protecao de acesso mediante PIN e contas de usuario

e (Cartao Micro SD para armazenamento de dados

¢ Médulo de comunicacao 3RW5 opcional para integracdo em sistemas de barramento

* PROFlenergy: Funcdes de economia de energia pelo Modo Stand-By e Economias de
energia na marcha vazia (para os dispositivos de partida suave 3RW55 a partir da versao do
firmware V2.1 e 3RW55 Failsafe a partir da versao do firmware V1.0 em conjunto com um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET (acessoério))

e O assistente de aplicacao auxilia a colocacdo em servico de diferentes aplicacoes
* Alteracao do conjunto de parametros para aplicacdes com diferentes condicdes de carga

» Circuito em cascata para interconexdo da saida de um dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe com a entrada de outros dispositivos de partida suave

* A partida serial pode ligar e desligar até 3 motores diferentes consecutivamente

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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Servidor Web (para dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do

firmware V2.1.1 e 3RW55 Failsafe com versao do firmware maior que V1.0.0 em conjunto
com um modulo de comunicacao 3RW5 PROFINET High Feature a partir da versao do
firmware V2.0 (acessorio))

OPC UA Server (para dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versdo do

firmware V2.1.1 e 3RW55 Failsafe com versao do firmware maior que V1.0.0 em conjunto
com um modulo de comunicacao 3RW5 PROFINET High Feature a partir da versao do
firmware V2.0 (acessorio))

Outras funcoes do dispositivo de partida suave 3RW55

A funcao de funcionamento de emergéncia possibilita a operacdo continua em caso de
falha de um semicondutor de poténcia (a partir da versdo do firmware V2.1)

Aquecimento do motor para minimizacao da agua de condensacao no motor em unidades
propulsoras em areas externas

Funcao de marcha lenta em aplicacdes com torques de resisténcia reduzidos, p. ex., no
posicionamento de maquinas ferramentas

Frenagem DC

Outras funcdes do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Mais informacoes

36

Execucdo de aplicacdes com a funcao de seguranca "Safe Torque Off" (STO) e categoria O
de paragem até o nivel de integridade da seguranca SIL 3 em conjunto com as seguintes
entradas e saidas:

— Entrada digital failsafe F-DI (ndo parametrizavel)

— Saida de sinal failsafe F-RQ (nao parametrizavel)

Uma visao geral de todas as funcdes do dispositivo de partida suave 3RW5 pode ser encontrada
no Catalogo IC 10 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109747945).

Para obter mais detalhes sobre as funcdes, consulte o capitulo Funcdes (Pagina 139).
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3.3 3RW5 HMI High Feature

Com o 3RW5 HMI High Feature, vocé pode parametrizar, observar e comandar os dispositivos de
partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe. A 3RW5 HMI High Feature pode ser desmontada no
dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe e, com a ajuda de acessérios, montada
na porta do gabinete elétrico ou em uma parede. A interface local possibilita a ligacao ao
software SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal). A 3RW5 HMI High Feature dispde de um display
colorido TFT, LEDs para indicacao do estado, assim como de teclas de funcao e de comando.
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Funcoes

* Tecla de favoritos configuravel F1-F9

* Configurar botao de arranque

¢ Selecao do idioma

e Partida e parada do motor por meio das teclas de comando

¢ |nterface local

* Indicacdo dos diagnésticos de falhas como mensagens de texto nao criptografado

* Indicacao simultanea de até 5 valores de medicao

* Ajuste dos parametros de comunicacao dos médulos de comunicacao 3RW5:

PROFINET padrao (nome do equipamento, parametro de IP e parametros adicionais de
comunicacao)

PROFINET High Feature (nome do equipamento, pardmetro de IP e parametros adicionais
de comunicacdo)

PROFIBUS (Endereco da estacdo e parametros adicionais de comunicacao)
Modbus TCP (parametro IP e parametros adicionais de comunicacao)
Modbus RTU (Endereco da estacdo e parametros adicionais de comunicacao)

EtherNet/IP (parametro de IP e parametros adicionais de comunicacao)

¢ Backup de dados de parametrizacao no cartao Micro SD

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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38

e Aindicacdo dos LEDs de aparelho da 3RW5 HMI High Feature representa as mensagens dos
seguintes aparelhos:

— Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
— 3RWS5 HMI High Feature
— Modulo de comunicacao (se existente)

* As atualizacdes do firmware podem ser executadas com a ajuda da 3RW5 HMI High Feature
e de um cartdo Micro SD para os seguintes aparelhos:

— Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
— 3RW5 HMI High Feature
— Modulo de comunicacao (se existente)

Observe as informacdes fornecidas no capitulo Atualizacdo do firmware (Pagina 29).
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3.4 Possibilidades de acesso ao dispositivo de partida suave 3RW55
e 3RW55 Failsafe
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Dispositivo de partida suave SIRIUS 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (imagem semelhante)
3RW5 HMI High Feature
Indicador LED no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

PC com Client Web viaum médulo de comunicacdo opcional 3RW5 PROFINET High Feature a partir
da versao do firmware V2.0

PC com OPC UA Client via um médulo de comunicacao opcional 3RW5 PROFINET High Feature a
partir da versao do firmware V2.0

PC ou equipamento de programacdo com software para configuracao do comando, p. ex., STEP 7
Controlador I6gico programavel, p. ex., SIMATIC S7-1500
Barramento de campo (via médulo de comunicacdao 3RW5 opcional)

OEPO® © OO

PC com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional por meio de um médulo de
comunicacao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS opcional

Motor
PC com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature

SIS

Possibilidades da transmissao de dados

Observar Diagnéstico Comandar Parametrizar
3RW5 HMI High Feature v v v v
SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)" v v v v
Bus de campo via médulo de co- | ¢ (via programa do v v v
municacdo 3RW5 usuario)
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Observar Diagnéstico Comandar Parametrizar
Dispositivo de partida sua- LEDs LEDs Via entradas digitais -
ve 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Servidor Web? v v N -
OPC UA Server? v v - -

Y Via interface local na 3RW5 HMI High Feature ou via um médulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS.
2 Somente via médulo de comunicacdo opcional 3RW5 PROFINET High Feature a partir da versao do firmware V2.0

3 Login necessario com papel de usuério "Pessoal de operacdo" ou "Pessoal de manutencao”

40
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3.5 Modos de operacao e poder de comando

3.5.1 Modos de funcionamento

Fonte e poder de comando

Os modos de operacao atribuem direitos de acesso a diferentes fontes de comando (fontes de
acesso). A fonte de comando que possui os direitos de acesso de comando e escrita tem o poder
de comando. Como sempre apenas uma fonte de comando pode possuir o poder de comando,
sdo atribuidas prioridades distintas aos modos de operacao. O acesso para leitura também é
possivel sem poder de comando.
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Fonte de comando: 3RW5 HMI High Feature, modo de operacao: Manual no local - HMI comanda
Fonte de comando: Servidor Web, modo de operacdo: Barramento manual - controlado por ser-
vidor de internet

(em combinacdo com o médulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET High Feature a partir da versao
do firmware V2.0)

Fonte de comando: CLP, modo de operacao: Automdtico

Fonte de comando: Modbus Cliente ou Modbus Mestre, modo de operacao Automatico

Fonte de comando: SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional, modo de operacao:
Barramento manual - controlado por PC

Fonte de comando: Entradas digitais, modo de operacao: Manual direta - A entrada comanda e
Automatico - A entrada comanda

Fonte de comando: SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal), modo de operacdo: Manual no local - O PC
comanda

Modo de operacao "Automatico”

Para o modo de operacao "Automatico (Automatic)" é necessario um moédulo de
comunicacdo 3RW5 e um comando hierarquicamente superior (p. ex., controlador légico
programavel). A fonte de comando é conectada ao dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe por meio do médulo de comunicacao 3RW5.
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No modo de operacao "Automatico (Automatic)" o poder de comando encontra-se com um
sistema de automatizacdo hierarquicamente superior:

* PROFINET, PROFIBUS, EtherNet/IP: Controlador I6gico programavel (CLP)
e Modbus TCP: Modbus Cliente (p. ex. CLP)
e Modbus RTU: Modbus Mestre (p. ex., CLP)

Indicacao
Modo de operacao "Automadtico - controlado por entrada"

O modo de operacdo "Automatico - A entrada comanda" esta disponivel para o dispositivo de
partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.1 e dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe com a versao do firmware V1.0.0, quando o poder de comando pela ativacdo do bit
"Manual direta - A entrada comanda" estiver na representacao das saidas (RPS) das entradas
digitais. O CLP pode recuperar o poder de comando a qualquer momento.

Modo de operacao "Barramento manual”

Para o modo de operacao "Barramento manual" é necessario um médulo de comunicacao
3RW5 PROFINET ou PROFIBUS e um PC com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium /
Professional ou um cliente Web. A fonte de comando é conectada ao dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe por meio do médulo de comunicacao 3RW5.

No modo de operacao "Barramento manual" o poder de comando encontra-se com uma
fonte de comando no barramento de campo:

e SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional

e Servidor web
(em combinacao com o médulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET High Feature a partir da
versao do firmware V2.0)

Modo de operacao "Manual no local™:

No modo de operacao "Manual direta" o poder de comando encontra-se com uma fonte de
comando diretamente no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe:

* Entradas digitais
¢ 3RWS5 HMI High Feature
* SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature

Prioridades dos modos de operacao

Modo de operacao

Fonte de controle Prioridade

Automadtico - Comando hierarquicamente superior (p. ex., controla- | Minima
dor légico programavel)
Entrada controlada® Entradas digitais? N2
Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
42 Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008



Descricdo

3.5 Modos de operac@o e poder de comando

Modo de operacao Fonte de controle Prioridade
Barramento manual - Interrupcao da ligacao? 4
(depende do médulo 5 p¢c comanda SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional | 4
de comunicacdo 3RW5) - -

Servidor Web coman- | Servidor web

da¥
Manual no local - Interrupcado da ligacdo?® N

(depende da parametrizacdo)

A entrada comanda Entradas digitais® N

A 3RW5 HMI comanda | 3RW5 HMI High Feature N

O PC comanda SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Méxima

" Suportado pelo dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.1 e pelo dispositivo de partida suave
3RW55 Failsafe com a versdo do firmware superior a V1.0.0

2 Nao possivel para dispositivo de partida suave 3RW55 com versdo do firmware menor que V2.1 e 3RW55 Failsafe com versao
do firmware V1.0.0. Para o dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.1 e dispositivo de partida
suave 3RW55 Failsafe com a versao do firmware V1.0.0, quando o poder de comando pela ativacao do bit "Manual direta - A
entrada comanda" estiver na representacdo das saidas (RPS) das entradas digitais. O CLP pode recuperar o poder de comando
a qualquer momento.

3 Explicacdo no texto seguinte

4 Em combinacdo com o médulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET High Feature a partir da versdo do firmware V2.0

> Prioridade mais baixa sem médulo de comunicacdo 3RW5, explicacdo no texto seguinte

®  Possivel para dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe. Para o dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da
versao do firmware V2.1 e dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe com versao do firmware maior que V1.0.0 somente
quando a acao de entrada "Modo de operacdao Manual direta" estiver parametrizada e ativada.

Interrupcao da ligacao

Em caso de falha da ligacdo bus ou parada do CPU, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe opera de acordo com o parametro "Comportamento em caso de CPU/Master-
Stop", independentemente do modo de operacao.

Em caso de outras interrupcoes da ligacao entre a fonte de controle e o dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, o poder de comando comuta automaticamente para a
prioridade minima do modo de operacao atual.

* Modo de operacao "Automatico": Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
reagem em conformidade com o parametro "Comportamento em caso de CPU/Master-Stop".

* Modo de operacao "Barramento manual": O poder de comando comuta para "Barramento
manual - Interrupcao da ligacao".

* Modo de operacao "Manual no local": O poder de comando comuta para "Manual no
local - Interrupcao da ligacao" ou alternativamente para "Manual no local - entrada
comanda". Para algumas parametrizacdes, "Manual no local - Interrupcao da ligacao" nao é
possivel. Nos seguintes casos, o poder de comando comuta para "Manual no local - entrada
comanda™:

— A acdo de entrada "Modo de operacao manual no local" esta parametrizada e ligada.

Exemplo: O poder de comando se encontra na 3RW5 HMI High Feature. A entrada 2 esta
ocupada com a acdo de entrada "Modo de operacao Manual nolocal" e aacaode entrada esta
ativada. Em caso de interrupcao da ligacao com 3RW5 HMI High Feature, o poder de
comando comuta para "Manual no local - entrada comanda".
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Mais informacoes

3.5.2

Para maisinformacdes sobre os moédulos de comunicacao 3RW5, consulte o manual do aparelho
do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Para obter mais informacdes sobre a operacao em caso de falha da ligacao bus para o
comando, consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Definir o modo de funcionamento

Comportamento basico em caso de mudanca do modo de operacao

Pré-requisito

Um modo de operacao de prioridade superior pode retirar o poder de comando de um modo de
funcionamento de prioridade inferior a qualquer momento, mas nado vice-versa. O poder de
comando sé pode ser devolvido ao modo de operacao com a prioridade mais baixa. Neste caso,
as fontes de comando de prioridade superior tém de retirar o poder de comando ao modo de
operacdo com a prioridade mais baixa.

¢ Um modo de operacao de prioridade baixa s6 pode recuperar o poder de comando com o
motor desligado.

e Paraos modos de operacdo "Automatico” e "Barramento manual” é necessarioum médulo de
comunicacao 3RW5.

Modo de operacao "Automatico”

44

Observe que, ap6s a instalacao do médulo de comunicacdo 3RW5 no dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
comutam para o modo de operacao "Automatico”.

Receber poder de comando

O modo de operacdo "Automatico” recebe o poder de comando do modo de operacao
"Barramento manual" ou "Manual no local" da sequinte forma:

¢ Comando no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (bus de campo)
Visao geral breve: Janela "Task Card" >aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS > Poder
de comando > Liberar comando"

¢ Comando no servidor Web
Janela da Web "Painel de Controle > Poder de comando > Liberar comando”

* Seaacao de entrada "Modo de operacao Manual no local" estiver parametrizada: Com a
desativacao da acdo de entrada "Modo de operacao Manual no local".

* Seaacdodeentrada"Modo de operacao Manual direta" nao estiver parametrizada: Por meio
da desativacao do bit "Manual direta - entrada comanda” na representacao das saidas (RPS)
ou na tabela de dados "Representacao das saidas (RPS)" (dependente do médulo de
comunicacdo 3RW5), o modo de operacdo "Automatico” obtém o poder de comando das
entradas digitais.
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e Acao "LOCAL | REMOTE" na 3RW5 HMI High Feature

¢ Comando no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (interface local na 3RW5 HMI High Feature)
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS > Poder
de comando > Liberar comando"

Remocao do poder de comando por outras fontes de comando

O poder de comando do modo de operacao "Automdtico” pode ser retirado por qualquer
fonte de comando.

Modo de operacao “Barramento manual - controlado por PC"

Obter poder de comando

O SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional obtém ativamente o poder de
comando do modo de operacao “Automatico” ou “Automatico - A entrada comanda” com um
comando correspondente.

Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "SIRIUS Control Panel > Poder de
comando > Obter comando”

Indicacao

Obter poder de comando do modo de operacao "Automatico - A entrada comanda"

O modo de operacao "Automatico - Aentrada comanda" é possivel para os sequintes dispositivos
de partida suave 3RW5:

* Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.1

* Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe com versdo do firmware maior que V1.0.0

Ceder poder de comando

O SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional cede o poder de comando
ativamente ao modo de operacao "Automatico" com um comando correspondente.

Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS > Poder
de comando > Liberar comando"

Remocao do poder de comando por outras fontes de comando

O poder de comando do modo de operacdao "Manual direta manual - PC comanda” é retirado
do modo de operacao "Barramento manual” da seguinte forma:

¢ Se aacao de entrada "Modo de operacao Manual no local" ndo estiver parametrizada: Por
meio da ativacdo do bit "Manual direta - entrada comanda" na representacao das saidas (RPS)
ou na tabela de dados "Representacdo das saidas (RPS)" (dependente do médulo de
comunicacdo 3RW5).

¢ Se aacao de entrada "Modo de operacao Manual direta" estiver parametrizada: Com a
ativacao da acao de entrada "Modo de operacdao Manual direta".

e Acdo "LOCAL /| REMOTE" na 3RW5 HMI High Feature

¢ Comando no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (interface local na 3RW5 HMI High Feature)
Visdo geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "SIRIUS Control Panel > Poder de
comando > Obter comando”
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Modo de operacao “Barramento manual - controlado por servidor de internet”

Obter poder de comando

O servidor de web obtém ativamente o poder de comando do modo de operacao
“Automatico” ou “Automatico - A entrada comanda” com um comando correspondente.

Janela da Web "Painel de Controle > Poder de comando > Obter comando”

Ceder poder de comando

O servidor de Web cede o poder de comando ativamente ao modo de operacao "Automatico”
com um comando correspondente.

Janela da Web "Painel de Controle > Poder de comando > Liberar comando”

Remocao do poder de comando por outras fontes de comando

O poder de comando do modo de operacao "Manual direta" é retirado do modo de operacao
"Barramento manual” da seguinte forma:

* Seaacao de entrada "Modo de operacao Manual no local" ndao estiver parametrizada: Por
meio da ativacao do bit "Manual no local - entrada comanda" na representacao das saidas
(PAA) ou na tabela de dados "Representacao das saidas (PAA)" (dependente do médulo de
comunicacdo 3RW5).

* Seaacao de entrada "Modo de operacao Manual no local" estiver parametrizada: Com a
ativacao da acao de entrada "Modo de operacdao Manual no local".

* Acdo “LOCAL /| REMOTE" no 3RW5 HMI

e Comando no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (interface local na 3RW5 HMI High Feature)
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "SIRIUS Control Panel > Poder de
comando > Obter comando”

Modos de operacao "Manual direta - controlado por entrada” e "Automatico - controlado por
entrada"

Obter poder de comando

As entradas digitais obtém poder de comando do seguinte modo no modo de operacao
"Automatico” ou "Barramento manual”:

e Se aacao de entrada "Modo de operacao Manual no local" ndo estiver parametrizada: Por
meio da ativacao do bit "Manual no local - entrada comanda" na representacao das saidas
(PAA) ou na tabela de dados "Representacao das saidas (PAA)" (dependente do médulo de
comunicacdo 3RW5).

e Se aacao de entrada "Modo de operacao Manual no local" estiver parametrizada: Com a
ativacado da acao de entrada "Modo de operacao Manual no local".

Quando o poder de comando encontra-se com o 3RW5 HMI High Feature ou a interface local
na 3RW5 HMI High-Feature (prioridade mais alta), o poder de comando deve ser primeiro
ativamente cedido. Depois, as entradas digitais podem obter o poder de comando.
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Ceder poder de comando
O modo de operacao "Automatico" recebe o poder de comando da segquinte forma:

e Se aacao de entrada "Modo de operacao Manual no local" ndo estiver parametrizada: Por
meio da desativacdo do bit "Manual no local - entrada comanda" na representacdo das saidas
(PAA) ou na tabela de dados "Representacao das saidas (PAA)" (dependente do médulo de
comunicacdo 3RW5).

¢ Se aacao de entrada "Modo de operacao Manual no local" estiver parametrizada: Com a
desativacao da acdo de entrada "Modo de operacao Manual no local".

Remocao do poder de comando por outras fontes de comando

O poder de comando é removido das entradas digitais da seguinte forma:

e Comando no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium/Professional (bus de campo)
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "SIRIUS Control Panel > Poder de
comando > Obter comando”

Indicacao

Obter poder de comando do modo de operacao "Automatico - A entrada comanda"
O modo de operacao "Automatico - A entrada comanda” é possivel para os seguintes
dispositivos de partida suave 3RW5:

¢ Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.1

* Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe com versdo do firmware maior que V1.0.0

¢ Comando no servidor Web
Janela da Web "Painel de Controle > Poder de comando > Obter comando”

Indicacao

Obter poder de comando do modo de operacao "Automatico - A entrada comanda”
O modo de operacao "Automatico - A entrada comanda" é possivel para os seguintes
dispositivos de partida suave 3RW5:

* Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.1

* Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe com versao do firmware maior que V1.0.0

e Acao "LOCAL | REMOTE" na 3RW5 HMI High Feature

¢ Comando no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (interface local na 3RW5 HMI High Feature)
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "SIRIUS Control Panel > Poder de
comando > Obter comando”

Modo de operacao "Manual no local - HMI comanda”

Obter poder de comando

A 3RWS5 HMI High Feature obtém o poder de comando ativamente da fonte de comando de
prioridade inferior por meio da acao "LOCAL/REMOTE".

Quando o poder de comando encontra-se com a interface local na 3RW5 HMI High Feature
(prioridade mais alta), o poder de comando deve ser primeiro ativamente cedido no SIRIUS
Soft Starter ES (TIA Portal). Em seguida, o poder de comando pode ser obtido por meio da
acao "LOCAL/REMOTE".
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Ceder poder de comando

O 3RW5 HMI High Feature cede o poder de comando ativamente ao modo de operacao
"Automatico" ou, alternativamente, para as entradas digitais, por meio da acao "LOCAL/
REMOTE". Se ndo estiver montado nenhum médulo de comunicacao 3RW5 no dispositivo
de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, o poder de comando é cedido para as entradas
digitais.

Remocao do poder de comando por outras fontes de comando

O poder de comando é retirado do 3RW5 HMI High Feature com um comando
correspondente no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) na interface local na 3RW5 HMI High
Feature.

Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "SIRIUS Control Panel > Poder de
comando > Obter comando"

Modo de operacao "Manual no local - O PC comanda"

Obter poder de comando

O SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) obtém o poder de comando ativamente de qualquer
fonte de comando por meio de um comando correspondente.

Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "SIRIUS Control Panel > Poder de
comando > Obter comando”

Ceder poder de comando

O SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) cede o poder de comando ativamente ao modo

de operacdo "Automatico (Automatic)" ou, alternativamente, as entradas digitais, com
um comando correspondente. Se ndo estiver montado nenhum maédulo de comunicacdo
3RWS5 no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, o poder de comando é
cedido para as entradas digitais.

Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS > Poder
de comando > Liberar comando"
Remocao do poder de comando por outras fontes de comando

O poder de comando do SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) ndo pode ser retirado por
nenhuma fonte de comando.

Mais informacoes

48

Para mais informacdes sobre as representacdes das saidas e as tabelas de dados, consulte o
manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Para mais informacdes sobre a operacdo do SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal), consulte a
ajuda on-line do SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).
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3.6 Versoes do aparelho

3.6 Versbes do aparelho

Tamanho da estrutura 1

3RWS55

3RWS55 Failsafe

Tamanho da estrutura 2

3RW55

3RWS55 Failsafe

Tamanho da estrutura 3

3RW55

3RWS55 Failsafe
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Tamanho da estrutura 4

3RWS55

3RW55 Failsafe

{sIRIUS

g

Tamanho da estrutura 5

3RWS55 Failsafe
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Area da corrente de operacdo nominal

3.6 Versées do aparelho

Os valores indicados se referem a uma tensao de operacao nominal de U, =400 V na ligacao

padrao.
1000
100
38
32
I, [A] 25
18
13
10
75
5 65
35
2,5

55 75 11 15 185

Tamanho da estrutura 1
Tamanho da estrutura 2
. Tamanho da estrutura 3
. Tamanho da estrutura 4

. Tamanho da estrutura 5

10

63 (g
A7

13

22 30 37 45 55 75 90
P [kW]

Corrente de operacao nominal

Poténcia nominal
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3.7

52

Areas de aplicacdo e tipos de carga

Esteira transportadora Transportador de rolos Compressor

=gl
.!ﬂ‘ﬂﬂllll

Ventilador pequeno / grande Bomba Bomba hidraulica

—
¥

Agitador Centrifugadora Fresadora

65
E

W\

Moinho Britadeira Serra circular/serra de fita

A partida de um motor provoca uma rapida alteracdo da corrente do consumidor. Os picos
de torque dai resultantes sujeitam as pecas mecanicas de uma maquina ou instalacao a
esforcos elevados. Além disso, poderdo ocorrer quedas de tensao na rede que influenciam
negativamente outros dispositivos:

e Variacoes de luminosidade nas iluminacoes
e Influéncia em instalacdes de computador
e Falha de contatores e relés

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe comando a tensao continuamente.
Assim, o torque e a corrente também aumentam continuamente. A rede é salvaguardada de
picos de carga e o trem de acionamento protegido contra danos:

» Partida/parada sem solavancos, p. ex. no caso de esteiras transportadoras
* Prevencao de golpes de ariete, p. ex. no caso de bombas

* Prolongacdo da vida util do sistema de tubulacao, p. ex. no caso de compressores

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008



Descricdo

3.8 Selecdo do dispositivo de partida suave com ferramenta de simulacdo para dispositivos de partida suave

e Reducado da corrente de partida, p. ex. no caso de agitadores

* Conservacao das engrenagens e correias trapezoidais, p. ex. no caso de serras

~ . o e .
3.8 Selecao do dispositivo de partida suave com ferramenta de
. ~ . o 0 .
simulacao para dispositivos de partida suave
E Siemens 5TS - Simulation Tool for Soft Starters - x
= Dispositiv... Quslivadea  Excelente ) 3RW5526
A Tx 60% lI?F- ncbes adicionais Tempo de partida estimado (aplicacdo) 3,75 Numero max. partidasih 45x
] 3RW5226 Corrente nominal 77 A Carga térmica 2%
31s 45x 2% Classe de disparo Classe 10A
|o e
Corrente nominal:77 A Classe 10, - .
Torque | Rotagcdo Corrente | Rotacdo
3RW5224 (Conexdo dentro do tridngulo) T32 ---------------------- % N S .
31s 45 % 2% =9
Corrente nominal:81,4 A Classe 10,
3RW5526 6?‘-_A n
® 31s (™ 45x I 2%
Corrente nominal:77 A Classe 10A *
3RW5524 (Conex3o dentro do tridngulo)
./ 315 45 % 20 Tensdo de alimentacio do comando [V] Tensdo de operagdo nominal
a Corrente nominal:81,4 A Classe 10A | ACTT0-250 hd | | 200V-480V hd
Tipo de terminais Codigo completo
i | Terminais parafuso ~ | 3RW5526-THA14
e
o Guardar em Ordem

O software STS (ferramenta de simulacdo para dispositivos de partida suave) permite a
configuracao do dispositivo de partida suave. Mediante a entrada dos dados do motor e de
carga, bem como dos requisitos de aplicacao, a STS sugere dispositivos de partida suave para
a respectiva aplicacdo e fornece indicacdes relativas a parametrizacao.

As ferramentas de simulacdo para dispositivos de partida suave (STS) podem ser baixadas
gratuitamente na pagina temdatica 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/
view/109747404).
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3.9 Estrutura dos nimeros de artigo

3.9 Estrutura dos numeros de artigo

Aviso sobre a corrente de operacdo nominal (Derating)

Nao se esqueca de que os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe estdao
homologados para a operacao em uma faixa de temperaturas de -25 °C a +60 °C. Tenha em
consideracdo o derating da corrente de operacdo nominal no caso de temperaturas ambiente
acima de 40 °C. Informacdes adicionais sobre o derating podem ser encontradas nos Dados
técnicos (Pagina 309), na secdo "Eletrénica de poténcia” ou no Catélogo IC 10 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109747945).

Dispositivo de partida suave 3RW55

Posicao do numero do artigo 1.-4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11. 12.
Dispositivo de partida suave SIRIUS 3RW 3RW5 5 H A X***1)
Tamanho da estrutura (BG) do dispositivo de partida sua- x*1

ve 3RW55

Corrente de operacao nominal |, do dispositivo de partida suave 3RW55 | x**"

Técnica de conexao * Aplica-seaBG1/BG2 1

e Circuito principal de corrente: Bornes-para-
fuso

¢ Circuito de corrente de comando: Bornes-
-parafuso

e Aplica-seaBG3/BG4/BG5 2

e Circuito principal de corrente: Conexao de
barras

e Circuito de corrente de comando: Terminais
de mola

e Aplica-seaBG1/BG2 3

e Circuito principal de corrente: Bornes-para-
fuso

¢ Circuito de corrente de comando: Terminais

de mola
* Aplica-seaBG3/BG4/BG5 6
e Circuito principal de corrente: Conexao de
barras
e Circuito de corrente de comando: Bornes-
-parafuso
Tensao nominal da alimentacdo de comando U2 ACIDC 24V 0

AC110-250V
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3.9 Estrutura dos ndimeros de artigo

Posicao do numero do artigo 1.-4. | 5. | 6. | 7. | 8. 9. | 10. | 11. 12.
Tensao de operacao nominal U, AC 200 -480V
AC 200-600V
AC200-690V

" Explicagdo na tabela a sequir.
2 Na determinacdo da tensdo de alimentacdo do comando, atenda a corrente de partida maxima ao fechar os contatos de
bypass. Pode encontrar os detalhes nos dados técnicos.

A tabela a seguir mostra o tamanho da estrutura e a corrente de operacao nominal |, e
U, =400V e TU =40 °C na ligacao padrao:

Tamanho da es- | Corrente de operacao nominal I, | Poténcia nominal de operacdo P, x* X** X***
trutura do dispositivo de partida sua- do dispositivo de partida sua-
ve 3RW55 ve 3RW55
BG 1 l.=13A P.=5,5kW 1 3 415
l.=18A P.=7,5kW 1 4
l,=25A P.=11kW 1 5
lL=32A P, =15kW 1 6
l,=38A P.=18,5 kW 1 7
BG 2 l.=25A P.=11kW 2 1 6
l,=47 A P, =22 kW 2 4 416
le=63A P. =30 kW 2 5
l.=77 A P.=37 kW 2 6
l.=93A P, =45 kW 2 7
BG 3 l.=T13A P, =55 kW 3 4
l.=143A P.=75 kW 3 5
lL=171A P, =90 kW 3 6
BG 4 l.=210A P,=110 kW 4 3
l, =250 A P, =132 kW 4 4
l.=315A P. = 160 kW 4 5
l.=370A P, = 200 kW 4 6
I, =470 A P, = 250 kW 4 7
l,=570 A P.=315kW 4 8
BG 5 l.=630A P, =355 kW 5 2
l.=720A P, = 400 kW 5 3
|, =840 A P, = 450 kW 5 4
l.=1100 A P. = 560 kW 5 6
l=1280 A P,=710 kW 5 8
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Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Posicao do nimero do artigo 1.-4. 5. 6. 7. 8 10 11. 12
Dispositivo de partida suave SIRIUS 3RW 3RW5 5 F
Tamanho da estrutura (BG) do dispositivo de partida sua- x*1
ve 3RW55 Failsafe
Corrente de operacdo nominal I, do dispositivo de partida suave 3RW55 | x**"
Failsafe
Técnica de conexao Aplica-se a BG 1/BG 2 1

Circuito principal de corrente: Bornes-para-

fuso

Circuito de corrente de comando: Bornes-

-parafuso

Aplica-se a BG 3/BG 4 2

Circuito principal de corrente: Conexao de

barras

Circuito de corrente de comando: Terminais

de mola

Aplica-se a BG 1/BG 2 3

Circuito principal de corrente: Bornes-para-

fuso

Circuito de corrente de comando: Terminais

de mola

Aplica-se a BG 3/BG 4 6

Circuito principal de corrente: Conexdo de

barras

Circuito de corrente de comando: Bornes-

-parafuso
Tensdo nominal da alimentacdo de comando U2 AC/IDC 24V 0

AC110-250V 1

Tensao de operacao nominal U, AC200-480V 4

" Explicacdo na tabela a sequir.

2 Na determinacao da tensdo de alimentacdo do comando, atenda a corrente de partida maxima ao fechar os contatos de
bypass. Pode encontrar os detalhes nos dados técnicos.

A tabela a seguir mostra o tamanho da estrutura e a corrente de operacao nominal |, e
U, =400V e TU =40 °C na ligacdo padrao:

Tamanho da es- | Corrente de operacao nominal |, do dis- | Poténcia nominal de operacao P, do dis- x* x**
trutura positivo de partida suave 3RW55 Failsa- | positivo de partida suave 3RW55 Failsa-
fe fe
BG 1 lL=13A P,=5,5kW 1 3
l,=18A P.=7,5kwW 1 4
l.=25A P,=11kW 1 5
l,=32A P,=15kW 1 6
l,=38A P,=18,5 kW 1 7
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3.9 Estrutura dos ndimeros de artigo

BG 2 l.=47 A P, =22 kW 2 4
l.=63A P. =30 kW 2 5
l.=77A P. =37 kW 2 6
l.=93A P = 45 kW 2 7
BG 3 l.=113A P, =55 kW 3 4
l.=143 A P.=75kW 3 5
l.=171A P. =90 kW 3 6
BG 4 l.=210A P.=110 kW 4 3
l.=250 A P. =132 kW 4 4
l.=315A P. = 160 kW 4 5
l.=370 A P, = 200 kW 4 6
=470 A P, = 250 kW 4 7
l.=570 A P. =315 kW 4 8
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3.10 Acessorios

3.10 Acessorios

3.10.1 Acessorios do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe

@ Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (imagem semelhante)
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3.70 Acessorios

@ Médulos de comunicacdo 3RW5:
e PROFIBUS (3RW5980-0CPQ0)
(a partir da versao do firmware V1.0.1)
e PROFINET padrdo (3RW5980-0CS00)
(a partir da versdo do firmware V1.0.1)

e PROFINET High-Feature (3RW5950-0CHOQ0)
(a partir da versao do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55 a partir
da versao do firmware V2.0)
(a partir da versdo do firmware V1.1 para os dispositivos de partida suave 3RW55 Failsafe)

e Modbus TCP (3RW5980-0CT00)
(a partir da versdo do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55)
(a partir da versao do firmware V1.1 para os dispositivos de partida suave 3RW55 Failsafe)

e Modbus RTU (3RW5980-0CR00)
(a partir da versao do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55 a partir
da versao do firmware V2.0)
(a partir da versdo do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55 Failsafe)

» EtherNet/IP (3RW5980-0CE00)
(a partir da versao do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55 a partir
da versao do firmware V2.0)
(a partir da versao do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55 Failsafe)

Tampa basculante (3RW5950-0GL20)
Cobertura do ventilador:
¢ Tamanhos da estrutura 1, 2 e 3 (3RW5983-0FC00)
¢ Tamanho da estrutura 4 (3RW5984-0FC00)
¢ Tamanho da estrutura 5 (3RW5985-0FC00)
@ Tampa de terminais em cima e em baixo:
¢ Tamanhos da estrutura 2 e 3 (3RW5983-0TC20)
¢ Tamanho da estrutura 4 (3RW5984-0TC20)
Patilhas de fixacdo para montagem na parede (3Z2Y1311-0AA00)
Kit de montagem na porta IP65 (3RW5980-0HDQQ)
Cabo de ligacao HMI:
¢ 0,1 m (3UF7931-0AA00-0)
e 0,5m (3UF7932-0BA00-0)
¢ 1 m (3UF7937-0BA00-0)
e 2,5m (3UF7933-0BA00-0)
¢« 5m (3RW5980-0HC60)

®©

@@

Observe as informacodes fornecidas no capitulo Atualizacao do firmware (Pagina 29).
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3.70 Acessérios

3.10.2 Médulos de comunicacao 3RW5

Para a integracdo em sistemas de barramento de campo, estdo disponiveis os seguintes
moddulos de comunicacdo 3RW5 para o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe:

@ Médulo de comunicacdao 3RW5 PROFIBUS
(a partir da versao do firmware V1.0.1)

@ Médulo de comunicacao padrao PROFINET 3RW5
(a partir da versao do firmware V1.0.1)

@ Médulo de comunicacdao PROFINET 3RW5 High Feature
(a partir da versao do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55 a partir da versao
do firmware V2.0)
(a partir da versdo do firmware V1.1 para os dispositivos de partida suave 3RW55 Failsafe)

@ Médulo de comunicacdo Modbus TCP 3RW5
(a partir da versdo do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55)
(a partir da versdo do firmware V1.1 para os dispositivos de partida suave 3RW55 Failsafe)

@ Médulo de comunicagdao Modbus RTU 3RW5
(a partirdaversdo do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55 a partir da versdo
do firmware V2.0)
(a partir da versao do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55 Failsafe)

@ Médulo de comunicacdo EtherNet/IP 3RW5
(a partir da versao do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55 a partir da versao
do firmware V2.0)
(a partir da versao do firmware V1.0 para os dispositivos de partida suave 3RW55 Failsafe)

Observe as informacoes fornecidas no capitulo Atualizacao do firmware (Pagina 29).

Integracao no software de automacao

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe podem serintegrados em um software
de automacao, p. ex. STEP 7 (TIA Portal) via GSD ou GSDML ou HSP.

Para mais informacdes relativas a operacao do médulo de comunicacao 3RW5, consulte o
manual do aparelho (Pagina 13) do respectivo médulo de comunicacdo 3RW5.
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3.10.3

Download

3.70 Acessérios

SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)

A partir de V15 Atualizacao 2, o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) é o software central para
execucdo de projetos, colocacao em servico, operacao e diagndstico para o dispositivo de
partida suave 3RW5. Dependendo do Firmware, os dispositivos de partida suave 3RW55 sao
suportados a partir de V15 Atualizacdo 2, no dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe a partir
de V15.1 Atualizacao 2.

Através da interface local na 3RW5 HMI High Feature (acessério), é possivel ligar o PC ou o
seu equipamento de programacao ao dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.
Com a licenca Premium ou Professional é possivel conectar o seu PC ou equipamento de
programacao com o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe através de

um moédulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS (acessorio), mesmo a partir da
posicdo central.

Por meio da indicacao de todos os dados de funcionamento, manutencao e diagnéstico, o
SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) fornece informacdes conclusivas, ajudando a evitar ou a
localizar e eliminar rapidamente as interferéncias em caso de erro.

K 3 delp Totally Integrated Automation
(35 % | Save SRR ) sous G E 2 & coonine ¥ cooffine | fip [N B % | []] project | Gk PORTAL
Project23 » Starter_1 [3RW52 GP 3ph] » Parameters _ M EX
Devices Options. [e]
- = °
B EEIETT S [ vbryview ) alg
m 5
~ SofeStarter 3 = 5
ST Sy | Project library
w ] Froject2s Parameter list = El [an EEX g
i Add new device Analo ut =
[ Analog outp: Parameter ist ¥ (1] Fioject ibrary
oy Devices & networks Additions| parameters | |
Communication module B
~ Tripping class: |Class 10€ ) =
Messages to show Rated operational currentle: [5.50 A &
Operation display
e L
L
Ramp up time: [100 s
e [ J v | Global libraries c
Starting voltage: |30 % R B 3
Stopping time: [10.00 5] VT s = g
Reset mode: |Menual RESET/ Remote RESET =] | |
Softtorque: | Deactivate )
ne access Analog output
Displaylhide interfaces
™~ 3RWS 2***AC**
» [ COMISIRIUS PtP] 5|
O
~ [ DLink DUB-£100 USB20t0 ..
= o] Analog sutput-signal ype: | Deactivated =
£i7 Update accessible devices
1 Display m e
D [V CREL ) Analog output -range end
» [0 Intel(R) Dual Band VirelessA.. Kl O e
>
Additional parameters
i Output 1-Action: | On time motor (RUN) =]
» [ Telesenvice [Automatic proto.. Tl [ Properties |} Info_ | 2| Diagnostics
» [ CardReaderiuse
e e e [ Gereral | 10 tags | systemconstants | Texts |
- General 1l O [~}
Projectinformation pubginonEtor =]
[3RW52 GP 3ph |
Description: |SIRIUS 3RWIS2 Soft Sta rter,General Ferformance, 3 phase controlled, motor overioad ~
protection
K o P
v | Details view <
Era ]
[wa ] [« |> |Info (Project library)

4 Portal view £3 Ovenview Je sworert | starter 1

llustracdo similar

E possivel baixar o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) no seguinte link (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/24231/dl).
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3.10 Acessorios

Variantes disponiveis para V15 e V15.1

Funcdes suportadas

SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)

(V15.1) Basic Padrao Premium
Acesso via interface local na 3RW5 HMI High Fea- X X X
ture

Parametrizar X X X
Operar X X X
Diagnostico X X X
Lista de especialistas - X X
Comparacdo de parametros - X X
Dados de servico (indicador de arraste, dados esta- - X X
tisticos)

Trace - X X
Acesso via PROFIBUS ou PROFINET - - X
Teleservice via MPI - - X
Routing - - X
Engenharia de massas (funcionamento do grupo) - - X

Variantes disponiveis a partir da V16

Funcdes suportadas

SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)

Basic Professional®

Acesso via interface local na 3RW5 HMI High Feature

Parametrizar

Operar

Diagnostico

X
X
X
X

Lista de especialistas

Comparacdo de parametros

Dados de servico (indicador de arraste, dados estatisticos)

Trace

Acesso via PROFIBUS ou PROFINET

Teleservice via MPI

Routing

Engenharia de massas (funcionamento do grupo)

X | X | X[ X[ X[X[X]|X]|X]|X]|X|X

" Avariante "Professional” corresponde a variante "Premium" de V15.1

Mais informacoes

62

Para mais informacdes sobre o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) e as versdes e atualizacoes
consulte a pagina de tépico 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/

109747404) e o catdlogo IC 10 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/

109747945).
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Montar e desmontar

Procedimento

4

4.1 Montar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe

. Monte opcionalmente a cobertura do ventilador (Pagina 63).

Monte o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe em uma superficie plana

(Pagina 65).

Certifique-se que sejam observadas a gama admissivel da temperaturas e as distancias

necessarias.
Dados técnicos (Pagina 309)

Opcionalmente, monte o médulo de comunicacdo 3RW5 (acessério).
Para mais informacdes, consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de

comunicacao 3RW5.

Resultado
O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe foi montado e agora pode ser
conectado.
A 3RW5 HMI High Feature pode ser desmontada e, p. ex. montada na porta de um armario
de distribuicao. Para isso, observe os seqguintes procedimentos:
e Desmontar o 3RW5 HMI High Feature (Pagina 68)
e Montar o 3RW5 HMI High Feature na porta do gabinete elétrico (Pagina 72)
e Montar o 3RW5 HMI High Feature em uma superficie plana (Pagina 70)
4.2 Montar a cobertura do ventilador

Pré-requisito

Chave de fendas T20

Cobertura do ventilador (acessério) adequada ao tamanho da estrutura

Tamanho da estrutura

Numero do artigo do dispositivo
de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe

Numero do artigo da
cobertura do ventila-
dor

Nimero de coberturas de ventila-

dor necessarias

Tamanho da estrutura 1

3RW551.-.....

Tamanho da estrutura 2

3RW552.-.....

Tamanho da estrutura 3

3RW553.-.....

3RW5983-0FCO0
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4.2 Montar a cobertura do ventilador

Tamanho da estrutura | Nimero do artigo do dispositivo | Nimero do artigo da | Nimero de coberturas de ventila-
de partida suave 3RW55 ou cobertura do ventila- | dor necessarias
3RWS55 Failsafe dor
Tamanho daestrutura4 | 3RW554.-..... 3RW5984-0FC00 1
Tamanhodaestrutura5 | 3RW555.-..... 3RW5985-0FC00 3
Procedimento
ATENCAO
Danos materiais devido a carga mecanica.
Nao sujeite o cubo do ventilador a carga mecanica ao montar a cobertura do ventilador.
e Coloque a cobertura do ventilador sobre o ventilador @ e fixe-a @
— Tamanho da estrutura 1: Vocé necessita de 1 cobertura de ventilador e 4 dos parafusos
fornecidos.
— Tamanhos da estrutura 2 e 3: Vocé necessita de 2 coberturas de ventilador. Em termos
construtivos, 3 dos parafusos fornecidos sao suficientes para cada caso.
— Tamanho da estrutura 4: Vocé necessita de 1 cobertura de ventilador e 4 dos parafusos
fornecidos.
— Tamanho da estrutura 5: Vocé necessita de 3 coberturas de ventilador e 4 dos parafusos
fornecidos para cada caso.
Resultado
A cobertura do ventilador melhora a protecdo contra contato e evita o bloqueio do ventilador
por pecas externas.
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4.3 Montar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe em uma superficie plana

4.3 Montar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
em uma superficie plana

Pré-requisito
* Observar as posicoes de montagem e condicdes ambientais na folha de dados.
* Observar as distancias minimas no grafico a sequir.
» Superficie plana, p. ex. placa de montagem com estabilidade suficiente
* 4 furos corretos com rosca ou bucha na superficie plana.

* 4 parafusos com tamanho apropriado e rosca normal, adequados a placa de montagem ou
parede selecionada.
Utilize adicionalmente 4 arruelas, se a cabeca do parafuso for inferior ao didmetro indicado.

¢ Chave de fendas (dependente do acionamento de parafuso)
e Utilize arruelas abertas e anéis de retencao se necessario.

* Para tamanhos da estrutura 5 na montagem com guindaste (opcional): Guindaste de
suspensao com 4 ganchos

Tamanho da estrutura | Nimero do artigo Parafusos Torque
Tamanho da estrutura 1 | 3RW551.-..... M6 5Nm
Tamanho da estrutura 2 | 3RW552.-.....
Tamanho da estrutura 3 | 3RW553.-.....
Tamanho da estrutura 4 | 3RW554.-..... M8 8 Nm
Tamanho da estrutura 5 | 3RW555.-..... M12 35Nm

A figura a seguir mostra as distancias minimas para o dispositivo de partida suave 3RW55 e
3RWS55 Failsafe:

T
100 mm
)
5 mm 3RW5 5mm 10 mrrl %
[32]
f
75 mm
)
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4.3 Montar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe em uma superficie plana

Procedimento no caso dos tamanhos da estrutura 1 a 4

/\ CUIDADO

Aparelho pesado
Perigo de ferimento devido a queda do aparelho.

Transporte, monte e desmonte um aparelho pesado com a ajuda de uma segunda pessoa.
Utilize meios auxiliares adequados e use equipamento de protecao.

12 ... 17 mm

3RW551.-....
3RW552.-....
3RW553.-....

15 ... 17 mm
3RW554.-....

llustracdo similar

* Aparafuse os 2 parafusos inferiores a placa de montagem (1). Certifique-se de que ambos os
parafusos sobressaem em pelo menos 1,5 cm (no tamanho da estrutura 4, pelo menos 2 cm)

e, em seguida, coloque o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe por cima,
sobre os 2 parafusos inferiores @

* Incline o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe em linha reta sobre a placa
de montagem (3 e aperte todos os 4 parafusos com o torque de aperto especificado (4).

Procedimento no caso do tamanho da estrutura 5

/\ CUIDADO

Aparelho pesado

Perigo de ferimento devido a queda do aparelho.

Transporte, monte e desmonte um aparelho pesado com a ajuda de uma segunda pessoa.
Utilize meios auxiliares adequados e use equipamento de protecao.
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4.3 Montar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe em uma superficie plana

24 ... 34 mm
3RW555.-.....

llustracdo similar

Montagem sem guindaste

¢ Remova a cobertura do terminal inserida (8) e monte-a apés a conclusao da montagem do
dispositivo de partida suave 3RW55 (Pagina 84).

¢ Aparafuse os 2 parafusos inferiores a placa de montagem .

¢ Certifique-se de que ambos os parafusos sobressaem em pelo menos 4 cm e, em seguida,
coloque o dispositivo de partida suave 3RW55 por cima, sobre os 2 parafusos inferiores @
com a ajuda dos punhos previstos (5) (2 pessoas).

* Incline o dispositivo de partida suave 3RW55 em linha reta sobre a placa de montagem ®e
aperte todos os 4 parafusos com o torque de aperto especificado @.

Montagem com guindaste

* Remova a cobertura do terminal inserida e monte-a ap6s a conclusdao da montagem do
dispositivo de partida suave 3RW55 (Pagina 84).

« Aparafuse os 2 parafusos inferiores a placa de montagem (1. Certifique-se de que ambos os
parafusos sobressaem em pelo menos 4 cm.

* Utilize um guindaste de suspensao com 4 ganchos para retirar o dispositivo de partida
suave 3RW55 da embalagem. Fixe os ganchos do guindaste de suspensdo nas aberturas ®
e (D). Eleve o dispositivo de partida suave 3RW55 horizontalmente para fora da embalagem
e coloque o dispositivo de partida suave 3RW55 em uma superficie horizontal.

» Utilize um guindaste de suspensao com 2 ganchos para montar o dispositivo de partida
suave 3RW55. Fixe os ganchos do guindaste de suspensdo nas aberturas ®.
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature

* Coloque com o guindaste o dispositivo de partida suave 3RW55 sobre os 2 parafusos
inferiores @

* Incline o dispositivo de partida suave 3RW55 em linha reta sobre a placa de montagem ®e
aperte todos os 4 parafusos com o torque de aperto especificado ®.

Resultado
O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe em uma superficie plana foi montado
e agora pode ser conectado (Pagina 82).

4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature

4.4.1 Desmontar o 3RW5 HMI High Feature

Pré-requisito

e Chave para parafusos de fenda

Procedimento

ATENCAO

Danos nas superficies de vedacao.

Assegure-se de que as superficies de vedacao ndo sao danificadas pela chave de fendas.
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature
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llustracao similar

e Solte a 3RW5 HMI High Feature com a ajuda de uma chave de fendas na ranhura
prevista @/@

* Puxe a 3RW5 HMI High Feature para fora do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe(3) até acessar a conexdo do cabo de ligacdo da HMI.

* Solte a protecao do cabo de ligacao da HMI (@) e extraia o cabo de ligacdo da HMI do
dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe(s).

Resultado
A 3RW5 HMI High Feature foi desmontada. Pode montar a 3RW5 HMI High Feature em uma
superficie plana (Pagina 70) ou instala-la em uma porta do gabinete elétrico (Pagina 72) ou
instalar uma nova 3RW5 HMI High Feature (Pagina 69).

44.2 Montar o 3RW5 HMI High Feature no dispositivo de partida suave 3RW55

ou 3RW55 Failsafe

Pré-requisito
* 3RWS5 HMI High Feature

* (Cabo de ligacao da HMI 0,1 m (acessério)
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature

Procedimento

ATENCAO

Danos materiais devido a carga eletrostatica

Observe as informacdes fornecidas no capitulo Diretivas relativas a EGB (componentes sob
risco eletrostatico) (Pagina 17).

AN AN

llustracao similar

¢ Observe a codificacao do conector encaixavel e da tomada @/@
* Bloqueie o conector encaixavel na tomada @
¢ Atenda a disposicao dos fios:

- @ Disposicao dos fios para a direita

-® Disposicao dos fios para a esquerda

Resultado

Vocé instalou a 3RW5 HMI High Feature no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe e pode coloca-la em operacao (Pagina 137).

443 Montar o 3RW5 HMI High Feature em uma superficie plana

Pré-requisito

* Observar as posicdes de montagem, distancias minimas e condicdes ambientais na folha de
dados.

* 3RWS5 HMI High Feature desmontada (Pagina 68)

* Superficie plana, p. ex. placa de montagem com estabilidade suficiente
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature

e 2 furos corretos com rosca ou bucha na superficie plana. Tenha em atencao o esquema de
furacado (Pagina 311).

* 2 parafusos de cabeca M4 x 12 DIN ISO 7045 adequados aos furos
e Chave de fendas (dependente do acionamento de parafuso)
* 2 talas para fixacdo de parafusos (acessério) para montagem em parede

e (Cabo de ligacdo da HMI (acessorio) de comprimento adequado conectado ao dispositivo de
partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

Procedimento

¢ Observe a codificacao do conector encaixavel e da tomada @

* Bloqueie o conector encaixavel na tomada @

O cabo de ligacao da HMI s6 pode ser colocado no canal de cabos da 3RW5 HMI High Feature
por baixo.

Assegure uma instalacdo do condutor adequada em termos de EMC. Instale, p. ex., os cabos
de dados separados do cabo do motor. Disponha os cabos blindados sempre em ambos os
lados por toda a superficie.

T
‘/.(? ~0=)

&)

* Encaixe as patilhas de fixacdo nos lados da caixa até que estas engatem de forma audivel (D e
fixe a 3RW5 HMI High Feature a parede @/@
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature

Resultado
Vocé instalou a 3RW5 HMI High Feature em uma superficie plana e pode coloca-la em operacao
(Pagina 137).

444 Montar o 3RW5 HMI High Feature na porta do gabinete elétrico

Pré-requisito

e Observar as posicdes de montagem, distancias minimas e condicdes ambientais na folha de
dados.

¢ 3RW5 HMI High Feature desmontada (P4agina 68)

» (Cabo de ligacdo da HMI (acessorio) de comprimento adequado conectado ao dispositivo de
partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

e Recorte apropriado na porta do gabinete elétrico
e Profundidade de aparelho da 3RW5 HMI High Feature:
— Profundidade total: 32 mm
— Profundidade de abaixamento: 26 mm
e Espessura da parede admissivel da porta do gabinete elétrico:
— Sem kit de montagem na porta IP65: 1,5 até 3,0 mm
— Com kit de montagem na porta IP65: 1,0 até 7,0 mm
Para procedimento com kit de montagem na porta IP65:

» Kit de montagem na porta IP65 (acessério)
As bracadeiras de fixacdo com a identificacao "002" sdo para um 3RW5 HMI High Feature.

¢ Chave de fendas PZ2
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature

Procedimento sem kit de montagem na porta IP65

Encaixe a 3RW5 HMI High Feature no recorte da porta do gabinete elétrico . Certifique-se
de que a 3RW5 HMI High Feature engata de forma audivel nos 4 dispositivos @.
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature

Procedimento com kit de montagem na porta IP65

74

Retire o filme de protecao da fita adesiva na vedacao e fixe a vedacao do lado traseiro da 3RW5
HMI High Feature @
Preste atencao para que a vedacao nao fique saliente.

Encaixe a 3RW5 HMI High Feature no recorte da porta do gabinete elétrico @.
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature

Enrosque os parafusos nas bracadeiras de fixacao 3 até que estes sobressaiam em aprox.
8 mm para a frente. Fixe as bracadeiras de fixacao na 3RW5 HMI High Feature ®.

Aparafuse a 3RW5 HMI High Feature com um torque de 0,3 ... 0,35 Nm ®.
Certifique-se de que todas as cabecas de parafuso tém contato com a bracadeira de fixacao.

Procedimento de instalacao do cabo de ligacao da HMI

1

Ao instalar o cabo no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, use o orificio
para o duto para cabos (5

A instalacdo no duto para cabos pode ser feita para cima ou para baixo.

Assegure uma instalacdo do condutor adequada em termos de EMC. Instale, p. ex., os cabos
de dados separados do cabo do motor. Disponha os cabos blindados sempre em ambos os
lados por toda a superficie.
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature

Procedimento em caso de conexao ao cabo de ligacao da HMI

¢ Observe a codificacao do conector encaixavel e da tomada @
* Bloqueie o conector encaixavel na tomada @

* Ocabodeligacdo da HMI s6 pode ser colocado no canal de cabos da 3RW5 HMI High Feature
por baixo.
Assegure uma instalacdo do condutor adequada em termos de EMC. Instale p. ex. os cabos
de dados separados do cabo do motor. Disponha os cabos blindados sempre em ambos os
lados por toda a superficie.

Resultado
Vocé instalou a 3RW5 HMI High Feature na porta do gabinete elétrico e pode coloca-la em
operacao (Pagina 137).

445 Substituir a tampa basculante do dispositivo de partida suave 3RW55 ou

3RW55 Failsafe

Pré-requisito

* Tampa basculante adequada com ou sem recorte (acessoério)

Procedimento

ATENCAO
Danos no display da HMI

Certifique-se de que o display da 3RW5 HMI High Feature nao sofra danos durante a
substituicao da tampa basculante.
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature

A
AN

llustracao similar

* Abra a tampa basculante (M emum angulo de aprox. 20°.

¢ Comecando por baixo, solte as charneiras verticalmente em relacdo a interface do dispositivo
de partida suave @/@

* Extraia a tampa basculante do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.

* Reinstale a tampa basculante na sequéncia inversa.
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4.4 Instalar, montar e desmontar o 3RW5 HMI High Feature
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5.1 Visao geral de todas as conexodes do dispositivo de partida suave
3RW55
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Ligacdo elétrica principal da carga (motor) 2/T1, 4/T2, 6/T3

Ligacdo elétrica principal da rede 1/L1, 3/L2, 5/L3

A1/ A2:Tensdo de alimentacao (tensdo de alimentacdo do comando) para bornes de comando
(24 V CAICCou 110-250V CA)

Saida 13, 14 (saida 1): Para comunicacdo de modos operacionais e erros (parametrizavel (Pagi-
na 216))

Saida 23, 24 (saida 2): Para comunicacdo de modos operacionais e erros (parametrizavel (Pagi-
na 216))

Saida 95, 96 e 98 (saida 3): para comunicacdo de erros

O © ® VOO

Saida 43, 44 (saida 4): Para comunicacdo de modos operacionais e erros (parametrizavel (Pagi-
na 216))

Nao ocupado

©
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5.1 Vis@o geral de todas as conexbes do dispositivo de partida suave 3RW55

@ Saida analdgica AQ-, AQ I+ e AQ U+: Para emissdo de diferentes valores de medicao
¢ AQ-/AQ U+: Para o tipo de sinal Tensao, faixa de sinal 0 ... 10V
e AQ-/AQ I+: Para o tipo de sinal Corrente, faixa de sinal 4 ... 20 mA
Entradas de comando DI1, DI2, DI3, DI4, L+ e M
@ Protecao de motor por termistor T1 e T2: Conexao de um sensor de temperatura opcional

Indicacao
Parametrizar a saida analdgica

Pode-se parametrizar a emissao da saida analégica com a 3RW5 HMI High Feature (Pagina 220).
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5.2 Vis@o geral de todas as conexées do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

5.2 Visao geral de todas as conexodes do dispositivo de partida suave
3RW55 Failsafe
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Ligacdo elétrica principal da rede 1/L1, 3/L2, 5/L3
Ligacdo elétrica principal da carga (motor) 2/T1, 4/T2, 6/T3

A1/ A2:Tensdo de alimentacao (tensdo de alimentacdo do comando) para bornes de comando
(24 V CAICCou 110- 250V CA)

Saida 13, 14 (saida 1): Para comunicacdo de modos operacionais e erros (parametrizavel (Pagi-
na 216))

Saida 23, 24 (saida 2): Para comunicacdo de modos operacionais e erros (parametrizavel (Pagi-
na 216))

Saida 95, 96 e 98 (saida 3): para comunicacao de erros
Saida 41, 42 (saida 4, F-RQ): Saida de sinal segura (ndo parametrizavel)
F-DI: Entrada digital segura (ndo parametrizavel)

@O® © ® OO

F-M: Entrada de massa segura (ndo parametrizével)
Saida analdgica AQ-, AQ I+ e AQ U+: Para emissao de diferentes valores de medicao
¢ AQ-/AQ U+: Para o tipo de sinal Tensao, faixa de sinal 0... 10V
¢ AQ-/AQ I+: Para o tipo de sinal Corrente, faixa de sinal 4 ... 20 mA
Entradas de comando DI1, DI2, DI3, DI4, L+ e M
Protecdo de motor por termistor T1 e T2: Conexdo de um sensor de temperatura opcional

©

SI6
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5.3 Conectar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe

5.3

Pré-requisito

Procedimento

Resultado

82

Indicacao
Parametrizar a saida analégica

Pode-se parametrizar a emissao da saida analégica com a 3RW5 HMI High Feature (Pagina 220).

Conectar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe

Observe as secdes transversais da conexao e os torques de aperto na folha de dados ou no
lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe sob a tampa
basculante.

Observe as ferramentas necessarias no lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe sob a tampa basculante.

Tamanho da estrutura 5: Cobertura do terminal
Acessérios opcionais:

— Cobertura do terminal dispositivos de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com
tamanhos da estrutura 2, 3 e 4

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacdo, quer o aparelho fora de tensao.

. Conecte as ligacoes elétricas principais (rede / motor) do dispositivo de partida suave 3RW55

ou 3RW55 Failsafe (Pagina 83).

. No tamanho da estrutura 5, monte as coberturas do terminal (opcional nos tamanhos de

estrutura 2, 3 e 4) (Pagina 84).

. Ligue os bornes de comando do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.

— Conectar os bornes de comando (terminais de parafuso) (Pagina 88)

— Conectar os bornes de comando (terminais de mola) (Pagina 90)

. Monte a cobertura incluida para o canal das linhas de comando (Pagina 94).

O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe esta ligado e operacional.
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5.4 Conectar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe a ligacGo elétrica principal (rede/motor)

5.4 Conectar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe a ligacao elétrica principal (rede/motor)

Pré-requisito

¢ Observe as secbes transversais da conexdo e os torques de aperto na folha de dados ou no
lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe sob a tampa
basculante.

* Observe as ferramentas necessarias no lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe sob a tampa basculante.

¢ Se for usada uma conexdo de barras, vocé necessita de chaves de parafusos com aberturas
da chave 13 e 17.

Tamanho da estrutura | Nimero do artigo Torque Tamanho do parafuso

Tamanho da estrutura 1 | 3RW551.-.... 2...2,5Nm -

Tamanho da estrutura 2 | 3RW552.-.... 4,5...6 Nm M6x25 (conexao de bar-
ras)

Tamanho da estrutura 3 | 3RW553.-.... 10... T4 Nm M8x25

Tamanho da estrutura 4 | 3RW554.-.... 14 ... 24 Nm M10x35

Tamanho da estrutura 5 | 3RW555.-.... 20...35Nm M12x40

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacao, quer o aparelho fora de tensao.

Procedimento em caso de conexado parafusada - tamanhos da estrutura 1 e 2

7
-

SN

’
7
7
7
7

llustracdo similar
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5.5 Montar as tampas de conexdo nas ligaces elétricas principais

* Ligue a conexao 1/L1, 3/L2, 5/L3 a rede de alimentacao Me aperte os parafusos @.
* Repita os passos DI para a conexao 2/T1, 4/T2, 6/T3 ao motor.

Em alternativa podera ligar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe do
tamanho da estrutura 2 com a conexao de barras, mesmo sem bloco de terminais com
moldura.

Procedimento em caso de conexao de barras - tamanhos da estrutura 2, 3,4e5

Observe a apresentacao na embalagem do kit de ligacao.
e Ligue a conexao 1/L1, 3/L2, 5/L3 a rede de alimentacao.

e Ligue a conexao 2/T1, 4/T2, 6/T3 ao motor.

Indicacao
Disposicao dos fios no caso do tamanho da estrutura 5

Nao se esqueca de que os condutores e barras da conexao principal tém de ser apoiados. O apoio
pode ter uma distancia max. de 300 mm da aresta da caixa.

Exemplos de circuito

5.5

Pré-requisito

84

* Construcao da derivacao Tipo de coordenacdo 1 sem circuito de seguranca (Pagina 315)
* Construcao da derivacao Tipo de coordenacdo 1 com fusiveis (Pagina 317)
* Construcao da derivacao Tipo de coordenacdo 2 (Pagina 318)

» (Circuito de raiz cubica (Pagina 319)

Montar as tampas de conexao nas ligacoes elétricas principais

* Tamanhos da estrutura 2 - 4: Cobertura do terminal (acessério) para dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

* Tamanho da estrutura 5:
— Tampa da conexao do dispositivo de partida suave 3RW55

— Chave de fendas TX25

Indicacao
Protecdo contra contato gracas a tampa da conexao

Protecao contra contato conforme EN 50274, de protecao aos dedos apenas em caso de contato
vertical com a superficie frontal do lado dianteiro.
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5.5 Montar as tampas de conexéo nas ligacbes elétricas principais

Procedimento no caso dos tamanhos da estrutura 2 - 4

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacdo, quer o aparelho fora de tensao.

llustracao similar

* Assegure-se de que a tampa da conexao é montada do lado certo, conforme ilustrado na
figura.

* Desmonte a tampa da conexdo na sequéncia inversa se necessario.

Procedimento no caso do tamanho da estrutura 5

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacdo, quer o aparelho fora de tensao.
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5.6 Substituicdo dos blocos de terminais com moldura no caso do tamanho da estrutura 2

¢ Encaixe atampa da conexao na caixa do dispositivo de partida suave Me aperte os parafusos
com um torque de 4 Nm.

¢ Desmonte a tampa da conexdo na sequéncia inversa se necessario.

5.6 Substituicao dos blocos de terminais com moldura no caso do
tamanho da estrutura 2

Pré-requisito
* Observe as ferramentas necessarias no lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe sob a tampa basculante.
* Aligacdo elétrica principal (rede | motor) esta desligada do dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.
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5.6 Substituicdo dos blocos de terminais com moldura no caso do tamanho da estrutura 2

Procedimento no caso desmontagem

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacdo, quer o aparelho fora de tensao.

llustracao similar

e Levante o bloco de terminais com moldura das ligacdes elétricas principais @ / @

e Extraia o bloco de terminais com moldura das ligacoes elétricas principais Q3.
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5.7 Conectar os bornes de comando (terminais de parafuso)

Procedimento no caso montagem

D 2

llustracao similar

* Encaixe o novo bloco de terminais com moldura nas ligacoes elétricas principais .

5.7 Conectar os bornes de comando (terminais de parafuso)

Pré-requisito

¢ Observe as secOes transversais da conexdo e os torques de aperto na folha de dados ou no
lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe sob a tampa
basculante.

e Observe as ferramentas necessdrias no lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe sob a tampa basculante.

Procedimento

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacdo, quer o aparelho fora de tensao.
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5.8 Desligar a corrente de comando dos bornes-parafuso

6x

0>

N
A\
N

llustracdo similar

Exemplos de circuito

Para obter mais informacoes sobre a conexdo dos bornes de comando, consulte os
capitulos Conexao da corrente de comando (Pagina 323) e Aplicacdes especiais (Pagina 329).

5.8 Desligar a corrente de comando dos bornes-parafuso

Pré-requisito

¢ Observe as ferramentas necessdrias no lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe sob a tampa basculante.

Procedimento

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacao, quer o aparelho fora de tensao.
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5.9 Conectar os bornes de comando (terminais de mola)

llustracdo similar

5.9 Conectar os bornes de comando (terminais de mola)

Pré-requisito

e Observe as secOes transversais da conexdo e os torques de aperto na folha de dados ou no
lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe sob a tampa
basculante.

e Observe as ferramentas necessdrias no lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe sob a tampa basculante.

Procedimento

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacao, quer o aparelho fora de tensao.
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5.10 Desligar a corrente de comando dos terminais de mola

COCOCOCTCECD | COCOCTEY
Iricerrnre e e
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i

llustracdo similar

Exemplos de circuito

Para obter mais informacdes sobre a conexdo dos bornes de comando, consulte os
capitulos Conexao da corrente de comando (P4gina 323) e Aplicacdes especiais (Pagina 329).

5.10 Desligar a corrente de comando dos terminais de mola

Pré-requisito

* Observe as ferramentas necessarias no lado frontal do dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe sob a tampa basculante.

Procedimento

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacao, quer o aparelho fora de tensao.
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5.11 Substituicdo dos bornes de comando

llustracdo similar

5.11 Substituicao dos bornes de comando

Pré-requisito
* Remover a cobertura do canal das linhas de comando (Pagina 95).

* Borne de comando como peca sobressalente

Tipo de conexao Ndmero do artigo
Conexdo parafusada 3RW5980-1TROO
Mola de encaixe 3RW5980-2TR00

Procedimento no caso desmontagem

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacdo, quer o aparelho fora de tensao.
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Conectar

5.11 Substituicdo dos bornes de comando

llustracdo similar

¢ Pressione o bloqueio @ e extraia o borne de comando @

Procedimento no caso montagem

llustracao similar

* Encaixe o borne de comando na conexdo prevista até o borne engatar.
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5.12 Montar a cobertura para o canal das linhas de comando
5.12 Montar a cobertura para o canal das linhas de comando

Pré-requisito
e 1-2cintas para cabos

e Cobertura para canal das linhas de comando como peca de reposicao

Dispositivo de partida suave Numero do artigo
3RW55 3RW5950-0GD20
3RWS55 Failsafe 3RW5950-0GD30
Procedimento
ATENCAO

Danificacao dos condutores

Certifique-se de que os condutores nao estao entalados antes do bloqueio.

llustracao similar

» Utilize o canal das linhas de comando para instalar as linhas de comando e fixe-as com cintas
para cabos.

* Pressione a cobertura para o canal das linhas de comando para dentro dos orificios
previstos @ até esta engatar de forma audivel @

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
94 Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008




Conectar

5.13 Desmontar a cobertura para o canal das linhas de comando

5.13 Desmontar a cobertura para o canal das linhas de comando

Procedimento

llustracao similar

* Pressione a cobertura para o canal das linhas de comando pela frente, em cima e em
baixo (1), e extraia a cobertura para o canal das linhas de comando do dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 FaiIsafe@.
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5.13 Desmontar a cobertura para o canal das linhas de comando
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Parametrizar

6.1

Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55
Failsafe

Modo de funcionamento

6

No seguinte procedimento exemplificativo, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe é parametrizado com uma 3RW5 HMI High Feature no conjunto de parametros 1. Os

dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe possuem mais de 3 conjuntos de

parametros (Pagina 100), por exemplo, para iniciar uma aplicacdo com diferentes condicdes de

carga (por exemplo, esteira transportadora cheia e esteira transportadora vazia). Para

parametrizar os conjuntos de parametros 2 e 3, proceda como descrito em baixo. No ajuste de

fabrica, o conjunto de parametros 1 estd ativo.

Indicacao
Assistente de aplicacao

Para facilitar a colocacdo em funcionamento, a 3RW5 HMI High Feature suporta diferentes
aplicacdes com um assistente de aplicacdo. Navegue no menu para "Parametros > Dispositivo de

partida suave > Conjunto de parametros 1/ 2/ 3 > Assistentes de aplicacdo". Para mais

informacdes, consulte o capitulo Assistente de aplicacao (Pagina 101).

Possibilidades de parametrizacao

* 3RWS5 HMI High Feature

Para uma visao geral do menu, consulte o capitulo Menu da 3RW5 HMI High Feature

(Pagina 108).

A 3RW5 HMI High Feature esta conectada e operacional. A protecao contra acesso a

3RWS5 HMI High Feature nao estd ativa ou foi anulada.

» SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local no 3RW5 HMI High Feature

Visdo geral breve: Janela "Navegacao do projeto" com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro” > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida

suave"

e Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um

modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)

Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na

3RWS5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuério

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,

consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.
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6.1 Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe

Operacao a prova de explosao
Observe os capitulos ATEX | IECEx (Pagina 22) e ATEX [ IECEx (Pagina 224).

Failsafe
Observe os capitulos Failsafe (Pagina 27) e Failsafe (Pagina 231).

Pré-requisito
* O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe estd montado e conectado.

* Tensao de alimentacdo (tensdo de alimentacao do comando) presente.

Procedimento - Parametrizacao na 3RW5 HMI High Feature

Ajuste os parametros desejados de acordo com a aplicacao selecionada: Para uma visdao geral do
menu da 3RW5 HMI High Feature, consulte o capitulo Menu da 3RW5 HMI High Feature
(Pagina 108).

1. Ajuste os parametros do motor (Pagina 104).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Parametros do motor"

2. Ajuste a partida (Pagina 141).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a partida"
Utilize, alternativamente, a parametrizacao automatica (Pagina 143).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Parametrizacao automatica"

3. Ajuste a marcha em inércia (Pagina 159).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configuracdes da marcha em inércia"

4. Ajuste a protecao do motor (Pagina 183).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Protecao do motor"

5. Ajuste a marcha lenta (Pagina 189).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2 /3> Marcha
lenta"
A funcao nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

6. Ajuste o Condition Monitoring (Pagina 192).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Condition Monitoring"

7. Ajuste o monitoramento de assimetria (Pagina 203).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Assimetria das fases"

8. Ajuste a monitorizacdo de contato a terra (Pagina 204).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Contato a terra"

9. Ajuste a partida de emergéncia (Pagina 206).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Partida de emergéncia"
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Resultado

6.1 Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe

10.Ajuste o funcionamento de emergéncia (Pagina 208).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Funcionamento de emergéncia"
A funcao “Funcionamento de emergéncia” nao esta disponivel para o dispositivo de partida
suave 3RW55 Failsafe.

11.Ajuste as entradas (Pagina 211).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Entradas”

12.Ajuste as saidas (Pagina 216).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Saidas"

13.Ajuste os outros parametros (Pagina 233).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Outros parametros"

14.Ajuste a data e a hora (Pagina 238).
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Data & hora"

15.Defina as caracteristicas de observacao.

— Observar os valores de medicao do dispositivo de partida suave 3RW55 com o 3RW5 HMI
High Feature (Pagina 246)
Menu: "Observar > Valores de medicao"

— Observar o fluxograma de processo do dispositivo de partida suave 3RW55 com o 3RW5
HMI High Feature (Pagina 250)
Menu: "Observar > Fluxograma de processo"

Indicacao
Ultimos parametros modificados

Pode-se exibir e alterar diretamente os 10 Ultimos parametros modificados em cada conjunto de
parametros.

Menu: "Pardmetros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/ 2/ 3 > Ultimo
parametro alterado”

O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe esta parametrizado e pronto para
operacdo. Opcionalmente, vocé pode parametrizar a 3RW5 HMI High Feature (Pagina 130).

Se estiver usando um médulo de comunicacao 3RW5, parametrize-o. Para mais informacoes
sobre a operacdao do moédulo de comunicacdao 3RWS5, consulte o0 manual do aparelho do
respectivo médulo de comunicacao 3RW5.
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6.2 Conjuntos de pard@metros

6.2

Conjuntos de parametros

Modo de funcionamento

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe disponibilizam 3 conjuntos de
parametros ajustaveis individualmente, dos quais apenas um conjunto de parametros esta
ativo. Podem ser ajustados diferentes parametros para cada conjunto de parametros. A
mudanca de um conjunto de parametros para outro conjunto de parametros sé é possivel
quando o motor esta desligado. No ajuste de fabrica, o conjunto de parametros 1 estd ativo.

Aplicacao

Iniciar motores Dahlander (unidade propulsora com diferentes rotacoes).

Iniciar uma aplicacdo com diferentes condicdes de carga (p. ex. esteira transportadora cheia
e esteira transportadora vazia).

Inicializacao separada de até 3 unidades propulsoras com diferentes comportamentos de
inicializacao (p. ex. compressor e bomba).

Operacao a prova de explosao

Na operacdo a prova de explosao (Pagina 225) somente o conjunto de parametros 1 esta ativo,
mesmo se for selecionado outro conjunto de parametros. Neste caso, os conjuntos de
parametros 2 e 3 nao estao disponiveis.

Possibilidades de comutacao

100

3RW5 HMI High Feature

Menu: "Comandar > Selecionar o conjunto de parametros > Conjunto de parametros 1/2/
3

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Tenha em atencdo o capitulo Comandar via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 251).

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS"

Acdo de entrada (Pagina 211)
Com um bus de campo via um médulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.
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6.3 Assistente de aplicac@o

6.3 Assistente de aplicacao

Modo de funcionamento

O assistente de aplicacao possibilita uma facil colocacao em servico, ao sugerir uma selecao
adequada de parametros para cada aplicacao. Adicionalmente, é possivel definir uma aplicacdo
definida pelo usudrio. O assistente de aplicacao pode ser usado para qualquer conjunto de
parametros.

Criacao via 3RW5 HMI High Feature

Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Assistentes de aplicacao”

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Procedimento

No menu da 3RW5 HMI High Feature é fornecida uma lista de sugestdes de configuracao
(Pagina 102) reduzida para os parametros relevantes.
Todos os parametros, que nao sdo exibidos, permanecem inalterados.

. Verifique os parametros e adapte-os se necessario.

Aplicacao definida pelo usuario

Para criar uma aplicacao definida pelo usuario, execute as seguintes etapas:

1.

Resultado

Selecione o item do menu "Definido pelo usuario” e ajuste os parametros desejados.
Confirme a sua entrada com o botao OK.

Selecione o item do menu "Definir parametro padrdo”.
Confirme a sua entrada com o botdo OK.

Para salvar os parametros da aplicacao, saia do menu com o botdo ESC e confirme a
mensagem "Salvar parametro da aplicacao?" com o botdo OK.

O parametro da aplicacdo foi salvo. A redefinicao dos parametros padrdo da aplicacdo
definida pelo usuario é feita pelo item do menu "Redefinir para os parametros padrao” ou pela
configuracao de fabrica do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.

A parametrizacao para a aplicacdo selecionada foi efetuada. Os parametros podem ser alterados
a qualquer momento no menu "Parametros".
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6.4 Sugestoes de configuracdo dos assistentes de aplicacGo

6.4

Sugestoes de configuracao dos assistentes de aplicacao

Parametro

Ventilador pequeno

Ventilador grande

Bomba

Corrente de operacao nomi-
nal I,

Corrente de operacao nominal I, do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

utilizado

Tipo de partida

Rampa de tensao + limitacao
de corrente

Regulagem do torque + limi-
tacdo de corrente

Rampa de tensdo + limitacao
de corrente

Valor de limitacao de corrente 400 % 400 % 400 %

Tensao de partida 40 % irrelevante 40 %

Tempo de rampa de arranque 45 10s 10s

Torque de partida irrelevante 30 % irrelevante
Torque limite irrelevante 150 % irrelevante

Tipo de inércia Inércia livre Inércia livre Inércia da bomba
Tempo de inércia irrelevante irrelevante 10s

Torque de parada irrelevante irrelevante 10 %

Classe de disparo CLASSE 10E CLASSE 30E CLASSE 10E
Parametro Bomba hidraulica Compressor Esteira transportadora

Corrente de operacao nomi-
nal I,

Corrente de operacao nominal I, do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

utilizado

Tipo de partida

Rampa de tensdo + limitacdo
de corrente

Regulagem do torque + limi-
tacdo de corrente

Regulacao do torque

Valor de limitacdo de corrente 400 % 400 % irrelevante
Tensao de partida 40 % irrelevante irrelevante
Tempo de rampa de arranque 10s 4s 10s

Torque de partida irrelevante 50 % 70 %

Torque limite irrelevante 150 % 150 %

Tipo de inércia Inércia livre Inércia livre Regulacao do torque
Tempo de inércia irrelevante irrelevante 10s

Torque de parada irrelevante irrelevante 10 %

Classe de disparo CLASSE 10E CLASSE 10E CLASSE 10E
Parametro Transportador de rolos Agitador Centrifugadora

Corrente de operacao nomi-
nal I,

Corrente de operacao nominal I, do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

utilizado

Tipo de partida

Regulacao do torque

Rampa de tensdo + limitacao
de corrente

Rampa de tensdo + limitacao
de corrente

Valor de limitacdo de corrente irrelevante 400 % 400 %
Tensao de partida irrelevante 40 % 40 %
Tempo de rampa de arranque 10s 45 4s
Torque de partida 60 % irrelevante irrelevante
Torque limite 150 % irrelevante irrelevante
Tipo de inércia Regulacdo do torque Inércia livre Inércia livre

102
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6.4 Sugestodes de configuracdo dos assistentes de aplicacGo

Parametro Transportador de rolos Agitador Centrifugadora
Tempo de inércia 10s irrelevante irrelevante
Torque de parada 10 % irrelevante irrelevante
Classe de disparo CLASSE 10E CLASSE 20E CLASSE 20E
Parametro Fresadora Moinho Britadeira

Corrente de operacao nomi-
nal I,

Corrente de operacao nominal I, do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

utilizado

Tipo de partida Rampa de tensao + limitacdo | Rampa de tensdo + limitacdo | Rampa de tensdo + limitacao
de corrente de corrente de corrente
Valor de limitacdo de corrente 400 % 400 % 400 %
Tensdo de partida 40 % 50 % 50 %
Tempo de rampa de arranque 45 10s 10s
Torque de partida irrelevante irrelevante irrelevante
Torque limite irrelevante irrelevante irrelevante
Tipo de inércia Inércia livre Inércia livre Inércia livre
Tempo de inércia irrelevante irrelevante irrelevante
Torque de parada irrelevante irrelevante irrelevante
Classe de disparo CLASSE 20E CLASSE 30E CLASSE 30E
Tempo de partida irrelevante 0,3s 0,3s
Tensao transitéria de partida irrelevante 80 % 80 %

Parametro

Serra circular/serra de fita

Definido pelo usudrio

Corrente de operacao nomi-
nal I,

Corrente de operacao nominal I, do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

utilizado

Tipo de partida

Regulagem do torque + limitacdo de corrente

Regulagem do torque + limitacdo de corrente

Valor de limitacdo de corrente 400 % 400 %
Tensao de partida irrelevante 40 %
Tempo de rampa de arranque 10s 10s
Torque de partida 30 % 50 %
Torque limite 150 % 150 %
Tipo de inércia Inércia livre Inércia livre
Tempo de inércia irrelevante 10s
Torque de parada irrelevante 10 %
Classe de disparo CLASSE 30E CLASSE 10E
Tempo de partida irrelevante 0 s (desativado)
Tensao transitéria de partida irrelevante 0 % (desativado)
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6.5 ParG@metros do motor

6.5

Parametros do motor

Modo de funcionamento

Vocé pode configurar os Parametros do motor "Corrente de operacao nominal 1., "Fator de
servico", "Torque nominal”, "Velocidade nominal" e "Tipo de conexao do motor" nos dispositivos
de partida suave 3RW55 e 3RW55 FailsafeFailsafe. Para a operacao é necessdrio ao menos a
definicdo da corrente de operacdo nominal l,. Os parametros do motor podem ser encontrados
na placa de identificacao eletrénica no motor trifasico utilizado. A descricao de todos os outros

pardametros pode ser encontrada no capitulo Funcdes (Pagina 139).

Possibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Parametros do motor"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Conjunto de parametros 1/ 2/ 3 > Parametros do motor"

e Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Corrente de operacao nominal I,

104

A corrente de operacdao nominal |, é a corrente que pode ser conduzida pela derivacao
(aparelhos de chaveamento e motor) ininterruptamente. Geralmente trata-se da corrente
nominal I, do motor. A faixa de ajuste depende da classe de poténcia do dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 FailsafeFailsafe.

Indicacao
Protecao eletrdnica contra sobrecarga do motor

A protecao eletrdnica contra sobrecarga do motor (Pagina 184) pode ser desligada. Nesse caso,
a protecdo contra sobrecarga do motor deve ser assegurada por meio de um sensor de
temperatura (Pagina 186) no motor (protecdo de motor por termistor com sensor de
temperatura).
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Fator de servico

Torque nominal

6.5 ParG@metros do motor

Os motores trifasicos possuem um Fator de servico que é determinado de acordo com a poténcia
de medicao do motor. O Fator de servico define o fator de sobrecarga maximo permitido do
motor inicializado. Um Fator de servico de, por exemplo, 1,15 significa que o motor pode ser
operado continuamente sem danos a até 1,15x da poténcia de medicao.

Para poder utilizar esta poténcia aumentada de medicao do motor, o parametro "Fator de
servico" deve ser configurado no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
Failsafe de modo que a protecao contra sobrecarga do motor seja acionada posteriormente.
Se houver um Fator de servico especificado pelo fabricante, selecione esse Fator de servico.
Se nao houver nenhum Fator de servico disponivel, selecione o Fator de servico 1,0
(configuracao de fabrica).

Observe as diferentes curvas caracteristicas de disparo para um Fator de servico< 1,05 e
> 1,05 na Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/25099/char).

Faixa de ajuste Ajuste de fabrica Largura do passo

1,0...1,15 1,0 0,01

Se o torque nominal do motor nao estiver indicado na placa de identificacao eletrbnica, ele pode
ser calculado através da seguinte férmula:

Torque nominal (Nm) = Poténcia (kW) x (9 550 / Velocidade nominal (rpm))

Para a configuracdo "0 Nm" (configuracao de fabrica), os dispositivos de partida suave 3RW55
e 3RW55 Failsafe Failsafe calculam o valor necessario automaticamente.

Faixa de ajuste

Ajuste de fabrica

Largura do passo

0...10.000 Nm

ONm

TNm

Velocidade nominal
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A velocidade nominal é necessaria para o calculo do torque nominal atual.

Faixa de ajuste

Ajuste de fabrica

Largura do passo

500 ... 3600 rpm

1500 rpm

1rpm
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6.5 ParG@metros do motor

Tipo de conexao do motor

106

Na 3RW5 HMI High Feature, o item do menu "Tipo de conexao".

Tipo de conexao do motor

Descricao

Deteccdo automatica

O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe Failsafe
reconhece o tipo de conexdo do motor (circuito padrdo ou circuito
de raiz cibica) automaticamente, quando houver tensao principal
(tensdo operacional) e o motor estiver conectado no dispositivo de
partida suave 3RW55 ou 3RW55 FailsafeFailsafe, de modo que nao
seja necessaria nenhuma parametrizacdo do tipo de conexao do
motor.

Padrao O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe Failsafe é
ligado, com suas conexdes, na derivacao do motor entre o disjuntor
e 0 motor.

Raiz clbica O circuito de raiz cubica possibilita aumentar a poténcia operavel

do motor dos dispositivos de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Fail-
safe Failsafe individuais pelo fator de raiz cubica.

Uma operacdo no circuito de raiz cibica somente é possivel para
tensOes operacionais de até 600 V.

Exemplo: Um dispositivo de partida suave 3RW55 720 A pode ser utilizado no circuito padrao
para motores de 400 kW, no circuito de raiz cUbica para motores de 710 kW.

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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6.6 Configuracao do aparelho e elementos de comando da 3RW5
HMI High Feature
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Display

LEDs do aparelho (Pagina 268)

Teclas de navegacao

Canal de cabos

Conexao por encaixe para cabo de ligacdo HMI
Tecla de RESET mestre

Tecla OK

Tecla ESC

Tecla Stop do motor

Tecla Start do motor

Tecla Favoritos

Anilhas para selar

Orificio para colocacdo da cobertura de interface
LED de estado (Pagina 270)

Interface local (ligacdo ponto-a-ponto entre PC e 3RW5 HMI High Feature)

SlEISIVICISIGIOOISIOIGIOIGIOIS)

Abertura para entrada do cartdo Micro SD (Pagina 262)

Navegacao e ajuste

As teclas servem para navegar, selecionar e ajustar os itens de menu e executar acoes definidas.

Tecla Acoes

@ ¢ Mudanca da posicdo para a direita no campo de entrada

¢ Indicacdo e comutacao de diagramas. Para mais informacdes, consulte o capitulo Representacdo grafica dos
valores de medicdo na 3RW5 HMI High Feature (Pagina 248).

@ ¢ Mudanca da posicao para a esquerda no campo de entrada

¢ Comutacao de diagramas. Para mais informacdes, consulte o capitulo Representacao grafica dos valores de
medicao na 3RW5 HMI High Feature (Pagina 248).

@ ¢ Salto para o préximo item do menu

e Ajustar algarismo ou letra

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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Acoes

-
>3
[}

Salto para o item do menu anterior

Ajustar algarismo ou letra

®

OK

Para confirmar
Para abrir o menu

Salto para o item do menu selecionado.

Para sair do menu

O motor para conforme parametrizado, quando o 3RW5 HMI High Feature tem o poder de comando.

SHCIE

O motor arranca conforme parametrizado, quando a 3RW5 HMI High Feature detém o poder de comando.
Depois de confirmar um erro, deverd introduzir novamente o comando LIGADO, acionando a "tecla Start do
motor" em caso de uso da 3RW5 HMI High Feature.

iy
n
©

F1: Local / Remoto: mudanca do poder de comando
F2: Reset

F3 ... F9: Parametrizacao livre

=

Tecla de RESET mestre para restaurar para a regulacdo bésica de fabrica (Pagina 304).

Poder de comando da 3RW5 HMI High Feature

6.7

108

A 3RW5 HMI High Feature te auxilia a buscar o poder de comando, quando este for necessaria
para a execucdo de uma funcdo. Se o poder de comando ndo estiver na 3RW5 HMI High Feature
(remoto), ap6s a entrada de uma funcdo, é exibida a sequinte informacdo no display da
3RW5 HMI High Feature:

"HMI ndo possui unidade de comando para o dispositivo de partida" - "A HMI deve obter o
poder de comando?"

Se a informacao for confirmada com a tecla OK, a 3RW5 HMI High Feature obtém o poder de
comando (local). Para executar a funcao, repetir a entrada das funcoes.

Tenha em atencdo o capitulo Modos de operacdo e poder de comando (Pagina 41).

Menu da 3RW5 HMI High Feature

Este capitulo apresenta a visao geral maxima do menu da 3RW5 HMI High Feature. Dependendo
dos seguintes pontos, os contetidos podem nao estar disponiveis:

* Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

* Atualizacdo do firmware (Pagina 29)
Neste capitulo, é indicada a versao do firmware necessaria da 3RW5 HMI High Feature. Se for
necessaria a versao mais nova do firmware do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe, observe a descricao da respectiva funcao.

e Moédulo de comunicacao 3RW5

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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Visao geral dos itens do menu principal da 3RW5 HMI High Feature

Observar Diagnéstico Comandar Parametros
= P © 4
Visao geral Seguranca Cartao Micro SD”
(i o L)

" Apenas visivel se estiver inserido um cartao Micro SD.

Mais informacoes

No item do menu "Mais informacdes" é exibido o seguinte cédigo QR. O link no cédigo QR é a
pagina tematica 3RW5 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109747404).

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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6.7 Menu da 3RW5 HMI High Feature

Menu da 3RW5 HMI High Feature

[ Observar [1/1]
v

Valores de medigao

- Correntes de fase (%)

LI

LIL2

L IL3

L Média

L Exibir grafico de barras”

- Correntes de fase (ef.)

[ |

LIL2

L IL3

L Média

L I'L1/L2/L3 max

L Exibir grafico de barras™

- Assimetria das fases

- Tensbes compostas [V]

L uL1-L2

L UL2-L3

L UL3-L1

- Poténcia

L Poténcia ativa

L Fator de poténcia L1...L3

- Frequéncia de rede

- Frequéncia de saida

- Aquecimento do motor

- Reserva de ativacao temporal da protecado contra sobrecarga do motor
- Tempo restante de arrefecimento do motor

- Tempo restante de arrefecimento do elemento de comutagao
- Aquecimento dos elementos de comutagao

- Tempo restante de monitoracao de frequéncia de manobra

Fluxograma de processo

- Imagem da processo das entradas (IPE)
L Pronto (automatico)

L Motor ligado

L Erro composto

L[..]2

- Representagao das saidas (RPS)

L Motor a direita

L Motor a esquerda

L Reset

L[]

Mais informagées

D 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V3.0

2 Qutrositens do menu. Observe os capitulos Observar o fluxograma de processo do dispositivo de partida suave 3RW55 com
0 3RW5 HMI High Feature (Pagina 250) e Dados do processo e fluxograma de processo (Pagina 213).

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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LA Diagnéstico [1/2]

v

Dispositivo de partida suave

- Status do diagnéstico
L Erro
L Avisos
- Status do aparelho
L Conjunto de parametros ativo
L Tipo de conexao
L Sentido de rotagéo
L Entradas/saidas do aparelho

L Entradas

[
L Saidas
L[

L_Modo de economia de energia
L[..]2
- Dados estatisticos
L Energia ativa de importagao (total)
Horas de servigo - motor
Reiniciar o contador de horas de servigo do motor
Quantidade de disparos por sobrecarga do motor
Numero de arranques do motor, a direita
Numero de arranques do motor, a esquerda
Numero de partidas da saida 1
Numero de partidas da saida 2
Numero de partidas da saida 3
Numero de partidas da saida 4
Numero de paradas com frenagem elétrica
Corrente de fase maxima (%)
Corrente de fase maxima (A)
Ultima corrente de ativag&o IA (%)
Ultima corrente de ativag&o IA (ef.)
Numero de disparos por sobrecarga do elemento de comutagao
Numero das desativagdes de bypasses de protegdo
Horas de servigo - dispositivo
Ultimo tempo de arranque real
- Indicador de arraste
L Correntes de fase (%)

L Corrente de fase minima I L1

L Corrente de fase minima | L2

L Corrente de fase minima | L3

L Corrente de fase maxima | L1

L Corrente de fase maxima | L2

L Corrente de fase maxima | L3
L Correntes de fase (ef.)

L Corrente de fase minima | L1

L Corrente de fase minima | L2

L Corrente de fase minima | L3

L Corrente de fase maxima | L1

L Corrente de fase maxima | L2

L Corrente de fase maxima | L3

rrrrrrrrrrrrrrrrrrr

" Exibicdo das entradas ativas
2 Exibicdo das saidas ativas

3 Qutrositens do menu. Tenha em atencao o capitulo Realizar o diagndstico do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55

Failsafe com 3RW5 HMI High Feature (Pagina 280).
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LA Diagnéstico [2/2]

Dispositivo de partida suave

L TensGes do condutor externo (ef.)
L UL1-L2 min
L UL2-L3 min
L UL3-L1 min
L UL1-L2 max
L UL2-L3 max
L UL3-L1 max
L Corrente de disparo maxima (%)
L Corrente de disparo maxima (A)
L Quantidade de disparos por sobrecarga do motor
L Numero dos procedimentos de ativagdo de bypass externos”
L Frequéncia de rede minima
L Frequéncia de rede maxima
L Aquecimento maximo do elemento de comutagéo
L Restaurar indicador de arraste
- Autoteste
- Livros de registro
L Aplicagéo
L Dispositivo
L Segurancga
L Servigo
L Apagar
L Aplicagao

Médulo de comunicagao

- Status do diagnoéstico
L Erro

L Sobreavisos

L Status do aparelho?

HMI

- Status do diagnéstico
L Erro

L Avisos

L Status do aparelho

- Autoteste

L Iniciar teste dos LEDs
L Iniciar teste de teclas
L Iniciar teste do display

Mais informagoes

V' 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V2.0
2 Somente para o médulo de comunicacdo da 3RW5 PROFINET High Feature
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@: Controlar [1/1]

v

- Selecionar conjunto de parametros

L Conjunto de parametros 1

L Conjunto de parametros 2

L Conjunto de parametros 3

- Local/Remoto"

- Controlar motor

L Motor a direita

L Motor a esquerda

L Parar motor

L Ativar/desativar a marcha lenta"

L Ativar/desativar o tipo de inércia alternativo”
L Limpeza das bombas Start/Stop"- 2

- Reset

- Liberar/bloquear a parada rapida®

- Liberar/bloquear partida de emergéncia®
- Liberar/bloquear funcionamento de emergéncia"®
- Operagéao de teste

L Ativar/desativar teste com carga reduzida"
L Ativar/desativar simulagéo™-?

- Ativar/desativar PAA-DQ Bit 1.0"

- Ativar/desativar PAA-DQ Bit 1.1"

- Ativar/desativar PAA-DQ Bit 2.0"

Mais informagées

" Alindicacao depende da configuracdo atual
2 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V2.0
3 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V3.0
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0

Parametro [1/12]

v

Dispositivo de partida suave

Ajuste
Fabrica

Ajuste
Cliente

- Conjunto de parametros 1
L Ultimos parametros modificados
L[
L Autoparametrizagao
L Corrente de operag&o nominal |,
L Aplicagéo
L Ventilador pequeno
L Nenhuma aplicagéo ativa
L Bomba hidraulica
L Ventilador grande
L Fresadora
L Esteira transportadora
L Britadeira
L Centrifuga
L Agitador
L Transportador de rolos
L Bomba
L Moinho
L Serra circular/serra de fita
L Compressor
L Definido pelo usuario
Parametros avangados
L Autoparametrizagéo
L Desligado
L Ligado - com tempo de arranque nominal
L Ligado - com tempo de arranque nominal e limitagdo de corrente
L Tempo de arranque nominal
L Valor de limitagdo de corrente
L Assistentes de aplicagédo
L Ventilador pequeno
L Corrente de operagéo nominal |,
L Tipo de partida
L Valor de limitagcao de corrente
L Tensao de partida
L. Tempo de rampa de arranque
L Tipo de inércia
L Classe de disparo
L Ventilador grande [...]9
L Bomba [...]
L Bomba hidraulica [...]Y
L Compressor [...]Y
L Esteira transportadora [...]>
L Transportador de rolos [...]Y
L Agitador [...]%
L Centrifuga [...]Y
L Fresadora[...]?

X

10s
400 %

x?
x¥
400 %
40 %
4s
x4
CLASS 10E

D Qutros itens do menu

2 Corrente de operacdo nominal I, do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe utilizado

3 Rampa de tensdo + limitacdo de corrente
4 Inércia livre

»  Contém o nivel inferior com parametros ajustaveis. Tenha em atencdo o capitulo Sugestées de configuracdo dos assistentes

de aplicacao (Pagina 102).
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) Parametro [2/12]
Dispositivo de partida suave gsﬁfa é\ljil;ittz
L Moinho [...]"
L Britadeira [...]"
L Serra circular/serra de fita [...]"
L Definido pelo usuério [...]"
L Parametros do motor

L Corrente de operagéo nominal |, x?
L Fator de servigo 1,0
L Torque nominal ONm
L Velocidade nominal 1500 1/min
L Tipo de conexao

L Detecgéo automatica X

L Padréao

L Raiz cubica

L Configuragdes de partida

L Tipo de partida

L Rampa de tensé&o + limitacdo de corrente X
L. Rampa de tenséo
L Regulagem do torque + limitagéo de corrente
L Regulagéo do torque
L Aquecimento do motor

L Direto
L Tensao de partida® 30 %
L Valor de limitagao de corrente® 400 %
L Tempo de rampa de arranque® 10's
L Tempo de arranque maximo® 0s
L Duragao de impulso® 0s
L Tens&o transitéria de partida® 40 %

L Torque de partida®
L Torque limite®
L_Poténcia de aquecimento do motor®

" Contém o nivel inferior com parametros ajustaveis. Tenha em atencao o capitulo Sugestdes de configuracdo dos assistentes
de aplicacao (Pagina 102).

2 Corrente de operacdo nominal I, do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe utilizado

3 Alindicacdo depende do tipo de partida configurado.
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-
) Parametro [3/12]

Ajuste Ajuste

Dispositivo de partida suave Féjgrica CIJi:-nte

L Ajustes de parada
L Tipo de parada
L Parada livre
L Rampa de tenséo X
L Controle de torque
L Parada de bomba
L Inversdo Frenagem DC
L Frenagem DC dinamica
L Frenagem DC
L Frenagem inteligente
L Tempo de parada” 10s
L Torque de parada®
L Torque de frenagem dinamico"
L Torque de frenagem DC"
L Retardo de frenagem DC"
L Detecgéo de paralisagdo do motor sem sensor”
L Parada alternativa
L Tipo de parada alternativo
L Parada livre
L Rampa de tenséo
L Controle de torque
L Parada de bomba
L Inversédo Frenagem DC
L Frenagem DC dinamica
L Frenagem DC
L Frenagem inteligente
L Tempo de parada alternativo?
L Torque de parada alternativo?
L Torque de frenagem dinamico alternativo?
L Torque de frenagem DC alternativo?
L Retardo de frenagem DC alternativo?
L Protegéo do motor
L Protegao contra sobrecarga do motor eletronica
L Classe de disparo
L [P
L Valor-limite de aviso
L Reserva de ativagao temporal
L Aquecimento
L. Comportamento em caso de sobrecarga do modelo de motor térmico
L Desligamento sem rearranque
L Desligamento com rearranque
L Tempo de recuperagéo
L Protegdo em caso de tenséo zero
L Sim
L Nao

CLASS 10E

O0s
0%

300s

" Aindicacao depende do tipo de inércia configurado.
2 Alindicacdo depende do tipo de inércia alternativo configurado.
3 Indicacdo das classes de disparo.
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) Parametro [4/12]
Dispositivo de partida suave gg;zea éljil;ttz
L Sensor de temperatura
L Tipo de sensor
L Desativado X
L Thermoclick
L PTC-Tipo A
L Comportamento em caso de sobrecarga do sensor de temperatura
L Desligamento sem rearranque X
L Desligamento com rearranque
L Avisar
L Marcha lenta
L Fator de velocidade de rotagdo de marcha lenta para a direita 7
L Torque de marcha lenta para a direita 50 %
L Fator de velocidade de rotagdo de marcha lenta para a esquerda 7
L Torque de marcha lenta para a esquerda 50 %
L Condition Monitoring
L Monitoramento da corrente
L Valor limite superior
L Valor limite superior - Erro 0%
L Valor limite superior - Solicitagdo de manutengéo 0%
L Comportamento em caso de erro
L Nao desligar X
L Desligar
L Valor limite inferior
L Valor limite inferior - Erro 0%
L Valor limite inferior - Solicitagdo de manutengao 0%
L Comportamento em caso de erro
L Nao desligar X
L Desligar
L Monitoramento da poténcia ativa
L Valor de referéncia ow
L Valor limite superior
L Valor limite superior - Erro 0 %
L Valor limite superior - Solicitagao de manutengéo 0 %
L Comportamento em caso de erro
L Nao desligar X
L Desligar
L Valor limite inferior
L Valor limite inferior - Erro 0%
L Valor limite inferior - Solicitagdo de manutengao 0%
L. Comportamento em caso de erro
L Nao desligar X
L Desligar
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0

Parametro [5/12]

v

Dispositivo de partida suave

Ajuste
Fabrica

Ajuste
Cliente

L Monitoracao de frequéncia de manobra
L Modo
L Desativado
L DESLIGADO - LIGADO
L LIGADO - LIGADO
L Tempo de monitoramento 1
L Tempo de monitoramento 2
L Numero maximo de arranques

L Avisar com bloqueio
L Avisar sem bloqueio
L Desligamento sem rearranque
L Desligamento com rearranque
Monitoragdo do tempo de arranque
L Tempo de arranque NOMINAL
L Valor limite superior - Solicitagdo de manutencgao
L Valor limite inferior - Solicitagdo de manutengao
Limpeza das bombas
L Modo
L Desativado
L Manual
L Tempo
L Ciclos
L Parametro de arranque/inércia
L Parametro de operagéo
L Conjunto de parametros 3
L Conjunto de parametros 2
L Conjunto de parametros 1
- Conjunto de parametros 2 [...]"
- Conjunto de parametros 3 [...]"
- Assimetria das fases
L Valor limite - Aviso
L Valor limite - Erro
- Contato a terra
L Valor limite aviso
L Valor limite erro
- Modo de emergéncia
L Partida de emergéncia
L Bloqueio/liberagao manual
L Bloquear
L Funcionamento de emergéncia?
L Bloquear
L Bloqueio/liberagdo manual
L Liberar

L Comportamento em caso de comando LIGADO durante o tempo de monitoramento

Os
0s

10's
0 %
0%

20s

0%
30 %

0%
20 %

" Qutros item do menu como no Conjunto de pardmetros 1.

3RW5 HMI High Feature a partir da versdo de firmware V3.0

2)
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(.

Parametro [6/12]

v

Dispositivo de partida suave

Ajuste Ajuste
Fabrica Cliente

- Entradas
L Entrada de 1 agéo

Motor a direita com PS1
Motor a esquerda com PS3
Motor a esquerda com PS2
Motor a esquerda com PS1
Modo de operagdo manual direta
Nenhuma agéo
Partida de emergéncia
Utilizar tipo de inércia alternativo
Reset
Marcha lenta
Parada rapida
Limpeza das bombas - modo
Paralizagdo do motor
Motor a direita com PS3
L Motor a direita com PS2
L Entrada de 2 agdes
L Nenhuma agéo
L[]0
L Entrada de 3 agdes
L Nenhuma agéo
L[.]Y
L Entrada de 4 agdes
L Reset
[ .
- Saidas
L Saida digital 1
L Agao
L Duragao da conexao (RUN)
L Alerta composto
L Erro composto
L Operagéo de gerador
L Aparelho - LIGADO
L Falha do equipamento
Contator de frenagem DC
Fonte de comando PAA-DQ 2.0 saida 3
Fonte de comando PAA-DQ 1.1 saida 2
Fonte de comando PAA-DQ 1.0 saida 1
Fonte de comando entrada 4
Fonte de comando entrada 3
Fonte de comando entrada 2
Fonte de comando entrada 1

rrrrrrrrrrrrrrnr-

rrrrrrrrrnr

D Qutros item do menu como na Entrada da acdo 1.
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0

Parametro [7/12]

v

Dispositivo de partida suave

Ajuste
Fabrica

Ajuste
Cliente

L Ordem de comando MOTOR LIGADO (ON)
L CM - Solicitagdo de manutengao
L CM - Erro
L Falha do barramento
L Tipo de inércia alternativa ativa
L Inicializagéo
L Marcha em inércia
L Inversado do elemento de comutagao a direita
L Inversado do elemento de comutagéo a esquerda
L Operacional para motor ligado
L Limpeza das bombas ativa
L Nenhuma agao
L Operagéao/Inércia
L Bypass externo®
L Operagéaol/ligagao em ponte
L Tempo de retardo LIGADO
L Tempo de retardo DESLIGADO
Saida digital 2
L Acéo
L Nenhuma agao
L[
L Tempo de retardo LIGADO
L Tempo de retardo DESLIGADO
Saida digital 4
L Acéo
L Erro composto
L[]
L Tempo de retardo LIGADO
L Tempo de retardo DESLIGADO
Saida analogica
L Tipo de sinal de saida
L Desativado
L 4-20 mA
L 0-10V

Os
0s

Os
Os

Os
Os

" 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V2.0
2 Qutros item do menu como na Saida digital 1.
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6.7 Menu da 3RW5 HMI High Feature

[‘F Parametro [8/12]

‘ 7

Dispositivo de partida suave

Ajuste
Fabrica

Ajuste
Cliente

L Valor de medigéao
L Desativado
L Poténcia ativa
L Energia ativa de importacgéo (total)
L Aquecimento dos elementos de comutacao
L Fator de poténcia L1...3
L Corrente de fase | L3 (ef.)
L Corrente de fase | L3 (%)
L Corrente de fase | L2 (ef.)
L Corrente de fase | L2 (%)
L Corrente de fase | L1 (ef.)
L Corrente de fase | L1 (%)
L Corrente de fase média (ef.)
L Corrente de fase média (%)
L Aquecimento do motor
L Tensdo da rede U L3-L1 (ef.)
L Tens&o da rede U L2-L3 (ef.)
L Tens&o de rede U L1-L2 (ef.)
L Valor inicial da faixa de valores (Range start value)
L Valor final da faixa de valores (Range end value)
L Dados de aviso ciclicos
L Valor de medigéo 1
L Corrente de fase | L1 (ef.)
L[
L Valor de medigéo 2
L Corrente de fase | L2 (ef.)
[
L Valor de medigéo 3
L Corrente de fase | L3 (ef.)
[ -
- Operagao a prova de explosio?
L Aplicagdo a prova de explosao
L Parametros relevantes a prova de explosao
- Outros parametros (Additional parameters)
L Operagédo com CPU/Mestre
L Comportamento em caso de parada CPU/mestre
L Comutar para valor substitutivo
L Manter ultimo valor

27648

" Qutros itens do menu. Tenha em atencao o capitulo Dados de aviso ciclicos (Pagina 223).

2 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V2.0
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6.7 Menu da 3RW5 HMI High Feature

[‘lﬂ Parametro [9/12]

A

v

Dispositivo de partida suave

Ajuste Ajuste
Fabrica Cliente

L Valor substitutivo
L Motor a direita
L Motor a esquerda
L Reset
L Partida de emergéncia
L Marcha lenta
L Saida 1
L Saida 2
L Conjunto de parametros
L Conjunto de parametros 1
L Conjunto de parametros 3
L Conjunto de parametros 2
L Bloquear parada rapida
L Saida 3
L Utilizar tipo de inércia alternativo
L Paralizagao do motor
L Bloqueio de parametros CPU/mestre
L Desativar
L Ativar apenas para parametros de inicializagéo
L Ativar
L Comportamento em caso de sobrecarga do elemento de comutagéo
L Desligamento sem rearranque
L Desligamento com rearranque

L Ignorar
L Avisar
L Desligar
L Modo de funcionamento de bypass
L Bypass interno
L Nenhum bypass
L Bypass externo sem deteccéo de corrente
L Sentido de rotagdo de rede permitido
L Aleatério
L Esquerda
L Direita
L Comportamento em caso de sentido de rotagao de rede incorreto
L Erro composto apenas pelo comando de ligagéo
L Avisar
L Temperatura ambiente tipica
- Data e hora
L Editar hora
L Formato da hora
L Offset da hora
L Mostrar hora
L Bloquear"
L Liberar"
L Editar data
L Formato da data

L Comportamento em caso de ampliagdo da HMI em que NOMINAL ¢ diferente de REAL

o|o|o|o|o|o|o

x

o|o|o|o

x

60 °C

12 h
+00:00

MMDDAA

" Alindicacdo depende da configuracdo atual
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6.7 Menu da 3RW5 HMI High Feature

~
) Parametro [10/12]
Ajuste Ajuste

Médulo de comunicagado FéJbrica CIJiente
- PROFIBUS"
L Endereco da estagao 126
L Taxa de transmissao
- PROFINET?

L Enderegco MAC

L. Nome do equipamento
L Endereco IP

L Mascara de subrede

L Endereco do roteador
- PROFINET HF¥

L Endereco MAC

L. Nome do equipamento
L Endereco IP

L Mascara de subrede

L Endereco do roteador
- Modbus RTU%

L Endereco do servidor 126
L Taxa de transmissao
L Configuragéo da porta
L Tempo de monitoramento de acesso 5s
L Silent interval time

- Taxa de transmisséo detectada®

- Configuragao da porta detectada®
- Modbus TCP:®

L Enderegco MAC

L Endereco IP 192.168.42.99
L Mascara de subrede 255.255.255.15]
L Endereco do roteador 0.0.0.0

L Tempo de monitoramento de acesso 5s

- EtherNet/IP®

L Endereco MAC

L Configuragdo do endereco IP
L Endereco IP

L Mascara de subrede

L Endereco do roteador

- Diagndstico composto" 2- 9
L Erro composto™:2:3)

L Alerta composto?:®

- Sincronizagao da hora NTP?
L Endereco IP do servidor

L Intervalo de atualizacdo

- Servidor web?®

L[]

- Servidor OPC UA®

L[]

D Para o médulo de comunicacdo 3RW5 PROFIBUS

2 Para o médulo de comunicacdo padrao 3RW5 PROFINET

3 Para o médulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET High Feature
4 Para o modulo de comunicacdo 3RW5 Modbus RTU

% Para o médulo de comunicacdo 3RW5 Modbus TCP

®  Para o modulo de comunicacdo 3RW5 EtherNet/IP

7 Qutros itens do menu. Para mais informacdes, consulte o manual do aparelho dos médulos de comunicacdo 3RW5 PRO-
FINET.
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6.7 Menu da 3RW5 HMI High Feature

[‘lﬂ Parametro [11/12]

‘ !

Ajuste Ajuste

HMI Fabrica Cliente

- Interface local liberada" X
- Interface local bloqueada®
- Tempo de desativagéo do display 5 min
- Controlar apoés logout
L Manter poder de comando
L Parar motor e ceder poder de comando X
Bloqueio de parametros CPU / Mestre
L Aceitar ajustes do dispositivo de partida suave X
L Ativar
L Desativar
- Indicagdo de mensagem
L Erro
L Liberar X
L Bloquear
L Avisos
L Liberar X
L Bloquear
- Indicagao de operacao
L Valor de medigdo 1
L Corrente de fase média (%)? X
L Valor de medigdo 2
L Corrente de fase média (ef.)? X
L Valor de medigéo 3
L Tens&o de rede U L1-L2 (ef.)? X
L Valor de medigéo 4
L Poténcia ativa? X
L Valor de medigéo 5
L Fator de poténcia L1...3? X
- Editar favoritos
L F19 Local/Remoto
L F29 Reset
L F3%
L F4%
L F5%
)
)
)

L Fe*

L F74

L F8*

L F9¥

- Configurar tecla Iniciar

L Ordem de comando 1
L Motor a direita® X

L Ordem de comando 2
L Nenhum tipo de partida selecionado® X

L Ordem de comando 3
L Nenhum tipo de partida selecionado® X

L Ordem de comando 4
L Nenhum tipo de partida selecionado® X

- Idioma® Inglés

" Alindicacdo depende da configuracdo atual

2 Qutrositens do menu. Tenha em atencdo o capitulo Observar os valores de medicdo do dispositivo de partida suave 3RW55
com o 3RW5 HMI High Feature (Pagina 246).

3 Ositens do menu sdo ajustados de modo fixo. Tenha em atencao o capitulo Configurar a tecla Favoritos F1-F9 da 3RW5 HMI
High Feature (Pagina 126).

4 Contém o nivel inferior com itens do menu. Tenha em atencdo o capitulo Configurar a tecla Favoritos F1-F9 da 3RW5 HMI
High Feature (Pagina 126).
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Parametrizar
6.7 Menu da 3RW5 HMI High Feature

»  Qutros itens do menu. Tenha em atencdo o capitulo Configurar o botdo de arranque da 3RW5 HMI High Feature (Pagi-
na 128).

®  Contém o nivel inferior com idiomas ajustaveis.

[‘F Parametro [12/12]

‘ 7

Ajuste Ajuste

Ajustes de fabrica Fabrica Cliente

- Dispositivo de partida suave
- Médulo de comunicagao

- HMI

- Todos os aparelhos

Mais informagées

F.Y e
ey Visao gjral [1/1]
Dispositivo de partida suave
- Médulo
L Numero do artigo
L Hardware
L Firmware

- Informagédo do médulo

L Identificagdo do sistema

L Identificagdo do local

L Data de montagem

L Informagéo adicional

- Informagodes do fabricante
L Fabricante

L Numero de série

Moédulo de comunicagao

- Médulo

L Numero do artigo

L Hardware

L Firmware

- Informagodes do fabricante
L Fabricante

L NUmero de série

HMI

- Médulo

L Numero do artigo

L Hardware

L Firmware

- Informagoes do fabricante
L Fabricante

L Numero de série

Mais informagoes
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6.8 Configurar a tecla Favoritos F1-F9 da 3RW5 HMI High Feature

BJ Seguranga [1/1]

el ¢

- Protecao contra acesso local
L Definir PIN"

L Alterar PIN"

L Eliminar PIN"

L Tempo de logout automatico
L Login

L Logout

- Login do usuario

- Logout do usuario

Mais informacgées

[H‘ Cartio Micro SD [1/1]

v

- Carregar a parametrizagao no dispositivo de partida suave
- Carregar a parametrizagao no cartao Micro SD
- Troca de aparelhos

- Salvar dados de Trace no cartdao Micro SD?

- Salvar livros de registro no cartiao Micro SD

- Salvar dados de servigo no cartdao Micro SD?

- Atualizagao de FW

L Dispositivo de partida suave

L HMI

L Médulo de comunicagéo

- Recarregar idioma?

- Espago de memoria

L Total

L Livre

L Ocupado

Mais informacgées

" Aindicacdo depende da configuracdo atual
2 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V3.0
3 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V2.0

6.8 Configurar a tecla Favoritos F1-F9 da 3RW5 HMI High Feature

Modo de funcionamento

Quando a tecla Favoritos F1-F9 na 3RW5 HMI High Feature forem acionadas, as funcdes nela
armazenadas sao executadas. Os favoritos F1 e F2 sao ocupados de forma fixa com as funcoes
"Local /| Remoto" e "Reset". Os favoritos F3 ... F9 podem ser parametrizados com a atribuicao de
outras funcoes.
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6.8 Configurar a tecla Favoritos F1-F9 da 3RW5 HMI High Feature

Possibilidades de ajuste

3RW5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > HMI > Editar favoritos"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacao do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "HMI > Editar favoritos"

Com um bus de campo via um médulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Procedimento - Configuracdao na 3RW5 HMI High Feature

1.

Pressione a tecla Favoritos F1-F9 na 3RW5 HMI High Feature e selecione o item do menu
"Editar favoritos". Confirme com a tecla OK.
Alternativamente pelo menu: "Parametros > HMI > Editar favoritos"

2. Selecione os Favoritos F3 ... F9 desejados e confirme com a tecla OK.

O menu dos favoritos aparece na tela.

3. Selecione a funcao desejada e confirme com a tecla OK.
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6.9 Configurar o botédo de arranque da 3RW5 HMI High Feature

Parametros

Resultado

6.9

Parametros Descricao

F1 - Local/lRemoto” Mudanca do poder de comando
F2 - Reset Confirmacao de erros

Editar favoritos F3...F9 Menu dos Favoritos F1 ... F9:

e Sem funcao

* Motor a esquerda - Marcha lenta?

* Motor a esquerda

* Motor a direita - Marcha lenta?

* Motor a direita

* Iniciar a limpeza da bomba

e Selecionar conjunto de pardmetros®

* Tipo de inércia alternativo

e Parada rapida

» Salvar livros de registro no cartao Micro SD
e Carregar a parametrizacdo no cartdao Micro SD
* Marcha lenta?

+ Partida de emergéncia®

» Funcionamento de emergéncia? 4

e Local / Remoto (ajuste fixo F1)

* Reset (ajuste fixo F2)

2)
3)

4)

A indicacdo depende da configuracao atual

Nao disponivel no dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
Nao disponivel na operacao a prova de explosao

3RW5 HMI High Feature a partir da versdo de firmware V3.0

Vocé ocupou os favoritos F3 ... F9.

Configurar o botao de arranque da 3RW5 HMI High Feature

Modo de funcionamento

128

E possivel atribuir até 4 diferentes funcées de arranque ao botdo de arranque da 3RW5 HMI High
Feature. No ajuste de fabrica, o botao de arranque estd ocupada com a funcao de arranque
"Motor a direita". Se o botao de arranque for configurado, abre-se em uma janela popup as
funcdes de arranque parametrizadas que podem ser selecionadas por meio de teclas de
navegacao e ativadas com a tecla OK, apés o acionamento do botao de arranque.
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6.9 Configurar o botdo de arranque da 3RW5 HMI High Feature

Possibilidades de ajuste

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > HMI > Configurar o botao de arranque”
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Pardmetro" > Janela "Area de trabalho" > "HMI > Configurar botdo
de arranque”

e Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Poder de comando da 3RW5 HMI High Feature

Observe as informacdes fornecidas no capitulo Configuracao do aparelho e elementos de
comando da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 107).

Procedimento - Configuracdao na 3RW5 HMI High Feature

1. No menu "Configurar tecla Start", selecione a funcao de arranque desejada e confirme com
a tecla OK.
Até 4 funcoes de arranque diferentes podem ser atribuidas botdo de arranque.

2. Pressione o botdo de arranque.
E exibida uma lista de todas as funcdes de arranque atribuidas.

3. Selecione a funcao de arranque desejada e confirme com a tecla OK.
A funcao de arranque selecionada é executada.

Parametros
Parametros Descricao
Motor a direita (regulacdo de fabrica) Motor gira para a direita
Motor a direita - Marcha lenta®-? O motor gira para a direita com marcha lenta ativa
Motor a esquerda® O motor gira para a esquerda
Motor a esquerda - Marcha lenta® 2 O motor gira para a esquerda com marcha lenta ativa

D Esse comando de controle estd apenas disponivel com ligacdo simultanea da funcdo ativada "Marcha
lenta" ou "Operacao de inversao".

2 Afuncdo ndo esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.
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6.10 Parametrizar o 3RW5 HMI High Feature

Resultado
Ao botdo de arranque foram atribuidas até 4 funcdes de arranque, que podem ser selecionadas
e executadas apds acionamento do botdo de arranque.

6.10 Parametrizar o 3RW5 HMI High Feature

Possibilidades de ajuste

¢ 3RW5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > HMI".
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visdo geral breve: Janela "Navegacao do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro” > Janela "Area de trabalho" > "HMI"

e Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicagao 3RW5.

Parametro

Parametro

Descricao

Interface local liberada
(apenas via 3RW5 HMI High Feature)

Esse parametro s6 fica visivel se a interface local estiver liberada (ajuste de fabrica).
Bloqueia a interface local da 3RW5 HMI High Feature.

Para conectar um PC com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) e o dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe através da interface local, a interface local deve estar

liberada. Por meio do bloqueio da interface local, pode-se prevenir o acesso nao au-
torizado via SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

Interface local bloqueada
(apenas via 3RW5 HMI High Feature)

Esse parametro s6 fica visivel se a interface local estiver bloqueada.
Libera a interface local da 3RW5 HMI High Feature.

Tempo de desativacao do display

Se nao for pressionada nenhuma tecla na 3RW5 HMI High Feature, o display se desliga
depois de decorrido o periodo de tempo indicado. O ajuste "0 min" desativa o desli-
gamento do display.

e Ajuste de fabrica: 5 min.
¢ Faixa de ajuste: 0 ... 60 min.

e Largura do passo: 1 min.

130
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6.10 Parametrizar o 3RW5 HMI High Feature

Parametro

Descricao

Controlar apés logout

Esse parametro descreve o comportamento ap6s o logout com o motor funcionando.
e Manter poder de comando
O poder de comando continua com a 3RW5 HMI High Feature.
¢ Parar motor e ceder poder de comando (ajuste de fabrica)
O motor para e a 3RW5 HMI High Feature deixa de ter o poder de comando. Tenha
em atencdo o capitulo Modos de operacdo e poder de comando (Pagina 41).

Blogueio de parametros CPU |/ Mestre

Este pardmetro determina como o 3RW5 HMI High Feature processa os valores de
pardmetro recebidos pelo comando. Com isso, a configuracdo do parametro somente
afeta os parametros do dispositivo 3RW5 HMI High Feature. O comportamento dos
dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe pode ser configurado separa-
damente. Os parametros do dispositivo do médulo de comunicacdo 3RW5 sao sobres-
critos independentemente da configuracdo dos parametros.

¢ Assumir configuracdo do dispositivo de partida suave (ajuste de fabrica)

Os parametros do 3RW5 HMI High Feature salvos no dispositivo de partida suave
sdao assumidos.

e Ativar
Todos os valores de parametro recebidos via canais de comunicacao ciclicos e
aciclicos sdo confirmados positivamente no comando e eliminados do 3RW5 HMI
High Feature. Isso evita que os parametros armazenados no 3RW5 HMI High Fea-
ture sejam sobrescritos.

e Desativar
Na inicializacdo do bus, os parametros definidos no 3RW5 HMI High Feature sdo
sobrescritos pelos valores armazenados no software para configuracdao do coman-
do.

Indicacdo de mensagem

Quando erros e / ou avisos sao liberados, eles aparecem como janelas de pop-up no
display da 3RW5 HMI High Feature assim que ocorrem.

* Erros
— Liberar (ajuste de fabrica)
— Bloquear

¢ Avisos
— Liberar (ajuste de fabrica)

— Bloquear

Indicacdo de operacdo

E possivel selecionar até 5 valores de medicdo diferentes em uma lista de valores de
medicao. Esses valores de medicao sao em seguida representados na indicacdo de
operacao da 3RW5 HMI High Feature. Para obter mais informacdes sobre os valores de
medicao, consulte o capitulo Observar os valores de medicdo do dispositivo de partida
suave 3RW55 com o 3RW5 HMI High Feature (Pagina 246).

¢ Corrente de fase média (%) (ajuste de fabrica)
¢ Corrente de fase média (ef.) (ajuste de fabrica)
¢ Tensdo de rede U L1-L2 (ef.) (ajuste de fabrica)
¢ Poténcia ativa (ajuste de fabrica)

¢ Fator de poténcia L1...3 (ajuste de fabrica)

Editar favoritos

Ajuste do menu de favoritos F1-F9.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Configurar a tecla Favoritos F1-F9 da 3RW5
HMI High Feature (Pagina 126).
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6.11 Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe serial/idéntico

Parametro

Descricao

Configurar tecla Iniciar

Ajuste da tecla Iniciar.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Configurar o botao de arranque da 3RW5
HMI High Feature (Pagina 128).

Idioma

O idioma desejado é definido no menu "Idioma".

¢ Inglés (ajuste de fabrica)

¢ Alemao
e Francés
e Espanhol
e ltaliano

e Portugués

e Chinés

¢ |dioma recarregado™ (Pagina 264)

" Apenas visivel quando for adicionado outro idioma.

6.11 Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe serial/idéntico

6.11.1 Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RWS55 Failsafe serial/
idéntico com cartao Micro SD

Se desejar parametrizar diversos dispositivos de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
idénticos, vocé pode parametriza-los com um cartao Micro SD serial.

Cartao Micro SD (Pagina 262)

. Parametrize o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (Pagina 97) e o 3RW5

HMI High Feature (Pagina 130).
Insira o cartao Micro SD na 3RW5 HMI High Feature.

Carregue os parametros no cartao Micro SD.

Menu: “Cartao Micro SD > Carregar a parametrizacdo no cartao Micro SD”
Exemplo de nome de pasta criado no cartao Micro SD: "1P3RW5 xxx-xxxxx"
Observe as informacdes fornecidas no capitulo Cartao micro SD (Pagina 262).

Retire o cartao Micro SD da 3RW5 HMI High Feature.

5. Insira o cartdao Micro SD na 3RW5 HMI High Feature no dispositivo de partida suave 3RW55

Requisito
Procedimento
1
2.
3.
4,
132

ou 3RW55 Failsafe que deseja parametrizar de forma idéntica ao dispositivo de partida suave
3RW55 ou 3RW55 Failsafe.
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6.11 Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe serial/idéntico

6. Carregue os parametros no novo dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.
Menu: “Cartao Micro SD > Carregar a parametrizacdao no dispositivo de partida suave”
Observe as informacdes fornecidas no capitulo Cartdao micro SD (Pagina 262).

7. Complete a parametrizacdo. Parametros nao transmitidos sao, por exemplo, Dados I&M
(Pagina 254) e parametros de comunicacao. Para transmitir os parametros de comunicacao,
observe as informacdes sobre a funcao "Mudanca de aparelho" (Pagina 305).

8. Sedesejar, repita o procedimento para outros dispositivos de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe.

Resultado
Vocé parametrizou diversos dispositivos de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe idénticos.
6.11.2 Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
idéntico/serial com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).
Se desejar parametrizar diversos dispositivos de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
idénticos, vocé pode parametriza-los com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) serial.
Requisito
e SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)
Procedimento

1. Parametrize o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe e o 3RW5 HMI High
Feature no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

— Visdo geral breve: Janela "Navegacao do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro” > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave"

— Visdo geral breve: Janela "Navegacao do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro” > Janela "Area de trabalho" > "HMI"

2. Salve o projeto.
3. Separe a conexao ao dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.

4. Conecte o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, que vocé deseja
reparametrizar com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

5. Transmite os dados ao dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.
Botao: "Carregar no aparelho" na barra de funcdes.
Na janela "Navegacao do projeto”, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
tem de estar selecionado no projeto atual para o botao seracionavel. O dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe ndo pode estar ligado on-line ao SIRIUS Soft Starter ES
(TIA Portal).

6. Sedesejar, repita o procedimento para outros dispositivos de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe.
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6.11 Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe serial/idéntico

Resultado

Vocé parametrizou diversos dispositivos de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe idénticos.
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Colocacao em servico 7

7.1

Procedimento

Resultado

Colocar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
em funcionamento

1. Monte o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (Pagina 63).
2. Conecte o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (Pagina 82).

3. Ajuste o idioma desejado, a data atual, a hora atual e a corrente de operacao nominal.
Primeira colocacao em servico do 3RW5 HMI High Feature (Pagina 137)

4. Parametrize o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe de acordo com a sua
aplicacao (Pagina 97).
Utilize os assistentes de aplicacao (Pagina 101) e a Autoparametrizacdo (Pagina 143).

5. Execute opcionalmente uma operacdo de teste para testar a aplicacao (Pagina 240).

6. Execute opcionalmente um diagnéstico (Pagina 280), incluindo o autoteste (teste de
usudrio) (Pagina 288) para testar o modo de funcionamento impecdvel do dispositivo de
partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.

7. Ajuste opcionalmente a protecdo de acesso.
— Protecdo contra acesso local (PIN) (Pagina 256)
— Login de usuario e logout de usuario (Pagina 261)

— Selar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe (opcional) (Pagina 136)

Indicacao
Ultimos parametros modificados

Pode-se exibir e alterar diretamente os 10 Ultimos parametros modificados em cada conjunto de
parametros.

Menu: "Pardmetros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2 /3 > Ultimo
parametro alterado"

O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe estd pronto para uso e protegido contra
acesso nao autorizado.

Para obter mais informacdes sobre os modos de operacdo e o respectivo poder de comando,
consulte o capitulo Modos de operacao e poder de comando (Pagina 41).
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7.2 Selar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe (opcional)

7.2 Selar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
(opcional)

Pré-requisito

¢ Selo em chumbo, fio de chumbar e ferramenta de selar adequada

Procedimento

llustracdo similar

1. Passe o fio através dos orificios previstos para o efeito.

2. Sele o fio para proteger a tampa basculante contra abertura ndo autorizada.

Resultado
A selagem da tampa basculante protege a cobertura de interface da 3RW5 HMI High Feature
contra o acesso ndo autorizado. Além disso, protege a 3RW5 HMI High Feature e o médulo de
comunicacao 3RW5 (se existente) contra a remocao ndo autorizada. Isso ndo impede a operacao
da 3RW5 HMI High Feature.

Dica

Caso o 3RW5 HMI High Feature seja montado fora do dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe, a cobertura de interface deve ser selada para proteger a interface local e
ranhura do cartao micro SD contra o acesso nao autorizado. Para isso, proceda seguindo a
mesma ordem usada para selar a tampa basculante.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Configuracao do aparelho e elementos de
comando da 3RW5 HMI High Feature (P4agina 107).
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7.3 Primeira colocacGo em servico do 3RW5 HMI High Feature

7.3 Primeira colocacao em servico do 3RW5 HMI High Feature

Pré-requisito

* Atensao de alimentacao (tensdo de alimentacdo do comando) esta ativa pela primeira vez
ou a 3RW5 HMI High Feature foi resetada para a regulagem de fabrica.

» Configuracdo do aparelho e elementos de comando da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 107)

Procedimento
1. Selecione o idioma desejado e confirme com a tecla OK.

2. Defina a data e a hora e confirme no menu ap6s a configuracdo dos parametros com o botao
direito de navegacao.
Com o botdo de navegacao esquerdo é possivel voltar para a selecao de idiomas.

3. Salve as configuracdes, para isso, confirme um dos 3 seguintes itens de menu com o botao
OK, ou saia do menu sem salvar as configuracdes ("Nao salvar os parametros de partida e sair
do aplicativo").

— "Salvar o parametro de inicializacao e iniciar os assistentes do aplicativo"
O 3RW5 HMI High Feature muda para o menu de Assistentes do aplicativo (Pagina 101).

— "Salvar o parametro de inicializacdo e iniciar a autoparametrizacao"
O 3RW5 HMI High Feature muda para o menu de Autoparametrizacao (Pagina 143).

— "Salvar o parametro de inicializacao e sair do aplicativo"
O 3RW5 HMI High Feature muda para o indicador de status.

Resultado

O 3RW5 HMI High Feature estd pronto para operacao. Para obter uma visao geral das funcdes,
consulte o capitulo "3RW5 HMI High Feature (Pagina 37)". Observe a estrutura de menu no
capitulo Menu da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 108).
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7.3 Primeira colocacGo em servico do 3RW5 HMI High Feature
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Visao geral das funcoes descritas

Funcao Dispositivo de partida suave
3RWS55 3RWS55 Failsafe
Conjuntos de parametros (Pagina 100) X X
Assistente de aplicacdo (P4gina 101) X X
Pardmetros do motor (Pagina 104) X X
Partida (Pagina 141) X X
Autoparametrizacdo (Pagina 143) X X
Partida suave com rampa de tensdo (Pagina 145) X X
Partida suave com regulacdo do torque (Pagina 148) X X
Partida suave com rampa de tensdo e limitacao da corrente | x X
(Pagina 152)
Partida suave com regulacao do torque e limitacao da cor- | x X
rente (Pagina 154)
Partida direta (Pagina 156) X X
Aquecimento do motor (Pagina 156) X -
Impulso de partida (Pagina 157) X X
Marcha em inércia (Pagina 159) X X
Marcha em inércia livre (Pagina 161) X X
Rampa de tensdo (Pagina 162) X X
Regulacdo do torque (Pagina 163) X X
Inércia da bomba (Pagina 165) X X
Frenagem DC (Pagina 167) X -
Frenagem DC com contatores de frenagem externos | x -
(Pagina 170)
Frenagem DC dinamica sem contator (Pagina 174) X -
Frenagem DC de inversao com combinacao de conta- | x -
tores de inversdo (Pagina 178) (a partir da versdo do firmwa-
re V2.0)
Deteccdo de parada do motor sem encoder (Pagi- X -
na 179) (a partir da versdo do firmwa-
revV2.0)
Deteccdo externa de parada do motor (Pagina 180) X -
Marcha em inércia alternativa (Pagina 180) X X
Protecdo do motor (Pagina 183) X X
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Funcao Dispositivo de partida suave

3RW55 3RWS55 Failsafe

Protecdo total do motor (Pagina 183) X X

Protecdo eletrénica contra sobrecarga do motor (Pagi- X X

na 184)

Sensor de temperatura (Pagina 186) X X
Autoprotecdo do aparelho (Pagina 188) X X
Marcha lenta (Pagina 189) X -
Reset (Pagina 191) X X
Parada rapida (Pagina 191) X X
Condition Monitoring (Pagina 192) X X

Monitoramento de corrente (Pagina 193) X X

Monitoracdo de poténcia ativa (Pagina 194) X X

Monitoracdo de frequéncia de manobra (Pagina 196) X X

Monitoracdo do tempo de arranque (Pagina 199) X X

Funcdo de limpeza das bombas (P4gina 200) X X
Assimetria das fases (Pagina 203) X X
Contato a terra (Pagina 204) X X
Modo de emergéncia (Pagina 206) X X

Partida de emergéncia (Pagina 206) X X

Funcionamento de emergéncia (Pagina 208) X -

(a partir da versao do firmwa-
reV2.1)

Entradas (Pagina 211) X X
Acoes de entrada (Pégina 211) X X
Dados do processo e fluxograma de processo (Pagina 213) | x X

Saidas (Pagina 216) X X
Saidas digitais (Pagina 216) X X
Saida analégica (Pagina 220) X X
Dados de aviso ciclicos (Pagina 223) X X

ATEX | IECEx (Pagina 224) X X

(a partir do nivel do produto
E02 e versdo do firmware
V2.0)

Failsafe (P4gina 231) - X

Funcdes sob "Outros parametros (Additional parameters)” (Pa- | x X

gina 233)

Data e hora (Pagina 238) X X

Trace (Pagina 239) X X

Operacdo de teste (Pagina 240) X X
Teste com carga reduzida (Pagina 242) X X
Simulacdo (Pagina 244) X -

(a partir da versao do firmwa-
reV2.1)

Observar (Pagina 246) X X

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
140 Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008



Funcées

8.1 Partida

Funcao

Dispositivo de partida suave

3RWS55 3RWS55 Failsafe

Comandar (Pagina 251) X X
Visdo geral (Pagina 254) X X
Protecao contra acesso local no gerenciamento de contas de | x X
usudrio (Pagina 256)

Cartao Micro SD (Pagina 262) X X
Autoteste (teste de usudrio) (Pagina 288) X X
Livros de registro (Pagina 289) X X
Dados para a assisténcia técnica (Pagina 290) X X
Atualizacao do firmware (Pagina 299) X X
Ajuste de fabrica (Pagina 302) X X
Mudanca de aparelho (Pagina 305) X X

8.1 Partida

8.1.1 Tipos de partida

Modo de funcionamento

O tipo de partida do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe define como o motor
sera controlado ap6s a ordem de inicio. Vocé pode ajustar diferentes tipos de partida:
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8.1 Partida

Possibilidades de ajuste

3RW5 HMI High Feature

Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a partida > Tipo de partida"

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Pardmetro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Conjunto de parametros 1/ 2/ 3 > Configuracdes de partida"

Com um bus de campo via um médulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Tipos de partida do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe

Impulso de partida

Dica

142

Partida suave com rampa de tensdo (Pagina 145)
Partida suave com regulagem do torque (Pagina 148)

Partida suave com rampa de tensdo e limitacao da corrente (Pagina 152)
(ajuste de fabrica)

Partida suave com regulagem do torque e limitacdo da corrente (Pagina 154)
Acionamento direto (Pagina 156)

Aquecimento do motor (Pagina 156)
Este tipo de partida nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Pode-se ajustar um impulso de partida prévio juntamente com os 4 tipos de partida suave
(Pagina 157).

A Parametrizacdo automatica (Pagina 143) auxilia na colocacdao em funcionamento e otimiza os
parametros de partida do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe em cada partida
do motor.
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8.1 Partida

8.1.2 Parametrizacao automatica

Modo de funcionamento

Se a Autoparametrizacdo estiver ativada, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe otimizard os parametros de partida em cada partida do motor. Como valor de partida
para a Autoparametrizacao sao aceitos automaticamente os parametros recomendados para a
aplicacao selecionada.

S3o aceitos o tempo de rampa de arranque como valor inicial para o tempo de arranque
NOMINAL e o valor predefinido da aplicacdo para a limitacao de corrente. Para isso, 0s
parametros sao selecionados de tal forma que o motor arranque imediatamente com
corrente minima e ndo falhe durante a inicializacdo. A Autoparametrizacdao pode ser ajustada
para qualquer um dos conjuntos de parametros.

Adaptacao dos parametros através da autoparametrizacao

Enquanto estiver ativa a funcdo "Autoparametrizacao”, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RW55 Failsafe monitora e analisa o tempo de arranque e as correntes de partida em cada
partida.

O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe define o tipo de partida selecionado
sempre como "Partida suave com rampa de tensdo e limitacao da corrente (Pagina 152)". Se
for necessario outro tipo de partida, desative a autoparametrizacdo e altere os respectivos
parametros.

Os seguintes parametros sao igualmente alterados pela autoparametrizacao e assim
configurados:

¢ Tensao de partida
¢ Tempo de rampa de arranque
¢ Valor de limitacao de corrente

Todos os restantes parametros nao sao afetados pela parametrizacdo automatica ativada,
podendo continuar a ser parametrizados. Parametros, como Tipo de partida ou impulso de
disparo, podem ser assim ajustados independentemente da Autoparametrizacdo.

Interacao na utilizacao de um médulo de comunicacao 3RW5

Para evitar que a cada nova partida do sistema os parametros configurados sejam sobrescritos
pelos parametros de partida do comando hierarquicamente superior, ative o
parametro "Bloqueio de parametros CPU | Master" (Pagina 233).

Para mais informacdes sobre o parametro "Bloqueio de Bloqueio de parametros CPU | Master",
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacdao 3RW5.

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Parametrizacao automatica"

e A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esté ativa ou foi anulada.
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8.1 Partida
Procedimento
Para ativar a Autoparametrizacao, determinar os parametros "Corrente de operacao nominal I,"
e "Aplicacao™
1. Ajuste, em seguida, a corrente de operacao nominal |, do motor ligado ao dispositivo de
partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.
Se ainda nao tiver ajustado a corrente de operacao nominal |, do motor, o dispositivo de
partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe utiliza o valor armazenado da regulacao basica de
fabrica criada. Apds a ativacao da Autoparametrizacao aparecera uma janela popup
solicitando a insercao da corrente de operacao nominal I, do motor.
2. Selecione a aplicacao desejada no item do menu "Aplicacao".
3. Se necessario, configure o parametro "Modo", "Tempo de arranque nominal" e "Valor de
limitacdo de corrente - maximo".
4. Saia do menu de Autoparametrizacao com a tecla ESC. Confirme a consulta "Salvar
parametros?" com a tecla OK.
Parametros
Parametros Descricao

Corrente de operacao nomi- | Dependente da corrente de operacdo nominal I, do motor ligado ao dispositivo de partida

nal I,

suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.

Aplicacao

Selecdo de todas as aplicacdes suportadas.

Ao selecionar a aplicacdo, os valores iniciais recomendados sao utilizados para os parametros
"tempo de arranque nominal" e "valor de limitacdao de corrente - maximo", em funcao da
aplicacdo. Pode encontrar estes valores no menu "Pardmetros avancados". Altere estes valores,
se necessario.

Os parametros de aplicacdo, recomendados para o primeiro inicio da Autoparametrizacdo, sao
valores referenciais aproximados. Altere estes valores, se necessario.

Parametros avancados

Modo

Selecione o modo em funcao da aplicacdo selecionada, consoante seja recomendada uma
limitacao de corrente ou ndo neste caso. Poderd alterar o modo manualmente em qualquer
altura.

Desligado (ajuste de fabrica)
A funcao estd desativada.

Ligado - com tempo de arranque NOMINAL
O motor deve ter atingido a velocidade nominal ap6s um determinado tempo de arranque.

Ligado - com tempo de arranque NOMINAL e limitacdo de corrente

O motor deve ter atingido a velocidade nominal apés um determinado tempo de arranque com
um valor de corrente limitado.

144

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008



Funcées
8.1 Partida

Tempo de arranque nominal | Periodo de tempo apds o qual o motor deve ter alcancado a sua velocidade nominal.
(Idéntico ao parametro Para a configuracdo "0 s" ndo ocorre nenhuma Autoparametrizacao.

do Monitora}gé’o do tempo de | £ aceito o tempo de rampa de arranque como valor inicial para o tempo de arranque NOMINAL.
arranque (Pagina 199)) Altere o pré-ajuste, se necessario.

¢ Ajuste de fabrica: 4 s
¢ Faixa de ajuste: 0...360 s

* Largurado passo:0,1s

Valor de limitacdo de corrente | Esse parametro sé funciona quando acompanhado do parametro "Modo" (Ligado - com tempo
- maximo de arranque NOMINAL e limitacdo de corrente).

Dependendo da aplicacdo selecionada é utilizado o respectivo pré-ajuste para esse parametro.
Altere o pré-ajuste, se necessario.

e Ajuste de fabrica: 400 %
¢ Faixa de ajuste: 125 ... 800 %

e largura do passo: 1%

Resultado

Ap6s o salvamento dos parametros, os valores definidos automaticamente podem ser
visualizados nas configuracdes de parametros do respectivo conjunto de parametros. Se a
Autoparametrizacao for desativada, os valores salvos ndo serdao mais alterados. Os parametros
adquiridos no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe s6 serao sobrescritos por
meio de uma nova parametrizacao.

Desativar Autoparametrizacao

Para desativar a Autoparametrizacao, ajuste o parametro "Modo" em "Desativado".

8.1.3 Partida suave com rampa de tensao

Modo de funcionamento

A partida suave é conseguida com uma rampa de tensao. O dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe aumenta a tensao no motor de uma tensao de arranque ajustavel para a
tensao de rede dentro de um tempo de rampa de arranque ajustdvel.

Aplicacao

¢ P. ex., bombas ou ventiladores pequenos

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a partida > Tipo de partida > Rampa de tensao"

* Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2 /3> Configurar a partida"

e A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008 145



Funcées
8.1 Partida

Curva de tensao

U[v]

t t, thsl

’
@ Rampa de tensao com tempo de rampa de arranque curto t,
@ Rampa de tensao com tempo de rampa de arranque longo t,
Uy Tensdo de rede

U Tensao de arranque parametrizavel

t Tempo de rampa de arranque curto

t, Tempo de rampa de arranque longo
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8.1 Partida

Curva de binario

M [Nm]

® 10

n [min]
Torque com acionamento direto sem dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
Torque com tempo de rampa de arranque curto
Torque com tempo de rampa de arranque longo
Torque da carga

OEOEO

Torque de aceleracdo = diferenca entre o torque de ligacao e o torque da carga

Propagacao de corrente

LAl

~D—_

e |

|

|

| .

I n [min]
ne

Propagacao de corrente com acionamento direto sem dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RW55 Failsafe

Propagacao de corrente com tempo de rampa de arranque curto

OO ©

Propagacao de corrente com tempo de rampa de arranque longo

o Corrente de operacdo nominal com operacdao nominal
Velocidade nominal do motor

>
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8.1 Partida
Parametros

Parametros Descricao

Tensao de partida O nivel da tensao de arranque determina o momento de ligacdo do motor. Uma tensao de

partida inferior implica um torque de ligacao inferior e uma corrente de partida inferior. Sele-
cione uma tensao de arranque com um nivel que permita que o motor inicie imediata e sua-
vemente com a ordem de inicio dada ao dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.

¢ Ajuste de fabrica: 30 %
* Faixa de ajuste: 20 ... 100 %

e Largura do passo: 5 %

Tempo de rampa de arranque | O tempo de rampa de arranque determina em que tempo a tensao do motor é aumentada da
tensdo de arranque ajustada para a tensao de rede. Este influencia o momento de aceleracao
do motor, o qual impulsiona a carga durante o processo de inicializacdo. Um tempo de rampa
de arranque maior implica um momento de aceleracdo menor ao longo da inicializacdo do
motor. A partida do motor é mais longa e mais suave.

Selecione o tempo de rampa de partida de forma a que o motor atinja sua velocidade nominal
dentro desse tempo. O tempo de inicializacdo real do motor depende da carga e pode distin-
guir-se do tempo de rampa de arranque ajustado.

Se selecionar um tempo demasiado curto, o tempo de rampa de arranque termina antes de
ocorrer a inicializacdo do motor. Verifica-se, nesse momento, uma corrente de partida muito
elevada que pode atingir o valor da corrente de acionamento direto com essas rotacdes. Neste
caso, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe pode desligar-se automatica-
mente através da funcdo interna de protecdo contra sobrecarga e comunicar um erro.

No ajuste "0 s", o motor é ligado com um tempo de rampa de arranque de aprox. 100 ms.
e Ajuste de fabrica: 10 s
¢ Faixa de ajuste: 0...360 s

e Llargura do passo: 0,1 s

Tempo de arranque maximo | Esse tempo define o tempo maximo ap6s o qual a unidade propulsora tem de ter concluido a
inicializacdo. Se depois de decorrido o tempo definido a unidade propulsora ndo estiver em
operacao nominal, o comando por corte de fase do tiristorizado é interrompido e a tensdo da
rede é elevada para 100 %. A configuracao "0 s" desativa o tempo de arranque maximo.

Tempo de arranque maximo = Tempo de rampa de arranque.
e Ajuste de fabrica: 0's
* Faixa de ajuste: 0 ... 1000 s

e Llargurado passo:0,1s

Tempo de partida Consulte Impulso de partida em funcdes de partida (Pagina 157)

Tensao transitéria de partida

8.1.4 Partida suave com regulagem do torque

Modo de funcionamento

Na regulagem do torque ocorre um aumento linear do torque gerado no motor desde um torque
de partida parametrizavel até um torque final parametrizavel dentro de um tempo de arranque
ajustavel.

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
148 Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008




Funcées
8.1 Partida

A vantagem em relacdo a rampa de tensao é uma melhoria do comportamento mecanico de
inicializacdo da maquina. Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe regulam
o torque gerado no motor de forma continua e linear até a inicializacao do motor e de acordo
com os parametros definidos.

Para uma regulagem ideal do torque durante a partida no conjunto de parametros
selecionado, introduza os dados do motor conectado ao dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe.

Aplicacao

e Por exemplo, esteiras de transporte

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

e Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a partida > Tipo de partida > Controle de torque"

e Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2 /3 > Configurar a partida"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008 149



Funcées
8.1 Partida

Curva de binario

M [Nm]

Q
® @

n [min-"]
n

e

Torque com acionamento direto sem dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
Torque com tempo de rampa de arranque curto

Torque com tempo de rampa de arranque longo

Torque da carga

Torque de aceleracao = diferenca entre o torque de ligacao e o torque da carga

Tensao de arranque parametrizavel

Tensao de arranque parametrizavel

Torque nominal

T EQROEOEO

Velocidade nominal do motor
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Parametros

M [Nm]

T OROEOE

—

3

=

8.1 Partida

t t t sl

1 2 3

Torque com tempo de rampa de arranque curto

Torque com tempo de rampa de arranque longo

Torque da carga

Torque de aceleracdo = diferenca entre o torque de ligacdo e o torque da carga
Tensao de arranque parametrizavel

Tensao de arranque parametrizavel

Tempo de rampa de arranque parametrizavel

O motor inicializou e esta em operacao nominal. A inicializacdo é detectada e os contatos de
bypass se fecham.

Tempo de rampa de arranque parametrizavel
Torque nominal

Parametros

Descricao

Torque de partida

O nivel do torque de partida determina o momento de ligacdo do motor. Um torque de partida
inferior implica um torque de ligacdo inferior e uma corrente de partida inferior.

Selecione um torque de partida com um nivel que permita que o motor inicie direta e suave-
mente com a ordem de inicio dada ao dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.
Como valor de referéncia é aplicado o torque nominal do motor.

¢ Ajuste de fabrica: 10 %
* Faixa de ajuste: 10 ... 100 %

e Largura do passo: 5 %

Torque limite

O nivel do torque limite determina o torque maximo que deve ser gerado no motor durante a
inicializacao. Dessa forma, esse valor também funciona como limitacao ajustavel do torque.

Para se alcancar a inicializacao, o valor do pardmetro deve ser ajustado para aprox. 150 %, ou
no minimo para um valor suficientemente alto de modo a que o motor ndo falha durante a
inicializacao. Desta forma consegue-se sempre que seja criado um torque de aceleracdo sufi-
ciente durante toda a inicializacao do motor. Como valor de referéncia é aplicado o torque
nominal do motor.

Torque limite = Torque de partida
e Ajuste de fabrica: 150 %
e Faixa de ajuste: 20 ... 200 %

* Largura do passo: 5%
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8.1 Partida

Tempo de rampa de arranque

O tempo de rampa de arranque determina em que momento o torque de partida é aumentado
para o torque limite. Este influencia o momento de aceleracao do motor, o qual impulsiona a
carga durante o processo de inicializacdo. Um tempo de rampa de arranque maior implica um
momento de aceleracdo menor ao longo da inicializacao do motor. A partida do motor é mais
longa e mais suave.

O tempo de inicializacdo real do motor depende da carga e pode distinguir-se do tempo de
rampa de arranque ajustado. Se o tempo de arranque terminar antes da conclusao da inicia-
lizacdo do motor, o torque é limitado para o torque limite ajustado, até que o dispositivo de
partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe detecte a inicializacdo do motor e os contatos de
bypass internos se fechem.

No ajuste "0 s", o motor é ligado com um tempo de rampa de arranque de aprox. 100 ms.
e Ajuste de fabrica: 10 s
e Faixa de ajuste: 0...360 s

* Largurado passo:0,1s

Tempo de arranque maximo

Esse tempo define o tempo maximo apds o qual a unidade propulsora tem de ter concluido a
inicializacdo. Se depois de decorrido o tempo definido a unidade propulsora ndo estiver em
operacao nominal, o comando por corte de fase do tiristorizado é interrompido e a tensao da
rede é elevada para 100 %. A configuracao "0 s" desativa o tempo de arranque maximo.

Tempo de arranque maximo = Tempo de rampa de arranque.
e Ajuste de fabrica: 0's
e Faixa de ajuste: 0... 1000 s

* largurado passo:0,1s

Tempo de partida

Tensao transitéria de partida

Vide Impulso de partida em funcdes de partida (Pagina 157)

8.1.5 Partida suave com rampa de tensao e limitacao da corrente

Modo de funcionamento

Selecione o tipo de partida "Rampa de tensao + Limitacao de corrente”, se, além da inicializacao
suave do motor, ao mesmo tempo, um determinado valor de corrente especifico ndo deva ser

excedido.

A partida do motor comeca sempre com a rampa de tensdo. Se a corrente exceder o

valor limite de corrente parametrizado, é cancelada a rampa de tensdo e iniciada a funcao de

limitacao

de corrente. A funcdo de limitacao de corrente permanece ativa até que o dispositivo

de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe detecte a inicializacdo do motor e o motor se

encontre

no modo operacional normal.

Aplicacao

* Evitar picos de corrente

¢ Reduzir custos com energia

152
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8.1 Partida

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a partida > Tipo de partida > Rampa de tensao + Limitacao de corrente"

e Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2/ 3 > Configurar a partida"

e A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Propagacao de corrente

I [A]

n [min']

Propagacao de corrente com acionamento direto sem dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe

Valor de limitacdo de corrente ajustavel

OO ©

Rampa de tensao
Corrente de operacao nominal com operacao nominal

®
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8.1 Partida

Parametros
Além do seguinte parametro, aplicam-se os parametros do tipo de partida "Rampa de tensao"
(Pagina 145).

Parametros Descricao

Valor de limitacdo de corrente

Ajuste o valor de limitacdo de corrente a corrente maxima desejada durante a partida, como
fator da corrente nominal do motor. Se o valor de limitacdo de corrente ajustado for atingido,
a tensao do motor é diminuida ou regulada pelo dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe de forma que a corrente nao ultrapasse o valor de limitacao de corrente ajustado.

Para colocar a unidade propulsora em operacao nominal, selecione pelo menos um valor de
limitacao de corrente suficientemente elevado para gerar um torque adequado no motor.
Como valor tipico, é possivel assumir aqui 3 a 4 vezes o valor da corrente de operacao nominal
(I,) do motor.

(Idéntico aos parametros nos capitulos Parametrizacdo automatica (Pagina 143) e Partida
suave com regulagem do torque e limitacdo da corrente (Pdgina 154))

e Ajuste de fabrica: 400 %
* Faixa de ajuste: 125 ... 800 %

e Largura do passo: 1 %

8.1.6

Modo de funcionamento

Partida suave com regulagem do torque e limitacao da corrente

Selecione o tipo de partida "Regulagem do torque + Limitacdo de corrente”, se, além da
inicializacao suave do motor ou da carga conectada, ao mesmo tempo, um determinado valor
de corrente especifico nao deva ser excedido. A partida do motor comeca sempre com a
regulagem do torque. Se a corrente exceder o valor limite de corrente parametrizado, é
cancelada a rampa de torque e iniciada a funcao de limitacao de corrente. A funcao de limitacao
de corrente permanece ativa até que o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
detecte a inicializacao do motor e 0 motor se encontre no modo operacional normal.

Aplicacao

Evitar picos de corrente
Reduzir custos com energia

Em partidas pesadas

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

154

Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a partida > Tipo de partida > Controle de torque + Limitacdao de corrente”

Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2 /3 > Configurar a partida"

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo estd ativa ou foi anulada.
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Propagacao de corrente

Al

8.1 Partida

OO ©

n [min']

Propagacao de corrente com acionamento direto sem dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe

Valor de limitacdo de corrente ajustavel
Regulacao do torque

. Corrente de operacao nominal com operacao nominal

Parametros
Além do seguinte parametro, aplicam-se os parametros do tipo de partida "Regulacdo do
binario" (Pagina 148).

Parametros Descricao

Valor de limitacao de corrente

Ajuste o valor de limitacdo de corrente a corrente maxima desejada durante a partida, como
fator da corrente nominal do motor. Se o valor de limitacdo de corrente ajustado for atingido,
a tensao do motor é diminuida ou regulada pelo dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe de forma que a corrente ndo ultrapasse o valor de limitacdo de corrente ajustado.

Para colocar a unidade propulsora em operacao nominal, selecione pelo menos um valor de
limitacao de corrente suficientemente elevado para gerar um torque adequado no motor.
Como valor tipico, é possivel assumir aqui 3 a 4 vezes o valor da corrente de operacdo nominal
(I,) do motor.

(Idéntico aos parametros nos capitulos Partida suave com rampa de tensdo e limitacdo da
corrente (Pagina 152) e Parametrizacdo automatica (Pagina 143))

e Ajuste de fabrica: 400 %
¢ Faixa de ajuste: 125 ... 800 %
e Largura do passo: 1 %
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8.1 Partida

8.1.7

Acionamento direto

Modo de funcionamento

Sem regulagem, o motor é ligado diretamente no sentido de rotacao (para a direita = sentido de
rotacao de rede). A partida ocorre sem interferéncia, como, p. ex., limitacao de corrente pelo

dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe. A limitacao de corrente s6 fica ativa ao
exceder um valor 7,5 vezes superior da corrente nominal estipulada do dispositivo de partida

suave para evitar uma sobrecarga.

Com o tipo de partida "direto" ajustado, é realizada uma rampa de tensao rapida de

aprox. 100 ms com a ordem de inicio. Deste modo, a corrente de ligacdo do motor é
limitada. Depois que o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe reconhecer a
inicializacao, os bypass sdo ligados. Esta partida corresponde quase ao comportamento de
partida com um contator.

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

8.1.8

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a partida > Tipo de partida > Direto"

e A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo estd ativa ou foi anulada.

Aquecimento do motor

Modo de funcionamento

Validade

156

O tipo de partida "Aquecimento de motor" aquece o motor. Nao ocorre a partida. O aquecimento
do motor permanece ligado enquanto o comando de controle "Motor direita" ou "Motor
esquerda” estiver pendente.

Parametrize um conjunto de parametros proprio para o aquecimento do motor, a fim de
poder alternar rapidamente entre o aquecimento do motor e a partida efetiva.

Aplicacao

* Em unidades propulsoras em dreas externas, para minimizar a concentracao de agua de
condensacao no motor.

Este tipo de partida nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.
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8.1 Partida

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a partida > Tipo de partida > Aquecimento do motor"

e Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2/ 3 > Configurar a partida

e A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Parametros
ATENCAO
Danos materiais por aquecimento do motor em operacao continua
O tipo de partida "Aquecimento de motor" nao é um tipo de regime de carga continuo. O motor
deve estar equipado com um sensor de temperatura para ser protegido de forma segura. O
modelo de motor com protecao eletrénica contra sobrecarga do motor integrada nao é
indicado para esta operacao.
Parametros Descricao
Poténcia de aquecimento | Selecione o parametro de forma a nao danificar o motor. O aquecimento do
do motor motora 100 % corresponde a uma corrente do motor comparavel de aprox.
30 % da corrente nominal do motor.
e Ajuste de fabrica: 20 %
¢ Faixa de ajuste: 1... 100 %
e largura do passo: 1 %
8.1.9 Impulso de partida em funcoes de partida

Modo de funcionamento

Podera ser necessaria a criacdo de um impulso de partida no inicio do processo de partida da
maquina. Com o impulso de partida é possivel superar a elevada friccao estética da carga e
colocar a maquina em movimento. O impulso de partida é utilizado em conjunto com os tipos

de partida "rampa de tensao", "regulagem do torque" ou "limitacao de corrente" e sobrepde-se
a estes durante o tempo de partida definido.

Aplicacao
¢ Moinhos
¢ Britadeira

¢ Unidades propulsoras com mancal de deslizamento

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008 157



Funcées

8.1 Partida

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a partida"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Curva de tensao

U[v]

158

t

’
Rampa de tensao

Tensao de arranque parametrizavel
Tempo de partida

Tempo de rampa de arranque
Tensao de rede

Tensao de arranque parametrizavel

t [s]
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8.2 Marcha de inércia

Parametros
Parametros Descricao
Tempo de partida O tempo de partida determina o periodo de tempo em que deve existir tensao transitéria de

partida. Depois de decorrida a duracao de impulso, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RW55 Failsafe inicia seu processo de inicializacdo com o tipo de partida selecionado, p. ex. a
rampa de tensdo ou a regulacdo do torque.

Selecione o tempo de partida com uma duracdo minima que permita que o motor ndo pare
novamente depois de decorrido o tempo ajustado, mas que acelere imediatamente para o tipo
de partida selecionado. A configuracéo "0 s" desativa o tempo de impulso de partida.

¢ Ajuste de fabrica: 0's
* Faixa de ajuste:0...2s

e Llargura do passo: 0,01 s

Tensao transitéria de partida | Com a tensdo transitéria de partida é ajustado o nivel do torque de partida a ser gerado. O
torque de partida pode ser no maximo 100 % do torque de ligacdo gerado no acionamento
direto.

Selecione a tensdo transitéria de partida, no minimo, tdo elevada que permita que o motor
arranque imediatamente com a ordem de inicio dada ao dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe.

¢ Ajuste de fabrica: 40 %
* Faixa de ajuste: 40 ... 100 %

e Largura do passo: 5 %

8.2 Marcha de inércia

8.2.1 Tipos de inércia

Modo de funcionamento

Assim como na partida, a parada também pode ser ajustada a aplicacao
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8.2 Marcha de inércia

Possibilidades de ajuste

3RW5 HMI High Feature

Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2 /3 > Ajustes
de parada > Tipo de parada"

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Pardmetro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Conjunto de parametros 1/ 2/ 3 > Ajustes de parada"

Com um bus de campo via um médulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Tipos de parada do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
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Parada livre (Pagina 161)
(ajuste de fabrica)

Rampa de tensdo (Pagina 162)

Regulacao do torque (Pagina 163)

Parada da bomba (Pagina 165)

Frenagem inteligente (Pagina 168)

— Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V3.0.0

— Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do produto E12

— 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V3.4.0

Este tipo de parada nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Frenagem DC com contatores de frenagem externos (Pagina 170)
Este tipo de parada nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Frenagem DC dindmica sem contator (Pagina 174)
Este tipo de parada nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Frenagem DC de inversdo com combinacdo de contatores de inversao (Pagina 178)
Este tipo de parada nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Parada alternativa (Pdgina 180)
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8.2 Marcha de inércia

Curva de rotacoes

n [min']

t[s]

r]Frenagem DC
Nparada livre

nParada controlada por torque

Comando de parada no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

T OO

8.2.2 Parada livre

Modo de funcionamento

Marcha em inércia livre significa que, com o cancelamento do comando LIGADO no dispositivo
de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, a alimentacao de energia ao motor é interrompida
através do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe. O motor para sem regulagem
e é acionado apenas pela inércia de massa (massa centrifuga) do rotor e da carga. Esta também
pode ser designada de inércia natural. Uma massa centrifuga superior significa uma inércia livre
mais longa.

Ainércia livre é utilizada com cargas, com as quais ndo sao feitos quaisquer requisitos
especiais ao comportamento de parada.

Aplicacao

e Por exemplo, ventilador

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a marcha em inércia > Tipo de inércia > Marcha de inércia livre"

e A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.
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8.2 Marcha de inércia

8.2.3 Rampa de tensao

Modo de funcionamento
No tipo de parada "rampa de tensdo", a tensao no motor é reduzida em uma rampa de tensao
linear negativa até a tensao de parada.
Aplicacao

* Unidades propulsoras que param repentinamente ao serem desligadas, danificando as
mercadorias transportadas, como p. ex., instalacdes de engarrafamento.

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a marcha em inércia > Tipo de inércia > Rampa de tensao"

* Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2/ 3> Configuracdes da marcha em inércia"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Curva de tensao

U[v]

I t[s]

t ..t Tempo de inércia
Uy Tensdo de rede
Ustop Tensao de parada (50 % da tensdo de rede)

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
162 Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008



Funcées

Parametros

8.2 Marcha de inércia

Parametros

Descricao

Tempo de inércia

O tempo de inércia determina em que tempo, a tensao do motor é reduzida da
tensdo de rede para O V.

A marcha em inércia efetiva até a paralisacdo do motor pode levar mais tempo.
A configuracao "0 s" causa o desligamento direto do motor sem rampa de marcha

em inércia.
¢ Ajuste de fabrica: 10 s

e largura do passo:0,1s

¢ Faixa de ajuste: 0...360 s

8.2.4 Regulacao do torque

Modo de funcionamento

Através da inércia com regulagem de torque, a inércia da carga é prolongada. O motor é
desligado em uma rampa de tensdo linear negativa. Esta funcao é ativada quando uma

paralisacao repentina da carga deve ser evitada.

Aplicacao

e P. Ex., em esteiras transportadoras, para evitar que o material transportado fique inclinado

¢ Aplicacdes com pequenas inércias de massa ou elevados torques de resisténcia.

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a marcha em inércia > Tipo de inércia > Regulacdo do torque"

* Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/

2/ 3 > Configuraces da marcha em inércia"

¢ A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esté ativa ou foi anulada.
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8.2 Marcha de inércia

Curva de binario
M [Nm]

M

e

t[s!
t t) [s]
@ Torque de parada
t ..t Tempo de inércia
M, Torque nominal
Parametros
Indicacao

Dados do motor

Para uma regulagem ideal do torque durante o processo de inércia, introduza os dados do motor
conectado ao dispositivo de partida suave no item do menu "Parametros do motor" no conjunto
de parametros selecionado do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.

Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Parametros do motor"
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8.2 Marcha de inércia

Parametros

Descricao

Tempo de inércia

O tempo de inércia determina em que tempo, a tensao do motor é reduzida da
tensdo de rede para O V.

A marcha em inércia efetiva até a paralisacdo do motor pode levar mais tempo.

A configuracao "0 s" causa o desligamento direto do motor sem rampa de
marcha em inércia.

e Ajuste de fabrica: 10 s
* Faixa de ajuste:0...360 s
e Largurado passo: 0,1 s

Torque de parada

O torque do motor é conduzido de forma "controlada" até o torque de parada
e entdo desligado. Como valor de referéncia é aplicado o torque nominal do
motor.

e Ajuste de fabrica: 10 %
* Faixa de ajuste: 10 ... 100 %
e Largura do passo: 5 %

8.2.5 Parada da bomba

Modo de funcionamento

No caso de inércia da bomba com regulagem de torque, a parada da bomba é prolongada. Esta
funcaotipodeinércia é ajustada, se for necessario impedir uma paralisacao repentina da bomba.

Devido ao momento de inércia da massa muito reduzido das bombas, a unidade propulsora
(motor) da bomba pode parar repentinamente ao desligar devido a contrapressao do liquido
no sistema de tubulacdo. Isso gera variacoes de pressao no sistema de tubulacdo, que por
sua vez causam ruidos fortes, os chamados golpes de ariete, e problemas mecanicos, p.

ex., nas aletas de retorno. Por isso a capacidade de transporte da bomba é continuamente
reduzida na inércia da bomba. Em bombas menores esse efeito pode ser muitas vezes

desconsiderado.

Aplicacao

¢ Unidades propulsoras nas quais uma paralisacdo repentina da bomba deve ser evitada.

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a marcha em inércia > Tipo de inércia > Inércia da bomba"

* Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2/ 3 > Configuracdes da marcha em inércia"
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8.2 Marcha de inércia

Curva de rotacoes

Parametros

166

n [min]

t[s]
@ Tipo de inércia "Rampa de tensao”
@ Tipo de inércia "Inércia da bomba"

Indicacao
Dados do motor
Para uma regulagem ideal do torque durante o processo de inércia, introduza os dados do motor

conectado ao dispositivo de partida suave no item do menu "Parametros do motor" no conjunto
de parametros selecionado do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.

Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Parametros do motor"

Parametros Descricao

Tempo de inércia O tempo de inércia determina em que tempo, a tensao do motor é reduzida da
tensdo de rede para O V.

A marcha em inércia efetiva até a paralisacdo do motor pode levar mais tempo.

A configuracao "0 s" causa o desligamento direto do motor sem rampa de
marcha em inércia.

e Ajuste de fabrica: 10 s
* Faixa de ajuste: 0...360 s

e Largurado passo: 0,1 s

Torque de parada O torque do motor é conduzido de forma "controlada” até o torque de parada
e entdo desligado. Como valor de referéncia é aplicado o torque nominal do
motor.

e Ajuste de fabrica: 10 %
» Faixa de ajuste: 10 ... 100 %

e Largura do passo: 5 %
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8.2.6 Frenagem DC

8.2 Marcha de inércia

O dispositivo de partida suave 3RW55 oferece diversos processos de frenagem DC que diferem
em termos de seu desempenho e dos componentes externos necessdrios. A selecdo do processo
de frenagem adequado deve se basear na inércia da carga maxima passivel de frenagem

dependendo do momento de inércia do motor e também dos dispositivos de manobra externos

disponiveis.

Estdo disponiveis os seguintes processos de frenagem DC:

* Frenagem inteligente (a partir da versao do produto E12 e versao do firmware V3.0.0)

¢ Frenagem DC com contatores de frenagem externos

* Frenagem DC dindmica (sem contator)

* Frenagem DC de inversdo com combinacao de contatores de inversao

Comparacao dos processos de frenagem

Frenagem in-
teligente

Frenagem DC com
contatores de fre-
nagem externos

Frenagem DC di-
ndamica sem conta-
tor

Frenagem DC de in-
versao com combi-
nacdo de contatores
de inversao

Inércia da carga
maxima recomen-
dada

nenhum limite

JCarga =5x J!\/Iotor

JCarga = JMotor

nenhum limite

Numero de conta-
tores

112

A frenagem DC de inversdao com combinacao de contatores de inversao e a frenagem
inteligente oferecem a poténcia de frenagem maxima. Ambos 0s processos sao comparaveis
em termos de inércia de carga maxima passivel de frenagem e nao apresentam nenhum
limite. A frenagem inteligente alcanca assim uma poténcia de frenagem compardvel a da
frenagem DC de inversdao, mas nao necessita de contatores adicionais.

Upgrade de dispositivos mais antigos

Os dispositivos de partida suave 3RW55 mais antigos podem ser reequipados com o processo
Frenagem inteligente. Para esse efeito, estao disponiveis as seguintes opcoes:

* Opcao 1 — Upgrade no local:

— Substituicdo da unidade de comando

— Atualizacao do médulo HMI High Feature existente para, pelo menos, a versao de
firmware V3.4.0

¢ Opcdo 2 — Servico de reparacdo:

— Reparacao "Update" paga mediante envio do dispositivo de partida suave
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8.2 Marcha de inércia

8.2.6.1

Frenagem inteligente

Modo de funcionamento

Validade

Pré-requisito

A parada com a funcdo Frenagem inteligente se divide em duas fases, o processo de frenagem
propriamente dito e a frenagem DCfinal. Durante o processo de frenagem propriamente dito sao
aplicados pulsos de frenagem dependendo do campo magnético do motor, de modo a frear o
motor eficientemente. Por principio, o tempo entre os pulsos com rotacdes decrescentes vai
diminuindo. O torque de frenagem pode ser parametrizado de modo a gerar tanto um efeito de
frenagem forte como um fraco. A transicao para a frenagem DC final ocorre com uma baixa
rotacao do motor e assegura a reducao das Ultimas rotacdes restantes até a paralisacao.

Para garantir uma interrupcdo prematura do processo de frenagem pode recorrer-se as
funcoes "Deteccdo externa de parada do motor (Pagina 180)" ou "Deteccdo de parada do
motor sem encoder (P4dgina 179)", que detectam a paralisacdo do motor antes da decorréncia
do tempo de parada. Como contator do motor é recomendada a utilizacao da protecdo de
motor por termistor com sensor de temperatura (Pagina 186).

Aplicacao
» Paralisacdo de inércias de massa (massas centrifugas) pequenas, médias e grandes.

* Quando é necessario um processo de frenagem eletrénica sem contator de frenagem.

Este tipo de parada nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

* Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V3.0.0
* Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do produto E12

e 3RWS5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V3.4.0

* Dispositivo de partida suave 3RW55 na comutacao padrao

* Nenhuma operacao Ex ativa

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

168

* Menu:"Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2 /3 > Ajustes
de parada > Tipo de parada > Frenagem inteligente"

e Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2/ 3 > Ajustes de parada"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.
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8.2 Marcha de inércia

Curva de corrente em bloco na frenagem

1A]

t [ms]

Durante a frenagem, a corrente de servico apresenta uma curva em bloco. Os medidores
de corrente convencionais, que medem o valor efetivo ao longo de varios periodos de
rede, apresentam valores consideravelmente menores em caso de frenagem inteligente
do que na frenagem de inversdo. Porém, é importante observar que os picos de corrente

sdo similarmente altos em ambos os casos. Por isso, a alimentacdao deve continuar sendo
projetada para esses valores de pico.

Parametros

ATENCAO

Danos materiais devido a frenagem inteligente

A frenagem inteligente causa uma intensidade de corrente mais alta, bem como ruidos e
vibracdes especificos do motor.

Isso pode levar a falhas prematuras nos rolamentos do motor. O dispositivo de partida
suave 3RW55 podera ter que ser alterado para uma dimensao superior.
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8.2 Marcha de inércia

Parametro

Descricao

Tempo de parada

Com o tempo de parada é determinado o periodo de tempo em que deve ser gerado o torque
de frenagem no motor. A duracdo do tempo de frenagem deve ser selecionada de forma a
permitir a paralisacdo da carga. Para se alcancar um efeito de frenagem suficiente até a para-
lisacdo, a massa centrifuga da carga nao deve exceder a do motor. A duracao do tempo de
parada deve ser selecionada de forma a permitir a paralisacao do motor.

O tempo de parada real pode variar nesse processo de frenagem.
e Ajuste de fabrica: 10's

e Faixa de ajuste: 0...360 s

* Largurado passo:0,1s

Torque de frenagem DC Com o torque de frenagem DC é possivel ajustar a forca de frenagem do motor na segunda fase

de frenagem. Se o motor acelerar novamente durante a frenagem DC, o torque de frenagem
dinamico precisa ser aumentado.

¢ Ajuste de fabrica: 50 %
e Faixa de ajuste: 20 ... 100 %

* Largura do passo: 5 %

Torque de frenagem dinamico | O torque de frenagem dinamico determina o nivel do efeito de frenagem na primeira fase do

processo de frenagem para reduzir a rotacdo do motor. Em seguida, o processo de frenagem
continua sendo automaticamente executado com Frenagem DC.

¢ Ajuste de fabrica: 50 %
* Faixa de ajuste: 20 ... 100 %

e Largura do passo: 5 %

8.2.6.2

Frenagem DC com contatores de frenagem externos

Modo de funcionamento

170

No caso da frenagem DC, a inércia livre ou natural da carga é encurtada por meio de frenagem
elétrica através de um contator de frenagem. O dispositivo de partida suave 3RW55 aplica nos
suportes do motor uma corrente continua (pulsante) nas fases L1 e L2. Esta corrente forma um
campo magnético permanente nos suportes. Como o rotor ainda roda devido a sua inércia de
massa, sao induzidas correntes nas bobinas do rotor curto-circuitadas, que formam um torque
de frenagem. Se o processo de frenagem ainda nao tiver sido concluido ap6s a decorréncia do
tempo de inércia, o motor para independentemente.

Para garantir uma interrupcdo prematura do processo de frenagem pode recorrer-se as
funcoes "Deteccdo externa de parada do motor (Pagina 180)" ou "Deteccao de parada do
motor sem encoder (Pagina 179)", que detectam a paralisacdo do motor antes da decorréncia
do tempo de inércia. Como contator do motor é recomendada a utilizacao da protecao de
motor por termistor com sensor de temperatura (Pagina 186).

Se usar um dispositivo de partida suave 3RW55 com o nimero do artigo "3RW551.-.....",
"3RW5521-....." ou "3RW5524-....." com uma tensao de operacdo nominal U, de até 400V,
s6 poderad realizar o tipo de inércia "Frenagem DC" com um contator de frenagem externo.
Utilize 2 contatores de frenagem externos para dispositivos de partida suave 3RW55 a partir
do nimero do artigo "3RW5525-....." ou com uma tensdo de operacao nominal U, acima de
400 V.
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8.2 Marcha de inércia

Observe os dados técnicos dos contatores de frenagem. Mais informacdes sobre
os contatores de frenagem estdo disponiveis no capitulo Catalogo IC 10 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109747945).

Tamanho da estrutura Numero do artigo do dis- | NUmero de contatores de fre- | NiOmero de contatores de
positivo de partida suave | nagem externos necessarios | frenagem externos neces-
3RWS55 até 400V sarios acima de 400 V
Tamanho da estrutura 1 3RW551.-..... Tou?2 2
Tamanho da estrutura 2 3RW5521-.....
3RW5524-.....
3RW5525-..... 2
3RW5526-.....
3RW5527-.....
Tamanho da estrutura 3 3RW553.-.....
Tamanho da estrutura 4 3RW554.-.....
Tamanho da estrutura 5 3RW555.-.....

Aplicacao

Mais informacoes

Paralizacao de aplicacbes com grandes inércias de massa (massa centrifuga): Je,gs < 5 X Jyotor
Tornos (por exemplo, na troca de ferramenta)

Serra circular

Estampagem

Cintas de transporte

Para obter mais informacdes sobre os modos de funcionamento, consulte os

capitulos Dispositivo de partida suave 3RW55 em circuito padrdo e funcao de marcha de inércia
frenagem DC com contator de frenagem (Pagina 335) e Dispositivo de partida suave 3RW55 em
circuito padrao e funcdo de marcha de inércia frenagem DC com 2 contatores de frenagem

(P&

Validade

gina 337).

Este tipo de inércia nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Pré-requisito

Nesta variante de frenagem é necessario converter uma acao de saida do dispositivo de
partida suave 3RW55 para o "contator de frenagem DC", através do qual é acionado um
contator de frenagem externo.

Dispositivo de partida suave 3RW55 na comutacdo padrao

Nenhuma operacao a prova de explosao ativa
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8.2 Marcha de inércia

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a marcha em inércia > Tipo de inércia > Frenagem DC"

e Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2/ 3 > Configuracdes da marcha em inércia"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Curva de binario sem retardo de frenagem

M [Nm]

t[s]
t, t,
@ Torque de frenagem DC
t, Comando de parada no dispositivo de partida suave 3RW55
..t Tempo de inércia
M, Torque nominal
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Curva de binario com retardo de frenagem

M [Nm]

E®OEO

Parametros

t[s]

® @
@

Torque de frenagem DC

Comando de parada no dispositivo de partida suave 3RW55
Retardo de frenagem DC (Marcha de inércia livre)

Tempo de inércia

Torque nominal

ATENCAO

Danos materiais devido a sobrecarga frenagem DC.

A frenagem DC causa uma alta intensidade de corrente, bem como ruidos e vibracdes
especificos do motor.

Isso pode levar a falhas prematuras nos rolamentos do motor. O dispositivo de partida
suave 3RW55 podera ter que ser alterado para uma dimensdo superior.
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Parametros

Descricao

Tempo de inércia

Ap6s a decorréncia do tempo de inércia, a frenagem DC é automaticamente concluida. A
configuracdo "0 s" causa o desligamento direto do motor sem frenagem DC.

* Regulagem de fabrica: 10 s
¢ Faixa de ajuste: 0...360 s
e Largurado passo: 0,1 s

Torque de frenagem DC Com o nivel de torque de frenagem DC é possivel ajustar a forca de frenagem do motor.

e Ajuste de fabrica: 50 %
* Faixa de ajuste: 20 ... 100 %

e Llargura do passo: 5%

Retardo de frenagem O tempo de retardo da frenagem DC é iniciado com a deteccdo do comando para motor

DESLIGADO ("Motor a direita" e "Motor a esquerda” = 0). Enquanto decorre o tempo do retardo
de frenagem DC, o motor encontra-se na marcha em inércia. Depois de decorrido o tempo de
retardo de frenagem DC é iniciada a frenagem DC.

Com ainércia livre, o motor freiaimediatamente e é necessario menos energia para a frenagem
DC subsequente. Isso reduz o risco que o dispositivo de partida suave 3RW55 sobreaqueca na
frenagem DC.

Este parametro é usado com "Tipo de inércia" e ignorado com "Tipo de inércia alternativo”.
¢ Regulacdo basica de fabrica criada: 0 s

¢ Faixa de ajuste: 0...360 s

e Llargurado passo: 0,1 s

8.2.6.3

Frenagem DC dindmica sem contator

Modo de funcionamento

Validade

174

O processo de frenagem ocorre em 2 fases. Na primeira fase, o motor é frenado por meio de
impulsos de frenagem DC controlados. Na segunda fase, o motor é paralisado com uma
frenagem DC constante. Se for necessario alcancar um longo tempo de frenagem uniforme,
utilize a funcao Frenagem DC.

Para garantir uma interrupcdo prematura do processo de frenagem pode recorrer-se as
funcoes "Deteccdo externa de parada do motor (Pagina 180)" ou "Deteccdo de parada do
motor sem encoder (P4dgina 179)", que detectam a paralisacdo do motor antes da decorréncia
do tempo de inércia. Como contator do motor é recomendada a utilizacao da protecao de
motor por termistor com sensor de temperatura (Pagina 186).

Aplicacao

* Paralizacdo de aplicacbes com pequenas inércias de massa (massa centrifuga): Jearga < Jviotor

* Quando é necessario um processo de frenagem elétrica sem contator de frenagem.

Este tipo de inércia nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.
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8.2 Marcha de inércia

Pré-requisito
* Dispositivo de partida suave 3RW55 na comutacao padrao

* Nenhuma operacao a prova de explosdo ativa

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a marcha em inércia > Tipo de inércia > Frenagem DC dinamica"

e Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2/ 3 > Configuracdes da marcha em inércia"

e A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Curva de binario sem retardo de frenagem

M [Nm]

@ t[s]

t t

1 2
Torque de frenagem DC
Torque de frenagem dinamico
Comando de parada no dispositivo de partida suave 3RW55
.t Tempo de inércia

£T7 00

Torque nominal
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Curva de binario com retardo de frenagem

M [Nm]

M

e

@ t[s]

®

Torque de frenagem DC

Comando de parada no dispositivo de partida suave 3RW55
Retardo de frenagem DC (Marcha de inércia livre)

Torque de frenagem dinamico

Tempo de inércia

FO®OEO

Torque nominal

Parametros

ATENCAO

Danos materiais causados por impulsos de frenagem DC

Impulsos de frenagem DC causam uma alta intensidade de corrente, bem como ruidos e
vibracdes especificos do motor.

Isso pode levar a falhas prematuras nos rolamentos do motor. O dispositivo de partida
suave 3RW55 podera ter que ser alterado para uma dimensao superior.
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Parametros

Descricao

Tempo de inércia

Com o tempo de inércia é determinado o periodo de tempo em que deve ser gerado o torque
de frenagem no motor. A duracdo do tempo de frenagem deve ser selecionada de forma a
permitir a paralisacdo da carga. Para se alcancar um efeito de frenagem suficiente até a para-
lisacdo, a massa centrifuga da carga nao deve exceder a do motor. A duracao do tempo de
inércia deve ser selecionada de forma a permitir a paralisacao do motor.

O tempo real de inércia pode variar nesse processo de frenagem.
* Regulagem de fabrica: 10 s

¢ Faixa de ajuste: 0...360 s

* Largurado passo:0,1s

Torque de frenagem DC

Com o torque de frenagem DC é possivel ajustar a forca de frenagem do motor. Se o motor
acelerar novamente durante a frenagem DC, o torque de frenagem dindmico precisa ser au-
mentado.

¢ Ajuste de fabrica: 50 %
e Faixa de ajuste: 20 ... 100 %

* Llargura do passo: 5 %

Torque de frenagem dinamico

O torque de frenagem dindmico determina o nivel do efeito de frenagem na primeira fase do
processo de frenagem para reduzir a rotacao do motor. Em seguida, o processo de frenagem
continua a ser automaticamente executado com Frenagem DC.

¢ Regulacdo bésica de fabrica criada: 50 %
* Faixa de ajuste: 20 ... 100 %

¢ Largura do passo: 5%

Retardo de frenagem

O tempo de retardo da frenagem DC é iniciado com a deteccao do comando para motor
DESLIGADO ("Motor a direita" e "Motor a esquerda” = 0). Enquanto decorre o tempo do retardo
de frenagem DC, o motor encontra-se na marcha em inércia. A frenagem DC dinamica s6 é
iniciada depois de decorrido o tempo do atraso do freio DC.

Comainércia livre, o motor freia imediatamente e é necessario menos energia para a frenagem
DC dinamica subsequente. Isso reduz o risco que o dispositivo de partida suave 3RW55 so-
breaqueca na frenagem DC dindmica.

Este parametro é usado com "Tipo de inércia" e ignorado com "Tipo de inércia alternativo".
¢ Regulacao basica de fabrica criada: 0 s

* Faixa de ajuste: 0... 360 s

e largura do passo: 0,1 s
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8.2.6.4 Frenagem DC de inversao com combinacao de contatores de inversao

Modo de funcionamento

Validade

Condicao prévia

No tipo de inércia "Frenagem DC de inversao" o motor é frenado fortemente com uma
combinacdo de contatores de inversao externa. Para evitar que o motor gire no sentido oposto
apésa frenagem, o procedimento de frenagem é dividido em 2 procedimentos de frenagem. No
primeiro procedimento de frenagem, o dispositivo de partida suave 3RW55 freia com a operacao
deinversdo (combinacdo de contatores de inversdo externos), até aprox. 80 % (ajuste de fabrica)
da energia. Esta energia é determinada pelo dispositivo de partida suave 3RW55 e corresponde
a energia de partida. No segundo procedimento de frenagem, o dispositivo de partida

suave 3RW55 pela frenagem DC (sem contator de frenagem DC) e retira as 20 % restantes de
energia. Afrenagem DC é encerrada pela deteccao de parada. A deteccdo de paragem pressupoe
o uso da funcdo "Deteccdo externa de parada do motor (Pagina 180)" ou da funcao "Deteccdo de
parada do motor sem encoder (Pagina 179)".

O tipo de inércia "Frenagem DC de inversao" com combinacao de contatores de inversao

e a funcao "Operacdo de inversdo" utilizam os mesmos contatores de inversdo. Para mais
informacdes relativas ao modo de funcionamento, consulte o capitulo Operacao de inversao
(Pagina 349).

Aplicacao

* Aplicacdes que precisam ser frenadas rapidamente

Este tipo de inércia nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

* Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.0

¢ Combinacao de contatores de inversao externa com 2 contatores bloqueados
mecanicamente

* 2 saidas digitais
* Dispositivo de partida suave 3RW55 na comutacao padrao

* Nenhuma operacao a prova de explosdo ativa

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

178

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a marcha em inércia > Tipo de inércia > Frenagem DC de inversao”

e Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2/ 3 > Configuracdes da marcha em inércia"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.
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Parametros

8.2 Marcha de inércia

Parametros

Descricao

Tempo de inércia

Aduracaodo tempo deinércia determina a duracao processo de frenagem. A configuracdo "0s"
causa o encerramento sem frenagem DC.

* Regulacdo de fabrica: 10's
¢ Rangede ajuste:0...360s
e Largurado passo:0,1s

Torque de frenagem DC

Com o torque de frenagem DC é possivel ajustar a forca de frenagem do motor. Se o motor
acelerar novamente durante a frenagem DC, o torque de frenagem dindmico precisa ser au-
mentado.

* Regulacdo de fabrica: 50 %
e Range de ajuste: 20 ... 100 %
* Llargura do passo: 5%

Torque de frenagem dinamico

O torque de frenagem dinamico determina o nivel do efeito de frenagem no primeiro proce-
dimento de frenagem para reduzir a rotacdo do motor através da operacdo de inversdo. Con-
sequentemente, a duracao da operacdo de inversdo pode ser alterada no primeiro procedi-
mento de frenagem para evitar a rotacao no sentido inverso apds a frenagem. Se desejar
prolongar o primeiro procedimento de frenagem, o torque de frenagem dindmico aumenta, p.
ex., para 70 %. Quando o motor gira no sentido contrdrio apds a frenagem, o torque de
frenagem dindmico reduz, p. ex., para 30 %. O ajuste de fabrica 50 % corresponde a uma
reducdo de aprox. 80 % de energia no primeiro procedimento de frenagem.

¢ Regulacdo de fabrica: 50 %
¢ Range de ajuste: 20 ... 100 %
e Llargura do passo: 5 %

8.2.6.5 Deteccao de parada do motor sem encoder

Modo de funcionamento

O dispositivo de partida suave 3RW55 possui uma deteccao integrada de parada do motor sem
encoder. Com esta funcao, todos os tipos de inércia com freio sao encerrados a tempo, assim
que o motor parar. A funcdo pode ser utilizada de forma independente ao tipo de inércia.

Aplicacao

* Deteccao a tempo da parada do motor para desligamento do procedimento de frenagem.

Validade

Esta funcao nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Condicao prévia

* Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.0

* Inicializacao atingida
Quando for desejada uma deteccao de parada antes de atingir a inicializacdo ou no comando
por impulsos, utilize um monitoramento da parada com encoder.
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Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configuracdes da marcha em inércia"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Parametro
Parametro Significado
Deteccdo de parada do motor sem encoder e Ativada (regulacdo basica de fabrica criada)
* Desativada
8.2.6.6 Deteccao externa de parada do motor

Modo de funcionamento

O dispositivo de partida suave 3RW55 reconhece a parada do eixo do motor por uma deteccdo
externa de parada do motor. Com esta funcdo, todos os tipos de inércia com freio sdo encerrados
a tempo, assim que o motor parar. A funcao pode ser utilizada de forma independente ao tipo
de inércia.
Aplicacao

* Deteccao a tempo da parada do motor para desligamento do procedimento de frenagem.

Validade

Esta funcao nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Condicao prévia
* Deteccao externa de parada do motor

* Parametrize a entrada conectada na deteccdo externa de parada do motor com a acdo de
entrada "Paralizacdo do motor" (Pagina 211).

8.2.7 Parada alternativa

Modo de funcionamento

Por meio de uma ordem de comando, pode-se mudar, alternativamente, do tipo de inércia
parametrizado para uma inércia alternativa parametrizdvel. Qualquer tipo de inércia pode ser
combinado com qualquer tipo de inércia alternativo. A comutacao para a inércia alternativa
deve ocorrer antes do inicio da parada planejada. Durante a inércia nao se pode mudar para a
inércia alternativa.
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8.2 Marcha de inércia

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Configurar a marcha em inércia > Inércia alternativa > Tipo de inércia alternativa"

e Menu (parametro): "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/
2/ 3 > Configurar a marcha em inércia > Inércia alternativa"

e A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Parametros

Parametros

Descricao

Tipo de inércia alternativo

¢ Marcha de inércia livre (Pagina 161) (ajuste de fabrica)
¢ Rampa de tensdo (Pagina 162)

¢ Regulacdo do torque (Pagina 163)

¢ Inércia da bomba (P4gina 165)

¢ Frenagem DC" (Pagina 170)

e Frenagem DC dindmica® (Pagina 174)

e Frenagem DC de inversdo" (Pagina 178)

Tempo de inércia alternativo

Dependendo do tipo de inércia alternativo ajustado, observa a descricdo do parametro
"Tempo de inércia" no capitulo correspondente:

¢ Rampa de tensao (Pagina 162)

¢ Regulacdo do torque (Pagina 163)

¢ Inércia da bomba (Pagina 165)

¢ Frenagem DC (Pagina 170)

¢ Frenagem DC dinamica (Pagina 174)

¢ Frenagem DC de inversao (Pagina 178)

e Ajuste de fabrica: 10 s
¢ Faixa de ajuste: 0... 360 s

e largura do passo:0,1s

Torque de parada alternativo

Dependendo do tipo de inércia alternativo ajustado, observa a descricao do parametro
"Torque de parada" no capitulo correspondente:

¢ Regulacdo do torque (Pagina 163)
¢ Inércia da bomba (Pagina 165)

O torque do motor é conduzido de forma "controlada” até o torque de parada alternativo
e entdo desligado. Como valor de referéncia é aplicado o torque nominal do motor.

¢ Ajuste de fabrica: 10 %
¢ Faixa de ajuste: 10 ... 100 %

e Largura do passo: 5 %
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Parametros

Descricao

Torque de frenagem dindmico alter-
nativo

Dependendo do tipo de inércia alternativo ajustado, observa a descricdo do parametro
"Torque de frenagem dindmico" no capitulo correspondente:

¢ Frenagem DC dindamica (Pagina 174)

¢ Frenagem DC de inversao (Pagina 178)

¢ Ajuste de fabrica: 50 %
¢ Faixa de ajuste: 20 ... 100 %
¢ Largura do passo: 5 %

Torque de frenagem DC alternativo

Dependendo do tipo de inércia alternativo ajustado, observa a descricao do parametro
"Torque de frenagem DC" no capitulo correspondente:

¢ Frenagem DC (Pagina 170)
¢ Frenagem DC dindmica (Pagina 174)

¢ Ajuste de fabrica: 50 %
e Faixa de ajuste: 20 ... 100 %

e largura do passo: 5 %

Retardo de frenagem DC alternativa

Dependendo do tipo de inércia alternativo ajustado, observa a descricdo do parametro
"Retardo de frenagem DC" no capitulo correspondente:

¢ Frenagem DC (P4gina 170)
¢ Frenagem DC dinamica (Pagina 174)

e Ajuste de fabrica: 0's

¢ Faixa de ajuste: 0...360 s

e largura do passo:0,1s

" Este tipo de inércia ndo esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Possibilidades de comutacao

* 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Comandar > Comandar o motor > Ativar | desativar o tipo de inércia alternativo"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.
Tenha em atencdo o capitulo Comandar via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 251).

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS"
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* Acdo de entrada (Pagina 211)
e Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

8.3 Protecao do motor

O dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe dispde 2 funcdes que protegem o motor:
e Protecdo eletrbnica contra sobrecarga do motor
¢ Protecdo de motor por termistor com sensor de temperatura

Combine ambas as variantes para obter a protecao total do motor.

ATENCAO

Possibilidade de danos materiais devido a desativacao da protecao do motor.

Se o motor ndao for monitorado por um sensor de temperatura e a classe de disparo estiver
ajustada para "CLASSE OFF", ndo existe qualquer protecao do motor.

Resetar apds tempo de arrefecimento.

Se o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe for desligado através do disparo da
protecao do motor ou da autoprotecao do aparelho, a confirmacdo através da funcao "Resetar"
s6 é possivel apds decorréncia do tempo de arrefecimento indicado.

Neste caso, o comportamento do dispositivo de partida suave ap6s uma confirmacao

depende do pardmetro ajustado "Comportamento em caso de sobrecarga - ..." da respetiva
funcao.
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8.3.1

Protecao eletrénica contra sobrecarga do motor

Modo de funcionamento

A protecao eletrOnica contra sobrecarga do motor calcula o estado aproximado de aquecimento
do motor a partir das correntes do motor medidas e dos parametros ajustados "Corrente de
operacdo nominal I." e "Classe de disparo”. Com isto, é verificado se o motor esta sobrecarregado
ou funcionando em um campo de funcionamento normal. Para isso, ajuste o parametro do
motor (Pdgina 104) do seu motor.

Uma indicacao do aquecimento do motor é possivel com o valor de medicao "Aquecimento
do motor" (Pagina 246).

Possibilidades de ajuste

Parametros

184

¢ 3RW5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Protecao do motor > protecao eletrénica contra sobrecarga do motor"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Conjunto de parametros 1/ 2/ 3 > Protecao do motor"

e Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacdo 3RW5.

/\ AvIsO

Religamento automatico ap6s confirmacao de erros / nova partida.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Apds a confirmacdo de erros/nova partida, os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55
Failsafe trabalham imediatamente de novo com os valores predefinidos pelo controle. As saidas
sdo ativadas se as condicdes de ligacdo forem atendidas.

Adote medidas adequadas para evitar um rearranque inadvertido e assegurar uma partida
definida da instalacao.

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008



Funcées

8.3 Protecdo do motor

Parametros

Descricao

Classe de disparo

Desativa a protecao eletrdnica contra sobrecarga do motor. Mais informacdes podem ser
encontradas abaixo da tabela.

* CLASSE OFF

Os tempos de disparo correspondem a classe de disparo. Mais informacdes podem ser
encontradas abaixo da tabela.

e CLASSE 10A
¢ CLASSE 10E (regulacdo de fabrica)
e CLASSE 20E
e CLASSE 30E

Valor limite de
aviso

Reserva de ativa-
cao temporal

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe podem gerar uma mensagem
de aviso antes de um iminente desligamento por sobrecarga do motor. O parametro
"Reserva de ativacao temporal" determina o tempo entre o0 aviso e a iminente desativa-
cdo por sobrecarga do motor. O momento da desativacdo por sobrecarga do motor é
calculado com o recebimento das condicdes operacionais atuais. A configuracdo "0 s"
desativa a funcdo.

¢ Ajuste de fabrica: 0s
e Faixa de ajuste: 0 ... 500 s
e largura do passo: 1s

Uma indicacao do tempo até o disparo da protecao contra sobrecarga do motor até o
acionamento da protecdo contra sobrecarga do motor esta possivel com o valor de
medicao "Reserva temporal do disparador de protecao contra sobrecarga do motor"
(Pagina 246).

Aquecimento

Com esse parametro, pode-se especificar um aquecimento percentual do motor como
limite de alarme. A configuracdo "0 %" desativa a funcao.

¢ Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Faixa de ajuste: 0 ... 99 %

e largura do passo: 1 %

Comportamento em caso de sobre-
carga do modelo térmico do motor

Com este parametro do aparelho, vocé determina o comportamento do dispositivo de

partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe em caso de sobrecarga do motor:

¢ Desligamento sem rearranque (ajuste de fabrica)
Em caso de ocorréncia de uma sobrecarga do motor, é gerado um erro e o motor é
desligado. Se o tempo de recuperacdo (tempo de arrefecimento) parametrizado ja
tiver decorrido, o erro e o desligamento podem ser confirmados com a funcdo "Re-
set".

¢ Desligamento com rearranque
Em caso de ocorréncia de uma sobrecarga do motor, é gerado um erro e o motor é
desligado. Se o tempo de recuperacdo (tempo de arrefecimento) parametrizado ja
tiver decorrido, o erro e o desligamento do motor sdao automaticamente anulados.
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Parametros Descricao

Tempo de recuperacao Tempo de arrefecimento minimo para o motor ap6s uma desativacdo por sobrecarga do
motor. Durante o tempo de recuperacdo, os sinais de "reset" pendentes ficam sem efeito.

* Ajuste de fabrica: 300 s
¢ Faixa de ajuste: 60 ... 1800 s
e largura do passo: 30's

Uma indicacdo do tempo de recuperacdo restante é possivel apés um desligamento por
sobrecarga do motor com o valor de medicao "Tempo restante de arrefecimento do
motor" (Pagina 246).

Protecdao em caso de tensao zero Com a protecao em caso de tensao zero ativada, o estado atual de acionamento da
protecdo eletrénica contra sobrecarga do motor é salvo no dispositivo de partida sua-
ve 3RW55 ou 3RW55 Failsafe. O tempo de recuperacao atual serd contado até zero apds
um desligamento por sobrecarga do motor, se houver tensdo de alimentacdo (tensdo de
alimentacdo do comando) no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe. Se
a tensdo de alimentacdo (tensao de alimentacdo do comando) for desligada neste pe-
riodo, a contagem até zero do tempo de recuperacdo serd interrompida até que a tensao
de alimentacdo (tensdo de alimentacdo do comando) seja restabelecida.

¢ Sim (ajuste de fabrica)
¢ Nao

Classe de disparo

A classe de disparo (CLASSE) indica o tempo maximo, em que uma instalacao de protecdao, com
7,2 vezes a corrente de operacao nominal l,, tem que disparar em estado frio (protecao do motor
conforme IEC 60947). A classe de disparo define o tempo de arranque com uma determinada
corrente antes de ocorrer o disparo.

Consoante a dificuldade da partida, é possivel ajustar diferentes curvas caracteristicas de
disparo. Quanto mais elevada a classe, maior o tempo de arranque permitido. O grafico das
respectivas curvas caracteristicas de disparo pode ser encontrado no seguinte link (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/25099/char).

8.3.2 Sensor de temperatura

Modo de funcionamento

O sensor da temperatura do motor pode ser conectado ao dispositivo de partida suave 3RW55
e 3RW55 Failsafe e analisado. Se uma determinada temperatura dependente do motor é
ultrapassada, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe detecta essa
ultrapassagem e reage a ela. A reacao pode ser configurada.

2 tipos de sensores de medicao podem ser conectados ao dispositivo de partida suave 3RW55
ou 3RW55 Failsafe:

e Termistores PTC tipo A
Esse tipo de sensor é uma resisténcia sensivel a temperatura.

* Thermoclick
Esse tipo de sensor é um interruptor sensivel a temperatura.
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Funcées

8.3 Protecdo do motor

Indicacao
Certificacao ATEX/IECEx Protecao do motor

Para a protecao do motor com certificacdo ATEX/IECEX, s6 estd homologada a utilizacdo do
sensor PTC - Tipo A.

E possivel monitorar os cabos do sensor dos termistores PTC tipo A sensor quanto a ruptura
de fios e curto-circuito.

Para obter mais informacdes sobre a conexao do sensor de temperatura, consulte o capitulo
Conectar o sensor de temperatura (Pagina 327).

Possibilidades de ajuste

Parametros

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Protecao do motor > Sensor de temperatura”
A protecao contra acesso @ 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacao do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Conjunto de parametros 1/ 2/ 3 > Protecao do motor"

e Com um bus de campo via um médulo de comunicacao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

/\ Aviso

Religamento automatico apos confirmacao de erros/nova partida.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Ap6s a confirmacao de erros/nova partida, os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55
Failsafe trabalham imediatamente de novo com os valores predefinidos pelo controle. As saidas
sao ativadas se as condicOes de ligacao forem atendidas.

Adote medidas adequadas para evitar um rearranque inadvertido e assegurar uma partida
definida da instalacao.
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8.4 Autoprotecdo do aparelho

Parametros

Descricao

ra"

Sensor de temperatu- | Tipo de sensor ¢ Desativado (ajuste de fabrica)

A funcdo de protecdo do motor esta desativada.
¢ Thermoclick

Esse tipo de sensor é um interruptor sensivel a temperatura.
e PTC-TipoA

Esse tipo de sensor é uma resisténcia sensivel a temperatura.

Comportamento em caso de | Se o sensor de temperatura detectar uma sobrecarga do motor, isso
sobrecarga do sensor de tem- | é comunicado ao dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
peratura Failsafe. Vocé pode ajustar a reacdo a isso:
¢ Desligamento sem rearranque (regulacdo de fabrica)
Em caso de excesso de temperatura, é gerado um erro e o motor
é desligado. Apds o arrefecimento do motor, o erro e o desliga-
mento podem ser confirmados com a funcao "Reset".

¢ Desligamento com rearranque
Em caso de excesso de temperatura, é gerado um erro e o motor
é desligado. Apds o arrefecimento do motor, o erro e o desliga-
mento do motor sao automaticamente anulados.

e Auvisar
Em caso de excesso de temperatura, somente é emitido um avi-
so. Apos o arrefecimento do motor, o aviso é anulado automati-
camente.

" Parametro universalmente aplicavel que s6 pode ser parametrizado no conjunto de parametros 1.

8.4

Autoprotecao do aparelho

Modo de funcionamento

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe dispdem de uma autoprotecao do
aparelho integrada que protege os elementos de comutacdo (semicondutores de poténcia e
bypasses) contra uma sobrecarga inadmissivel.

Para proteger os bypasses e semicondutores de poténcia, caso haja deteccdo da corrente,
as correntes de partida e operacional maxima do motor sdo limitadas e a temperatura é
monitorada. A autoprotecdo nao protege em caso de curto-circuito.

Uma indicacao do aquecimento de elemento de comutacao é possivel com o valor de
medicao "Aquecimento do elemento de comutacdo” (Pagina 246).

Confirmacao apés decorréncia do tempo de arrefecimento

188

Se o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe for desligado através do disparo da
protecao do motor ou da autoprotecao do aparelho, a confirmacdo através da funcao "Resetar”
(Pagina 191) s6 é possivel ap6s decorréncia do tempo de arrefecimento do elemento de
comutacao. Uma indicacao do tempo restante de arrefecimento é possivel com o valor de
medicao "Tempo restante de arrefecimento do elemento de comutacdo” (Pagina 246).
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8.5

8.5 Marcha lenta

Neste caso, o comportamento do dispositivo de partida suave ap6s uma confirmacao
depende do parametro ajustado "Comportamento em caso de sobrecarga - ..." da respetiva
funcao. Podera ajustar o comportamento da funcao "Auto-protecao do aparelho" através do
menu "Outros parametros”, consulte o capitulo "Funcdes sob "Outros parametros (Additional
parameters)” (Pagina 233)".

Marcha lenta

Modo de funcionamento

Validade

Afuncao "Marcha lenta" possibilita controlar o motor em operacao com baixa rotacao em ambos
os sentidos de rotacao. Contudo, esta funcdo faz com que sé possa ser gerado um torque
reduzido no motor. Esta funcdo ndo é indicada para o regime de carga continuo devido a um
eventual aquecimento elevado do motor. Como contator do motor é recomendada a utilizacao
da protecao de motor por termistor com sensor de temperatura (Pagina 186). Além disso, a
marcha lenta causa vibracdes mecanicas. Isso pode reduzir a vida Util dos rolamentos. As
propriedades especificas do motor e a carga conectada influenciam a velocidade de rotacao
resultante da funcdo "marcha lenta" e o torque de marcha lenta gerado no motor,
adicionalmente aos parametros ajustados. A funcao "Marcha lenta" fica ativa enquanto o
comando de controle "Marcha lenta" estiver definido.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Dispositivo de partida suave 3RW55 em circuito
padrdo com partida suave, parada suave e funcdo adicional "marcha lenta" (Pagina 341).

Aplicacao

e Em caso de aplicacdes com torques de resisténcia reduzidos, p. ex., no posicionamento de
maquinas ferramentas.

Esta funcao nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.
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8.5 Marcha lenta

Possibilidades de ajuste

Parametros

3RW5 HMI High Feature

Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2 /3> Marcha
lenta"

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Conjunto de parametros 1/ 2/ 3 > Marcha lenta"

Com um bus de campo via um médulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Parametros

Descricao

Fator de velocidade de rota-
cao de marcha lenta para a di-
reita

Fator de velocidade de rota-
¢do de marcha lenta paraaes-
querda

A rotacdo é reduzida pelo fator de velocidade de rotacdo de marcha lenta, isto é, a rotacdo na
marcha lenta é o quociente entre a velocidade nominal e o fator de velocidade de rotacdo de
marcha lenta.

A funcdo "Marcha lenta" funciona de forma ideal com um fator de velocidade de rotacdo de
marcha lentade 7 ... 9.

* Ajuste de fabrica: 7
¢ Faixa de ajuste: 3 ... 21

* Largura do passo: 1

Torque de marcha lenta paraa
direita

Torque de marcha lenta paraa
esquerda

O torque de marcha lenta influencia o torque gerado no motor. O torque maximo geravel
depende das rotacdes de marcha lenta ajustadas. 100 % do torque de marcha lenta corres-
ponde a aprox. 30 % do torque nominal do motor.

¢ Ajuste de fabrica: 50 %
e Faixa de ajuste: 20 ... 100 %

* Llargura do passo: 5 %

Possibilidades de comutacao

* 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Comandar > Comandar o motor > Ativar / desativar a marcha lenta"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo estd ativa ou foi anulada.
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Tenha em atencdo o capitulo Comandar via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 251).

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visdo geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS"
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8.7 Parada rdpida

* Acdo de entrada (Pagina 211)
e Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

8.6 Reset

Modo de funcionamento

Com a funcao "Reset" é possivel confirmar os erros pendentes ap6s a sua eliminacdo.

Possibilidades de execucao
¢ 3RW5 HMI High Feature
— Menu: "Comandar > Reset"
— Configurar a tecla Favoritos F1-F9 (Pagina 126)

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS"

e Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5 (apenas via um moédulo de
comunicacao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS):

— Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Com o comando "Reset" no bloco de dados 93

8.7 Parada rapida

Modo de funcionamento

E possivel ocupar as Entradas digitais (Pagina 211) com a acdo de entrada "Parada rapida". Em
uma parada rapida o motor é desligado em condi¢cdes normais de funcionamento com a funcao
de marcha de inércia atualmente configurada. A parada rapida é executada independentemente
do poder de comando e nao é registrado nenhum erro composto.
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8.8 Condition Monitoring

Com o comando de controle "Bloquear parada rapida" (Pagina 251) é possivel bloquear a
execucao da acao de entrada "Parada rapida".

8.8 Condition Monitoring

8.8.1 Condition Monitoring para monitorizacao da instalacao

Modo de funcionamento

O Condition Monitoring monitora a instalacao e é capaz de detectar precocemente desgastes
iminentes. Assim, uma paralisacdo ndo programada da instalacdo e perdas de producao podem
ser evitadas. Para isso, podem ser definidos os valores limite e 0 comportamento em caso de
violacdo de valor limite das seguintes funcdes:

Monitoracdo de corrente (Pagina 193)

Monitoracdo de poténcia ativa (Pagina 194)
Monitoracdo de frequéncia de manobra (Pagina 196)
Monitoracdo do tempo de arranque (Pagina 199)

Funcdo de limpeza das bombas (Pagina 200)

Possibilidades de ajuste

192

3RW5 HMI High Feature

Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de pardmetros 1/2/3 >
Condition Monitoring"

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo estd ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visdo geral breve: Janela "Navegacao do projeto" com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Conjunto de parametros 1/ 2/ 3 > Condition Monitoring"

Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.
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8.8 Condition Monitoring

8.8.2 Monitoracao de corrente

Modo de funcionamento

O fluxo de corrente é influenciado pelo estado de carga do motor.

¢ Se a corrente do motor aumenta, isso indica, p. ex., a existéncia de danos nos rolamentos.

¢ Se o fluxo de corrente no motor é muito reduzido, isso indica, p. ex., a existéncia rasgos na
esteira transportadora e um motor em marcha lenta.

¢ Seofluxodecorrente no motor é muito alto, isso indica, p. ex., a existéncia de uma instalacao
bloqueada e um motor em sobrecarregado.

O monitoramento da corrente é automaticamente desativado durante a partida e a inércia. A
corrente de operacao nominal I, serve de valor de referéncia da funcao de monitoramento do
valor-limite de corrente.

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Condition Monitoring > Monitoramento de corrente”

e A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esté ativa ou foi anulada.

Parametros

Parametros

Descricao

Valor-limite superior

Valor-limite superior - Erro

Se a corrente ultrapassar este valor limite, é gerado um erro e os dispositivos de partida sua-
ve 3RW55 e 3RW55 Failsafe reagem em conformidade com o pardmetro "Comportamento em
caso de erro". A configuracdo "0 %" desativa o monitoramento do valor limite.

* Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Faixa de ajuste: 50 ... 400 %
e largura do passo: 1%

Valor-limite superior - Solicita-
cao de manutencao

Se a corrente ultrapassar esse valor limite, é gerado um aviso. A configuracdo "0 %" desativa o
monitoramento do valor limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
* Faixa de ajuste: 50 ... 400 %
e Largura do passo: 1 %

Comportamento em caso de
erroV

Nao desligar (regulacdo de fabrica)
Se o valor do "Valor-limite superior - Erro" for ultrapassado, o motor nao é desligado.

Desligar
Se o valor do "Valor-limite superior - Erro" for ultrapassado, o motor é desligado.

Valor-limite inferior
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8.8 Condition Monitoring

Parametros

Descricao

Valor-limite inferior - Erro

Se a corrente ultrapassar este valor limite, é gerado um erro e os dispositivos de partida sua-
ve 3RW55 e 3RW55 Failsafe reagem em conformidade com o pardmetro "Comportamento em
caso de erro". A configuracdo "0 %" desativa o monitoramento do valor limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
e Faixa de ajuste: 19 ... 100 %
e Largura do passo: 1%

Valor-limite inferior - Solicita-
cdo de manutencdo

Se a corrente estiver abaixo desse valor limite, é gerado um aviso. A configuracdo "0 %" desativa
0 monitoramento do valor limite.

* Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Faixa de ajuste: 19 ... 100 %
e Llargura do passo: 1%

Comportamento em caso de
erroV

Nao desligar (regulacdo de fabrica)
Se o valor do "Valor-limite inferior - Erro" nao for alcancado, o motor nado é desligado.

Desligar
Se o valor do "Valor-limite inferior - Erro" nao for alcancado, o motor é desligado.

V" Parametro universalmente aplicavel que s6 pode ser parametrizado no conjunto de parametros 1.

8.8.3 Monitoracao de poténcia ativa

Modo de funcionamento

A poténcia ativa influenciada pelo estado de carga do motor. Dependendo do valor-limite
ultrapassado, é emitido um aviso ou um erro. O monitoramento da poténcia ativa é desativado
na partida e na inércia. Uma indicacao da poténcia ativa atual é possivel com o valor de medicao
"Poténcia ativa" (Pagina 246).

Aplicacao

* Monitoramento da carga em motores de grandes dimensoes

* Identificacao das bombas em funcionamento vazio e prevencao de danos das rodas das
bombas.

* Prevencao de picos de carga

* Derivacao de dados de qualidade da producao a partir dos dados de energia

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Condition Monitoring > Monitoramento da poténcia ativa"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.
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Parametros

8.8 Condition Monitoring

Parametros

Descricao

Valor de referéncia

Configure o valor de referéncia da poténcia de medicao do motor. Para obter informacdes sobre
a poténcia nominal do motor, consulte os dados do motor. Os seguintes valores limite para
monitoracao de poténcia ativa se referem a este valor de referéncia (poténcia de medicdo do
motor). A configuracdo "0 W" desativa 0 monitoramento da poténcia ativa.

¢ Ajuste de fabrica: 0 W
e Faixa de ajuste: 0 W ... 2000 kW

e largurado passo: 1T W

Valor-limite superior

Valor-limite superior - Erro

Se a poténcia ativa ultrapassar este valor limite, é gerado um erro e os dispositivos de partida
suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe reagem em conformidade com o parametro "Comportamento
em caso de erro". A configuracdo "0 %" desativa o monitoramento do valor limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
* Faixa de ajuste: 0 ... 400 %

e largura do passo: 1%

Valor-limite superior - Solicita-
¢do de manutencdo

Se a poténcia ativa ultrapassar esse valor limite, é gerado um aviso. A configuracao "0 %"
desativa o monitoramento do valor limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Faixa de ajuste: 0 ... 400 %

e largura do passo: 1 %

Comportamento em caso de
erroV

Nao desligar (regulacdo de fabrica)
Se o valor do "Valor-limite superior - Erro" for ultrapassado, o motor ndo é desligado.

Desligar
Se o valor do "Valor-limite superior - Erro" for ultrapassado, o motor é desligado.

Valor-limite inferior

Valor-limite inferior - Erro

Se a poténcia ativa ficar abaixo deste valor limite, é gerado um erro e os dispositivos de partida
suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe reagem em conformidade com o parametro "Comportamento
em caso de erro". A configuracao "0 %" desativa o monitoramento do valor limite.

* Ajuste de fabrica: 0 %
e Faixa de ajuste: 0 ... 100 %
e Llargura do passo: 1%

Valor-limite inferior - Solicita-
cao de manutencao

Se a poténcia ativa ficar abaixo desse valor limite, € gerado um aviso. A configuracao "0 %"
desativa o monitoramento do valor limite.

e Ajuste de fabrica: 0 %
¢ Faixa de ajuste: 0 ... 100 %
e largura do passo: 1%

Comportamento em caso de
erroV

Nao desligar (regulacdo de fabrica)
Se o valor do "Valor-limite inferior - Erro" nao for alcancado, o motor ndo é desligado.

Desligar

Se o valor do "Valor-limite inferior - Erro" nao for alcancado, o motor é desligado.

" Parametro universalmente aplicavel que s6 pode ser parametrizado no conjunto de parametros 1.
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8.8 Condition Monitoring

8.8.4

Monitoracao de frequéncia de manobra

Modo de funcionamento

A comutacao frequente dos motores pode levar a um superaquecimento do motor. Os
dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe monitoram a frequéncia de manobra para
cumprir os tempos de repouso e arrefecimento.

Aplicacao

* Evitar estados de aplicacao criticos do processo devido a arranques muito frequentes
associados a partidas frequentes em conjunto com tempo de arrefecimento curto demais
(modo 1) ou com tempos de arrefecimento nao respeitados entre 2 fases operacionais
(modo 2).

¢ Por exemplo, compressores de frio, que devem permanecer desligados ap6s a quantidade
maxima de partidas por um determinado tempo.

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Condition Monitoring > Monitoramento da frequéncia de manobra"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Controle de frequéncia de comutacao - Modo 1 (LIG - LIG)

ON

>

t

196

'~y

O contador de arranques comeca com “1".

Numero maximo de arranques

Tempo de monitoracao de frequéncia de manobra t,
Tempo de monitoracao de frequéncia de manobra t,
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Controle de frequéncia de comutacao - Modo 2 (DESLIG - LIG)

ON
1 2 n 1 2
t, ot t, t, ot t t
— — — < > — —----

n NUmero maximo de arranques

t, Tempo de monitoracao de frequéncia de manobra t,

t, Tempo de monitoracao de frequéncia de manobra t,

Parametros

Parametros Descricao

Modo de monitoracao de frequéncia de mano-
bra

Desativado (ajuste de fabrica)
O controle de frequéncia de comutacao esta desativado.

Modo 1 (LIG - LIG)

O controle de frequéncia de comutacdo refere-se sempre ao momento de
inicio do comando Motor LIG anterior e ao momento de inicio do novo co-
mando Motor LIG. A comparacdo com o tempo de monitoramento de fre-
quéncia de manobra t, e t, comeca assim que houver um comando de comu-
tacdo efetivo.

Modo 2 (DESL - LIG)

O controle de frequéncia de comutacdo refere-se sempre ao momento final do
comando Motor LIG (Motor DESL.) anterior e ao momento de inicio do novo
comando Motor LIG. A comparacdo com o tempo de monitoramento de fre-
quéncia de manobra t,; e t, comeca assim que ndo houver mais nenhum co-
mando de comutacao.

Tempo de monitoracao de frequéncia de ma-
nobra t,

O tempo t, selecionado deve ser menor que o tempo t, ou desativado. Se o
tempo de monitoramento da frequéncia de manobra t, ndo for cumprido em
conformidade com o modo configurado, os dispositivos de partida sua-

ve 3RW55 e 3RW55 Failsafe reagem em conformidade com o parametro
"Comportamento em caso de comando LIG durante o tempo de monitora-
mento".

A configuracdo "0 s" desativa a monitoracao da frequéncia de manobra t,.
e Ajuste de fabrica: 0's
¢ Faixa de ajuste: 0... 65.535s

e Largurado passo: 1s

Tempo de monitoracdo de frequéncia de ma-
nobra t,

O tempo t, selecionado deve ser maior que o tempo t; ou desativado. O pa-
rametro é relevante em relacdo ao parametro "NUmero maximo de partidas”.

A configuracao "0 s" desativa a monitoracao da frequéncia de manobra t,.
e Ajuste de fabrica: 0s
* Faixa de ajuste: 0 ... 65.535s

e Llargurado passo: 1s
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Parametros

Descricao

NUmero maximo de arranques

Esse parametro sé é relevante em combinacdo com o tempo de monitoracdo
de frequéncia de manobra t,. Se o parametro "Tempo de monitoramento da
frequéncia de manobra t," estiver desativado (0 s, configuracao de fabrica), o
parametro "NUmero maximo de partidas" também é desativado.

O parametro "NUumero maximo de partida" determina o nimero de partidas,
para os quais o tempo de monitoramento da frequéncia de manobra t, nao
seja ligado de acordo com o modo configurado. Um contador interno conta a
quantidade de partidas, cujo tempo de monitoramento da frequéncia de ma-
nobra t, ndo foi respeitado. O tempo de monitoramento de frequéncia de
manobra t, deve ser cumprido uma vez, o mais tardar, ap6s atingir o nimero
maximo de partidas. Se o tempo de monitoramento de frequéncia de mano-
bra t, for cumprido antes de atingir o nimero maximo de partidas, o contador
comeca novamente do "1".

Se o tempo de monitoramento da frequéncia de manobra t, ndo for cumprido
apos atingir o nimero maximo de partidas em conformidade com o modo
configurado, os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe reagem
em conformidade com o parametro "Comportamento em caso de comando
LIG durante o tempo de monitoramento”.

e Ajuste de fabrica: 2
* Faixa de ajuste: 2 ... 255

e Largura do passo: 1

Comportamento em caso de comando LIGADO
durante tempo de monitoracao

Desligamento com rearranque

Se antes da decorréncia do tempo de monitoramento de frequéncia de ma-
nobra t, ou t, for dado um comando LIGADO para o motor, é gerado um erro
e 0 motor nao é ligado (comando interno de desativacdo). Somente ap6s a
decorréncia de t; ou t,, o desligamento é confirmado automaticamente e o
motor é ligado se o comando LIGADO ainda estiver pendente.

O desligamento pode ser evitado com a funcdo "Partida de emergéncia" (P4-
gina 206). Se a funcao Partida de emergéncia estiver previamente ativada, o
motor é ligado apesar da mensagem de erro.

Desligamento sem rearranque

Se antes da decorréncia do tempo de monitoramento de frequéncia de ma-
nobra t, ou t, for dado um comando LIGADO para o motor, é gerado um erro
e 0 motor ndo é ligado (comando interno de desativacdo). O desligamento
deve ser confirmado com a funcao "Reset” (Pagina 191).

O desligamento pode ser evitado com a funcdo "Partida de emergéncia" (Pa-
gina 206). Se a funcdo Partida de emergéncia estiver previamente ativada, o
motor é ligado apesar da mensagem de erro.

Avisar sem bloqueio

Se antes da decorréncia do tempo de monitoramento de frequéncia de ma-
nobra t, ou t, for dado um comando LIGADO para o motor, é gerado um aviso
e o motor é ligado normalmente e ndo é travado.

Avisar com bloqueio (regulacdo de fabrica)

Se antes da decorréncia do tempo de monitoramento de frequéncia de ma-
nobra t, ou t, for dado um comando LIGADO para o motor, é gerado um aviso
e omotor ndo é ligado e é travado. O motor somente é ligado novamente ap6s
a decorréncia de t; ou t,, se o comando LIGADO ainda estiver pendente.
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Valor de medicao “Tempo restante de monitoracao de frequéncia de manobra”

Quando o motor puder ser ligado apés decorrer t, ou t,, é possivel a exibicao de uma indicacao
do tempo restante pelo valor de medicao "Tempo restante de monitoramento da frequéncia de
ligacdo" (Pagina 246).

8.8.5 Monitoracao do tempo de arranque

Modo de funcionamento

A ultrapassagem ou o nao-alcance do tempo de arranque NOMINAL pode indicar um excesso ou
uma falta de carga na instalacao.

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Condition Monitoring > Monitoramento do tempo de arranque”

¢ A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo estd ativa ou foi anulada.

Parametros

Parametros Descricao

Tempo de arranque nominal | Os seguintes valores limite para monitoracao do tempo de arranque se referem a este para-

(Idéntico ao parametro do Pa- | Metro.
rametrizacdo automatica (P4- | A configuracio "0 s" desativa a monitoracio do tempo de partida.

gina 143)) + Ajuste de fabrica: 10s
e Faixa de ajuste: 0...360 s

* Largurado passo:0,1s

Valor-limite superior - Solicita- | Se o tempo de arranque REAL ficar abaixo deste valor limite, é gerado um aviso. O motor ndo
cdo de manutencdo é desligado.

Se esse valor limite ndo é alcancado ou ultrapassado até o término da fase de arranque do
motor, um eventual aviso pendente é anulado.

A configuracao "0 %" desativa o monitoramento do valor limite.
e Ajuste de fabrica: 0 %
e Faixa de ajuste: 0 ... 400 %

e largura do passo: 1%

Valor-limite inferior - Solicita- | Se o tempo de arranque REAL ficar abaixo deste valor limite, é gerado um aviso. O motor ndo
cdo de manutencdo é desligado.

Se esse valor limite ndo é alcancado ou ultrapassado até o término da fase de arranque do
motor, um eventual aviso pendente é anulado.

A configuracao "0 %" desativa o monitoramento do valor limite.
¢ Ajuste de fabrica: 0 %
e Faixa de ajuste: 0 ... 100 %

e Llargura do passo: 1%
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8.8.6 Funcao de limpeza das bombas

Modo de funcionamento

A funcao de limpeza das bombas auxilia na manutencao dos sistemas das bombas na remocao
de obstrucdes iminentes ou, dentro de certos limites, jd existentes em uma bomba. A limpeza
da bomba s6 pode ser realizada com a bomba ligada, quando um dos dois comandos de controle
"Motor a direita" ou "Motor a esquerda" estiverem presentes e ndo houver nenhum comando
interno de desativacdo (p. ex., desligamento via disparo de sobrecarga do motor) ou se o
comando interno de desativacao for ignorado pela funcdo "partida de emergéncia

(Pagina 206)". A remocao do comando de controle ou ocorréncia de um comando de interno de
desativacao com partida de emergéncia inativa leva ao cancelamento do processo de limpeza
das bombas.

Mais informacdes sobre a funcao de limpeza das bombas estao disponiveis na internet nas
FAQs (https://support.industry.siemens.com/cs/iww/en/view/109761112).

Aplicacao

* Remocao de obstrucdes e impurezas em tubos de agua, filtros e aletas de bombas.

Possibilidades de ativacao

Se o0 parametro "Limpeza das bombas - modo" for configurado para "manual *, é possivel iniciar
e parar a funcao de limpeza de bombas do seqguinte modo:

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Comandar > Comandar motor > Limpeza das bombas Iniciar/Parar"
A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.
Tenha em atencdo o capitulo Comandar via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 251).

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS"

* Acdo de entrada (Pagina 211)
e Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Configuracao via 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Conjunto de parametros 1/2/3 >
Condition Monitoring > Limpeza das bombas"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.
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Configuracao do sistema

Se o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe ndo reconhecer nenhuma
combinacdo de contator de inversao configurado, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe utiliza automaticamente a variante "com marcha lenta" (Pump Cleaning "light").
Se o dispositivo de partida suave 3RW55 nao reconhecer nenhuma combinacao de contator de
inversdao configurado, ele utiliza automaticamente a variante "com marcha lenta” (Pump
Cleaning "light"). Neste caso, o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe ndo consegue iniciar
a funcao de limpeza das bombas.

Dependendo do requisito para a funcao de limpeza das bombas, observe as informacdes
sobre as seguintes aplicacdes das bombas:

Funcao de limpeza das bombas com marcha lenta (Pump Cleaning "light")
Esta funcao nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Este tipo de limpeza é adequado para prevencao de contaminacdes maiores. Se o motor
de arranque suave 3RW55 detectar alteracdes na corrente de servico, a limpeza pode ser
iniciada regularmente. Contudo, existem limitacdes. A funcdo de limpeza das bombas com
marcha lenta somente pode ser operada na operacao de inversdo na funcao "Marcha lenta"
(Pagina 189).

Na funcdo de limpeza das bombas com marcha lenta, ndo sdo necessarias instalacoes
adicionais. Mais informacdes estao disponiveis nos exemplos de conexao Funcao de
limpeza das bombas com marcha lenta (Pagina 345) e na internet nas FAQs (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109761112).

Funcao de limpeza das bombas com contator de inversao (Pump Cleaning "intense")

Este tipo de limpeza tem capacidade de limpar contaminacbes maiores no rotor da bomba.
Nesse caso, é comutada pelo dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe ainda
uma combinacdo de contatores de inversao, para iniciar o motor com rotacao completa e
com 100 % do torque no sentido oposto.

Na funcdo de limpeza das bombas com contator de inversao, sao necessarias instalacdes
adicionais. Mais informacdes estao disponiveis nos exemplos de conexao Funcao de
limpeza das bombas com contator de inversdo (Pagina 347) e na internet nas FAQs (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109761112).
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Diagrama

O diagrama a sequir representa o decorrer de um ciclo:

ON

OF

SIGIOOICINICIOOICS)

o

-

R

o
=

o
S

Parametros
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Operacao

F

Operacao Inércia

Inicio do processo de limpeza com Limpeza da bomba - Parametro de arranquelinércia ajustado
Limpeza da bomba - Tempo

Limpeza da bomba - Ciclo

Limpeza da bomba Partida

Limpeza da bomba Inércia

Final de um ciclo ou final do procedimento de limpeza apds o Gltimo ciclo
Operacao Partida

Tempo de monitoracdo (3 x Limpeza da bomba - Tempo)

Limpeza da bomba ativa

A bomba esta avancando

A bomba estd desligada

A bomba esta recuando

Parametros

Descricao

Modo de limpeza das bomba

S Desativado (regulacdo de fabrica)

A funcdo de limpeza das bombas esta desativada.

Manual

E possivel iniciar e parar manualmente a funcdo de limpeza de bombas de
acordo com as possibilidades de ativacdo.
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Parametros

Descricao

Limpeza da bomba - Tempo

Durante o periodo de limpeza, a bomba funciona com velocidade de rotacao
reduzida e com o maximo torque possivel.

e Ajuste de fabrica: 20 s
e Faixa de ajuste: 1...30s

e largura do passo: 1s

Limpeza da bomba - Ciclos

Durante um ciclo, a bomba muda varias vezes a sua direcao de rotacao.

Para o valordo parametro "Limpeza da bomba - Ciclos" > 1 vale: Apds o término
do ciclo (8) o procedimento de limpeza se reinicia (3) até atingir a quantidade
de ciclos configurados. O modo de operacdo "Partida"@ é continuado a seguir
de forma normal.

e Ajuste de fabrica: 3
¢ Faixa de ajuste: 1... 10

e largura do passo: 1

Limpeza da bomba - Parametro de arranque/
inércia

Aqui vocé seleciona os parametros com os quais a bomba serd iniciada e detida
em cada processo de limpeza. Por exemplo, no conjunto de parametros 2, vocé
pode ajustar o parametro de arranque e inércia de forma diferente do processo
de partida e parada normal.

Conjunto de parametros 1

A funcao de limpeza das bombas é executada com os parametros de arranque
e inércia do conjunto de parametros 1.

Conjunto de parametros 2

A funcao de limpeza das bombas é executada com os parametros de arranque
e inércia do conjunto de parametros 2.

Conjunto de parametros 3

A funcao de limpeza das bombas é executada com os parametros de arranque
e inércia do conjunto de parametros 3.

Parametros de funcionamento (regulacdo de fabrica)

A funcao de limpeza das bombas é executada com os parametros de arranque
e inércia do conjunto de parametros atualmente selecionado.

8.9 Assimetria das fases

Modo de funcionamento

Um consumo assimétrico de corrente pode causar uma reducao da poténcia nas fases do motor
ou danos no motor. Possiveis causas disso sao tensdes de rede e de fase diferentes ou um
rolamento do motor previamente danificado. O monitoramento de assimetria das fases
monitora as 3 correntes de fase e emite um aviso ou desliga 0 motor com valores limite
parametrizaveis. Uma indicacao da assimetria das fases é possivel com o valor de medicao
"Assimetria de fases" (Pagina 246).
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Possibilidades de ajuste

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Assimetria das fases"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Pardmetro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Assimetria das fases"

e Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Parametros

Parametros

Descricao

Aviso de valor-limite de assi-
metria

Se a assimetria das fases ultrapassar esse o valor limite, um aviso é gerado e o motor continua
a funcionar. A configuracao "0 %" desativa o valor limite.

* Ajuste de fabrica: 0 %
e Valorlimite: 10 ... 60 %

* Largura do passo: 5 %

Erro de valor-limite de assime-
tria

Seaassimetria das fases ultrapassar esse valor limite, um erro é gerado e o motor é desligado. A
configuracao "0 %" desativa o valor limite.

¢ Ajuste de fabrica: 30 %
¢ Valor limite: 10 ... 60 %

* Llargura do passo: 5%

8.10 Falha a terra

Modo de funcionamento

A funcao "contato a terra" do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe detecta e
monitora 3 correntes de fase. Por meio da avaliacao da corrente total dos 3 valores de corrente,
a derivacao do motor pode ser monitorada em relacao a uma possivel corrente de falha ou um
contato a terra.
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Possibilidades de ajuste

8.10 Falha a terra

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Contato a terra"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Contato a terra"

e Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdo 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Parametros

Parametros

Descricao

Aviso de valor-limite de falha
aterra

Se a corrente de contato a terra ultrapassar esse o valor limite da corrente de operacdo nominal
l., um alerta é gerado e o motor continua a funcionar. A configuracao "0 %" desativa o moni-
toramento do valor limite.

¢ Ajuste de fabrica: 0 %
e Valorlimite: 10 ... 95 %

¢ Largura do passo: 5 %

Erro de valor-limite de falha a
terra

Se a corrente de contato a terra ultrapassar esse o valor limite da corrente de operacdao nominal
I, um erro é gerado e o0 motor é desligado. A configuracédo "0 %" desativa o0 monitoramento do
valor limite.

¢ Ajuste de fabrica: 20 %
* Valor limite: 10 ... 95 %

e Largura do passo: 5 %
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8.11 Modo de emergéncia

8.11

8.11.1

Modo de emergéncia

Partida de emergéncia

Modo de funcionamento

Pré-requisito

206

Com a funcao "Partida de emergéncia”, a instalacdo pode continuar funcionando em caso de
erros. Isso é necessario em instalacoes nas quais a mercadoria fabricada torna-se inutilizavel se
a operacdo ndo puder ser continuada, p. ex., na producdo de cola e tinta. Em instalacdes de
britadeiras, nas quais em determinadas situacdes um arranque nao é mais possivel por causa de
um desligamento, a continuacao da operacdo também é necessaria.

A partida de emergéncia s6 é ativada quando esta liberada e existe um comando de
desativacao devido a erro na instalacdo. O motor é ligado através de uma ordem de comando
normal.

ATENCAO

Danos na instalacao

Quando a funcao de partida de emergéncia estiver ativada, sao ignorados tanto defeitos na
instalacao quanto mensagens de protecao da instalacdo. Por conseguinte podem ocorrer
outros danos na instalacao.

Em alguns erros, é possivel dar partida ao motor com o auxilio da funcdo "partida de
emergéncia" apesar do erro composto existente.

¢ Valor limite de assimetria de fase ultrapassado
* Protecdo eletrbnica contra sobrecarga do motor
¢ Rompimento de fio no sensor de temperatura

¢ Curto-circuito no sensor de temperatura

* Sobrecarga do sensor de temperatura

¢ Tempo max. de arranque ultrapassado

* Valor limite I, ultrapassado/ndo alcancado

¢ Contato a terra reconhecido

* Nenhuma operacdo a prova de explosdo ativa
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Possibilidades de ajuste

Parametros

3RW5 HMI High Feature

Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Modo de emergéncia > Partida de
emergéncia”

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de

partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Funcionamento de emergéncia"

Com um bus de campo via um médulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Parametros Descricao

Partida de emergéncia | Bloquear

A funcdo "partida de emergéncia” esta bloqueada. Nao é possivel uma ativa-
cdo da partida de emergéncia.

Bloquear/liberar manualmente (ajuste de fabrica)

A funcdo “partida de emergéncia” pode ser liberada ou bloqueada manual-
mente.

Em caso de falha do equipamento, desligamento da autoprotecao do apare-
Iho, erro da imagem de processo ou protecdo contra bloqueio, a partida de
emergéncia é impossivel mesmo com a partida de emergéncia liberada.

Possibilidades de ativacao

Se o parametro "Partida de emergéncia" for configurado para "bloqueiol/liberacdao manual”, é
possivel bloquear e liberar a funcao “Partida de emergéncia” do seguinte modo:

3RWS5 HMI High Feature

Menu: "Comandar > Liberar/bloquear partida de emergéncia"

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao estd ativa ou foi anulada.
Tenha em atencdo o capitulo Comandar via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 251).

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visdo geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS"

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008 207



Funcées

8.11 Modo de emergéncia

8.11.2

* Acdo de entrada (Pagina 211)

Indicacao

Em caso de fonte de comando "Entrada digital", pode ser conectado apenas um contato
normalmente aberto nessa entrada. Um contato normalmente fechado levaria a ativacao da
partida de emergéncia em caso de ruptura de fio.

e Com um bus de campo via um médulo de comunicacao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Funcionamento de emergéncia

Modo de funcionamento

208

Com a funcao "Funcionamento de emergéncia”, o dispositivo de partida suave 3RW55 pode
continuar a funcionar com funcionalidades limitadas em caso de falha de um semicondutor de
poténcia. Isso evita uma paralizacdo do sistema e é garantida uma operacao limitada do motor
e do sistema.

O comportamento da funcao "Funcionamento de emergéncia" é configurado com ajuda

dos parametros "Funcionamento de emergéncia”. Nas configuracdes de fabrica, a funcdo
"funcionamento de emergéncia" é bloqueada, com isso, nao é possivel uma ativacao do
funcionamento de emergéncia. A liberacao da funcao "funcionamento de emergéncia" é
possivel em qualquer estado operacional. A funcdo ndo fica ativa e nao influencia as funcdes
do dispositivo de partida suave 3RW55 antes da falha de um semicondutor de poténcia com
liga.

Efeitos do funcionamento de emergéncia no dispositivo de partida suave 3RW55

O dispositivo de partida suave 3RW55 executa automaticamente alteracdes de parametros
durante o funcionamento de emergéncia ativo (falha de um semicondutor de poténcia com
falha). Parametrizacoes e configuracdes de funcdo que ndo sao possiveis no funcionamento
de emergéncia ativo (falha de um semicondutor de poténcia com falha) nao sao executadas
pelo dispositivo de partida suave 3RW55. Apds bloquear (parametros) ou desativar (comando/
comando de controle) a funcdo “Funcionamento de emergéncia”, sdo executadas novamente
as parametrizacdes as configuracoes da funcao. As seguintes funcdes nao sao suportadas
com o funcionamento de emergéncia ativo:

¢ (ircuito de raiz cubica
* Frenagem DC com contatores de frenagem externos

* Frenagem DC dinamica sem contator
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Frenagem DC de inversao com combinacdo de contatores de inversao
Marcha lenta
Aquecimento do motor

Operacao com uma tensao de operacao nominal U, de 690 V

A autoprotecdo do aparelho do dispositivo de partida suave 3RW55 permanece ativa ao
utilizar o funcionamento de emergéncia (falha de um semicondutor de poténcia com falha).
Isso garante que, com o funcionamento continuo do motor e do sistema, nao ocorram danos
subsequentes pela utilizacao da funcdo “Funcionamento de emergéncia”.

Aplicacao

Validade

Evitar paralizacdes e falhas indesejadas do sistema

Esta funcao ndo esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Requisito

Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.1

Nenhuma operacao a prova de explosao ativa

Possibilidades de ajuste

3RW5 HMI High Feature

Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Modo de emergéncia > Funcionamento
de emergéncia”

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao estd ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visdo geral breve: Janela "Navegacao do projeto" com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Funcionamento de emergéncia"

Com um bus de campo via um médulo de comunicacao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visao geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.
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Parametro

Parametro

Descricao

Funcionamento de
emergéncia

Bloquear (ajuste de fabrica)

A funcao "funcionamento de emergéncia" esta bloqueada. Nao é possivel uma ativacao da funcao de
emergéncia. Se o dispositivo de partida suave 3RW55 for reconhecido por um semicondutor de
poténcia com falha, ele gera um erro com comando de desativacao e texto de mensagem "Elemento
de comutacao L* com defeito".

Bloquear/liberar manualmente

A funcdo "funcionamento de emergéncia" pode ser liberado ou bloqueado manualmente pelo co-

mando/comando de controle.

* Liberacdo manual ap6s a falha de um semicondutor de poténcia com falha:
Se o dispositivo de partida suave 3RW55 for reconhecido por um semicondutor de poténcia com
falha, ele gera um erro com comando de desativacao e texto de mensagem "Elemento de comu-
tacdo L* com defeito". Com o comando/comando de controle "Liberar funcionamento de emer-
géncia" (Pagina 251) é possivel ativar o funcionamento de emergéncia. Com a ativacdo do fun-
cionamento de emergéncia o erro é confirmado e o dispositivo de partida suave 3RW55 volta para
o estado operacional ativado anteriormente. O funcionamento de emergéncia ativo é acompa-
nhado por um aviso com o seguinte texto "Comando de 2 fases com semicondutor de poténcia
com defeito ativo".

e Liberacdo manual antes da falha de um semicondutor de poténcia com falha:
Em caso de falha de um semicondutor de poténcia com falha, o dispositivo de partida suave
3RWS55 se comporta como na configuracao do parametro "funcionamento de emergéncia” para
“liberacao".
Um funcionamento de emergéncia ativo (falha de um semicondutor de poténcia com falha) nao é
salvo no dispositivo de partida suave 3RW55 com protecao de tensao zero. O funcionamento de
emergéncia permanece ativo até que o comando/comando de controle seja retirado ("bloquear fun-
cionamento de emergéncia"), a funcdo "Funcionamento de emergéncia” seja bloqueada (parame-
tros) ou a tensao de alimentacdo (tensdo de alimentacdo do comando).

Liberar

A funcdo "funcionamento de emergéncia" esta aprovada. Se o dispositivo de partida suave 3RW55
reconhecer um semicondutor de poténcia com falha, o funcionamento de emergéncia é ativado
automaticamente e o dispositivo de partida suave 3RW55 emite um aviso com o texto "Comando
bifdsico com semicondutor de poténcia com defeito ativo".

Se o motor estiver em partida durante a falha de um semicondutor de poténcia com falha, a partida
é interrompida e o motor é reiniciado com um comando bifasico. Com isso podem ocorrer influén-
cias do motor, como queda da rotacdo ou tremores.

Se o motor estiver em marcha em inércia durante a falha de um semicondutor de poténcia com falha,
a marcha em inércia é encerrada com tipo de inércia “Inércia livre”. Somente depois é possivel para-
metrizar novamente os tipos de inércia "Rampa de tensdo", "Regulacdo do binario" ou "Inércia da

bomba". Se um dos 3 procedimentos de frenagem DC estiver parametrizado como Tipo de inércia, o

dispositivo de partida suave 3RW55 utiliza como substituto o tipo de inércia "Marcha em inércia livre".

O funcionamento de emergéncia ativo (falha de um semicondutor de poténcia com falha) é salvo no
dispositivo de partida suave 3RW55 com protecao de tensao zero. O funcionamento de emergéncia
permanece ativo até que a funcao seja bloqueada ou o semicondutor de poténcia com falha seja
trocado.
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Possibilidades de ativacao

Se o parametro "Funcionamento de emergéncia” for configurado para "bloqueiolliberacao
manual”, é possivel ativar e desativar o funcionamento de emergéncia em caso de um
semicondutor de poténcia com falha do seguinte modo:

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Comandar > Liberar/bloquear funcionamento de emergéncia"
A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.
Tenha em atencdo o capitulo Comandar via 3RW5 HMI High-Feature (Pagina 251).

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS"

e Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Com os comandos "Liberar funcionamento de emergéncia" ou "Bloquear funcionamento
de emergéncia" no bloco de dados 93

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

8.12 Entradas

8.12.1 Visao geral das acoes de entrada

Modo de funcionamento

Osdispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe possuem 4 entradas digitais DI1 ... DI4,
que podem ser ocupadas com uma funcdo de entrada cada. O dispositivo de partida

suave 3RW55 Failsafe possui também uma entrada digital failsafe (F-DI). Esta entrada ndo é
parametrizavel.

Entradas com acdes de entrada "Motor a direita com PSx" ou "a esquerda com PSx" tem
associacao E. Se houverem diversas entradas ocupadas com a mesma acdo de entrada

(por exemplo, Entrada 1 e Entrada 2 com a acao de entrada "Motor a direita com PS1"), todas
estas entradas devem ser controladas para que o comando de partida seja aceitado.

Entradas com outras acdes de entrada tem associacdao OU. Se houverem diversas entradas
ocupadas com a mesma acao de entrada (por exemplo, Entrada 1 e Entrada 2 com a acao
de entrada "Partida de emergéncia"), todas estas entradas devem ser controladas para que o
comando de partida seja executado.
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Pré-requisito

Uma acao de entrada s6 pode ser alterada se a respectiva entrada nao estiver ativa.

Possibilidades de ajuste

3RW5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Entradas"

A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacao do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro” > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida

suave > Entradas”

Com um bus de campo via um médulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um

modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)

Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na

3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Parametros
Acdo de entrada Descricao Ajuste de fabrica
DI1 DI2 DI3 DI4
Nenhuma acao Entrada sem funcao. - X X -

Modo de operacao
manual direta

O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe s6 pode ser
controlado no local via interface local (LI), 3RW5 HMI High Feature ou
por meio de uma entrada digital.

Partida de emergéncia

Em alguns erros, é possivel dar partida ao motor com o auxilio da fun-
cao "partida de emergéncia" apesar do erro composto existente. Uma
entrada é ocupada com a acao "Partida de emergéncia", uma outra p.
ex. com a acao "Motor a direita com Conjunto de parametros 1". A
partida de emergéncia estd ativa enquanto a entrada estiver ativada. A
partida de emergéncia também pode ser ativada durante o funciona-
mento.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Partida de emergéncia (Pa-
gina 206).

Marcha lenta®

Na entrada "Marcha lenta" com a entrada "Motor a direita/a esquerda
com Conjunto de parametros 1/ 2/ 3" ativadas ao mesmo tempo, o
motor é iniciado com os valores definidos no item de menu "Parametros
da marcha lenta".

Para mais informacdes, consulte o capitulo Marcha lenta (Pagina 189).
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Acao de entrada Descricao Ajuste de fabrica
DI1 DI2 DI3 DI4
Parada rapida Se a entrada for ativada ocorre um desligamento funcional do motor - - - -
com a funcao de marcha de inércia atualmente definida.
Para mais informacdes, consulte o capitulo Parada rapida (Pagina 191).
Reset Os erros pendentes podem ser confirmados apds a sua eliminacao. - - - X
A entrada "Reset" é comandada pelos flancos, a mudanca de nivel de 0
para 24 V de tensao continua é avaliada na entrada. Todas as outras
funcoes de entrada sao avaliadas no nivel de 24 V de tensao continua
ja existente.
Para mais informacdes, consulte o capitulo Reset (Pagina 191).
Motora | com conjunto de pard- | O motor é iniciado com sentido de rotacao no sentido das X - - -
direita metros 1 fases de rede e parado com os valores salvos no respectivo
com conjunto de para- conjunto de parametros. _ _ _ _
metros 2
com conjunto de para- - - - -
metros 3
Motora | com conjunto de para- | Afuncdo so fica ativaquando simultaneamente conectada - - - -
esquerda | metros 1 a entrada ativada com acdo "Marcha lenta" ou operacdo de
com conjunto de para- inversdao com contatores de inversao externos. O motor é N B R N
metros 2 iniciado com os valores definidos no item de menu "Para-
o d — metros da marcha lenta" com sentido de rotacao contrario
com conjunto de para- | 54 sentido das fases de rede. ) ) ) )
metros 3

Paralizacdo do motor"

O dispositivo de partida suave 3RW55 avalia na entrada o sinal de uma
deteccdo externa de paralisacdo do motor.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Deteccdo externa de parada
do motor (Pagina 180).

Utilizar tipo de inércia
alternativo

Para mais informacdes, consulte o capitulo Parada alternativa (Pagi-
na 180).

Iniciar a limpeza da
bomba

Para mais informacdes, consulte o capitulo Funcdo de limpeza das
bombas (Pagina 200).

" Esta funcdo de entrada nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

8.12.2

Dados do processo e fluxograma de processo

As funcoes basicas dos dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe sao controladas
e monitoradas através dos dados do processo nos fluxogramas de processo.

Os fluxogramas de processo podem ser transmitidos da seguinte forma:

Ciclico no protocolo do bus de campo

Aciclico por meio de blocos de dados

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008

213



Funcées
8.12 Entradas

Imagem da processo das entradas (IPE) e das saidas (IPS)
Os seguintes fluxogramas de processo sao transmitidos:
* Imagem da processo das entradas com 16 bytes
* Fluxograma de processo das saidas com 4 bytes

As tabelas dos fluxogramas de processo descrevem apenas os dados do processo suportados.
As entradas e saidas ndao mencionadas ndo estao ocupadas.

Imagem da processo das entradas (IPE)

Dados de processo Fluxograma de processo

DI 0.0 Pronto (automatico)

DI 0.1 Motor ON

DI 0.2 Erro composto

DI 0.3 Alerta composto

DI 0.4 Entrada 1

DI 0.5 Entrada 2

DI 0.6 Entrada 3

DI 0.7 Entrada 4

DI 1.0 Corrente do motor | at. bit 0

DI 1.1 Corrente do motor | at. bit 1

DI 1.2 Corrente do motor | at. bit 2

DI 1.3 Corrente do motor | at. bit 3

DI 1.4 Corrente do motor | at. bit 4

DI1.5 Corrente do motor | at. bit 5

DI 1.6 Modo de operacao manual direta

DI 1.7 Operacdo da rampa

DI 2.0 Motor a direita

DI 2.1 Motor a esquerda

DI 2.4 Partida ativa

DI 2.5 OperacaolTransicao ativa

DI 2.6 Marcha em inércia ativa

DI 2.7 Operacao de teste ativa

DI 3.0 Sobrecarga da protecao contra sobrecarga do motor
DI 3.1 Sobrecarga do sensor de temperatura
DI 3.2 Sobrecarga do elemento de comutacdo
DI 3.3 Tempo de arrefecimento ativo

DI 3.4 Falha do equipamento

DI 3.5 Parametrizacao automatica ativa

DI 3.6 Novos valores de pardmetro a prova de explosao reconhecidos”
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Dados de processo

Fluxograma de processo

Al 4 (Float32)

Valor de medicdo 1

Al 8 (Float32)

Valor de medicao 2

Al 12 (Float32)

Valor de medicao 3

Para obter mais informacdes sobre os
valores de medicdo ajustaveis, consul-
te o capitulo Dados de aviso ciclicos
(Pagina 223).

" Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.0 ou dispositivo de partida

suave 3RW55 Failsafe a partir da versao do firmware V1.0

Fluxograma de processo das saidas (PAA)

Dados do processo Fluxograma de processo

DQ 0.0 Motor a direita

DQ 0.1 Motor a esquerda

DQO0.3 Reset”

DQO0.4 Partida de emergéncia?

DQO0.5 Autoteste (Teste do usuario)
DQO0.6 Marcha lenta®

DQ 1.0 Saida 14

DQ 1.1 Saida 249

DQ 1.2 Conjunto de pardmetros bit 09
DQ 1.3 Conjunto de pardmetros bit 19
DQ 1.7 Bloquear parada rapida

DQ 2.0 Saida 334

DQ 2.3 Iniciar a limpeza da bomba

DQ 3.0 Manual direta - entrada comanda
DQ 3.1 Utilizar tipo de inércia alternativo
DQ 3.2 Paralizacdo do motor®

" Para realizar o RESET de forma segura, o comando "Reset" tem de permanecer por pelo menos 20 ms.

2 Dados de comando sdo relevantes para aplicaces a prova de explosdo.

3 Esta funcdo ndo esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

4 Vocé pode atribuir livremente os dados de comando "Saida 1", "Saida 2" e "Saida 3" as saidas digitais 1, 2
e 4 do dispositivo de partida suave 3RW55 por acbes de saida digitais.

»  Vocé pode atribuir livremente os dados de comando "Saida 1" e "Saida 2" as saidas digitais 1 e 2 do
dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe através das acdes de saida digitais.

® Explicacdo na tabela a seguir.

Mais informacoes

A tabela a seguir descreve a alocacdo dos fluxogramas de processo "conjunto de parametros bit
0" e "conjunto de parametros bit 1":

Ocupacao dos bits PAA

Conjunto de parametros bit0 | Conjunto de parametros bit 1

Erro da imagem de processo 1

1

Conjunto de parametros 1 (PS1) |0

0
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8.13 Saidas

8.13

8.13.1

Ocupacao dos bits PAA Conjunto de parametros bit 0 | Conjunto de parametros bit 1
Conjunto de parametros 2 (PS2) |1 0
Conjunto de parametros 3 (PS3) |0 1

Saidas

Saidas digitais

Modo de funcionamento

216

O dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe possuem 4 saidas digitais (DQ1 =
saida 13, 14; DQ2 =saida 23, 24; DQ3 = saida 95, 96, 98; DQ4 = saida 43, 44 ou saida 41, 42
(F-RQ)) (Pagina 79), com atuadores externos, como, por exemplo, um contator digital ou um
indicador luminoso.

Com as acoes de saida, pode-se atribuir uma acdo de saida para as saidas digitais. A saida
digital 3 esta permanentemente atribuida a acao de saida “Erro composto”. O dispositivo

de partida suave 3RW55 Failsafe possui uma saida de mensagem relevante a seguranca
(saida 4, F-RQ) (Pagina 81). Esta saida ndo é parametrizavel. A outras saidas do dispositivo de
partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe podem ser ocupadas com uma acdo de saida de forma
independente umas das outras.
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Diagrama de estado das saidas

Ocorre falha coletiva, falha do barramento ou
falha do equipamento, dispositivo de partida suave
se desliga e entra em falha

O dispositivo de partida suave

Tens&o de alimentagao Rearranque icializacs
do comando no borne A1/A2 O dispositivo de partida suave detectou a Jjautomatico em caso de defectou a nicializagao Ordem de
inicializagao®, RESET ’ parada
Curva da rampa Ordem de inl’t\:io/'i .
do dispositivo de \
partida suavex,

IN1 - IN4
Ordem de inicio

Entrada 1-
A Entrada 4

Inicializagéo

Operagao/
Bypass

Inércia

Duragéo da
conexao

Comando Motor
ligado

Frenagem de aprox. 1s —»

'4_.

-t -t - — - - — - —<

S |tensao continua Retardo |
&
kel Power on
O
S Alerta
T composto | | | | |
Falha H H H H H
coletiva | | | | | |
Erro de i ' i i i i
barramento X | ! i X i
Falha do | i | | | |
equipamento o ! ! |
Operacional ! | ! ! ! !
| !y I I I
Pl % ! 'K
A . .
Existe uma o Adverténcia/ Resetar erro Existe uma Adverténcia/ Comando Resetar erro
\ adverténcia A Emo Comando adverténcia x Erro
Ocorre um erro desaparece Ocorre um erro desaparece
Estas duas fungdes de saida
PAA-DQ 1.0 podem ser acionadas
diretamente através do
PAA-DQ 1.1

bus de campo opcional
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Possibilidades de ajuste

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Saidas"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Saidas > Dispositivo de partida suave"

e Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Parametro - Tempo de retardo

Parametros Descricao
Tempo de retardo LIGADO Nesse momento a saida é comutada com retardamento.
Tempo de retardo DESLIGADO e Ajuste de fabrica: 0's

¢ Faixa de ajuste: 0 ... 6500 s

e Largurado passo: 0,1 s

Parametro - Acao de saida

Acdo de saida Descricao Ajuste de fabrica
DQ1 | DQ2 | DQ3" | DQ4?
Nenhuma acao - - X - X

Controlar via fontes de comando externas

Fonte de comando PAA-DQ 1.0 saida 1 0O comando de controle "Saida 1" é atribuido de - - -
acordo com a saida digital.

Tenha em atencdo o capitulo Comandar via
3RW5 HMI High-Feature (Pagina 251).

Fonte de comando PAA-DQ 1.1 saida 2 O comando de controle "Saida 2" é atribuido de - - -
acordo com a saida digital.

Tenha em atencdo o capitulo Comandar via
3RW5 HMI High-Feature (Pagina 251).

Fonte de comando PAA-DQ 2.0 saida 3 | O comando de controle "Saida 3" é atribuido de - - -
acordo com a saida digital.

Tenha em atencdo o capitulo Comandar via
3RW5 HMI High-Feature (P4gina 251).
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Erro de barramento

Falha do equipamento

8.13 Saidas
Acdo de saida Descricao Ajuste de fabrica
DQ1 | DQ2 | DQ3" | DQ4?
Fonte de comando entrada 1 A saida digital é controlada pelo comando de con- - - - -
trole "Entrada digital 1".
Fonte de comando entrada 2 A saida digital é controlada pelo comando de con- - - - -
trole "Entrada digital 2".
Fonte de comando entrada 3 A saida digital é controlada pelo comando de con- - - - -
trole "Entrada digital 3".
Fonte de comando entrada 4 A saida digital é controlada pelo comando de con- - - - -
trole "Entrada digital 4".
Controlar via dispositivo de partida suave
Inicializacao Para obter mais informacdes, consulte o diagrama - - - -
OperacaollLigacao em ponte no capitulo Modo de funcionamento (Pagina 33). N N N i
Inércia - - - -
Duracao da conexao (RUN) X - - -
Operacao / Inércia - - - -
Ordem de comando MOTOR LIGADO (ON) | Asaida é controlada durante todo o tempo em que - - - -
a ordem de comando "Motor a direita" ou "Motor a
esquerda” estiver pendente.
Contator de frenagem DC? A acdo de saida controla um contator de frena- - - - -
gem DC por meio dessa saida.
Para mais informacdes, consulte o capitulo Frena-
gem DC com contatores de frenagem externos
(Pagina 170).
Aparelho - LIGADO A saida fica ativa enquanto houver a alimentacao - - - -
do sistema eletrénico no dispositivo de partida su-
ave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.
Controlar através de mensagens do dispositivo de partida suave
Aviso geral Mensagens compostas - - - -
Erro composto - - X -

Contator de inversdo a direita

Contator de inversdo a esquerda

O sinal de comando interno da funcao de inversao
é atribuido a saida digital correspondente do dis-
positivo de partida.

Operacdo de gerador

Operacional para motor ligado

Limpeza da bomba ativa

Tipo de inércia alternativo ativo

Bypass externo®-#

CM - Solicitacao de manutencao

CM - Erro

Mensagens de estado

V' Ajustado fixo na acdo de saida "Erro composto".

2 Paraodispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe esta é a saida de sinal relevante a seguranca (saida 4, F-RQ). Esta saida nao

é parametrizavel.

3 Esta funcao de saida ndo esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

4 Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.0
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8.13.2 Saida analégica

Modo de funcionamento

Por meio da saida analégica é exibido o valor de medicao definido com uma unidade de
avaliacdo externa. Consoante o borne de conexdo utilizado, o sinal pode ser emitido sob a forma
de corrente ou tensao.

Pré-requisito

Bornes de conexao: AQ-/ AQ I+
Faixa de medicao da saida de corrente: 4 - 20 mA

Bornes de conexao: AQ- / AQ U+
Faixa de medicao da saida de tensao: 0- 10V

A unidade de avaliacdo estd ligada corretamente (Pagina 328).

Possibilidades de ajuste
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3RW5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Saidas > Saida anal6gica"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Saidas > Dispositivo de partida suave > Saida analégica"

Com um bus de campo via um médulo de comunicacao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacdo 3RW5.
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Parametros

8.13 Saidas

Parametros

Descricao

Tipo de sinal de saida

Com o parametro "Tipo de sinal de saida" é definido sob que forma de sinal o
valor analégico deve ser emitido (corrente ou tensao).

* Desativado (ajuste de fabrica)
e 4..20mA
e 0..10V

Valor de medicao

Selecione, com o parametro "Valor de medicao”, o valor de medicdo que sera
transmitido pela saida analdgica.

* Desativada

¢ Corrente de fase I L1 (%)

¢ Corrente de fase | L2 (%)

¢ Corrente de fase | L3 (%)

¢ Corrente de fase média (%)

¢ Corrente de fase | L1 (ef.)

¢ Corrente de fase | L2 (ef.)

¢ Corrente de fase | L3 (ef.)

¢ Corrente de fase média (ef.)

e Tensdo darede U L1-L2 (ef.)

¢ Tensdo darede U L2-L3 (ef.)

¢ Tensdo darede U L3-L1 (ef.)

* Poténcia ativa

e Fator de poténcia L1...3

* Energia ativa importacao (total)
¢ Aquecimento do motor

e Aquecimento dos elementos de comutacao

Para mais informacdes, consulte o capitulo "Observar os valores de medicao
do dispositivo de partida suave 3RW55 com o 3RW5 HMI High Feature (Pagi-
na 246)".

Valor inicial da faixa de
valores

Valor final da faixa de va-
lores

Com os parametros "Valor inicial da faixa de valores" e "Valor final da faixa de
valores" vocé define que valor do valor analégico a ser emitido corresponde ao
valor de sinal de saida inferior e qual ao valor de sinal de saida superior. O
respectivo valor depende da codificacdo do valor de medicao a ser transmitido
(Unsigned 32).

¢ Ajuste da faixa analdgica, p. ex., 4 mA =100

* Ajuste da faixa analégica, p. ex., 20 mA =400
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Fatores para calculo do valor de medicao emitido

Valor de medicao Fator Unidade Faixa de valores Codificacao
e Corrente de fase | L1 (%) 3,125 % 0...796,9% 0...255
¢ Corrente de fase | L2 (%)
¢ Corrente de fase | L3 (%)
¢ Corrente de fase média (%)
e Aquecimento do motor 1 % 0 ... 1000% 0...1000
¢ Aquecimento dos elementos de comu- | 1 % 0...250% 0...250
tacao
¢ Tensdo darede U L1-L2 (ef.) 0,1 Vv .. 1500V 0...15.000
e Tensdo darede U L2-L3 (ef.)
¢ Tensdo darede U L3-L1 (ef.)
e Corrente de fase I L1 (ef.) 0,01 A ..20.000 A 0 ... 2.000.000
e Corrente de fase | L2 (ef.)
¢ Corrente de fase | L3 (ef.)
¢ Corrente de fase média (ef.)
e Fator de poténcia L1...3 0,01 - 0..1 0...100
¢ Poténcia ativa 0,0001 kw 0...2147,483 kW 0...21.474.830
¢ Energia ativa importacao (total) 1 Wh 0...3,4x10%Wh 0..3,4x10% (float 32)

Exemplo de calculo dos parametros para Valor inicial da faixa de valores e Valor final da faixa de

valores
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Neste exemplo, um instrumento de medicao com ponteiro indica, no valor de medicao "corrente
defaselL1 (ef.)", 50 A (valorinicial) no batente esquerdo e 150 A (valor final) no batente direito.
Vocé pode subdividir a escala do instrumento de medicao com ponteiro entre o batente

esquerdo e o batente direito de acordo com a resolucao desejada.

Os seguintes valores de medicdo e parametros sao fornecidos aqui a titulo de exemplo:
Tipo de sinal de saida: 4 ... 20 mA

Valor de medicdo: Corrente de fase I L1 (ef.)

Valor inicial da faixa de valores = valor inicial desejado (p. ex. 50 A)/fator do respectivo valor

de medicao

Valor final da faixa de valores = valor final desejado (p. ex. 150 A)/fator do respectivo valor de

medicao
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Procedimento
1. Parametrize o tipo de sinal de saida, p. ex. 4 ... 20 mA.
2. Selecione um valor de medicao, p. ex.: Corrente de fase | L1 (ef.).

3. Parametrize o valor inicial da faixa de valores e o valor final da faixa de valores tendo em
consideracao o respectivo fator:

— Valor inicial da faixa de valores (p. ex. 50 A/0,01 A) - 5000
— Valor final da faixa de valores (p. ex. 150 A/0,01 A) = 15.000

Resultado

Vocé ajustou o sinal de saida da saida analdgica.

CLP na saida analédgica

Vocé pode ligar a saida analégica do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe a uma
entrada analdgica livre do CLP. Certifique-se de que a entrada analdgica do CLP ndo estd ligada
a tensdo de alimentacdo (tensdo de alimentacdo do comando) do dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe e é isenta de potencial.

8.13.3 Dados de aviso ciclicos

Modo de funcionamento

Na Imagem do processo das entradas (IPE) (Pagina 213) sdo transmitidos 3 valores de medicao
que podem ser parametrizados.
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Possibilidades de ajuste

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Saidas > Dados de aviso ciclicos"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Pardmetro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Saidas > Dados de aviso ciclicos"

e Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Parametro
Parametro Descricao
Valor de medicdo 1 Determine para "Valor de medicdo 1", "Valor de medicao 2" e "Valor de
Valor de medicao 2 medicao 3" um valor de medicdo para cada:
Valor de medicao 3 * Corrente de fase | L1 (ef.) (regulacdo de fabrica Valor de medicdo 1)
e Corrente de fase | L2 (ef.) (regulacao de fabrica Valor de medicdo 2)
* Corrente de fase | L3 (ef.) (regulacdo de fabrica Valor de medicdo 3)
e Fator de poténcia L1...3
* Corrente de fase média (ef.)
¢ Energia ativa importacao (total)
e Poténcia ativa
8.14 ATEX / IECEX
8.14.1 Protecao contra sobrecarga do motor com certificacao ATEX/IECEx

Observe as instrucdes de seguranca no capitulo ATEX | IECEx (Pagina 22).
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8.14.2 Operacao a prova de explosao

Condicao prévia

/\ PERIGO

Perda da protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Nao se esqueca de que, sem a realizacdo de uma das medidas de resolucdao seguidamente
mencionadas com as seguintes tensdes de rede, a operacdo do dispositivo de partida
suave 3RW55 com o tipo de conexao do motor "padrao” leva a perda da protecdo contra
sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx (ndo se aplica para o dispositivo de
partida suave 3RW55 Failsafe):

* Dispositivo de partida suave 200 - 480 V: para tensdo da rede > 440V (+10 %)
¢ Dispositivo de partida suave 200 - 600 V: para tensdo da rede > 500 V (+10 %)
* Dispositivo de partida suave 200 - 690 V: para tensdo da rede > 560 V (+10 %)

Selecione uma das seguintes possibilidades consoante a estrutura da ligacdo para garantir a
protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEXx:

¢ Utilize um contator de rede adicional no circuito principal de corrente.
Ligue o contator de rede a saida 95, 96 e 98 (saida 3).
Para mais informacodes, consulte o capitulo Tipo de conexao do motor "padrao” na operacao
a prova de explosao (Pagina 329).

e Utilize um disparador de subtensao adicional no caso de uma estrutura de derivacao do
motor com disjuntor.
Ligue o disparador de subtensdo a saida 95, 96 e 98 (saida 3).
Para mais informacdes, consulte o capitulo Conectar (Pagina 79).

/\ PERIGO

Perda da protecdo contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Nao se esqueca de que, sem a realizacao de uma das medidas de resolucao seguidamente
mencionadas, a operacao de um dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com
o tipo de conexao do motor "Raiz clbica" leva a perda da protecao contra sobrecarga do motor
certificada conforme ATEX/IECEXx:

Selecione uma das seguintes possibilidades consoante a estrutura da ligacdao para garantir a
protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx:

e Utilize um contator de rede adicional no circuito principal de corrente (no condutor de
alimentacao ou no triangulo).
Ligue o contator de rede a saida 95, 96 e 98 (saida 3).
Para mais informacdes, consulte o capitulo Tipo de conexao do motor "Raiz clbica" na
operacdo a prova de explosao (Pagina 331).

e Utilize um disparador de subtensao adicional no caso de uma estrutura de derivacao do
motor com disjuntor.
Ligue o disparador de subtensdo a saida 95, 96 e 98 (saida 3).
Para mais informacdes, consulte o capitulo Conectar (Pagina 79).
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* Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.0 e nivel do produto
EO2 ou dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

* (Cartao Micro SD (Pagina 262)

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu "Parametros > Dispositivo de partida suave > Operacao a prova de explosao".

Quando vocé opera o motor na area com risco de explosao:

* Se for protegido um motor Ex, esta apenas ativo o conjunto de parametros 1, mesmo que
esteja selecionado outro conjunto de parametros. Neste caso, os conjuntos de parametros 2
e 3 nao estao disponiveis.

Temperaturas no motor
* Certifique-se de a temperatura limite do isolamento do enrolamento nado é excedida.

» Certifique-se de que a temperatura maxima do motor fica abaixo da temperatura de ignicao
minima critica no local.

» Certifique-se de que esta garantida a protecao contra explosao para a operacao dos motores
na area explosiva.

Modo de funcionamento
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A funcao "Aplicacao a prova de explosao" te ajuda na parametrizacao o dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, quando vocé operar um motor em uma area com risco de
explosdo. Podera selecionar qual das seguintes funcoes de protecao do motor deve ser usada
para proteger o motor:

* Protecao total do motor
* Protecdo eletrdnica contra sobrecarga do motor
* Protecdo de motor por termistor com sensor de temperatura

Em geral devera confirmar cada parametrizacao dos parametros relevantes para explosdes
no 3RW5 HMI High Feature. Dessa forma é evitado que os ajustes relevantes para explosoes
sejam falsificados quando da transmissao. Além disso é assim assegurado que as alteracoes
de parametros tenham sido ajustadas no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe certo e que os requisitos sejam cumpridos conforme as normas e prescricoes
correntes.
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Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe funcionam com os ultimos
parametros ativos até vocé confirmar os parametros reajustados.

Indicacao

Apresentacao do arquivo de texto e dos parametros relevantes para explosdes no
3RW5 HMI High Feature

Nao se esqueca de que o arquivo de texto para protocolacao dos novos parametros a prova de
explosdo no 3RW5 HMI High Feature apenas é representado em inglés.

Para se poder comparar mais facilmente os ajustes de parametros, protocolados no arquivo de
texto, com os parametros relevantes a prova de explosao pendentes para liberacdo, os
parametros relevantes a prova de explosao sao exibidos em inglés.

Assim que liberar os parametros relevantes para explosdes, esses parametros voltam a aparecer
novamente no idioma ajustado do 3RW5 HMI High Feature.

Procedimento
1. Assegure-se de que o cartao Micro SD se encontra na ranhura da 3RW5 HMI High Feature.

2. Configure o parametro "Aplicativo a prova de explosao" e o parametro correspondente no
menu "Ex relevant parameters” ("Parametro relevante a prova de explosao").

3. Saia do menu “Operacao a prova de explosao” com a tecla ESC.
Uma janela pop-up aparece no display do 3RW5 HMI High Feature. Os dispositivos de partida
suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe mostram a espera da confirmacao dos parametros relevantes
a prova de explosao através dos LEDs do aparelho. Para mais informacdes, consulte o
capitulo Indicador LED e indicadores no HMI High Feature (Pagina 268).

4. Confirme a item do menu "Load Ex parameterization to micro SD card" ("Carregar
parametrizacao a prova de explosao no cartdao Micro SD") com a tecla OK.
O 3RW5 HMI High Feature gera um arquivo de texto inglés (formato de arquivo "txt") no qual
sao protocolados os novos ajustes de parametros. Esse arquivo de texto é salvo no cartao
Micro SD na 3RW5 HMI High Feature.

5. Controle os ajustes de parametros no arquivo de texto, p. ex. em um PC.

— Se os ajustes de parametros forem corretos, confirme o item do menu "Confirm Ex
parameters" ("Liberar pardmetros a prova de explosao”) no 3RW5 HMI High Feature com
o botao OK. Os parametros sao salvos.

— Se os ajustes de parametros contiverem erros, confirme o item do menu "Discard Ex
parameters” ("Rejeitar parametros a prova de explosao”) no 3RW5 HMI High Feature com
o botao OK e configure os parametros novamente.

6. Controle a confirmacao dos parametros relevantes para explosdes através dos LEDs do
aparelho no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe. Para mais informacdes,
consulte o capitulo Indicador LED e indicadores no HMI High Feature (Pagina 268).
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Parametros

/\ PERIGO

Risco de explosdo em areas com risco de explosao.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Os componentes dos dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe nao sdo indicados
para a instalacdo em dreas com risco de explosao.

Utilize o aparelho somente em um armario de distribuicdo com grau de protecao min. IP 4x.

Observe as instrucdes de seguranca no capitulo Protecao contra sobrecarga do motor com
certificacdo ATEX/IECEx (P4gina 22).

Em caso de duvidas entre em contato com seu técnico especializado em ATEX/IECEX.

Parametros

Descricao

Aplicativo a prova de explosao

Nao (ajuste de fabrica)
N&o sdo efetivas quaisquer limitacdes funcionais especificas ATEX/IECEx. O parametro a prova
de explosdo ndo é exibido.

Sim, com protecao total do motor

¢ Ambas as funcdes de protecdo do motor do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55
Failsafe (protecdo eletrénica contra sobrecarga do motor e protecao de motor por termistor
com sensor de temperatura) sao executadas de modo orientado para a seguranca.

Sim, com protecdo contra sobrecarga do motor

e So6 afuncdo de protecao do motor "Protecdo eletrdnica contra sobrecarga do motor" é
executada de modo orientado para a seguranca.

¢ A funcdo de protecdo do motor "Protecdo de motor por termistor com sensor de tempera-
tura" ndo é executada de modo orientado para a seguranca.

Sim, com protecao de motor por termistor com sensor de temperatura

¢ S6 afuncdo de protecdao do motor "Protecdo de motor por termistor com sensor de tem-
peratura" é executada de modo orientado para a seguranca.

¢ A funcdo de protecao do motor "Protecdo eletrénica contra sobrecarga do motor" nao é
executada de modo orientado para a seguranca.
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Parametros

Descricao

Ex relevant parameters”
(parametros relevantes a pro-
va de explosao®)

Rated operational current I, (corrente de operacdao nominal I.)

Ajuste o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe para a corrente de operacao
nominal conforme a placa de identificacdao ou certificacao de teste de modelo do motor.

O 3RW5 HMI High Feature indica o valor a ser liberado entre parénteses.

Tripping class (classe de disparo)

Certifique-se de que o motor e os condutores estao configurados conforme a classe de disparo
selecionada. As caracteristicas nominais dos dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55
Failsafe se referem ao arranque normal (CLASSE 10E). Em caso de partida pesada (> CLAS-
SE 10E) podera ter de sobredimensionar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe, uma vez que s6 pode ajustar uma corrente nominal do motor reduzida comparativa
mente a corrente nominal do dispositivo de partida suave.

O 3RW5 HMI High Feature indica o valor a ser liberado entre parénteses.

Recovery time (tempo de recuperacdo)
Ajuste o tempo de recuperacao.
O 3RW5 HMI High Feature indica o valor a ser liberado entre parénteses.

Motor connection type (tipo de conexao do motor)
Defina o tipo de conexao do motor desejado.
O 3RW5 HMI High Feature indica o tipo de conexdo do motor a ser liberado entre parénteses.

Ex application (aplicativo a prova de explosao)

" Esse parametro € visivel e ajustavel consoante a aplicacdo a prova de explosdo selecionada.

Selecao da funcao de protecao do motor

A selecdo da respectiva funcao de protecao do motor influencia a parametrizacao. Se estiver
ativa a funcao "Aplicacao a prova de explosao”, os ajustes inadmissiveis dos parametros
relevantes para ATEX/IECEx sao desativados e consequentemente evitados. Os seguintes
parametros sao relevantes para ATEX/IECEx:

Os seguintes parametros devem ser ajustados e confirmados por vocé:

Parametros Relevante no caso do parametro "Aplicacao a prova de explosao: sim, com ..."
Protecdo total do motor Protecao eletrénica contra | Protecdo de motor por ter-
sobrecarga do motor mistor com sensor de tem-
peratura

Aplicativo a prova de explosao Seleciondvel Selecionavel Selecionavel

Corrente de operacao nomi- Selecionavel Seleciondvel Nao selecionavel

nal I,

Classe de disparo Selecionavel Selecionavel Nao selecionavel

Tempo de recuperacao Selecionavel Selecionavel N&o selecionavel

Tipo de conexao do motor Selecionavel Seleciondvel Nao selecionavel
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Configuracao automatica pelo dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe:

Parametros Relevante no caso do parametro "Aplicacao a prova de explosao: sim, com ..."
Protecao total do motor Protecao eletrénica contra | Protecdo de motor por ter-
sobrecarga do motor mistor com sensor de tem-
peratura
Geral
Marcha lenta? Selecionavel? N3o selecionavel Selecionavel?
Partida de emergéncia Nao selecionavel
Funcionamento de emergén- Nao seleciondvel
cia®
Protecdao em caso de tensao Sim
Zero (valor fixo)
Conjunto de parametros 1 Ativo
(valor fixo)
Temperatura ambiente tipica 60 °C
(valor fixo)
Modo de funcionamento de Bypass interno
bypass (valor fixo)
Protecdo eletrénica contra sobrecarga do motor
Fator de servico 100% Selecionavel”
(valor fixo)
Comportamento em caso de Desligamento sem rearranque Selecionavel”
sobrecarga do modelo térmi- (valor fixo)
co do motor
Protecdo de motor por termistor com sensor de temperatura
Sensor de temperatura PTC Tipo A Selecionavel” PTC Tipo A
(valor fixo) (valor fixo)
Comportamento em caso de Desligamento sem rearran- Selecionavel" Desligamento sem rearran-
sobrecarga do sensor de tem- que que
peratura (valor fixo) (valor fixo)

" Pardmetros indisponiveis para dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.
2 Nessa combinacdo, o pardmetro ndo é relevante para ATEX/IECEx e pode ser ajustado no respectivo menu.

Restricao da possibilidade de parametrizacao:

Parametros Relevante no caso do parametro "Aplicacdo a prova de explosao: sim, com ..."
Protecao total do motor Protecdo eletrénica contra | Protecdo de motor por ter-
sobrecarga do motor mistor com sensor de tem-
peratura

Tipo de partida

Aquecimento do motor" | Seleciondvel | Nao selecionavel | Selecionavel

Tipo de inércia / Tipo de inércia alternativo

Frenagem DCV | Selecionavel | Nao seleciondvel | Selecionavel
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Parametros Relevante no caso do parametro "Aplicacao a prova de explosao: sim, com ..."
Protecao total do motor Protecao eletrdnica contra | Protecdao de motor por ter-
sobrecarga do motor mistor com sensor de tem-
peratura
Frenagem DC dinamica® Seleciondvel Nao selecionavel Selecionavel
Frenagem DC de inversao®" Selecionavel Nao selecionavel Selecionavel

V" Parametros indisponiveis para dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

8.15 Failsafe

8.15.1 Modo de funcionamento

Observe as instrucdes de seguranca no capitulo Failsafe (Pagina 27).

Comportamento da entrada digital segura F-DI

O dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe somente é ligado pelo controle de um comando
se houver uma solicitacao LIG na entrada digital failsafe F-DI. Assim que houver um estado
LIGADO na entrada digital failsafe F-DI, o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe executa
primeiro a funcdo de partida e depois vai para o estado operacional parametrizado. O dispositivo
de partida suave 3RW55 Failsafe permanece no estado operacional parametrizavel até que o
comando de controle seja retirado. Em seguida, o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
executa o processo de comutacao parametrizado. A funcao de seguranca "Safe Torque Off (STO)"
é executada com a remoc¢ao de um comando LIG na entrada digital sequra F-DI.

Ativacao da funcao de seguranca "Safe Torque Off" (STO)

A ativacao da funcao de seguranca "Safe Torque Off" (STO) é realizada pela criacdo de um
comando DESL na entrada digital segura F-DI. Se o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
receber a solicitacao de desligamento seguro "Safe Torque Off" (STO) pela entrada digital failsafe
F-DI (troca de comando LIG para comando DESL), o estado operacional atual é interrompido
imediatamente e é utilizado o tipo de inércia "Marcha em inércia livre". Observe que, neste caso,
o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe nao considera nenhum outro processo de
comutacao parametrizado. O dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe sinaliza a ativacao da
funcado de seguranca "Safe Torque Off" (STO) por um erro com o texto "Desativacao de
seguranca”. A aplicacdo SIL 3 (STO) cria uma excecdo no acoplamento do sinal de comando na
entrada digital DI com o sinal de liberacao na entrada digital segura F-DI. Neste caso, o
dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe ndo cria nenhum erro com texto, porque o
acoplamento define automaticamente o comando na entrada de comando DI como DESLIGADO.
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Diagrama de andamento
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@ Desativacao de seguranca
@ E necessario um comando para resetar
@ Motor ligado / desligado

Comportamento da saida de sinal segura F-RQ

8.15.2

232

No estado sem tensao, a saida de sinal segura F-RQ esta aberta. Assim que houver tensao
principal (tensdo operacional), o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe realiza um teste do
aparelho. Ap6s a realizacdo com sucesso do teste dos elementos de contato, a saida de sinal
segura é fechada F-RQ. Se o motor for desligado e o tipo de inércia parametrizado for encerrado,
a saida de sinal segura F-RQ permanece fechada. O dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
realiza um teste do aparelho. Apés a realizacdo com sucesso de um teste do aparelho, é possivel
um novo procedimento de partida.

A saida de sinal failsafe F-RQ sinaliza uma falha do equipamento do dispositivo de partida
suave 3RW55 Failsafe. Para aplicacdes SIL 1, esta saida de sinal sequra F-RQ pode ser
utilizada para a exibicao do estado do aparelho do dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe. A saida de sinal relevante a seguranca F-RQ precisa ser avaliada por um chaveador
de seguranca ou uma combinacao de seguranca em aplicacdes SIL 3 para evitar um
desligamento do motor em caso de estado de erro.

A saida segura do sinal F-RQ somente é aberta nos seguintes casos:
* No estado sem tensao

e Em caso de falha do equipamento (um erro composto ndo influencia o estado da saida
segura do sinal F-RQ)

¢ Durante a atualizacao do firmware do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

¢ Durante o autoteste (teste de usuario)

Resetar a desativacao de seguranca

Nao é possivel nenhum religamento automatico apés uma desativacdo de seguranca.
Dependendo da aplicacao STO utilizada, realize o seguinte procedimento para reiniciar o motor.
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Pré-requisito
* Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

* Observe o modo de funcionamento (Pagina 231) e as instrucdes de seguranca no
capitulo Failsafe (Pagina 27).

Procedimento - SIL 1 (STO)

1. Resete o sinal na entrada digital sequra F-DI, para isso, troque o comando DESL por um
comando LIG.
Observe que o reset sozinho da tecla de PARADA DE EMERGENCIA ndo leva a um reinicio
(EN 60204-1).

2. Confirme o erro com o texto "Desativacao de seguranca”, para isso, retire o comando de
LIGAR o motor.
Observe que o erro com o texto "Desativacao de seguranca” na utilizacao de uma 3RW5 HMI
High Feature somente pode ser confirmada pelo botao STOP.
Pode ser dada a partida novamente do motor.

3. Defina uma nova ordem de inicio na entrada digital DI.
E dada a partida do motor.

Procedimento - SIL 3 (STO)

1. Resete o sinal na entrada digital failsafe F-DI, para isso, emita um sinal de liberacao pelo
acionamento do botdo de arranque no chaveador de seguranca/comando de seguranca.

2. Confirme o erro com o texto "Desativacao de seguranca”, para isso, retire o comando de
LIGAR o motor.
Observe que o erro com o texto "Desativacao de seguranca” na utilizacao de uma 3RW5 HMI
High Feature somente pode ser confirmada pelo botao STOP.
Pode ser dada a partida novamente do motor.

3. Defina uma nova ordem de inicio na entrada digital DI.
E dada a partida do motor.

Procedimento - SIL 3 (STO) no acoplamento do sinal de comando na entrada digital DI com o
sinal de liberacao na entrada digital segura F-DI.

Resete o sinal na entrada digital failsafe F-DI, para isso, emita um sinal de liberacado pelo
acionamento do botdo de arranque no chaveador de seguranca/comando de seguranca.

E dada a partida do motor, se existir uma ordem de inicio na entrada digital DI.

8.16 Funcoes sob "Outros parametros (Additional parameters)"

Modo de funcionamento

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe dispdem de outras funcdes e
parametros ajustaveis que vém listados na 3RW5 HMI High Feature sob "Outros parametros".
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Possibilidades de ajuste

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Outros parametros"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Pardmetro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Outros parametros"

e Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Parametros

Parametro Descricao

Operacao com CPU | Mestre

Comportamento em caso de parada Este parametro determina como o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55
CPU | mestre Failsafe sem comporta em caso de falha da ligacdo bus ou em caso de parada da
CPU.

e Comutar valor substitutivo (ajuste de fabrica)
Aimagem do processo das saidas é alterada automaticamente pelo dispositivo
de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe para os valores especificados no
parametro "Valor substitutivo" seguinte.

e Manter ultimo valor
O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe nao altera aimagem
do processo das saidas. As ordens de comando ativas no momento sdao man-
tidas.
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Parametro

Descricao

Valor substitutivo™

Em caso de falha da ligacdo bus ou parada do CPU, os dispositivos de partida
suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe podem ser comandados por uma imagem do
processo das saidas substitutiva.

e Motor a direita

* Motor a esquerda

e Reset

* Partida de emergéncia

* Marcha lenta?

e Saida1

* Saida2

¢ Conjunto de parametros 1
e Conjunto de parametros 2
¢ Conjunto de parametros 3
e Bloquear parada rapida

* Saida 3?

* Iniciar limpeza da bomba (ajustavel somente através do programa do usuario)

e Manual no local - controlado por entrada (ajustavel somente através do pro-
grama do usuario)

e Usar tipo de parada alternativo
e Paralisacao do motor

Bloqueio de parametros CPU | Mestre

Este parametro determina como o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55
Failsafe processa os valores de parametro recebidos pelo comando. Com isso, a
configuracdo dos parametros somente afeta os pardmetros do dispositivo de par-
tida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe. Os parametros do dispositivo do médulo de
comunicacdo 3RW5 sempre sdo sobrescritos, independentemente da configura-
cao dos parametros. O comportamento da 3RW5 HMI High Feature pode ser con-
figurado em separado.

e Desativar (ajuste de fabrica)
Na inicializacdo do bus, os parametros definidos no dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe sdo sobrescritos pelos valores armazenados
no software para configuracdo do comando.

* Ativar
Todos os valores de parametro recebidos via canais de comunicacao ciclicos e
aciclicos sao confirmados positivamente no comando e eliminados do dispo-
sitivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe. Isso evita que os parametros
armazenados no dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe sejam
sobrescritos.

e Ativar apenas para parametros de inicializacao
O bloqueio de parametros somente age sobre os parametros de partida ao
inicializar. O ajuste somente é possivel em conjunto com um maédulo de co-
municacao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS.
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Parametro

Descricao

Comportamento em caso de sobrecarga
do elemento de comutacao

Este parametro determina como o dispositivo de partida suave se deve comportar
quando protecdo intrinseca do dispositivo tiver atuado devido a sobrecarga.

Desligamento sem rearranque (ajuste de fabrica)

Em caso de ultrapassagem do valor-limite de falha, é gerada uma mensagem
de erro e um comando interno de desativacdo. Se o valor-limite de falha ndo
for alcancado, a mensagem de erro e o comando interno de desativacao po-
dem ser confirmados com a funcao "Reset" apés a decorréncia do tempo de
arrefecimento de 60 segundos.

Desligamento com rearranque
Em caso de ultrapassagem do valor-limite de falha, é gerada uma mensagem
de erro e um comando interno de desativacao. Se o valor-limite de falha ndo
foralcancado, a mensagem de erro e o comando de desligamento interno sdo
confirmados automaticamente ou anulados ap6s a decorréncia do tempo de
arrefecimento de 60 segundos.

Comportamento em caso de configuracao
NOMINAL diferente de REAL nos seguintes
aparelhos:

¢ Dispositivo de partida suave
e 3RWS5 HMI High Feature

¢ Moddulo de comunicacdo (se existente)

Uma configuracdo NOMINAL diferente de REAL ocorre em caso de uma configu-
racdo defeituosa ou de divergéncias entre o soquete de encaixe real e o soquete
projetado do médulo. O parametro nao é efetivo, quando um comando hierar-
quicamente superior transmite uma parametrizacao.

Ignorar (ajuste de fabrica)

Em caso de configuracdo NOMINAL diferente de REAL, o dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe eventualmente continua funcionando com

funcdo limitada. Quando necessario, a funcao de tecnologia continua funcio-
nando com valores substitutivos a serem determinados de acordo com o pro-
duto.

Avisar

Em caso de configuracdo NOMINAL diferente de REAL, ndo é gerado nenhum
comando interno de desativacdo. Aparece o aviso "Configuracdo NOMI-
NAL=REAL".

Desligar

Em caso de configuracao NOMINAL diferente de REAL, é gerado um comando
interno de desativacdo. Esse comando interno de desativacao deve ser con-
firmado com a funcao "Reset". Se existir um médulo de comunicacdao PROFI-
NET ou PROFIBUS no 3RW5, um alarme de extracao / insercao correspondente
é enviado ao comando hierarquicamente superior caso haja um médulo ex-
traido ou inserido.
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Parametro

Descricao

Modo de operacado de bypass?

e Bypass interno (ajuste de fabrica)

e Bypass externo?
Nao se esqueca de que, neste modo de operacdo, a corrente do motor ja ndo
pode ser medida pelo dispositivo de partida suave. As funcdes, baseadas nesse
valor de medicdo da corrente, sdo desativadas (protecao contra sobrecarga do
motor eletrénica, mensagens de diagndstico, ...)
Encontrard um exemplo de conexao no capitulo "Bypass externo (Pagi-
na 361)".
Entre em contato com a assisténcia técnica (Pedido de assisténcia (Pagina 12))
para a operacdo com o bypass externo.

* Nenhum bypass?
Use o ajuste "Nenhum bypass" para aplicativos com frequéncia de manobra
elevada. Nao se esqueca de que o ajuste "Nenhum bypass" ndo é adequado
para os aplicativos em funcionamento continuo.
Entre em contato com a assisténcia técnica (Pedido de assisténcia (Pagina 12))
para a operacao sem bypass.

Sentido de rotacdo de rede permitido

* Qualquer (ajuste de fabrica)

A rotacdo de rede pode ser tanto "para a direita" como "para a esquerda”.
e Direita

A rotacao de rede deve ser "para a direita".
* Esquerda

A rotacao de rede deve ser "para a esquerda”.

Comportamento em caso de sentido de ro-
tacdo de rede incorreto

Afim de evitar danos, em algumas aplicacdes, a operacao do motor s6 é permitida
em um sentido de rotacdo especifico, previamente definido. O dispositivo de par-
tida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe detecta a rotacdo de rede por meio de seu
método de medicao. Na primeira colocacdo em servico do aplicativo, o sentido de
rotacao de rede necessario correspondente é determinado. Por meio do parame-
tro "Comportamento em caso de sentido de rotacdo de rede incorreto” pode-se
definir a reacdo do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe em caso
de sentido de rotacao de rede divergente.

* Falha geral somente com comando LIGADO (ajuste de fabrica)
Quando o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe detecta um
sentido de rotacdo de rede incorreto, é gerado um erro.

e Avisar
Quando o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe detecta uma
rotacdo de rede incorreta, é gerado um aviso.

Temperatura ambiente tipica

(apenas ajustavel via 3RW5 HMI High Fea-
ture)

O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe é ajustado para a tipica
temperatura ambiente real que prevalece na instalacdo. Certifique-se de que a
temperatura ambiente tipica ajustada seja respeitada.

e 40°C
e 50°C
e 60 °C (ajuste de fabrica)

" Na 3RW5 HMI High Feature, o parametro so é visivel se a op¢do "Comutar para valor substitutivo" estiver selecionada em
"Comportamento em caso de parada CPU / mestre".

2 Esta funcao ndo esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

3 Para o dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.0
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8.17 Ajustar a data e a hora

8.17

Ajustar a data e a hora

Modo de funcionamento

Os dispositivos de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe dispéem de um relégio de tempo real
com memoria de capacitor e umareserva para funcionamento de aprox. 3 dias. E possivel ajustar
um parametro de data e hora nos dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe.

Em conjunto com o médulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET High Feature, a sincronizacdo
da hora esta disponivel apds o procedimento NTP. Para mais informacdes, consulte o manual
do aparelho do médulo de comunicacao 3RW5 PROFINET.

Possibilidades de ajuste

Procedimento

Parametros

238

—_

3RW5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Dispositivo de partida suave > Data & hora"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Parametro" > Janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de partida
suave > Data e hora"

Com um bus de campo via um médulo de comunicacao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando, p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente
— Programa de usuario

Para obter mais informacdes sobre os parametros ajustaveis por meio do bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

Selecione o item do menu "Editar hora".

2. Defina a hora atual.
3. Selecione o item do menu "Editar data".
4. Defina a data atual.
Parametros Descricao
Editar hora Definicao do horario atual
Formato da hora * 12 h (ajuste de fabrica)
e 24h

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008




Funcées

8.18 Trace

Parametros

Descricao

Offset da hora

Diferenca de fuso horario UTC: UTC+/- 12 h (em etapas de pelo
menos 30 minutos)

Exibir hora

A hora é exibida na tela da 3RW5 HMI High Feature.
e Sim

* N3o (ajuste de fabrica)

Editar data

Definicao da data atual

Formato da data

¢ Dia.Més.Ano
e Maés/DialAno (ajuste de fabrica)
¢ Ano-Més-Dia

Resultado

A data e a hora sao salvas no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe. Em caso de
troca do 3RW5 HMI High Feature, a data e a hora no dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RW55 Failsafe permanecem inalteradas.

8.18 Trace

Modo de funcionamento

Comafuncao Trace (=funcdo de osciloscépico), o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe pode ser utilizado como um tipo de osciloscépio digital multicanal. A funcao Trace lhe
permite o registro de dados, eventos, valores de medicao, etc., em qualquer modo de operacao
do motor. Os dados de rastreamento tém de ser lidos a partir do dispositivo de partida

suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com a ajuda do software SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal). No
SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) sdo visualizados os dados Trace na forma de um oscilograma.
Com a 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V3.0 é possivel salvar os dados
Trace no cartdao Micro SD (Pagina 262).

Requisito

» SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) padrdo/professional
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de

partida suave definido > "Traces"

Variantes de Trace

e Aparelhos Trace

Os registros sao salvos no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe e podem,
se necessario, ser lidos com o software SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) e representados

como diagrama de curvas.

¢ Engenharia de Trace

Os registros sdo lidos ciclicamente com o software SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) e
representados como diagrama de curvas.
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8.19 Operacéo de teste

Estrutura dos dados Trace

* Configuracao de Trace: A configuracdo define quais sinais devem ser registrados no
dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (trigger, ato de registro).

* Diagrama: O diagrama é composto de opcdes de representacdo para os dados registrados e,
se o registro ja ocorreu, ele é composto dos préprios dados registrados.

Um diagrama que possui os dados pode ser salvo de forma permanente como medicdo no
projeto.

Exemplos de dados Trace
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Mais informacoes

Para obter mais informacdes sobre a funcdo Trace, consulte a ajuda on-line para SIRIUS Soft
Starter ES (TIA Portal).

8.19 Operacao de teste

Modo de funcionamento

Para as funcdes de operacao de teste "Teste com carga reduzida" (Pagina 242) e "Simulacdo”
(Pagina 244) os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe precisam estar em
operacdo de teste. Na operacdo de teste, o LED "RN" no dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe pisca em verde. Para a operacao normal, os dispositivos de partida suave 3RW55
e 3RW55 Failsafe precisam estar no funcionamento normal.
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8.19 Operacéo de teste

Os parametros "Operacao de teste" e "Funcionamento normal" ndo estao disponiveis na
3RW5 HMI High Feature.

Possibilidades de ajuste

/\ AvisO

Partida automatica na operacao de teste (teste com carga reduzida e simulacao)
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Depois de ativada a operacao de teste, os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
trabalham imediatamente com os valores predefinidos pelo controle. As saidas sao ativadas se
as condicOes de ligacao forem atendidas.

Adote medidas adequadas para evitar uma partida inadvertida e assegurar uma partida
definida da instalacao.

3RWS5 HMI High Feature (a partir da versao do firmware V2.0)
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao esta ativa ou foi anulada.
Menu: "Comandar > Operacdo de teste"

Indicacao
Ativar a operacao de teste

Se ativar ou desativar na 3RW5 HMI High Feature o "teste com carga reduzida" ou
"simulacdo”, também mudard automaticamente para a operacao de teste ou o
funcionamento normal. Para a ativacao e desativacao na 3RW5 HMI High Feature, esta deve
deter o poder de comando.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visdo geral breve: Janela "Navegacao do projeto" com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Colocacdo em operacdo” > janela "Area de trabalho" > "Dispositivo
de partida suave > Funcdes > Operacao de teste"

Com um bus de campo via um médulo de comunicacdao 3RW5 (apenas via um moédulo de
comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS):

— Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario
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8.19 Operacéo de teste

8.19.1

Teste com carga reduzida

Modo de funcionamento

Pré-requisito

242

A funcao de teste "Teste com carga reduzida" é til durante a colocacao em funcionamento e

para a busca de falhas, pois o funcionamento correto da aplicacao pode ser testado antes da

montagem do armario de distribuicao ou do uso do motor previsto para a aplicacdo. O "teste

com carga reduzida" possibilita verificar a fiacao do circuito de corrente de comando e principal
por meio de um pequeno motor (motor de teste).

Na funcdo de operacao de teste "Teste com carga reduzida”, todos os estados operacionais do
motor, bem como todas as funcdes e mensagens do dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RW55 Failsafe podem ser executados e exibidos como na operacao normal.

Se o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com "Teste com carga reduzida”
ativado detectar a auséncia de uma corrente principal, é gerado um erro com um comando
de desativacao e uma mensagem "tensao de rede necessdria para teste". Assim que o
dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe for conectado a corrente elétrica
principal, essa mensagem de erro pode ser confirmada com RESET.

Os monitoramentos de erro relacionados a falta ou insuficiéncia de corrente elétrica principal
nao estao ativos. A funcao de operacao de teste "Teste com carga reduzida" permanece ativa
até que a funcdo de operacao de teste seja desativada.

As funcoes de autoprotecao do motor e do aparelho do dispositivo de partida suave 3RW55
e 3RW55 Failsafe permanecem ativas conforme a sua parametrizacao e nao sao afetadas pela
funcao de operacdo de teste "Teste com carga reduzida".

e Odispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe estd conectado ao circuito principal
de corrente.

» Asfuncdes de operacdo de teste, p. ex., "Simulacdo” ou "Autoteste (teste de usuario)" estao
desativadas.

¢ O motor de teste estd conectado no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.
* Intervalo de poténcia admissivel do motor de teste:

— < 10 % da poténcia nominal do motor previsto da aplicacao

- =1TkW
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8.19 Operacéo de teste

* O motor de teste é desligado antes da ativacao da funcao de operacao de teste "Teste com
carga reduzida (Test with small load)".

¢ Odispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe devera estar em operacdo de teste
(Pagina 240). Na operacao de teste, o LED "RN" no dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe pisca em verde.

Indicacao
Ativar a operacao de teste
Se ativar ou desativar na 3RW5 HMI High Feature o "teste com carga reduzida", também

mudara automaticamente para a operacao de teste ou o funcionamento normal. Para a
ativacao e desativacao na 3RW5 HMI High Feature, esta deve deter o poder de comando.

Possibilidades de ajuste

/\ AvisO

Partida automatica na operacao de teste (teste com carga reduzida)
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Depois de ativada a operacao de teste, os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
trabalham imediatamente com os valores predefinidos pelo controle. As saidas sao ativadas se
as condicdes de ligacao forem atendidas.

Adote medidas adequadas para evitar uma partida inadvertida e assegurar uma partida
definida da instalacao.

e 3RWS5 HMI High Feature (a partir da versao do firmware V2.0)
Menu: "Comandar > Operacao de teste"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao estd ativa ou foi anulada.

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visdo geral breve: Janela "Navegacao do projeto" com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Colocacdo em operacdo" > janela "Area de trabalho" > "Dispositivo
de partida suave > Funcdes > Operacao de teste"

e Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5 (apenas via um médulo de
comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS):

— Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario
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Parametro
Parametro Descricao
Ativar teste com carga reduzida O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe comuta para a funcdo de

operacao de teste "Teste com carga reduzida".

Desativar teste com carga reduzida | A funcdo de operacdo de teste "Teste com carga reduzida" é encerrada. O dispositivo de

partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe sai do modo de teste e volta para o modo
operacional parametrizado.

8.19.2

Simulacao

Modo de funcionamento

Validade

Pré-requisito

244

A funcao de operacao de teste "Simulacao” é muito Util durante a colocacao em servico e na
busca de falhas, pois ajuda a testar situacdes quaisquer sem grande esforco externo, por
exemplo, em caso de alteracdes da fiacdo, conexdo de aparelhos externos ou intervencdes no
CLP.

Com a funcao da operacao de teste "Simulacao”, o dispositivo de partida suave 3RW55

simula os estados operacionais do motor (partida, operacao, inércia) virtualmente, sem
corrente elétrica. O dispositivo de partida suave 3RW55 testa a fiacao, o comportamento

ao solicitar uma funcao de monitoramento e a parametrizacao da partida suave do sistema
quanto ao funcionamento correto. Na simulacao dos estados operacionais do motor, todas as
funcdes e mensagens do dispositivo de partida suave 3RW55 sdao executadas e exibidas como
na operacao normal. Os monitoramentos de erro relacionados a falta de corrente elétrica
principal nao estao ativos.

Se o dispositivo de partida suave 3RW55 com "Simulacao" ativada detectar a presenca de uma
corrente principal, é gerado um erro com um comando de desativacao e uma mensagem
"tensao de rede ndo permitida para o teste". Esta medida de seguranca evita a ligacao
acidental de um motor conectado. Assim que o dispositivo de partida suave 3RW55 for
separado da corrente elétrica principal, essa mensagem de erro pode ser confirmada com
RESET. A "Simulacao" permanece ativa até que a funcao de operacao de teste seja desativada.

As funcOes de autoprotecao do motor e do aparelho do dispositivo de partida suave 3RW55
permanecem ativas conforme a sua parametrizacao e nao sao afetadas pela funcdo de
operacdo de teste "Simulacao".

Esta funcao nao esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

* Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.0

* As funcdes de operacao de teste, p. ex., "Teste com carga reduzida" ou "Autoteste (teste de
usuario)" estdo desativadas.

e O dispositivo de partida suave 3RW55 esta separado do circuito principal de corrente.
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O motor esta desligado.

O dispositivo de partida suave 3RW55 deverd estar em operacao de teste (Pagina 240). Na
operacao de teste, o LED "RN" no dispositivo de partida suave 3RW55 pisca em verde.

Indicacao
Ativar a operacao de teste
Se ativar ou desativar na 3RW5 HMI High Feature a "simulacao”, também mudara

automaticamente para a operacao de teste ou o funcionamento normal. Para a ativacdo e
desativacao na 3RW5 HMI High Feature, esta deve deter o poder de comando.

Possibilidades de ajuste

/\ AvisO

Partida automatica na operacao de teste (simulacao)
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Depois de ativada a operacao de teste, os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
trabalham imediatamente com os valores predefinidos pelo controle. As saidas sao ativadas se
as condicdes de ligacao forem atendidas.

Adote medidas adequadas para evitar uma partida inadvertida e assegurar uma partida
definida da instalacao.

A execucao da funcao de operacao de teste "Simulacao” pode ser feitas das seguintes formas:

3RWS5 HMI High Feature (a partir da versao do firmware V2.0)
Menu "Comandar > Operacao de teste"
A protecdo contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao estd ativa ou foi anulada.

Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visdo geral breve: Janela "Navegacao do projeto" com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Colocacdo em operacdo" > janela "Area de trabalho" > "Dispositivo
de partida suave > Funcdes > Operacao de teste"

Com um bus de campo via um médulo de comunicacdao 3RW5 (apenas via um moédulo de
comunicacdao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS):

— Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario
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Parametro
Parametro Descricao
Ativar a simulacdo Ao ativar a funcdo de operacdo de teste "Simulacdo" é iniciada a si-
mulacdo automatica dos estados operacionais do motor.
Desativar a simulacao Ao desativar a funcao de operacdo de teste "Simulacdo" é encerrada
a simulacao automatica dos estados operacionais do motor.
8.20 Observar
8.20.1 Observar os valores de medicao do dispositivo de partida suave 3RW55 com

o 3RW5 HMI High Feature

Modo de funcionamento

Os valores de medicao sao disponibilizados pelas respectivas funcdes do aparelho. Todos os
valores de medicao sao armazenados de forma volatil no dispositivo de armazenamento de
valores de medicao e podem ser lidos e avaliados por meio da 3RW5 HMI High Feature. Vocé
pode definir até 5 valores de medicao, que serdo exibidos na Indicacao de operacdo

(Pagina 130).

Indicacao na 3RW5 HMI High Feature

¢ Menu: "Observar > Valores de medicao"

Outras possibilidades de indicacao dos valores de medicao

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Colocacdo em operacdo" > janela "Area de trabalho" > "Dispositivo
de partida suave > Valores de medicao"

¢ Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario
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Valores de medicao

8.20 Observar

Valor de medicao

Descricao

Correntes de fase (%)

e 111
e IL2
e |L3
e Média

¢ Exibir gréfico de
barras”

As correntes de fase sdo indicadas em % relativamente a corrente de
operacdo nominal I,. Vocé pode observar cada uma das fases (L1/L2/L3)
individualmente ou a média das 3 fases.

Esses valores de medicdo podem ser representados graficamente na tela
da 3RW5 HMI High Feature como gréficos de barras ou linhas.”

Para maiores informacdes, consulte os capitulos Configuracdo do apa-
relho e elementos de comando da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 107)
e Representacao gréfica dos valores de medicao na 3RW5 HMI High
Feature (Pagina 248).

Correntes de fase (ef.)

e L1
o |L2
e L3
e Média

e |L1/L2/L3 max

e Exibir gréfico de
barras"

As correntes de fase sao indicadas em Ampeére. Vocé pode observar cada
uma das fases (L1/L2/L3) individualmente, a média das 3 fases ou o valor
maximo de cada fase.

Essesvalores de medicao podem ser representados graficamente na tela
da 3RW5 HMI High Feature como gréficos de barras ou linhas."

Para maiores informacdes, consulte os capitulos Configuracédo do apa-
relho e elementos de comando da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 107)
e Representacdo gréfica dos valores de medicdo na 3RW5 HMI High
Feature (Pagina 248).

Assimetria das fases

O maior desvio em % de uma corrente de fase em relacdo a média das 3
correntes de fase.

Tensdes compostas [V]

e ULI-L2
e UL2-L3
e UL3-L1

A tensdo do motor é exibida em volts. Vocé pode observar a respectiva
tensdo do motor das fases.

Essesvalores de medicao podem ser representados graficamente na tela
da 3RW5 HMI High Feature como gréaficos de linhas."

Para maiores informacdes, consulte os capitulos Configuracao do apa-
relho e elementos de comando da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 107)
e Representacao grafica dos valores de medicao na 3RW5 HMI High
Feature (Pagina 248).

Poténcia

Poténcia ativa

Exibe a poténcia ativa atual em kW.

Esse valor de medicdo pode ser representado graficamente na tela da
3RW5 HMI High Feature como gréfico de linhas.”

Para maiores informacdes, consulte os capitulos Configuracao do apa-
relho e elementos de comando da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 107)
e Representacdo gréfica dos valores de medicdo na 3RW5 HMI High
Feature (Pagina 248).

Fator de poténcia
L1...3

Mostra o fator de poténcia atual.

Frequéncia de rede

Exibe a frequéncia de rede atual em Hz.

Frequéncia de saida

Esse valor sé é exibido quando a frequéncia de saida na partida e na
inércia é diferente da frequéncia de rede.

Aquecimento do motor

Valor atual do aquecimento do motor em %. Esse valor de medicdo é
calculado internamente pelo dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe e indica o aquecimento relativo do motor.

brecarga do motor

Reserva de ativacdo temporal da protecdo contra so-

A reserva de ativacdao temporal da protecao contra sobrecarga do motor
fornece uma previsao dinamica do tempo em segundos que decorre até
o disparo da protecdo contra sobrecarga do motor em funcao da cor-
rente do motor atual.
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8.20 Observar

Valor de medicao

Descricao

Tempo restante de arrefecimento do motor

Tempo de recuperacao restante em segundos que tem de ser aguardado
apos a ativacao da protecdo do motor até que o dispositivo de partida

suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe esteja novamente pronto para opera-
cao.

Tempo restante de arrefecimento do elemento de
comutacao

O Tempo restante de arrefecimento do elemento de comutacao depen-
de da capacidade térmica da peca de poténcia e das condicdes ambien-
tais (temperatura, circulacdo do ar, posicdo de montagem, etc.).

O tempo restante de arrefecimento do elemento de comutacao é indi-
cado em segundos.

Aquecimento dos elementos de comutacdo

O aquecimento dos elementos de comutacao atual calculado é perma-
nentemente comparado com o aquecimento dos elementos de comu-
tacdo salvo anteriormente e indicado em %.

Tempo restante de monitoracdo de frequéncia de
manobra

Tempo restante em segundos que tem de ser aguardado ap6s a comu-
tacdo até que o motor possa ser ligado novamente.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Monitoracao de frequéncia
de manobra (Pagina 196).

Y Para 3RW5 HMI High Feature a partir da versdo de firmware V3.0

8.20.2 Representacao grafica dos valores de medicao na 3RW5 HMI High Feature

Pré-requisito

¢ 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V3.0

Modo de funcionamento

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe auxiliam a indicacao grafica dos
valores de medicao. Os valores de medicdo podem ser representados na tela da 3RW5 HMI High
Feature como graficos de barras ou linhas.

Procedimento para a exibicao de graficos de barras

Os seguintes valores de medicao podem ser representados nos graficos de barras:
e Corrente de fase L1 (%) e (ef.)
e Corrente de fase L2 (%) e (ef.)
e Corrente de fase L3 (%) e (ef.)

* Corrente de fase média (%) e (ef.)
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1.

3.

8.20 Observar

Selecione o item de menu "Observar > Valores de medicao > Correntes de fase (%)/Correntes
de fase (ef.) > Exibir grafico de barras".

Dependendo do item de menu selecionado, sao representados graficamente os valores
atuais das 3 Correntes de fase (%) ou Correntes de fase (ef.), bem como o valor médio no
grafico de barras.

. Alterne entre a exibicdo das Correntes de fase (%) e Correntes de fase (eff) usando a tecla de

navegacao esquerda e direita da 3RW5 HMI High Feature.

Pressione a tecla ESC para sair da exibicao do grafico de barras.

O grafico de exemplo exibe as 3 correntes de fase (L1/L2/L3) atuais e valor médio percentual
correspondente. O escalamento do eixo X é de 200 %.

L1

L2

L3

LD

137.50

50.50

102.88

96.96

Procedimento para a exibicao de graficos de linhas

Os seguintes valores de medicao podem ser representados nos graficos de linhas:

Corrente de fase L1 (%) e (ef.)

Corrente de fase L2 (%) e (ef.)

Corrente de fase L3 (%) e (ef.)

Corrente de fase média (%) e (ef.)
Tensoes do condutor externo U L1-L2 [V]
Tensoes do condutor externo U L2-L3 [V]
Tensoes do condutor externo U L3-L1 [V]

Poténcia ativa

Indicador de status

1.

2.

3.

Selecione o valor de medicao a ser exibido no indicador de status e pressione a tecla de
navegacao direita da 3RW5 HMI High Feature.
O valor de medicdo selecionado é representado graficamente em um grafico de linhas.

Alterne entre a exibicdo dos valores de medicao (somente possivel dentro dos valores de
medicao de corrente ou de tensdo) usando a tecla de navegacao esquerda e direita da 3RW5
HMI High Feature.

Pressione a tecla ESC para sair da vista do grafico de linhas.
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8.20 Observar

8.20.3

Menu "Observar"
1. Selecione o item de menu "Observar > Valores de medicao".

2. Selecione o valor de medicao a ser exibido no indicador de status e pressione a tecla de
navegacao direita da 3RW5 HMI High Feature.
O valor de medicdo selecionado é representado graficamente em um grafico de linhas.

3. Alterne entre a exibicao dos valores de medicao (somente possivel dentro dos valores de
medicao de corrente ou de tensdo) usando a tecla de navegacao esquerda e direita da 3RW5
HMI High Feature.

4. Pressione a tecla ESC para sair da vista do grafico de linhas.
O grafico de exemplo exibe a corrente de fase | L1 atual em porcentagem. O escalamento do
eixo Y é de 200 %.

IL1 [%]
A

0 Pt

Quando o valor de medicdo exceder o limite do escalamento (200% no exemplo), a linha
decorre paralelamente ao eixo x e é indicada a vermelho na area.

Observar o fluxograma de processo do dispositivo de partida suave 3RW55
com o 3RW5 HMI High Feature

Modo de funcionamento

A imagem do processo das entradas (IPE) contém informacdes atuais sobre o estado do
dispositivo de partida e do processo. A Representacao das saidas (RPS) contém os comandos de
controle atuais no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe. No dispositivo de
armazenamento do fluxograma de processo das saidas, sao inseridos os estados dos comandos
de controle da fonte de comando que possui o poder de comando conforme o comando dos
modos de operacdo. Observe a visao geral do fluxograma de processo no capitulo Dados do
processo e fluxograma de processo (Pagina 213).

Indicacdao na HMI High Feature
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¢ Menu: "Observar > Fluxograma de processo"
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8.21 Comandar via 3RW5 HMI High-Feature

Indicacdo das imagens de processo na 3RW5 HMI High Feature

Aimagem do processo das entradas (IPE) e a representacao das saidas (RPS) mostram quais sao
os bits da imagem do processo ativos ou inativos:

Caixa de selecao Estado Bit
D inativo 0
@ ativo 1

Outras possibilidades de indicacao

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS"

e Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracao do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario

Mais informacoes

Para obter mais informacdes sobre a transmissao de imagens de processo via bus de campo,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacdo 3RW5.

8.21 Comandar via 3RW5 HMI High-Feature

Modo de funcionamento

E possivel controlar o dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe com ajuda de
diferentes comandos de controle via 3RW5 HMI High-Feature. A tecla Start e as teclas de
favoritos F1-F9 podem ser ocupadas com diferentes comandos de controle para um acesso
rapido. Para maiores informacdes, consulte os capitulos Configurar o botao de arranque da
3RW5 HMI High Feature (Pagina 128) e Configurar a tecla Favoritos F1-F9 da 3RW5 HMI High
Feature (Pagina 126).

Comandar via 3RW5 HMI High-Feature

¢ Menu: "Comandar”
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8.21 Comandar via 3RW5 HMI High-Feature

Outras possibilidades de comando

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Task Card" > aba "Online-Tools" > "Painel de Controle SIRIUS"

e Com um bus de campo via um moédulo de comunicacdao 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na

3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

Programa de usuario

Comandos de controle

Comando de controle

Descricao

Selecionar conjunto de pa-
rametros

Conjunto de parametros 1
(ajuste de fabrica)

Conjunto de parametros 2

Conjunto de parametros 3

Selecione um dos 3 conjuntos de parametros.

Um conjunto de parametros é desativado por meio da ativacao de
um outro conjunto de pardmetros. Um conjunto de pardmetros
sempre deve estar ativo.

Local/Remoto

Mudanca do poder de comando.

Controlar motor

Motor a direita

O motor gira no sentido horario.

Motor a esquerda

O motor gira no sentido anti-horario

A ordem de comando também é executdvel na operacdo de inver-
sdo (com contator ext.).

Parar motor

O comando de comutacao no motor é anulado.

Marcha lenta®

Assegure-se de que para o comando de controle "Marcha lenta” esta
ativo o comando de controle "Motor a direita" ou "Motor a esquer-
da".

e Ativar
e Desativar (regulacdo bésica de fabrica criada)

Para mais informacdes, consulte o capitulo Marcha lenta (Pagi-
na 189).

Tipo de inércia alternativo

Ative o tempo de inércia alternativo para configurar uma inércia
adicional no conjunto de parametros 1.

e Ativar
e Desativar

Para mais informacdes, consulte o capitulo Parada alternativa (Pa-
gina 180).

Iniciar limpeza da bomba

Esse comando de controle s6 fica visivel se a funcao de limpeza das
bombas foi parametrizada.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Funcdo de limpeza das
bombas (Pagina 200).

Reset Executa um reset.
Para mais informacdes, consulte o capitulo Reset (Pagina 191).
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8.21 Comandar via 3RW5 HMI High-Feature

Comando de controle

Descricao

Bloquear parada rapida

O motor nao para apesar do comando LIGADO pendente da parada
rapida.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Parada rapida (Pagi-
na 191).

Modo de emergéncia Partida de emergéncia

Com a funcao "Partida de emergéncia”, a instalacdo pode continuar
funcionando em caso de erros.

e Liberar
e Bloquear

Para mais informacdes, consulte o capitulo Partida de emergéncia
(Pagina 206).

Funcionamento de emer-

Com a funcdo "Funcionamento de emergéncia“, o dispositivo de

géncia”? partida suave 3RW55 pode continuar a funcionar com funcionali-
dades limitadas em caso de falha de um semicondutor de poténcia.
e Liberar
e Bloquear
Para mais informacdes, consulte o capitulo Funcionamento de
emergéncia (Pagina 208).
Operacdo de teste Teste com carga reduzida | Afuncdo de operacdo de teste "teste com carga reduzida” possibilita

verificar a fiacdo do circuito de corrente de comando e principal por
meio de um pequeno motor (motor de teste).

e Ativar
e Desativar

Para mais informacdes, consulte o capitulo Teste com carga redu-
zida (Pagina 242).

Simulacdo"?

Com a funcdo da operacao de teste "Simulacao”, o dispositivo de
partida suave 3RW55 simula os estados operacionais do motor
(partida, operacdo, marcha em inércia) virtualmente, sem corrente
elétrica.

e Ativar
¢ Desativar
Para mais informacdes, consulte o capitulo Simulacdo (Pagina 244).

PAA-DQ Bit 1.0 (Saida 1)

PAA-DQ Bit 1.1 (Saida 2)

PAA-DQ Bit 2.0" (Saida 3)

Ativa ou desativa o respectivo comando de controle.

Requisito: A acao de saida “Fonte de controle PAA-DQ x.y saida n”

estd atribuida a uma saida digital.

¢ Dispositivo de partida suave 3RW55: Vocé pode atribuir livre-
mente os comandos de controle "Saida 1", "Saida 2" e "Saida 3"
as saidas digitais 1, 2 e 4 do dispositivo de partida suave 3RW55
por acdes de saida digitais.

* Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe: Vocé pode atribuir
livremente os comando de controle "Saida 1" e "Saida 2" as sai-
das digitais 1 e 2 do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
através das acdes de saida digitais.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Saidas digitais (Pagi-
na 216).

" Afuncdo ndo esta disponivel para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

2 Para o dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.1

3 Para o dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.0
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8.22 Visdo geral
8.22 Visao geral

Modo de funcionamento

O menu "Visao geral" exibe os componentes conectados e suas informacdes relacionadas ao
aparelho (dados I1&M).

Indicacao
Informacdes relacionadas ao aparelho

Observe que via a 3RW5 HMI High Feature apenas é possivel editar o nome do aparelho do
dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe exibido.

Indicacao na 3RW5 HMI High Feature

¢ Menu: "Visao geral"

Outras possibilidades de visualizacao das informacdes relacionadas ao aparelho (Dados 1&M)

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Online & Diagnéstico" > janela "Area de trabalho" > "Dispositivo de
partida suave | médulo de comunicacao 3RW5 utilizado / HMI > Diagnostico > Geral”

¢ Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5:

— Com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um
modulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)

— Programa de usuario

Indicacao

Dados I&M

Os dados I&MO sdo atribuidos para todos os aparelhos (dispositivo de partida suave 3RW5,
3RW5 HMI High Feature e médulo de comunicacao 3RW5) e podem ser lidos. Somente o

representante da "Estacao” (Slot 0) possui dados I&M1, I&M2 e I&M3 legiveis e ajustaveis. A
"estacdo" é composta pelos seguintes aparelhos:

e Modulo de comunicacdo 3RW5 (Slot 1)
 Dispositivo de partida suave 3RW5 (Slot 2)
e 3RWS5 HMI High Feature (Slot 3)

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
254 Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008



Funcées

Parametro

8.22 Visdo geral

Parametro

Descricao

Dispositivo de partida
suave

Médulo

Ndmero do artigo®
Hardware"

Firmware"

Informacao do médulo

Identificacdo da instalacdo?

Identificacdo do local?

Data de montagem?®

Informacdo adicional®

Atribua um nome de aparelho ao dispositivo de partida
suave 3RWS5 via SIRIUS Soft Starter ES ou com a

3RW5 HMI High Feature. O nome do aparelho aparece na
linha superior da tela da 3RW5 HMI High Feature. Se nao
for atribuido nenhum nome ao dispositivo de partida sua-
ve 3RW5, ele manterd sua descricao resumida. Se o nome
definido para o equipamento for muito longo, apenas a
primeira parte do nome sera exibida.

Informacdes do fabricante

Fabricante®

Nimero de série”

HMI

Modulo e Nimero do artigo”
e Hardware"
e Firmware"
Informacdes do fabricante * Fabricante”

Nimero de série”

Médulo de comunica-
cao

(se existente)

Modulo * Numero do artigo"
e Hardware?
e Firmware"
Informacdes do fabricante * Fabricante”

Numero de série”

" Parte dos dados I&MO
2 Parte dos dados I&M1
3 Parte dos dados I1&M2
4 Parte dos dados I1&M3
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8.23 Protecdo contra acesso local no gerenciamento de contas de usudrio

8.23 Protecao contra acesso local no gerenciamento de contas de
usuario
8.23.1 Indicacao geral relativa a utilizacao de PINs

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe dispdem de 2 funcdes que protegem
respectivamente contra o acesso ndo autorizado com um PIN:

* Protecdo contra acesso local (Local access protection) (Pagina 256)
* Gerenciamento de contas de usudrio (Pagina 259) (login de usuario e logout (Pagina 261))

Combine ambas as variantes opcionalmente.

Pinos para protecao contra acesso local no gerenciamento de contas de usudrio
Nao se esqueca de que ambas as funcoes empregam um PIN separado:
e HMI PIN para protecdo contra acesso local

¢ HMI User PIN para contas de usuario

Combinacao com protecao contra acesso local e gerenciamento de constas de usuario

Ao usar a protecdo contra acesso local e o gerenciamento de contas de usudrio, tenha atencao
asequéncia de entrada do PIN na 3RW5 HMI High Feature. Introduza primeiro o HMI PIN e depois
o HMI User PIN para liberar os menus bloqueados.

Se o HMI PIN e o HMI User PIN forem idénticos, é suprimida a entrada do HMI User PIN na
3RW5 HMI High Feature.

8.23.2 Protecao contra acesso local (PIN)

Modo de funcionamento

O PIN permite proteger a 3RW5 HMI High Feature contra um acesso ndo autorizado. Os menus
da 3RW5 HMI High Feature continuam visiveis com a protecao local contra acesso ativada. Nao
é possivel emitir uma ordem de comando ou ajustar um parametro. Se der uma ordem de
comando ou desejar alterar um parametro com a protecdo local contra acesso ativada, vocé
antes recebera automaticamente a solicitacao de entrada do PIN atual.

O PIN se mantém mesmo depois de interrompida a alimentacdo de corrente. Pode-se resetar
a protecao local contra acesso para a regulacdo bdsica de fabrica criada através da tecla de
RESET mestre na traseira do aparelho da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 304). Proteja a tecla
de RESET mestre contra um acesso ndo autorizado.

Configuracao na 3RW5 HMI High Feature

* Menu: "Security > Protecao contra acesso local"
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8.23 Protecdo contra acesso local no gerenciamento de contas de usudrio

Parametro

Parametro Descricao

Protecao contra acesso local | Definir PIN (Define PIN)" O PIN é definido e estd ativo (Pagina 257). Ndo existe nenhum
(Local access protection) PIN ativo na regulacdo basica de fabrica criada e a protecao

local contra acesso ndo esta ativa.
Alterar PIN (Change PIN)? O PIN ativo é alterado (Pagina 258).
Eliminar PIN (Delete PIN)? O PIN é desativado e eliminado (Pagina 258).

Tempo de logout automatico | Se ndo for pressionada periodicamente uma tecla na
(Auto Log Off time)? 3RWS5 HMI High Feature, a sessdo atual sera encerrada ap6s a
decorréncia do tempo de logout automatico.

e Ajuste de fabrica: 0 min = desativada

* Faixa de ajuste: 0 ... 60 min.

Login? Anule a protecdo contra acesso local, efetuando o login com o
seu PIN de 4 caracteres.

Logout? Termine sua sessdo atual. A protecdo local contra acesso estd
novamente ativada. Alternativamente, a sessao é encerrada
ap6s o tempo de logout automatico.

2)
3)

4)

Este item de menu s6 é visivel se nenhum PIN tiver sido definido.
Este item de menu s6 é visivel se um PIN tiver sido definido.

Este item de menu s6 fica visivel apés o logout com um PIN ativo.
Este item de menu s6 fica visivel ap6s o login com um PIN ativo.

8.23.2.1 Definir PIN (Define PIN)

Pré-requisito

¢ 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Security > Protecao contra acesso local"

* Nao foi definido um PIN (regulacdo basica de fabrica).

Procedimento
1. Selecione o item do menu "Definir PIN".
2. Definaum PIN de 4 caracteres com as teclas de navegacao e confirme sua entrada com a tecla
OK.
3. No display da 3RW5 HMI High Feature aparece a informacao "HMI PIN definido". Confirme
com a tecla OK.
A 3RW5 HMI High Feature regressa ao menu "Protecdo contra acesso local".
Resultado

Vocé definiu o PIN e o PIN definido esta ativo.
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8.23 Protecdo contra acesso local no gerenciamento de contas de usudrio

8.23.2.2 Alterar PIN (Change PIN)

Pré-requisito

Procedimento

Resultado

8.23.2.3

Pré-requisito

Procedimento

258

3RW5 HMI High Feature
Menu: "Security > Protecdo contra acesso local"

Foi definido um PIN.

. Selecione o item do menu "Alterar PIN".

. Efetue o login com o atual PIN de 4 caracteres e confirme sua entrada com a tecla OK.

Se a entrada estiver correta, aparecerd na tela da 3RW5 HMI High Feature a informacao
"Login bem sucedido". Confirme com a tecla OK.

. Definaum PIN de 4 caracteres com as teclas de navegacao e confirme sua entrada com a tecla

OK.
No display da 3RW5 HMI High Feature aparece a informacao "HMI PIN alterado”. Confirme
com a tecla OK. A 3RW5 HMI High Feature regressa ao menu "Protecao contra acesso local".

. Selecione o item do menu "Login".

. Efetue o login com o atual PIN de 4 caracteres e confirme a entrada com a tecla OK.

Se a entrada estiver correta, aparecerd na tela da 3RW5 HMI High Feature a informacao
"Login bem sucedido". Confirme com a tecla OK.

Vocé alterou o PIN e o PIN alterado esta ativo.

Eliminar PIN (Delete PIN)

3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Security > Protecao contra acesso local"

Foi definido um PIN.

. Selecione o item do menu "Apagar PIN".

. Efetue o login com o atual PIN de 4 caracteres e confirme sua entrada com a tecla OK.

Se a entrada estiver correta, aparecera na tela da 3RW5 HMI High Feature a informacdo "HMI
PIN eliminado". Confirme com a tecla OK. A 3RW5 HMI High Feature regressa ao menu
"Protecdo contra acesso local".
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8.23 Protecdo contra acesso local no gerenciamento de contas de usudrio

Resetar o PIN por meio da regulacao basica de fabrica

Pode-se resetar a protecao local contra acesso para a regulacdo basica de fabrica criada através
da tecla de RESET mestre na traseira do aparelho da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 304).

Resultado

Vocé desativou e apagou o PIN atual.

8.23.3 Aparelho de gerenciamento de contas de usuario

Modo de funcionamento

Em combinacdo com o software SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal), os dispositivos de partida
suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe auxiliam na funcdo do gerenciamento de usuarios.

Antes de poder efetuar o login na 3RW5 HMI High Feature, o administrador de usuarios

tem de configurar uma conta de usudrio com HMI User PIN por meio do software SIRIUS

Soft Starter ES (TIA Portal). A conta de usuario é transmitida ao dispositivo de partida

suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe através da interface local, do médulo de comunicacao 3RW5
ou de um cartdo Micro SD (somente com a funcdo "Mudanca de aparelho” (Pagina 305)).

Indicacao
Perda do poder de comando em caso de ativacao do gerenciamento de usudrios

Nao se esqueca de que a ativacdo do gerenciamento de usuarios provoca a desconexao entre a
fonte de comando e o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe e,
consequentemente, a perda do poder de comando.

Efetue o login no 3RW5 HMI High Feature com seu HMI User PIN mediante o login de usudrio
para recuperar o poder de comando. Para mais informacoes relativas ao poder de comando,
consulte o capitulo Modos de operacao e poder de comando (Pagina 41).

Efetue o login no 3RW5 HMI High Feature com seu HMI User PIN mediante o login de
usuario. O gerenciamento de usuarios compara os dados da conta do usudrio armazenados
no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe e o HMI User PIN inserido pelo
usuario. Se houver uma correspondéncia, é concedido o acesso com os direitos de acesso
salvos nos dados da conta do usudrio até que o tempo de monitoramento do usudrio expire,
efetuando o logout do usuario, ou até que o vocé faca logout através da funcao "Logout de
usudrio”. Os direitos de acesso sdo indiretamente incluidos nos dados da conta do usuario
como funcdes do usudrio.

Para obter mais informacdes sobre a configuracdo de uma conta de usuario, consulte a ajuda
on-line para SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal). Para mais informacdes relativas ao login

e logout com o HMI User PIN, consulte o capitulo Login de usudrio e logout de usuario
(Pagina 261).
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8.23 Protecdo contra acesso local no gerenciamento de contas de usudrio

Pré-requisito

* A conta de usuario foi configurada no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

* Acontade usudrio foi transmitida ao dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) de uma das seguintes formas:

— Interface local

— Bus de campo via um médulo de comunicacao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS

— Cartdo Micro SD (somente com a funcao "Mudanca de aparelho" (Pagina 305))

Papéis e direitos de usuario

Parametros das contas dos usuarios

260

¢ Administrador de usuarios: criar, modificar ou excluir todas as contas de usuario.

* Equipe de diagnéstico: acessos para exibir dados de diagnéstico (sem login).

* Operadores: Operacao em condicdes normais de funcionamento do dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.

* Pessoal de manutencao: acessos de manutencdo (comandar, parametrizar, testar) ao

dispositivo.
Diagnéstico | Comandar Parametrizar | Atualizacdo | Gerenciar conta
de FW de usuario

Administrador de usu- - - - - X

arios

Equipe de diagnéstico X - - -
Operadores X X - - -
Pessoal de manuten- X X X X -

cao

Em caso de gerenciamento de usuarios ativo sem HMI User PIN vocé possui acesso apenas

aos menus "Observacao”, "Diagnostico”, "Visao geral" e "Seguranca”.

E possivel um registro no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com o nome de
usudrio e senha (via SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)) com om a HMI User PIN de 4 digitos (via
3RWS5 HMI High-Feature).

Nome do usuario

e 1...32caracteres

* Podem ser usados nimeros, letras mailsculas e mindsculas e todos os caracteres especiais

Senha do usuario

e 4 .. 32 caracteres

* Numeros, letras maitsculas e minusculas, caracteres especiais ?!+%$
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8.23.4

8.23 Protecdo contra acesso local no gerenciamento de contas de usudrio

Indicacao

Uma senha segura é utilizavel apenas para uma Unica conta de usudrio, tem mais de 8 caracteres
e é composta de letras mailsculas e mindsculas, caracteres especiais e nimeros. Nao utilize
sequéncias numéricas comuns do teclado do computador ou palavras comuns do dicionério.
Altere sua senha regularmente.

HMI User PIN
¢ HMI User PIN de 4 caracteres
¢ NUmeros0...9

¢ O login com PIN sé é possivel via 3RW5 HMI High Feature

Tempo de logout automatico (Auto Log Off time)

Apés a decorréncia do tempo de logout automatico (Pagina 256), ocorre o logout automatico.

Login de usuario e logout de usuario

Modo de funcionamento

Pré-requisito

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe podem ser protegidos contra o acesso
nao autorizado, atribuindo contas de usudrio protegidas por PIN.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Aparelho de gerenciamento de contas de usuario
(Pagina 259).

* A conta de usuério foi configurada no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

¢ Acontade usudrio foi transmitida ao dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
com o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) de uma das seguintes formas:

— Interface local
— Bus de campo via um médulo de comunicacao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS
— Cartdo Micro SD (somente com a funcao "Mudanca de aparelho" (Pagina 305))

¢ 3RW5 HMI High Feature
Menu: “Seguranca”

Procedimento para login de usuario

1. Selecione o menu "Login de usuario" para efetuar o login com sua conta de usuario.

2. Introduza o HMI User PIN de 4 caracteres
Apbs a entrada correta do HMI User PIN, vocé esta logado com sua conta de usuario.
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8.24 Cartdo micro SD

Procedimento para logout de usuario

1. Selecione o menu "Logout de usuario" para efetuar o logout da sua conta de usuario.
A protecdo contra acesso esta novamente ativada.

Resultado
O HMI User PIN permite proteger o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe contra
um acesso nao autorizado. Os menus "Observar”, "Diagnostico” e "Visao geral” continuam
visiveis.
O HMI User PIN se mantém mesmo depois de interrompida a alimentacao de corrente.

8.24 Cartao micro SD

Condicao prévia

¢ 3RW5 HMI High Feature
Menu: "Cartao Micro SD"
O menu "Cartao Micro SD" aparece apés a insercao de um cartao Micro SD na 3RW5 HMI High
Feature.

¢ A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo estd ativa ou foi anulada.
¢ (Cartdo Micro SD conectado, p. ex. Micro SDHC Class 10

— Formato de arquivo: FAT32

— Capacidade: max. 32 GB

Indicacao
Interrupcao da ligacao devido ao cartdao Micro SD nao formatado

Ao inserir um cartao Micro SD nao formatado, a ligacdo entre o 3RW5 HMI High Feature e o
dispositivo de partida suave pode ser interrompida brevemente. Se a interrupcdo durar mais de
5 s, aparece a mensagem de erro "Configuracao nominal ndo igual a configuracdo real". Assim
que a conexdo for retomada, a mensagem de erro é resetada automaticamente.

Modo de funcionamento

262

O 3RW5 HMI High Feature, juntamente com um cartao Micro SD, pode realizar atualizacbes de
firmware, substituir arquivos de configuracao e salvar dados de servico e livros de registro.
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Parametros

8.24 Cartdo micro SD

Acdo

Descricao

Carregar a parametrizacdo no dispositivo de partida su-
ave

A parametrizacdo do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe e da 3RW5 HMI High Feature sao transferidos do cartao Mi-
cro SD para o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe.
Os seguintes dados nao sao transmitidos:

* Parametro do aparelho do dispositivo de partida suave 3RW55 e
3RW55 Failsafe

* Parametros do aparelho da 3RW5 HMI High Feature
e Gerenciamento de usudrios/Senhas

AplicacOes: Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe serial/idéntico (Pagina 132)

Carregar a parametrizacao no cartao Micro SD

A parametrizacdo do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe, da 3RW5 HMI High Feature e da comunicacdo podem ser
transmitidos ao novo aparelho com o cartao Micro SD. Os dados sao
salvos em uma pasta gerada automaticamente (p. ex. "T1P3RW5 xxx-
-xxxxx"). Os seguintes dados ndo sdo transmitidos:

e 1&M 1 Dados (Pagina 254)
* 1&M 3 Dados (Pagina 254)

* Parametro do aparelho do dispositivo de partida suave 3RW55 e
3RW55 Failsafe

» Parametros do aparelho da 3RW5 HMI High Feature
* Gerenciamento de usudrios/Senhas
e Parametros de comunicacao

Observe as informacdes fornecidas no capitulo Atualizacao do firm-
ware (Pagina 29).

Aplicacoes:
Parametrizar o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Fail-
safe seriallidéntico (Pagina 132)

Funcdo "Troca de aparelhos" (Pagina 305)

Substituicdo de aparelhos

A parametrizacdo do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe, da 3RW5 HMI High Feature e da comunicacao podem ser
transmitidos ao novo aparelho em caso de troca de aparelhos. Os
seguintes dados nao sao transmitidos:

e 1&M 1 Dados (Pagina 254)
* 1&M 3 Dados (Pagina 254)

* Parametro do aparelho do dispositivo de partida suave 3RW55 e
3RW55 Failsafe

* Parametros do aparelho da 3RW5 HMI High Feature
* Gerenciamento de usudrios/Senhas
e Parametros de comunicacao

Observe as informacdes fornecidas no capitulo Atualizacao do firm-
ware (Pagina 29).

Aplicacdo: Funcdo "Troca de aparelhos" (Pagina 305)
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8.25 Recarregar o idioma para o 3RW5 HMI High Feature

Acdo Descricao

- Salvar dados de Trace no cartdao Micro SD” Com a 3RW5 HMI High Feature é possivel salvar os dados Trace (Pa-
gina 239) do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
Failsafe no cartdo Micro SD e ler pelo SIRIUS Soft Starter ES (TIA Por-
tal).

Salvar livros de registro no cartao micro SD Os livros de registro sdo salvos no cartao Micro SD. Para mais infor-
macdes, consulte o capitulo Livros de registro (Pagina 289).

Salvar dados de servico no cartao Micro SD?-3 Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe gravam os

dados de servico durante a partida e marcha em inércia. Caso ocor-
reram problemas na instalacdo relacionados com o dispositivo de
partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, vocé podera salvar os dados
de servico no cartdao Micro SD e manda-los avaliar pelo pessoal de
servico.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Salvar dados de servico
no cartdo Micro SD (Pagina 290).

Atualizacdo de FW

» Dispositivo de partida sua- | A atualizacdo do firmware é efetuada, se houver um arquivo de firm-
ve ware valido salvo no cartdo Micro SD. O 3RW5 HMI High Feature
reconhece automaticamente os arquivos de firmware contidos no

¢ Mobdulo de comunicacao ~ :
7 cartao Micro SD:

* HMI Para mais informacoes sobre a atualizacao do firmware, consulte o
capitulo Efetuar a atualizacdo do firmware com cartdao micro SD
(3RW5 HMI High Feature) (Pagina 301).
Recarregar idioma” E possivel carregar idiomas adicionais pelo cartdo Micro SD na 3RW5
HMI High Feature.
Para mais informacdes, consulte o capitulo Recarregar o idioma para
0 3RW5 HMI High Feature (Pagina 264).
Espaco de memoria e Total A capacidade do espaco de memoria é exibida.
* Livre
* Ocupada

D Para 3RW5 HMI High Feature a partir da versdo de firmware V3.0
2 Para 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V2.0
3 Para o dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.0, para 3RW55 Failsafe a partir da versdo do

firmware V1.0

8.25 Recarregar o idioma para o 3RW5 HMI High Feature

Pré-requisito

264

3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V3.0
Menu: "Cartao Micro SD"

Cartao micro SD (P4gina 262) com arquivo de idioma valido na 3RW5 HMI High Feature
As duas primeiras posicdes da versao do arquivo de idioma devem coincidir com as duas
primeiras posicdes da versao de firmware (Vx.y) da 3RW5 HMI High Feature.

Os arquivos de idioma atuais podem ser encontrados na Internet (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109772736).
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8.25 Recarregar o idioma para o 3RW5 HMI High Feature

e O arquivo de idioma valido encontra-se no diretério de raiz (nivel mais alto).

e A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

Modo de funcionamento

A 3RW5 HMI High Feature suporta o recarregamento de um idioma adicional. O idioma adicional
é transferido do cartdao Micro SD para a 3RW5 HMI High Feature e pode entao ser selecionado.
Ao carregar um idioma adicional, o idioma anteriormente carregado é sobrescrito ou apagado.
Se o idioma adicional estiver ativo durante a atualizacdao de idioma, o idioma adicional ird
manter-se até a selecao de outro idioma. O salto de retorno para esse idioma adicional sé é
possivel mediante uma nova atualizacao de idiomas com esse idioma. Os seguintes idiomas
incluidos na regulacao de fabrica da 3RW5 HMI High Feature nao sao disponibilizados para
download e fazem sempre parte da atualizacao do firmware da 3RW5 HMI High Feature:

* Inglés (regulacdo de fabrica)
* Alemao

* Francés

e Espanhol

* Italiano

e Portugués

e Chinés

Procedimento
1. Selecione o item do menu "Recarregar idioma" e confirme com a tecla OK

2. Selecione o arquivo de idioma desejado no cartdao Micro SD e confirme com a tecla OK.

Resultado

Vocé carregou um idioma adicional na 3RW5 HMI High Feature e pode agora ajusta-lo com
a Selecdo "Idioma adicionado” (Pagina 130).

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008 265



Funcées

8.25 Recarregar o idioma para o 3RW5 HMI High Feature
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9.1 Possibilidades de diagnéstico

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe disponibilizam as seguintes
possibilidades de diagnéstico:

e LEDs no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
¢ 3RW5 HMI High Feature

» SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (acessério) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Colocacdo em operacdo" > janela "Area de trabalho" > "Dispositivo
de partida suave | HMI > Diagnéstico"

Outras possibilidades de diagnéstico

Para ver outras possibilidades de diagndstico via bus de campo, consulte o manual do aparelho
do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.
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9.2 Indicador LED e indicadores no HMI High Feature

9.2

9.2.1

9.2.2

Indicador LED e indicadores no HMI High Feature

Visao geral dos LEDs do aparelho do dispositivo de partida suave 3RW55 e
3RWS55 Failsafe

R e e e e
B S — i — -

1]

©
©
©

==

{ SIRIUS |

ERa b

B

@ RUN (verde)

@ ERROR (vermelho)

(3 MAINTAINANCE
(amarelo)

RN
FRD
MTD)

Indica se o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe esta ope-
racional.

Indica se existe um erro.
Indica se existe uma mensagem.

IndicacOes de status e erro

LED "RN" - RUN

Estado

Significado

\\‘//
s

Acende em
verde

O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe esta operacional.

4

Pisca em verde

O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe ndo estd operacional, p. ex., devido a:
¢ Arranque do sistema
e Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe redefinido para as configuracdes de fabrica.

¢ Autoteste (teste de usuario) ativo

e Atualizacao do firmware

¢ Operacao de teste ativa

268
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LED "ER" - ERROR (ERRO)

9.2 Indicador LED e indicadores no HMI High Feature

Estado Significado
O Nao ha nenhum erro.
Desligado
;ﬁf Existe ao menos um erro
Pisca em ver-
melho

LED "MT" - MAINTENANCE/WARNING (MANUTENCAQ/AVISO)

Pisca a amare-
lo

Estado Significado
O N3ao existe nenhuma adverténcia.
Desligado
O Existe pelo menos uma adverténcia. A causa ainda ndo estd eliminada.
Aceso a ama-
relo
-O- O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe estd no modo de economia de energia®. Mais

informacdes sobre o modo de economia de energia estao disponiveis no manual do aparelho do médulo de
comunicacao 3RW5 PROFINET.

" Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.1 ou dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe a partir
da versao do firmware V1.0

Combinacdes LED

Estado Significado
RN ER MT
(RUN) (ERROR) (MAINT)
SV E L - O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe aguarda a confirmacao
o . o dos parametros relevantes para ATEX/IECEx por meio da tecla OK.
) Desligado )
Pisca em Pisca a
verde amarelo
:ﬁt :ijt - O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe ndo estd operacional.
‘ ‘ Falha do equipamento detectada.
Pisca em Pisca em Pisca a
verde vermelho amarelo
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9.2 Indicador LED e indicadores no HMI High Feature

9.2.3 Visao geral dos LEDs no 3RW5 HMI High Feature

LEDs de aparelho (RN, ER, MT)

LED de estado

Aindicacdo dos LEDs de aparelho da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 107) exibe um resumo dos
estados dos seguintes aparelhos:

* Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
¢ Mobdulo de comunicacao 3RW5 (se existente)
¢ 3RW5 HMI High Feature

Tenha em atencao que a indicacao dos LEDs de aparelho da 3RW5 HMI High Feature ndo
tem que coincidir com os LEDs de aparelho do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe.

A indicacao do LED de estado da 3RW5 HMI High Feature (Pagina 107) apresenta o estado do
dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe e o estado operacional do motor.

LED de Estado do dispositivo de partida su- | Estado operacional do motor
estado ave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

o Operacao O tempo de rampa de arranque finalizou e o motor

o esta funcionando.

Acende
em verde
SV Tempo de rampa de partida ou tempo | O motor encontra-se em arranque ou na marchaem
o de inércia ativo inércia.
Pisca em
verde

Mais informacoes

270

Para obter mais informacdes sobre as mensagens do dispositivo de partida suave 3RW55 e
3RW55 Failsafe, consulte o capitulo Indicacdes de status e erro (Pagina 268).

Para obter mais informacdes sobre as mensagens do médulo de comunicacdo 3RW5,
consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.
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9.2 Indicador LED e indicadores no HMI High Feature

9.24 Indicadores no HMI High Feature

Simbolo Significado
. ¢ O motor esta parado.
¢ A partida do motor é possivel.

¢ O HMI High Feature tem o poder de controle (manual no local)

O motor esta parado.

Fomc™
=)
L]

¢ A partida do motor é possivel.

* O HMI High Feature ndo tem o poder de controle.

O motor gira no sentido anti-horario.

¢ O HMI High Feature tem o poder de controle (manual no local).

O motor gira no sentido anti-hordario.

(+)
Nage' |
L]

¢ O HMI High Feature ndo tem o poder de controle.

O motor gira no sentido hordario.

¢ O HMI High Feature tem o poder de controle (manual no local).

1

O motor gira no sentido horario.

g
o
L]

¢ O HMI High Feature ndo tem o poder de controle.

¢ O motor gira no sentido anti-horario em marcha lenta.

¢ O HMI High Feature tem o poder de controle (manual no local).

* O motor gira no sentido anti-horario em marcha lenta.

¢ O HMI High Feature ndo tem o poder de controle.

¢ O motor gira em marcha lenta no sentido hordario.

¢ O HMI High Feature tem o poder de controle (manual no local).

¢ O motor gira em marcha lenta no sentido hordrio.

¢ O HMI High Feature ndo tem o poder de controle.

O conjunto de parametros 1 esta ativo.

¢ O conjunto de parametros 2 estd ativo.

¢ O conjunto de parametros 3 esta ativo.

¢ Afuncédo "Aplicacdo a prova de explosao" esta ativa.

¢ O dispositivo de partida suave nao esta operacional.
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9.3

3RW55 e 3RW55 Failsafe

Indicacao dos avisos

Avisos e medidas de resolucao do dispositivo de partida suave

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe sinalizam adverténcias com as
seguintes indicacdes:

* LED "MT" (amarelo)
* 3RWS5 HMI High Feature

Indicacao das adverténcias na 3RW5 HMI High Feature

No display da 3RW5 HMI High Feature aparecem informacdes detalhadas sobre as adverténcias
e medidas de solucdo em linguagem simples.

Avisos e medidas de resolucao

Aviso

Causa

Eliminacao

Operacdo de gerador

O motor encontra-se na marcha em inér-
cia. Os cabos de alimentacao do motor
podem estar sob tensdo.

Mediante a parametrizacdo de um tipo
de inércia, a operacao de gerador pode
ser minimizada ou evitada.

Interrupcdo de ligacdo no modo de ope-
racdo manual

A conexao a um posto de comando local
(p. ex., 3RW5 HMI) esta interrompida.

¢ Verifique a conexao entre o
3RW5 HMI e o aparelho.

e Verifique a conexdo entre o PCe a
interface local do aparelho.

Sobrecarga do sensor de temperatura

A temperatura do motor esta muito alta.

¢ Verifiqgue o motor e a aplicacdo que é
acionada pelo motor.

e Apds um disparo sé podera voltar a
ligar o motor, quando a temperatura
tiver alcancado a posicao de retorno
do sensor de temperatura.

¢ Neste caso, o comportamento do dis-
positivo de partida suave depende
do parametro ajustado "Comporta-
mento em caso de sobrecarga do
sensor de temperatura".

Rompimento de fio no sensor de tempe-
ratura

Ocorreu uma ruptura de fios no condutor
do sensor de temperatura.

Curto-circuito no sensor de temperatura

Ocorreu um curto-circuito no condutor
do sensor de temperatura.

Verifique o condutor do sensor e o sensor
de temperatura.

Expansao NOMINAL =/= expansdo REAL

O soquete de encaixe real e 0 soquete
projetado do médulo sao diferentes.

Assegure a consisténcia entre o modulo
inserido e a posicao projetada do médu-
lo. Eventualmente, existe também um
erro de fiacdo no médulo referenciado.
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Aviso

Causa

Eliminacao

Elemento de comutacdo para partida
muito quente

Elemento de comutacdo (contato de co-
mutacdo, semicondutor de poténcia)
muito quente.

¢ \Verifique as condicdes ambientais as-
sociadas ao arrefecimento. Vocé de-
ve considerar eventualmente uma
reducdo dos valores operacionais.

¢ Verifiqgue o nimero de processos de
comutacao.

Novos valores de parametro Ex reconhe-
cidos

Os parametros para a protecao do motor
a prova de explosao foram recebidos.

Confirme a precisdao dos parametros di-
retamente no aparelho de protecdo ou
para o aparelho de protecao.

Valor limite de aviso da reserva de ativa-
cao temporal ndo alcancado

O tempo decorrido até o disparo por so-
brecarga do modelo do motor térmico é
menor do que o tempo parametrizado
para a reserva de ativacao.

¢ Deixar o motor arrefecer.

* No caso de partida pesada e valores
de ajuste da classe de desativa-
cdo = CLASS 20 é recomendavel de-
sativar esse monitoramento.

Valor limite de aviso para aquecimento
do motor ultrapassado

e A derivacdo do motor foi sobrecarre-
gada.

¢ 0 aquecimento do motor excedeu
um valor limite.

* Verifigue o motor e as aplicacdes que
sdao acionadas pelo motor.

e Apos o disparo, vocé podera voltar a
ligar o motor depois de decorrido o
tempo de arrefecimento ou depois
de eliminar o modelo do motor tér-
mico.

Solicitacdo de manutencao de valor limi-
te de corrente ultrapassado

A corrente excedeu um valor limite.

Solicitacdo de manutencao de valor limi-
te de corrente nao alcancado

A corrente ndo alcancou um valor limite.

Verifique a aplicacdo que é acionada pelo
motor.

Aviso de ultrapassagem do valor limite
de assimetria

Um valor limite para a assimetria das fa-
ses foi ultrapassado. A assimetria das fa-
ses pode causar uma sobrecarga. Possi-

veis causas:

¢ Falha de uma fase

¢ Falha no enrolamento do motor

Verifique a derivacao do motor e o motor.

Aviso de valor limite de contato a terra
ultrapassado

O monitoramento do contato a terra re-
agiu. Fluxo inadmissivelmente alto de
corrente de falha.

Verifique se existem danos no cabo de
conexao do motor.

Frequéncia de manobra - tempo nao
cumprido

O ndmero de processos de ligacao per-
mitido durante o periodo de monitora-
mento foi ultrapassado.

O préximo processo de ligacao deveria
ocorrer apenas apos a decorréncia do
tempo de bloqueio.

Comando bifasico com semicondutor de
poténcia com defeito ativo"

Na operacao trifasica, somente sdo con-
troladas 2 fases, porque um semicondu-
tor de poténcia estd com defeito.

Verifique os semicondutores de poténcia
L1, L2 e L3, e substitua os aparelhos com
defeito.

Rotacdo da rede incorreta

O sentido do campo de rotacao nao esta
correto.

Verificar ventilador

¢ O ventilador interno esta sujo (com
pouca mobilidade).

e (abo de ligacao caido ou com defei-
to.

¢ Ventilador interno com defeito

¢ Verifique o funcionamento do venti-
lador.

e Limpe o ventilador.
¢ Verifique a fiacdo.

e Substitua o ventilador.
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Aviso

Causa

Eliminacao

Solicitacdo de manutencao de valor limi-
te de poténcia ativa ultrapassada

A poténcia ativa do motor excedeu um
valor limite.

Solicitacdo de manutencao de valor limi-
te de poténcia ativa ndo alcancada

A poténcia ativa do motor nao alcancou
um valor limite.

Verifique a aplicacdo que é acionada pelo
motor.

Solicitacdo de manutencao de valor limi-
te de tempo de arranque ultrapassada

O tempo de arranque maximo configu-
rado € menor do que o tempo de arran-
que requerido pelo motor.

Prolongue o parametro "Tempo max. de
arranque”, aumente o valor de limitacdo
de corrente ou verifique se existe um de-
feito mecanico na carga conectada ao
motor.

Solicitacdo de manutencao de valor limi-
te de tempo de arranque nao alcancada

O tempo de arranque minimo configura-
do é maior do que o tempo de arranque
requerido pelo motor.

Reduza o parametro "Tempo min. de ar-
ranque”, diminua o valor de limitacdo de
corrente ou verifique se existe um defei-
to mecanico na carga conectada ao mo-
tor.

" Nao para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

9.4

3RW55 e 3RW55 Failsafe

Indicacao dos erros

Erro e medidas de resolucao do dispositivo de partida suave

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe sinalizam o erro com as seguintes

indicacoes:

e LED "ER" (vermelho)
* 3RWS5 HMI High Feature

Indicacao dos erros na 3RW5 HMI High Feature

No display da 3RW5 HMI High Feature aparecem informacdes detalhadas sobre os erros e
medidas de solucao em linguagem simples.
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Erros e medidas de resolucao

Erro

Causa

Eliminacao

Sobrecarga do elemento de comuta-
cao

Elemento de comutacdo (contato de
comutacdo, semicondutor de potén-
cia) muito quente.

» Verifique as condi¢cdes ambientais associa-
dasao arrefecimento. Vocé deve considerar
eventualmente uma reducao dos valores
operacionais.

* Verifiqgue o nimero de processos de comu-
tacao.

* Confirmacao ap6s arrefecimento. Neste ca-
s0, a confirmacdo depende do "Comporta-
mento em caso de sobrecarga do elemento
de comutacdo” ajustado.

Elemento de comutacao defeituoso

* Elementode comutacdo defeituo-
o)

* O erro também é gerado quando
o elemento de comutacao defei-
tuoso (bypass ou semicondutor
de poténcia) ndo puder ser iden-
tificado com exatidao.

Verifique os elementos de comutacdo L1, L2 e
L3 e substitua os aparelhos com defeito.

Tensdo de rede em falta

* Aalimentacao de corrente ou o
interruptor de rede ndo esta inse-
rido corretamente.

* Falta corrente.

* Operacao de bypass: tensao de
rede em falta por maisde 5 s

* Na partida: tensao de rede em fal-
tapormaisde 1s

Verifique os cabos e as respectivas ligacdes e
substitua os componentes com defeito se ne-
cessario.

Sensor de temperatura - Sobrecarga

A temperatura do motor esta muito
alta.

* Verifique o motor e a aplicacdo que é acio-
nada pelo motor.

e Ap6s um disparo s6 podera voltar a ligar o
motor, quando a temperatura tiver alcan-
cado a posicao de retorno do sensor de
temperatura. Neste caso, a confirmacao de-
pende do "Comportamento em caso de so-
brecarga do sensor de temperatura” ajusta-
do.

Sensor de temperatura - Ruptura de
fios

Ocorreu uma ruptura de fios no con-
dutor do sensor de temperatura.

Sensor de temperatura - Curto-circui-
to

Ocorreu um curto-circuito no condu-
tor do sensor de temperatura.

Verifiqgue o condutor do sensor e o sensor de
temperatura.
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Erro

Causa

Eliminacao

Protecao contra sobrecarga do motor
- Sobrecarga

Protecdo contra sobrecarga do motor
- Desativacao

* A derivacao do motor foi sobre-
carregada.

¢ 0 aquecimento do motor exce-
deu um valor-limite.

» Verifique o motor e as aplicacbes que sdo
acionadas pelo motor.

* Apds o disparo, vocé poderd voltar a ligar o
motor depois de decorrido o tempo de ar-
refecimento ou depois de eliminar o mode-
lo do motor térmico. Neste caso, a confir-
macao depende do "Comportamento em
caso de sobrecarga do modelo de motor
térmico" ajustado.

Desativacdo relacionada a seguran-
ca?

O modulo detectou um problema no
canal e, por causa disso, executou
uma desativacdo de seguranca. Um
motivo possivel é um erro de discre-
pancia.

Verifique o canal e corrija a causa.

Erro de valor-limite de assimetria ex-
cedido

Um valor-limite para a assimetria das
fases foi ultrapassado. A assimetria
das fases pode causar uma sobrecar-
ga. Possiveis causas:

¢ Falha de uma fase

e Erro no enrolamento do motor

Desativacdo por assimetria

Desativacao adicional em caso de as-
simetria

Verifique a derivacdao do motor e o motor.

Erro de valor-limite de corrente exce-
dido

A corrente excedeu um valor-limite.

Erro de valor-limite de corrente nao
alcancado

A corrente ndo alcancou um valor-li-
mite.

Erro de valor-limite de corrente Desa-
tivacao

Desligamento adicional se o valor-li-
mite de erro de corrente for ultrapas-
sado ou nao for alcancado.

Verifique a aplicacao que é acionada pelo mo-
tor.

Erro de valor-limite de falha a terra
excedido

O monitoramento de falta a terra re-
agiu. Fluxo inadmissivelmente alto
de corrente de falha.

Verifique se existem danos no cabo de conexdo
do motor.

Tensdo de alimentacdo da eletrénica
demasiado baixa

A tensao de alimentacao esta abaixo
do valor admissivel.

Verifique a alimentacdo de corrente (dimensio-
namento da carga, faixa de tensdo).

Erro de barramento

Interferéncia na comunicacdo do bus
de campo.

Para mais informacdes, consulte o
manual do aparelho do respectivo
moédulo de comunicagdo 3RW5.

* Verifique a conexao do bus.

* Verifique os parametros do bus.

Erro da imagem de processo

A imagem do processo das saidas
(IPS) contém combinacdes de bits de
comando invalidas (p. ex., bits de co-
mando definidos para marcha a direi-
ta e marcha a esquerda em simulta-
neo).

Verifique e corrija a imagem do processo das
saidas (IPS).

Valor de parametro invélido

O mddulo ndo esta parametrizado ou
estd erroneamente parametrizado,
ou alteracdes na parametrizacdo sao
rejeitadas no estado operacional atu-
al.

* Corrija a parametrizacdo e execute-a.

* Altere o estado operacional e repita a para-
metrizacao.
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Erro

Causa

Eliminacao

Nao foram recebidos nenhuns dados
de arranque externos

Faltam dados necessdrios para a par-
tida do aparelho.

Verifique a parametrizacdo ou os blocos de da-
dos de arranque.

Erro no autoteste

Foi detectado um erro nao eliminavel
apo6s o autodiagnoéstico (autoteste,
contatos dos contatores, elemento
de comutacao, etc.).

Desligue a tensdo de alimentacdo (tensdo de
alimentacdo do comando) durante pelo menos
5 segundos e ligue-a depois novamente. Se o
erro persistir em sequida, proceda da seguinte
forma:

¢ Entre em contato com a assisténcia técnica
(Pedido de assisténcia (Pagina 12)).

e Substitua o aparelho.

Configuracdo NOMINAL =/= REAL

O soquete de encaixe real e o soquete
projetado do médulo sao diferentes.

* Assegure a consisténcia entre o médulo in-
serido e o projetado. Eventualmente, pode
existir um erro de fiacdo no médulo refe-
renciado.

* Depois de eliminada a causa, o erro é con-
firmado automaticamente.

Tipo de conexao de motor errado

O tipo de conexao do motor nao foi
reconhecido ou difere da execucao
de projetos.

Estabeleca uma conexao correta.

Consumidor em falta

Depois de ligar, ndo é detectado qual-

quer fluxo de corrente na derivacdo

do motor. Possiveis causas:

e Circuito principal interrompido
(fusivel, disjuntor)

* O contator do motor ou comando
do contator estad com defeito

* Falta carga

Confirmacdo apds a eliminacado da causa.

Falha de fase L1

Falha de fase L2

Falha de fase L3

A monitoracdo principal da energia
detectou uma falha de fase.

Confirmacdo apds a eliminacao da causa.

Sobretensao

Atensao de alimentacdo encontra-se
acima do limite de tolerancia.

Altere a alimentacdo de corrente.

Bypass com defeito

* Bypass com defeito

e O erro também pode ser gerado,
se a tensao de alimentacdo do co-
mando falhar consecutivamente
em intervalos curtos.

Desligue a tensao de alimentacao (tensao de

alimentacdo do comando) durante pelo menos

5 segundos e ligue-a depois novamente. Se o

erro persistir em seguida, proceda da seguinte

forma:

* Entre em contato com a assisténcia técnica
(Pedido de assisténcia (Pagina 12)).

* Verifique os bypasses para L1, L2el3e
substitua os com defeito.
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Erro

Causa

Eliminacao

Desativacdo de protecdo do bypass

Na operacdo do bypass ocorreu uma
corrente demasiado alta. O erro sé
pode ser novamente resetado apds
arrefecimento.

* \Verifiqgue o motor.

* Verifique o dimensionamento do dispositi-
vo de partida suave.

* Confirmacao ap6s arrefecimento. Neste ca-
so, a confirmacao depende do "Comporta-
mento em caso de sobrecarga do elemento
de comutacdo” ajustado.

Elemento de comutacdo L1 defeituo-
S0

Elemento de comutacao L2 defeituo-
so

Elemento de comutacdo L3 defeituo-
so

Elemento de comutacdo defeituoso

alimentacdo do comando) durante pelo menos

Desligue a tensdo de alimentacao (tensdo de

5 segundos e ligue-a depois novamente. Se o

erro persistir em seguida, proceda da seguinte

forma:

* Entre em contato com a assisténcia técnica
(Pedido de assisténcia (Pagina 12)).

e Verifique os elementos de comutagdo para
L1, L2 e L3 e substitua os aparelhos com
defeito.

Erro de corte de fase

1. O erro ocorre sem que o motor
arranque:

— O motor mal conectado

— Conexdo dentro do triangulo
mal estruturada

— Falha a terra existente
2. O erro ocorre na partida:
— Selecionada uma tensao de
arrangue excessiva
— Ajustado impulso de partida
(incorreto)

1. Verifique e corrija a fiacdo.

2. Ajuste os parametros ou prolongue o tem-
po de pausa.

Faixa de medicao da corrente ultra-
passada

¢ No caso de sensores: O valor me-
dido excede a faixa de medicdo.

* No caso de atuadores: o valor de
saida excede o valor-limite supe-
rior.

Verifique a articulacdo entre o médulo e o sen-
sor ou atuador.

Erro do aparelho

Foi detectado um erro ndo eliminavel
apo6s o autodiagnoéstico (autoteste,
contatos dos contatores, elemento
de comutacao, etc.).

Desligue a tensdo de alimentacao (tensdo de
alimentacdo do comando) durante pelo menos
5 segundos e ligue-a depois novamente. Se o
Erro do aparelho persistir em seguida, proceda
da sequinte forma:

e Entre em contato com a assisténcia técnica
(Pedido de assisténcia (Pagina 12)).

* Substitua o aparelho.
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Erro

Causa

Eliminacao

Atualizacdao FW com erros

O firmware esta incompleto e / ou as
ampliacoes de firmware sdo incom-
pletas ou incompativeis.

e Efetue uma atualizacdo completa do firm-
ware.

* Verifique todas as mensagens de erro even-
tualmente existentes.

» Verifique se a atualizacdo do firmware foi
interrompida.

Frequéncia de manobra - Tempo nao
mantido

O ndmero de processos de ligacdo
permitido durante o periodo de mo-
nitoramento foi ultrapassado.

O préximo processo de ligacao deveria ocorrer
apenas apds a decorréncia do tempo de blo-
queio.

Sentido de rotacao da rede incorreto

O sentido do campo de rotacéo ndo
esta correto.

Erro de valor-limite de poténcia ativa
excedido

A poténcia ativa do motor excedeu
um valor-limite.

Erro de valor-limite de poténcia ativa
nao alcancado

A poténcia ativa do motor nao alcan-
cou um valor-limite.

Erro de valor-limite de poténcia ativa
Desativacao

Desligamento adicional se o valor-li-
mite de poténcia ativa for ultrapassa-
do ou nao for alcancado.

Verifique a aplicacdo que é acionada pelo mo-
tor.

Tensao principal para teste ndo per-
mitida?

Ha fluxo de corrente na derivacao do
motor, embora ele esteja em opera-
cdo de teste ou na posicao de teste.
Possiveis causas:

* O circuito principal ndo é inter-
rompido na operacdo de teste.

Tensao de rede para teste necessaria

* Aalimentacao de corrente ou o
interruptor de rede ndo esta inse-
rido corretamente.

* Falta corrente

Verifique os cabos e as respectivas ligacdes e
substitua os componentes com defeito se ne-
cessario.

Temperatura de servico muito eleva-
da

A temperatura nos componentes ex-
cedeu o limite maximo permitido.

Verifique a temperatura ambiente ou a ventila-
cdo do armario de distribuicao.

Desativacdo do atuador

O médulo desligou o atuador. Vocé
pode consultar informacdes mais de-
talhadas sobre a causa em uma men-
sagem de diagnéstico complemen-
tar.

" Somente para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

2 Nao para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

9.5

Indicacao dos erros na 3RW5 HMI High Feature

Erros e medidas de solucao da 3RW5 HMI High Feature

No display aparecem informacdes detalhadas sobre os erros e as medidas de solucao em
linguagem simples.
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Erros e medidas de solucao

Erro

Causa

Solucao

Erro HMI

Foi detectado um erro nao elimi-
navel ap6s o autodiagnéstico (au-
toteste, etc.). (Unrecoverable er-
ror detected after internal diag-
nostics (self-test, etc.).)

Substitua o aparelho.

Falha na atualizacdo FW

O firmware estd incompleto e/ou
as ampliacdes de firmware sdo in-
completas ou incompativeis.

e Efetue uma atualizacdo completa do firmware.

* Verifique todas as mensagens de erro eventual-
mente existentes.

* \Verifique se a atualizacdo do firmware foi interrom-
pida.

Erro durante autoteste

Foi detectado um erro nao elimi-
navel ap6s o autodiagnéstico (au-
toteste, etc.). (Unrecoverable er-
ror detected after internal diag-
nostics (self-test, etc.).)

Substitua o aparelho.

Erro de escrita

O arquivo ndo pode ser escrito no
cartao Micro SD.

* \Verifique se o cartdo Micro SD esta inserido.

* Verifique se o cartdao Micro SD estda protegido con-
tra escrita.

Assinatura da atualizacao FW in-
valida

O firmware esta incompleto e/ou
as ampliacoes de firmware sdo in-
completas ou incompativeis.

e Efetue uma atualizacao completa do firmware.
» \Verifique todas as mensagens de erro eventual-
mente existentes.

* Verifique se a atualizacao do firmware foi interrom-
pida.

O aparelho nao responde

Aligacaoaodispositivo de partida
suave conectado foi interrompi-
da.

Verifique a ligacao entre a HMI e o aparelho.

Falha no recarregamento do idio-
ma"

Assinatura 'Recarregamento do
idioma' invalida®

O recarregamento do idioma estd
incompleto e/ou o idioma recarre-
gado é incompleto ou incompati-
vel.

e Efetue um recarregamento completo dos idiomas.
» Verifique todas as mensagens de erro eventual-
mente existentes.

* Verifique se o recarregamento do idioma foi inter-
rompido ou ndo.

" 3RW5 HMI High Feature a partir da versao do firmware V3.0

9.6

Realizar o diagnéstico do dispositivo de partida suave 3RW55 e

3RWS55 Failsafe com 3RW5 HMI High Feature

Com o diagnéstico é possivel indicar diversos status (status do diagnéstico, status do aparelho),
dados estatisticos e o indicador de arraste do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55
Failsafe. Além disso, ha o autoteste (teste de usuario) (Pagina 288) e os livros de registro
(Pagina 289).
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9.6 Realizar o diagndstico do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe com 3RW5 HMI High Feature

Pré-requisito

Indicacao
Diagnéstico do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Para o diagndstico, garanta que o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe seja conectado
diretamente na tensao principal (tensao operacional).

Elementos de contato adicionais, por exemplo, um contator redundante, somente podem ser
conectados em linha atras do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

* Vocé encontra-se no menu "Diagndstico > Dispositivo de partida suave".

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008 281



Mensagens e diagndstico
9.6 Realizar o diagndstico do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe com 3RW5 HMI High Feature

Parametros
Valor de diagnéstico Descricdo
Status do diagnéstico Indica todos os avisos e erros ativos.

Para obter mais informacdes sobre as mensagens de diagndstico,
consulte os capitulos Avisos e medidas de resolucdo do dispositivo de
partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe (Pagina 272) e Erro e medidas
de resolucao do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
(Pagina 274).
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9.6 Realizar o diagndstico do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe com 3RW5 HMI High Feature

Valor de diagnéstico

Descricao

Status do aparelho Conjunto de parametros ativo

Exibicao do conjunto de pardmetros ativo

Tipo de conexao

Se houver tensao principal (tensdo operacional) no dispositivo de
partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe e um motor estiver conec-
tado, o tipo de conexao do motor serd detectado automaticamente.

e Tipo de conexdao do motor desconhecido
* Tipo de conexao do motor padrao

* Tipo de conexdao do motor de raiz cubica

Sentido de rotacao

e Desconhecida (ndo foi detectado nenhum sentido de rotacao das
fasesde rede da tensdo principal (tensdo operacional) nos bornes
L1/L2/L3)

e Paraadireita

e Paraaesquerda

E/Ss aparelho

Exibicdo das entradas e saidas ativas

Modo de economia de energia

Indicacao do modo de economia de energia
* Modo de economia de energia ativo

Pronto (automatico)

Motor a direita

Motor a esquerda

Partida de emergéncia ativa

Erro composto

Alerta composto

Partida ativa

Marcha em inércia ativa

Frenagem elétrica ativa"

Marcha lenta ativa®

Tempo de pausa ativo

Tempo de arrefecimento ativo

Limitacdo de corrente ativa

Comandar entrada

Entrada 1

Entrada 2

Entrada 3

Entrada 4

Parada rapida ativa

Indicador de arraste eliminado

PARADA do CPU/Mestre

Modo de operacdo automatico

Modo de operacao barramento manual

Modo de operacao manual direta

Parametrizacdo ativa

Alteracao de parametros nao permitida no estado LIGADO

Bloqueio de parametros CPU/Master ativo

Autoteste ativo
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9.6 Realizar o diagndstico do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe com 3RW5 HMI High Feature

Valor de diagnéstico Descricao

Regulagens de fabrica restauradas

NuUmero de parametro incorreto

Conjunto de parametros 1 ativo

Conjunto de parametros 2 ativo

Conjunto de parametros 3 ativo

Nao é possivel alterar o conjunto de parametros

Agquecimento do motor ativo"

Frenagem DC ativa®

Frenagem DC dindmica ativa”

Tipo de conexao do motor padrao

Tipo de conexao do motor de raiz clbica

Tipo de conexdo do motor desconhecido

Rotacdo da rede para a direita

Rotacdo da rede para a esquerda

Saida 1 ativa

Saida 2 ativa
Saida 3 ativa
Saida 4 ativa

Saida 1 - tempo ativo

Saida 2 - tempo ativo

Saida 4 - tempo ativo”

Operacional para motor ligado

Protecdo contra sobrecarga do motor desativada

Tempo de arrefecimento do elemento de comutacdo ativo

Modo de operacdo automatico

Modo de operacao barramento manual

Barramento manual - controlado por PC

Modo de operacdo manual direta

Manual no local - entrada comanda

Manual no local - HMI comanda

Manual no local - O PC comanda

Barramento manual - controlado por servidor de internet

Automatico - A entrada comanda

Atualizacdo FW rejeitada

Atualizacdo FW ativa

Atualizacao FW realizada com éxito

OperacaolTransicao ativa

Start-Pause existente

Modo de economia de energia ativo

Modo normal ativo

Operacao de teste ativa

Condicao inicial ndao cumprida?

Condicdo inicial cumprida?
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9.6 Realizar o diagndstico do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe com 3RW5 HMI High Feature

Valor de diagnéstico

Descricao

E necessario um comando para resetar?

Aplicacdo a prova de explosao ativa

Liberacao para areas a prova de explosao declinada - CRC incorreto

Limpeza da bomba ativa

Saida analdgica - Subfluxo

Saida analdgica - Excesso

Falha na inicializacao apés reparacao

Frequéncia de manobra - tempo correndo

Blogqueio de frequéncia de ligacdo ativo

Partida de emergéncia aprovada

Funcionamento de emergéncia aprovado”

Funcionamento de emergéncia ativo"

Tipo de inércia alternativo ativo

Frenagem DC de inversdo ativa"

Simulacdo ativa

Teste com carga pequena ativo

Parametrizacdo automatica ativa

Livro de registro Aplicacdo - erro eliminado

Aplicacdo do livro de registro - avisos excluidos

Aplicacdo do livro de registro - eventos excluidos

Dados estatisticos®

Energia ativa importacao (total)

Horas de servico - motor

Reiniciar o contador de horas de servico

Quantidade de disparos por sobrecarga do motor

Numero de arranques do motor, a direita

Numero de arranques do motor, a esquerda

Numero de partidas Saida 1

Numero de partidas Saida 2

Numero de partidas Saida 3

Numero de partidas Saida 4

Ndmero de paradas com frenagem elétrica

Corrente de fase maxima (%)

Corrente de fase méaxima (ef.)

Ultima corrente de ativacéo I, (%)

Ultima corrente de ativacéo I, (ef.)

Numero de disparos por sobrecarga do elemento de comutacao

Numero das desativacoes de bypasses de protecao

Horas de servico — aparelho

Ultimo tempo de arranque real
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9.6 Realizar o diagndstico do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe com 3RW5 HMI High Feature

Valor de diagnéstico Descricao

Indicador de arraste? Correntes de fase (%) Corrente de fase minima | L1 (%)

Corrente de fase | L2 min. (%)

Corrente de fase | L3 min. (%)

Corrente de fase maxima | L1 (%)

Corrente de fase | L2 max. (%)

Corrente de fase | L3 max. (%)

Correntes de fase (ef.) Corrente de fase minima | L1 (ef.)

Corrente de fase | L2 min. (ef.)

Corrente de fase | L3 min. (ef.)

Corrente de fase maxima | L1 (ef.)

Corrente de fase | L2 méx. (ef.)

Corrente de fase | L3 max. (ef.)

Tensdes do condutor externo | Tensao da rede U L1-L2 min.

(ef.) Tensao da rede U L2-L3 min.

Tensao da rede U L3-L1 min.

Tensao da rede U L1-L2 max.

Tensdo da rede U L2-L3 méx.

Tensao da rede U L3-L1 méx.

Corrente de disparo maxima (%)

Corrente de disparo maxima (A)

Quantidade de disparos por sobrecarga do motor

Numero dos procedimentos de ativacdo de bypass externos™

Frequéncia de rede minima

Frequéncia de rede maxima

Aquecimento maximo do elemento de comutacao

Resetar indicador de arraste | Resete os indicadores de arraste mediante esse item do menu.

Autoteste (teste de usuario) Execucdo do autoteste (teste de usuario).

Para mais informacdes, consulte o capitulo Autoteste (teste de usu-
ario) (Pagina 288).

Livros de registro O livro de registro € uma meméria de historico, onde eventos, avisos
e erros sao representados com carimbo de tempo real e salvos em
uma lista.

O livro de registro pode ser salvo em um cartdo Micro SD (Pagi-

na 262).

Para mais informagdes, consulte o capitulo Livros de registro (Pagi-
na 289).

2)

3)

4)

5)

N&o disponivel no dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.
Somente disponivel no dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Os dados estatisticos baseiam-se principalmente nas horas de servico e nos modos operacionais relacionados a frequéncia
do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe no passado.

Os indicadores de arraste se baseiam em valores de medicao e representam o valor de medicdo maximo ou minimo ocorrido
no passado.

Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versdo do firmware V2.0
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9.8 Realizar diagndstico do médulo de comunicacGo 3RW5 com a 3RW5 HMI High Feature

9.7 Efetuar o diagnéstico da HMI com 3RW5 HMI High Feature

O diagnéstico permite indicar o status do diagnéstico da 3RW5 HMI High Feature e verificar seu
funcionamento correto mediante testes diversos.

Pré-requisito

¢ 3RW5 HMI High Feature
Menu: "Diagnéstico > Human Machine Interface"

Indicacao
Autotestes

Para se poder iniciar os autotestes com uma 3RW5 HMI High Feature a partir da versao do
firmware V3.1, o motor ligado ao dispositivo de partida suave 3RW5 tem de estar desligado.

3RW5 HMI High Feature com versao do firmware menor que V3.1: durante os autotestes, nao
podera desligar o motor na 3RW5 HMI High Feature. Se controlar o motor através da 3RW5 HMI
High Feature, desligue o motor antes do autoteste.

Parametro

Valor de diagnéstico Observacao

Status do diagnoéstico Indica todas as mensagens de diagndstico ativas
(erros, avisos, status do aparelho).

Autoteste Iniciar teste dos LEDs Os LEDs de aparelho do 3RW5 HMI High Feature sao
testados consecutivamente. A tela indica qual dos
LEDs de aparelho esta sendo ativado no momento.
A tecla OK permite navegar pelo processo de teste.

Iniciar teste de teclas As teclas da 3RW5 HMI High Feature sdo testadas
consecutivamente. A tela indica quais teclas devem
seracionadas sucessivamente para poder realizar o
teste.

Iniciar teste do display O 3RW5 HMI High Feature reproduz um programa
de cores no display. A tecla OK permite navegar
pelo processo de teste.

9.8 Realizar diagnéstico do médulo de comunicacao 3RW5 com a
3RW5 HMI High Feature

O diagnéstico permite indicar o status do diagnéstico do médulo de comunicacao 3RW5.

Pré-requisito

¢ 3RW5 HMI High Feature
Menu: "Diagnéstico > Modulo de comunicacao”

¢ Modulo de comunicacdo 3RW5 (acessorio)
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9.9 Autoteste (teste de usudrio)

Parametro

Valor de diagnéstico Observacdao

Status do diagnostico Indica todos os pré-avisos e erros ativos. Aqui vocé pode confirmar
os erros. Com um médulo de comunicacdao 3RW5 PROFINET High
Feature, é exibido o status adicional do aparelho.

Mais informacoes

Para obter mais informacdes sobre o diagndstico do modulo de comunicacao 3RW5, consulte o
manual do aparelho do respectivo médulo de comunicacao 3RW5.

9.9 Autoteste (teste de usudrio)

Com o autoteste (teste de usudrio), podera testar o funcionamento correto do dispositivo de
partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe (LEDs, medicao de corrente, protecao contra sobrecarga
do motor eletrénica, saida de mensagem failsafe F-RQ).

Condicao prévia
¢ O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe encontra-se no estado sem erros.

¢ Efetue o teste com o motor desligado.

Ativacao na 3RW5 HMI High Feature
* Menu: "Diagnéstico > Dispositivo de partida suave > Auto-teste"
* A soberania de comando se encontra na 3RW5 HMI High Feature (LOCAL).

e A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo estd ativa ou foi anulada.

Modo de funcionamento

Inicie o autoteste (teste de usudrio) através do 3RW5 HMI High Feature. O autoteste (teste de
usuario) é executado da seguinte forma:

* Teste dos LEDs
Todos os LEDs sao ativados (dispositivo de partida suave 3RW5 e 3RW5 HMI High Feature).

e Teste da deteccao de corrente
A deteccdo de corrente é testada em todas as 3 fases.
No display do 3RW5 HMI High Feature é exibida a corrente de fase média (%) em relacdo a
corrente de operacao nominal l,. A protecao de motor por termistor é testada quanto a curto-
circuito e sobrecarga.

¢ Teste da protecao eletrénica contra sobrecarga do motor
E testada a cadeia de comando completa, incluindo os elementos de comutacdo e a saida de
aviso de erro.

» Teste da saida de sinal failsafe F-RQ (saida 41, 42) no dispositivo de partida suave
3RWS55 Failsafe (verificacdo da funcdo)
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9.10 Livros de registro

Resultado

Se o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe executar o autoteste (teste de
usudrio) conforme as normas, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe reage
com um disparo por sobrecarga apés aprox. 5 segundos. No display do 3RW5 HMI High Feature
aparece a mensagem de erro do "Desligamento da protecao contra sobrecarga do motor".
Podera resetar essa mensagem de erro de imediato sem cumprir o tempo de arrefecimento por
meio da funcao "Reset".

Se o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe ndo passar no autoteste (teste do
usudrio), a 3RW5 HMI High-Feature emite uma falha do equipamento.

Autoteste do 3RW5 HMI High Feature

Para mais informacoes sobre o autoteste do 3RW5 HMI High Feature, consulte o capitulo Efetuar
o diagnéstico da HMI com 3RW5 HMI High Feature (Pagina 287).

9.10 Livros de registro

Modo de funcionamento

No livro de registro, os eventos, avisos e erros sao elencados cronologicamente e salvos em uma
lista. Cada entrada recebe um carimbo de tempo real. Nos dispositivos de partida suave 3RW55
e 3RW55 Failsafe, existem os seguintes livros de registro:

e Livro de registro Aplicacao
e Livro de registro Aparelho
¢ Livro de registro Servico

e Livro de registro Seguranca

O livro de registro é concebido como buffer circular.

Possibilidades de indicacao e usinagem

¢ 3RW5 HMI High Feature
Menu: "Diagnéstico > Dispositivo de partida suave > Livro de registro”

e Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na 3RW5 HMI High Feature
Visao geral breve: Janela "Navegacdo do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Colocacdo em operacdo" > janela "Area de trabalho" > "Dispositivo
de partida suave > Livro de registro”

e Com um bus de campo via um médulo de comunicacdo 3RW5 (apenas via um moédulo de
comunicacao 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS):

— Com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) Premium / Professional
Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Software para configuracdo do comando (p. ex., STEP 7 com o HSP correspondente)
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9.11 Salvar dados de servico no cartdo Micro SD

Livro de registro Aplicacao

No livro de registro Aplicacao sao registradas todas as mensagens sobre as funcdes e os
parametros. O livro de registro Aplicacao pode ser excluido.

Livro de registro Aparelho
No livro de registro Aparelho sdo registradas as seguintes mensagens:
* Erro
* Avisos
* Ocorréncias

O livro de registro Aparelho esta presente em todos os moédulos (dispositivo de partida
suave 3RW55, dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe, 3RW5 HMI High Feature, modulo
de comunicacdo 3RW5) e nao pode ser excluido.

Livro de registro Servico

No livro de registro Servico sao registradas mensagens sobre falhas do equipamento,
desativacao de funcdes de protecao, etc. O livro de registro Servico nao pode ser excluido.

Livro de registro Seguranca

No livro de registro Seguranca sao registradas todas as mensagens das funcdes de seguranca.
O livro de registro Seguranca nao pode ser excluido.

Salvar livros de registro

* Os livros de registro podem ser salvos em um cartdo Micro SD (Pagina 262), se estiver
inserido um cartao Micro SD na HMI HF:

— Menu: "Cartao Micro SD > Salvar livros de registro no cartao Micro SD"

— Clique em "OK". No cartdao Micro SD é salvo um arquivo *.csv, que podera ler p. ex. com
o Microsoft Excel.

9.11 Salvar dados de servico no cartao Micro SD

Requisito
* Dispositivo de partida suave 3RW55 a partir da versao do firmware V2.0 ou dispositivo de
partida suave 3RW55 Failsafe a partir da versao do firmware V1.0

¢ 3RW5 HMI High Feature a partir da versao de firmware V2.0
Menu: "Cartao Micro SD"
O menu "Cartao Micro SD" aparece apés a insercao de um cartao Micro SD na 3RW5 HMI High
Feature.

e (Cartao Micro SD (Pagina 262) inserido
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9.11 Salvar dados de servico no cartdo Micro SD

e A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature ndo esta ativa ou foi anulada.

* Motor desligado

Modo de funcionamento

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe gravam os dados de servico durante
a partida e marcha em inércia. Caso ocorreram problemas na instalacao relacionados com o
dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, vocé podera salvar os dados de servico
no cartdo Micro SD. Em caso de pedido de suporte (Pagina 12), os dados de servico podem
ajudar o Suporte Técnico no processamento. Os dados de servico incluem p. ex. os seguintes
dados:

e Parametro
e Livros de registro
e Dados estatisticos

¢ |Indicadores maximos

* Dados I&M
Procedimento
Salve os dados de servico da 3RW5 HMI High Feature no cartao Micro SD.
Menu: "Cartao Micro SD > Salvar dados de servico no cartao Micro SD"
A salvaguarda dos dados de servico pode demorar algum tempo (> 1 minuto). Ao nivel mais
alto do cartdao Micro SD é criada uma pasta com o nimero de série do dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe onde sao salvos os dados de servico. Exemplo de um nome
de pasta criado: "TP3RW5 xxx-xxxxx+SLO..."
Indicacao
Salvar dados de servico no cartao Micro SD
Enquanto os dados de servico estao sendo salvos no cartao Micro SD, a cor do simbolo do
cartao Micro SD no display da 3RW5 HMI High Feature muda de azul para vermelho. Quando os
dados de servico estiverem salvos por inteiro, a cor do simbolo volta a mudar para azul.
Simbolo do cartdao Micro SD no display da 3RW5 HMI High Feature:
F"H"'l
4
Resultado

Vocé salvou os dados de servico no cartao Micro SD.
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9.11 Salvar dados de servico no cartdo Micro SD

Em caso de pedido de suporte (Pagina 12), esses dados de servico podem ajudar o Suporte
Técnico no processamento. Se necessario, leia o cartao Micro SD em um PC e transfira a pasta
dos dados de servico como arquivo ZIP.
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Conservacao e manutencao 1 O

10.1 Manutencao e reparacao

/\ AvisO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Aparelho | peca existente estd sob tensdes perigosas.

Tocar em pecas que estejam sob tensao pode levar a graves lesdes corporais ou a morte.

Instalacao, colocacao em servico e manutencao apenas por pessoal técnico qualificado.

A reparacao dos aparelhos é apenas admissivel por pessoal técnico qualificado. Para tal, entre
em contato com os parceiros de servico autorizados da Siemens.

Indicacao
Perda da aprovacao ATEX/IECEx

O reparo dos dispositivos de partida suave com aprovacao conforme IEC 61508/EN ISO 13849
é apenas permitida na usina do fabricante.

Quando nao efetuado na usina do fabricante, o reparo do dispositivo de partida suave 3RW55
e 3RW55 Failsafe leva a perda da aprovacao ATEX/IECEx.

Indicacao
Perda da aprovacao Failsafe

O reparo dos dispositivos de partida suave com aprovacao conforme IEC 61508/EN ISO 13849
é apenas permitida na usina do fabricante.

Quando ndo efetuado na usina do fabricante, o reparo do dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe leva a perda da aprovacao Failsafe.

10.2 Substituir ventilador

Pré-requisito

¢ \Ventilador sobressalente incl. conector de encaixe (o conector de encaixe nao é relevante
para tamanho da estrutura 5)

¢ Opcional: A cobertura do ventilador esta desmontada.

¢ Chave de fenda em cruz (tamanho da estrutura 1)
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10.2 Substituir ventilador

* Alicate de corte diagonal (tamanhos da estrutura 1 ... 4)

e Alicate (tamanhos da estrutura 1 ... 4)

Procedimento tamanho da estrutura 1 (3RW551.-.....)

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacdo, quer o aparelho fora de tensao.

Do lado inferior do dispositivo de partida suave, insira uma chave de fenda em cruz no
orificio a direita acima do ventilador. Pressione a chave de fenda em cruz para baixo @ atéa
patilha abrir para cima. Retire o ventilador defeituoso @ e corte os cabos no ventilador.

Ligue os cabos mediante o conector de encaixe incluido na embalagem @ e @ Tenha em
conta a polaridade correta (vermelho e preto).
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10.2 Substituir ventilador

Introduza o ventilador sobressalente 3) até engatar:
* O autocolante aponta para dentro.

* A passagem de cabos fica em cima a esquerda para que o cabo assente no local certo.
¢ Tome cuidado para nao entalar o cabo.
Procedimento tamanhos da estrutura 2 e 3 (3RW552.-..... e 3BRW553.-.....)

/\ PERIGO
Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacdo, quer o aparelho fora de tensao.
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10.2 Substituir ventilador

Do lado inferior do dispositivo de partida suave, pressione as patilhas a esquerda e direita
para baixo ao lado do ventilador é

Retire o ventilador defeituoso @ e corte os cabos no ventilador.

Ligue os cabos mediante o conector de encaixe incluido na embalagem (1) e (2. Tenha em
conta a polaridade correta (vermelho e preto).

Introduza o ventilador sobressalente (3) até engatar:

¢ O autocolante aponta para dentro.
* A passagem de cabos fica em cima a esquerda.

e Tome cuidado para nao entalar o cabo.
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10.2 Substituir ventilador

Procedimento tamanho da estrutura 4 (3RW554.-.....)

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacdo, quer o aparelho fora de tensao.

Do lado inferior do dispositivo de partida suave, pressione a patilha inferior para baixo ao
centro do ventilador (5

Retire o ventilador defeituoso @ e corte os cabos no ventilador.

Ligue os cabos mediante o conector de encaixe incluido na embalagem @ e @ Tenha em
conta a polaridade correta (vermelho e preto).
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10.2 Substituir ventilador

Introduza o ventilador sobressalente @ até engatar:
¢ O autocolante aponta para dentro.
* A passagem de cabos fica em cima a esquerda.

¢ Tome cuidado para nao entalar o cabo.

Procedimento tamanho da estrutura 5 (3RW555.-.....)

/\ PERIGO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Antes de iniciar os trabalhos, coloque quer a instalacdo, quer o aparelho fora de tensao.

centro do ventilador

Do lado inferior do diégositivo de partida suave, pressione a patilha inferior para baixo ao
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10.3 Atualizacdo do firmware

Retire o ventilador defeituoso @ e separe o cabo.

Ligue o cabo e introduza o ventilador sobressalente (3) até engatar:

¢ O autocolante aponta para dentro.
* A passagem de cabos fica em cima a direita.

e Tome cuidado para nao entalar o cabo.

10.3 Atualizacao do firmware

Durante a utilizacdo pode ser necessario atualizar o firmware (p. ex. para extensdes de fungdes).
O firmware do respectivo aparelho pode ser atualizado com a ajuda dos arquivos de firmware.
Os dados remanescentes se mantém depois de realizada a atualizacao do firmware.

As atualizacoes do firmware e um historico das versdes com as alteracdes estao disponiveis
na Internet. Conforme as atualizacdes do firmware existentes, podera atualizar os aparelhos
individualmente ou em conjunto.

Pode executar um update do sistema operacional para os seqguintes aparelhos:
¢ Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
¢ 3RWS5 HMI High Feature (ndo é possivel via bus de campo)

¢ Mobdulos de comunicacdao 3RW5
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10.3 Atualizacdo do firmware

Pré-requisito

Procedimento

300

Atualizacao do firmware valida

Os arquivos de firmware atuais podem ser encontrados na pagina tematica 3RW5 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109747404).

Em caso de operacao de um aplicativo em areas com risco de explosao:

/\ PERIGO

Perda da protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

O dispositivo de partida suave 3RW55 esta certificado com a protecdo contra sobrecarga do
motor conforme ATEX/IECEx a partir da versdo do firmware V2.0 (ndo valido para o
dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe).

Nao se esqueca de ndo é permitido o downgrade para uma versao do firmware mais antiga,
uma vez que de outra forma a protecao contra sobrecarga do motor certificada ndo pode ser
garantida conforme ATEX/IECEX.

. Certifique-se de que o motor estd desligado e que ndo é ligado durante a atualizacdo do

firmware.

Nao serd suportada qualquer ordem de comando para a partida do motor durante a
atualizacao do firmware.

Para garantir uma atualizacdo de firmware rapida e sem falhas, recomenda-se que a tensdo
principal no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe seja desligada e CPU/CLP
sejam colocados no modo operacional de PARADA.

. Atualize o firmware do aparelho.

Sdo possiveis os seguintes procedimentos:
— Com um cartdao micro SD via 3RW5 HMI High Feature (Pagina 301)

— Através da interface local da 3RW5 HMI High Feature com SIRIUS Soft Starter ES
(TIA Portal)
Visdo geral breve: Janela "Navegacao do projeto" com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Online & Diagnéstico" > janela "Area de trabalho" > "Dispositivo
de partida suave | médulo de comunicacao 3RWS5 utilizado / HMI > Funcdes > Atualizacao
do firmware"

— Com um bus de campo via um médulo de comunicacao 3RW5 com SIRIUS Soft Starter ES
(TIA Portal) Premium / Professional ou o software para configuracao do comando (p. ex.
STEP 7 com HSP correspondente) (apenas por meio de um médulo de comunicacao
3RW5 PROFINET ou PROFIBUS)

Indicacao
Atualizacdo do firmware do médulo de comunicacao PROFINET 3RW5 High Feature

A atualizacao do firmware do médulo de comunicacao PROFINET 3RW5 High Feature via
SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) na interface local ou com um cartdo Micro SD via 3RW5 HMI
High Feature pode demorar muito em comparagcdo com as outras possibilidades (até

60 minutos).
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Resultado

10.4

Pré-requisito

Procedimento

10.4 Efetuar a atualizacéo do firmware com cartdo micro SD (3RW5 HMI High Feature)

Vocé efetuou um update do sistema operacional o aparelho selecionado. O aparelho
selecionado reinicia-se automaticamente.

Indicacao
Atualizacdo do firmware da 3RW5 HMI High Feature

Nao se esqueca de que o display se desliga durante aprox. 30 segundos, ao ativar o firmware.

Efetuar a atualizacao do firmware com cartao micro SD (3RW5
HMI High Feature)

e (Cartdo Micro SD (Micro SD card) com arquivo de firmware valido (*.udp)
¢ 0O arquivo de firmware valido encontra-se no diretério de raiz (nivel mais alto)

* 3RWS5 HMI High Feature
Menu: "Cartao micro SD > Atualizacao de FW"

* A protecao contra acesso a 3RW5 HMI High Feature nao estd ativa ou foi anulada.

Indicacao
Acesso ao cartao micro SD

Certifique-se de que o cartdo micro SD se encontre no 3RW5 HMI High Feature durante a
atualizacao do firmware.

Uma remocao prematura do cartdo micro SD do 3RW5 HMI High Feature ndo é permitida e leva
a interrupcao da atualizacao do firmware e a perda de dados.

1. Selecione a pasta do respectivo aparelho.

2. Selecione o arquivo de firmware do aparelho e confirme com a tecla OK.
Vocé reconhece a realizacao do update do sistema operacional na barra de progresso no
display.
Apds uma realizacdo bem-sucedida do update do sistema operacional, o aparelho
correspondente reinicia automaticamente.

Indicacao
Atualizacao do firmware da 3RW5 HMI High Feature

Nao se esqueca de que o display se desliga durante aprox. 30 segundos, ao ativar o firmware.

3. Verifique a nova versao do firmware no menu "Visao geral”.
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10.5 Restaurar ajuste de fdbrica

Resultado

Vocé efetuou um update do firmware para o aparelho selecionado utilizando o cartdao micro SD.

10.5 Restaurar ajuste de fabrica

Efeitos da regulacao de fabrica

Os seguintes aparelhos podem ser resetados para a regulacdo de fabrica:

Pré-requisito

Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

— Os parametros do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe sao resetados
para o ajuste de fabrica.

— As contas de usudrio sao apagadas.

— Os parametros relevantes para explosdes sdo apagados.
Para mais informacdes sobre a operacdo Ex, consulte o capitulo ATEX/IECEx (Pagina 224).

Moédulo de comunicacao 3RW5
— Os parametros do médulo de comunicacao 3RW5 sao resetados.
3RW5 HMI High Feature

— Os parametros da 3RW5 HMI High Feature e o PIN para a protecao contra acesso sao
resetados para as configuracdes de fabrica.

Todos os aparelhos

— O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, o médulo de
comunicacdo 3RW5 e o 3RW5 HMI High Feature sao restaurados para os ajuste de fabrica
como descrito acima.

O poder de comando fica na fonte do comando para restaurar para o ajuste de fabrica.

/\ PERIGO

Restauracao dos ajustes de fabrica com operacao a prova de explosao ativa.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Arestauracao dos ajustes de fabrica com a operacao a prova de explosdo (Pagina 225) ativa nao
é permitida para todos os procedimentos.

Para restaurar os ajustes de fabrica na operacao a prova de explosdo ativa, selecione o
procedimento via tecla de RESET mestre na 3RW5 HMI High Feature (Pagina 304).

302

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008




Conservac@o e manutencd@o

Procedimento

Resultado

10.5.1

Pré-requisito

10.5 Restaurar ajuste de fdbrica

Certifique-se de que o motor esta desligado e que ndo é ligado durante a restauracao da
regulacao de fabrica.

Para garantir uma restauracao da regulagem de fabrica tao rapida e isenta de falhas quanto
possivel, recomenda-se que a tensdo principal (tensao operacional) no dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe seja desligada.

Restaure a regulacao de fabrica.
Sao possiveis 0s seqguintes procedimentos:

— Via 3RW5 HMI High Feature
Restaurar a regulacdo de fabrica via 3RW5 HMI High Feature (Pagina 303)
Restaurar a regulacao basica de fabrica criada com a tecla de RESET mestre via 3RW5 HMI
High Feature (Pagina 304)

— Através da interface local na 3RW5 HMI High Feature com o SIRIUS Soft Starter ES
(TIA Portal)
Visao geral breve: Janela "Navegacao do projeto” com o projeto atual sob o dispositivo de
partida suave definido > "Colocacdo em operacdo" > janela "Area de trabalho" >
"Dispositivo de partida suave > Funcdes > Comandos > Regulagens de fabrica"

— Com um bus de campo via um médulo de comunicacao 3RW5 com o SIRIUS Soft Starter
ES (TIA Portal) Premium / Professional (apenas por meio de um médulo de comunicacao
3RWS5 PROFINET ou PROFIBUS).

Visdo geral breve: Consulte o SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) via interface local na
3RW5 HMI High Feature

— Com um bus de campo via um médulo de comunicacao 3RW5 com o comando "Ajustes
de fabrica" no bloco de dados 93 (apenas via um moédulo de comunicacao
3RW5 PROFINET ou PROFIBUS).

— Com um bus de campo via médulo de comunicacao 3RW5 com o software para
configuracdo do comando (apenas por meio de um médulo de comunicacao
3RWS5 PROFINET ou EtherNet/IP). Neste caso, apenas os parametros de comunicacao sao
resetados.

A regulacado de fabrica do aparelho selecionado ou de todos os aparelhos é restaurada.

Restaurar a regulacao de fabrica via 3RW5 HMI High Feature

Certifique-se de que o motor esteja desligado e que ndo seja ligado durante a restauracdo das
regulacdes de fabrica. Para garantir uma restauracao da regulagem de fabrica tao rapida e
isenta de falhas quanto possivel, recomenda-se que a tensao principal (tensdo operacional)
no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe seja desligada.

3RW5 HMI High Feature
Menu: "Parametros > Regulagens de fabrica"
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10.5 Restaurar ajuste de fdbrica

* A protecao contra acesso ao 3RW5 HMI High Feature nado esta ativa ou foi anulada

* A soberania de comando se encontra na 3RW5 HMI High Feature (LOCAL).

/\ PERIGO

Restauracao dos ajustes de fabrica com operacao a prova de explosao ativa.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Arestauracao dos ajustes de fabrica com a operacdo a prova de explosdo (Pagina 225) ativa ndo
é permitida para este procedimento.

Para restaurar os ajustes de fabrica na operacdo a prova de explosdo ativa, selecione o
procedimento via tecla de RESET mestre na 3RW5 HMI High Feature (Pagina 304).

Procedimento

1. Selecione o item do menu desejado.

Dispositivo de partida suave

Moédulo de comunicacao
HMI High Feature

Todos os aparelhos

2. Confirme o item do menu com a tecla OK.

Resultado
A reqgulacdo de fabrica do aparelho selecionado ou de todos os aparelhos é restaurada.
Tenha em mente os efeito do ajuste de fabrica (Pagina 302).

10.5.2 Restaurar a regulacao basica de fabrica criada com a tecla de RESET mestre

via 3RW5 HMI High Feature

Pré-requisito

¢ Certifique-se de que o motor esteja desligado e que ndo seja ligado durante a restauracdo das
regulacdes de fabrica. Para garantir uma restauracao da regulagem de fabrica tdo rapida e
isenta de falhas quanto possivel, recomenda-se que a tensao principal (tensdo operacional)
no dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe seja desligada.

¢ Acesso livre a tecla de RESET mestre do 3RW5 HMI High Feature.
Desmontar o 3RW5 HMI High Feature (P4gina 68)

¢ A 3RW5 HMI High Feature estd ligada ao dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe através do cabo de ligacdo da HMI.
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Procedimento

Resultado

10.6

10.6 Funcdo "Troca de aparelhos”

/\ PERIGO

Restauracao dos parametros a prova de explosao relevantes para os ajustes de fabrica.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Parametros a prova de explosao relevantes sao excluidos na restauracdo dos ajustes de fabrica.

A restauracao dos ajustes de fabrica na operacao a prova de explosdo (Pdgina 225) ativa
somente é permitida através da tecla de RESET mestre na 3RW5 HMI High Feature. Apds o
restabelecimento da regulacao basica de fabrica deverd reparametrizar o dispositivo de partida
suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe para a utilizacao em areas com risco de explosdo. Para mais
informacdes sobre a parametrizacdo do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
para a utilizacdo em areas com risco de explosdo, consulte o capitulo ATEX/IECEx (Pagina 224).

1. Pressione a tecla de RESET mestre na traseira do aparelho da 3RW5 HMI High Feature.
No display aparece o menu para a restauracao do ajuste de fabrica.

2. Selecione o item do menu desejado.

Dispositivo de partida suave

Moédulo de comunicacao

HMI High Feature

Todos os aparelhos

3. Confirme o item do menu com a tecla OK.

A reqgulacdo de fabrica do aparelho selecionado ou de todos os aparelhos é restaurada.

Tenha em mente os efeito do ajuste de fabrica (Pagina 302).

Funcao "Troca de aparelhos”

/\ AvIsO

Tensao perigosa.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Aparelho | peca existente esta sob tensdes perigosas.
Tocar em pecas que estejam sob tensao pode levar a graves lesdes corporais ou a morte.

Instalacao, colocacao em servico e manutencao apenas por pessoal técnico qualificado.

A troca de aparelhos é apenas admissivel por pessoal técnico qualificado.
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10.6 Funcdo "Troca de aparelhos”

Modo de funcionamento

Caso seja necessario substituir o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe, a
3RW5 HMI High Feature (acess6rio) ou o médulo de comunicacao 3RW5 (acessério) devidoa um
defeito, podera transmitir os dados ao seu novo aparelho com a funcao "Troca de aparelhos” ou
com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (modelo idéntico). Para poder transmitir os dados, terd de
os salvar antes.

Os seguintes dados sao transmitidos com a funcao "Troca de aparelhos":

* |I&M 1 Dados

* |&M 3 Dados

e Parametro do aparelho do dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe
* Parametros do aparelho da 3RW5 HMI High Feature

* Gerenciamento de usuarios/Senhas

e Parametros de comunicacao

Observe as informacdes fornecidas no capitulo Atualizacdo do firmware (Pagina 29).

Opcoes de transmissao
* Troca de aparelhos com cartdao Micro SD na 3RW5 HMI High Feature (Pagina 306)
* Troca de aparelhos com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) (Pagina 307)

10.6.1 Troca de aparelhos com cartao Micro SD na 3RW5 HMI High Feature

Requisito
e (Cartdo Micro SD com os dados salvos (Pagina 262)

— A pasta (p. ex. "TP3RW5 xxx-xxxxx+SLO...") encontra-se no diretério de raiz (nivel mais
alto).

— O numero do artigo no nome da pasta tem de coincidir com o ndmero do artigo do
dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe. O nimero de série no nome da
pasta ("SLO...") ndo precisa de coincidir.

— Menu: “Cartdao Micro SD > Carregar a parametrizacao no cartao Micro SD”
Os dados sao salvos em uma pasta gerada automaticamente (p. ex. "1P3RW5 xxx-
XXxxXx+SLO...").
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10.6 Funcdo "Troca de aparelhos”

Procedimento
1. Insira o cartdao Micro SD na 3RW5 HMI High Feature.
2. Transmita os dados aos aparelhos (dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe,
3RW5 HMI High Feature, médulo de comunicacdo 3RW5).
Menu: "Cartao Micro SD > Troca de aparelhos"
Indicacao
Troca de aparelhos (Device change)
Os dados atuais de todos os aparelhos (dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55
Failsafe, 3RW5 HMI High Feature, médulo de comunicacdo 3RW5) sao sobrescritos pelos
dados do cartao Micro SD.
3. Verifique os dados transmitidos.
Resultado
Vocé transmitiu seus dados salvos a seus aparelhos (dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RW55 Failsafe, 3RW5 HMI High Feature, médulo de comunicacdo 3RW5) com a funcao "Troca
de aparelhos".
10.6.2 Troca de aparelhos com SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal)
Requisito

e Acessérios (opcionais), p. ex. médulo de comunicacdo 3RW5 PROFINET ou PROFIBUS

e Conexao do dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com o SIRIUS Soft Starter
ES (TIA Portal).
O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe nao pode estar ligado on-line ao
SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal).

* Projeto no SIRIUS Soft Starter ES (TIA Portal) com dados salvos (modelo idéntico)
Botdo: "Carregar a partir do aparelho” na barra de funcdes.
Na janela "Navegacao do projeto”, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
tem de estar selecionado no projeto atual para o botao ser acionavel.
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10.6 Funcdo "Troca de aparelhos”

Procedimento

1. Transmita os dados aos aparelhos (dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe,
3RW5 HMI High Feature, médulo de comunicacdo 3RW5) via o SIRIUS Soft Starter ES
(TIA Portal).
Botao: "Carregar no aparelho" na barra de funcdes.
Na janela "Navegacao do projeto”, o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
tem de estar selecionado no projeto atual para o botdo ser acionavel.

Indicacao
Troca de aparelhos (Device change)
Os dados de todos os aparelhos (dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe,

3RWS5 HMI High Feature, médulo de comunicacdo 3RW5) sdo sobrescritos pelos dados
transmitidos.

2. Verifique os dados transmitidos.

Resultado

Vocé transmitiu seus dados salvos a seus aparelhos (dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RW55 Failsafe, 3RW5 HMI High Feature, médulo de comunicacdo 3RW5) com SIRIUS Soft
Starter ES (TIA Portal).
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11.1 Dados técnicos no SiePortal da Siemens

Folha de dados técnicos

Pode encontrar os dados técnicos sobre o produto no SiePortal (https://
sieportal.siemens.com/su/bldxd) da Siemens.

1. Introduza, no campo "Produtos”, o nimero do artigo do dispositivo desejado.

2. Clique, no resultado, no link "Dados técnicos".

Tabelas de apresentacao geral dos dados técnicos

Em nosso sistema de encomendas online (https://mall.industry.siemens.com/mall/pt/WW/
Catalog/Products/10143170?tree=CatalogTree#Technische Daten) encontra no separador
“Informacdo sobre o produto” tabelas de apresentacao geral com dados técnicos.
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Dados técnicos

11.1 Dados técnicos no SiePortal da Siemens
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Desenhos dimensionais 1 2

12.1 Dados CAx no Siemens SiePortal

Os dados CAx relativos ao produto podem ser encontrados no Siemens SiePortal (https://
sieportal.siemens.com/su/bldxd).

1. No campo "Produtos”, introduza o nimero do artigo do dispositivo desejado.

2. Clique no resultado no link "Dados CAXx".

12.2 Esquema de furacao para 3RW5 HMI High Feature

O esquema de furacao a seguir auxilia na montagem de um 3RW5 HMI High Feature com talas
para fixacao de parafusos em uma superficie plana.

114

14,5

§Li

68

14,5

M1

4,5
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Desenhos dimensionais
12.2 Esquema de furacGo para 3RW5 HMI High Feature
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Esquemas elétricos 1 3

13.1 Dados CAx no Siemens SiePortal

Os dados CAx relativos ao produto podem ser encontrados no Siemens SiePortal (https://
sieportal.siemens.com/su/bldxd).

1. No campo "Produtos”, introduza o nimero do artigo do dispositivo desejado.

2. Clique no resultado no link "Dados CAXx".
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Esquemas elétricos

13.1 Dados CAx no Siemens SiePortal
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Exemplos de circuito A

A1 Ligacao elétrica principal

A.1.1 Construcao da derivacao Tipo de coordenacao 1 sem circuito de seguranca

Pré-requisito
* Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

* Otipo de conexao do motor (Pagina 104) estd parametrizado para "Deteccdo automatica” ou
"Padrao”.
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Exemplos de circuito

A.1 Ligacdo elétrica principal

Construcao da derivacao

Ligue o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com suas conexdes na derivacao
do motor entre o disjuntor e 0 motor. Assim é obtido o tipo de coordenacao 1.

L1
L2
L3

1/L1 3/L2 5/L3

Qi
.J ‘J J
2T1| 4m2| 63
ut [ vt | wi
M1 r M
|
PE =

Q1 Disjuntor (p. ex. 3RV2 ou 3VA)
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
M1 Motor

PE Condutor de protecao
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Exemplos de circuito

A.1 Ligacdo elétrica principal
A.1.2 Construcao da derivacao Tipo de coordenacao 1 com fusiveis

Pré-requisito

¢ Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
No dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe, observe que um contator de rede Q21
precisa ser ligado antes da ordem de inicio para que o dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe possa executar um teste do aparelho antes da ativacao.

¢ Otipo de conexao do motor (Pagina 104) esta parametrizado para "Deteccdo automatica” ou
"Padrao".

Construcao da derivacao

Se for necessario um desacoplamento galvanico, instale um contator principal ou contator de
rede entre o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe e os fusiveis.

Nao ligue o contator principal e de rede entre o dispositivo de partida suave 3RW55 ou
3RWS55 Failsafe e o motor. O dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe poders,
nesse caso, apresentar uma mensagem de erro "Consumidor em falta" com um comando de
partida e uma ligacao retardada do contator.
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Exemplos de circuito

A.1 Ligacdo elétrica principal

L1
L2
L3

F1 H

Q21 L e it

11 3/L2 5/L3

" 8

2/T1| 4/T2 6/T3

U1 V1 W1

M1 ;_'_
PE =
F1 Fusivel de alcance total gG para protecao de cabos e condutores (p. ex. 3NA3)

Q21  Contator principal ou contator de rede para desacoplamento galvanico
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

M1 Motor

PE Condutor de protecao

A.1.3 Construcao da derivacao Tipo de coordenacao 2

Pré-requisito
* Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

» Otipo de conexdo do motor (Pagina 104) estd parametrizado para "Deteccdo automatica” ou
"Padrao".
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Exemplos de circuito

Construcao da derivacao

A.1 Ligacdo elétrica principal

Proteja os semicondutores de poténcia contra a possivel ocorréncia de curto-circuito, por meio
de fusiveis para semicondutores especiais (p. ex. fusiveis SITOR da Siemens) para atingir o tipo
de coordenacdo 2. Pode surgir um curto-circuito devido, por ex. a um defeito nos enrolamentos

do motor ou no cabo de alimentacao do motor.

L1

L2

L3

L1
L2
L3

Fa* H

11 3/L2 5/L3

Qi1
1J 0—) 0—)
2T1| 42| 63
ut | vt | owi
M1 r M
|
PE =

Fusivel de alcance parcial aR para protecao de semicondutor (p. ex. SITOR 3NE3/4 ou 3NC3)

Fusivel de alcance total gR para protecdo de semicondutor (p. ex. SITOR 3NE1)
Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

SR |
1/L1 3/L2 5/L3

Q11 J %
2/T1 4/T12 6/T3
U1 V1 W1

M1 r@
I

PE =

Q1 Disjuntor

F3

F3*

Q11

M1 Motor

PE Condutor de protecao

A.14 Circuito de raiz cubica

Se o dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe for operado no circuito de raiz
cUbica, a poténcia do motor dos diversos aparelhos é aumentada pelo fator de raiz cubica.

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008

319



Exemplos de circuito

A.1 Ligacdo elétrica principal

Pré-requisito

* Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
No dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe, observe que um contator de rede Q21
precisa ser ligado antes da ordem de inicio para que o dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe possa executar um teste do aparelho antes da ativacao.

* Motor com enrolamento, cujos enrolamentos podem ser ligados em triangulo com tensao de
rede predominante.

* Otipo de conexao do motor (Pagina 104) estd parametrizado para "Deteccdo automatica” ou
"Raiz cubica".
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Exemplos de circuito

A.1 Ligacdo elétrica principal

Sentido de funcionamento do motor no sentido de rotacao das fases

L1 L1

L2 L2

L3 L3
T

19 I'# 0 s ]

Lol I>> > | [>>
Q21 -
SN | | A
1/L1 3/L2 5/L3 1/L1 3/L2 5/L3
Q11 Q11
il abalidl

2/T1 4/T2 6/T3 2IT1|  4/T2 6/T3

U1 V1 W1 U1 VA1 W1
mi = M wi = M

I I

i i

I I

Pow2 | U2l v2 Pow2| u2| v2
e L e L
Q1 Disjuntor
F3 Fusivel de alcance parcial aR para protecdo de semicondutor (p. ex. SITOR 3NE3/4 ou 3NC)
F3* Fusivel de alcance total gR para protecdo de semicondutor (p. ex. SITOR 3NE1)
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
Q21 Contator principal ou contator de rede para desacoplamento galvanico
M1 Motor
PE Condutor de protecao

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008 321



Exemplos de circuito

A.1 Ligacdo elétrica principal

Sentido de funcionamento do motor contrario ao sentido de rotacao das fases

L1 L1

L2 L2

L3 L3
T

SERERE S
Q21 =\ -——

F3 Il

1/L1 3/L2 5/L3 1/L1 3/L2 5/L3
Q11 Q11 I] l
.J J .J .J .J
2/T1| 4/12| 6/T3 2/T1| 4/T2| 6/T3
U1 VA1 W1 u1 V1 W1

= M M1

M1 r
I
i
: w2 | uUz2| vz
PE  — PE
Q1 Disjuntor
F3 Fusivel de alcance parcial aR para protecdo de semicondutor (p. ex. SITOR 3NE3/4 ou 3NC)
F3* Fusivel de alcance total gR para protecdo de semicondutor (p. ex. SITOR 3NE1)
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
Q21 Contator principal ou contator de rede para desacoplamento galvanico
M1 Motor
PE Condutor de protecao
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Exemplos de circuito

A.2 Conexéo da corrente de comando

A.2 Conexao da corrente de comando

A.2.1 Controlo através de CLP

Pré-requisito

* Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (o exemplo mostra o dispositivo de
partida suave 3RW55 na comutacdo padrao)

e Parametrizacdo necessaria

/\ AvIsO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o

reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecdao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacao.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.
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Exemplos de circuito

A.2 Conexéo da corrente de comando

Fiacao do circuito de comando em caso de acionamento via CLP

L L1
L2
P24 L3 II .
O e
A J 3 ?
Q21 P24 SPS SPS !__1>> [>> | [>>
M SAIDA ENTRADA
> 8 5 1/L1|3/L2| 5/L3
lw) o o
= 8| 8| g B8 .28 § B =
Qii Q11
— J J J
\ 9 2/T1|4/T2|6/T3
_|
’7 — 3|' N ut| vi| wi
> = »(gl gl 322
z Z - c '
°° LT M1
(M
|
PE =
N
F1 Fusivel

Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21 CLP

M1 Motor

PE Condutor de protecao

A.2.2 Controle através do interruptor

Pré-requisito

 Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (o exemplo mostra o dispositivo de
partida suave 3RW55 na comutacao padrao)

e Parametrizacao necessdria
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Exemplos de circuito

A.2 Conexdo da corrente de comando

/\ Aviso

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacdo.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.

Fiacao do circuito de corrente de comando em caso de controle através do interruptor

L1
L L2
I
S T T
S1 S4 |
HE T8[9
—d [>>| [>> I >>
- N B
w w w
a1 1L1|3/L2| 5/L3
5 Q11
e Ayl
’7 =R 2/m1|42|6m3
SNIEEBEEE zgg
z Z - c '
5 &6 TG ut| vi| wi
P1(§l§)
N M1 :‘ M
PE =
F1 Fusivel

S1 Interruptor: Motor Ligado / Desligado
S4 Botdo: Reset

Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
P1 Lampada de sinalizacao

M1 Motor

PE Condutor de protecao
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Exemplos de circuito

A.2 Conexdo da corrente de comando
A.2.3 Acionamento de um contator de rede
Pré-requisito

e Dispositivo de partida suave 3RW55

e Parametrizacao necessaria

/\ AvIsO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o

reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacao.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.
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Exemplos de circuito

A.2 Conexdo da corrente de comando

Fiacao do circuito de comando em caso de acionamento de um contator de rede

O exemplo mostra o dispositivo de partida suave 3RW55 na comutacdo padrao.

L1
- 2
T L3
F Q) st s2 a
- N »
= 5| & gl 8 i gl 2 %I gl 4%
Q11
C Q11
o
I e
NEEEEEE gyl
P4 b4 - c '
o o + S
szlj?“ P1 M1
N PE
F1 Fusivel
S1 Interruptor: Motor Ligado / Desligado
S2 Botao: Reset
Q1 Disjuntor
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21 Contator de rede
P1 Lampada de sinalizacao
M1 Motor
PE Condutor de protecao
A.2.4 Conectar o sensor de temperatura

Pré-requisito

* Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe

2/T1

4/T2

Al

6/T3

W1

e Motor com interruptor de temperatura (p. ex. Thermoclick) ou termistor (por ex. PTC tipo A)

e Parametrizacao necessaria
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Exemplos de circuito

A.2 Conexéo da corrente de comando

Procedimento

Resultado

A.2.5

Pré-requisito

328

Indicacao

Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com protecdao de motor por
termistor em dreas com risco de explosao

Observe que a operacao de um dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com
protecao de motor por termistor em dreas com risco de explosao sé é possivel com um termistor
(p. ex., PTC tipo A).

Para obter mais informacdes sobre a operacao de motores em areas com risco de explosao,
consulte os capitulos Protecao contra sobrecarga do motor com certificacdo ATEX/IECEx
(Pagina 22) e Sensor de temperatura (Pdgina 186).

1. Conecte o sensor de temperatura:

Interruptor de temperatura nos bornes T1-T2 Termistor nos bornes T1-T2

y

Dz

(

2. Parametrize o sensor de temperatura (Pagina 186).

Os dispositivos de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe monitoram o motor quanto a
excedéncia da temperatura. Caso a temperatura seja ultrapassada, dependendo da
parametrizacao, é gerado um aviso ou o motor é desligado. A reativacdo ocorre apds um reset.

Ligar a unidade de avaliacao a saida analdgica

* Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe
¢ Unidade de avaliacao para indicacao do sinal de saida analégica

» Saida analégica parametrizada (Pagina 220)
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Procedimento

Ligue a unidade de avaliacao:

Tensao nos terminais AQ U+ / AQ- Corrente nos terminais AQ I+ / AQ-
AQ I+ AQU+  AQ- ‘ AQ I+ AQ U+ AQ-

Resultado

O valor de medicdo definido é exibido na unidade de avaliacdo através da saida analégica.
A3 AplicacOes especiais
A.3.1 Dispositivo de partida suave 3RW55 e 3RW55 Failsafe na operacao a prova

de explosao

A.3.1.1 Tipo de conexao do motor "padrao” na operacao a prova de explosao

Pré-requisito

 Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (o exemplo mostra o dispositivo de

partida suave 3RW55)

e Parametrizacao necessdria
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

330

/\ PERIGO

Perda da protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Nao se esqueca de que, sem a realizacao de uma das medidas de resolucdo seguidamente
mencionadas com as seguintes tensdes de rede, a operacao do dispositivo de partida
suave 3RW55 com o tipo de conexdao do motor "padrao" leva a perda da protecdo contra
sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx (ndo se aplica para o dispositivo de
partida suave 3RW55 Failsafe):

¢ Dispositivo de partida suave 200 - 480 V: para tensdo da rede > 440 V (+10 %)

* Dispositivo de partida suave 200 - 600 V: para tensdo da rede > 500 V (+10 %)

¢ Dispositivo de partida suave 200 - 690 V: para tensdo da rede > 560 V (+10 %)

Selecione uma das seguintes possibilidades consoante a estrutura da ligacdo para garantir a
protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEX:

¢ Utilize um contator de rede adicional no circuito principal de corrente.
Ligue o contator de rede a saida 95, 96 e 98 (saida 3).

¢ Utilize um disparador de subtensdo adicional no caso de uma estrutura de derivacao do
motor com disjuntor.
Ligue o disparador de subtensao a saida 95, 96 e 98 (saida 3).
Para mais informacdes, consulte o capitulo Conectar (Pagina 79).
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo no tipo de conexao do motor "Padrao" na operacao Ex com contator de rede adicional
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L3
o S1 ! s2 | !
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S I =] o bbb 2171 |42 | 673
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. ut| vi| wi
P1<§I§) Q21 E’:?
N
M1 -
i
PE =
F1 Fusivel
S1 Interruptor: Ligar/desligar o motor
S2 Botdo: Reset
Q1 Disjuntor
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21 Contator de rede
P1 Lampada de sinalizacao
M1 Motor
PE Condutor de protecao
A.3.1.2 Tipo de conexao do motor “"Raiz cubica" na operacao a prova de explosao

Pré-requisito

 Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (os exemplos mostram o dispositivo

de partida suave 3RW55)

e Parametrizacao necesséria
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

/\ PERIGO

Perda da protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Nao se esqueca de que, sem a realizacao de uma das medidas de resolucdo seguidamente
mencionadas, a operacdo de um dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com
o tipo de conexdo do motor "Raiz de 3" leva a perda da protecao contra sobrecarga do motor
certificada conforme ATEX/IECEXx:

Selecione uma das seguintes possibilidades consoante a estrutura do chaveamento para
garantir a protecao contra sobrecarga do motor certificada conforme ATEX/IECEx:

¢ Utilize um contator de rede adicional no circuito principal de corrente (no condutor de
alimentacao ou no triangulo).
Ligue o contator de rede a saida 95, 96 e 98 (saida 3).

e Utilize um disparador de subtensao adicional no caso de uma estrutura de derivacao do
motor com disjuntor.
Ligue o disparador de subtensdo a saida 95, 96 e 98 (saida 3).
Para mais informacdes, consulte o capitulo Conectar (Pagina 79).
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Exemplos de circuito

Fiacdo na conexao dentro do triangulo na operacao Ex com contator de rede adicional no

triangulo

A.3 Aplicacbes especiais

|
F1 N T
S1 s2
- N B
w w w
4 z pd lw) o) )
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F1 Fusivel

S1 Interruptor: Motor Ligado / Desligado
S2 Botdo: Reset

Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21 Contator de rede

P1 Lampada de sinalizacao

M1 Motor

PE Condutor de protecao

” ‘1/L1H:| []

3/L2| 5/L3

Q11

M1

PE

F3*  Fusivel de alcance parcial aR para protecdo de semicondutor, p. ex. SITOR 3NE3/4 ou 3NC (opci-

onal)
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo na conexao dentro do triangulo na operacdao Ex com contator de rede adicional

(estrutura com fusivel)

334
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F1 Fusivel
S1 Interruptor: Motor Ligado / Desligado
S2 Botdo: Reset
Q1 Disjuntor
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21 Contator de rede
P1 Lampada de sinalizacao
M1 Motor
PE Condutor de protecao
F3 Fusivel de alcance total gR para protecao de semicondutor, p. ex. SITOR 3NE1
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Exemplos de circuito

A.3.2

Pré-requisito

A.3 Aplicacbes especiais

Dispositivo de partida suave 3RW55 em circuito padrao e funcdao de marcha
de inércia frenagem DC com contator de frenagem

/\ Aviso

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacdo.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.

Utilize a funcado "Frenagem DC com contator de frenagem externo”, quando for necessario
imobilizar aplicacdes com grandes inércias de massa (massas centrifugas) (Jeaga < 5 X Jyoton) -

Se selecionar a funcao de marcha de inércia "Frenagem DC com contator de frenagem
externo”, serd necessario um contator de frenagem adicional. Mude a saida 1 para "Contator
de frenagem DC". Se selecionar a funcdo de marcha de inércia "Frenagem DC dinamica sem
contator”, nao sera necessdrio um contator de frenagem.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Frenagem DC com contatores de frenagem
externos (Pagina 170).

¢ Dispositivo de partida suave 3RW55
e Parametrizacao necessdria

¢ O dispositivo de partida suave 3RW55 utilizado preenche as condicbes prévias da seguinte
tabela:

Tamanho da es-
trutura

Numero do artigo do
dispositivo de partida

Numero de contatores
de frenagem externos

Numero de contatores
de frenagem externos

suave 3RW55 necessarios até 400 V necessarios acima de
400V
Tamanho da estru- | 3RW551.-..... Tou2 2
tura 1
Tamanho da estru- | 3RW5521-.....
tura 2 3RW5524-.....
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo no dispositivo de partida suave 3RW55 em circuito padrao e funcao de marcha de inércia
frenagem DC com contator de frenagem
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F1 Fusivel

F3 Fusivel

Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55

Q21 CLP

Q93 Contator de frenagem
M1 Motor

PE Condutor de protecao
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

A.3.3 Dispositivo de partida suave 3RW55 em circuito padrao e funcao de marcha
de inércia frenagem DC com 2 contatores de frenagem

/\ Aviso

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacdo.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.

Utilize a funcado "Frenagem DC com contator de frenagem externo”, quando for necessario
imobilizar aplicacdes com grandes inércias de massa (massas centrifugas) (Jeaga < 5 X Jyoton) -

Se selecionar a funcao de marcha de inércia "Frenagem DC com contator de frenagem
externo”, serdao necessarios 2 contatores de frenagem adicionais. Mude a saida 1 para
"Contator de frenagem DC". Se selecionar a funcao de marcha de inércia "Frenagem DC
dindmica sem contator", ndo sera necessario um contator de frenagem.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Frenagem DC com contatores de frenagem
externos (Pagina 170)
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Pré-requisito

338

Dispositivo de partida suave 3RW55

Parametrizacao necessaria

O dispositivo de partida suave 3RW55 utilizado preenche as condicbes prévias da seguinte

tabela:

Tamanho da es-
trutura

Ndmero do artigo do
dispositivo de partida
suave 3RW55

Nidmero de contatores
de frenagem externos
necessarios até 400 V

Nldmero de contatores
de frenagem externos
necessarios acima de
400V

tura 5

Tamanho da estru- | 3RW551.-..... Tou?2

tura 1

Tamanho da estru- | 3BRW5521-.....

tura 2 3RW5524-.....
3RW5525-..... 2
3RW5526-.....
3RW5527-.....

Tamanho da estru- | 3RW553.-.....

tura 3

Tamanho da estru- | 3RW554.-.....

tura 4

Tamanho da estru- | 3RW555.-.....

2
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo no dispositivo de partida suave 3RW55 em circuito padrao e funcao de marcha de inércia
frenagem DC com 2 contatores de frenagem
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X
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< D
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F1 Fusivel
F3 Fusivel

K4 Relé auxiliar K4, p. ex.:
LZS: RT4A4T30 (AC 230 V tensao nominal da alimentacao de comando),
LZS: RT4A4S15 (tensdo nominal da alimentacdo de comando AC 115 V)

Q1 Disjuntor

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008 339



Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21 CLP

Q91 Contator de frenagem

Q92 Contator de frenagem

M1 Motor

PE Condutor de protecao

A.3.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 em chaveamento padrao e funcao de
marcha de inércia Frenagem DC dindmica sem contator

/\ AvIsO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacdo.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida de falha geral (terminais 95 e 96) no comando.

Utilize a funcao "Frenagem DC dinamica" quando for necessario imobilizar aplicacdes com
pequenas inércias de massa (massas centrifugas) (Jeyqs < Juowor) OU quando for necessario um
processo de frenagem elétrico sem contator de frenagem.

Para mais informacdes, consulte o capitulo Frenagem DC dinamica sem contator
(Pagina 174).

Pré-requisito
* Dispositivo de partida suave 3RW55 em chaveamento padrao
* Nenhuma operacao Ex ativa

e Parametrizacao necessaria
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacao em dispositivo de partida suave 3RW55 em chaveamento padrao e funcdao de marcha de
inércia Frenagem DC dinamica sem contator
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P24 | T
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Q21 P24 SPS SPS 7> 15> [1>>
M SAIDA ENTRADA
3 8 & 1/L1| 3/L2| 5/L3
EEEEEREEERERE:
Qt
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Nt 2/T1| 4/T2| 6/T3
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o O * G
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|
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F1 Fusivel
Q1 Disjuntor
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21 CLP
M1 Motor
PE Condutor de protecao
A.3.5 Dispositivo de partida suave 3RW55 em circuito padrao com partida suave,

parada suave e funcao adicional "marcha lenta"

Indicacao

Nao utilize a funcdo "Marcha lenta" em regime de carga continuo. O motor pode aquecer de
forma inadmissivel na marcha lenta em regime de carga continuo.

Pré-requisito
* Dispositivo de partida suave 3RW55

e Parametrizacao necessaria
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Procedimento

342

Para mais informacdes, consulte o capitulo Marcha lenta (Pagina 189).

1. Ajuste a funcao das entradas digitais:

DI1: Motor a direita com PS1
DI2: Motor a esquerda com PS1
DI3: Marcha lenta

DI4: Reset (ajuste de fabrica)

Ajuste os parametros de marcha lenta no conjunto de parametros 1.
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo no dispositivo de partida suave 3RW55 em circuito padrao com partida suave, parada
suave e funcao adicional "marcha lenta" em ambos os sentidos de rotacdao com um conjunto de
parametros
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

F3 Fusivel

K1 Contator auxiliar
K2 Contator auxiliar
K3 Contator auxiliar
S1 Botdo: Reset

S2 Interruptor: Inicio lento a direita
S3 Interruptor: Inicio lento a esquerda
S4 Interruptor: Inicio a direita Arranque suave

Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
M1 Motor

PE Condutor de protecao

A.3.6 Acionamento através de bus de campo com comutacao para operacao
manual no local

Pré-requisito

* Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (o exemplo mostra o dispositivo de
partida suave 3RW55)

e Parametrizacdo necessaria

» Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe com médulo de médulo de
comunicacdo 3RW5 adicional conectado via bus de campo
Para mais informacdes, consulte o manual do aparelho do respectivo médulo de
comunicacdao 3RW5.

/\ AvIsO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacao.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo no caso de acionamento através de bus de campo com comutacao para operacao manual
no local

O exemplo mostra o dispositivo de partida suave 3RW55 na comutacdo padrao.
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F1 Fusivel
F3 Fusivel
S1 Interruptor: Manual no local
S2 Interruptor: Inicio / parada (manual no local)
S3 Interruptor: Reset (manual no local)
P1 Lampada de sinalizacao

Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55 via bus de campo (p. ex. PROFINET)
M1 Motor

PE Condutor de protecao

A.3.7 Funcao de limpeza das bombas
A.3.7.1 Funcao de limpeza das bombas com marcha lenta
Pré-requisito

» Dispositivo de partida suave 3RW55

e Parametrizacdo necessaria
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Mais informacdes estao disponiveis no capitulo Funcao de limpeza das bombas (Pdgina 200)
ou nas FAQs (https://support.industry.siemens.com/cs/iww/en/view/109761112) na internet.

/\ AvIsO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacdo.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.

Fiacao do circuito de corrente de comando na funcao de limpeza das bombas com marcha lenta

O exemplo mostra o dispositivo de partida suave 3RW55 na comutacdo padrao.
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S1 Interruptor: Motor Ligado / Desligado
S2 Ativar a limpeza das bombas

S4 Botdo: Reset

Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
P1 Lampada de sinalizacao

M1 Motor

PE Condutor de protecao
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

A.3.7.2 Funcao de limpeza das bombas com contator de inversao

Pré-requisito

Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (o exemplo mostra o dispositivo de
partida suave 3RW55 na comutacao padrao)

e Parametrizacao necessdria

Mais informacdes estdo disponiveis no capitulo Funcdo de limpeza das bombas (Pdgina 200)
ou nas FAQs (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109761112) na internet.

/\ AvisO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o

reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecdo do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacao.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacao do circuito de corrente de comando na funcao de limpeza das bombas com contator de

inversao
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Interruptor: motor Ligado / Desligado a direita
Interruptor: motor Ligado / Desligado a esquerda
Ativar a limpeza das bombas

Botdo: Reset

Disjuntor

Dispositivo de partida suave 3RW55

Contator de inversdo a direita

Contator de inversdo a esquerda

Motor

Condutor de protecao
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais
A.3.8 Operacao de inversao

Pré-requisito

e Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (o exemplo mostra o dispositivo de
partida suave 3RW55)

e Parametrizacao necessaria:
— Aacdo de entrada de DI1 estd ajustada para "Motor a direita".
— A acdo de entrada de DI2 estd ajustada para "Motor a esquerda".
— A acdo de entrada de DI3 estd ajustada para "Modo de operacao manual no local".
— Aacdo de saida de DO1 estd ajustada para "Contator de inversdo a direita".

— Aacdo de saida de DO21 estd ajustada para "Contator de inversdo a esquerda".

/\ AvIsO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacao.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo em operacao de inversao

A.3.9

Pré-requisito

350

F1

Q11

F1
S1
S2
S3
Q1
QM
Q21
Q22
M1
PE

L1
L2
QI ¢ L3
Q22> Q21 s ]
o4
S1 S2 [ | I>> | 1>> | 1>>
L |
sl 8 5 cC |[C [C
2 3|3 5 3 5|lz9 9% ¢
[
Q22\~\ a2ty —3——
| —
e
’7 5 5 1/L1| 3/L2| 5/L3
> = »lgl gle 2l 20> [ [ .y ;
b4 pd - c
o O T ¢
oz o 2/T1| 4/T2| 6/T3
U1l vi] w1
Q21 Y Q22 v
Elj ": M1
= PE

Fusivel

Interruptor: motor Ligado / Desligado a direita
Interruptor: motor Ligado / Desligado a esquerda
Botdo: Reset

Disjuntor

Dispositivo de partida suave 3RW55

Contator de inversao a direita

Contator de inversdo a esquerda

Motor

Condutor de protecao

Dispositivo de partida suave 3RW55 para partida serial com 3 conjuntos de
parametros

Dispositivo de partida suave 3RW55

Parametrizacao necessaria
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

/\ Aviso

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacao.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.

Indicacao

Ajuste a funcdo "Inércia livre" como tipo de inércia no dispositivo de partida suave 3RW55.
Assegure-se de que cada uma das acoes de entrada estd parametrizada com um conjunto de
parametros préprio:

* "Motor a direita com PS1" para entrada DI1

* "Motor a direita com PS2" para entrada DI2

* "Motor a direita com PS3" para entrada DI3

* "Reset" para entrada DI4 (opcional)

Assegure-se de que as acOes de saida estao parametrizadas para "Operacao / Ponte de fios".

Indicacao

No caso de uma elevada sequéncia de operacao, dimensione o dispositivo de partida
suave 3RW55 para, no minimo, um nivel de poténcia superior a poténcia maior conectada do
motor.
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo no caso do dispositivo de partida suave 3RW55 para partida serial com 3 conjuntos de
parametros - circuito principal
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il
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F1
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2/T1

F1 Fusivel

F2 Fusivel motor 1
F3 Fusivel motor 2
F4 Fusivel motor 3
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

F6 Relé de sobrecarga motor 1

F7 Relé de sobrecarga motor 2

F8 Relé de sobrecarga motor 3

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21 Contator de partida motor 1

Q22 Contator de rede motor 1

Q31 Contator de partida motor 2

Q32 Contator de rede motor 2

Q41 Contator de partida motor 3

Q42 Contator de rede motor 3

M1 Motor 1
M2 Motor 2
M3 Motor 3

PE Condutor de protecao
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo no caso do dispositivo de partida suave 3RW55 para partida serial com 3 conjuntos de

parametros - circuito de comando
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Exemplos de circuito

F3
F4
s3
$10
S11
520
521
$30
531
Q11
Q21
Q22
Q31
Q32
Q41
Q42
H1

A.3.10

Pré-requisito

Fusivel
Fusivel
Botao:
Botao:
Botao:
Botao:
Botao:
Botao:
Botao:

A.3 Aplicacbes especiais

Reset

Motor 1 Inicio
Motor 1 Parada
Motor 2 Inicio
Motor 2 Parada
Motor 3 Inicio
Motor 3 Parada

Dispositivo de partida suave 3RW55
Contator de partida motor 1

Contator de rede motor 1

Contator de partida motor 2

Contator de rede motor 2

Contator de partida motor 3
Contator de rede motor 3

Lampada de sinalizacao

Dispositivo de partida suave para motor para comutacao de polos com
enrolamentos separados e 2 conjuntos de parametros

e Dispositivo de partida suave 3RW55 ou 3RW55 Failsafe (o exemplo mostra o dispositivo de
partida suave 3RW55)

e Parametrizacao necessaria

Indicacao

Como tipo de inércia é necessario ajustar a funcao "Marcha em inércia livre" no 3RW5.

/\ AvIsO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecdao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacao.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.

Dispositivos de partida suave SIRIUS 3RW55 e 3RW55 Failsafe
Manual do aparelho, 04/2026, ASE35630887006A/RS-AJ/008 355



Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo no dispositivo de partida suave para motor para comutacao de polos com enrolamentos
separados e 2 conjuntos de parametros
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

S1 Botdo: Start, rotacdes baixas
S2 Botdo: Start, rotacoes altas
S3 Botdo: Reset
S4 Botdo: parada do motor
Q1 Disjuntor
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21  Contator principal para rotacdo inferior
Q31 Contator principal para rotacdo superior
K1 Contator auxiliar para retardo da comutacao (atraso de resposta 500 ms)
M Motor
PE Condutor de protecao
P1 Lampada de sinalizacao: Motor gira com rotacao reduzida
P2 Lampada de sinalizacdo: Motor gira com rotacao elevada
P3 Lampada de sinalizacdo: interferéncia
A.3.11 Dispositivo de partida suave 3RW55 com ligacao direta (DOL) como partida

de emergéncia

Requisito

* Dispositivo de partida suave 3RW55

e Parametrizacao necessaria

/\ AvisO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o
reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacdo.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida do erro composto (bornes 95 e 96) no comando.
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdo no caso do dispositivo de partida suave 3RW55 com ligacao direta (DOL) como partida de
emergéncia

O exemplo mostra o dispositivo de partida suave 3RW55 na comutacdo padrao.

- ! 2
F1 03 { T
S1 Q1 -\ -\ -
xj. R .
| | ]
= s> s> I>>
S2 S3 S4 A\
- N »
w w w
x| 5 5 8 6 %]z g 7§ %2
Q11
1/L1| 3/L2| 5/L3

(m— s Q11 %;}jég N\ Q21
= aaia

’7 = 3 2/T14/T2 6/T3
R glplzt 1] |
P4 pd — '
o O + ¢ q "
Q21T
Ut v1| w1
N
M )4 M1
i
= PE
F1 Fusivel
S1 Seletor: Arranque suave/Acionamento direto

S2 Interruptor: Inicio / Parada (dispositivo de partida suave 3RW55)
S3 Botdo: Reset

S4 Interruptor: Ligacdo direta (DOL)

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55

Q21 Contator de rede

M1 Motor

PE Condutor de protecao

A.3.12 Partida de um motor Dahlander

Pré-requisito
* Asaida de relé ON / RUN foi parametrizada em ON.

* Parada suave impossivel. Ajustar o tempo de parada O s no elemento de ajuste
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

/\ Aviso

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Em caso de ordem de inicio pendente ocorre automaticamente um novo rearranque apos o

reset. Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem
ocorrer estados perigosos da instalacao.

Resete a ordem de inicio (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Integre, para tal, p. ex. a saida de falha geral (terminais 95 e 96) no comando.
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacao

F1

95 13 23 43
Q11

96 98 14 24 \ 44

Q21\Q31\ S3 }A s
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Al a1 A
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F1
F2
K1
S1
S2
S3
S4
Q1
Q11
Q21
Q31
Q32
H1
H2
H3
M1
DI
DI2
DI4

360

Fusivel

Fusivel: para protecdao contra sobrecarga do motor, ajustar a corrente de operacao nominal das rotacdes baixas
Contator auxiliar para retardo da comutacao (atraso de resposta 500 ms)

Botao: Iniciar, rotacdes baixas

Botao: Iniciar, rotacdes altas

Botao: Reset

Botdo: Parada do motor

Disjuntor

Dispositivo de partida suave 3RW55

Contator principal: rotacdes baixas

Contator principal: rotacoes altas

Contator estrela: rotacoes altas

Lampada de sinalizacdo: interferéncia

Lampada de sinalizacao: baixa rotacdo do motor
Lampada de sinalizacdo: rotacdes altas

Motor

Motor a direita Conjunto de dados de pardametros 1
Motor a direita Conjunto de dados de pardmetros 2
Reset
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

A.3.13 Bypass externo

Pré-requisito
¢ O parametro "Classe de disparo” estd ajustado para "CLASSE OFF".

O parametro "Modo de operacdo de bypass" (no menu "Outros parametros") esté ajustado
para "Bypass externo".

O parametro "Acao de saida" da saida a qual se encontra ligado o contator de bypass externo
estd ajustado para "Bypass externo".

¢ Contator de bypass externo

¢ Relé de sobrecarga externo

ATENCAO

Danos materiais devido a sobrecarga

Se for usado um bypass externo, a auto-protecao do aparelho e a protecao contra
sobrecarga do motor estao desativadas. Por conseguinte, podem ocorrer danos materiais
no dispositivo de partida suave ou no motor em caso de sobrecarga.

Utilize uma protecdo contra sobrecarga externa adicional para proteger o dispositivo de
partida suave e o motor de danos devido a sobrecarga.
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacao
111213
L/+T—> L+
_F1 1 3 5 .
2 4 6 'F1y
_Q22 1YLl (q3/L2 (5/L3 ’/ ’/
b I anyoany” -t L
-Q1 (51 57 3] F~ 14 2 2
2 4 6 -S1 14 . .
S— §2 v Q21 % P& -Q22[ ]
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-Q11 11 E{\fz/u I—TSM AL L+ é)M é)mlé)mzé)mx DI4
L1 q3/L2 53 ‘ﬁ‘ I::‘
-Q21 om Jam e j ’j
%2/1 4/T2 <¥G/T3 A2 oT1 OT2 ?AQI+ (?AQ[H ?AQ'
L] L]
- U-
M
PE »J»PE
F1 Fusivel
S1 Botdo: Interruptor: Motor Ligado / Desligado
S2 Botao: Reset
Q1 Relé de sobrecarga externo
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW5
Q21 Contator de bypass externo
Q22 Contator principal
P1 Lampada de sinalizacao
M1 Motor
PE Condutor de protecao
A.3.14 Desligamento de PARADA DE EMERGENCIA até SIL 1 ou PL c com um
chaveador de seguranca 3SK1 sem dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe
O dispositivo de partida suave 3RW55 nao tem qualquer efeito ou influéncia sobre a funcao de
seguranca da aplicacao. Por conseguinte, ele ndo é considerado positiva nem negativamente na
aplicacao de seguranca e também nao precisa de ser incluido no calculo em caso de
comprovacdo normativa.
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Exemplos de circuito

Pré-requisito

* Dispositivo de partida suave 3RW55
Para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe, observe o capitulo Dispositivo de partida

suave 3RW55 Failsafe (Pagina 370).

* Coma parada suave ajustada (tempo de inércia ajustado>0's), em caso de disparo do circuito
de PARADA DE EMERGENCIA, pode surgir a mensagem de erro "Consumidor em falta" no

dispositivo de partida suave 3RW55. Reinicie a mensagem de erro com reset.

Principio de estrutura

A.3 Aplicacbes especiais

Caso deseje obter SIL 1 conforme IEC 62061 / PL c conforme EN ISO 13849-1, sera necessaria a

ligacdo em série de um contator adicional com o dispositivo de partida suave 3RW55 em

combinacdo com um chaveador de seguranca adequado para o efeito (p. ex.: 3SK1111), bem

como o monitoramento dos contatos auxiliares do contator.

L1L2L3

—

LY
=
=g ol

F ®

Contator 3RT20

Motor

OEOEO

PARADA DE EMERGENCIA
Dispositivo de partida suave 3RW55

Chaveador de seguranca 35K1
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacao do dispositivo de partida suave 3RW55

O exemplo mostra o dispositivo de partida suave 3RW55 na comutacdo padrao.

L1
L L2
R
a T . R
S1 S4 |
SCAEAL
IS I>> | >
Q21 ‘ ‘ ‘
3l & & Q21
=z o o O
x| 8|5, 8 6 7|5, 9 &’ 5 =
Q11 1L1| 3IL2| 53
e
’7 4 3
— 2/T1| 4/T2| 6/T3
SEEBEEE gzt !
z =2 = c '
o O *oF ut| v1| wi
P1(§l§
M1 -
N i
PE =
F1 Fusivel
S1 Interruptor: Start / Stop

S4 Botdo: Reset>4 s

Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21 Contator

P1 Ladmpada de sinalizacao

M1 Motor

/\ AvIsO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Se um comando de partida estiver pendente, ocorrerd um rearranque automatico apés resetar.
Isto se aplica especialmente a ativacao da protecao do motor. Por conseguinte podem ocorrer
estados perigosos da instalacao.

Resete o comando de partida (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Para isso, por exemplo, vincule a saida de erro composto (terminais 95 e 96) ao controle.
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Exemplos de circuito

Fiacdao do chaveador de seguranca 3SK1 SIL 1 com contator de rede

A.3 Aplicacbes especiais

L+ '
S4 _|
G_ _L -\ S3 |::| F2
Q11
@ 7 Q21 o
K1 A1+ |T1 [IN1|T2 [IN2|T3 [IN3]|T4 |IN 13 |23 |33 [41
FIS
Logic f---\--\--\-—-7
|E| Autostart / Monitored Start
L M SRRV B
A2- 14 |24 |34 |42
Q21 E‘:I
L- .
F2 Fusivel
Q11 Contator de rede
Q21 Contator
S3 Botdo Start
S4 PARADA DE EMERGENCIA
K1 Chaveador de seguranca 3SK1111
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacdao do chaveador de seguranca 3SK1 SIL 1 sem contator de rede

- | 3. -
¢ I

L+

7Q21
K1 A1+ |T1 |IN1 (T2 [IN2|T3 [IN3|T4 |IN 13 (23 (33 |41
F/S
Logic f---\--\--\-—-7
|E| Autostart / Monitored Start
A2- 14 |24 [34 |42
Q21 [
L -

F2 Fusivel

Q21 Contator

S3 Botao Start

S4 PARADA DE EMERGENCIA

K1 Chaveador de seguranca 3SK1111

A.3.15 Desligamento de PARADA DE EMERGENCIA até SIL 3 ou PL e com um
chaveador de seguranca 3SK1 sem dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe

O dispositivo de partida suave 3RW55 nao tem qualquer efeito ou influéncia sobre a funcao de
seguranca da aplicacao. Por conseguinte, ele ndo é considerado positiva nem negativamente na
aplicacao de seguranca e também nao precisa de ser incluido no calculo em caso de
comprovacao normativa.
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Pré-requisito

* Dispositivo de partida suave 3RW55
Para o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe, observe o capitulo Dispositivo de partida
suave 3RW55 Failsafe (Pagina 370).

* Coma parada suave ajustada (tempo de inércia ajustado>0's), em caso de disparo do circuito
de PARADA DE EMERGENCIA, pode surgir a mensagem de erro "Consumidor em falta" no
dispositivo de partida suave 3RW55. Reinicie a mensagem de erro com reset.

Principio de estrutura

A desativacao segura até SIL 3 conforme IEC 62061 / PL e conforme EN ISO 13849-1 requer a
utilizacao de 2 contatores redundantes e o monitoramgnto dos contatos auxiliares de ambos os
contatores. Também neste caso, a PARADA DE EMERGENCIA tem de ser monitorada em dois
canais.

@

F®

PARADA DE EMERGENCIA
Contatores 3RT20

Dispositivo de partida suave 3RW55
Motor

Chaveador de seguranca 35K1

OEOEO
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Exemplos de circuito

A.3 Aplicacbes especiais

Fiacao do dispositivo de partida suave 3RW55

L L3 ]
t 1
1 Q sn—vﬁw sS4 Q1 L z
Q21 \ L] >>
N

Q22
o =
ar
1/L1|3/L2 | 5/L3

_‘/q

\
~
~

A

\

v1d
/(4 v _I'L_/,/

q

ON €l
ON €2
6

ON €¥

1a
[4[e]

€1d

W
+1

44’4

—
=B

SEEBEEE gt
z z - c ' 2/T1| 4/T2 | 6/T3
O O + G

P1(§1§)
N
I

F1 Fusivel

S1 Interruptor: Start / Stop

S4 Botdao: Reset >4 s

Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55
Q21 Contator

Q22 Contator

P1 Lampada de sinalizacao

M1 Motor

/\ AvIsO

Religamento automatico.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Se um comando de partida estiver pendente, ocorrerd um rearranque automatico apos resetar.
Isto se aplica especialmente a ativacao da protecdo do motor. Por conseguinte podem ocorrer
estados perigosos da instalacao.

Resete o comando de partida (p. ex. mediante o CLP ou interruptor) antes do reset.

Para isso, por exemplo, vincule a saida de erro composto (terminais 95 e 96) ao controle.
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Exemplos de circuito

Fiacdo do chaveador de seguranca 3SK1 SIL 3 com contator de rede

L+

A.3 Aplicacbes especiais

sS4 N S3 F2|::| |::| F3
G_#_" - Q21 Q11
13/14
& - Q22
K1 A1+ |T1 [IN1 [T2 [IN2[T3 [IN3]|T4 [IN 13 |23 |33 |41
F/S
Logic f---- N-N\-X -7
|E| Autostart / Monitored Start
----- A o -
A2- 14 |24 |34 |42
Q211 1Q22
L- 3 SR S
F2 Fusivel
F3 Fusivel
Q11 Contator de rede
Q21 Contator
Q22 Contator
S3 Botdo Start
S4 PARADA DE EMERGENCIA
K1 Chaveador de seguranca 3SK1111
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Exemplos de circuito

A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Fiacdao do chaveador de seguranca 3SK1 SIL 3 sem contator de rede

L+

—

K1 A1+

sS4 N S3 FZ[] [] F3
CI_ T Q21
& . 0z
T1 [IN1 (T2 [IN2|T3 |IN3|T4 [IN 13 |23 |33 |41
F/S
Logic f---- N-N\-X -7
|E| Autostart / Monitored Start

A2-

14 |24 |34 |42

F2
F3

Fusivel
Fusivel

Q21 Contator
Q22 Contator

S3 Botdo Start
S4 PARADA DE EMERGENCIA
K1 Chaveador de seguranca 3SK1111
A4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Pré-requisito

370

Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
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Exemplos de circuito

A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

/\ Aviso

Perda da funcao de seguranca pelo diagnéstico limitado.
Perigo de vida ou de ferimentos graves.

Para o diagnéstico, o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe sempre deve estar conectado
diretamente na tensao principal (tensdo operacional).

Para o diagnostico, conecte o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe diretamente na
tensdo principal. Elementos de contato adicionais (por exemplo, um contator redundante)
somente podem ser conectados em linha atras do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

Indicacao
Cumprimento do niimero de ciclos de operacao maximo admissivel
Os valores de seguranca caracteristicos se aplicam somente, caso sejam considerados os

ndmeros de ciclos de operacdao maximos admissiveis (B10) dos dispositivos de comutacao
utilizados.

* Aplicacao SIL1: B10 do dispositivo de partida suave
e Aplicacao SIL3: B10 do dispositivo de partida suave e B10 do contator ligado a jusante

Indicacao
Verificacao da funcao
Os valores de seguranca caracteristicos em regime de carga continuo sdo validos para um

intervalo de teste de funcdo para SIL1 < 1 ano e SIL 3 <1 més. A verificacao da funcao faz parte
do autoteste (teste de usuario) (Pdgina 288).

Indicacao
Protecao contra reinicio

Observe que nao é possivel um religamento automatico apés uma desativacdo de seguranca.

Para mais informacdes sobre a resetacao da desativacdo de seguranca, consulte o
capitulo Failsafe (Pagina 231).

Indicacao
Fiacdo de circuito cruzado/a prova do circuito P

PLe/Cat. 4 segundo ENISO 13849-1 ou SIL 3 segundo IEC 62061 somente pode ser estabelecido

com fiacdo de circuito cruzado/a prova do circuito P entre o chaveador de seguranca (SIL= 2) e

o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe ou contator do motor (p. ex., como cabo ndo

revestido separado ou em um canal de cabos préprio):

» Dasaidarelevante a sequranca do chaveador de seguranca para a entrada digital failsafe F-DI
do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe.

* Da saida de sinal failsafe (saida 41, 42; saida 4) do dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe para a entrada relevante a seguranca do chaveador de seguranca.

* Da saida relevante a seguranca do chaveador de seguranca para o controle do contator do
motor.
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A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

A.4.1
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Indicacao

Dentro de um armario de distribuicdo, pode ser feita a fiacdo entre o chaveador de seguranca e
o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe e entre o chaveador de seguranca e o elemento de
contato redundante (contator do motor) de 1 canal. Isso também é permitido até SIL 3/PL e, pois
a instalacdo de cabos dentro de um armario de distribuicdo é valida como sendo a prova de
circuito Plresistente a curtos-circuitos (exclusao de falhas segundo EN ISO 13849-2).

Desligamento de PARADA DE EMERGENCIA até SIL 1 STO com dispositivo de
partida suave 3RW55 Failsafe

Com o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe, é possivel realizar aplicacdes STO até o nivel
de integridade SIL 1 segundo IEC 62061 e PL c / Cat. 2 sequndo EN ISO 13849, sem que seja
necessario aparelhos adicionais (desligamento de um canal pelo dispositivo de partida

suave 3RW55 Failsafe). O comando de desativacao na entrada digital failsafe F-DI do dispositivo
de partida suave 3RW55 Failsafe pode chegar por um aparelho de comando de PARADA DE
EMERGENCIA conectado diretamente ou por uma saida segura de um chaveador de seguranca
hierarquicamente superior.

Observe os pré-requisitos no capitulo Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
(Pagina 370).
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A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Principio de estrutura
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@ Botdo de PARADA DE EMERGENCIA em forma de cogumelo 3SU1

@ Interruptor com manipulo 3SU1

@ Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

@ Motor

@ Lampada de sinalizacao

Ligado: Ndo ha nenhuma falha do equipamento.

Desligado: O dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe ndo estéd pronto para partida (Pagi-

na231).
DI Entrada digital
F-DI Entrada digital segura

F-RQ Saida de sinal segura (saida 41, 42, saida 4)
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A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Fiacdo com o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

A.4.2
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O exemplo mostra o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe na comutacao padrao.
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S1 Interruptor: Start / Stop

S2 Botdo: PARADA DE EMERGENCIA

S3 Botdo: Reset

Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
M1 Motor

P1 Lampada de sinalizacao

PE Condutor de protecao

Desligamento de PARADA DE EMERGENCIA até SIL 2 STO com um
dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Em conexao com um disjuntor com disparador de subtensao, que é conectado entre arede e o
dispositivo de partida suave, o 3RW55 Failsafe permite realizar aplicaces Safe Torque Off (STO)
até SIL 2 ou PL d em uma arquitetura de categoria 2.

No caso desta aplicacao trata-se da desativacao de um canal do motor via o dispositivo de
partida suave 3RW55 Failsafe com — se houver uma falha do dispositivo de partida suave

— uma desativacao de emergéncia do motor via o disjuntor mediante seu disparador de
subtensao. Neste caso, o disjuntor funciona como saida do dispositivo de teste (OTE, output
of test equipment, conforme I1SO 13849-1). A falha do 3RW55 Failsafe é comunicada a
unidade de avaliacdo mediante a sua F-RQ segura para saida de sinalizacao (terminal 41/42).
Trata-se portanto de uma arquitetura de 1 canal (3RW55 Failsafe) com uma reacao de falha
especificada (disjuntor).
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A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Uma vez que o disjuntor tem de estar ativado para se ligar o dispositivo de partida suave, é
simulada temporariamente uma F-RQ fechada do dispositivo de partida suave pela unidade
de avaliacdo aquando da partida da instalacdo. Este desvio temporal sé é possivel através
de uma unidade de avaliacdo parametrizavel (chaveador de seguranca 3SK2 ou comando
failsafe).

Para evitar uma acumulacao de falhas ndo detectada, o disjuntor deve ser verificado, o mais
tardar, ap6s 6 a 12 meses (veja "Botao de teste" neste exemplo). Esta instrucao de teste
deve ser documentada na descricao da funcao de seguranca e no manual de instrucdes (da
maquina). Os testes efetuados devem ser também comprovadamente documentados pelo
usuario na fase de aplicacao.

Como disjuntores podem ser usados tanto o 3RV (aqui representado), como o 3VA ou 3WA,
com disparador de subtensao respectivamente. Uma vez que os disparadores de subtensao
dos disjuntores por vezes reagem de modo sensivel a falhas de tensdao mesmo temporarias
(<1 ms), do lado das unidades de avaliacdo seguras (chaveador de seguranca 35K2 ou
comando failsafe), sendo porém necessarios testes do escuro com interrupcdoes da tensao de
saida das suas saidas a semicondutor, pode ser preciso usar um relé de acoplamento entre a
saida a semicondutor da unidade de avaliacdo e o disparador de subtensao do disjuntor. Isso
depende do disjuntor utilizado ou do seu disparador de subtensao (UVR).

* Na aplicacao de um disjuntor SIRIUS 3RV com 24 V DC UVR é aceito um tempo do teste do
escuro da saida a semicondutor da unidade de avaliacao de 0,6 ms +/- 5%. Se for selecionado
ou parametrizado um teste do escuro mais prolongado para a saida a semicondutor da
unidade de avaliacdao, o UVR dispararia em cada teste do escuro. Consequentemente, deve
ser empregue um relé de acoplamento neste caso (p. ex. 3RQ12).

* Naaplicacdo de um disjuntor SENTRON 3VA com 24V DC UVR é aceito um tempo do teste do
escuro da saida a semicondutor da unidade de avaliacao de até 3,0 ms. Se for selecionado ou
parametrizado um teste do escuro mais prolongado para a saida a semicondutor da unidade
de avaliacao, o UVR dispararia em cada teste do escuro. Consequentemente, deve ser
empregue um relé de acoplamento neste caso.

* Na aplicacao de um disjuntor SENTRON 3WA deve assegurar-se a selecao de um disparador
de subtensao com retardo. Gracas ao ajuste adequado do atraso temporal, é possivel garantir
que os testes do escuro da unidade de avaliacdo ndo causam o disparo inadvertido do UVR.

Na aplicacao de um relé de acoplamento entre a saida a semicondutor da unidade de
avaliacdo e o disparador de subtensao do disjuntor, devera atender-se ao seguinte: O estado
de comutacao do relé de acoplamento deve ser gravado novamente na unidade de avaliacao
segura devido ao nivel de seguranca exigido (SIL 2 ou PL d) durante um monitoramento do
circuito de retorno. Nos chaveadores de seguranca 35K2, pode ser usado para tal um relé de
acoplamento 3RQ12 certificado até SIL 3 ou PL e, cujo circuito de retorno é transmitido sem
fiacdo ao chaveador de seguranca 3SK2 através do conector de dispositivos utilizado (veja

0 seguinte esquema de circuitos com 3RQ1200-2EB00). Caso seja utilizado um comando
failsafe, pode ser igualmente usado o relé de acoplamento 3RQ12 para o acoplamento do
canal F-DQ. Aqui, o circuito de retorno do 3RQ12 deve ser porém ligado ao canal DI do CLP.

Se a fonte de controle do 3RW55 Failsafe (aqui representada como interruptor com manipulo
"On") estiver em LIGADO, ap6s uma solicitacdo STO no 3SK2 com a liberacdo do sinal F-DI
através do botdo de partida no 35K2, o motor é automaticamente reiniciado de imediato
através do 3RW55 Failsafe, sem a necessidade de uma nova acao de liberacao através de uma
fonte de controle no 3RW55 Failsafe.
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A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Condicao prévia

* Observe os pré-requisitos no capitulo Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
(Pagina 370).

* Coma parada suave ajustada (tempo de inércia ajustado >0's), em caso de disparo do circuito
de PARADA DE EMERGENCIA, pode surgir a mensagem de erro "Consumidor em falta" no
dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe. Reinicie a mensagem de erro com reset.

» Existe tensdo principal (tensao operacional).

Principio de estrutura
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Botdo de PARADA DE EMERGENCIA em forma de cogumelo 3SU1 para parar a operacdo
Chaveador de seguranca 35K2

Relé de acoplamento 3RQ12

Disjuntor 3RV2 com disparador de subtensao

Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Motor

Disparador de subtensao
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Entrada digital segura
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A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Fiacao com o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
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Q1
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S1 Interruptor: Start / Stop
S2 Botdo: Reset
S3 Botdo: PARADA DE EMERGENCIA
Q1 Disjuntor
Q2 Disparador de subtensao
Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
K1 Chaveador de seguranca 35K2
K2 Relé de acoplamento 3RQ12
M Motor
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A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

A43 Desligamento de PARADA DE EMERGENCIA até SIL 3 STO com dispositivo de
partida suave 3RWS55 Failsafe sem acoplamento da entrada digital DI com a
entrada digital failsafe F-DI

Em combinacdo com um contator do motor adicional que é conectado entre o dispositivo de
partida suave 3RW55 Failsafe e o motor, o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe pode ser
utilizado para aplicagcbes STO com nivel de integridade SIL 3 sequndo IEC 62061 e PLe / Cat. 4
segundo EN ISO 13849-1 (desligamento de dois canais com utilizacdo do dispositivo de partida
suave 3RW55 Failsafe em um dos dois canais). O monitoramento da saida de sinal segura (F-RQ)
do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe e do contato auxiliar do contator sao realizados
por um chaveador de seguranca hierarquicamente superior com SIL = 2 (p. ex. 35K1). Os
comandos na entrada digital failsafe F-DI do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe e no
contator vem de 2 saidas seguras do chaveador de seguranca hierarquicamente superior.

Pré-requisito

e Observe os pré-requisitos no capitulo Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
(Pagina 370).

» Com a parada suave ajustada (tempo de inércia ajustado >0's), em caso de disparo do circuito
de PARADA DE EMERGENCIA, pode surgir a mensagem de erro "Consumidor em falta" no
dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe. Reinicie a mensagem de erro com reset.

» Existe tensdo principal (tensdo operacional).
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Principio de estrutura
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Botdo de PARADA DE EMERGENCIA em forma de cogumelo 3SU1 para parar a operacdo
Botdo de pressdo 3SU1 para liberacdo da funcdo de seguranca

Ligar e desligar o interruptor com manipulo 3SU1 em condi¢cdes normais de funcionamento
Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Contator 3RT20

Motor

Chaveador de seguranca 3SK1 Advanced

@Q@OO®WOE

Ladmpada de sinalizacao
Ligado: Nao ha nenhuma falha do equipamento.
Desligado: O dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe ndo esta pronto para partida (Pagi-

na 231).
DI Entrada digital
F-DI Entrada digital segura
F-RQ Saida de sinal segura (saida 41, 42, saida 4)
M Massa
Q1 Saida relevante para a seguranca 35K1
Q2 Saida relevante para a seguranca 35K1
INK Circuito de cascata 3SK1
INF Circuito de retorno 3SK1
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Fiacdo com o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Indicacao
Ajuste da corrente de saida na saida segura Q2

Se a corrente de saida maxima admissivel na saida segura Q2 do chaveador de seguranca 35K1
nao for suficiente, utilize um elemento de acoplamento e ajuste o nivel da corrente de saida para
poder ligar o contator necessario Q21.

Para isso, utilize um chaveador de seguranca 3SK1 com saidas de relé.

O exemplo mostra o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe na comutacao padrao.
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Diferenca das fiacdes no capitulo Desligamento de PARADA DE EMERGENCIA até SIL 3 STO com
dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe com acoplamento da entrada digital DI com a entrada
digital failsafe F-DI (P4gina 382). No exemplo de circuito ndo é necessaria uma conexdo de massa
ao terminal M, pois as entradas digitais DI1 ... DI4 sdo alimentadas com a alimentacdo do sen-
sor L+.
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A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

A4.4

Pré-requisito

382

F1 Fusivel

S1 Interruptor: Start / Stop

S2 Botado: Reset

S3 Botdo: PARADA DE EMERGENCIA

S4 Botdo: Partida monitorada (chaveador de seguranca)
Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Q21 Contator

K Chaveador de seguranca
M1 Motor
P1 Lampada de sinalizacao

PE Condutor de protecao

Ao acionar o botdo de PARADA DE EMERGENCIA (S3), o dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe executa a funcao de seguranca "Safe Torque Off" (STO). A execucao desta funcao

de seguranca é sinalizada na tela da 3RW5 HMI High Feature com o texto "Desativacao de
seguranca". Depois de resetar a PARADA DE EMERGENCIA (S3), o chaveador de seguranca (K)
também precisa ser resetado com a tecla de partida monitorada (chaveador de seguranca)
(S4). Observe que, para uma nova partida, o interruptor de partida/parada (S1) no dispositivo
de partida suave 3RW55 Failsafe também precisa ser desligado e religado.

Desligamento de PARADA DE EMERGENCIA até SIL 3 STO com dispositivo de
partida suave 3RWS55 Failsafe com acoplamento da entrada digital DI com a
entrada digital failsafe F-DI

Em combinacdo com um contator do motor adicional que é conectado entre o dispositivo de
partida suave 3RW55 Failsafe e o motor, o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe pode ser
utilizado para aplicacdes STO com nivel de integridade SIL 3 sequndo IEC 62061 e PLe / Cat. 4
segundo EN ISO 13849-1 (desligamento de dois canais com utilizacdo do dispositivo de partida
suave 3RW55 Failsafe em um dos dois canais). O monitoramento da saida de sinal segura (F-RQ)
do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe e do contato auxiliar do contator sao realizados
por um chaveador de seguranca hierarquicamente superior com SIL = 2 (p. ex. 3SK1). Os
comandos na entrada digital failsafe F-DI do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe e no
contator vem de 2 saidas seguras do chaveador de seguranca hierarquicamente superior.

e Observe os pré-requisitos no capitulo Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
(Pagina 370).

* Coma parada suave ajustada (tempo de inércia ajustado >0's), em caso de disparo do circuito
de PARADA DE EMERGENCIA, pode surgir a mensagem de erro "Consumidor em falta" no
dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe. Reinicie a mensagem de erro com reset.

» Existe tensdo principal (tensao operacional).
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A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Principio de estrutura
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Botdo de PARADA DE EMERGENCIA em forma de cogumelo 3SU1 para parar a operacdo
Botdo de pressdo 3SU1 para liberacdo da funcdo de seguranca

Ligar e desligar o interruptor com manipulo 3SU1 em condi¢cdes normais de funcionamento
Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Contator 3RT20

Motor

Chaveador de seguranca 3SK1 Advanced

@Q@OO®WOE

Ladmpada de sinalizacao
Ligado: Nao ha nenhuma falha do equipamento.
Desligado: O dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe ndo esta pronto para partida (Pagi-

na 231).
DI Entrada digital
F-DI Entrada digital segura
F-RQ Saida de sinal segura (saida 41, 42, saida 4)
M Massa
Q1 Saida relevante para a seguranca 35K1
Q2 Saida relevante para a seguranca 35K1
INK Circuito de cascata 3SK1
INF Circuito de retorno 3SK1
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A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Fiacdo com o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Indicacao
Ajuste da corrente de saida na saida segura Q2

Se a corrente de saida maxima admissivel na saida segura Q2 do chaveador de seguranca 35K1
nao for suficiente, utilize um elemento de acoplamento e ajuste o nivel da corrente de saida para
poder ligar o contator necessario Q21.

Para isso, utilize um chaveador de seguranca 3SK1 com saidas de relé.

O exemplo mostra o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe na comutacao padrao.
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@ Diferenca das fiacdes no capitulo Desligamento de PARADA DE EMERGENCIA até SIL 3 STO com
dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe sem acoplamento da entrada digital DI com a entrada
digital failsafe F-DI (Pagina 378). Neste exemplo de circuito, é fornecida uma conexao do terminal
M com L- necessario, para que a entrada digital DI1 seja alimentada com tensao externa (L+).

F1 Fusivel
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Exemplos de circuito

A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

A.4.5

386

S1 Interruptor: Start / Stop

S2 Botdo: Reset

S3 Botdo: PARADA DE EMERGENCIA

S4 Botdo: Partida monitorada (chaveador de seguranca)
Q1 Disjuntor

Q11 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Q21 Contator

K Chaveador de seguranca
M1 Motor
P1 Lampada de sinalizacao

PE Condutor de protecao

Ao acionar a tecla de PARADA DE EMERGENCIA (S3), os sinais nas entradas digitais DI

e F-DI sdo retirados ao mesmo tempo. O dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

realiza a funcao de seguranca "Safe Torque Off" (STO), mas ela nao é exibida na tela da

3RW5 HMI High Feature. Depois de resetar a PARADA DE EMERGENCIA (S3), o chaveador de
seguranca (K) também precisa ser resetado com a tecla de partida monitorada (chaveador de
seguranca) (S4). Se no interruptor de partida/parada (S1) ainda houver um comando LIG, o
dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe realiza uma nova partida.

Desligamento de PARADA DE EMERGENCIA até SIL 3 STO com dispositivo
de partida suave 3RW55 Failsafe com uma comunicacao de barramento e
comando de seguranca

Em combinacdo com um contator do motor adicional que é conectado entre o dispositivo de
partida suave 3RW55 Failsafe e o motor, o dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe pode ser
utilizado para aplicagcbes STO com nivel de integridade SIL 3 sequndo IEC 62061 e PLe / Cat. 4
segundo EN ISO 13849-1 (desligamento de dois canais com utilizacdo do dispositivo de partida
suave 3RW55 Failsafe em um dos dois canais). O monitoramento da saida de sinal segura (F-RQ)
do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe e do contato auxiliar do contator sao realizados
por um chaveador de seguranca hierarquicamente superior com SIL = 2 (p. ex. comando de
seguranca). Os comandos na entrada digital failsafe F-DI do dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe e no contator vem de 2 saidas seguras do chaveador de seguranca hierarquicamente
superior.

Observe que o desligamento da PARADA DE EMERGENCIA somente pode ser realizado
pelas saidas relevantes a seguranca (Q1 e Q2) de um comando de seguranca. Tanto o
desligamento do contator como a desativacao de seguranca (STO) do dispositivo de partida
suave 3RW55 Failsafe pela entrada digital failsafe F-DI devem ser realizados por uma saida
segura prépria (F-DQ) de um comando de seguranca.

O sinal de retorno do contato de abertura forcada do contator e da saida de sinal failsafe
(F-RQ) do dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe precisa passar pelas entradas seguras
do comando de seguranca. A comutacdo funcional pelo dispositivo de partida suave 3RW55
Failsafe Failsafe pode alternativamente ser realizado pelo comando via entradas de comando
(DI) ou via um médulo de comunicacdo 3RW5 adequado (p. ex., PROFINET).

Observe os pré-requisitos no capitulo Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe
(Pagina 370).
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Exemplos de circuito

Principio de estrutura no SIL 1
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Saida relevante para a seguranca

Botdo de PARADA DE EMERGENCIA em forma de cogumelo 3SU1 para parar a operacdo
Botao de pressao 3SU1 para liberacdo da funcdo de seguranca
Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

PROFINET (via médulo de comunicacdao PROFINET 3RW5)
Comando de seguranca

Saida de sinal segura (saida 41, 42, saida 4)
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Exemplos de circuito

A.4 Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Principio de estrutura no SIL 3
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Botdo de PARADA DE EMERGENCIA em forma de cogumelo 3SU1 para parar a operacdo
Botdo de pressdo 3SU1 para liberacdo da funcdo de seguranca

Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe

Contator 3RT20

Motor

Contato espelho

PROFINET (via médulo de comunicacdo PROFINET 3RW5)

Comando de seguranca

@Q@OOWOE

F-DI Entrada digital segura

F-RQ Saida de sinal segura (saida 41, 42, saida 4)
M Massa

Q1 Saida relevante para a seguranca

Q2 Saida relevante para a seguranca
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Glossario

Contato a terra

Erro em que um condutor externo tem contato com a terra ou ponto neutro ligado a terra.

Dados basicos do aparelho
Arquivo dos dados basicos do aparelho

Este arquivo é necessario para se poder configurar um aparelho como DP Normslave na
configuracao de hardware de um sistema Siemens ou externo.

Fluxograma de processo
Fluxograma dos estados de sinal de entradas e saidas digitais na memoria de um comando.
Os fluxogramas de processo podem ser transmitidos da seguinte forma:
¢ C(iclico no protocolo do bus de campo

¢ Aciclico por meio de blocos de dados

GSDML
Arquivo dos dados basicos do aparelho
Este arquivo é necessario para se poder configurar um aparelho como dispositivo PN na
configuracao de hardware de um sistema Siemens ou externo.
HSP
Hardware Support Package
Os Hardware Support Packages possibilitam a configuracao de médulos que ndo estao
incluidos no catalogo de hardware da sua instalacao TIA Portal.
IPE/RPS
Imagem do processo de entradas/representacao das saidas
STS

Ferramenta de simulacdo STS - Simulation Tool for Soft Starters

O software STS (ferramenta de simulacao STS - Simulation Tool for Soft Starters) permite a
configuracao do dispositivo de partida suave. Mediante a entrada dos dados do motor e de
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Glossdrio

carga, bem como dos requisitos de aplicacao, a STS sugere dispositivos de partida suave para
a respectiva aplicacdo.
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3RW5 HMI High Feature, 37
Atualizacao do firmware, 301
Botdo de arranque, 128
Cartao Micro SD, 262
Comandar, 251
Configuracao do aparelho e elementos de
comando, 107
Configurar a tecla Favoritos F1-F9, 126
Desmontar, 68
Diagnéstico da comunicacao, 287
Diagnéstico do 3RW5 HMI High Feature, 287
Diagnéstico do dispositivo de partida suave
3RW55, 281

Diagnéstico do dispositivo de partida suave 3RW55

Failsafe, 281

Erros e medidas de solucao, 279

LED de estado, 270

LEDs de aparelho, 270

Livros de registro, 289

Login de usuario e logout de usuario, 261
Menu, 109

Montagem, 69, 70, 72

Observar, 246, 250

Parametrizar, 130

Porta do gabinete elétrico, 72

Primeira colocacao em servico, 137
Recarregar idioma, 264

Regulacao de fabrica, 303

Representacao grafica dos valores de
medicdo, 248

Salvar dados de servico no cartao Micro SD, 290
Superficie plana, 70

Visao geral, 254

A

Acessorio, 58

Acionamento através de bus de campo com
comutacao para operacao manual no local, 344
Acionamento de um contator de rede, 326
Acionamento direto, 156

Acoes de entrada, 211

Acdes de saida digital, 216

Ajudas on-line, 13
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Ajuste de fabrica

3RW5 HMI High Feature, 303

Aquecimento do motor, 156
Areas de aplicacdo, 52
Assimetria das fases, 203
Assistente de aplicacdo, 101
ATEX [ [ECEx | UKEX, 331
ATEXIIECEX, 22, 329

Indicacoes, 22
Operacao a prova de explosao, 225

Atualizacao do firmware, 29, 299
Autoparametrizacao, 143
Autoprotecao do aparelho, 188
Autoteste (teste de usuario), 288
Avisos e medidas de resolucao

Dispositivo de partida suave 3RW55, 272
Dispositivo de partida suave 3RW55 Failsafe, 272

Avisos e medidas de solucao, 272

B

Bloco de terminal com moldura

Substituir, 86

Bornes-parafuso

Conectar, 88
Desligar a corrente de comando, 89

Botdo de arranque

C

Configurar, 128

Cartao Micro SD, 262
Cartao micro SD, 301
Catalogo, 13

Circuito de raiz cubica, 319
Classe de disparo, 186

Curva caracteristica de disparo, 186

Cobertura do ventilador

Montagem, 63

Comandar, 251
Compensacao de poténcia reativa, 21
Condition Monitoring, 192

Funcao de limpeza das bombas, 200
Monitoracao de corrente, 193

Monitoracao de frequéncia de manobra, 196
Monitoracao de poténcia ativa, 194
Monitoracdao do tempo de arranque, 199

Conectar o sensor de temperatura, 327
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circuito de seguranca, 315
Construcao da derivacao Tipo de coordenacao 2, 318
Controle através de CLP, 323
Controle através do interruptor, 324
Corrente de operacao nominal, 104
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Dados de aviso ciclicos, 223
Dados do processo, 213
Data e hora
Ajustar, 238
Definir o modo de operacao, 44
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382
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Dispositivo de partida suave 3RW55
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Desligar a corrente de comando dos bornes-

parafuso, 89

Desmontar a cobertura para o canal das linhas de

comando, 95

Erros e medidas de resolucao, 274

LEDs do aparelho, 268

Livros de registro, 289

Manutencao e reparo, 293

Montagem em uma superficie plana, 65

Montar, 63

Montar a cobertura para o canal das linhas de

comando, 94

Montar as tampas das conexdes, 84

Parametrizar, 97

Parametros do motor, 104

Primeira colocacao em servico, 135

Selar, 136

Substituicao dos blocos de terminais com moldura

no caso do tamanho da estrutura 2, 86

Substituicao dos bornes de comando, 92
Dispositivo de partida suave 3RW55 com ligacao direta
(DOL) como partida de emergéncia, 357
Dispositivo de partida suave 3RW55 em chaveamento
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