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Informagoes juridicas

Conceito de aviso

Este manual contém instru¢cdes que devem ser observadas para sua propria seguranca e também para evitar
danos materiais. As instrugdes que servem para sua prépria seguranga sao sinalizadas por um simbolo de alerta,
as instrugdes que se referem apenas a danos materiais ndo sdo acompanhadas deste simbolo de alerta.
Dependendo do nivel de perigo, as adverténcias sdo apresentadas como segue, em ordem decrescente de
gravidade.

/\PERIGO

significa que havera caso de morte ou lesdes graves, caso as medidas de seguranga correspondentes ndo
forem tomadas.

/N\AVISO

significa que podera haver caso de morte ou lesbes graves, caso as medidas de seguranga correspondentes
nao forem tomadas.

/\CUIDADO

indica um perigo iminente que pode resultar em lesdes leves, caso as medidas de seguranga correspondentes
nao forem tomadas.

ATENGAO

significa que podem ocorrer danos materiais, caso as medidas de seguranga correspondentes nao forem
tomadas.

Ao aparecerem vérios niveis de perigo, sempre serd utilizada a adverténcia de nivel mais alto de gravidade.
Quando ¢ apresentada uma adverténcia acompanhada de um simbolo de alerta relativamente a danos pessoais,
esta mesma também pode vir adicionada de uma adverténcia relativa a danos materiais.

Pessoal qualificado

O produto/sistema, ao qual esta documentagao se refere, s6 pode ser manuseado por pessoal qualificado para a
respectiva definicao de tarefas e respeitando a documentagao correspondente a esta definicao de tarefas, em
especial as indicagbes de segurancga e avisos apresentados. Gragas a sua formagao e experiéncia, o pessoal
qualificado é capaz de reconhecer os riscos do manuseamento destes produtos/sistemas e de evitar possiveis
perigos.

Utilizagao dos produtos Siemens em conformidade com as especificagbes

Marcas

Tenha atengéo ao seguinte:

/N\AVISO

Os produtos da Siemens s6 podem ser utilizados para as aplicagdes especificadas no catdlogo e na respetiva
documentagéo técnica. Se forem utilizados produtos e componentes de outros fornecedores, estes tém de ser
recomendados ou autorizados pela Siemens. Para garantir um funcionamento em seguranga e correto dos
produtos é essencial proceder corretamente ao transporte, armazenamento, posicionamento, instalagao,
montagem, colocagao em funcionamento, operagdo e manutencdo. Devem-se respeitar as condi¢gdes ambiente
autorizadas e observar as indicagbes nas respetivas documentagdes.

Todas denominagdes marcadas pelo simbolo de propriedade autoral ® sdo marcas registradas da Siemens AG.
As demais denominagdes nesta publicagdo podem ser marcas em que os direitos de proprietario podem ser
violados, quando usadas em préprio beneficio, por terceiros.

Exclusdo de responsabilidade

Nés revisamos o conteudo desta documentagao quanto a sua coeréncia com o hardware e o software descritos.
Mesmo assim ainda podem existir diferengas e ndés ndo podemos garantir a total conformidade. As informagdes
contidas neste documento sao revisadas regularmente e as corregées necessarias estarao presentes na proxima
edicao.

Siemens AG 3ZX1012-0RW44-1AG1 Copyright © Siemens AG 2005.
Smart Infrastructure ® 02/2020 Suijeito a alteragdes Todos os direitos reservados
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Werner-von-Siemens-Str. 48-50
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Indicagbes importantes

Objetivo do manual

Grupo-alvo

O presente manual inclui principios e dicas para a utilizagdo dos dispositivos de partida
suave 3RW44 SIRIUS. O dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS é uma unidade
eletrénica de comando do motor cuja ajuda permite iniciar e parar de forma otimizada
motores trifasicos.

O manual descreve todas as fungdes do dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS.

O manual é dirigido a todos os usuarios responsaveis pelo seguinte:
® colocagao em servigo
® assisténcia técnica e manutencao

® planejamento e execugdo de projetos de instalagbes

Conhecimentos basicos necessarios

Area de validade

Definigoes

Para compreender esse manual, sdo necessarios conhecimentos gerais na area da
eletrotécnica geral.

O presente manual se aplica aos dispositivos de partida suave 3RW44 SIRIUS. Contém
uma descricdo dos componentes validos no momento da edigdo do manual. Reservamo-nos
o direito de anexar uma informagéao sobre o produto com dados atuais para componentes
novos e componentes com um novo nivel de produto.

Quando se fala de forma abreviada de 3RW44, esta-se a referir ao dispositivo de arranque
suave 3RW44 SIRIUS.

Normas e aprovagoes

O dispositivo de partida suave SIRIUS 3RW44 baseia-se na norma CEI/NE 60947-4-2.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Indicagbes importantes
1.1 Pedlido de assisténcia

Excegbes de responsabilidade

Cabe ao fabricante de uma maquina ou instalagdo assegurar o seu funcionamento correto.
A SIEMENS AG, suas sucursais e companhias participantes (seguidamente designada
"SIEMENS") ndo estdo em condi¢des de garantir todas as caracteristicas de uma instalagao
completa ou maquina que nao tenha sido projetada pela SIEMENS.

A SIEMENS também nao assume qualquer responsabilidade por recomendacdes contidas
nesta descrigdo ou dai decorrentes. Com base na seguinte descri¢do, ndo € possivel derivar
novas reivindicagdes de garantia ou indenizagdes que irdo além das condi¢des gerais de
fornecimento da SIEMENS.

Ajudas de acesso

O manual contém as seguintes ajudas de acesso para tornar o acesso a informagdes
especiais rapido e simples:

® No inicio do manual, vocé pode consultar o indice.
® Nos capitulos existem subtitulos que resumem o conteudo do paragrafo.

® No final do manual existe um indice detalhado de palavras-chave que Ihe permite
acessar rapidamente a informacgao pretendida.

Informagdes permanentemente atualizadas

Em caso de duvidas relacionadas com as partidas de motor, estdo a sua disposicao as
pessoas de contato para aparelhos de chaveamento de baixa tensao com capacidade de
comunicagao da sua regido. Encontra uma lista de pessoas de contato e a versao mais
recente do manual na Internet (http://www.siemens.com/softstarter).

1.1 Pedido de assisténcia

Com o formulario Support Request em Suporte Online, vocé pode colocar sua questao
diretamente a assisténcia técnica:

Support Request: Internet (https://support.industry.siemens.com/My/ww/en/requests)

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Indicagbes importantes
1.2 Indicagbes de seguranga

1.2 Indicagbes de seguranga

A Siemens oferece produtos e solu¢gées com fungdes Industrial Security, que suportam o
funcionamento seguro de instalagdes, sistemas, maquinas e redes.

Para proteger instalagdes, sistemas, maquinas e redes contra ameagas cibernéticas, é
necessario implementar um conceito de seguranga industrial completo (e manter o mesmo
continuamente) que corresponda ao estado atual da tecnologia. Os produtos e solugbes da
Siemens formam uma parte desse conceito.

O cliente é responsavel por evitar o acesso nao autorizado as suas instalagdes, sistemas,
maquinas e redes. Esses sistemas, maquinas e componentes somente devem ser ligados a
rede da empresa ou a Internet se e na medida em que seja necessario e com as respetivas
medidas de segurancga (p.ex. utilizagédo de firewalls e/ou segmentacao de rede) adotadas.

Para mais informagdes sobre as medidas de protecdo no setor de Industrial Security, que
poderao ser implementadas, visite
https://www.siemens.com/industrialsecurity.

Os produtos e solugdes da Siemens estdo sendo constantemente aperfeigoados, para
aumentar ainda mais sua seguranga. A Siemens recomenda explicitamente aplicar as
atualizagdes do produto assim que estas estejam disponiveis e a utilizar unicamente as
versoes mais atuais dos produtos. A utilizagao de versdes desatualizadas ou que deixaram
de ser suportadas pode aumentar o risco de ameacas cibernéticas.

Para estar sempre informado sobre atualizagdes de produtos, assine o feed de Siemens
Industrial Security RSS em:
https://www.siemens.com/industrialsecurity

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Indicagbes importantes

1.2 Indicagbes de seguranga
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Introducao 2

2.1 Principios fisicos do motor trifasico e modo de atuagéo do
dispositivo de partida suave

211 Motor trifasico

Campos de aplicagdo do motor trifasico

Os motores trifasicos séo utilizados em grande niumero no comércio, industria e oficios
devido a sua construgao simples e robusta e 0 seu funcionamento que quase nao necessita
de manutengao.

Problema

Na ligacao direta, o comportamento tipico da corrente e do torque do motor trifasico pode
interferir negativamente na rede de alimentagdo e na maquina de carga durante a partida.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Introdugéao

2.1 Principios fisicos do motor trifdsico e modo de atuacao do dispositivo de partida suave
Corrente de partida

Os motores trifasicos tém uma corrente de partida direta elevada lpartisa). Em fungéo do

modelo do motor, esta pode ser 3 a 15 vezes a corrente de operagdo nominal. Como valor
tipico, pode-se assumir-se 7 a 8 vezes a corrente nominal do motor.

Desvantagem

Dai resulta a seguinte desvantagem

® sobrecarga da rede de alimentacao elétrica. Isto significa que a rede de alimentagéo
deve estar adaptada a esta poténcia superior durante a partida do motor.
Corrente de motor

A

= —
IPamda
direta

>
Mo, Rotagédo do
motor n

Esquema 2-1 Comportamento tipico da corrente de partida de um motor trifasico

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Introdugéo
2.1 Principios fisicos do motor trifdsico e modo de atuacao do dispositivo de partida suave

Torque

Normalmente, o torque inicial e o torque maximo podem ser assumidos com um valor entre
duas a quatro vezes o torque nominal do motor. Para a maquina de carga, isso significa que
as forgcas de partida e aceleragao relacionadas com a corrente de operagao nominal
provocam uma sobrecarga mecéanica ha maquina e no material transportado.

Desvantagens
Dai resultam as seguintes desvantagens
® 0 sistema mecanico da maquina é solicitado com mais intensidade

® 0s custos derivados do desgaste e de manutengao da aplicagdo sobem

Torque
do motor M
M A Torque maximo

Partida
direta

Motor

M Nom.

Me.,

p.ex. bomba

Ny Rotacéo do
motor n

Esquema 2-2 Comportamento tipico do torque de partida de um motor trifasico

Solugéo

Com o dispositivo eletrénico de partida suave 3RW44 SIRIUS, é possivel adaptar na
perfeicdo o comportamento da corrente e do torque, durante a partida, aos requisitos da
aplicagéo.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Introdugéao

2.1 Principios fisicos do motor trifdsico e modo de atuacao do dispositivo de partida suave

21.2

Exemplo

16

Modo de funcionamento do dispositivo eletrénico de partida suave 3RW44

O dispositivo de partida suave 3RW44 possui em cada uma das fases dois tiristores ligados
de forma antiparalela. Um tiristor para a meia-onda positiva e um para a meia-onda
negativa.

Através do corte de fase, o valor efetivo da tensdo do motor dentro de um tempo de
arranque selecionavel aumenta de uma tensao ou torque de partida ajustavel para a tensao
nominal do motor, mediante diferentes procedimentos de regulagem.

A corrente do motor se comporta de modo proporcional a tensao aplicada no motor. Deste
modo, a corrente de partida é reduzida pelo fator da tensao aplicada no motor.

O torque se comporta de modo quadratico em relagao a tensao aplicada no motor. Deste
modo, o torque de partida é reduzido em uma proporgao quadratica em relagdo a tensao
aplicada no motor.

Motor SIEMENS 1LG4253AA (55 kW)
Caracteristicas nominais com 400 V:

Pe: 55 kW
le: 100 A
lacionamento direto: aprox. 700 A
Me: 355 Nm;
Exemplo:
M, = 9,55 x 55 kW x 71413%0:1”1
Ne: 1480 r.p.m.
Macionamento direto: aprox. 700 Nm
Tensao de partida ajustada: 50% ("2 tensao de rede)

=> linicio ¥2 da corrente de ligagcao de acionamento direto (aprox. 350 A)
=> Minicio ¥4 do torque de acionamento direto (aprox. 175 Nm)

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Introdugéo
2.1 Principios fisicos do motor trifdsico e modo de atuacao do dispositivo de partida suave

Os seguintes gréficos representam a evolugao da corrente e torque de partida de um motor
trifasico em conjunto com um dispositivo de partida suave:

Corrente de motor
'A

IPartida direta

IChave de
partida suave

I'Nom. \
>

nNom. Rotacéo do
motor n

Esquema 2-3 Comportamento reduzido da corrente do motor trifasico na partida com o dispositivo de
partida suave 3RW44 SIRIUS

Torque do motor

M A

Acionamento direto

MNominal®
@
®

B
@M Rotacao do motor
Arranque suave Rampa de tenséo Nominal n
@ M, coom
ispositivo de partida suave regulado por torque
OM

Carga (p. ex. bomba)

Esquema 2-4 Comportamento reduzido do torque do motor trifasico na partida com o dispositivo de
partida suave 3RW44 SIRIUS

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Introdugéao

2.1 Principios fisicos do motor trifdsico e modo de atuacao do dispositivo de partida suave

Partida

Isso significa que, devido ao comando da tensédo do motor através do dispositivo eletronico
de partida suave, durante o processo de partida, também a corrente de partida ajustada e o
torque gerado no motor sao regulados.

O mesmo principio também é utilizado durante o processo de parada. Com isto, se
consegue que o torque gerado no motor seja lentamente interrompido, alcan¢gando assim,
uma parada suave da aplicagao.

A frequéncia permanece constante durante este processo e corresponde a frequéncia de
rede, contrariamente a partida e parada reguladas por frequéncia de um conversor de
frequéncia.

Apds uma partida do motor com sucesso, os tiristores estdo completamente ligados e, deste
modo, a tensao de rede esta completamente aplicada nos bornes do motor. Uma vez em
operagao, ndo é necessario o controle da tensao do motor, os tiristores séo ligados em
ponte por contatos de bypass instalados internamente. Deste modo, durante o regime de
carga continuo, a quantidade de calor perdida provocada pela poténcia de perda do tiristor é
reduzida. Deste modo, o aquecimento do ambiente do aparelho de chaveamento &
impedido.

O grafico seguinte indica 0 modo de funcionamento do dispositivo de partida suave 3RW44:

L1 L2 L3

L1-
L3

_I_
S
Sv

o Ko

Esquema 2-5 Comando por corte de fase e estrutura esquematica de um dispositivo de partida suave com contatos de
bypass internos

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Introdugéo
2.2 Aplicacdo e utilizacdo

2.2 Aplicacao e utilizagao

Areas de aplicagdo e critérios de selegdo

Os dispositivos de partida suave 3RW44 oferecem uma alternativa as partidas estrela-
triangulo e aos conversores de frequéncia.

As vantagens mais importantes sdo a partida suave e a parada suave, a comutacao
ininterrupta sem picos de corrente que sobrecarreguem a rede e as dimensdes pequenas.

Muitas unidades propulsoras, que até ao momento s6 podiam ser operadas com
conversores de frequéncia, podem ser convertidas para o modo de partida suave com o
dispositivo de partida suave 3RW44, desde que ndo seja necessario qualquer controle das
rotagoes ou torque de partida especialmente elevado, ou partida com corrente nominal
aproximada.

Aplicagdes
As aplicagdes podem ser, p. ex.:
e Esteira
® Transportador de rolos
® Compressor
e Ventilador, exaustor
e Bomba
e Bomba hidraulica
e Agitador
e Centrifugadora
® Fresadora
e Moinho
e Britadeira

® Serra circular/serra de fita

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Introdugéao

2.3 Condlicoes secundarias para armazenamento e operacao

Vantagens

Esteiras, sistemas de transporte:

® partida suave

e frenagem suave

Bombas centrifugas, bombas de émbolo:

® prevencédo de golpes de ariete

® prolongagao da vida util do sistema de tubulagao
Agitadores, misturadores:

® reducao da corrente de partida

Ventiladores:

® conservagao das engrenagens e correias trapezoidais

2.3 Condi¢des secundarias para armazenamento e operacao

Temperatura ambiente admissivel com

- Armazenamento -25°C ... +80 °C
- Operagao 0 °C ... +60 °C, a partir de 40 °C com derating
(Ver o capitulo|Dados técnicos /(Pagina 269))
Umidade relativa do ar admissivel 10...95%
Altura de montagem maxima admissivel 5000 m, a partir de 1000 m com derating
ATENQAO
Perigo de danos materiais.
Certifique-se de que nao se infiltram liquidos, p6 ou objetos condutores no dispositivo de
partida suave.
Dispositivo de partida suave 3RW44
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Indicagbes referentes ao projeto

3.1

3.1.1

3.1.2

Execucao de projetos

Os dispositivos eletronicos de partida suave 3RW44 estao concebidos para o arranque
normal. No caso de partidas pesadas ou no caso de uma frequéncia de arranque elevada,
podera ser necessario escolher um aparelho de maiores dimensoes.

No caso de tempos de arranque mais prolongados é recomendavel instalar um sensor de
resisténcia com coeficiente de temperatura positiva no motor. Tal aplica-se igualmente aos
tipos de inércia parada suave, parada da bomba e frenagem de corrente continua, pois aqui
€ acrescida uma intensidade de corrente adicional relativamente a parada livre durante o
tempo de inércia.

Na derivagdo do motor entre o dispositivo de partida suave e o motor ndo podem estar
existir elementos capacitivos (por ex. um sistema de compensacao). Os filtros ativos nao
podem ser operados em conjunto com os dispositivos de partida suave.

Todos os elementos do circuito principal (tais como fusiveis e aparelhos de chaveamento)
devem ser dimensionados e pedidos em separado para o acionamento direto e de acordo
com as relagdes de curto-circuito locais.

Na selecao de disjuntores (selegao do disparador), deve ser levada em conta a carga
harmonica da corrente de partida.

Interface serial de PC RS 232 e software de parametrizagao e de comando Soft
Starter ES

Os dispositivos eletronicos de partida suave 3RW44 possuem uma interface de PC para a
comunicagao com o software Soft Starter ES smart e um mddulo de comando e de
observagao (display).

Ferramenta de simulagao para dispositivos de partida suave (STS)

Com este software, é possivel simular e selecionar todos os dispositivos de partida suave
SIEMENS, levando em conta diferentes parametros, tais como condigdes da rede, dados do
motor, dados da carga, requisitos especiais da aplicagdo, entre outros.

A ferramenta de simulagéo para dispositivos de partida suave (STS) pode ser descarregada
na Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/101494917).

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Indicagées referentes ao projeto

3.2 Dificuldade da partida

3.2

Dificuldade da partida

Para o correto dimensionamento de um dispositivo de partida suave, é importante conhecer
e considerar o tempo de arranque (dificuldade de partida) da aplicagdo. Tempos de
arranque longos significam uma carga térmica superior para os tiristores do dispositivo de
partida suave. Os dispositivos de partida suave 3RW44 estdo concebidos para o regime de
carga continuo com arranque normal (CLASS 10), 40 Graus Celsius de temperatura
ambiente e uma frequéncia de ligagédo definida. Estes valores encontram-se também no
capitulo Dados técnicos Peca de poténcia|(Pagina|275). Em caso de divergéncia em relagéo
a estes dados, o dispositivo de partida suave podera ter que ser alterado para uma
dimenséo superior.

Critérios de selegdo

22

Indicagéo

Com os dispositivos de partida suave 3RW44 SIRIUS, é necessario selecionar a respectiva
variavel do dispositivo de partida suave de acordo com a corrente nominal do motor
(corrente nominaldispositivo de partida suave 2 COrrente nominal do motor).

Indicagéo

Para a configuragao de dispositivos de partida suave para motores com condigbes de
elevada corrente de partida (tipico I/le = 8) recomendamos a nossa ferramenta de simulagao
para dispositivos de partida suave (STS):

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Indicacées referentes ao projeto

3.2 Dificuldade da partida

3.21 Exemplos de utilizagédo para arranque normal (CLASS 10)
Arranque normal CLASS 10 (até 20 s com 350 % In motor).
A poténcia do dispositivo de partida suave pode ser igual a poténcia do motor utilizado.
Aplicagdo Esteira Transportador | Compressor | Ventilador Bomba Bomba
de rolos pequeno hidraulica

Parametros de arranque

Rampa de tensédo e

limitagdo de corrente

e Tens&o de partida % |70 60 50 30 30 30

e Tempodearranques |10 10 10 10 10 10

e Valor de limitagdo de desativado desativado 4 x Im 4 xIm desativado desativado

corrente

Rampa de torque

e Torque de partida 60 50 40 20 10 10

e Torque final 150 150 150 150 150 150

e Tempo de arranque 10 10 10 10 10 10
Impulso de partida desativado desativado desativado desativado desativado desativado

(0 ms) (0 ms) (0 ms) (0 ms) (0 ms) (0 ms)
Tipo de inércia Parada suave | Parada suave |Paradalivre |Paradalivre |Paradada Parada livre
bomba

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Indicagées referentes ao projeto

3.2 Dificuldade da partida

3.2.2 Exemplos de utilizagéo para partida pesada (CLASS 20)

Partida pesada CLASS 20 (até 40 s com 350 % In motor).

Para o dispositivo de partida suave é necessario selecionar uma classe de poténcia superior
ao do motor utilizado.

Aplicagéo Agitador | Centrifugadora ‘ Fresadora
Parametros de arranque
Rampa de tensao e limitagao
de corrente
e Tens3o de partida % 30 30 30
e Tempo de arranque s 30 30 30
e Valor de limitagdo de 4 X Im 4 xIm 4 X Im
corrente
Rampa de torque
e Torque de partida 30 30 30
e Torque final 150 150 150
e Tempo de arranque 30 30 30
Impulso de partida desativado (0 ms) desativado (0 ms) desativado (0 ms)
Tipo de inércia Parada livre Parada livre Parada livre ou frenagem de
tensdo continua

24
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Indicacées referentes ao projeto
3.2 Dificuldade da partida

3.23 Exemplos de utilizagéo para partida dificil (CLASS 30)
Partida dificil CLASS 30 (até 60 s com 350 % In motor).

Para o dispositivo de partida suave & necessario selecionar duas classes de poténcia
superiores ao do motor utilizado.

Aplicagdo Ventilador grande Moinho Britadeira Serra circular/
serra de fita

Parametros de arranque

Rampa de tensédo e
limitagdo de corrente

e Tensdo de partida % 30 50 50 30

e Tempo de arranque s 60 60 60 60

e Valor de limitagéo de 4 xIm 4 x Im 4 xIm 4 xIm
corrente

Rampa de torque

e Torque de partida 20 50 50 20

e Torque final 150 150 150 150

e Tempo de arranque 60 60 60 60

Impulso de partida desativado (0 ms) 80 %; 300 ms 80 %; 300 ms desativado (0 ms)

Tipo de inércia Parada livre Parada livre Parada livre Parada livre
Indicagéo

Estas tabelas indicam valores de ajuste e dimensdes de aparelhos como exemplos, o seu
propdsito é apenas informativo € ndo sdo vinculativas. Os valores de ajuste variam em
fungao da aplicagao e devem ser otimizados no momento da colocagdo em servigo.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Indicagées referentes ao projeto
3.3 Duragdo da conexéo e frequéncia de ligagdo

3.3 Duracao da conexao e frequéncia de ligagcao

Os dispositivos de partida suave 3RW44, em relacao a corrente nominal do motor e a
dificuldade de partida, estdo dimensionados para uma frequéncia de ligacdo maxima
admissivel com uma duragao relativa da conexao. Ver também o capitulo Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275). Se estes valores foram ultrapassados, o dispositivo de
partida suave podera ter que ser aumentado.

Duracgao da conexao ED

A duracao relativa da conexédo ED em % ¢é a relagao entre a duragdo da carga e o ciclo de
funcionamento em consumidores que sao ligados e desligados com frequéncia.

A duragao da conexao ED pode ser calculada de acordo com a seguinte formula:
pL = st

ts+t, i,
Nesta férmula, incluem-se:

ED duragao da conexao [%]
ts tempo de arranque [s]

to tempo de operacao [s]

to tempo de pausa [s]

O seguinte grafico apresenta o processo.

€

Tt t t I

b P

Esquema 3-1 Duragéo da conex&o ED

Frequéncia de ligagdo

Para evitar uma sobrecarga térmica dos aparelhos, deve ser impreterivelmente mantida a
frequéncia maxima de ligagcao admissivel.

Dispositivo de partida suave 3RW44
26 Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005



Indicacées referentes ao projeto
3.4 Altura de montagem e temperatura ambiente

3.4 Altura de montagem e temperatura ambiente

A altura de montagem admissivel ndo deve exceder os 5000 m acima do nivel do mar
(acima dos 5000 m, a pedido).

Se a altura de montagem for superior a 1000 m, isto exige uma reducgéo da corrente de
operagao nominal por motivos térmicos.

Se a altura de montagem for superior a 2000 m, isso exige ainda uma redugédo da tensao
atribuida dada a limitada resisténcia de isolamento. A partir de uma altura de montagem de
2000 m a 5000 m acima do nivel do mar, sdo admissiveis ainda tensdes atribuidas < 480 V.

A seguinte apresentacéo indica a reducéo da corrente nominal do aparelho em funcdo da
altura de montagem:

A partir de 1000 m acima do nivel do mar, € necessario diminuir a corrente de operagao
nominal le.

105

2 2
) T100 2
2 2
o 95

©

g ~N

a 90 \

o

3 g5 N

g \

g 80 ~N

2

s 75 — : \
g 70

S 0 1000 2000 3000 4000 5000

Altitude de instalagdo em m —

Esquema 3-2 Redugdo em fungao da altura de montagem

Temperatura ambiente

Os dispositivos de partida suave 3RW44 estdao concebidos para a operagao com corrente
nominal e uma temperatura ambiente de 40 ° Celsius. Caso esta temperatura seja excedida,
por ex. através de um aquecimento excessivo no armario de distribui¢ao, de outros
consumidores ou devido a uma temperatura ambiente elevada no geral, isto tem influéncia
sobre a capacidade de desempenho do dispositivo de partida suave, tendo que ser
observada no momento do dimensionamento (ver o capitulo,Dados técnicos Peca de
poténcia|(Pagina 275)).
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3.5 Regulagédo bdsica de fabrica criada

3.5

28

Regulacéo basica de fabrica criada
Execute a regulagéo basica de fabrica criada (predefini¢ao)
® no caso de parametrizagao incorreta

® se os dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS ja parametrizados tiverem de
continuar a ser utilizados em outras instalagoes.

Indicagéo

Caso contrario, as unidades propulsoras podem comecar a funcionar devido a
parametrizagao existente.

Os dispositivos de partida suave ja parametrizados pelo usuario podem ser repostos para o
estado da regulagéo basica de fabrica criada sem meios auxiliares adicionais.

Repor para a regulagéo basica de fabrica criada, ver "Estabelecer estado de fornecimento
(regulacéo basica de fabrica criada)" no capitulo|Opcdes de protecdo (Pagina 107).
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3.6 Sistematica dos numeros do pedido para o dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS

3.6 Sistematica dos niumeros do pedido para o dispositivo de partida
suave 3RW44 SIRIUS

3RW4* 4* 22 - 6 B* c* 4 4
I ] 1l v \' \'Al Vi Vi

* campos nao configuraveis

| | Designagao do dispositivo-base
Controlador de motor semicondutor AC (dispositivo de partida suave)

Il | Versao do aparelho:
4 dispositivo de partida suave High End

Il | Poténcia nominal de operagéo Pe (com Ue 400 V)
I'| Corrente de operagao nominal le (para a categoria de utilizagdo AC-53a) (com TU 40 °C)

Pe le Pe le
22 15 kW 29 A 45 160 kW 313 A
23 18,5 kW 36 A 46 200 kW 356 A
24 22 kW 47 A 47 250 kW 432 A
25 30 kW 57 A 53 315 kW 551 A
26 37 kW 77 A 54 355 kW 615 A
27 45 kW 93 A 55 400 kW 693 A
34 55 kW 113 A 56 450 kW 780 A
35 75 kW 134 A 57 500 kW 880 A
36 90 kW 162 A 58 560 kW 970 A
43 110 kKW 203 A 65 630 kW 1076 A
44 132 kW 250 A 66 710 kW 1214 A

IV | Tipo de conexao

1 Unido aparafusada padrao (conexao do condutor principal/auxiliar
(em aparelhos < 3RW4427)

2 | Condutor principal: Ligagdo das calhas de contato/condutor auxiliar: Terminal de mola
(em aparelhos > 3RW4427)

3 | Condutor principal: Unido aparafusada/condutor auxiliar: Terminal de mola
(em aparelhos < 3RW4427)

6 | Condutor principal: Ligagdo das calhas de contato/condutor auxiliar: Borne-parafuso
(em aparelhos > 3RW4427)
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3.6 Sistematica dos numeros do pedido para o dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS

\) Funcées especiais

B | com bypass

VI | Quantidade de fases controladas

C | 3 fases controladas

VIl | Tensdo nominal da alimentagéo de comando Us:

3 |AC115V
4 |AC230V
VIl | Tensdo nominal da alimentagdo de comando Us:
4 |200a460V
5 |400a600V
6 |400a690V
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Montagem, conexao e estrutura da derivagao 4

4.1 Montagem do dispositivo de partida suave
411 Desembalar
ATENGCAO

Ao desembalar o aparelho, nao levantar pela tampa pois isso podera danificar o aparelho.

4.1.2 Posicao de montagem

A posicédo de montagem é vertical em superficies verticais e planas.

22,5° 22,5°
90° i 90° '\; hS

Esquema 4-1 Posigdo de montagem

NSB00649
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4.1 Montagem do dispositivo de partida suave

4.1.3 Requisitos da construgéo

Tipo de protegao IP00
Os dispositivos de partida suave 3RW44 cumprem o tipo de protecao IP0O.

Considerando as condi¢gées ambientais, os aparelhos devem ser montados em armarios de
distribuicao do tipo de protecao IP54 (grau de poluigcdo 2).

Certifique-se de que nao se infiltram liquidos, p6 ou objetos condutores no dispositivo de
partida suave. Através do dispositivo de partida suave, calor (poténcia de perda) é dissipado
durante a operagao (ver o capitulo Dados técnicos gerais (Pagina|257)).

ATENGAO
Sobreaquecimento do aparelho de chaveamento

Providencie um arrefecimento suficiente no local de instalagao para evitar um
sobreaquecimento do aparelho de chaveamento.

Indicagéo
Placas de circuito impresso envernizadas

Todos os dispositivos de partida suave 3RW44 com data de producédo G/150206 ou mais
recentes, possuem por defeito placas de circuito impresso envernizadas, para proteger
melhor o aparelho de condigbes ambientais adversas como pd, umidade ou outros
poluentes.
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Montagem, conexdo e estrutura da derivagcéo
4.1 Montagem do dispositivo de partida suave

414 Dimensdes de instalacao e distancias

Para um arrefecimento, alimentacao e extragao de ar no dissipador de calor, deve ser
respeitada a distancia minima em relagao a outros aparelhos

100mm
[>4|n]
25mm

25 mm
[>02|n] [20.2in]

A

Esquema 4-2 Distancia em relagao a outros aparelhos

ATENGAO

Deixar espaco livre suficiente para que possa circular ar suficiente para o arrefecimento. O
aparelho é ventilado de baixo para cima.
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4.2 Estrutura da derivacdo

4.2 Estrutura da derivagao

4.21 Informacgbes gerais

/N\Aviso

Religamento automatico

Pode resultar em morte, ferimentos corporais graves ou danos materiais.

O modo de reposi¢ao automatico nao pode ser utilizado em aplicagbes em que uma nova
partida inesperada do motor possa provocar ferimentos ou danos materiais.

A ordem de inicio (por ex. através do CLP) deve ser reposta antes de uma ordem de reset,
uma vez que em caso de ordem de inicio pendente apds a ordem de reset ocorre
automaticamente um novo religamento automatico. Isto se aplica especialmente a ativagcao
da protegao do motor. Por questdes de seguranca, é recomendada a ligagdo da saida do
erro composto (bornes 95 e 96) ao comando.

Informagdes gerais

Uma derivagdo do motor € composta, pelo menos, por um elemento de separagéo, um
elemento de contato e um motor.

Como funcao de protegao, a protegao de condutores contra curto-circuito, bem como, uma
protecdo contra sobrecarga para o condutor € 0 motor devem ser executadas.

Elemento de separagédo

A funcgdo de separagdo com protegcédo de condutores contra sobrecarga e curto-circuito pode
ser alcangada, por ex. através de um disjuntor ou um disjuntor de fusivel.

(Atribuicao dos fusiveis e disjuntores, ver o capitulo|Configuracdo dos componentes
Derivacéao (circuito padrao)|(Pagina|287) e o capitulo Configuracdo dos componentes
Derivacao (circuito de raiz cubica) (Pagina 292).

Elemento de contato

A tarefa do elemento de contato e da protegao do motor € assumida pelo dispositivo de
partida suave 3RW44.

/N\PERIGO

Tenséo perigosa.
Perigo de morte ou ferimentos graves.

Com a tensao da rede nos bornes de entrada do dispositivo de partida suave, pode surgir
uma tensao perigosa, mesmo sem ordem de inicio, na saida do dispositivo de partida
suave! Nos trabalhos na derivagao, esta deve ser liberada através de um elemento de
separacgao (distancia de seccionamento aberta, por ex. com seccionador de corte em
carga).
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4.2 Estrutura da derivacdo

4.2.2 Dispositivo de partida suave em circuito padrao

O dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS ¢ ligado, com os seus bornes, na derivagao
do motor entre o seccionador ou disjuntor e o motor.

O dispositivo de partida suave 3RW44 detecta automaticamente o tipo de conexao em que
o dispositivo de partida suave esta conectado ndo sendo, por isso, necessario definir
explicitamente no aparelho. A variante de conexao detectada pode ser consultada no motor
de partida no item de menu "Indicagao do estado/tipo de conexao", neste caso é exibido
"Estrela-triangulo” no display. Se a interconexao tiver erro ou se 0 motor nao estiver
conectado, é exibido no display "Desconhecido".

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

Esquema 4-3 Diagrama do principio do dispositivo de partida suave 3RW44 no circuito padrao
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4.2 Estrutura da derivacdo

423

Pré-requisito

Exemplo

36

ATENGAO

Mensagem de erro devido a comutagéo retardada do contator

Se for ligado um contator principal ou de rede entre o dispositivo de partida suave e o
motor ou no condutor de retorno entre o motor e o dispositivo de partida suave, é
necessario assegurar que este contator é desativado dentro de 100 ms apés a ligagéo da
ordem de inicio do 3RW44.

Se o contator n&o for desativado dentro de 100 ms apéds a ligagdo da ordem de inicio do
3RW44, a variante de comutacdo atual (circuito padréo ou circuito de raiz cubica) deixa de
ser detectada pelo dispositivo de partida suave. E gerada uma mensagem de erro "Fase
de carga 1-3 em falta".

Dispositivo de partida suave em circuito de raiz cibica

Um motor, cujos enrolamentos podem ser ligados em tridngulo com tensao de rede
predominante.

Tenséao de rede: 400 V
Corrente nominal do motor: 40,5 A
Corrente para o dispositivo de partida suave em circuito de raiz cubica: aprox. 24 A
Dispositivo de partida suave selecionado em circuito de raiz cubica: 3RW44 22

[T '"4: 56 186-4ME60-7 ™
SR MOT. 11C5 139 4AAG0-2 @ ( €
D-91056 ErLancen  UC 0202 /012415501 B '

180kg M B3 180L
400/690V A/ |

AMB 40 °C
460V A
365 A

1775 RPM

P A5 Thil F
60 HZ

22 KW

50 Hz

22 KW

cosy 0,84
380-420/660-723v /Y
425-40,5/24,5-23,5A
IEC/EN 60034

40,5/24 A
lfi?ﬂ,f‘rm:ru!' [ PF0.83
NEMA NOWEFF 5247 0 HP
DESICN A CODE K CC 0324
MG1-12 SF 1.15 CONT.

i

Esquema 4-4 Placa de identificagdo de um motor de 22 kW
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4.2 Estrutura da derivacdo

Neste caso, o dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS pode ser dimensionado para a
corrente que flui (58 % da corrente de fase) no elemento de fase do motor, através da
ligac&o ao enrolamento em tridngulo. Para tal, sdo necessario, no minimo, 6 cabos de
alimentagao do motor.

O dispositivo de partida suave 3RW44 detecta automaticamente o tipo de conexdo em que
esta conectado ndo sendo, por isso, necessario definir explicitamente no aparelho. A
variante de conexao detectada pode ser consultada no motor de partida no item de menu
"Indicacao do estado/tipo de conexao", neste caso é exibido "Circuito de raiz cubica" no
display. Se a interconexao tiver erro ou se o motor ndo estiver conectado, é exibido no
display "Desconhecido".

ATENGAO

A corrente nominal do motor indicada na placa de identificagdo do mesmo deve ser
sempre ajustada no menu de partida rapida ou no item de menu Parametros do motor.
Este ajuste ndo depende do tipo de conexao do dispositivo de partida suave.

Valor a ajustar no exemplo anterior, com uma tensao de rede de 400 V, p. ex. 40,5 A.

ATENGAO

No circuito de raiz cubica as fungdes do aparelho Frenagem de tensdo continua e
Frenagem combinada deixam de estar disponiveis.

Para assegurar o funcionamento correto do dispositivo de partida suave, a conexao
elétrica da tensao principal (lado de rede e do motor) tem de ser feita conforme os
exemplos de circuito indicados (ver o capitulo Exemplos de ligacéo para circuitos principal
e de comando (Pagina 229).
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4.2 Estrutura da derivacdo

L1 3/N/PE~50Hz 400V L1 3/N/PE~50Hz 400V
L2 L2
L3 PY L3 PY

PE___,_____i _____ PE_ _ 4 L1 1 __ __
I I

e NN o\

Sentido de funcionamento do motor no sentido de rotagao das Sentido de funcionamento do motor contrario ao sentido de
fases rotagdo das fases

Esquema 4-5 Diagrama do principio do dispositivo de partida suave 3RW44 no circuito de raiz cubica

ATENGAO

Mensagem de erro devido a comutagéo retardada do contator

Se for ligado um contator principal ou de rede entre o dispositivo de partida suave e o
motor ou no condutor de retorno entre o motor e o dispositivo de partida suave, é
necessario assegurar que este contator é desativado dentro de 100 ms apés a ligagdo da
ordem de inicio do 3RW44.

Se o contator n&o for desativado dentro de 100 ms apéds a ligagdo da ordem de inicio do
3RWA44, a variante de comutacao atual (circuito padrao ou circuito de raiz cubica) deixa de
ser detectada pelo dispositivo de partida suave. E gerada uma mensagem de erro "Fase
de carga 1-3 em falta".
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4.2 Estrutura da derivacdo

424 Dispositivo de partida suave com contator de separagao (contator principal)

Se um desacoplamento galvanico é desejado, pode ser montado um contator para manobra
de motores entre o dispositivo de partida suave e o seccionador ou ser utilizado um relé de
saia de erro. (Atribuicdo do contator, ver o capitulo Dados técnicos|(Pagina|269).

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

Esquema 4-6 Diagrama do principio da derivagdo com contator principal/contator de separagao
opcional

ATENGAO

Mensagem de erro devido a comutagéo retardada do contator

Se for ligado um contator principal ou de rede entre o dispositivo de partida suave e o
motor ou no condutor de retorno entre o motor e o dispositivo de partida suave, é
necessario assegurar que este contator é desativado dentro de 100 ms apés a ligagéo da
ordem de inicio do 3RW44.

Se o contator n&o for desativado dentro de 100 ms apéds a ligagdo da ordem de inicio do
3RW44, a variante de comutacdo atual (circuito padrédo ou circuito de raiz cubica) deixa de
ser detectada pelo dispositivo de partida suave. E gerada uma mensagem de erro "Fase
de carga 1-3 em falta".
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4.2 Estrutura da derivacdo

ATENGAO

Nos 3RW44 com nivel do produto *E08* (FWV 1.9.0), o desligamento simultdneo ou
prematuro do contator principal e o cancelamento da ordem de ligagdo no dispositivo de
partida suave numa nova partida, pode causar um comportamento de acionamento direto
do motor. Utilize um retardo da interrupgao do contator principal de 1 s ou de seu controle
através de uma saida com a fungao "Duragao da conexao" parametrizada, tal como
descrito no esquema elétrico no capitulo, 3RW44 em circuito padrao com contator de rede
e controle através do CLP (Pagina 231).
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4.3 Protec¢do do dispositivo de partida suave contra curto-circuifo (fjpo de coordenagdo 2)

4.3 Protecao do dispositivo de partida suave contra curto-circuito
(tipo de coordenacéo 2)

O dispositivo de partida suave dispde de uma protecao interna dos tiristores contra
sobrecarga. Em caso de curto-circuito, p. ex. devido a um defeito nos enrolamentos do
motor ou a um curto-circuito através do cabo de alimentagdo do motor, esta funcao de
protecao dos tiristores interna do aparelho nao é suficiente. Neste caso € necessario utilizar
fusiveis para semicondutores especiais, p. ex. fusiveis SITOR da SIEMENS.

L1 3/N/PE~ 50 Hz 400 V

L2

L3

Esquema 4-7 Diagrama do principio Derivacdo com fusiveis para semicondutores
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4.3 Protec¢do do dispositivo de partida suave contra curto-circuito (fjpo de coordenacggo 2)

42

Indicagéo
Existem duas possibilidades para a protegao contra curto-circuito:
Protecao contra curto-circuito conforme o tipo de coordenacéao 1:

O aparelho pode ficar defeituoso apds um curto-circuito e tem de ser substituido. No
capitulo Configuracdo dos componentes Derivagao (circuito padrao)|(Pagina|287) sao
indicados fusiveis/interruptores de poténcia para uma protegao contra curto-circuito
conforme o tipo de coordenagao 1.

Protegdo contra curto-circuito conforme o tipo de coordenagao 2:

O aparelho nao ¢ danificado devido a um curto-circuito. Para uma elevada disponibilidade &
recomendado o tipo de coordenacgao 2. O dispositivo de partida suave dispde de uma
protecdo interna dos tiristores contra sobrecarga na operagdo normal. Porém, em caso de
curto-circuito, p. ex. devido a um defeito nos enrolamentos do motor ou a um curto-circuito
através do cabo de alimentagido do motor, esta funcéo de protegao dos tiristores interna do
aparelho nao é suficiente. Neste caso € necessario utilizar fusiveis para semicondutores
especiais, p. ex. fusiveis SITOR da SIEMENS.

ATENGAO

Perigo de danos materiais

Tipo de coordenagao 1 conforme IEC 60947-4-1: O aparelho fica danificado ap6s um
curto-circuito e, por isso, inutilizavel (prote¢cao de pessoas e instalagées garantida). Tipo de
coordenacgao 2 conforme IEC 60947-4-1: O aparelho pode continuar sendo utilizado apés
um curto-circuito (protecdo de pessoas e instalagdes garantida). O tipo de coordenagao se
refere ao dispositivo de partida suave, juntamente com o 6rgao de protegao referido

(disjuntor/fusivel), mas n&o a outros componentes que estejam na derivagao.
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4.4 Capacitores para melhorar o faftor de poténcia

4.4 Capacitores para melhorar o fator de poténcia

ATENGAO

Aos bornes de saida do dispositivo de partida suave ndao devem estar ligados quaisquer
capacitores. Em caso de ligagdo aos bornes de saida, o dispositivo de partida suave fica
danificado.

Filtros ativos, por ex. para a compensagao da poténcia reativa, nao podem ser operados
paralelamente durante a operagao do aparelho de comando do motor.

Se forem utilizados capacitores para a compensagao da poténcia reativa, estes devem estar
ligados a rede do aparelho. Se for utilizado, juntamente com o dispositivo de partida suave
eletrénico, um contator de separagao ou um contator principal, com o contator aberto, os
capacitores devem estar desligados do dispositivo de partida suave.

4.5 Operagao do gerador com maquinas trifasicas

Os dispositivos de partida suave 3RW44 sao indicados para a operagao do gerador.

Indicagéo

Também para o relé de sobrecarga integrado no motor de arranque suave 3RW44, fluxo de
energia é irrelevante. Ou seja, a protegéo do motor esta garantida em qualquer caso, tanto
faz se € uma operagéo de gerador ou motorizada.
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4.6 Conex&o elétrica

4.6 Conexao elétrica

4.6.1 Conexao da corrente de comando e da corrente auxiliar
O dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS é fornecido em duas técnicas de ligagao:
® Técnica de conexao parafusada

® Técnica de ligagao por mola

Existem duas variantes de tensdo de comando a disposig¢ao:
e 115V AC
e 230V AC

4.6.2 Ligacao elétrica principal

Todos os dispositivos de partida suave possuem ligagdes das calhas de contato para a
ligacao elétrica principal.

Tamanho da estrutura do 3RW44 2.

Por norma, nos aparelhos com o tamanho da estrutura do 3RW44 2. é fornecido
adicionalmente um terminal com moldura para a conexao direta dos cabos.
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4.6 Conexdo elétrica

Tamanho da estrutura do 3RW44 3 e 3RW44 4.

Para os aparelhos com o tamanho da estrutura dos 3RW44 3. e 3RW44 4., existe a
possibilidade de colocar posteriormente terminais com moldura como acessoério opcional
(ver o capitulo/Acessorios (Pagina|294)).

2.
—— 1 T~

@@@§\’/1

ééé@@@ Soceed
e I

\\

N
AN

| —

SIRIUS
ESC
Nyt
G/031127123  *E00* LOCAL INTERFACH
%JF 2?460;% 3RW4422-1BC44
2T E
[N [Nl [Wl I_N?TI‘

ili 909000/000000 il ifafafalififaln)
ES g@i@f

=
1.

Esquema 4-8 Conexdes

1. A1, A2, PE, L+, L-, IN1,IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23, 24, 33, 34, 95, 96, 98:
Circuito de comando/auxiliar

2. L1/L2/L3
Alimentagao do circuito principal

3. T1/T2/T3

Carga na unidade de saida do circuito principal

Figura 3-8: Conexdes

ATENGAO

A conexao da alimentagao de rede trifasica aos bornes T1/T2/T3 nao é permitida.
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Montagem, conexdo e esftrutura da derivagcéo

4.6 Conex&o elétrica

4.6.3

46

Seccdes transversais da conexao

A1, A2, PE, L+, L-, IN1, IN2, IN3, IN4, T1, T2, 13, 14, 23

24, 33, 34, 95, 96, 98

3RW44..-1....
3RW44..-6....

3RW44..-2....
3RW44..-3....

:

(%él%)--

&5...6 mm/PZ2

0,8...1,2 Nm
7 to 10.3 Ib.in

1x0,5...4,0 mm?
2x0,5...2,5 mm?2

2x0,25...1,5 mm?

2x0,5...1,5 mm?
1x0,5...2,5 mm?

2x0,25...1,5 mm?

s

2x0,25...1,5 mm?2

AWG

2x20...14

2x24..16

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Montagem, conexdo e esftrutura da derivagcéo

4.6 Conexdo elétrica

L1,L2,13;T1,T2, T3
3RW44 2.-... 3RW44 3.-... 3RW44 4.-... 3RW44 5.-... /| 3RW44 6.-...
min22 4...6 Nm M8x25 | 10...14 Nm M10x30 | 14...24 Nm M12x40 | 20...35 Nm
k 36...53 Ib.in 89...124 Ib.in 124...210 Ib.in 177...310 Ib.in
D) 2x10...70 mm? s | 2%X25..120mm? | o [2%70..240mm? | s [2X70...240 mm?
2xAWG 7...1/0 2x AWG 2x AWG 2x AWG
4...250 kemil 2/0...500 kemil 2/0...500 kemil
=S 2x10...50 mm? = [2%16..95mm? | oo |2x50..240 mm? | oo | 2x50...240 mm?
2xAWG 7...1/0 2xAWG 6...3/0 2x AWG 2x AWG
2/0...500 kemil 2/0...500 kemil
% min.2x3x 0,8 NIV b<17mm NIV b<25mm NIV b <60 mm
max. 10 x 15,5 0,8
17 2x2,5...16 mm? -- - - -- -- --
5 2x2,5...35mm? - - - - - -
P [1x25...50 mm?
17 2x10...50 mm? - - - - - -
| 1x10...70 mm?

2xAWG 10...1/0
1 x AWG 10...2/0

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Montagem, conexdo e esftrutura da derivagcéo

4.6 Conex&o elétrica

48

Dispositivo de partida suave 3RW44
Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005



Display, elementos de comando e interfaces do

aparelho

5.1 Display e elementos de comando

Display grafico

Na face frontal do aparelho, encontra-se uma tela grafica através da qual as fungdes e os
status do dispositivo de partida suave podem ser visualizados em texto claro e lidos com a
ajuda de simbolos quando ha tensdo de comando.

SIEMENS

SRWA44

P00 am| LY

ESC

OK

(® mostra o aparelho de comando que ocupa
atualmente o poder de comando, ou seja, que da
as ordens de comando para o motor.

® mostra o nivel de usuério
definido.

@ mostra o estado atual do
motor

|;|; Display com teclas @ Cliente so de leitura Sem motor
g Interface serial @ Escrever cliente Inicializagéo

—Z: Entradas de comando funl\(/;li?)t:arrir;nto

% CLP atra;éR%clj:elzNPEl?rOFlBUS/ Parada por inércia

%_ PC através de barramento @ Motor operacional
? Sem aparelho de comando
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Display, elementos de comando e inferfaces do aparelho

5.1 Display e elementos de comando

Elementos de comando

Estao disponiveis quatro teclas para operar e ajustar o dispositivo de partida suave:

Em fungéo do item de menu, a fungéo atual é exibida como texto através desta tecla no
OK display (p. ex. selecionar menu, alterar valor ou salvar ajustes).

A As teclas de seta para cima ou para baixo servem para navegar pelos itens de menu ou
v para alterar valores numéricos no item de menu Ajustes.

Com a tecla ESC sai do item de menu atual e salta para o item de menu superior.
ESC

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Display, elementos de comando e interfaces do aparelho
5.2 Inferfaces do aparelho

5.2 Interfaces do aparelho

5.2.1 Interface local do aparelho

Do lado dianteiro do motor de partida encontra-se por norma uma interface local do
aparelho. Nesta interface pode ser conectado um médulo de operacgéo e indicagao externo
opcional ou também o software de operacgao, observacao e parametrizacao "Soft Starter
ES" (ver o capitulo|Acessorios |(Pagina 294)) com o PC e cabo de ligacao.

5.2.2 Interface PROFIBUS / PROFINET (opcional)

O dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS pode ser equipado com um médulo
PROFIBUS opcional (a partir da data de fornecimento do aparelho 04/2006) ou com um
modulo PROFINET opcional (a partir da data de fornecimento do aparelho 06/2013). O
dispositivo de partida suave pode ser conectado, operado e parametrizado ao
PROFIBUS/PROFINET através de uma interface. Nesta interface pode ainda conectar-se o
software de comando, observacao e parametrizagao "Soft Starter ES "Soft Starter ES" (ver o
capitulo Acessoérios (Pagina 294)) através de PC e cabo de ligagao.

Uma operacado em simultdneo do 3RW44 e da interface PROFIBUS/PROFINET nao é
possivel em redes que tenham um condutor exterior ligado a terra.

5.3 Mddulo de comando e de visualizagdo externo (opcional)

Em um estado sem corrente, o médulo de comando e de visualizagao externo pode ser
conectado a interface local do aparelho através de um cabo de ligagdo especial.

Apods a ligacéo, o dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS detecta automaticamente que
0 médulo de comando e de visualizagao externo esta conectado. A indicagao do 3RW44 ¢é
apresentada de forma invertida e a indicagcdo no médulo de comando e de visualizagao é
apresentada normalmente.

As teclas de comando do 3RW44 estdo inativas e o manuseamento normal sé é possivel
através do médulo de comando e de visualizagdo externo.

Dados para pedidos, ver o capitulo|Dados técnicos gerais|(Pagina|257).
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Display, elementos de comando e inferfaces do aparelho

5.3 Mdédulo de comando e de visualizagdo externo (opcional)
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Colocagao em servigo

6.1 Estrutura do menu, navegacgao, alterar parametros

Com o auxilio das quatro teclas de comando é possivel executar as fungoes
(parametrizagao, diagnéstico e comando do motor) do 3RW44. O menu possui varios
subniveis que tém de ser manuseados de forma distinta, mas que sao autoexplicativos.

6.1.1 Estrutura e navegacao dentro da estrutura do menu

Estrutura do menu

Nivel do menu principal  1.° nivel de 2.° nivel de 3.% nivel de
submenu submenu submenu

SIEMENS

Indicagéo do 1
valor medido

&

44— Esc oK

Indicagdo
do estado

Conjuntode 1
| parametros 1
4—esc . > @
| v Motor 1 1
Comando do 4
| motor = @ Corrente de 1
@ = operagao nominal
| b Conjunto de le
el parametros 2 ESC 204 Ii’
|4— Esc oK
__ Ajustes de Esc] oK
| Estatistica 5 partida
ESC| OK 2
ITorque nominal do
| & ‘ motor
| Con}unto de 3 100 Nm
— o parametros 3 g ES9 x
v -
| Seguranca 6 Ajustes de == ek
| parada 4
ESC| oK Velocidade
Iil nominal
selecionar
| ————17 S 1500 ™
| — lesc oK [| == x
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Colocagdo em servigo

6.1 Estrutura do menu, navegagdo, alterar parametros

6.1.2

Alterar parametros no exemplo Dados do motor

Alterar valores, p. ex. ajustar dados do motor

54

SIEMENS

Indicagédo do 1
valor medido

Indicacao
do estado

Conjuntode 1
| parametros 1

|
&—ksc

I

I

-
Corrente de !
operag&o nominal
le

Corrente de
| operagéo nominal
le 29.0A

4— ESC| OK
|

| Corrente de
operagdo nominal|
289A

le

Corrente de
operag&o nominal

Ll 25 A

l‘— EsC ok
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Colocagdo em servigo

6.2 Primeira ligagdo

6.2 Primeira ligagao
/N\Aaviso
Antes da primeira ligacéo € necessario verificar se a fiagao do lado principal/de comando
esta correta. Certifique-se de que as tensdes de rede e de comando correspondem aos
requisitos especificos do aparelho (ver o capitulo Dados técnicos (Pagina 269)).
6.2.1 Sugestao para o procedimento de colocagao em servigo do 3RW44
Sugestéo de Parametros de partida Parémetros de inércia
ajuste Tipo de partida: Rampa de tensao e limitagdo de Tipo de inércia Parametros
corrente (U+Limitagdo de corrente)
Tensao Tempo de | Valor de Impulso de Tempo Torque
de partida | arranque | limitagéo partida de de
% s de corrente inércias | parada %
Aplicagdo
Esteira 70 10 desativado | desativado (0 ms) | Regulagem do torque | 10 10
Transportador de | 60 10 desativado | desativado (0 ms) | Regulagem do torque | 10 10
rolos
Compressor 50 10 4xle desativado (0 ms) | parada livre X X
Ventilador 30 10 4xle desativado (0 ms) | parada livre X X
pequeno
Bomba 30 10 4Xle desativado (0 ms) | Parada da bomba 10 10
Bomba hidraulica | 30 10 4xle desativado (0 ms) | parada livre X X
Agitador 30 30 4xle desativado (0 ms) | parada livre X X
Centrifugadora 30 30 4Xle desativado (0 ms) | parada livre X X
Fresadora 30 30 4 X le desativado (0 ms) | parada livre X X
Ventilador grande | 30 60 4xle desativado (0 ms) | parada livre X X
Moinho 50 60 4 xle 80 % /300 ms parada livre X X
Britadeira 50 60 4 xle 80 % /300 ms parada livre X X
Serra circular/ 30 60 4xle desativado (0 ms) | parada livre X X
serra de fita
Indicagdo

Esta tabela indica valores de ajuste exemplificativos. O seu propésito € apenas informativo e

nao sao vinculativas. Os valores de ajuste variam em fun¢do da aplicacao e devem ser
otimizados no momento da colocagao em servigo.
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Colocagdo em servigo
6.2 Primeira ligagdo

6.2.2 Menu de partida rapida na primeira ligagao

Colocacgao rapida em servigo do dispositivo de partida suave

Colocagéo rapida em servigo
ispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS

v

Controle da fiagao
- Pega para controle e
- Pega de poténcia

v

Verificar as tensées nos "Dis_positi\‘{o de partida suave
circuitos de comando e g?sll'gado o
principal e desativar iminar olerro,(elfros possiveis, ver o
4— capitulo Diagndstico e mensagens)
sim

Idioma de operagao
selecionar

4

Selecionar o tipo de aplicagao

v

Ajustar a corrente de
operagao nominal do motor

v

Mensagem de erro
no display?

Primeira parametrizacac
ou motor de partida em
regulagao basica de fabrica
criada?

Ajustar o tempo de arranque
* \Verificar os parametros ajustados em “Ajustes > Conjunto de parametros >
Ajustar o valor de limitagado Motor"
de corrente Ajustar os parametros de partida e de inércia em "Ajustes > Conjunto
de parametros > Ajustes de partida ou de inércia" conforme a tabela
+ "Sugestao de ajuste para IBS" de acordo com a aplicagéo.
Salvar os ajustes

>

Ordem de inicio “Dispositivo de partida suave ligado"

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Colocagdo em servigo

Ordem de inicio
“Dispositivo de partida suave ligado"

Mensagem de erro

sim

"Dispositivo de partida suave
desligado"
Eliminar erro
(erros possiveis, ver o capitulo
Diagnéstico e mensagens)

?

no display

O motor
arranca diretamente
de forma suave?

O motor
alcanga rapidamente,
sua velocidade nominal
no tempo desejado?

Dispositivo de partida suave

Parada livre

desligar

Qual o
tipo de inércia
selecionado?

Parada da bomba,

Frenagem

O motor se imobiliza
como desejado

Regulagem do torque,

No item de menu:

“Ajustes > Opgoes de protegéo > Salvar ajustes”
salvar os parametros alterados.
A colocagao em servigo esta terminada.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Colocagdo em servigo
6.2 Primeira ligagdo

6.2.3 Erros que podem ocorrer

O motor ndo arranque diretamente de forma suave

O motor
nao arranca diretamente
de forma suave?

O motor e o . O motor
ndo arranca 1. "Dispositivo de partida 1. "Dispositivo de partida arranca com
diretamente suave desligado” suave desligado" um forte
com a ordem de 2. No item de menu 2. No item de menu aumento
infcio “‘Ajustes” aumentar a tens&o Ajustes" reduzir a tensdo do torque

e zumbe de partida ou o torque de de partida ou o torque de

- ndo arranca partida ou 3. se a limitagéo partida

(falha) de corrente tiver sido

ajustada, se necessario,
aumentar o valor de
limitagao de corrente

y

Ordem de inicio
“Dispositivo de partida suave ligado"

Dispositivo de partida suave 3RW44
58 Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005



Colocagdo em servigo

6.2 Primeira ligagdo

O motor nao alcanga rapidamente sua velocidade nominal no tempo pretendido

O motor ndo alcanga rapidamente
sua velocidade nominal no tempo
desejado?

O motor alcanga sua
velocidade nominal

- mais rapidamente do que
o desejado com uma
corrente de partida
excessiva

- ndo suavemente

- se nao tiver sido ajustada
qualquer limitagédo de
corrente, apds o tempo de
rampa ajustado

1. "Dispositivo de partida
suave desligado"

2. No item de menu *
Ajustes" prolongar o
tempo de arranque ou

3. se a limitagao de
corrente tiver sido
ajustada, se necessario,
reduzir o valor de
limitagdo de corrente

1. "Dispositivo de partida
suave desligado”

2. No item de menu “Ajustes”
encurtar o tempo de
arranque, ou, se a limitagao
de corrente tiver sido
ajustada, aumentar o valor
de limitagao de corrente.

3. Se aregulagem do torque
estiver ativa, verificar, se o
torque limite selecionado é
suficientemente alto
(recomendado > 150%)

v

Ordem de inicio
“Dispositivo de partida suave ligado"

Dispositivo de partida suave 3RW44
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velocidade nominal -
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que o desejado

- ndo alcanca

(falha)
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Colocagdo em servigo

6.2 Primeira ligagdo

O motor nao se imobiliza como desejado

O motor ndo se imobiliza
como desejado

Frenagem
combinada

O motor nao freia

até a paralisagao

ou continua a
funcionar durante o
processo de frenagem
com uma velocidade
constante

continua a funciona
durante o processo
de frenagem com uma velocidade
constante (ndo detectado
qualquer efeito de frenagem)?

Aumentar o torque
de frenagem DC
ou prolongar o
tempo de inércia

Aumentar o
torque
de frenagem
dinamico

continua

O motor O motor para

aIcanﬁ;a a de forma

paralisagdo, O motor abrupta e nao O motor

mas a corrente nao freia suavemente. funciona

de frgnagem ) até Golpe de por inércia

continua a flur a ariete audivel durante

(o motor parali- nas bombas demasia-

zumpe quando sagao do tempo.

paralisado)

Reduzir o Aumentar o Prolongar o Encurtar o

torque de torque de tempo de tempo de
frenagem DC frenagem DC inércia ou inércia
ou encurtar o ou prolongar o reduzir o

tempo de tempo de torque de

inércia inércia parada

60
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Colocagdo em servigo

6.2 Primeira ligagdo

6.2.4 Menu de partida rapida

Indicagéo

Apds a primeira aplicagao de tensao de alimentagdo do comando, vocé se encontra
automaticamente no menu de partida rapida, o qual tera de executar uma vez para colocar
pela primeira vez o dispositivo de partida suave em servigo.

No menu de partida rapida tera de dar indicagées para pré-ajustar os parametros mais
importantes do dispositivo de partida suave a aplicagdo. Nos parametros do aparelho sédo
salvos parametros de partida tipicos relacionados com a aplicagao.

Para se alcangar uma partida do motor ideal, podera ser necessario otimizar estes
parametros ainda em conjugac¢ao com a carga conectada no item de menu "Ajustes”, tal
como descrito no capitulo Determinar o tipo de partida|(Pagina|68).

Se nao encontrar sua carga nas sugestdes fornecidas, selecione uma carga qualquer e
otimize, se necessario, os parametros ajustados no item de menu "Ajustes" tal como
descrito no capitulo Determinar o tipo de partida|(Pagina|68). Os valores da regulagao
basica de fabrica criada dos parametros, bem como a ocupacgao pré-ajustada das entradas
e saidas de comando podem ser consultados no capituloDados técnicos |(Pagina 269).

Indicagéo

Se no menu de partida rapida confirmar o ultimo item "Salvar - executar ajustes?" com
"Sim", s6 pode regressar a este menu se repuser o aparelho para a regulagao basica de
fabrica criada (ver "Estabelecer estado de fornecimento (regulagao basica de fabrica
criada)" no capitulo Opc¢oes de protecao|(Paginal|107)). Todos os ajustes efetuados até ao
momento sao substituidos.
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Colocagdo em servigo

6.2 Primeira ligagdo

Menu de partida rapida

> 1 English
PADeutsch
KlFrancais

—[esc] oK

] English
2 Deutsch
ElFrancais

iy
selecionar
i4—[ESC

Tipo de aplicagdo

1 Bomba
M \/entilador
ElCompressor b

selecionar

Corrente de
operagdo nominal le
29.0A

[— [esc

Valor de limitagdo
de corrente

450 %

Chamada de fungéo
Ajustes
salvar

Ajustes
salvar

executar?

SIEMENS

3RW44

ESC OK
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Colocagdo em servigo

6.3 Colocagédo em servigo especifica do usuario

6.3 Colocagao em servigo especifica do usuario

Se forem necessarios desvios dos pardmetros ajustados no menu de partida rapida e das
predefinicdes de fabrica padréo salvas no 3RW44, proceda do seguinte modo:

Selecione no item de menu "Ajustes" (ver o capituloltem do menu principal Ajustes
(Pagina|64)).

1.

N o o k0w DN

Selecionar conjunto de parametros
Ajustar os dados do motor

Ajustar o tipo de partida e os pardmetros
Ajustar o tipo de inércia e os parametros
Ajustar as entradas e as saidas

Verificar os ajustes de protecdo do motor

Salvar os ajustes

ATENGAO

Assim que alterar um ajuste no menu e o executar pressionando a tecla "OK", este &
armazenado temporariamente na meméaria flash EPROM e fica ativo no dispositivo de
partida suave a partir desse momento. Este valor é rejeitado quando a tensao de
alimentagao do comando é retirada sendo reativado o valor ajustado anteriormente.
Para que os ajustes efetuados sejam salvos de forma permanente no dispositivo de
partida suave é necessario salvar os dados, tal como descrito no capitulo|ltem do menu

principal Ajustes (Pagina|64) e no capitulo Opgdes de protecao (Pagina 107).
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Colocagdo em servigo

6.3 Colocacao em servigo especifica do usuario

6.3.1 Item do menu principal Ajustes

Item do menu principal Ajustes

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagéo
do estado

ESC, OK

Opgdes de !

protecdo

Conjunto de !
parametros 1 ¢ =d o

‘_ ESC OK

Conjunto de 2
parametros 2

4—Esc oK

Entradas 4

selecionar
4—Fsc oK

Protecéo do
motor
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Colocagdo em servigo

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de parametros selecionado

6.4.1 Selecionar conjunto de parametros

Selecionar conjunto de parametros

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagédo 2]
do estado

| 4_ ESC| OK
3
Ajustes

Conjunto de
parametros 1

Ajustes de
partida I

selecionar

4—fsc oK

Ajustes de 3
parada I

selecionar

4—esc oK

Marchalenta 4

Parametro

selecionar

4—sc oK

Valor limite

de corrente

4—esc oK
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Colocagdo em servigo

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

6.4.2 Introduzir dados do motor

Introduzir dados do motor e placa de identificagéao

SIEMENS

QENENS 3~ MOT. 1LG6 186-4AA60-Z c €

D-91056 ERUANGEN  UC 0202 /012415501
180 kg IM B3 180L PS5 ThCLF AMB 40 °C
50 Hz  400/690V AN 60 HZ 460V A

Indicagéo do
valor medido

+

|

|

: oo 22 KW 40,5/24 A 22 KW 365 A
| cosy 0,84 1470 /min % PF 0.83 1775 RPM
E 380-420/660-T25 Y NEWA NOMEFF.24% 30 1P

: = 42,5-40,5/24,5-23,5A DESGN A CODE K (C 0320
= IEC/EN 60034 NG1-12 SF 1.5 CONT

+ Conjunto de

parametros 1

I%E‘

Ajustavel de u
... até |

0 ... le(placa de
identificagcdo do
aparelho 3RW44)

-

|

|

| —g
Torque nominal do M [ /]

| motor —

|

|

|

|

0 ... 10000Nm

= =

: 3]
Velocidade A\
nominal E

500 ... 3600™PM 1470 E
hys N |

Chamada de fungéo | [ ——
| Copiar dados do ‘é

motor em PS2+3 @

|
| €=k

Copiar dados do
| motor em PS2+3 @

|| e ||

|l ks @
s = = =N
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Corrente de operagéo nominal le

Torque nominal

Exemplo

Indicagéo

E necessario ajustar sempre para a corrente de operagdo nominal do motor indicada na
placa de identificagdo relativa a tensédo de rede predominante. Este ajuste ndo depende do
tipo de conexao do dispositivo de partida suave (dispositivo de partida suave em circuito
padrdo ou de raiz cubica). Valor a ajustar no exemplo anterior, com uma tensdo de rede de
400V, p. ex. 40,5 A.

Para que o dispositivo de partida suave funcione corretamente na partida e na parada, bem
como em relacao a protegdo do motor, é necessario ajustar a corrente do motor da unidade
propulsora conectada.

Se o torque nominal do motor nao estiver indicado na placa de identificagao, este pode ser
calculado através da seguinte formula:

M =9,55 x p x 1000

1000 _
1470 min+ A3 Nm

9,55 x 22 kW x
Se nao for ajustado qualquer valor, o valor ativo € o predefinido de fabrica (0 Nm).

Com a ordem de inicio e o motor conectado, o dispositivo de partida suave calcula uma vez
o valor necessario de forma automatica.

Indicagéo

Se for conectado um motor com outras caracteristicas nominais (corrente, rotagdes, torque)
diferentes dos valores ja introduzidos no dispositivo de partida suave (p. ex. para efeitos de
teste), estas caracteristicas nominais tém de ser compensadas neste motor atual. Se for
introduzido 0 Nm como torque nominal, o valor é calculado uma vez pelo dispositivo de
partida suave de forma automatica.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

6.4.3

Determinar o tipo de partida

68

SIEMENS

Indicagao do
valor medido

Indicagdo
do estado

|‘_ ESC

! 4—Fsc

3
Ajustes

Conjunto de
parametros 1

Ajustes de
partida

Tipo de partida '
OK

I oo ]

Determinar o tipo de partida

1 Rampa de tensao

PR + Limit. corrente
kIRequl. torg

Tipo de partida__|]
1
2 U Ui corente
3

i

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Tipo de partida "Rampa de tens&o"

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagdo
do estado

Conjunto de
parametros 1

nar]
| 4—Esc oK

Ajustes de

Ajustavel
de ... até

Tipo de partida 1
Rampa de tenséo I
I‘_ ES

C OK
I Tenséo de partida2
20...100 %
|
K

|<— Esc o

| Tempo de 5

0 360s | arranque

K

f

IMaximo
[Tempo de arranque|

1...1000s ™

41

x e o 8
Tenséo transitoria

de partida

&
|<—ESC oK

| Tempo de 9
partida
0 ...2000ms | 0ms @_

40 ... 100%

L

| 4—sc oK

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Tensao em %
A

UMotor 100 %
Tenséao
transitoria
de partida
Tensao de
partida

- Tempo (T)

Tempo de partida s

Tempo de arranque 100 % Tenséao
no motor

Tempo de arranque maximo

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Tipo de partida "Rampa de tensdo" com limitagéo de corrente

SIEMENS

Indicagdo do
| valor medido
|
|4_ ESC| oK
Indicagéo 2
| do estado I
| oloconar]
|<_ ESC| oK
3
| Ajustes J
| |
Eelecionar

Conjunto de

Ajustavel |
de ... até |

20..100% |
|

0...360s |
|

I
1..1000s

125 ... 550%

40 ... 100%

0 ...2000ms

parametros 1

Ajustes de
partida

=
|<— ESC oK E
|4— Esc| oK
|<— Esc| oK

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

partida

U-+Limit. corrente

Tensdo de parlida2

Tempo de 5
arranque

Méximo 6
Tempo de arranque

|<— Esc| oK

7
Valor de limitagdo
de corrente

L. 8
Tens&o transitdria
de partida

Tempo de 9
partida

Cor- (v

| 4—fsc oK

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Tensao em %

A
UMotor 100 %
Tenséao
transitoria
de partida
Tensao de
partida
[ Tempo (T)
Tempo de partida s

100 % Tensao
no motor

Tempo de arranque

Corrente do motor
| LA

Acionamento direto
Motor

IDispositivo de
partida suave |

Valor de limitagéo de
corrente ajustavel

e Motor

Tempo de arranque maximo

Inicio determinado
pelo tipo de partida
ajustado, aqui

Impulso de partida

72

Nemor  Rotag&o do
motor
n

Inicio determinado
pelo tipo de partida
ajustado, aqui
Rampa de tenséo

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Tipo de partida "Regulagem do torque"

SIEMENS

Indicagdo do
valor medido

Status- 2

3
| Ajustes
|

| €—esc

Conjunto de
parametros 1

Ajustes de
partida

Ajustavel
de ... até

Torque de 3
partida

|
alterar
€—esc oK

4

10 ... 100%

limite

‘@—esc oK

Tempo de 5
arranque

20 ...200% *

0...360s

|
|
|
|
|
| Torque
|
|
|
|

aximo 6
1...1000s | [Tempo de arranque

|
|<— ESC oK

Tenséo transitc'»ria5
de partida

|

40..100% |
| ESC OK
|
|
|

Tempo de 9
partida

Lo Il

0 ... 2000ms

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Torque do motor (M)
Nm A

Tensao @
transitoria de
partida

Torque limite

Nominal

Torque de
partida
TemVpo (t)
- . S
Tempo de partida o
; Tempo de arranque . —
Tempo de arranque maximo
@ MAcionamemo direto (torque maximo a gerar)
Torque limite
ATENGCAO

* Para se alcangar a inicializagao, o valor do pardmetro deve ser ajustado para aprox. 150
%, ou no minimo para um valor suficientemente alto de modo a que o motor nao falha
durante a inicializagdo. Desta forma consegue-se sempre que seja criado um torque de
aceleracao suficiente durante toda a inicializagao do motor.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Tipo de partida "Regulagem do torque com limitagdo de corrente"

SIEMENS

Indicagdo do
| valor medido
e
| Indicagdo 2|
do estado
|<_ ESC OK
I !
Ajustes
Eolecionag
| g—Fsc

Ajustavel 4

de ... até

10 ... 100%

=

0...360s !
|

20 ... 200%

|4_ =

1...1000s |

|
125...550% |
|
|
40...100% |
|

|
0 ... 2000ms

Dispositivo de partida suave 3RW44

Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005

Conjunto de
parametros 1

Ajustes de
partida

partida

@—-sc

Tempo de
arranque

Tempo de arranque

< o

de corrente

< o

[M-+Limit. corrente E

lq_ eso o

Torque de 3

o

Torque limite 4

o

5

o

Maximo 6

alor de limitagdo 7

Tipo de partida 1

<

ca
o

de partida

< o

Tensdo transitéria®

o

partida

—=sc oK

Tempo de 9
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Torque do motor (M)
Nm A

Tensao ) @
transitoria de
partida

Torque limite

Nominal

Torque de
partida
TemVpo (t)
- . S
Tempo de partida o
: Tempo de arranque . —
Tempo de arranque maximo
oM

Acionamento direto (torque maximo a gerar)

Inicio determinado
pelo tipo de partida

Corrente do motor ajustado, aqui
I A Impulso de partida

Acionamento direto
Motor

Dispositivo de partida
suave

Valor de limitagdo de
corrente ajustavel

e Motor
k =

| Ll
Inicio determinado N mowor ROtaGa0 do
pelo tipo de partida motor
n

ajustado, aqui
Regulagem do torque

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Tipo de partida "Direto"

SIEMENS

Dispositivo de partida suave 3RW44

Indicagéo do
valor medido

Indicagéo
do estado

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Conjunto de
paréametros 1

Ajustes de
partida

Tipo de partida !

I<— ESC oK

Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Torque do
motor
M A
Acionamento direto
MNamma\
B
N..... ROtagdo do motor
n
Corrente do motor
i \
IAciona- [ —
mento direto
Nominal
>
Nyomina ROtAG&0 do motor
n

78
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Tipo de partida "Aquecimento do motor"

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagéo
do estado

Conjuntode 1

parametros 1

Ajustes de
partida

Tipo de partida 1
Ajustavel |
de .. até
" |
|4— Esc ok
otencia de
| aquecimento
0, do motor
10 ... 100% | o o &

| g—esc ok

Poténcia de aquecimento do motor

/\cuipabo

Pode provocar danos materiais.

O tipo de partida "Aquecimento do motor" ndo é um tipo de regime de carga continuo. O
motor tem de estar equipado com um sensor de temperatura (Thermoclick/PTC), para que
seja protegido de forma segura. O modelo de motor com protegao eletrénica contra
sobrecarga do motor integrada n&o € indicado para esta operagéo.
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

6.4.4 Determinar o tipo de inércia

Determinar o tipo de inércia

SIEMENS

Indicagdo do
valor medido

Status
Indicagédo

l—8 [
| Ajustes 8 I
| clecionar ]
| 4=

Conjunto de
parametros 1

Ajustes de
partida

34

Ajustes de
parada

1 Parada livre
S
[YParada da bomba |

[selecionar;

4—E [

[ Tipo de inércia ]
1
2 Regul. torque I
ellParada da bomba _Lf
I - - oo )

fllParada livre
PARegul. torque
3 Parada da bomba ||

I - cora )

Tipo de inércia__[|

EYParada da bomba
Frenagem de tensio

4 [

5 Frenagem comb.

~s\scmnar]

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Torque do
motor
noA
ne
1
Tempo (t)
n
@ Parada livre Ordem de parada s

@nMarcha de inércia regulada por torque no diSPOSiﬁVO de partida suave

®n

Frenagem de tens&o continua

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Tipo de inércia "Parada livre"

82

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagéo
do estado

1

Conjunto de
parametros 1

| [soecionar
4—Lesc oK

Ajustes de 2
partida

|<— ESC oK

Ajustes de
parada

Tipo de inércia 1

Parada livre

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Tipo de inércia "Regulagem do torque" (parada suave)

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagéo
do estado

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de parédmetros selecionado

Conjunto de
parametros 1

Ajustavel Tlpo de inércia 1

de ...

0..

10 ...

até

—esc oK

Tempo de
inércia

|
| _n_]
|
|

360s |

| Torque de 3
parada

100%

&
I<— EsC] oK

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Torque do
motor
M
Operagao
nominal
Torque de
parada
>
Tempo de inércia Tempo (t)
- > s

Ordem de parada
no dispositivo de partida suave

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de parédmetros selecionado

Tipo de inércia "Parada da bomba"

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagdo
do estado

Conjunto de
parametros 1

ESC, OK

Ajustes de
partida

Ajustavel
de ... até

Tempo de
inércia
0...360s
|<— Esc|
10 ... 100% | Torque de

parada

4—Lesc oK

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Torque do
motor
M
Operagao
nominal
Torque de
parada
>
Tempo de inércia Tempo (t)
- > s

Ordem de parada
no dispositivo de partida suave

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Tipo de inércia “Frenagem

SIEMENS

Ajustavel
de ... até

0...360s
[
| Torque de
20 ... 100% Fenagem

Dispositivo de partida suave 3RW44

Indicagédo do
valor medido

Indicagdo
do estado

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

de tensao continua"

1

OK
2

selecionar

1

Conjunto de
parametros 1

ionar
ESC OK

Ajustes de
partida

Tempo de
inércia

|<— ESC oK

Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Torque do
motor (M)
Operagao nominal

Tempo (t)
S
Aumentar o
torque de
frenagem DC
empo de inércia

Torque de Y Ordem de parada

frenagem do no dispositivo de partida suave
motor

ATENGAO

A fungdo de marcha de inércia Frenagem de tensao continua/frenagem combinada nao é
possivel no circuito de raiz cubica.

Indicagéo

Se for ajustada a fungéo “Frenagem de tensao continua", € necessario ocupar uma saida do
dispositivo de partida suave com a fungao "Contator de frenagem de tensao continua”.
Através desta saida tem de ser ativado um contator de frenagem externo.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Tipo de inércia “Frenagem combinada"

SIEMENS

Indicagdo
do estado

Ajustavel

de ... até

0 ... 360s

20 ... 100%

20 ... 100%

Dispositivo de partida suave 3RW44

Indicagéo do
valor medido

Conjunto de
parametros 1

1

Ajustes de
partida

Ajustes de
parada

Tipo de inércia 1

Frenagem comb.

Tempo de
inércia

|‘— ESC oK
| Torque de frenagen4t

| dinam.

5
Torque de frenagem

DC

Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Torque do
motor
M A

Ordem de parada
no dispositivo de partida suave

Operagao nominal

Tempo de inércia

-
Tempo (t)
s

Torque de
frenagem DC

Torque de
frenagem
dinamico

Torque de frenagem do
motor

ATENGAO

A fungao de marcha de inércia Frenagem de tensao continua/frenagem combinada nao &
possivel no circuito de raiz cubica.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

6.4.5 Ajustar os parametros da marcha lenta

Efetuar os ajustes da marcha lenta

SIEMENS

Indicagdo do
valor medido

Indicagao
do estado

| 44— OK

1

Conjunto de
parametros 1

| 4—Esc oK

Ajustes de 2
| partida

| Ajustes de 3
parada

Marcha lenta
Parametro

Ajustavel
de ... até A

Fator de velocidade 1
de rotagdo de marcha

‘ lenta para a direita <

7

3. 21

‘{— EsC oK
‘ Torque de marcha 2

lenta para a direita

20 ... 100% ‘

‘4— ESC oK

‘ Fator de velocidade 3
de rotagéo de marcha
‘ lenta para a esquerda

3. 21 |
L el
‘4—550 oK

Torque de marcha 4
| | tentapara a esquerda

‘ -
I - oror ]
‘<_Esc OK

20 ... 100%

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Parametros da marcha lenta

Indicagéo

Para se ativar o motor com os parametros de marcha lenta indicados, é necessario ativar
em simultaneo uma entrada de comando com a fung¢ao "Marcha lenta" definida e uma
entrada de comando com a fung¢ao "Motor a direita PS1/2/3" ou "Motor a esquerda PS1/2/3"
definida. Ver também o capitulo 3RW44 em circuito padrédo com arranque/parada suave e
funcao adicional de marcha lenta nos dois sentidos de rotagcdo com um conjunto de
parametros (Pagina 237).

Informacgdes sobre o sentido de rotagao:
e direita: Sentido de rotacado no sentido das fases de rede

® esquerda: Sentido de rotagao contrario ao sentido das fases de rede

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4.6 Definir os valores limite de corrente

Definir os valores limite de corrente

SIEMENS

Indicagdo
do estado

Ajustavel
de ... até
19 ... 100%
50 ... 150%

Dispositivo de partida suave 3RW44

Indicagéo do
valor medido

Conjunto de
parametros 1

Ajustes de
partida

Ajustes de
parada

4—Esc oK

Marcha lenta 4
Parametro

selecionar,

4—esc

Valor limite 59
de corrente

Valor limite 1
| inferior de corrente

|<— Esc oK

Valor limite 2
| superior de corrente

|

Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

a partir da versao *E09* V1.10.0 desativado

ou 19 até 100 %

a partir da versao *E09* V1.10.0 desativado

ou 50 até 400 %
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

6.4.7

Parametrizagao das entradas

SIEMENS

Indicagao
do estado

Indicagao do
valor medido

|‘_ ESC| oK

| Ajustes

|

| —lesc
Conjuntode 1

| parametros 1

selecionar

I €—=sc oK

I C

parametros 2

onjuntode 2 fg

I e

| parametros 3

I
| [ selecionar )

Ei

I
I
I
|

94

onjuntode 3]

ntradas

Entrada 1 - 1

Agéo
Motor a direita PS1

4— Esc oK

Entrada2-  2[g
Acgao

|—esc ok

Entrada3- 3
Acéo i
|
I o crar ]
€—esc| oK

Entrada 4 - 411
Acéo
———

I i tcror ]
—Esc oK

Parametrizagcido das entradas

Possibilidades de parametrizacdo para
Entradas de comando 1 ... 4

sem agao "

Modo de operagao manual direta ?
Modo de operagao manual direta ?
Partida de emergéncia ®

Marcha lenta 4

Parada rapida ®

Trip Reset ©

Motor a direita Conjunto de
parametros 17

Motor a esquerda Conjunto de
parametros 1 ®

Motor a direita Conjunto de
parametros 2 7

Motor a esquerda Conjunto de
parametros 2 ®

Motor a direita Conjunto de
parametros 3 7

Motor a esquerda Conjunto de
parametros 3 ®
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Indicagéo

Uma agao numa entrada so pode ser alterada se a respectiva entrada nao estiver ativada.

ATENGAO

Se duas entradas estiverem ocupadas com a mesma acgao, ambas terdao de ser acionadas
para executar a fungao selecionada (p. ex. para se realizar uma ligagao logica "UND" para
uma ordem de inicio, ocupar a entrada 1 e a entrada 2 com a fung¢ao "Motor a direita PS1".
Uma ordem de inicio s6 € aceita se as duas entradas estiverem acionadas.).

ATENGAO

Se o dispositivo de partida suave for desligado através do disparo da prote¢cdo do motor ou
da autoprotecao do aparelho, a confirmacao através da fungao “Trip Reset" so6 é possivel
apos a expiragao do tempo de arrefecimento.

Explicagdo das possibilidades de parametrizagao:
) Sem reagao: Entrada sem fungéo.

2) Modo de operacao manual direta: Na operacdo com POFIBUS/PROFINET é possivel
transferir o comando do dispositivo de partida suave para as entradas através da ativagao
para o acionamento das entradas. A fungao de comando através de PROFIBUS/PROFINET
€ desativada durante este periodo de tempo.

3) Partida de emergéncia: Erro: Assimetria de corrente ultrapassada, sobrecarga do modelo
de motor térmico, rompimento do fio do sensor de temperatura, curto-circuito do sensor de
temperatura, sobrecarga do sensor de temperatura, tempo maximo de arranque
ultrapassado, valor limite le ultrapassado/nao alcangado, detectada falta contra a terra,
ajuste Class le inadmissivel: Com estes erros é possivel dar partida ao motor com o auxilio
da fungao de partida de emergéncia apesar do erro composto existente. Uma entrada é
ocupada com a agao de partida de emergéncia, uma outra p. ex. com a agao "Motor a
direita > Conjunto de parametros 1". A partida de emergéncia esta ativa enquanto a entrada
estiver ativada. Também pode ser ativada durante o funcionamento.

4) Marcha lenta: Se a entrada "Marcha lenta" e a entrada "Motor a direita/a esquerda
Conjunto de parametros 1/2/3" estiverem ativadas em simultdneo, o motor é iniciado com os
valores definidos no item de menu "Parametros da marcha lenta".

% Parada rapida: Se a entrada for ativada ocorre um desligamento funcional com a fungéo
de marcha de inércia atualmente definida (ndo surge qualquer erro composto). A parada
rapida é executada independentemente do poder de comando.

6 Trip Reset: Os erros existentes podem ser confirmados apés a eliminagao.

7) Motor a direita Conjunto de parametros 1/2/3: O motor ¢ iniciado (com sentido de rotagao
no sentido das fases de rede) e parado com os valores salvos no respectivo conjunto de
parametros.
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

8) Motor a esquerda Conjunto de parametros 1/2/3:; A fungao s6 fica ativa na ligagdo em
simultaneo com a entrada ativada com a agao "Marcha lenta". O motor € iniciado com os
valores definidos no item de menu "Parametros da marcha lenta" (com sentido de rotagéo
contrario ao sentido das fases de rede).

Indicagéo

A entrada "Trip Reset" é comandada pelos flancos, a mudanca de nivel de 0 para 24 V DC é
avaliada na entrada. Todas as outras fungdes de entrada sao avaliadas no nivel de 24 V DC
ja existente.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4.8

Parametrizagdo das saidas

Parametrizagédo das saidas

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagdo 2
do estado

4—FEsc oK

‘— ESC| OK

Conjunto de
paréametros 1

Conjunto de
parametros 2

Conjuntode 3
parametros 3

i

I <iccionar ]

4}

Entradas 4 g

conexé
OK

—|esc

Saida 1-Agéo !
_—

Saida2-Agdo 2

Sem acao

|<— Esc oK

| Saida3-Agdo 3

sem acéo

|<— Esc] oK
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Possibilidades de
parametrizagao para as
saidasdorelé 1...3

sem agao

Saida PAA 1

Saida PAA 2

Entrada 1

Entrada 2

Entrada 3

Entrada 4

Inicializagao
Operagao/Bypass
Marcha de inércia
Duragdo da conexao
Comando Motor ligado
Contator de frenagem de tensao continua
Alerta composto

Erro composto

Falha do equipamento
Power on

Operacional
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Diagrama de estado das saidas

do comando no borne A1/A2 O dispositivo de partida suave detectou a fJautomatico em caso de

Curva da rampa
do dispositivo de

partida suave
Y

Tensao de alimentagéo

inicializagao®,
Ordem dei{iw

Ocorre falha coletiva, falha do barramento ou
falha do equipamento, dispositivo de partida suave
se desliga e entra em falha

O dispositivo de partida suave
detectou a inicializacdo
Ordem de

’ parada

Rearranque

RESET

IN1 - IN4

Ordem de inicio

Funcao Saida

Entrada 1-

A Entrada 4

Inicializagéo

Operagao/
Bypass

Marcha de
inércia

Duragéo da
conexao

Comando Motor
ligado

Frenagem de
tensao continua

aprox. 1s—»
Retardo

Power on

Alerta
composto®

Falha
coletiva®

Falha do
barramento

Falha do
equipamento

Operacional

-ttt -t -—-—t—— - — - ——<

A
Existe uma

adverténcia

Ocorre um erro desaparece

[ v

A
AdverténciaResetar erro

|
b

Erro

Comando

S X JU, S
Existe uma Adverténcia/ Comando Resetar erro
adverténcia ¥ Erro

Ocorre um erro desaparece

PAA 1

Estas duas fungdes de saida
podem ser acionadas

PAA 2

diretamente através
do Profibus opcional
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Indicagéo

) Possiveis alertas compostos/falhas coletivas, ver o capitulo Adverténcias e erros
compostos (Pagina 150).

Indicagéo

Para os tempos de atraso de comutagao das fungdes de saida, ver o capitulo Dados
técnicos Pega para controle (Pagina 280).
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6.4.9

Efetuar os ajustes da protegao do motor

SIEMENS

1

Indicagéo do
valor medido

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Efetuar os ajustes da protecdo do motor

4— s oK
Indicagéo
do estado

|
| ESC
|

4—esc OK

1

Conjunto de
| parametros 1

selecionar

Conjunto de
parametros 2

Conjunto de
parametros 3

4— ESC OK
|

Protecéo do
motor
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v
Classe de 1
desativagédo
CLASS 10

Valor limite de 2

assimetria de corrente

Limiar de alamme: 4
Aquecimento do motor

Tempo de 5
pausa

Tempo de 6
recuperagio

Protegdo em casd
de tens&o zero

Sensorde 8
temperatura

Ajustavel
de ... até

nenhum; CLASS5(10a);
CLASS10; CLASS15;
CLASS20; CLASS30

30...60%
0 ... 500s
0...100%

desativado; 1 ...

desativado; 60 ...

Sim; Nao

desativado
Thermoclick
Tipo PTC A

100s

1800 s
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

ATENGAO

No caso de partida pesada e valores de ajuste da classe de desativagao = CLASS 20 é
recomendavel definir o valor do parametro "Limite de pré-aviso Reserva de ativagao" para
0 s (desativado) e aumentar o parametro "Limite de pré-aviso Aquecimento do motor" para
95 %. Caso contrario, durante a partida pode ser gerada uma mensagem de aviso relativa
a protegcao do motor.

ATENGAO

Se for selecionado um outro ajuste CLASS diferente de 5 (10a) ou 10, podera ser
necessario verificar e adaptar os valores de ajuste da corrente de operagdo nominal le do
motor (capitulo|Introduzir dados do motor|(Pagina 66)) nos 3 conjuntos de parametros,
caso contrario, podera surgir a mensagem de erro "Inadmissivel le/ajuste CLASS".

O valor ajustavel maximo admissivel da corrente de operagao nominal le do motor relativo
ao ajuste CLASS pode ser consultado no capitulo,Dados técnicos Peca de poténcia
(Pagina 275)".

ATENGAO

Utilizacao do 3RW44 para a operagao de motores em areas com risco de explosao:

O 3RW44 nao possui certificacdo ATEX. Se for utilizado um relé de sobrecarga com
certificado ATEX (p. ex. 3RB2 da Siemens), o qual atua sobre um érgao de comutagao
adicional (p. ex. contator), o 3RW44 pode ser montado em linha para que os requisitos
conforme ATEX sejam preenchidos.

ATENGAO

Nesta estrutura, a protegao interna contra sobrecarga do motor do dispositivo de partida
suave 3RW44 SIRIUS tem de ser desativada! (Valor ajustado no item de menu Protecéo
do motor/classe de desativacdo: "Nenhuma" e Protegcdo do motor/sensor de temperatura:
"desativado")

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Disjuntor/
Fusivel

|
Eay

N —

3RW E:

)
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

6.4.10 Efetuar os ajustes do display

Efetuar os ajustes do display

SIEMENS
valores possiveis

+ English Deutsch
Indicagao do | Idioma Francais Espafiol

| valor medido Italiano Portugués

Nederlands EAMnNVIkd

| Tlrkge Pycckuit

| = i3z
Indicagéo
do estad

| o estado 0...100%

I

Luminosidade

102

Conjunto de
parametros 1

1

Conjunto de
parémetros 2

2

Conjunto de
parametros 3

motor

4—Esc oK
Display
4—ksc

Tempo de rea(,:e"lo4
das teclas

Repeticao 5
automatica

4—Esc oK

| 4—-5sc oK

| Tempo de monitoragao da
atividade

| Comportamento em caso de erro

Comportamento em caso de adverténcia

0...100%

Tempo: 10.

Velocidade

desativado
30...1800s
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

6.4.11 Definir o comportamento da fungdo de protecao

Definir o comportamento das fungdes de protegéo

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido po .
valores possivels

Desligamento sem WA (Rearranque)
<4, Desligamento com WA (Rearranque)
| Adverténcia

Indicagdo do
estado

1
Sobrecarga -modelo
He motor térmico

Deslig. sem WA

alterar

|‘_ ESC |<— ESC| OK
v :
> Desligamento sem WA (Rearranque)
| | Sobrecarga do sensor g .
de temperatura DeSllgamentO com WA (Rearranque)
| | M | Adverténcia
! €—esc |<— Esc| oK
+
Cononio g6 | |valorimite [ Adverténcia
ametros 1 excedido H
| parametros | @ Desligamento
|
|4—ESC

Conjuntode 2 | Sobrecarga do elementa’ Desligamento sem WA (Rearranque)
| arametros 2 | de comace Desli t WA (R
| p esligamento com (Rearranque)
|4— EsC oK |
Conjuntode 3 | Assimetria 511 Adverténcia
k i .
parametros 3 Adver\éncla @ Desl |gamento
ESC OK
h v o
| Faltacontraa 6 [f Adverténcia
terra H
| " Desligamento
I
<—Fso o 4—=sc OK
Saidas s

Protecdo do
motor

4—Esc oK
Display
selecionar,
4—fsc OK
Comportamento 8
emcasode...
| @—fesc
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Indicagéo

* A funcgao Falta contra a terra ndo esta ativa na partida, apenas apds a conclusao da
inicializacao.
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6.4.12

Definir nomes no display do aparelho

SIEMENS

g

Indicagéo do
valor medido

Indicagao
do estado

| 4_ ESC| oK
3
Ajustes I
|
selecionar]]

| —iso
4 —

Conjuntode 1
| parametros 1

selecionar,

4—-esc oK

Conjuntode 2
parametros 2

i

V]
€—esc oK

Conjuntode 3]
parametros 3

| B S01-205

Iﬂ— ESC oK
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

6.4.13 Ativar a interface de bus de campo (PROFIBUS DP/PROFINET IO)

Ativacao da interface de bus de campo, ver o capitulo/Ativagao do médulo de comunicacao
PROFIBUS DP (interface de bus de campo) e ajuste do endereco da estacio|(Pagina|166).

No exemplo foi apresentado o PROFIBUS DP:

SIEMENS v

3RW44

Interface do bus 1
de campo

FoX GEE)
ESC oK

Indicagéo do
| valor medido Diagnostico
| conjunto
| B
ECIEN aiterar )
|¢—esc oK
Indicagéo

Comportamento em
caso de CPU/Master-
Stop

Valor substitutivo
ol alterar )
ESC oK

Endereco da
estacao

126
Gl alterar )
ESC OK
@ Taxa de baud

12.000 kBd
= 30 ?

Opgoes de

do estado

Conjunto de
parametros 1

Valor substitutivo 6

protecao
R CEED ETaIsll-/econar)
4—Esc OK £sa oK

Bus de campo

Blog. de param.

CPU/Master
Des
selecionar,
D) CEEERD e
| €—
= ESC OK
Indicagéo

Se o parédmetro "Bloq. de param. CPU/Master" estiver em “Desl." (predefinicao de fabrica),
os parametros ajustados no dispositivo de partida suave na partida do bus sdo substituidos
pelos valores no arquivo GSD ou armazenados em OM. Se isto ndo for desejado, o
parametro tem de ser colocado em "ON".

Dispositivo de partida suave 3RW44
106 Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005



Colocagdo em servigo

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

6.4.14 Opcoes de protecao

Determinar as opgoes de

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagdo 2
do estado

protecdo
[selecionar]
4—esc oK

protegdo

1

nar
OK

v
+ Bus de campo !

Conjunto de
parametros 1

4— ESC OK

Opgdes de

parametros 2

\
\
Conjuntode  2[g ‘
\
\
|

Conjuntode 3] ¢ !
parametros 3 W +

Chamada de fungéo

selecionar

Ajustes
salvar

Chamada de fungédo

Ajustes

restabel.

|4— Esc| oK

| Chamada de fungéo

Regulagdo basica de

Protecéo do

motor

| fabrica criada
o)

| —Iesd oK
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

ATENGAO

Enquanto a unidade propulsora conectada for acionada pelo dispositivo de partida suave,
as alteragdes de parametros efetuadas durante este periodo de tempo através do item de
menu "Opg¢des de protecao” ndo podem ser salvas. Tal s6 é possivel apds a cessagao do
motor através do dispositivo de partida suave.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Salvar os ajustes

SIEMENS

Indicagéo do

1

valor medido I
selecionar’
4—Es¢ oK
Indicagdo 2

do estado I

Conjunto de
parametros 1

Conjunto de
parametros 2

Conjunto de
parametros 3

Protecéo do
motor
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Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005

6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Bus de campo

Opgoes de
protegdo

selecionar

€—esc
+ Chamada de fungéo
| Ajustes
salvar
| o
| g—esc oK
+ Ajustes
| salvar
|
I{— Esc m
SIEMENS
3RW44

ESC

OK
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Restabelecer os ajustes

Os ajustes efetuados que nao foram salvos sao rejeitados e os ultimos ajustes salvos sao
restabelecidos.

SIEMENS

110

Indicagéo do
valor medido

Indicagéo
do estado

1

OK
2

Conjunto de
paréametros 1

Conjuntode 2
parametros 2

Conjuntode 3
parametros 3

Protecéo do
motor

0

Bus de campo !

Opgoes de
protecéao

Chamada de funcao

Ajustes
salvar
ESC Of

K

Chamada de funcéo
Ajustes
restabel.

+ Ajustes
:

| g—Lesc [ox]

SIEMENS
3RW4

oK
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6.4 Efetuar os ajustes no conjunto de pardmetros selecionado

Estabelecer estado de fornecimento (regulagao basica de fabrica criada)

Todos os ajustes efetuados ou salvos até ao momento sao rejeitados e o aparelho é reposto
para a regulacao basica de fabrica criada (reset total). O menu de partida rapida tem de ser
novamente executado.

SIEMENS

Indicagdodo 1
valor medido

Indicagao
do estado

Conjunto de
parametros 1

Opgoes de
protecdo

parametros 2

|
|
Conjuntode 2 |
|
|
|

Conjuntode 3
parametros 3 +

Chamada de fungéo
salvar
20 Ol
4—fesc oK

Chamada de fungéo
Ajustes
restabel.

I ]

Regulaggo basica de
fabrica criada

Regulaggo basica
| de fabrica criada

| executar? |

Language

1 English
4_ — = 2
K] Francais
Nome 9 v
?
<— ESC| OK
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6.5 Outras fungées do aparelho

6.5 Outras fungdes do aparelho

6.5.1 Indicagao do valor medido

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

+ Tensbes 1
da meada

Tensbesde 3
corte

Correntes de
fase

|<_ EsC oK

| Poténcia 5

| ow
| —=sc oK

| Frequéncia de ©
rede

| 0Hz
| —=sc oK

Tenséode 7
| alimentagdo

230V
| > Padiao__J
| —esc oK

Temperatura 8
| do dissipador

de calorpg °c
| P Padrio
—=sc oK

Aquecimento 9
do motor

0%
I > Pcizo ]|
4—=sc oK

10
Reserva de ativagao
temporal

65540 s

—=sc oK

Chamada de fungéo
Desligar indicagdo

padrao @ |

Desligar indicagéo [
padrdo
executar?
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6.5 Outras fungdes do aparelho

Indicagéo

Na utilizagdo do dispositivo de partida suave 3RW44 em uma rede IT com monitoragdo do
contato a terra: 0 3RW44 com nivel do produto < *E06* € 0 médulo de comunicagao
PROFIBUS DP nao podem ser utilizados nesta forma de rede. Para o 3RW44 a partir do
nivel de produto *EO07* é permitida a utilizagdo com o médulo de comunicagao PROFIBUS
DP, contudo, podem ser exibidos valores incorretos da tensdo da meada (UL-N) e da tenséo
do condutor externo (UL-L) na indicagdo do valor medido do 3RW44.

Indicagéo

Os médulos de comunicagdo PROFINET s6 podem ser utilizados com dispositivos de
partida suave com nivel de produto *E12* ou mais recentes.

Indicagéo

Na indicacdo "Correntes de fase" sdo sempre indicadas as correntes no condutor de
alimentagdo. Ou seja, quando o dispositivo de partida suave é operado na variante de
comutagao "Circuito de raiz cubica", as correntes medidas internamente pelo dispositivo de
partida suave sao calculadas para a corrente do condutor de alimentagéo (corrente de fase)
com o fator 1,73 e indicadas

Devido a assimetrias, as correntes de fase indicadas no circuito de raiz cubica podem
divergir das correntes reais que fluem nos condutores de alimentacéo.
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6.5 Outras fungées do aparelho

6.5.2 Indicagao do estado

SIEMENS

3RW44

Indicagéo do
valor medido

Indicagéo
do estado

Status do 1
| aparelho

|<— Esc oK

Conjunto de
parametros ativo

| €= Desconh./erro: Nao foi detectado nenhum motor conectado.
Estrela-triangulo: Dispositivo de partida suave conectado em circuito padrao
Raiz cubica: Dispositivo de partida suave conectado em circuito de raiz cubica.

conexdo

Desconh./erro:

p)

Sentido de
rotagéo

Designacao de
fabrica legivel por
maquina

3RW4435-6BC44 |

7

Informagéo
do firmware

4—-sc oK

114

Explicacdo das mensagens:

Saida 1 - 3: Fungéo de acordo com a parametrizagao
Saida 4: Erro composto

Saida 5: Contator de bypass interno ligado

Saida 6: Ventilador do aparelho acionado

Desconhecido: Nao foi detectado nenhum sentido de rotagdo das fases de rede da tensao
principal nos bornes L1-L2-L3.

Direita: Foi detectado um sentido de rotagéo das fases de rede para a direita da tensao principal
nos bornes L1-L2-L3.

Esquerda: Foi detectado um sentido de rotagdo das fases de rede para a esquerda da tensao
principal nos bornes L1-L2-L3.
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6.5 Outras fungdes do aparelho

6.5.3 Comando do motor (prioridade de operagao atribuida)

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagao
do estado

Ajustes s I

| sloconar
| 4—fsc oK
|

Comandar com 2
Entradas

|<— Esc| oK

Comando 3
| padrao

| ~-

|g—esc oK

valores possiveis

Alivar comando das tedas?
Desativar comando das tedlas?
Executar fungdo de comando

Ativar comandar
entradas?

Desativar comandar
entradas?

Automatico/nenhum
Entradas
Tedas

Esquema 6-1 Comando do motor

ATENGAO

aplicada.

No item de menu "Comando padrao” ¢ introduzido o aparelho de comando ao qual devera
ser atribuida a prioridade de operagao quando a tensao de alimentagao do comando é

Quando o médulo de comunicagao PROFIBUS/PROFINET é ativado, o ajuste é alterado
para "Automatico/nenhum”.
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6.5 Outras fungées do aparelho

116

Prioridade dos aparelhos de comando

S6 um aparelho de comando com a prioridade mais alta é que pode solicitar o poder de
comando e entrega-lo novamente (0 = mais baixo).

- 0: Funcionamento automético (controle pelo CLP através de PROFIBUS/PROFINET)

- 1: PC através de PROFIBUS/PROFINET (necessario o software Soft Starter ES
professional)

- 2: Entradas
- 3: através das teclas no display

- 4: PC através da interface serial (necessario o software Soft Starter ES smart)

Dispositivo de partida suave 3RW44
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6.5.4

Estatistica

Estatistica

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

Indicagdo do
estado

motor

4—escl ol

K
“— Esc oK
K

Ajustes

[selecionar
oK

Comandodo 4§

selecionar
OK

Livros de
registro <

1
Indicador de 2
arraste

Dados 3

estatisticos

Y - -cionar ]

| —fsc [e!

6.5 Outras fungdes do aparelho

ATENGAO

O item de menu "Estatistica" esta disponivel em aparelhos com o firmware nivel de
produto *E04* ou superior. Tal pode ser reconhecido na face frontal do aparelho, por baixo
do campo de inscrigao cor de petréleo. O subponto Livros de registro s6 pode ser utilizado
com o software de parametrizagao e diagndstico "Soft Starter ES". Este item de menu esta
disponivel no display em aparelhos a partir de 04/2006.
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Livros de registro

118

SIEMENS

1

Indicagéo do
valor medido

nar
<_ ESC OK

Indicagéo do 2
estado

Comandodo 4
motor

Livros de
registro

as falhas do equipamento ocorridas séo
<&, registradas e salvas

Falha do
equipamento

os erros compostos ocorridos séo registra-
dos e salvos

as adverténcias ocorridas e determinadas
acdes sao registradas e salvas

Indicagéo

O item de menu "Estatistica" esta disponivel em aparelhos com o firmware nivel de produto
*EO04* ou superior. Tal pode ser reconhecido na face frontal do aparelho, por baixo do
campo de inscrigao cor de petréleo. O subponto Livros de registro sé pode ser utilizado com
o software de parametrizagao e diagndstico "Soft Starter ES". Este item de menu esta
disponivel no display em aparelhos a partir de 04/2006.

Indicagéo
Os livros de registro ndo podem ser eliminados com o motor em funcionamento.
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6.5 Outras fungdes do aparelho

Indicador de arraste (os valores de medigdo minimo e maximo ocorridos s&o salvos e exibidos)

SIEMENS

1

Indicagéo do
valor medido

= oK
<«
| Indicagdo 2
| do estado

|
|‘_ ESC| oK

| Ajustes :

|

Comandodo 4§
| motor

Numero de acionamentos®
|de sobrecarga

4—fescl oK

7

Frequéncia de
rede minima

Livros de
registro

8

Frequéncia de

| Indicador de 2 rede maxima

arraste

|

|

|

|

|

|

|

| Temp. méx. do
dissipador de calor

| 0°C

|

|

|

|

|

|

|

elemento de comutagéo

0%

Indicador de arraste
Resetar

executar?

Corrente de disparo
méxima IA (%)

Corrente de disparo
méxima IA (ef.)

| 0% ?
|<—ESC oK
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6.5 Outras fungées do aparelho

ATENGAO

O item de menu "Estatistica" esta disponivel em aparelhos com o firmware nivel de
produto *E04* ou superior. Tal pode ser reconhecido na face frontal do aparelho, por baixo
do campo de inscrigao cor de petréleo. O subponto Livros de registro s6 pode ser utilizado
com o software de parametrizagao e diagndstico "Soft Starter ES".
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6.5 Outras fungdes do aparelho

Dados estatisticos

SIEMENS

Indicagéo do
valor medido

<_ ESC oK
Indicagéo
| do estado

4
+ Horas de servigo 5

IAparelho
0:28:02

Horas de servico 6
| Motor

0:28:02
|‘—ESC

Comando do

motor Numero de partidas7

I Motor direita
0
4—fsc oK

Numero de partidas8
Motor esguerda

Numero de
acionam. de sobrecarga

0%

Livros de
registro

I

I

I

I

I 4—Esc

I{— ESC oK

I Numero de paradago
| com freio el.
I

I

I

4—Esc oK

Nmero de partidas
Saida

1

Nimero de partidas
Saida 2

Corrente do motor'
| [imax. (%) 0%

2
Corrente do motor
Iméx. (ef.) o0 A

Namero de partidas 14
_ Saida 4
Ultima corrente 3

de ativacéo IA (%)
0%

! €—esc oK

Ultima corrente 4
maxima IA (ef.)
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6.5 Outras fungées do aparelho

ATENGAO

O item de menu "Estatistica" esta disponivel em aparelhos com o firmware nivel de
produto *E04* ou superior. Tal pode ser reconhecido na face frontal do aparelho, por baixo
do campo de inscrigao cor de petréleo. O subponto Livros de registro s6 pode ser utilizado
com o software de parametrizagao e diagndstico "Soft Starter ES".

Indicagéo

Numero de arranques do motor a esquerda, s6 possivel juntamente com a marcha lenta.

Indicagéo

Numero de paradas com freio el.: O valor € aumentado em 1, quando no tipo de inércia tiver
sido ajustado Frenagem.

Indicagéo

Na ativagao da saida o valor € aumento em 1.

Indicagéo

O crondmetro comega a funcionar assim que é aplicada tensao de comando no dispositivo
de partida suave. O valor max. exibido é: 99999:59:59 horas
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6.5.5

6.5 Outras fungdes do aparelho

Seguranga (definir nivel de usuario, protecdo de parametrizagéo)

SIEMENS

3RW:

44

Indicaggdodo 1

valor medido

Indicagdo
do estado

Comandodo 4
motor

. 1
(Codigo do usuario
introduzir

Nivel de 2
usuario

Escrever cliente

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Indicagéo do
valor medido

Indicagéo
do estado

Comando do
motor

h— Esc| ok

4—=sc

oK

1
Cadigo do usuario
introduzir
1000

Cadigo do usuélrio1
introduzir
1000

(Cddigo do usue’lrio1
introduzir
1001

2

Nivel de
usuario

Cliente so de leitura
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6.5 Outras fungées do aparelho
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71 Varios conjuntos de parametros

711 Varios conjuntos de parametros

O dispositivo de partida suave disponibiliza trés conjuntos de parametros ajustaveis
individualmente. Por cada conjunto de parametros é possivel determinar especificamente
um tipo de partida e um tipo de inércia.

Aplicagdes
® |niciar motores Dahlander (unidade propulsora com diferentes rotagées).

® |niciar uma aplicagdo com diferentes condi¢des de carga (p. ex. esteira cheia e esteira
vazia).

® |nicializacao separada de até trés unidades propulsoras com diferentes comportamentos
de inicializag&o (p. ex. compressor e bomba).
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7.2 Tipos de partida

7.2 Tipos de partida

Dada a grande diversidade de utilizagdes do dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS, é
possivel selecionar entre diferentes funcdes de partida. Em fungao da aplicagao e do caso,
€ possivel ajustar na perfei¢cdo a partida do motor.

7.21 Rampa de tenséao

O tipo mais simples de partida suave com o dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS, &
conseguido com uma rampa de tensao. A tensao dos terminais do motor € aumentada de
uma tensao de partida parametrizavel para a tensao da rede, dentro de um tempo de
arranque ajustavel. Este tipo de partida é predefinido no menu de partida rapida.

Tenséao de partida

O nivel da tensao de partida determina o momento de ligagao do motor. Uma tensao de
partida inferior implica um torque inferior e uma corrente de partida inferior. Deve ser
selecionada uma tensao de partida com um nivel que permita que o motor inicie imediata e
suavemente com a ordem de inicio dada ao dispositivo de partida suave.

Tempo de arranque

A duragao do tempo de arranque determina em que momento a tensdo do motor &
aumentada da tensdo de partida ajustada para a tenséo da rede. Esta influencia o momento
de aceleragédo do motor, o qual impulsiona a carga durante o processo de inicializagdo. Um
tempo de arranque maior implica um momento de aceleragdo menor ao longo da
inicializagao do motor. Deste modo, verifica-se uma inicializagao mais longa e mais suave
do motor. A duragao do tempo de arranque deve ser escolhida de forma que o motor atinja
a sua velocidade nominal dentro desse tempo. Se o tempo for muito curto, isto é, se o
tempo de arranque terminar antes da conclusao da inicializagao do motor, verifica-se, nesse
momento, uma corrente de partida bastante elevada que atinge o valor do acionamento
direto com estas rotagdes. Neste caso, o dispositivo de partida suave pode desligar-se
automaticamente através da funcgao interna de protegao contra sobrecarga e entrar em
falha.

Tempo de arranque maximo

Com o parametro "Tempo de arranque maximo" é possivel definir o tempo maximo apés o
qual a unidade propulsora tem de ter concluido a inicializagdo. Se depois de decorrido o
tempo definido a unidade propulsora nao estiver em operagado nominal, o processo de
partida é interrompido e é gerada uma mensagem de falha.
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Deteccéo interna de inicializagéo

O dispositivo de partida suave dispde de uma deteccao interna de inicializagao. Se o

7.2 Tipos de partida

aparelho detectar uma inicializagdo do motor, os contatos de bypass internos se fecham e

os tiristores séo ligados em ponte. Se esta detecg¢ao de inicializagao ocorrer antes de
decorrido o tempo de arranque definido, a rampa € interrompida e a tensdo do motor é

aumentada de imediato para 100 % da tensao de rede, fechando-se de seguida os contatos

de bypass internos.

Tensdo em %

U, or 100 %

Motor

Tensao de partida

parametrizavel |
In X » Tempo (t)
) \ s 100 %
Parametrizavel o
@Tempo de arranque curto \ Totioode Tensdo no
@ Tempo de arranque mais longo arranque motor

Esquema 7-1 Principio de funcionamento Rampa de tenséo

Torque do
motor (M)
Nm A

Acionamento direto (torque

maximo geravel)

Nominal

Parametrizavel
Tensao de partida|

Torque de aceleragao

>

< l\ >

Rotagbes (n)

A
@ MArranque suave Tempo de rampa curto \ ParametriZéVej

Tempo de arranque
do torque
@
rranque suave Tempo de rampa longo

@ MCarga (p. ex. ventilador)

> rpm

O motor inicializou e esta em
operag&o nominal (n . ).

A inicializagéo é detectada

e os contatos de bypass

se fecham.

Esquema 7-2 Principio de funcionamento Rampa de tenséo Variagao de torque
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Aplicagdes tipicas da rampa de tensao

7.2.2

O principio de funcionamento da rampa de tensao pode ser utilizado em todas as
aplicagoes.

Se para os testes com a aplicagao forem utilizados motores mais pequenos do que na
instalagao posterior, € recomendado o tipo de partida "Rampa de tensao".

Nas maquinas que necessitam de um impulso de partida (comportamento de carga inverso,
p. ex. em moinhos e britadeiras), este tem de ser definido como descrito no capitulo/ Impulso
de partida juntamente com o tipo de partida Rampa de tensdo ou Regulagem do torque
(Pagina 130). No caso de partidas pesadas é recomendado o tipo de partida "Rampa de
tensdo+Limitacdo de corrente (U+Limitagdo de corrente)".

Regulagem do torque

Com o auxilio dos valores efetivos de tensao e corrente, bem como da respectiva
informacgao de fase entre a tensao de rede e a corrente do motor (= cos ¢), a rotacdo e o
torque do motor sao calculados matematicamente (= regulagem sem sensor) e a tenséao do
motor é regulada de forma correspondente.

Na regulagem do torque ocorre um aumento linear do torque gerado no motor desde um
torque de partida parametrizavel até um torque final parametrizavel dentro de um tempo de
arranque ajustavel.

A vantagem em relagao a rampa de tensdo € uma melhoria do comportamento mecanico de
inicializagdo da maquina.

O dispositivo de partida suave regula o torque gerado no motor de forma continua e linear
até a inicializacao do motor e de acordo com os parametros definidos.

Para uma regulagem ideal do torque durante a partida, devem ser introduzidos os dados do
motor conectado ao dispositivo de partida suave no item de menu "Ajustes" no conjunto de
parametros selecionado.

Torque de partida

Torque limite

128

O nivel do torque de partida determina 0 momento de ligagao do motor. Um torque de
partida inferior implica um torque inferior e uma corrente de partida inferior. Deve ser
selecionada um torque de partida com um nivel que permita que o motor inicie direta e
suavemente com a ordem de inicio dada ao dispositivo de partida suave.

O nivel do torque limite determina o torque maximo que deve ser gerado no motor durante a
inicializagao. Este valor atua também, por exemplo, como limitagao ajustavel do torque.

Para se alcancgar a inicializagao, o valor do parametro deve ser ajustado para aprox. 150 %,
ou no minimo para um valor suficientemente alto de modo a que o motor nao falha durante

a inicializagao. Desta forma consegue-se sempre que seja criado um torque de aceleragao

suficiente durante toda a inicializacdo do motor.
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Tempo de arranque

A duracgao do tempo de arranque determina em que momento o torque de partida é
aumentado para o torque final.

Um tempo de arranque maior implica um momento de aceleragdo menor ao longo da
inicializagao do motor. Deste modo, verifica-se uma inicializagao mais longa e mais suave
do motor. A duragao do tempo de arranque deve ser escolhida de forma que o motor
acelere suavemente até atingir sua velocidade nominal.

Se o tempo de arranque terminar antes da conclusdo da inicializagdo do motor, o torque é
limitado para o torque limite ajustado, até que o dispositivo de partida suave detecte a
inicializagdo do motor e feche os contatos de bypass internos.

Tempo de arranque maximo

Com o parametro "Tempo de arranque maximo" é possivel definir o tempo maximo apos o
qual a unidade propulsora tem de ter concluido a inicializagdo. Se depois de decorrido o
tempo definido a unidade propulsora nao estiver em operagado nominal, o processo de
partida é interrompido e é gerada uma mensagem de falha.

Detecgao interna de inicializagao

O dispositivo de partida suave dispde de uma detecgao interna de inicializagao. Se for
detectada uma inicializacdo do motor dentro do tempo de arranque definido, a rampa é
interrompida e a tensdo do motor é imediatamente aumentada para 100 % da tenséo da
rede. Os contatos de bypass internos se fecham e os tiristores sédo ligados em ponte.

ATENGAO

O torque gerado no motor e que é regulado pelo dispositivo de partida suave, nunca pode
ser superior ao valor do acionamento direto com rotagdes comparaveis.

Torque do
motor (M) A
Nm

Acionamento direto (torque

maximo geravel)

Parametrizavel
Torque limite

Nominal .

Torque de
aceleraca

(SXS]

Parametrizavel
Torque de partida

‘ >
P . > | Tempo (t)
i “ > S
M - \ParametrizéveI O motor inicializou
@ Arranque suave regulado e limitado por torque - , - .
Tempo de e esta em operagdo nominal (n, . .
M rampa A inicializagao é detectada
@ Dispositivo de partida suave regulado por torque e os COntatOS de bypaSS
se fecham.
@ MCarga (p. ex. ventilador)

Esquema 7-3 Principio de funcionamento da regulagem do torque
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Aplicagdes tipicas para a regulagem do torque

7.2.3

A regulagem do torque pode ser utilizada em todas as aplicagdes, especialmente nos casos
em que é necessaria uma partida uniforme com otimizagédo da carga. Nas maquinas que
necessitam de um impulso de partida (comportamento de carga inverso, p. ex. em moinhos
e britadeiras), este tem de ser definido como descrito no capitulo|Impulso de partida
juntamente com o tipo de partida Rampa de tens&o ou Regulagem do torque (Pagina 130).
No caso de partidas pesadas é recomendado o tipo de partida “Regulagem do
torque+Limitagédo de corrente (M+Limitacdo de corrente)” (ver o capitulo Limitacdo de
corrente juntamente com o tipo de partida Rampa de tensdo ou Regulagem do torque
(Pagina|132)).

Impulso de partida juntamente com o tipo de partida Rampa de tenséo ou
Regulagem do torque

Esta funcdo é necessaria em maquinas de carga com comportamento inverso do torque.
Casos tipicos de utilizacdo sao, p. ex., moinhos, britadeiras ou unidades propulsoras com
mancal de deslizamento. Nestes casos podera ser necessaria a criagao de um impulso de
partida no inicio do processo de partida da maquina. O impulso de partida é ajustado
através da tensao transitéria de partida e do tempo de partida. Com o impulso de partida &
possivel superar o elevado atrito de aderéncia da carga e colocar a maquina em movimento.

O impulso de partida é utilizado em conjunto com os tipos de partida de rampa de tenséo,
de regulagem do torque ou de limitagéo de corrente e sobrepde-se a estes durante o tempo
de partida definido.

Tensao transitéria de partida

130

Com a tenséo transitéria de partida € ajustado o nivel do torque de partida a gerar. Este
pode ser no maximo 100 % do torque gerado no acionamento direto. O impulso deve ser, no
minimo, tdo elevado que permita que o motor arranque imediatamente com a ordem de
inicio dada ao dispositivo de partida suave.
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Tempo de partida

O tempo de partida determina o periodo de tempo em que deve existir tensao transitéria de
partida. Depois de decorrido o tempo de partida, o dispositivo de partida suave termina seu
processo de inicializagao com o tipo de partida selecionado, p. ex. a rampa de tensédo ou a
regulagem do torque. O tempo de partida deve ser selecionado com uma duragdo minima
que permita que o motor ndo pare novamente depois de decorrido o tempo ajustado, mas
que acelere imediatamente para o tipo de partida selecionado.

Se for ajustado 0 ms como tempo de partida (default), a fungdo do impulso de partida fica
desativada.

Torque do
motor (M) y
Nm

>

Parametrizavel
Tensao transitéria de —

partida
Nominal & .
‘
Parametrizavel ®
Torque de partida/ 3 = p oraca
Tensao de partida OIfSifestellstan ‘
-
>
Tempo (t)
> — > S
Parametrizavel Parametrizavel \
Tempo de partida Tempo de O motor inicializou
@ arranque e esta em operagéo nominal (n . ).
Acionamento direto (torque méaximoa gerar)

A inicializagao é detectada
e os contatos de bypass

@ MPartida suave Impulso de partida combinado
se fecham.

com regulagem do torque ou rampa de tens@o

Carga (p. ex. britadeira)

Esquema 7-4 Principio de funcionamento Impulso de partida Regulagem do torque

Aplicagdes tipicas para o impulso de partida

As aplicagdes tipicas para o impulso de partida sdo maquinas de carga com comportamento
inverso do torque, p. ex. britadeiras e moinhos.

Indicagéo

Se for ajustado um impulso de partida demasiado alto, tal podera originar a mensagem de
erro “Ultrapassagem da faixa de medigao da corrente”.

Resolucao de falhas: Sobredimensione o motor de partida ou reduza a tensao transitéria de
partida.

Ajuste o impulso de partida apenas quando este for realmente necessario (p. ex. em
moinhos e britadeiras).

Um impulso de partida ajustado incorretamente, p. ex. em bombas, pode originar a
mensagem de erro “Condicao inicial incorreta”.
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7.24 Limitacdo de corrente juntamente com o tipo de partida Rampa de tensao ou
Regulagem do torque

O motor de partida mede continuamente a corrente de fase (corrente do motor) através do
transformador de corrente integrado.

Durante a inicializagdo do motor é possivel ajustar um valor de limitagcao de corrente no
dispositivo de partida suave.

A limitacdo de corrente pode ser ativada se tiver sido selecionado o tipo de partida “Rampa
de tensdo+Limitagdo de corrente" ou “Regulagem do torque+Limitagdo de corrente" como
tipo de partida e tiver sido introduzido um valor no respectivo pardmetro.

Durante o processo de partida a corrente de fase é limitada para o valor ajustado até que
este deixe de ser alcangado. O impulso de partida ajustado sobrepde-se a limitagcao de
corrente durante o tempo de partida.

Valor de limitagdo de corrente

O valor de limitagdo de corrente é ajustado a corrente maxima pretendida durante a partida,
enquanto fator da corrente nominal do motor. Se o valor de limitagdo de corrente ajustado
for atingido, a tensdo do motor é diminuida ou regulada pelo dispositivo de partida suave de
forma que a corrente nao ultrapasse o valor de limitagdo de corrente ajustado. O valor de
limitacdo de corrente ajustado deve ser regulado para um valor minimamente elevado, de
forma que possa ser gerado torque suficiente no motor para colocar a unidade propulsora
na operagao nominal. Como valor tipico, € possivel assumir aqui trés a quatro vezes a
corrente de operagédo nominal (le) do motor.
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Deteccéao de inicializagéo

O dispositivo de partida suave dispde de uma detecgao interna de inicializagao. Se for
detectada uma inicializagdo do motor com sucesso, a tensdo do motor € imediatamente
aumentada para 100 % da tensdo da rede. Os contatos de bypass internos se fecham e os
tiristores sao ligados em ponte.

Inicio determinado
pelo tipo de partida

Corrente do motor ajustado, aqui
I A Impulso de partida

Acionamento direto
Motor

Dispositivo de
partida suave

Valor de limitagdo de ~
corrente ajustavel

e Motor
\ »

Inicio determinado Memoor  Rotag&o do
pelo tipo de partida motor
ajustado, aqui n
Rampa de tensao

Esquema 7-5 Limitagdo de corrente com dispositivo de partida suave

Aplicagbes tipicas da limitagéo de corrente

Utilizacdo em aplicagdes com grandes massas centrifugas (inércia de massa) e tempos de
arranque longos a elas associadas, por ex. ventiladores grandes, para, desta forma,
proteger a rede de alimentacao.
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7.2.5 Tipo de partida Direto

Com o tipo de partida “Direto" ajustado, a tensdo no motor € aumentada imediatamente para
a tensao de rede quando a ordem de inicio é dada. Isso corresponde ao comportamento de
partida com um contator, ou seja, sem limitagdo da corrente de partida e do torque de
partida.

Indicagéo

Devido a elevada corrente de partida do motor, pode ocorrer o erro “Limite de corrente
ultrapassado” no tipo de partida “Direto”. O dispositivo de partida suave podera ter que ser
aumentado.

Detecgao de inicializagéo

O dispositivo de partida suave dispde de uma detecgao interna de inicializagao. Se for
detectada uma inicializagao do motor, os contatos de bypass internos se fecham e os
tiristores sao ligados em ponte.

7.2.6 Tipo de partida Aquecimento do motor

Se os motores IP54 forem utilizados no exterior, verifica-se a formagao de agua de
condensacgdo no motor durante o arrefecimento (p. ex. durante a noite ou no inverno). Por
este motivo, podem ocorrer correntes de fuga ou curto-circuitos durante a ligagao.

Para aquecer o enrolamento do motor, € fornecida a este uma corrente continua pulsante.

Com o tipo de partida “Aquecimento do motor” selecionada, é possivel introduzir uma
poténcia de aquecimento nos ajustes. Esta devera ser selecionada de forma a ndo danificar
o motor. A faixa de ajuste da poténcia de aquecimento situa-se entre 10 - 100 %. Tal
corresponde a uma corrente do motor comparavel de aprox. 5 - 30 % da corrente nominal
do motor.

Aplicagbes tipicas do aquecimento do motor

Utilizacdo p. ex. em unidades propulsoras no exterior, para minimizar a condensagéo no
motor.

/\cuipabo

Pode provocar danos materiais.

O tipo de partida Aquecimento do motor ndo € um tipo de regime de carga continuo. O
motor tem de estar equipado com um sensor de temperatura (Thermoclick/PTC), para que
seja protegido de forma segura. O modelo de motor com protegao eletrénica contra
sobrecarga do motor integrada nao € indicado para esta operagao.
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7.3 Tipos de inércia

Dada a grande diversidade de utilizagdes do dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS, é
possivel selecionar entre diferentes tipos de inércia. Em func¢ao da aplicagao e do caso, &
possivel ajustar na perfeigdo a inércia do motor.

Se, durante o processo de parada for emitida uma ordem de inicio, o processo de parada é
interrompido e o motor é ligado novamente com o tipo de partida ajustado.

Indicagéo

Se for selecionada uma inércia executada como tipo de inércia (parada suave ou da bomba
ou frenagem), podera ser necessario aumentar a derivagao (dispositivos de partida suave,
condutores, 6rgaos de protecdo da derivagdo e motor), uma vez que, a corrente no
processo de parada ultrapassa a corrente nominal do motor.

Rotacao do
motor

n A

Tempo (t)
n "
@ Parada livre Ordem de parada S|

@nMarcha de inércia regulada por torque MO dispositivo de partida suave

@ n Frenagem de tensao continua

Esquema 7-6 Tipos de inércia gerais
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7.3.1

Parada livre

Parada livre significa que, com o cancelamento da ordem de ligagcao no dispositivo de
partida suave, a alimentagao de energia ao motor € interrompida através do dispositivo de
partida suave. O motor entra livremente em parada, acionado apenas pela inércia de massa
(massa centrifuga) do rotor e da carga. Esta também pode ser designada parada natural.
Uma massa centrifuga superior significa uma parada livre mais longa.

Aplicagdes tipicas da parada livre

7.3.2

A parada livre é utilizada com cargas, com as quais ndo sao exigidos quaisquer requisitos
especiais ao comportamento de parada, por ex. ventiladores grandes.

Regulagem do torque e parada da bomba

No caso de “Parada regulada por torque” e “Parada da bomba”, a parada livre ou natural da
carga é prolongada. Esta funcdo é ajustada, se for necessario impedir uma paralisagao
repentina da carga. Isto é tipico no caso de aplicagdes com pequenas inércias de massa ou
elevados torques de resisténcia.

Para uma regulagem ideal do torque durante o processo de parada, introduza os dados do
motor conectado ao dispositivo de partida suave no item de menu "Ajustes" no conjunto de
parametros selecionado.

Tempo de inércia e torque de parada

136

No dispositivo de partida suave, através do parametro "Tempo de inércia", é possivel
determinar durante quanto tempo o motor recebe energia apés o cancelamento da ordem
de ligacao. Dentro deste tempo de inércia, o torque gerado no motor é reduzido continua e
linearmente até ao torque de parada ajustado e a aplicagao é imobilizada suavemente.
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Parada da bomba

No caso de aplicagdes com bomba, pode ocorrer o denominado golpe de ariete devido ao
desligamento repentino da unidade propulsora sem que a parada da bomba esteja ajustada.
Este golpe é provocado pela falta repentina de corrente e pelas oscilagées de presséo na
bomba resultantes disso. Tem como consequéncia a formacgao de ruidos e choques
mecanicos no sistema de tubulagdes e respectivas tampas e valvulas.

Torque do
motor

MA

Operagao nominal

Torque de parada

>
Tempo de inércia Tempo (t)
-~ » s

Ordem de parada
no dispositivo de partida suave

Esquema 7-7 Parada suave/parada da bomba

Aplicagao tipicas da parada suave/parada da bomba
Utilize a parada suave/parada da bomba
® em bombas, de modo a evitar golpes de ariete.

® em esteiras, para evitar que o material transportado fique inclinado.

/\cuibapo

Perigo de danos materiais

Para uma protegao ideal do motor, utilize a combinagao de uma protegao eletrénica
contra sobrecarga do motor e a avaliagdo de um sensor de temperatura montado no
motor.
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7.3.3 Frenagem de tensao continua/frenagem combinada

No caso de frenagem de tensao continua ou de frenagem combinada, a parada livre ou
natural da carga é encurtada.

O dispositivo de partida suave aplica nos suportes do motor uma corrente continua
(pulsante) nas fases L1 e L3. Esta corrente forma um campo magnético permanente nos
suportes. Como o rotor ainda roda devido a sua inércia de massa, sao induzidas correntes
nas bobinas do rotor curto-circuitadas, que formam um torque de frenagem.

Indicagéo

A funcao de marcha de inércia Frenagem de tensao continua/frenagem combinada nao &
possivel no circuito de raiz cubica.

Indicagéo

A corrente continua pulsante carrega a rede de forma assimétrica e o motor e a derivagéo
tém de ser concebidos para a elevada intensidade de corrente durante a marcha de inércia.
O dispositivo de partida suave podera ter que ser alterado para uma dimensao superior.

Indicagéo
Existem duas variantes de frenagem a disposigao:

Frenagem combinada:

Utilize a fungdo Frenagem combinada, quando for necessario imobilizar aplicagées com
pequenas inércias de massa (massas centrifugas) (Jcarga £ Jmotor). Na fungdo Frenagem
combinada, o tempo de inércia real pode variar nos processos de frenagem. Se for
necessario alcangar um longo tempo de frenagem uniforme, utilize a fungao Frenagem de
tensao continua.

Frenagem de tensao continua:

Utilize a fungado Frenagem de tensao continua, quando for necessario imobilizar aplicagcoes
com grandes inércias de massa (massas centrifugas) (Jcarga < 5 X Jmotor). Para a fungao
Frenagem de tensao continua é necessario um contator de frenagem externo!

/\cuibapo

Perigo de danos materiais.

Para uma protecao ideal do motor, é recomendada a combinagdo de uma protecao
eletrbnica contra sobrecarga do motor e a avaliagdo de um sensor de temperatura
montado no motor.
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Tipo de inércia Frenagem combinada

Se estiver selecionado o tipo de inércia Frenagem combinada, é possivel ajustar os
parédmetros Torque de frenagem dindmico, Torque de frenagem DC e Tempo de inércia no
motor de partida.

Torque de frenagem dinamico

O torque de frenagem dindmico determina o nivel do efeito de frenagem no inicio do
processo de frenagem para reduzir a rotagao do motor. De seguida, o processo de
frenagem continua a ser executado automaticamente com a fungao Frenagem de tensao
continua.

Torque de frenagem DC

Com o nivel de torque de frenagem DC é possivel ajustar a for¢ca de frenagem do motor. Se
o motor tiver de acelerar novamente durante a frenagem DC, o torque de frenagem
dindmico tem de ser aumentado.

Tempo de inércia

Com o tempo de inércia é determinado o periodo de tempo em que deve ser gerado o
torque de frenagem no motor. A duragao do tempo de frenagem deve ser selecionada de
forma a permitir a paralisagado da carga. Para se alcangar um efeito de frenagem suficiente
até a paralisacao, a massa centrifuga (J) da carga nao deve exceder a do motor. A duragao
do tempo de inércia deve ser selecionada de forma a permitir a paralisagdo do motor. O
dispositivo de partida suave nao detecta a paralisagdo, sendo necessario adotar medidas
externas para realizar a detecgao, caso esta seja pretendida.

Indicagéo
Na funcado Frenagem combinada, o tempo de inércia real pode variar nos processos de
frenagem.
Torque do
motor
M A

Ordem de parada
no dispositivo de partida suave

Operagao nominal

Tempo de inércia

'
Tempo (t)
s

Torque de frenagem
DC

Torque de frenagem
dindmico

Torque de frenagem do \J
motor

Esquema 7-8 Frenagem combinada
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Tipo de inércia Frenagem de tensao continua

Se a fungdo Frenagem de tensdo continua estiver selecionada, é possivel ajustar os
parédmetros Tempo de inércia e Torque de frenagem DC no motor de partida. Nesta variante
de frenagem é necessario converter uma saida do dispositivo de partida suave para a
frenagem de tens&o continua, através da qual é acionado um contator de frenagem externo.
Pode consultar as propostas de circuito no capitulo|Exemplos de circuito|(Pagina 229).

Os parametros ideais tém de ser ajustados na maquina sob as respectivas condigbes de
carga.

Torque de frenagem DC

Com o nivel de torque de frenagem DC é possivel ajustar a for¢a de frenagem do motor.

Tempo de inércia

Com o tempo de inércia é determinado o periodo de tempo em que deve ser gerado o
torque de frenagem no motor. A duragéo do tempo de frenagem deve ser selecionada de
forma a permitir a paralisagdo da carga.

Para se alcangar um efeito de frenagem suficiente até a paralisagao, o torque de inércia de
massa da carga ndo deve exceder, no maximo, o quintuplo do torque de inércia de massa
do motor. (JCarga < 5x JMotor).

O dispositivo de partida suave ndo detecta a paralisagdo, sendo necessario adotar medidas
externas para realizar a detecgdo, caso esta seja pretendida.

Torque do
motor (M)

Operagao nominal

-
Tempo (t)
s

Torque de frenagem

DC
P
Tempo de inérci
Torque de |/ Ordem de parada
frenagem do no dispositivo de partida suave
motor

Esquema 7-9 Frenagem de tensdo continua

Aplicagbes tipicas de frenagem de tensdo continua

Utilize a “Frenagem de tensdo continua” em tornos (p. ex. na substituicdo de ferramentas)
ou serras circulares.
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7.4 Funcao de marcha lenta

Esta fungao permite acionar um motor assincrono em operagao temporaria com rotagoes
mais baixas do que a velocidade nominal nos dois sentidos de rotagao.

A velocidade nominal nmwotor do motor € determinada pela frequéncia de rede (f) e pelo
numero de par de polos (p) do motor.

Através de uma ativagao especial dos tiristores é atribuida ao motor uma frequéncia de
marcha lenta dai resultante. Contudo, esta fungao faz com que s6 possa ser gerado um
torque reduzido no motor. Esta fungao nao é indicada para o regime de carga continuo
devido a um eventual aquecimento elevado do motor.

O fator de velocidade de rotagdo de marcha lenta e o torque de marcha lenta podem ser
introduzidos individualmente para os dois sentidos de rotagéo.

Fator de velocidade de rotagdo de marcha lenta

Com o ajuste do fator de velocidade de rotagdo de marcha lenta, o motor pode ser acionado
com rotagdes inferiores (Nmarcha lenta) @ velocidade nominal na ou contra a rotagao da rede.

nNomma\

n = - =
Marchalenta  Fator de velocidade de rotagdo de marcha lenta

Torque de marcha lenta

Com o torque de marcha lenta é possivel influenciar o torque gerado no motor. O torque
maximo geravel depende das rotagdes de marcha lenta ajustadas. 100 % do torque de
marcha lenta podem corresponder a aprox. 30 % do torque nominal do motor.

A A A D TR
RVATRYAVRVAVAIAY

resultante “Frequéncia de marcha lenta"

Esquema 7-10  Fungao de marcha lenta
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Aplicagdes tipicas da fungdo de marcha lenta

142

Esta fungao é indicada para aplicagdes com um torque de resisténcia reduzido, p. ex. no
posicionamento de maquinas ferramenta.

Indicagéo

As propriedades especificas do motor e a carga conectada influenciam o torque resultante
da fungdo de marcha lenta e o torque de marcha lenta gerado no motor, adicionalmente aos
parémetros ajustados.

Indicagéo

Para se ativar o motor com os parametros de marcha lenta indicados, € necessario ativar
em simultaneo uma entrada de comando com a fungéo "Marcha lenta" definida e uma
entrada de comando com a fungao "Motor a direita PS1/2/3" ou "Motor a esquerda PS1/2/3"
definida. Ver também a proposta de circuito no capitulo Exemplos de circuito|(Pagina|229).

Informacgdes sobre o sentido de rotagao:
direita: Sentido de rotagido no sentido das fases de rede
esquerda: Sentido de rotagao contrario ao sentido das fases de rede

Indicagéo

Este modo de operagao nao é indicado para o regime de carga continuo devido a rotagao
reduzida do motor e ao reduzido arrefecimento proprio do motor a ela associada.

/N\cuipabo

Perigo de danos materiais

Para uma protecao ideal do motor, utilize a combinagao de uma protegao eletrénica contra
sobrecarga do motor e a avaliagdo de um sensor de temperatura montado no motor.
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7.5 Valores limite de corrente para a monitoragao de carga

E possivel ajustar valores limite de corrente inferiores e superiores, podendo ser emitida
uma mensagem quando os mesmos sdo ultrapassados ou ndo sao alcangados.

Valor limite inferior de corrente

O valor limite inferior de corrente pode ser utilizado p. ex. para indicar uma ruptura da
correia trapezoidal e a corrente em vazio do motor a ela associada ou quando o filtro do
ventilador esta fechado.

Valor limite superior de corrente

O valor limite superior de corrente pode ser utilizado para determinar uma poténcia de perda
elevada na aplicacdo, p. ex. provocada por um dano ocorrido no mancal.

7.6 Funcdes de protecdo do motor

A protecao contra sobrecarga do motor é realizada com base na temperatura de bobinagem
do motor. Com isto, é verificado se o motor esta sobrecarregado ou funcionando em um
campo de funcionamento normal.

A temperatura de bobinagem pode ser calculada através da fungdo eletrénica de
sobrecarga do motor integrada ou através de um termistor do motor ligado.

Para a chamada protecéo total do motor, € necessario combinar ambas as variantes (=
ativado). Esta combinagéo é recomendavel para uma protegéo perfeita do motor.

Protecéo contra sobrecarga do motor

Através da medicao da corrente por meio do transdutor no dispositivo de partida suave,
mede-se o fluxo de corrente durante o funcionamento do motor. Com base na corrente de
operagao nominal do motor ajustada, é calculado o aquecimento do enrolamento do motor.

Em fungéo da classe de desativagao ajustada (ajuste CLASS) e dos parametros de
protecéo, é gerada uma adverténcia ou ativagéo por parte do dispositivo de partida suave,
assim que a curva caracteristica € atingida.
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Classe de desativagao (protegéo eletronica contra sobrecarga)

A classe de desativacdo (CLASS, classe de disparo) indica o tempo de disparo maximo, em
que uma instalagao de protegao, com 7,2 vezes a corrente de operagao nominal, tem que
disparar em estado frio (prote¢cdo do motor conforme IEC 60947). As curvas caracteristicas
de disparo indicam o tempo de disparo em fungéo da corrente convencional de disparo (ver
o capitulo Curvas caracteristicas de disparo|(Pagina 298)).

Consoante a dificuldade da partida, € possivel ajustar diferentes curvas caracteristicas
CLASS.

Indicagéo

As caracteristicas nominais dos dispositivos de partida suave se referem a um arranque
normal (CLASS 10). No caso de uma partida pesada (> CLASS 10), o dispositivo de partida
suave podera precisar ser alterado para uma dimensao superior.

Valor limite de assimetria de corrente

Os motores trifasicos reagem a pequenas assimetrias da tensdo de rede com um elevado
consumo de corrente assimétrico. Por este motivo, a temperatura nas bobinas do estator e
do rotor aumenta.

O valor limite de assimetria € um valor percentual, do qual a corrente do motor pode divergir
nas fases individuais.

O valor de referéncia para a avaliagdo € o desvio maximo do valor médio das trés fases.

Existe assimetria quando o desvio do valor médio é superior a 40 %.

Limiar de alarme Reserva de ativagao

Pode ser emitida uma mensagem quando o limiar de alarme temporal ajustado, e relativo ao
tempo calculado até ao desligamento do motor através da fungdo de protecdo do motor, &
alcancado.

Limiar de alarme Aquecimento do motor

Pode ser gerada uma mensagem quando o limiar de alarme térmico do motor ajustado é
alcancado. O disparo da protecdo do motor ocorre com 100 %.

Dispositivo de partida suave 3RW44
144 Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005



Fungdes do aparelho

7.6 Fungoes de prote¢cdo do motor

Tempo de pausa

O tempo de pausa é o tempo definido para o comportamento de arrefecimento do modelo
do motor apds os desligamentos funcionais, ou seja, ndo se aplica no caso de disparos por
sobrecarga.

Depois de decorrido este tempo, o “modelo do motor térmico" da partida de motor, &
colocado a 50 % quando o aquecimento do motor ainda é > 50 %, caso contrario, é
colocado a 0 %. Por este motivo sdo possiveis partidas frequentes (modo de operagao por
impulsos). Estas causam um disparo com uma prote¢ao do motor conforme IEC 60947, e
em fungao do ajuste CLASS.

O grafico seguinte mostra o comportamento de arrefecimento com e sem tempo de pausa:

Motor
Ligado A
Desligado T
T e
Aquecimento do Il I
motor A 11 |
L — — Limite de
11 | ativacao
Sem 1 | | Disparo por
Tempo de pausa | I I sobrecarga
1 [ I -
I [ Lo [ &
11 I [ |
A L
U L o = === l— — - — 4+ — — Limite de
11 | | \ ativacao
Com 1 | | | nenhum
Tempo de 1/l I 11 Disparo por sobrecarga
pausa 1 L L
- - =~ - t
Tempo de pausa Tempo de pausa

Esquema 7-11  Tempo de pausa

O tempo de pausa pode ser ajustado entre 1 € 100 s.

/\cuibapo

Perigo de danos materiais

Se o tempo de pausa for alterado (0 = desativado) a prote¢do do motor conforme
IEC 60947 (CLASS 10A, 10, 15, 20, 30) deixa de estar assegurada. Desta forma, a
respectiva protegcao da instalagao podera nao existir. Sdo recomendadas medidas de
protecao paralelas.

/\cuibabo

Perigo de danos materiais

O motor tem de estar concebido para este modo de operagao por impulsos, caso contrario,
podem ocorrer danos permanentes devido a sobrecarga.
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Tempo de recuperagéo

No disparo do modelo de motor térmico, € iniciado um tempo de recuperagao para o
arrefecimento do motor que impede uma nova partida do motor até terminar.

Protecdo em caso de tens&o zero

Se a protegdo em caso de tensdo zero estiver ativada, em caso de falha da tensdo de
alimentagao do comando, durante um disparo em curso, o estado atual de ativagao do
modelo de motor térmico e o tempo de recuperagéo atual sdo gravados no dispositivo de
partida suave. Quando a tensao de alimentagdo do comando volta, é restabelecido
automaticamente o estado de ativagao do modelo do motor térmico, antes da falha de
tenséo.

Sensor de temperatura

146

A funcgédo de protegdo do motor sensor de temperatura mede a temperatura de bobinagem
do suporte do motor diretamente com a ajuda de um sensor de medi¢ao existente no motor,
isto &, é necessario um motor com um sensor de medigdo bobinado no suporte.

Para a avaliacado é possivel selecionar entre dois tipos diferentes de sensores de medigao.
1. Termistores PTC Tipo A ("Sensor do tipo A")
2. Thermoclick

A fiacao e os sensores sao verificados quanto a rompimento de fio ou curto-circuito.

Indicagéo

Se o dispositivo de partida suave for desligado através do disparo da prote¢do do motor ou
da autoprotecao do aparelho, a confirmacao através da funcao “Trip Reset” s6 é possivel
apos a expiragao do tempo de arrefecimento indicado.
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7.7 Autoprotecao do aparelho

7.71 Autoprotecao do aparelho

O dispositivo de partida suave dispde de uma autoprotecao do aparelho integrada que
impede que os tiristores sejam sobrecarregados termicamente.

Isto é obtido, por um lado, através de uma medi¢cao da corrente por meio de transdutor nas
trés fases e, adicionalmente, implementada através da medigao da temperatura pelo sensor
de temperatura no dissipador de calor do tiristor.

Se o limiar de alarme fixo for ultrapassado, € gerada uma mensagem no dispositivo de
partida suave. Se o valor de desligamento fixo for ultrapassado, o dispositivo de partida
suave se desliga automaticamente.

Apds um disparo € necessario respeitar um tempo de recuperacao fixo de 30 s, antes de o
motor de partida poder ser novamente iniciado.

Se a protegdo em caso de tensao zero estiver ativada, em caso de falha da tensao de
alimentagao do comando, durante um disparo em curso, o estado atual de ativagéo do
modelo de motor térmico e o tempo de recuperagao atual sdo gravados no dispositivo de
partida suave. Quando a tensao de alimentagao do comando volta, é restabelecido
automaticamente o estado de ativagao do modelo térmico de autoprotecéo do aparelho,
antes da falha de tenséo.

Para proteger os tiristores contra destruigao por curto-circuito (por ex. no caso de danos nos
cabos ou curto-circuito na bobina do motor), & necessario ligar a montante fusiveis para
semicondutores SITOR. As respectivas tabelas de selegcdo podem ser consultadas no
capitulo Configuracdo dos componentes Derivacao (circuito padrao)|(Pagina|287) e no
capitulo Configuracdo dos componentes Derivacao (circuito de raiz cubica) (Pagina 292).

Indicagéo

Se o dispositivo de partida suave for desligado através do disparo da prote¢ao do motor ou
da autoprotecao do aparelho, a confirmagao através da fungéo “Trip Reset” s6 é possivel
apos a expiragao do tempo de arrefecimento indicado.
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8.1 Diagndstico e mensagens

8.1.1 Mensagens de status/estado

Mensagem Causa/solugdo

Verificar tenséao A tensao principal ainda nao for estabelecida.

Verificar fases de rede Possibilidade 1: A tensao principal foi estabelecida, mas o motor ainda ndo esta ou
esta conectado incorretamente.

Possibilidade 2: O motor esta conectado corretamente mas falta uma tensao da

meada.

Operacional O aparelho esta operacional (tensao principal estabelecida e motor corretamente
conectado).
O motor arranca assim que vier uma ordem de inicio.

Partida ativa O motor é iniciado com o tipo de partida ajustado.

Motor em funcionamento O aparelho esta no modo de ligagdo em ponte (contator de bypass). A partida esta
terminada.

Marcha de inércia ativa O motor é parado com o tipo de inércia ajustado.

Tempo de arrefecimento do motor | Apds um disparo por sobrecarga do modelo de motor térmico, ndo é possivel dar
ativo (em aparelhos com nivel de partida ao motor durante um determinado periodo de tempo (parametro: Tempo de

produto < *E06*) recuperagao), para assegurar o arrefecimento do motor.
Tempo de arrefecimento do Apo6s um disparo por sobrecarga da autoprotegdo do aparelho, nao é possivel dar
elemento de comutagéo partida ao motor durante 30 s, para que o aparelho arrefecga.

(em aparelhos com nivel de
produto < *E06*)

Partida de emergéncia ativa A fungéo Partida de emergéncia esta ativada.

Parada rapida ativa A fungéo Parada rapida esté ativada.
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8.1 Diagndstico e mensagens

8.1.2 Adverténcias e erros compostos

@ Adverténcia

@ Erro sem rearranque

® Erro com rearranque

Mensagem (D @ @ Causa/solugao

Auséncia de tensao de rede X 1. Foi dada a ordem de inicio, apesar de a tenséo principal ainda ndo
ter sido estabelecida.
Eliminagao: Ligar a tensao de rede.

2. Se a mensagem ocorrer no modo de bypass, esta podera ter sido
gerada equivocamente devido a uma mensagem de aviso gerada
com uma frequéncia excessiva "Limiar de alarme Aquecimento do
motor", "reserva de ativagao temporal" ou “Valor limite le
ultrapassado/nao alcangado” (também rastreavel através das
entradas no livro de registro/eventos).

Eliminagéo: Ver a descri¢gdo das respectivas mensagens

3. Atenséo principal é retirada em simultdneo com o comando LIG,
apesar de estar parametrizada uma marcha de inércia (ndo
“Parada livre").

Eliminag&o: Ativar o contator de rede através da saida
parametrizada na duragdo da conexao ou parametrizar a marcha
de inércia "Parada livre".

Condigoes iniciais incorretas X 1. O erro ocorre sem que o motor arranque.

(em aparelhos com nivel de

produto < *E04*) Causa:

Erro por corte de fase - O motor esta mal conectado.

(em aparelhos com nivel de — O circuito de raiz cubica estd mal estruturado.

* * .

produto = "E04%) — Falta contra a terra existente.
Eliminagéo: Verificar e corrigir a fiagao (ver propostas de circuito
Circuito de raiz cubica).

2. O erro ocorre na partida.

Causa:
— Selecionada uma tensao de partida excessiva

— Ajustado impulso de partida (incorreto): A partida do motor fica
instavel

(Ajustar o impulso de partida apenas quando este for realmente
necessario. Nas bombas p. ex. um impulso de partida origina
frequentemente ignigdes incorretas.)

Com um tempo de pausa < 5 s desde a ultima partida, o 3RW44
inicia com uma tensao de partida elevada. Juntamente com um
impulso de partida ajustado, tal podera causar “Condi¢des iniciais
incorretas".

Eliminagéo: Adaptar o parametro ou prolongar a pausa.
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Mensagem ® | @ | ® | causalsolugéo
Queda de fase L1 X Possibilidade 1: A fase L1 falta ou falha com o motor em
funcionamento.

Ocorre um disparo devido a uma queda da tensédo de operagao
nominal admissivel de >15 % >100 ms, durante o processo de partida,
ou de >200 ms no modo de bypass.

Eliminagéo: Ligar L1 ou reparar a queda de tenséo.

Possibilidade 2: Esta ligado um motor muito pequeno e a mensagem
de erro ocorre imediatamente apds a comutagéo para o modo de
ligacdo em ponte.

Eliminagao: Ajustar corretamente a corrente de operagao nominal do
motor ligado ou ajustar para o minimo (caso a corrente do motor seja
inferior a 10 % do le ajustado, o motor n&o pode ser operado com esta
partida).

Possibilidade 3: Motor de partida utilizado na rede IT com monitoragédo
do contato a terra:

O 3RW44 com nivel de produto < *E06* e o mddulo de comunicagéo
PROFIBUS DP n&o podem ser utilizados nesta forma de rede.

Eliminag&o: Substituir o motor de partida pelo 3RW44 com nivel de
produto = *EO07*. Neste caso é permitida a utilizagdo com o modulo de
comunicagdo PROFIBUS DP, contudo, podem ser exibidos valores
incorretos da tensdo da meada (UL-N) e da tensdo do condutor
externo (UL-L) na indicag&o do valor medido do 3RW44,

Queda de fase L2 X Possibilidade 1: A fase L2 falta ou falha com o motor em
funcionamento.

Ocorre um disparo devido a uma queda da tensédo de operagao
nominal admissivel de >15 % >100 ms, durante o processo de partida,
ou de >200 ms no modo de bypass.

Eliminagao: Ligar L2 ou reparar a queda de tenséo.

Possibilidade 2: Esta ligado um motor muito pequeno e a mensagem
de erro ocorre imediatamente apds a comutagéo para o modo de
ligacdo em ponte.

Eliminagao: Ajustar corretamente a corrente de operagao nominal do
motor ligado ou ajustar para o minimo (caso a corrente do motor seja
inferior a 10 % do le ajustado, o motor ndo pode ser operado com esta
partida).

Possibilidade 3: Motor de partida utilizado na rede IT com monitoragao
do contato a terra:

O 3RW44 com nivel de produto < *E06* e 0 mddulo de comunicagao
PROFIBUS DP nao podem ser utilizados nesta forma de rede.

Eliminag&o: Substituir o motor de partida pelo 3RW44 com nivel de
produto = *EO07*. Neste caso é permitida a utilizagdo com o modulo de
comunicagdo PROFIBUS DP, contudo, podem ser exibidos valores
incorretos da tensdo da meada (UL-N) e da tenséo do condutor
externo (UL-L) na indicag&o do valor medido do 3RW44.
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Mensagem

Causa/solucéo

Queda de fase L3

Possibilidade 1: A fase L3 falta ou falha com o motor em
funcionamento.

Ocorre um disparo devido a uma queda da tenséo de operagao
nominal admissivel de >15 % >100 ms, durante o processo de partida,
ou de >200 ms no modo de bypass.

Eliminagéo: Ligar L3 ou reparar a queda de tenséo.

Possibilidade 2: Esta ligado um motor muito pequeno e a mensagem
de erro ocorre imediatamente apds a comutagéo para o modo de
ligacdo em ponte.

Eliminagao: Ajustar corretamente a corrente de operagao nominal do
motor ligado ou ajustar para o minimo (caso a corrente do motor seja
inferior a 10 % do le ajustado, o motor n&o pode ser operado com esta
partida).

Possibilidade 3: Motor de partida utilizado na rede IT com monitoragédo
do contato a terra:

O 3RW44 com nivel de produto < *E06* e 0 mdédulo de comunicagao
PROFIBUS DP n&o podem ser utilizados nesta forma de rede.

Eliminag&o: Substituir o motor de partida pelo 3RW44 com nivel de
produto = *EO07*. Neste caso é permitida a utilizagdo com o modulo de
comunicagdo PROFIBUS DP, contudo, podem ser exibidos valores
incorretos da tensdo da meada (UL-N) e da tensdo do condutor
externo (UL-L) na indicag&o do valor medido do 3RW44.

Fase de carga T1 em falta

A fase do motor T1 ndo esta conectada.
Eliminagao: Ligar o motor corretamente.

Fase de carga T2 em falta

A fase do motor T2 ndo esta conectada.
Eliminag&o: Ligar o motor corretamente.

Fase de carga T3 em falta

A fase do motor T3 ndo esta conectada.
Eliminagao: Ligar o motor corretamente.

Tensao de alimentagao inferior a
75 %

A tensdo de alimentacdo do comando esta para mais do que 100 ms
abaixo de 75 % da tensdo nominal exigida (falha de tenséo, queda de
tensao, tensao de alimentagdo do comando incorreta).

Eliminagao: Controlar a tenséo de alimentagdo do comando.

Tensao de alimentagao inferior a
85 %

A tensdo de alimentacdo do comando esta para mais do que 2 s
abaixo de 85 % da tensdo nominal exigida (falha de tenséo, queda de
tensao).

Eliminagao: Controlar a tenséo de alimentagdo do comando.

Tenséo de alimentag&o superior a
110 %

A tenséo de alimentacdo do comando esta para mais do que 2 s acima
de 110 % da tensao nominal exigida (picos de tenséao, tensao de
alimentagao do comando incorreta).

Eliminagao: Controlar a tenséo de alimentagdo do comando.

Assimetria de corrente
ultrapassada

As correntes de fase sdo assimétricas (carga assimétrica). Surge uma
mensagem quando a assimetria & superior ao limite ajustado
(parametro: Valor limite de assimetria de corrente).

Eliminagao: Verificar a carga e alterar o valor do parametro.
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Mensagem

Causa/solucéo

Sobrecarga do modelo do motor
térmico

x

X

X

O modelo do motor térmico disparou. Apds um disparo por sobrecarga,
uma nova partida fica bloqueada até que o tempo de recuperacao
tenha decorrido.

Eliminag¢éo no caso de disparo indesejado:

o verificar se a corrente nominal de servigo do motor le esta,
eventualmente, ajustada incorretamente ou

e alterar o ajuste CLASS ou
e se necessario diminuir a frequéncia de ligagéo ou
e desativar a prote¢cao do motor (CLASS OFF)

Limiar de alarme Aquecimento do
motor

O aquecimento do motor & superior ao valor do parametro ajustado:
Limiar de alarme Aquecimento do motor. O modelo de motor térmico
se aproxima de um disparo por sobrecarga em fung¢éo do valor
ajustado. No caso de partida pesada e valores de ajuste da classe de
desativagdo = CLASS 20 é recomendavel aumentar o valor do
parametro "Limiar de alarme Aquecimento do motor" para 95 %.

Reserva de ativagao temporal néo
alcangada

O tempo até ao disparo por sobrecarga do modelo do motor térmico &
mais curto do que o paradmetro ajustado "Limiar de alarme Reserva de
ativacao temporal".

No caso de partida pesada e valores de ajuste da classe de
desativagdo = CLASS 20 é recomendavel definir o valor do parametro
"Limiar de alarme Reserva de ativacao" para 0 s (desativado).

Sobretenséao de rede
(em aparelhos com nivel de
produto < *E04*)

Tens&o de rede excessiva
(em aparelhos com nivel de
produto = *E04*)

A tensao de rede trifasica aplicada nao é indicada para o aparelho ou
ocorrem longos picos de tensdo.

Ocorre um disparo devido a uma ultrapassagem da tens&o atribuida
admissivel de >10 % >500 ms. A partir do nivel do produto *E02* o
limiar interno para o disparo foi aumentado para >18 % >2000 ms.

Eliminagao: Aplicar uma tensao correta.

Faixa de medigao da corrente
ultrapassada

1. Fluiu uma corrente muito alta (acima da faixa de medi¢ao do
transformador de corrente integrado no dispositivo de partida
suave). Tal pode ocorrer em: acionamento direto, impulso de
partida ou frenagem combinada.

Eliminagao: Aumentar o tempo de rampa ajustado no tipo de
partida “Rampa de tensao", reduzir a tensao transitoria de partida
ou o torque de frenagem. Provavelmente o dispositivo de partida
suave tem umas dimensdes muito pequenas para o motor.

2. Se a mensagem ocorrer na partida, esta podera ter sido gerada
equivocamente devido a uma mensagem de aviso gerada com uma
frequéncia excessiva "Limiar de alarme Aquecimento do motor",
"reserva de ativagdo temporal" ou “Valor limite le ultrapassado/néo
alcancado” (também rastredvel através das entradas no livro de
registro/eventos).

Eliminag&o: Ver a descri¢gdo das respectivas mensagens.

Desligamento - Motor bloqueado

(apenas em aparelhos com nivel
de produto <*EQ7%)

No modo de ligagdo em ponte surge repentinamente uma corrente
muito alta, p. ex. quando o motor bloqueia (I > 4 X lemotor acima de
100 ms).

Eliminagéo: Verificar o motor.
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Mensagem

Causa/solucéo

Faixa de corrente ultrapassada

x

Durante um longo periodo de tempo fluiu mais do que o séxtuplo de
corrente de operagdo nominal.

Eliminagao: Ativar a limitagdo de corrente ativado ou verificar o
dimensionamento (aparelho-motor).

Peca de poténcia sobreaquecida

Disparo por sobrecarga do modelo térmico para a peca de poténcia

Eliminagéo: Aguarde até que o aparelho esteja novamente arrefecido,
no arranque, ajustar, se necessario, uma limitagao de corrente
reduzida ou reduzir a frequéncia de ligagao (muitos arranques
consecutivos).

Verificar se o motor esta bloqueado ou se a temperatura ambiente na

zona do dispositivo de partida suave é muito elevada (a partir de 40 °C
derating, ver o capitulo/Dados técnicos|(Pagina 269)).

Excesso de temperatura na pecga
de poténcia

A temperatura do modelo térmico para a pega de poténcia est4 acima
da temperatura permitida para o regime de carga continuo.

Eliminagao: Verificar a corrente de servigo do motor, ou verificar se a

temperatura ambiente na zona do dispositivo de partida suave é muito
elevada (a partir de 40 °C derating, ver o capitulo Dados técnicos

(Pagina 269)).

Curto-circuito no sensor de
temperatura

O sensor de temperatura nos bornes T1/ T2 esta curto-circuitado.
Eliminagao: Verificar o sensor de temperatura.

Quebra de fio no sensor de
temperatura

O sensor de temperatura nos bornes T1/ T2 esta danificado ou um

condutor ndo esta conectado ou ndo esta conectado qualquer sensor.

Eliminagéo: Verificar o sensor de temperatura e caso nenhum tenha

sido conectado: Desativar o sensor de temperatura.

Sobrecarga do sensor de
temperatura

O sensor de temperatura nos bornes T1 / T2 disparou, o motor esta

sobreaquecido.

Eliminagao: Aguardar até que o motor tenha arrefecido e, se
necessario, verificar o motor.

Tempo méx. de arranque
ultrapassado

O tempo max. de arranque ajustado é mais curto do que o tempo real

de inicializagdo do motor.

Eliminag&o: Prolongar o pardmetro "Tempo max. de arranque",

aumentar o valor de limitagao de corrente ou verificar a carga
conectada ao motor, se existe algum defeito mecénico.

Valor limite le ultrapassado/nédo
alcancado

O limite de corrente ajustado foi ultrapassado ou n&o foi alcangado,
p. ex. devido a obstrugéo do filtro de um ventilador ou no caso de
bloqueio do motor.

Eliminagao: Verificar a causa do ndo cumprimento do valor limite de

corrente no motor/carga ou adaptar os valores limite de acordo com as
condi¢des de carga existentes.

Detectada falta contra a terra

Esté4 ligada uma fase a terra (s6 possivel no modo bypass)
Eliminag&o: Verificar as conexdes e a fiagéo.

Interrupcao da ligagdo manual
direta

A ligagéo com o PC foi interrompida (com comando através do PC) ou

nao pressionada qualquer tecla durante um longo periodo de tempo
(ver Ajustes > Display > Tempo de monitoragédo da atividade no

capitulo| Efetuar os ajustes do display (Pagina 102)) (no comando do

motor com as teclas).
O comando é transferido para as entradas, quando estas tiverem

solicitado o poder de comando.

Eliminagéo: Conectar novamente o PC ou aumentar o tempo de
monitoragéo da atividade e premir uma tecla em intervalos regulares.
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Mensagem

Causa/solucéo

Inadmissivel le / Ajuste CLASS

X

A corrente de operacdo nominal ajustada le do motor (capitulo
Introduzir dados do motor|(Pégina 66)) aumenta em, pelo menos, 3
conjuntos de parametros, a respectiva corrente de ajuste maxima
admissivel em relagdo ao ajuste CLASS selecionado (capitulo| Efetuar
os ajustes da protecao do motor|(Pagina 99)). Nos aparelhos com nivel
de produto = *EQ7* é exibido adicionalmente o respectivo conjunto de
parametros (PS) em que se encontra o valor incorreto.

Consulte os valores maximos ajustaveis admissiveis no capitulo Dados
técnicos|(Pagina 269).

Se o dispositivo de partida suave estiver conectado em circuito de raiz
cubica, a fiagdo da derivagdo do motor pode estar executada
incorretamente (capitulo,3RW44 em circuito de raiz cubica
(Pagina234)), sendo exibido no item de menu “Indicagéo do
estado/Tipo de conexao" (capitulo|Indicacao do estado (Pagina 114))
“Desconh./Erro".

Eliminagao: Verificar a corrente de operagdo nominal do motor
ajustada nos 3 conjuntos de parametros, diminuir o ajuste CLASS ou
exceder o tamanho normal do dispositivo de partida suave. No circuito
de raiz cubica, verificar se a fiagdo da derivagdo do motor esta correta
tal como indicado nos esquemas elétricos.

Enquanto o motor nao for acionado, trata-se apenas de uma
mensagem de estado. No entanto, a mensagem se transforma em erro
sem rearranque, se for criada uma ordem de inicio.

Nao recebidos quaisquer
parametros de partida externos
(em aparelhos com nivel do
produto = *E06*)

So6 existe na operagédo com PROFIBUS DP. O CLP enviou valores de
parametros errados ou nao permitidos.

Eliminagao: O paradmetro errado pode ser lido com o software Soft
Starter ES e alterado para um valor permitido.

Erro PAA (em aparelhos com nivel
do produto = *E06*)

O erro PAA (representagao das saidas com erro) surge nos seguintes
casos:

e se o Motor a direita e o Motor a esquerda tiverem sido
selecionados ao mesmo tempo (causa 1) ou

e se o Conjunto de pardmetros 4 tiver sido selecionado com o CLP
(causa 2).

Eliminagao:

¢ Eliminagao automatica se o Motor a direita e o0 Motor a esquerda
forem novamente desativados (na causa 1) ou

e se for novamente ajustado um conjunto de parametros valido
(PS 1-3) (na causa 2).

Desligamento de prote¢do do
elemento de bypass (em aparelhos
com nivel do produto = *E07%)

No modo de ligagdo em ponte surge uma corrente muito alta. O
disparo depende do tempo e da intensidade da corrente. O erro s6
pode ser novamente resetado apos 30 s (arrefecimento).

Eliminagao: Verificar o motor, verificar o dimensionamento do
dispositivo de partida suave.
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8.1.3 Falha do equipamento
Mensagem Causa/solugao
Elemento de comutagdo com Pelo menos um elemento de bypass esta fundido e/ou pelo menos um tiristor tem
defeito (em aparelhos com nivel de | falha. A mensagem é gerada com a tensdo de alimentagdo do comando aplicada e o
produto = *E04*) fluxo de corrente medido (através do dispositivo de partida suave), caso néo exista

uma ordem de inicio.”

Eliminagédo: Entre em contato com sua pessoa de contato na SIEMENS ou elabore
um pedido de assisténcia (ver capitulo Pedido de assisténcia|(Paginal10)).

Elemento de contato 1 falhou O tiristor na fase L1 esta ligado. (Esta mensagem é emitida durante a criagdo da
ordem de inicio.)"

Eliminagéo: Entre em contato com sua pessoa de contato na SIEMENS ou elabore
um pedido de assisténcia (ver capitulo Pedido de assisténcia (Pagina/10)).

Elemento de contato 2 falhou O tiristor na fase L2 esta ligado. (Esta mensagem é emitida durante a criagdo da
ordem de inicio.)"

Eliminagédo: Entre em contato com sua pessoa de contato na SIEMENS ou elabore
um pedido de assisténcia (ver capitulo Pedido de assisténcia (Paginal10)).

Elemento de contato 3 falhou O tiristor na fase L3 esta ligado. (Esta mensagem é emitida durante a criagdo da
ordem de inicio.)"

Eliminagédo: Entre em contato com sua pessoa de contato na SIEMENS ou elabore
um pedido de assisténcia (ver capitulo Pedido de assisténcia (Pagina/10)).

Memodria flash com erro A memoria do aparelho tem defeito.

Eliminagdo: Entre em contato com sua pessoa de contato na SIEMENS ou elabore
um pedido de assisténcia (ver capitulo Pedido de assisténcia (Paginal10)).

Aparelho nao batizado O aparelho nao foi batizado, ainda tem de receber dados de batismo.

Eliminagao: Entre em contato com sua pessoa de contato na SIEMENS ou elabore
um pedido de assisténcia (ver capitulo Pedido de assisténcia|(Paginal10)).

Versao de batismo incorreta As versodes de batismo e de firmware nao coincidem.

Eliminagédo: Entre em contato com sua pessoa de contato na SIEMENS ou elabore
um pedido de assisténcia (ver capitulo Pedido de assisténcia|(Paginal10)).

Elemento de bypass com defeito O contator de bypass esta fundido ou com defeito.

Eliminagédo: Entre em contato com sua pessoa de contato na SIEMENS ou elabore
um pedido de assisténcia (ver capitulo Pedido de assisténcia (Pagina/10)).
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8.1 Diagndstico e mensagens

Mensagem

Causa/solugao

Rompimento de fio do sensor do
dissipador de calor

Possibilidade 1: O sensor de temperatura no dissipador de calor do motor de partida
ndo estd conectado ou tem defeito.

Possibilidade 2: No 3RW4465 e no 3RW4466 também é possivel que exista um
ventilador com defeito na face frontal do motor de partida.

Eliminagédo: Apenas no 3RW4465 e no 3RW4466: Tente resetar o erro apds aprox.
30 a 60 minutos de tempo de arrefecimento, desligando e ligando a tensao de
alimentagao do comando. Se esta agao tiver tido éxito, verifique se o ventilador na
face frontal do dispositivo de partida suave funciona quando a ordem de inicio é
dada. Caso contrario, substituir o ventilador, se necessario. (Numa operagédo sem
falhas, o ventilador na face frontal do motor de partida e o ventilador na parte inferior
do aparelho tém de comegar a funcionar em simultaneo).

Em todos os motores de partida 3RW44:

Se néo for possivel resetar a mensagem de erro através do desligamento e ligagéo
da tensdo de alimentagado do comando, entre em contato com o seu contato na
SIEMENS ou elabore um pedido de assisténcia (ver capitulo|Pedido de assisténcia
(Paginal10)).

Curto-circuito no sensor do
dissipador de calor

O sensor de temperatura no dissipador de calor do motor de partida tem defeito.

Eliminagao: Entre em contato com sua pessoa de contato na SIEMENS ou elabore
um pedido de assisténcia (ver capitulo Pedido de assisténcia (Paginal10)).

1 Possivel valor 6hmico para um tiristor com defeito: <2 kOhm (L-T).

Indicagéo

Em algumas circunstancias, as mensagens de erro podem estar incorretas (p. ex. queda de
fase L1, apesar de L2 estar em falta).

Indicagéo

Na utilizagao do dispositivo de partida suave 3RW44 em uma rede IT com monitoragao do
contato a terra: O 3RW44 com nivel do produto < *E06* e 0 mddulo de comunicagao
PROFIBUS DP nao podem ser utilizados nesta forma de rede. Para o 3RW44 a partir do
nivel de produto *EQ7* é permitida a utilizagdo com o médulo de comunicacdo PROFIBUS
DP, contudo, podem ser exibidos valores incorretos da tensao da meada (UL-N) e da tensao
do condutor externo (UL-L) na indicagao do valor medido do 3RW44.

Indicagéo

Os médulos de comunicagdo PROFINET s6 podem ser utilizados com dispositivos de
partida suave com nivel de produto *E12* ou mais recentes.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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8.1 Diagndstico e mensagens
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Maédulo de comunicagdo PROFIBUS DP 9

9.1 Introducao

Com a ajuda de um médulo de comunicagao (PROFIBUS ou PROFINET), o dispositivo de
partida suave 3RW44 pode ser integrado com sua funcionalidade completa no nivel de
automatizagao.

Encontra o manual para o médulo de comunicagdo PROFINET na Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/85225796/pt).

Pré-requisitos

e Montou um componente de alimentagdo com estacdo S7 integrada, p. ex. com
CPU315-2 DP.

e Em seu PC/equipamento de programacéo, o STEP 7 (a partir de V 5.1 + Hotfix 2) esta
completamente instalado.

® Dispde de conhecimentos sobre o STEP 7.

ATENGAO

O maédulo de comunicagcao PROFIBUS DP funciona apenas em aparelhos 3RW44 com

nivel do produto "E06" ou superior, implementado em aparelhos a partir da data do
produto 130601.

G/060501 *EO6*

Local de producgéo / Ano / Més / Dia Verséo do
produto

ATENGAO

Redes IT com monitoragao do contato a terra

O 3RW44 com nivel do produto < *E06* e 0 modulo de comunicagdo PROFIBUS DP
nao podem ser utilizados nesta forma de rede. Para o 3RW44 a partir do nivel de
produto *EO7* é permitida a utilizagao conjunta com o médulo de comunicagao,
contudo, podem ser exibidos valores incorretos da tensao da meada (UL-N) e da
tensdo do condutor externo (UL-L) na indicagao do valor medido do 3RW44.
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Modulo de comunicacdo PROFIBUS DP
9.1 Infrodugdo

ATENGAO

Para 3RW44 médulo de comunicagao PROFIBUS DP com nivel do produto < *E03*:

Utilizagao do 3RW44 com PROFIBUS em comandos redundantes e link Y:

O 3RW44 se comporta como um escravo DPVO0 no link Y. A parametrizagao sé pode
ser feita através do arquivo GSD e s6 sao transferidos os dados ciclicos, nenhuns
conjuntos de dados nem alarmes.

Para 3RW44 médulo de comunicagao PROFIBUS DP a partir do nivel do produto
*E04*:

A partir desta versao, a operacao DPV1 (leitura e escrita de bloco de dados e alarmes)
também é possivel com um link Y.

Outra documentagao relativa ao tema PROFIBUS DP

Instrugdes de funcionamento Moédulo de comunicagdo PROFIBUS SIRIUS para dispositivos
de partida suave 3RW44 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/23071380)
com o numero do pedido 3Z2X1012-0RW44-0KAOQ.

Outra documentagao relativa ao tema PROFIBUS 10

Instrugdes de funcionamento Moédulo de comunicagdo PROFINET SIRIUS para dispositivos
de partida suave 3RW44 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/85261694)
com o numero do pedido 3Z2X1012-0RW40-0NA1.
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Modulo de comunicacdo PROFIBUS DP
9.1 Infrodugéao

9.11 Defini¢cdes

Escravo S7

O escravo S7 escravo € um escravo completamente integrado em STEP 7. Esta integrado
através do OM Soft Starter ES Professional. Suporta o modelo S7 (alarmes de diagndstico).

Escrever dados

Escrever dados significa que os dados sao transferidos para o dispositivo de partida suave.

Ler dados

Ler dados significa que os dados sao transferidos do dispositivo de partida suave.

GSD

Os dados basicos do aparelho (GSD) contém descrigdes DP-Slave em um formato
harmonizado. A utilizagao dos dados basicos do aparelho facilita a execugéo de projetos do
master e do DP-Slave. Ver o capitulo Projetar com arquivo GSD (Pagina 173).
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9.2 Transmissdo de dados

9.2 Transmissao de dados

9.2.1 Possibilidades da transmissido de dados

A figura seguinte mostra as possibilidades da transmissao de dados:

Classe master 1 Classe master 2

SIMATIC S7 com processador de comunicagdo PROFIBUS DP PC ou PG com
Soft Starter ES

Sao possiveis, no

maximo, duas classes - !

master 2 ] ﬂéﬁ
Transmissdo de dados a classe ~ )
master 1. Expansédo de norma PROFIBUS DPV1: parametrizar,

diagnoéstico, comandar, informar, teste via
PROFIBUS DPV1

PC / PG p. ex. com Soft Starter ES ou

Soft Starter ES Premium

Parametrizar, diagnéstico, comandar, informar,
teste via interface de sistema

Esquema 9-1 Possibilidades da transmissao de dados
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9.2.2 Principio da comunicagao

A figura seguinte mostra o principio da comunicagdo com o qual, e de acordo com o master
e o modo de funcionamento escravo, sao transferidos diversos dados:

9.2 Transmissdo de dados

PLC

3RW44

Master Classe 1 Master Classe 2 (Max.2),
ciclico /O aciclico PLC-CPU aciclico aciclico
PC ou PLS

I b

Processador de comunicagao
Configuragéo GSD

p.ex.
Soft Starter ES

®~ Bloqueio de/ "\
@ _ parametros
' de partida

Chave de partida suave Sirius 3RW44

1

|Diagnéstico|| Alarmes | Parametros Regisfros
de dados

DPVO

Dados de mensagem cicl.
Dados de comando cicl. DPV1 DPV1

de dados

Esquema 9-2 Principio da comunicacao
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9.3 Montagem do mddulo de comunicagdo PROFIBUS DP

9.3 Montagem do médulo de comunicagao PROFIBUS DP

/N\Aaviso

Tensé&o elétrica perigosa!

Pode provocar choque elétrico e queimaduras. Antes de iniciar os trabalhos, coloque a
instalacdo e o aparelho fora de tensao.

Observe as informacgodes nas instrugdes de funcionamento Modulo de comunicagao
PROFIBUS SIRIUS para dispositivos de partida suave 3RW44
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/23071380) com o numero do pedido
3ZX1012-0RW44-0KAO0.

9.31 Encaixe do médulo de comunicagdo PROFIBUS DP (interface de bus de
campo)

ATENGAO

Perigo de danos materiais.

Antes de encaixar o médulo de comunicacao PROFIBUS DP, desligue o dispositivo de
partida suave 3RW44 da tenséo.

Indicagéo

O maédulo de comunicagdo PROFINET DP funciona apenas em aparelhos 3RW44 com nivel

do produto "E06" ou superior, implementado em aparelhos a partir da data do produto
060501.

G/060501 *EO6*

- ——
Local de producgéo / Ano / Més / Dia Verséo do

produto
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Modulo de comunicacdo PROFIBUS DP
9.3 Montagem do mddulo de comunicagdo PROFIBUS DP

Proceda da seguinte forma:

Passo Descrigao

Coloque uma chave de parafusos
pequena na abertura da tampa do
dispositivo de partida suave
3RW44 (1). Comprima a chave de
parafusos ligeiramente para baixo
(2) e retire a tampa (3).

RW-01181

Encaixe o médulo de
comunicagdo PROFIBUS DP no
aparelho (4).

RW-01182

Fixe o médulo de comunicagao
PROFIBUS DP com os parafusos
fornecidos (5).

Insira o cabo de ligagao
PROFIBUS na tomada do modulo
de comunicagao (6). Aparafuse o
cabo de ligagao PROFIBUS.

Ligue a tensdo de alimentacao.
O LED "BUS” pisca a amarelo. O
modulo de comunicagao foi
inserido corretamente mas ainda
nao foi ativado.

. “

0,8..1,2Nm
7..1031b"in
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9.4 Ativacdo do modulo de comunicacdo PROFIBUS DP (interface de bus de campo) e ajuste do endereco da
estacao

9.4 Ativacdo do modulo de comunicagdo PROFIBUS DP (interface de
bus de campo) e ajuste do enderecgo da estagao

9.4.1 Introducao

Ative o médulo de comunicagdo PROFIBUS DP (fungao "Bus de campo") e ajuste o
enderecgo da estagao ou através do display ou através da interface do aparelho com a ajuda
do software "Soft Starter ES Premiuml" ou "Soft Starter ES + SP1".

Indicagéo

Depois da ativagdo do médulo de comunicagao, o poder de comando muda
automaticamente e por predefinicao das entradas para o médulo de comunicagao
PROFIBUS DP.

Se uma entrada estiver ativa com a fungao "Operagdao manual local", o poder de comando
nao muda (ver o capitulo Parametrizagdo das entradas (Pagina 94)).

Os dispositivos de partida suave sao fornecidos de fabrica com o enderecgo da estagao 126.
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9.4 Ativagcdo do modulo de comunicacdo PROFIBUS DP (inferface de bus de campo) e ajuste do enderego da
estacao

9.4.2 Ativagdo do médulo de comunicagdo PROFIBUS DP (interface através do
display, ajuste do endereco da estagao e salvaguarda dos ajustes

1. Na primeira colocacao em servigo do dispositivo de partida suave, tem de executar o
menu de partida rapida (ver o capitulo|Primeira ligacao (Pagina 55)). Ver também
Instrucdes de funcionamento dos dispositivos de partida suave
3RW442/443/444/445/446
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/21189750/pt) (himero do pedido:
3ZX1012-0RW44-0AA0).

2. No aparelho, prima a tecla assinalada.

SIEMENS

Interface de 1

bus de campo
Aus

HEXF

1 Indicagédo do 1 =9
| 4

|

I

valor medido Interf. de bus de campo

1 Aus

YiEin

SEXk
|¢—Esc oK

@&k

| | Indicagédo <4——Esc oK
| do estado
| il Aus
2Ein
|

|
|
|
|
!
|
|
|
|

= o Edal)
| Ajustes <4—Esc
|
Interface de 1
-

| B bus de campo
i—Esc

A % @ (Xe

Conjuntode 1

parametros 1

Ij ESC OK

HEXk
<4—EsC oK

Opgdes de 11 |Jé_|_
protegéo

|
|
|
|
|
|
BETT oo
|
|
|
|
|

|

S EXF
| 4—Esc

3. O LED "BUS” pisca a vermelho.
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9.4 Ativacdo do modulo de comunicacdo PROFIBUS DP (interface de bus de campo) e ajuste do endereco da
estacao

4. Quando o simbolo de PROFIBUS surge no display, significa que o médulo de
comunicagao PROFIBUS DP foi ativado com éxito.
Atribua de seguida o endereco da estagao pretendido ao 3RW44 como escravo
PROFIBUS.
Neste exemplo foi selecionado o endereco da estagao "23".

Possibilidades de parametrizagéo

Interface de
bus de campo Ligado, desligado
TR
ESC OK
Diagnostico 2
conjunto Bloquear, liberar
#EX
ESC OK

[Comportamento oor%
ICPU-Master Stop
= E

ESC OK

Valor substitutivo, ultimo valor

Endereco 4
da estacao
126

Xk

ESC Ajustavel
de ... até Taxadebaud 5

Endereco
| da estagao 12.000 kBd
| 126 1...126 Frrgl
| Ea® esd ”
|4— ESC oK Valor 6
| Endereco substitutivo

da estagao
| 23 D
I

168

= E executar
ESC OK
| €4— ESC
Blog. de param. 7

Endereco CPU/Master
da estagdo
% 0
= Xk | — oK
ESC OK
Indicagéo

Se o parametro "Blog. de param. CPU/Master" estiver em “Desl." (predefini¢cdo de
fabrica), os parametros ajustados no dispositivo de partida suave na partida do bus sao
substituidos pelos valores no arquivo GSD ou armazenados em OM. Se isto nao for
desejado, o parametro tem de ser colocado em "ON".
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9.4 Ativagcdo do modulo de comunicacdo PROFIBUS DP (inferface de bus de campo) e ajuste do enderego da
estacao

5. Para salvar os ajustes de modo permanente, proceda da seguinte maneira:

Endereco 4
da estagao

= mXk

ESC OK

Bus de campo 10

TR

ESC OK

Opgodes de
protecao

TR

=
| Chamada de fungéo'
Ajustes
| [salvar

o)

|¢——ESC
+ Ajustes
| salvar
|
| ¥ RX (sim)
| 4——ESC
ESC OK
Indicagéo

Se no menu “Bus de campo”, o pardmetro "Blog. de param. CPU/Master" estiver em
“Desl." (predefinicao de fabrica), os parametros ajustados no dispositivo de partida suave
na partida do bus sao substituidos pelos valores no arquivo GSD ou armazenados em
OM. Se isto nao for desejado, o parametro tem de ser colocado em "ON".
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9.4 Ativacdo do modulo de comunicacdo PROFIBUS DP (interface de bus de campo) e ajuste do endereco da
estacao

94.3 Ativagdo do médulo de comunicagdo PROFIBUS DP (interface de bus de
campo) e ajuste do enderec¢o da estagao através da interface do aparelho com
o software "Soft Starter ES Professional" ou "Soft Starter ES Smart + SP1"

Para ativar o médulo de comunicagao, realize os seguintes passos:

1. Ligue o dispositivo de partida suave 3RW44 através do cabo de interface a um PC onde
esteja instalado o software "Soft Starter ES Professional” ou "Soft Starter ES Smart +
Service Pack 1.

2. Inicie o software "Soft Starter ES Professional" ou "Soft Starter ES Smart + Service Pack

170

1"

"Interface", a porta COM desejada.

5. Clique em "OK".

3. Selecione no menu "Aparelho de chaveamento > Abrir online".

No campo de dialogo "Abrir online", selecione a opc¢ao "Interface local do aparelho" e em

Na area esquerda da janela, selecione "Configuragao do aparelho”.

Device configuration
= Device parameters
Basic parameters
Field bus interface
& Motor control
Control function soft starter
Control function slow speed
Electrical braking procedure
= Motor protection
Thermal motor model
Temperature sensor
&l Substation monitoring

[~ Control function reversing starter

[V Contral function soft starter

[ Control function speed regulating theostat
[V Control function slow speed

|V Electrical braking procedure

[~ Braking output

[V’ Emergency start

[ Cold start

[~ Safetytechnology

7. Na area direita da janela, ative a caixa de controle "Interface do bus de campo".

PR! 5oft Starter ES Premium - COMI - [online] B - o] x|

Switching Device Edit Target System Wiew Opfions Group Help

DU (&S amdw| @ ae|oc|adagms /v

= Identification : = : Je=
Device Device configuration
Device details Motor control Self-protection
Identification

[~ Line protection

[~ Short-circuit protection

¥ Thermal contact block model
[V Bypass function

Module
[¥ HMI module
[~ Memary module

3 Motor protection Communication

Current limits

Asymmetry [V Thermal motor model v Field bus interface

Ground fault [V Temperature sensor [V Device intertace

Inputs : e g .

outputs Substation monitoring Diagnosis

& Self-protection [V Currentlimits ¥ Trace
Ther;na;l contact block model ¥ Asymmetry [¥ Loghaok
HMI module
[V Ground fault
[V Inputs
v Outputs
hain power Maintenance
[V Main energy monitoring [” Maintenance
2 Voltage measurement [~ Selttest
[¥' Current measurement [~ P update |
[~ Mechanical switching
[v Solid-state switching ﬂ
d | 2l ol
Press F1 to get help orline v=== [cOM1 4
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9.4 Ativagcdo do modulo de comunicacdo PROFIBUS DP (inferface de bus de campo) e ajuste do enderego da

estacao

8. Na éarea esquerda da janela, selecione "Pardmetros do aparelho > Bus de campo).

9. Selecione o simbolo "Carregar no aparelho de chaveamento” na barra de ferramentas.

¥ soft starter ES Premium - GoM1 - [online] o [=1 3]
SwichingDevice Edt TacetSystem Yiew Cptions Qoup Help
D@t S(ada e de 22| rwthe /na
& Identification -
iy [Coacs al paramerers ta the switching deviee. | i
evice detsis e =
z i = Important:
[dertification AR g Kreow 6l drevs oksignmantnlinoy ks ofect
Desite confg.ration ( 5 unblthe device 1= resiarted
Demce parameters ~
BaSKC parameters \\—\ 5 _—i
Fieid b hierface e
= Moter contrel Boud rete Iwz.unnkad
Control furction soft starter ey
Control furction slow speed WG for S pp e mE e R b
Electrical brakng precedure Peramster set Peremeter set2 Perameterse13
S Moter protection Group diagnostics @ Block " Enable 2 &
Thermal metor madel
Temperature sensor Responseto CPU/mastar STOP Switch substityte value - &) C)
Substation monitering
Current imits — Subshiute velue
Asymmetry Molor RIGHT o0 4 5
]Kjr'::t:_i fadt WalorLEFT gil IE k| 9
Ouputs Zialitd 15| 3 By
Selfprotecion Thip eset e | E 5
Thermal contact block madel Emargancy start o4 [ ¥ 5)
HMI mod e Selfapst FU ] » )
Slow speed 06 I A )
Resor i | E Y
Qutoit 1 o | & 9
Qutaia2 T | k| )
Aciva parametar set oS T 2 s = &l
Ul o) QEw (w (@ St o
B 14 T 0 = gt £}
5 | 3 ]
15 = 4 il
Disable quickstop e bl ol
“|Parameter of parameter <211 is usedl v
< | 3l | _’I’I
Loads al parameters o e switching cevics, [onine ==~= [COML =

10.Confirme a alteragao do enderego da estagao com "OK".

11.Confirme a ativagao do médulo de comunicagao PROFIBUS DP com "OK".
O maédulo de comunicagcao PROFIBUS DP esta ativado.

12.Quando o LED BUS no moédulo de comunicagéo pisca a vermelho e o simbolo
PROFIBUS %5 surge no display, é porque o médulo de comunicagao foi ativado com

sSucesso.

Indicagéo

O dispositivo de partida suave s6 |é automaticamente o enderego da estacado e salva-o
de forma permanente durante a ligagdo da tens&o de alimentagdo do mesmo (ver o
capitulo Diagrama de andamento Partida do PROFIBUS DP do dispositivo de partida
suave (Pagina 180)) ou com o comando "Reinicializagéo".

Dispositivo de partida suave 3RW44
Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005

171



Modulo de comunicacdo PROFIBUS DP

9.5 Projetar dispositivos de partida suave

9.5 Projetar dispositivos de partida suave

9.6.1 Introducao

Projetar é configurar e parametrizar dispositivos de partida suave

STEP 7

172

Configurar: Disposigcao sistematica de cada dispositivo de partida suave (estrutura).

Parametrizar: Definicdo dos parametros com o software para projeto.
Encontra outras informagoes sobre os parametros no capituloFormatos de dados e
blocos de dados (Pagina|193).

A funcgao “Diagnosticar hardware" é possivel com o STEP 7 V5.1 a partir do nivel de
corregao K5.1.2.0.

A releitura da configuragdo nao é suportada pelo STEP 7 (Sistema de destino —
Carregar no equipamento de programagao).

A leitura do diagndstico através do CPU 315-2 DP (com a fungao “Diagnosticar
hardware" no STEP 7) ndo é possivel até ao numero do pedido 6ES7315-2AF02.

Dispositivo de partida suave 3RW44
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9.5 Projetar dispositivos de partida suave

9.5.2 Projetar com arquivo GSD

Definicao GSD

Os dados basicos do aparelho (GSD) contém descrigdes DP-Slave em um formato
harmonizado. A utilizagao dos dados basicos do aparelho facilita a execugao de projetos do
master e do DP-Slave.

Projetar com arquivo GSD

O dispositivo de partida suave é projetado através do arquivo GSD. Através do arquivo
GSD, o dispositivo de partida suave é integrado em seu sistema como escravo normalizado.

O arquivo GSD pode ser descarregado na Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/113630).

Estao disponiveis os seguintes arquivos GSD:
e SIEM80DE.GSG (Alemao)

e SIEM8ODE.GSE (Inglés)

e SIEM80DE.GSF (Francés)

e SIEM8O0DE.GSI (ltaliano)

e SIEM80DE.GSS (Espanhol)

ATENGAO

Sua ferramenta para projeto tem de suportar arquivos GSD - Rev.3, p. ex. como STEP 7
V5.1+Service-Pack 2 e superior.

Indicagéo

Com o arquivo GSD s6 podem ser ajustados os valores para o conjunto de parametros 1
(PS1) (e os que de qualquer maneira sao independentes do conjunto de parametros, como
p. ex. protecao do motor).

Para PS2 e PS3 sao utilizados os valores padréo.
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9.5 Projetar dispositivos de partida suave

9.5.3 Projetar com o software Soft Starter ES Professional

O dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS também pode ser projetado com o software
Soft Starter ES Premium.

Para o efeito, existem duas possibilidades com o PROFIBUS DP:

® Programa de funcionamento autbnomo em PC/equipamento de programagédo com
conexao PROFIBUS DP

® Integracdo com o gestor de objetos (OM) no STEP 7
Para informagdes mais detalhadas sobre o Soft Starter ES, consulte o programa de
ajuda online.

9.54 Pacote de diagnédstico

Pacote de diagnéstico

Ha um pacote de diagnéstico gratuito para o dispositivo de partida suave 3RW44. Inclui
mascaras de diagndstico HMI para um painel tatil. O pacote de diagndstico esta disponivel
em alemao e em inglés. Pode descarregar o pacote de diagndstico
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/28557893) na Internet.

9.5.5 Software de parametrizagdo Soft Starter ES

Soft Starter ES é o software central para a colocagao em servigo, operagao e diagnéstico da
série de dispositivos de partida suave 3RW44 High Feature SIRIUS. Na Internet pode
descarregar o software de parametrizagao Soft Starter ES
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/28323168). E uma versao experimental
gratuita de 14 dias.
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9.6 Exemplo para a colocagdo em servico no PROFIBUS DP através do
arquivo GSD no STEP 7

9.6.1 Introducao

Com base no exemplo seguinte, aprenda a colocar o médulo de comunicagao
PROFIBUS DP em servico.

® Montagem e ativacdo do médulo de comunicagao PROFIBUS DP (interface de bus de
campo)

® Projetar com STEP 7 através do arquivo GSD
® Conectar ao programa do usuario

® Ligar

Componentes necessarios
® Dispositivo de partida suave 3RW44
® Maodulo de comunicagcao 3RW49 00-0KC00

Requisitos gerais
® Montou um componente de alimentagdo com estagdo S7 integrada
® p.ex.com CPU315-2 DP.
® Dispde de conhecimentos sobre o STEP 7.

® O equipamento de programagao esta conectado ao master

Requisitos de software

Tabelas 9- 1 Requisitos de software para a colocagédo em servigo

Software para projeto utilizado | Versdo Explicagbes

STEP 7 a partir da versao V5.1+SP2 Integrou o arquivo GSD do
dispositivo de partida suave no
STEP 7.

Software para projeto para outro Integrou o arquivo GSD do

master utilizado dispositivo de partida suave na
respectiva ferramenta de
projecéao.
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Requisito relativos a colocagdao em servigo

Tabelas 9- 2 Requisitos para a colocagao em servico

Atividade requerida Para mais informacgoes, ver ...

1. Dispositivo de partida suave montado Capitulo|Montagem, conexao e estrutura da
derivagao (Pagina 31).

2. Médulo de comunicagdo PROFIBUS DP Capitulo|Montagem do modulo de comunicagao

montado PROFIBUS DP|(Pagina 164).

3. Endereco da estagao ajustado no dispositivo Capitulo|Ativacao do médulo de comunicagao

de partida suave PROFIBUS DP (interface de bus de campo) e

ajuste do enderecgo da estacao através da
interface do aparelho com o software "Soft
Starter ES Professional" ou "Soft Starter ES
Smart + SP1"|(Pagina|170).

4. Projetar o dispositivo de partida suave Capitulo| Projetar dispositivos de partida suave
(configurado e parametrizado) (Pagina|172).
5. Tensédo de alimentagéo para o master ligada Manual do master
6. Master comutado para o estado operacional Manual do master
RUN
9.6.2 Projetar com os dados basicos do aparelho (GSD) no STEP 7

Tabelas 9- 3 Colocagdo em servigo

Passo Descrigao

1 Ative o médulo de comunicagdo PROFIBUS DP como descrito no capitulo Ativacéo do
modulo de comunicagao PROFIBUS DP (interface de bus de campo) e ajuste do
endereco da estagao|(Paginal 166).

2 Ajuste o enderego da estagao pretendido, como descrito no capitulo Ativagao do modulo
de comunicagao PROFIBUS DP (interface de bus de campo) e ajuste do enderego da
estacao|(Pagina 166).

3 Ligue a alimentagao de tensao para o master CPU 315-2 DP no componente de
alimentagao.

4 Observe os LEDs de estado do master CPU 315-2 DP no componente de alimentagao:
DC 5 V: aceso

SF DP: desligado
BUSF: intermitente

5 Inicie o SIMATIC-Manager e crie um novo projeto com um master (p. ex. CPU315-2 DP
com entrada digital 16 x DC 24 V e saida digital 16 x DC 24 V). Crie 0 OB1 e 0 OB82
para o projeto.
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Passo

Descri¢ciao

Em Config HW chame o comando do menu Extras > Instalar novo arquivo GSD e
integre o arquivo GSD do dispositivo de partida suave na ferramenta de projecao do
master utilizado. Para o exemplo CPU315-2 instale opcionalmente o

e arquivo GSD alemao SIEM80DE.GSG,
e arquivo GSD inglés SIEM80ODE.GSE,

e arquivo GSD francés SIEM80DE.GSF

e arquivo GSD espanhol SIEM80DE.GSS

e arquivo GSD italiano SIEM80ODE.GSI
no SIMATIC-Manager do STEP 7.

Crie a sub-rede PROFIBUS DP.

A partir do catalogo de hardware, acrescente o dispositivo de partida suave em
PROFIBUS DP > Outros aparelhos de campo > Aparelhos de chaveamento > Partida de
motor > Partida suave direta > SIRIUS 3RW44 no PROFIBUS.

Ajuste o enderego da estagéo 3 (ou superior) para o dispositivo de partida suave.

Arraste um modulo da lista de selecdo do menu pendente para o soquete de encaixe 1
do 3RW44 SIRIUS:

P°Z'§a° Médulo/ Nimerode | End. | End. | o ..
. Cadigo DP encomenda E A

encaixe

1 192 3RW4422-*BC** [2...37) [2...3"

") dependente da estrutura
Abra o didlogo "Propriedades do DP-Slave" com duplo clique.

11

Clique em "Parametrizar". Ajuste os parametros **), p. ex.
Corrente de operagéo nominal

Clique em "OK". A projegao esta concluida.

12

Salve a configuragao.

Indicagéo

Na parametrizagdo com os arquivos GSD podem ser selecionados valores que séao
interdependentes e cuja combinagdo nio é permitida. No bloco de dados 92 o respectivo
parametro é assinalado como “Valor errado do parametro".

Dispositivo de partida suave 3RW44
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A tabela seguinte mostra que parametros sao interdependentes e como tém de ser

ajustados:

Tabelas 9- 4 Ajustes de parametros dependentes

Parametros Ajustes

Corrente de operagéo dependente de | Classe de desativacao CLASS (ver o capitulo

nominal le Dados técnicos Peca de poténcia (Pagina 275))

Valor limite superior de Maior que valor limite inferior de corrente capitulo Definir os

corrente valores limite de corrente (Pagina 93)

Tempo de arranque maximo | Maior que Tempo de arranque capitulo| Determinar o tipo de
partida|(Pagina|68)

Torque limite Maior que Torque de partida capitulo Determinar o tipo de
partida|(Pagina 68), Regulagem do torque e
regulagem do torque com limitagdo de corrente

9.6.3 Conectar ao programa do usuario

Tabelas 9- 5 Conectar ao programa do usuario

Passo

Descri¢cdo

1

Crie o programa do usuario em KOP/AWL/FUP-Editor no OB1.
Exemplo: Ler uma entrada ou ativar uma saida:

0Bl : Title:

Comment:

Frmmmm== 1

Hetwork Li: Title:

[ pigytnpapeiphpty -

Copiar ciclicamente os DI's centrais (chaves) para a chave de partida de motor descentralizada (=PAA).
Emitir ciclicamente o PAE da chave de partida de motor nos D0's (LED) centrais.

L EE 0 // PAA: ler chaves 0-7 (DI16xDC24V)
T AR 2 // e emitir na chave de partida de motor

//EB0.0 Motor DIREITA
//EB0.1  Motor ESQUERDA

/I EB0.2 0
L EE 2 /I Ler PAE da chave de partida de motor
T AR 0 // e emitir no D016xDC24V

Salve o projeto no SIMATIC-Manager.

Carregue a configuragao no master.
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9.64 Ligar

Tabelas 9- 6 Ligar

Passo Descrigao
1 Ligue a alimentagao de tenséo para o dispositivo de partida suave.
2 Observe os LEDs de estado no master CPU315-2 DP:

DC 5 V: aceso

SF DP: desligado

BUSF: desligado

3 Observe os LEDs de estado no médulo PROFIBUS:
LED BUS: aceso a verde
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9.6.5 Diagrama de andamento Partida do PROFIBUS DP do dispositivo de partida

suave

Ligar a tens&o de alimentacdo
para o dispositivo de partida suave

 J

Dispositivo de partida suave define
saidas para "0" e
assume o enderego da
estacdo ajustado

Y

LED "BUS" esta vermelho

-
-

Y

Dispositivo de partida suave recebe
dados de execugao de projetos do master,

ados de execucédo de projetos
coincidem com a estrutura
real?

Sim

LED BUS fica verde;
Entradas e saidas estao libera-
das; é possivel o intercambio de dados

< Operacional >

A J

Solugao: Sintonizar os dados de
execucédo de projetos com a estrutura
ou vice-versa

Esquema 9-3 Partida do PROFIBUS DP do dispositivo de partida suave
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9.7 Dados do processo e imagens de processo

Definicdo de imagem de processo

A imagem de processo € parte integrante da memoaria do sistema do master. No inicio de
um programa ciclico, os status de sinal das entradas sdo transferidos para a imagem do
processo das entradas. No final de um programa ciclico, a representacao saidas &
transferida como status de sinal para o DP-Slave.

Nos dispositivos de partida suave com PROFIBUS DP, ha a seguinte imagem de processo:

® |Imagem de processo com saidas de 2 bytes/entradas de 2 bytes (16 A/ 16 E)

Tabelas 9- 7 Dados do processo e imagens de processo

Dados do processo Imagem de processo:
(16 A, saida digital 0.0 até saida digital 1.7)

(16 E, entrada digital 0.0 até entrada digital 1.7)
Motor-DIREITA

Motor-ESQUERDA

livre

Saida digital-0.

Trip Reset

Partida de emergéncia

Livre

Marcha lenta

livre

Saida 1

Saida 2

Conjunto de parametros bit 07

Saida digital-1.

Conjunto de parametros bit 17

livre

livre

livre

N|joga|hfWOWINmONOD|O|D|W|N |-~ |O

Bloquear parada rapida

Entradas
Entrada digital-0.

Pronto (automético)

Motor ligado

Erro composto

Alerta composto
Entrada 1
Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4

N[ojalhlW|IN|=|O
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Dados do processo

Imagem de processo:

(16 A, saida digital 0.0 até saida digital 1.7)
(16 E, entrada digital 0.0 até entrada digital 1.7)

Entrada digital-1.

Corrente do motor Igito ativo

Corrente do motor Igit1 ativo

Corrente do motor Igit2 ativo

Corrente do motor Igit3 ativo

Corrente do motor Igit4 ativo

Modo de operacao manual direta

N[~ |O

Funcionamento de rampa

) ver tabela seguinte

Erro da imagem de

Conjunto de Conjunto de

Conjunto de

processo parametros 3 parametros 2 parametros 1
PS3 PS2 PS1

1 0 1 0

1 1 0 0

0.8

Diagndéstico através do indicador LED

Tabelas 9- 8 Diagnéstico através do indicador LED

LED Descrigao

BUS

Vermelho

Falha do barramento

Piscando a vermelho

Erro de parametrizagao

Cintilando a vermelho

Restaurada regulagao basica de fabrica
criada (cintilando a vermelho durante 5 s.)

Alternando vermelho/verde*)

Erro de parametrizagéo na partida de S7

Verde

Aparelho em intercambio de dados

Amarelo

Aparelho néo inicializado e falha do
barramento! (Enviar aparelho!)

Piscando a amarelo/verde

Aparelho ndo inicializado e erro de
parametrizacao! (Enviar aparelho!)

Desligado

Aparelho ndo se encontra em intercambio de
dados!

Determinagdes

Erro:

BF = Falha do barramento

Determinagéo da
frequéncia

Piscando:
Cintilando:
*) alternando:

0,5Hz
8a10Hz
2a10Hz
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9.9 Diagnéstico com STEP 7

9.91 Ler o diagnéstico

Comprimento do telegrama de diagndstico

O comprimento do telegrama é, no maximo, de 32 bytes.

9.9.2 Possibilidades para ler o diagnéstico

Tabelas 9- 9 Ler o diagndstico com STEP 7

Sistema de automagédo | Médulo ou registro em | Aplicacéo Ver...
com master STEP 7
SIMATIC S7/M7 SFC 13 "DP NRM_DG" | Ler diagndstico slave Capitulo| Estrutura do

(armazenar na area de | diagndstico slave
dados do programa do | (Pagina 184),
usuario) SFC ver ajuda online
no STEP 7

Exemplo para a leitura do diagnéstico S7 com SFC 13 "DP NRM_DG"

Aqui encontra um exemplo de como ler o diagnéstico slave para um DP-Slave no programa
do usuario STEP 7 com o SFC 13.

Suposig¢des
Para este programa do usuario STEP 7 se aplicam as seguintes suposigoes:
® O enderego de diagndstico é 1022 (3FEH).

e (O diagnéstico slave deve ser armazenado em DB82: a partir do endereco 0.0,
comprimento 32 bytes.

e (O diagnéstico slave é composto por 32 bytes.

Programa do usuario STEP 7

AWL Explicacéao

CALL SFC 13

REQ :=TRUE Requerimento de leitura
LADDR :=W#16#3FE Endereco de diagndstico

RET VAL :=MWO RET VAL de SFC 13

RECORD :=P#DB82.DBX 0.0 BYTE 32 Compartimento de dados para o
BUSY :=M2.0 diagndéstico em DB82

O processo de leitura decorre por

varios ciclos OBl
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9.9.3 Estrutura do diagnéstico slave

Byte 0

Byte 1 Estado da estagéo 1a 3 - T

Byte 2

Byte 3 |  Endereco do PROFIBUS master

Byte 4 i

y High Byte Caodigo do fornecedor
Byte 5 Low Byte
v

Byte 6 ) o o L

Byte 7 Diagndstico relativo a identificagao
3
L
I

Byte 8 ©

v Status do médulo e
. (aqui dispositivo de pgrtida suave)

Byte 12

Byte 13 A

Byte 14

Byte 15 >Diagnéstico relativo ao canal -

(3 bytes por canal)
até max. j
Byte 31

Esquema 9-4 Estrutura do diagnéstico slave

Indicagéo

O comprimento do telegrama de diagnéstico varia entre 13 e 32 bytes. O comprimento do
ultimo telegrama de diagndstico recebido é reconhecido no STEP 7 no pardmetro RET_VAL
do SFC 13.
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9.94

Estado da estacdo 1a 3

Defini¢do

9.9 Diagndstico com STEP 7

O estado da estagao 1 a 3 fornece uma visao geral sobre o estado de um DP-Slave.

Tabelas 9- 10 Estrutura do estado da estagao 1 (byte 0)

master (ndo pelo master que de momento tem
acesso ao DP-Slave).

Bit Significado Causa/Solugdo
0 1: O DP-Slave ndo pode ser ativado pelo master. ¢ Ajustado o endereco da estagéo correto no DP-Slave?
e Conector de ligacdo de bus conectado?
e Tensao no DP-Slave?
o Repetidor RS 485 ajustado corretamente?
e Executado o reset no DP-Slave?
1 1: O DP-Slave ainda n&o esta pronto para o e Aguardar, pois o DP-Slave esta a iniciar.
intercambio de dados.
2 1: Os dados do projeto enviados pelo master ao ¢ Introduzido o tipo de estagéo correto ou estrutura
DP-Slave ndo coincidem com a estrutura do DP- correta do DP-Slave no software para projeto?
Slave.
3 1: Esta disponivel um diagndstico externo o Avalie o diagndstico relativo a identificacéo, ao estado
(indicagao de diagnostico conjunto) do médulo e/ou relativo ao canal. O bit 3 é resetado
assim que todos os erros estiverem eliminados. O bit é
definido novamente quando existe uma nova
mensagem de diagnostico nos bytes dos diagndsticos
referidos anteriormente.
4 1: A fungao solicitada ndo é suportada pelo DP- ¢ Verifique a execugao de projetos.
Slave (p. ex. alteragdo do endereco da estagao
através do software).
5 1: O master ndo consegue interpretar a resposta do | e Verifique a estrutura do barramento.
DP-Slave.
6 1: O tipo de DP-Slave n&o coincide com a projecdo | e Introduzido o tipo de estacdo correto no software para
do software. projeto?
7 1: O DP-Slave foi parametrizado por um outro .

O bit € sempre 1, se p. ex. estiver a acessar ao
DP-Slave com o equipamento de programagéao ou com
um outro master.

O enderego da estagdo do master que parametrizou o
DP-Slave encontra-se no byte de diagnostico
“Endereco do PROFIBUS master".
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Estado da estagao 2

Tabelas 9- 11 Estrutura do estado da estagao 2 (byte 1)

Bit

Sig_;niﬁcado

0

O DP-Slave tem de ser novamente parametrizado.

1

Existe uma mensagem de diagnéstico. O DP-Slave nao funciona enquanto o erro nao for
eliminado (mensagem de diagnéstico estatica).

O bit esta sempre em "1", se 0 DP-Slave estiver disponivel com este enderego de
estacao.

A monitoragéo da resposta esta ativa neste DP-Slave.

O DP-Slave recebeu o comando de controle "FREEZE"".

O DP-Slave recebeu o comando de controle "SYNC"".

O bit esta sempre em "0”.

N oo |Ww

_ (O

O DP-Slave esta desativado, ou seja, foi removido do processamento atual.

1 O bit s6 é atualizado se uma outra mensagem de diagndstico se alterar adicionalmente.

Estado da estacao 3

Tabelas 9- 12 Estrutura do estado da estagao 3 (byte 2)

Bit

Sig_;nificado

0ab

Os bits estdo sempre em "0”.

7

o Existem mais mensagens de diagnéstico do que aquelas que o DP-Slave pode
armazenar.

¢ O master ndo pode introduzir todas as mensagens de diagnostico enviadas pelo
DP-Slave em seu buffer de diagnostico (diagndstico relativo ao canal).
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9.9.5 Endereco do PROFIBUS master
No byte de diagnostico Enderegco PROFIBUS master esta salvo o endereco da estagao do

master:

® que parametrizou o DP-Slave e

9.9 Diagndstico com STEP 7

® que tem acesso de leitura e de escrita ao DP-Slave.

O enderego do PROFIBUS master encontra-se no byte 3 do diagnostico slave.

9.9.6 Cédigo do fornecedor

Definicdo

No cédigo do fornecedor esta salvo um codigo que descreve o tipo do DP-Slave.

Tabelas 9- 13 Estrutura do cédigo do fornecedor

Byte 4

Byte 5

Cadigo do fornecedor para

80H

DEH

Dispositivo de partida suave

Dispositivo de partida suave 3RW44
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9.9.7 Diagndstico relativo a identificagéo

Defini¢do
O diagnéstico relativo a identificagdo diz se os dispositivos de partida suave tém erro ou
nao. O diagndstico relativo a identificagdo comega a partir do byte 6 e abrange 2 bytes.

Diagnéstico relativo a identificagao

O diagndstico relativo a identificagdo para os dispositivos de partida suave esta estruturado
do seguinte modo:

7 6 5 0 N° do bit
Byte 6 |o|1|0|0|0|o|1|o| = 0x42
\ J\_ v J

Comprimento do diagndstico relativo a identificacao
incluindo byte 6 (=2 bytes)

Cadigo para diagndstico relativo a identificagao

7 6 5 0 Nedo bit
Byte 7 |o|o|o|o|o|o|o|x|

0: Nao existe um diagndstico relativo ao canal

1: Existe um diagnéstico relativo ao canal

Esquema 9-5 Estrutura do diagnéstico relativo a identificagéo
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9.9.8 Status do médulo

Defini¢do
O status do médulo mostra o estado dos médulos projetados (aqui: dispositivo de partida

suave) e apresenta detalhes do diagndstico relativo a identificagcdo. O status do médulo se
inicia apos o diagnostico relativo a identificacao e abrange 5 bytes.

Estrutura do status do médulo

O status do médulo esta estruturado do seguinte modo:

7 6 5 0 N°do bit
Byte 8 |0|0|0|0|0|1|0‘1‘ = 0x05
— ~ -

Comprimento do status do modulo
incluindo byte 8 (=5 bytes)

Cadigo para o status do médulo

7 0
Byte 9 ’ 82, |

7 0
Byte 10 | 0, l irrelevante
Byte 11 | 0 l irrelevante

Byte12‘0|0|0|x|

00, : Dispositivo de partida suave OK; dados uteis validos

01, : Dispositivo de partida suave Erro; dados uteis invalidos

B

Esquema 9-6 Estrutura do status do médulo
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9.9.9 Diagndstico relativo ao canal

Defini¢do
O diagnéstico relativo ao canal fornece informagdes sobre erros no canal dos modulos
(aqui: dispositivo de partida suave) e apresenta detalhes do diagndstico relativo a
identificacdo. O diagndstico relativo ao canal se inicia apds o status do médulo. O
comprimento maximo esta limitado pelo comprimento maximo total do diagnostico slave de
31 bytes. O diagnéstico relativo ao canal nao influencia o status do moédulo.

Sao possiveis, no maximo, 9 mensagens de diagnostico relativas ao canal (ver também
Estado da estagao 3, bit 7).

Diagnéstico relativo ao canal

O diagnéstico relativo ao canal esta estruturado do seguinte modo:

7 6 5 0 N°do bit
Byte 13 |1|o|o|o|0|0|0|0|
%_l
I— Caodigo para diagnéstico relativo ao canal
7 6 5 0 N°do bit
Byte 14 |1|1|o|0|0|0|0|0|
;V_J
|— Canal de entrada/saida
7 6 5 0 N°do bit
Byte 15 o|0|0| | | | |
Tipo de erro (tabela na proxima pagina)
Tipo de canal:
000, : Nenhum tipo de canal especial
Byte 16 ate Préxima mensagem de diagndstico relativa ao canal
Byte 18 (ocupagao como byte 13 a 15)
até
Byte 31 max.

Esquema 9-7 Estrutura do diagnéstico relativo ao canal
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Indicagéo

O diagnéstico relativo ao canal é sempre atualizado até a mensagem de diagnéstico atual
no telegrama de diagnoéstico. De seguida, as mensagens de diagndstico mais antigas que
se seguem nao sao eliminadas.

Solugao: Avalie o comprimento valido e atual do telegrama de diagnéstico:
e STEP 7 do parametro RET_VAL do SFC 13.

Tipos de erros

A mensagem de diagnostico é registrada no canal 0.

Tabelas 9- 14 Tipos de erros

N°de | Tipo de erro Significado/causa Eliminar/confirmar o bit de mensagem
erro
F1 00001: e Curto-circuito do sensor da O bit de mensagem é apagado
Curto-circuito temperatura automaticamente quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com
"Trip Reset".
F4 00100: e Sobrecarga do sensor da O bit de mensagem ¢ atualizado
Sobrecarga temperatura continuamente.
e Sobrecarga do modelo de motor
térmico
F5 00101: e Sobrecarga do elemento de O bit de mensagem é apagado
Excesso de temperatura comutagéo automaticamente quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com
"Trip Reset".
F6 00110: ¢ Quebra de fio do sensor da O bit de mensagem ¢ atualizado
Quebra do cabo temperatura continuamente
F7 00111: o Ultrapassagem do valor limite le
Valor limite superior
ultrapassado
F8 01000: « Néo alcance do valor limite le
Valor limite inferior ndo
alcancado
F9 01001: e Falha interna/falha do O bit de mensagem pode ser apagado se a
Erro equipamento causa da falha for eliminada
° Elemento de Comutagéo com o desligandolligando a tensao de
defeito alimentacao
¢ Comando "Reinicializagao”, quando
possivel
F16 10000: O bit de mensagem é sempre apagado

Erro de parametrizagao

e Valor errado do parametro

quando é confirmado com "Trip Reset".
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N°de | Tipo de erro Significado/causa Eliminar/confirmar o bit de mensagem
erro
F17 10001: Tensao de alimentacdo do O bit de mensagem é apagado quando a
Falta tens&o do emissor sistema eletrdnico muito baixa causa do desligamento € eliminada ou
ou tensdo de carga ~ . ~ confirmada automaticamente.
Falta tensdo de alimentagéao no
elemento de comutagao
Auséncia de tensado de rede
F24 11000: Desligamento devido a O bit de mensagem é sempre apagado
Desconexao do atuador sobrecarga quando & confirmado com "Trip Reset".
Desligamento devido a corrente Confirmagao adicional em combinagdo com
zero
Desligamento devido a assimetria
Desligamento devido a falta
contra a terra
F26 11010: Sobrecarga da alimentagéo do O bit de mensagem é sempre apagado
Falha externa sensor quando & confirmado com "Trip Reset".
Erro da imagem de processo
Dispositivo de partida suave 3RW44
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9.10 Formatos de dados e blocos de dados

9.10.1 Propriedades

O dispositivo de partida suave apura inUmeros dados de operagao, diagndstico e estatistica.

Dados de comando

Dados que sao transmitidos para o dispositivo de partida suave, p. ex. comando de
comutacao de motor a ESQUERDA, Trip Reset, etc.

Formato de dados: Bit

Mensagens
Dados que sao transmitidos por um dispositivo de partida suave e que mostram o estado
operacional atual, p. ex. motor a esquerda, etc.
Formato de dados: Bit

Diagnostico

Dados que sao transmitidos por um dispositivo de partida suave e que mostram o estado
operacional atual, p. ex. falha por sobrecarga, etc.

Formato de dados: Bit
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Valores de corrente
Os valores de corrente sao codificados em diversos formatos de corrente em
® Formato de corrente de 6 bits,
e Formato de corrente de 8 bits e

® Formato de corrente de 9 bits:

formato de corrente de 9 bits
N

formato de corrente de 8 bits A
N

-

formato de correﬁe de 6 biQ

/4 N
Bit[8][7][6] [5][4][3][2][1][0]
2322 21 20 o1 2<2'3\2'42'\5\
1+0,5+0,25+ 0,125 + 0,0625 + 0,03125 = 1,96875 (q 0 até 197 %)
4+2 1+0,5+0,25+ 0,125 + 0,0625 + 0,03125=7,97 (q 0 até 797 %)
8+4+2 1+0,5+0,25+0,125 + 0,0625 + 0,03125 = 15,97 (q 0 até 1597 %)

Esquema 9-8 Formatos de corrente

Os valores de corrente sdo

e Corrente do motor Imax. (formato de corrente de 6 bits)

® Correntes de fase ILimax., lL2max., lLamax. (formato de corrente de 8 bits)
¢ Ultima corrente de ativagéo (formato de corrente de 9 bits)

e Corrente de disparo maxima (formato de corrente de 9 bits)
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Dados estatisticos da vida util do aparelho
® Horas de servigo
O dispositivo de partida suave registra 2 valores de horas de servigo:
— As horas de servigo do motor.
Indicam quanto tempo o motor esteve ligado.
— As horas de servico do aparelho (dispositivo de partida suave).

Indicam quanto tempo a alimentag&o de tensdo AC 115V ou AC 230 V do dispositivo
de partida suave esteve ligada.

Ambos os valores de horas de operacgéo sao incluidos no bloco de dados 95 - "Ler
estatistica". S&o introduzidos em ciclos de 1 segundo no campo de dados "Horas de
servigo". As horas de servigo s&o registradas na area 0 a 232 segundos em passos
de 1 segundo.

® Numero de acionamentos de sobrecarga

O dispositivo de partida suave conta a quantidade de acionamentos de sobrecarga na
area de 0 a 65535.

e Numero de arranques do motor, a direita/esquerda
O dispositivo de partida suave conta a quantidade de arranques na area de 0 a 232

Exemplo: Se depois do comando "Motor LIGADQO" fluir corrente no circuito de corrente
principal, o valor € aumentado em 1.

® Numero de partidas na saida 1 a 4
e Corrente do motor Imax.

O dispositivo de partida suave mede a corrente em todas as 3 fases e indica a corrente
da fase mais carregada em percentagem [%] da corrente de ajuste le.

Formato de dados: 1 byte, formato de corrente de 8 bits

Exemplo: Corrente de ajuste le = 60 A

Corrente do motor indicada 110 %

corresponde a60 A x 1,1=66 A

No bloco de dados 94 estao disponiveis as 3 correntes de fase
e Ultima corrente de ativagéo

O dispositivo de partida suave mede a corrente em todas as 3 fases e indica a corrente
que flui na fase mais carregada na altura da ativagdo em percentagem [%] da corrente
de ajuste le e em amperes [A]

Formato de dados: 2 byte, formato de corrente de 9 bits
Exemplo: Corrente de ajuste le = 60 A
A corrente do motor indicada 455 % corresponde a 60 A x 4,55 =273 A
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Dados estatisticos do indicador de arraste
Os indicadores de arraste servem para o diagnostico preventivo:
e (O valor de medigdo maximo é salvo no aparelho.
® (O CLP hierarquicamente superior pode coletar o valor de medigdo em qualquer altura.

e O CLP hierarquicamente superior pode apagar o valor de medigdo em qualquer altura.

Os dados seguintes estao disponiveis como indicador de arraste:
® Numero de acionamentos de sobrecarga.

® (Corrente de fase IL1max. @ lLamax. € lLimin. @ lL3min.. Corrente de fase maxima e minima em
percentagem [%] da corrente de ajuste le e em amperes [A].

Formato de dados: Cada 1 byte, formato de corrente de 8 bits.

Por fase, é salva a corrente de fase maxima e minima medida em modo de ligacdo em
ponte.

® Tensdes do condutor externo minima e maxima Uwx - ULy como valores efetivos em 0,1 V.
Frequéncia de rede minima e maxima em resolugéo 0,5 Hz.
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9.11 Numero de identificagdo (n° ID), cddigos de erro

9.11.1 Numero de identificagéo (n° ID)

O numero de identificagdo (n° ID) serve para identificar claramente todas as informagoes
disponiveis no dispositivo de partida suave (parametros, ordens de comando, diagnésticos,
comandos, etc.). Este encontra-se nas tabelas dos blocos de dados na coluna esquerda.

9.11.2 Cédigos de erro na confirmagao negativa do bloco de dados

Descrigao

Quando um bloco de dados é rejeitado, é enviado um cédigo de erro com a confirmagéo
negativa, tanto através da interface do aparelho como através da interface de barramento.
Este fornece informacgdes sobre a causa da confirmagéo negativa.

Os cddigos de erro correspondem a norma PROFIBUS-DPV1, desde que esta se aplique ao
dispositivo de partida suave.

Avaliagdo através da interface local do aparelho com Soft Starter ES

Os cadigos de erro s&o avaliados pelo software de parametrizagédo e diagndstico "Soft
Starter ES" e emitidos em texto claro. Para informagdes mais detalhadas, consulte a ajuda
online do "Soft Starter ES".

Avaliagdo através do PROFIBUS DP

Os cddigos de erro sdo emitidos através do PROFIBUS DP Nivel 2. Para mais informagdes
a este respeito consulte os respectivos manuais na descricdo de protocolo PROFIBUS DP.
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Cédigos de erro

Os seguintes cédigos de erro sdo gerados pelo dispositivo de partida suave:

Tabelas 9- 15 Cdodigos de erro

Cédigos de erro | Mensagem de erro Causa
Byte
high low
00H 00H Nenhum erro
Interface de comunicagéo
80H AOH Confirmag&o negativa em "Ler bloco de |« Bloco de dados s6 pode ser gravado
dados"
80H Aln Confirmacgao negativa em “Escrever o Bloco de dados sé pode ser lido
bloco de dados"
80H A2y Erro de protocolo e Camada 2 (bus de campo)
e Interface do aparelho
e Falsa coordenagéao
80H A9H Esta fungéo nao é suportada! e O servigo DPV1 n3o suporta a
leitura/escrita do bloco de dados
Acesso a tecnologia
80H BOH Numero do bloco de dados e Numero do bloco de dados no
desconhecido dispositivo de partida suave
desconhecido
80H B1n Comprimento incorreto do bloco de e Comprimento do bloco de dados e
dados ao escrever comprimento especificado para o
mesmo diferentes
80H B2y Numero do local de encaixe incorreto e Local de encaixe ndo 1 ou 4
80H B6H O parceiro de comunicagao recusou ¢ Modo de operagéo incorreto
aceitar os dados! (automatico, bus manual, manual
direto)
e O bloco de dados s6 pode ser lido
e Alteragdo de parametros ndo
permitida em estado LIGADO
80H B8n Parametro invalido e Valor errado do parametro
Recursos do aparelho
80H C2u Insuficiéncia temporaria de recursos no |«  Nenhum buffer de recepgao livre
!
aparelho! e O bloco de dados esta a ser
atualizado
e Ordem do bloco de dados
momentaneamente ativa em outra
interface

198
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9.12 Blocos de dados (BS)

Escrita/leitura de blocos de dados com o STEP 7
Pode acessar o programa do usuario nos blocos de dados do dispositivo de partida suave.

® Escrever blocos de dados:
Master S7-DPV1: Mediante a chamada de SFB 53 "WR_REC" ou SFC 58
Master S7: Mediante a chamada de SFC 58

® | eitura de blocos de dados:
Master S7-DPV1: Mediante a chamada de SFB 52 "RD_REC" ou SFC 59
Master S7: Mediante a chamada de SFC 59

Outras informagbes
Encontra outras informagdes sobre os SFBs

® no manual de referéncia Software de sistema para S7-300/400, fungdes de sistema e
padrao (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/1214574)

® na ajuda online do STEP 7

Disposi¢des dos bytes

Quando s&o armazenados dados com mais de um byte, os bytes s&o dispostos da seguinte
forma ("big endian"):

Disposigéo dos bytes Tipo de dados
Byte 0 High Byte High Word Double Word
Byte 1 Low Byte

Byte 2 High Byte Word

Byte 3 Low Byte

Byte 0 High Byte Word

Byte 1 Low Byte

Byte 0 Byte 0 Byte

Byte 1 Byte 1

Esquema 9-9 Disposicdes dos bytes em formato "big endian"
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9.12.1

200

Bloco de dados 68 - Ler/escrever representagao das saidas

Indicagéo

Lembre-se de que o registro de dados 68 no modo de operagao automatico € substituido
pelo imagem de processo ciclica.

Byte Significado
Titulo
0 Coordenacéo 0x20 Escrever através do canal C1 (CLP)
0x30 Escrever através do canal C2 (PC)
0x40 Escrever através da interface do aparelho (PC)
1-3 reservado = 0
Representacéo das saidas
4 Dados do processo saida digital-0.0 até saida digital-0.7, tabela em baixo
5 Dados do processo saida digital-1.0 até saida digital-1.7, tabela em baixo
6 reservado = 0
7 reservado = 0

Tabelas 9- 16 Bloco de dados 68 - Ler/escrever representagéo das saidas

Ne ID Dados do processo Imagem de processo
(16 A (saidas), saida digital 0.0 até saida digital 1.7)
1001 Saida digital-0. |0 Motor-DIREITA
1002 1 Motor-ESQUERDA
1003 2 livre
1004 3 Trip Reset
1005 4 Partida de emergéncia
1006 5 livre
1007 6 Marcha lenta
1008 7 livre
1009 Saida digital-1. |0 Saida 1
1010 1 Saida 2
1011 2 Conjunto de parametros bit 0
1012 3 Conjunto de parametros bit 1
1013 4 livre
1014 5 livre
1015 6 livre
1016 7 Bloquear parada rapida

No "Modo de operacao automatico” o CLP simula a representagao das saidas. Uma leitura
do bloco de dados 68 na interface local do aparelho fornece de volta, neste caso, a
representagao das saidas, como foi transferido pelo CLP.
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9.12.2 Bloco de dados 69 - ler imagem do processo das entradas

Byte

Sig_;nificado

Imagem do processo das entradas

Dados do processo entrada digital-0.0 a entrada digital-0.7, tabela em baixo

Dados do processo entrada digital-1.0 a entrada digital-1.7, tabela em baixo

reservado = 0

W iIN|~|O

reservado =0

Tabelas 9- 17 Bloco de dados 69 - ler imagem do processo das entradas

Ne° ID Dados do processo Imagem de processo:
(16 E (entradas), entrada digital 0.0 a entrada digital 1.7
1101 Entrada digital-0. 0 Pronto (automatico)
1102 1 Motor ligado
1103 2 Erro composto
1104 3 | Alerta composto
1105 4 Entrada 1
1106 5 Entrada 2
1107 6 Entrada 3
1108 7 Entrada 4
1109 Entrada digital-1. 0 Corrente do motor Igito ativo
1110 1 Corrente do motor Isittativo
1111 2 Corrente do motor Isit2 ativo
1112 3 | Corrente do motor Igit3 ativo
1113 4 | Corrente do motor Isit4 ativo
1114 5 | Corrente do motor Isits ativo
1115 6 Modo de operagdo manual direta
1116 7 Funcionamento de rampa
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9.12.3 Bloco de dados 72 - Livro de registro - Ler falha do equipamento

Tabelas 9- 18 Bloco de dados 72 - Livro de registro - Ler falha do equipamento

Byte Significado Faixa de valores | Incremento Observagéo

0-3 Horas de servigo - aparelho |1 ...232s 1 segundo Entrada mais

4-5 Namero ID Falha do 0..+32767s 1 antiga
equipamento

6-9 Horas de servigo - aparelho |1...2%s 1 segundo Segunda entrada

10 - 11 Numero ID Falha do 0..432767s |1 mais antiga
equipamento

etc.

120 - 123 Horas de servigo - aparelho |1 ...232s 1 segundo Ultima, entrada

124 - 125 Numero ID Disparo 0...£32767 s 1 mais recente

Este bloco de dados pode conter 21 entradas. Quando todos os lugares estdo ocupados, a
primeira entrada volta a ser substituida.

Indicagéo

A entrada mais recente ¢é introduzida no fim do bloco de dados. As entradas restantes sao
empurradas uma entrada para cima.

Podem ser introduzidas as seguintes mensagens:

Ne ID Falha do equipamento - Mensagens

452 Dissipador de calor - termistor com defeito
1466 Elemento de contato 1 falhou

1467 Elemento de contato 2 falhou

1468 Elemento de contato 3 falhou

1417 Elemento de bypass com defeito
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9.124 Bloco de dados 73 - Livro de registro - Ler disparos

Tabelas 9- 19 Bloco de dados 73 - Livro de registro - Ler disparos

Byte Significado Faixa de valores | Incremento Observagéo

0-3 Horas de servigo - aparelho |1...2%s 1 segundo Entrada mais

4-5 Namero ID Falha do 0...+ 32767 1 antiga
equipamento

6-9 Horas de servigo - aparelho | 1...2%2s 1 segundo Segunda entrada

10 - 11 Numero ID Falha do 0..+32767 1 mais antiga
equipamento

etc.

120 - 123 Horas de servigo - aparelho |1...2%s 1 segundo Ultima, entrada

124 - 125 Numero ID Disparo 0..%32767 1 mais recente

Este bloco de dados pode conter 21 entradas. Quando todos os lugares estdo ocupados, a
primeira entrada volta a ser substituida.

Indicagéo

A entrada mais recente ¢é introduzida no fim do bloco de dados. As entradas restantes sao
empurradas uma entrada para cima.
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Podem ser intfroduzidas as seguintes mensagens:

204

Tabelas 9- 20 Mensagens no livro de registro - Ler disparos

Ne ID Disparos - Mensagens

309 Sobrecarga do elemento de comutagao
317 Tenséao de alimentagéo do sistema eletrénico muito baixa
319 Auséncia de tensao de rede

324 Sobrecarga do sensor de temperatura
325 Quebra de fio no sensor de temperatura
326 Curto-circuito no sensor de temperatura
327 Sobrecarga do modelo do motor térmico
334 Ultrapassagem do valor limite le

335 N&o alcance do valor limite le

339 Desligamento do blogueio do motor

341 Desligamento da assimetria

343 Desligamento da falta contra a terra

355 Erro da imagem de processo

365 Valor errado do parametro

N° ID do parametro com erro

1407 Tenséao de alimentagéo do sistema eletrébnico muito alta
1408 Falta carga

1409 Queda de fase L1

1410 Queda de fase L2

1411 Queda de fase L3

1421 Inadmissivel le/ajuste CLASS

1479 Falha de corte de fase

1481 Tens&o da rede excessiva

1482 Faixa de medi¢ao da corrente ultrapassada
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9.12.5

9.12 Blocos de dados (BS)

Bloco de dados 75 - Livro de registro - Ler ocorréncias

Tabelas 9- 21 Bloco de dados 75 - Livro de registro - Ler ocorréncias

Byte Significado Faixa de valores | Incremento Observagéo

0-3 Horas de servigo - aparelho |1...2%s 1 segundo Entrada mais

4-5 Namero ID Falha do 0...+32767) 1 antiga
equipamento

6-9 Horas de servigo - aparelho | 1...2%2s 1 segundo Segunda entrada

10 - 11 Numero ID Falha do 0..+32767) |1 mais antiga
equipamento

etc.

120 - 123 Horas de servigo - aparelho |1...2%s 1 segundo Ultima, entrada

124 - 125 Numero ID Disparo 0..%32767) 1 mais recente

Y+ ocorréncia de entrada, - ocorréncia de saida

Este bloco de dados pode conter 21 entradas. Quando todos os lugares estdo ocupados, a
primeira entrada volta a ser substituida.

Indicagéo

A entrada mais recente é introduzida no fim do bloco de dados. As entradas restantes s&o
empurradas uma entrada para cima.
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Modulo de comunicacdo PROFIBUS DP

9.12 Blocos de dados (BS)

Podem ser intfroduzidas as seguintes mensagens:

Tabelas 9- 22 Mensagens no livro de registro - Ler ocorréncias

N° ID | Ocorréncias - Mensagens Observagio

Adverténcias

324 | Sobrecarga do sensor de temperatura * (ocorréncia de entrada/saida)

325 | Quebra de fio no sensor de temperatura * (ocorréncia de entrada/saida)

326 | Curto-circuito no sensor de temperatura * (ocorréncia de entrada/saida)

327 | Sobrecarga do modelo do motor térmico * (ocorréncia de entrada/saida)

334 | Ultrapassagem do valor limite le * (ocorréncia de entrada/saida)

335 | N&o alcance do valor limite le * (ocorréncia de entrada/saida)

340 | Assimetria detectada * (ocorréncia de entrada/saida)

342 | Falta contra a terra detectada * (ocorréncia de entrada/saida)

Acgles

310 | Partida de emergéncia ativa * (ocorréncia de entrada/saida)

357 | Modo de operagao automatico + (apenas ocorréncia de entrada)

358 | Modo de operag&o Bus manual + (apenas ocorréncia de entrada)

359 | Modo de operagdo manual direta + (apenas ocorréncia de entrada)

360 | Ruptura de ligagdo em modo de operagao + (apenas ocorréncia de entrada)
Manual

363 | Indicador de arraste eliminado + (apenas ocorréncia de entrada)

365 | Valor errado do parédmetro + (apenas ocorréncia de entrada)

N° ID do parametro com erro

366 | Alteragdo de parametros ndo permitida em + (apenas ocorréncia de entrada)
estado LIGADO

Ne ID do parametro com erro

368 | Bloqueio de parametros CPU/Master ativo * (ocorréncia de entrada/saida)

369 | Regulagao basica de fabrica criada + (apenas ocorréncia de entrada)
restaurada

1302 | Livro de registro - Disparos eliminados + (apenas ocorréncia de entrada)

1303 | Livro de registro - Ocorréncias eliminadas + (apenas ocorréncia de entrada)

9.12.6

Bloco de dados 81 - Ler ajuste basico bloco de dados 131

O bloco de dados 81 corresponde em estrutura e conteudo ao bloco de dados 131. O bloco
de dados 81 fornece os valores padrao para todos os pardmetros do bloco de dados 131.

9.12.7 Bloco de dados 82 - Ler ajuste basico bloco de dados 132

O bloco de dados 82 corresponde em estrutura e conteldo ao bloco de dados 132. O bloco
de dados 82 fornece os valores padrao para todos os parametros do bloco de dados 132.
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9.12.8

9.12 Blocos de dados (BS)

Bloco de dados 83 - Ler ajuste basico bloco de dados 133

O bloco de dados 83 corresponde em estrutura e contetido ao bloco de dados 133. O bloco
de dados 83 fornece os valores padrao para todos os parametros do bloco de dados 133.

9.12.9

Tabelas 9- 23 Bloco de dados 92 - ler diagnostico do aparelho

Bloco de dados 92 - ler diagnéstico do aparelho

N°ID ‘ ByteBit | Bit de mensagem

| Ne de erro" ‘ Significado/confirmagéo

Comutar/comandar

301 00 Pronto (automatico) - Aparelho operacional através do computador principal
(p- ex. CLP), o bit de mensagem é atualizado
continuamente.

306 01 Motor direita - Elemento de comutacgéo 1 ligado, o bit de mensagem é
atualizado continuamente.

307 02 Motor esquerda - Elemento de comutacgéo 2 ligado, o bit de mensagem é
atualizado continuamente.

309 03 Sobrecarga do elemento de F5, F24 p. ex. semicondutor de poténcia demasiado quente, o

comutagao que provoca o desligamento do motor.
O bit de mensagem é eliminado quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com "Trip
Reset".

308 04 Elemento de comutagdo com F9 p. ex. contator fundido/encravado ou semicondutor de

defeito poténcia com falha.
S6 é possivel eliminar o bit de mensagem
desligando/ligando a tensao de alimentagdo quando a
causa da falha é eliminada.

310 0° Partida de emergéncia ativa - O bit de mensagem ¢é eliminado quando a partida de
emergéncia é desativada.

302 06 Erro composto - Pelo menos 1 erro registrado que cria um n° de erro.
O bit de mensagem é eliminado quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com "Trip
Reset”, Autoreset, comando DESLIGADO.

304 07 Alerta composto - Ha, pelo menos, 1 adverténcia, o bit de mensagem é
atualizado continuamente.

10 Reservado = 0 -

319 11 Auséncia de tensao de rede F17, F24 O bit de mensagem é eliminado quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com "Trip
Reset".

12 Reservado = 0 -
312 13 Partida ativa - O bit de mensagem é atualizado continuamente.
313 14 Marcha de inércia ativa -
15 Reservado =0 -
316 16 Processo de frenagem - A saida motor com frenagem ¢é ligada pelo dispositivo de
eletricamente ativo partida suave, o bit de mensagem é atualizado
continuamente.
314 17 Marcha lenta ativa - O bit de mensagem é atualizado continuamente.
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9.12 Blocos de dados (BS)

N°ID ‘ ByteBit | Bit de mensagem

N° de erro”

Significado/confirmag&o

Fungao de protegao: Motor/poténcia/curto-circuito

324 20 Sobrecarga do sensor de F4 Sobrecarga detectada, o bit de mensagem ¢é atualizado
temperatura continuamente.
325 21 Quebra de fio no sensor de F6 Circuito do termistor interrompido, o bit de mensagem é
temperatura atualizado continuamente.
326 22 Curto-circuito no sensor de F1 Curto-circuito no circuito do termistor, o bit de
temperatura mensagem é atualizado continuamente.
327 23 Sobrecarga do modelo do F4 Sobrecarga detectada, o bit de mensagem ¢é atualizado
motor térmico continuamente.
328 24 Desativagao por sobrecarga F24 O motor é desligado devido a sobrecarga detectada.
O bit de mensagem é eliminado quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com "Trip
Reset/Autoreset".
329 25 Tempo de pausa ativo - O bit de mensagem é atualizado continuamente.
330 26 Tempo de arrefecimento ativo | - O bit de mensagem é atualizado continuamente.
27 Reservado =0 -
30-6 Reservado =0 -
352 37 Comandar entrada - O aparelho recebe ordens sobre as entradas, o bit de
mensagem é atualizado continuamente.
340 40 Assimetria detectada - Assimetria existente, o bit de mensagem é atualizado
continuamente.
341 41 Desligamento da assimetria F24 Desligamento do motor devido a assimetria.
O bit de mensagem é eliminado quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com "Trip
Reset".
334 42 Ultrapassagem do valor limite le | F7 Valor limite ultrapassado, o bit de mensagem é
atualizado continuamente.
335 43 N&o alcance do valor limite le F8 Valor limite ndo alcangado, o bit de mensagem é
atualizado continuamente.
336 44 Desativacao de valor limite le F24 O bit de mensagem é eliminado quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com "Trip
Reset".
45 reservado = 0 -
46 reservado =0 -
339 47 Desligamento do bloqueio do F24 Desligamento, corrente de bloqueio detectada durante
motor mais tempo do que o tempo de bloqueio permitido.
O bit de mensagem ¢é eliminado quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com “Trip
Reset”.
344 50 Entrada 1 - Estados das entradas:
345 51 Entrada 2 - "1" = ativo, existe nivel HIGH
346 52 Entrada 3 - "0" = inativo, existe nivel LOW
347 53 Entrada 4 - O bit de mensagem é atualizado continuamente.
547 reservado = 0 -
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9.12 Blocos de dados (BS)

N°ID | ByteBt | Bit de mensagem N° de erro” | Significado/confirmacéo
342 60 Falta contra a terra detectada - Existe falta contra a terra, o bit de mensagem é
atualizado continuamente.
343 61 Desligamento da falta contraa | F24 Desligamento do motor devido a falta contra a terra.
terra O bit de mensagem é eliminado quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com "Trip
Reset".
353 62 Parada rapida ativa F26, F24 Desligamento do motor devido a parada rapida.
O bit de mensagem é eliminado quando a causa do
desligamento é eliminada e confirmada com "Trip
Reset".
63 reservado = 0 -
361 64 Trip Reset realizado - Bit de mensagem eliminado devido a atualizagdo ou a
“Trip Reset" em situacao conectada.
362 65 Trip Reset ndo é possivel - A causa do desligamento permanece.
Bit de mensagem eliminado devido a atualizagdo (novo
“Trip Reset”) ou a “Trip Reset” em situagao conectada.
363 66 Indicador de arraste eliminado | - O bit de mensagem é sempre apagado quando é
confirmado com "Trip Reset".
317 67 Tenséo de alimentagéo - O bit de mensagem é eliminado automaticamente
do sistema eletrénico muito quando a causa de desligamento é eliminada.
baixa
Comunicagao
303 70 Falha do barramento - Monitoragao da resposta interface DP expirada, o bit de
mensagem é atualizado continuamente.
356 71 CPU / Master-STOP - O programa CLP j& ndo é processado, o bit de
mensagem é atualizado continuamente.
357 72 Modo de operagdo automatico | - Automatico (CLP comanda), o bit de mensagem é
atualizado continuamente.
358 73 Modo de operagédo Bus manual | - Modo manual através de bus de campo (B&B comanda),
o bit de mensagem é atualizado continuamente.
359 74 Modo de operagdo manual - Modo manual através de interface local do aparelho
direta (B&B comanda), o bit de mensagem é atualizado
continuamente.
75 Reservado =0 -
360 76 Ruptura de ligagdo em modo de | - Durante a operagao manual, a respectiva ligagéo de
operacédo manual direta comunicagéo foi interrompida, o bit de mensagem é
atualizado continuamente.
355 77 Erro da imagem de processo F26, F24 A representacgdo das saidas contém combinagdes de

bits inadmissiveis.

O bit de mensagem é eliminado automaticamente
quando a causa de desligamento é eliminada.
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9.12 Blocos de dados (BS)

N°ID ‘ ByteBit | Bit de mensagem

N° de erro”

Significado/confirmag&o

Parametros
364 80 Parametrizacao ativa - O bit de mensagem é atualizado continuamente.
365 81 Valor errado do parametro F16 O bit de mensagem é sempre eliminado quando é
confirmado com “Trip Reset" ou se forem recebidos
parametros validos.
366 82 Alteragao de parametros nao - Tentada a alteragao de parametros com motor em
permitida em estado LIGADO funcionamento ou fungéo do aparelho afetada que
provocou o desligamento.
O bit de mensagem é sempre eliminado quando é
confirmado com “Trip Reset" ou se forem recebidos
parametros validos.
368 83 Bloqueio de parametros - O bit de mensagem é atualizado continuamente, o
CPU/Master ativo dispositivo de partida suave ignora os parametros do
CLP.
847 reservado =0 -
Fungéo do aparelho
90-2 reservado = 0 -
369 93 Regulagao basica de fabrica - O bit de mensagem é sempre apagado quando é
criada restaurada confirmado com "Trip Reset".
947 reservado =0 -
367 10 Numero de parédmetro errado - Junto com os bytes 81 e 82, indica o n° ID do primeiro
(byte Low) parametro nao aceito.
11 Numero de parametro errado - O byte de mensagem é sempre eliminado quando é
(byte High) confirmado com "Trip Reset".
1201 | reservado = 0 -
1421 122 Inadmissivel le/ajuste CLASS -
1237 | reservado =0 -
1449 130 Conjunto de parametros 1 ativo |-
1450 131 Conjunto de parametros 2 ativo | -
1451 132 Conjunto de parametros 3 ativo | -
133 reservado = 0 -
1453 | 134 Troca de conjunto de -
parametros inadmissivel
1357 | reservado =0 -
1401 | reservado = 0 -
1404 142 Aguecimento do motor ativo -
1402 143 Frenagem de tensao continua |-
ativa
1403 144 Frenagem de tensao continua |-
dindmica ativa
1471 145 Tipo de conexdo do motor -
estrela/tridangulo
1472 146 Tipo de conexdo do motor raiz | -
de 3
1473 147 Tipo de conexdo do motor -
desconhecido
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9.12 Blocos de dados (BS)

N°ID | ByteBt | Bit de mensagem N° de erro” | Significado/confirmacéo
1408 | 150 Falta carga -
151 reservado = 0 -

1409 | 152 Queda de fase L1 -
1410 | 153 Queda de fase L2 -
1411 154 Queda de fase L3 -
1412 155 Rotagao da rede para a direita | -

1413 156 Rotagao da rede para a -

esquerda
157 reservado = 0 -
16 reservado = 0 -

1435 | 170 Saida 1 ativa -
1436 | 171 Saida 2 ativa -
1437 | 172 Saida 3 ativa -
1438 | 173 Saida 4 ativa -
1747 | reservado =0 -

18 reservado = 0 -
Comutar/comandar
1407 190 Tensao de alimentacio do
sistema eletrénico muito alta
1470 191 Operacional para motor ligado
1414 192 Elemento de comutacéo curto-
circuitado

1417 193 Elemento de bypass com
defeito

1418 | 194 reservado = 0

1466 195 Elemento de contato 1 falhou
1467 196 Elemento de contato 2 falhou
1468 197 Elemento de contato 3 falhou
Funcéo de protegéo

1422 | 200 Modelo térmico do motor
desativado

202 | reservado =0
1479 | 203 Falha de corte de fase
2047 |reservado=0

1415 | 210 Tempo de arrefecimento do
elemento de comutacgao ativo

1416 | 21! Elemento de comutacgéo para
partida demasiado quente

1482 212 Faixa de medi¢ao da corrente
ultrapassada

2137 | Reservado =0
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9.12 Blocos de dados (BS)

N°ID ‘ ByteBit | Bit de mensagem N° de erro?)_| Significado/confirmacéo
Comunicagdo
357 220 Modo de operagao automatico
(redundante para bit 7.2)
358 221 Modo de operagao bus manual
(redundante para bit 7.3)
1443 | 222 Bus manual - PC comanda
359 228 Modo de opera¢dao manual
direta (redundante para bit 7.4)
1444 | 224 Manual direta - entrada
comanda
1445 | 225 Manual direta - B&B comanda
1446 226 Manual direta - PC comanda
227 reservado = 0
23 reservado =0
Pré-avisos
240-1 reservado = 0
1419 | 242 Limiar de alarme - reserva de
ativagédo temporal ndo
alcancada
1420 | 243 Limiar de alarme - Aquecimento
do motor ultrapassado
2447 | reservado =0
25 reservado =0
26 reservado =0
27 reservado =0
28 reservado =0
29 reservado =0

" Numeros de erro PROFIBUS DP
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9.12 Blocos de dados (BS)

9.12.10 Bloco de dados 93 - Escrever comando

Estrutura do bloco de dados do comando

Byte Significado Observagéo

Titulo

0 Coordenagéo 0x20 escrever através do canal C1 (CLP)
0x30 escrever através do canal C2 (PC)
0x40 escrever através da interface do aparelho (PC)

1-3 reservado

Comando

4 Quantidade de comandos | Faixa de valores 1 ... 5
Quantidade dos comandos validos a seguir

5 Comando 1 N.° corrente, ver tabela abaixo

6 Comando 2 Opcional (codificagéo, ver tabela abaixo)

7 Comando 3 Opcional (codificagéo, ver tabela abaixo)

8 Comando 4 Opcional (codificagéo, ver tabela abaixo)

9 Comando 5 Opcional (codificagéo, ver tabela abaixo)

Tabelas 9- 24 Bloco de dados 93 - Escrever comando

N°ID | Codificagdo | Comando Significado

Comandos de 1 byte

0 0 Reservado Sem fungéo

703 1 Trip Reset Zerar e confirmar mensagens de erro

713 2 Partida de emergéncia LIGADA Ligar a partida de emergéncia

714 3 Partida de emergéncia Desligar a partida de emergéncia
DESLIGADA

701 6 Regulagao basica de fabrica Repor a regulagéo basica de fabrica criada dos parametros.
criada

704 7 Eliminar o indicador de arraste Os valores de medig¢ao para o diagnédstico preventivo sao

eliminados (= 0).

705 13 Livro de registro - Eliminar Eliminar livro de registro com causas de falha registradas.
disparos

706 14 Livro de registro - Eliminar Eliminar livro de registro com mensagens de aviso registradas
ocorréncias e determinadas agoes.

702 9 Reinicializagao Ativar uma nova partida (como ap6s rede LIGADA), p. ex.

depois de reatribuir o enderecgo da estagéo.

707 10 Bloqueio de par@metros Nenhuma parametrizagéo possivel através do master
CPU/Master LIGADO parametrizavel ou os respectivos parametros sao ignorados.

708 11 Bloqueio de pardmetros A parametrizagdo é possivel através do master parametrizavel.
CPU/Master DESLIGADO
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9.12 Blocos de dados (BS)

9.12.11 Bloco de dados 94 - Ler valores de medigao

Tabelas 9- 25Bloco de dados 94 - Ler valores de medigao

N°ID ‘ ByteBit ‘ Significado | Faixa de valores/[codificagdo] | Incremento | Observagao
Valores de medi¢ao
504 0 Corrente de fase 1 (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % Formato de
505 1 Corrente de fase I.2 (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 % corrente de
506 |2 Corrente de fase I.s (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3125% |00
507 3 reservado =0
501 4-5 Tempo restante de arrefecimento do 0...1800s/[0... 18 000] 0,1s
motor
502 60-6 Aquecimento do motor 0...200 % /[0 ... 100] 2%
67 Assimetria = 40 % Sem assimetria [0]
Assimetria (= 40 %) [1]
503 7 Assimetria 0...100 % /[0 ...100] 1%
8 reservado = 0
10 reservado = 0
11 reservado =0
12-13 |reservado=0
14 reservado = 0
508 16 Frequéncia de saida 0...100 Hz /[0 ... 200] 0,5Hz
17 reservado = 0
18 reservado = 0
19 reservado =0
509 20 Frequéncia de rede 0...100 Hz /[0 ... 200] 0,5 Hz
21 reservado = 0
510 22 - 23 | Tensao do condutor externo UL1-.2 (ef.) 0...1500 V/[O ... 15000] 0,1V
511 24 - 25 | Tensao do condutor externo Ur2-3 (ef.) 0...1500 V/[O ... 15000] 0,1V
512 26 - 27 | Tensao do condutor externo Urs.L1 (ef.) 0...1500 V /[0 ... 15000] 0,1V
513 28 - 31 | Corrente de fase IL1 (ef.) 0 ... 20000 A /[0 ...2000000] [0,01 A
514 32 -35 | Corrente de fase I.2 (ef.) 0 ... 20000 A /[0 ...2000000] [0,01 A
515 36 - 39 | Corrente de fase I.3 (ef.) 0 ... 20000 A /[0 ... 2000000] |0,01 A
516 40 - 41 | Tensédo de alimentagéo do sistema 0...1500 V/[O ... 15000] 0,1V
eletrénico
517 42 Temperatura do dissipador de calor -40 ... 127 °C / [-40 ... 127] 1°C
518 43 Aguecimento do elemento de comutagdo |0 ... 250 °C /[0 ... 250] 1°C
519 44 - 45 | Tempo restante de arrefecimento do 0...1800s/[0 ... 18000] 0,1s
elemento de comutagéo
520 46 - 47 | Reserva de ativagédo temporal do modelo | 0 ... 10000 s /[0 ... 10000] 1s
de motor térmico
521 48 - 51 | Poténcia de saida 0...2147483 W/ 0,1W
[0 ...21474830]
522 52 -63 |reservado=0
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9.12.12

Bloco de dados 95 - Ler dados estatisticos

Tabelas 9- 26 Bloco de dados 95 - Ler dados estatisticos

9.12 Blocos de dados (BS)

N° ID | ByteBtt ‘ Significado | Faixa de valores/[codificagdo] | Incremento | Observagdo
Estatistica
609 0 Corrente do motor Imax. 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % Formato de
corrente de
8 bits.
1 reservado = 0
608 2 Ultima corrente de ativagao Ia (%) 0...1000 % /[0 ... 320] 3,125 %
4 Horas de servigo - Aparelho 0..2%2-1s/[0 ... 232-1] 1s
603 8-11 | Numero de arranques do motor, a direita | 0 ... 232-1 /[0 ... 232-1] 1
604 12 - 15 | Nomero de arranques do motor, a 0..2%21/]0 ... 2%2-1] 1
esquerda
605 16 - 17 | Numero de acionamentos de sobrecarga | 0 ... 65 535/ [0 ... 65 535] 1
18 reservado = 0
19 reservado = 0
607 20 Corrente do motor Imax (ef.) 0..20000A/[0...2000000] [0,01A
606 24 Ultima corrente de ativacéo Ia (ef.) 0..20000A/[0...2000000] [0,01A
602 28 Horas de servigo - Motor 0..2%2-1s/[0 ... 232-1] 1s
611 32 Horas de servigo - Corrente do motor 0..2%21s/][0 ... 232-1] 1s
18 ... 49,9 % X le(max)
612 36 Horas de servigo - Corrente do motor 0..2%21s/][0 ... 232-1] 1s
50 ... 89,9 % X le(max)
613 40 Horas de servigo - Corrente do motor 0..2%21s/][0 ... 232-1] 1s
90 ... 119,9 % X le(max)
614 44 Horas de servigo - Corrente do motor 0..2%21s/][0 ... 232-1] 1s
120 ... 1000 % X le(max)
615 48 reservado =0
616 50 Numero de disparos por sobrecargado |0 ... 232-1s/[0 ... 232-1] 1
elemento de comutagéo
617 52 reservado = 0
618 54 reservado =0
619 56 reservado =0
620 60 Numero de paradas com frenagem 0..2%2-1s/[0 ... 232-1] 1
elétrica
621 64 Numero de partidas - Saida 1 0..2%2-1s/[0 ... 232-1] 1
622 68 Numero de partidas - Saida 2 0..2%21s/]0 ... 232-1] 1
623 72 Numero de partidas - Saida 3 0..2%21s/][0 ... 232-1] 1
624 76 Numero de partidas - Saida 4 0..2%2-1s/[0 ... 232-1] 1
80 reservado = 0
84 reservado =0
88 reservado = 0
89 reservado = 0
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9.12 Blocos de dados (BS)

9.12.13 Bloco de dados 96 - Ler o indicador de arraste

Tabelas 9- 27 Bloco de dados 96 - Ler o indicador de arraste

N°ID | ByteBit ‘ Significado ‘ Faixa de valores/[codificagao] ‘ Incremento | Observagao
Indicador de arraste
656 4 Corrente de fase It min. (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 % Em modo de bypass
657 5 Corrente de fase IL2 min. (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 %
658 6 Corrente de fase I3 min. (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 %
7 reservado =0
653 8 Corrente de fase IL1 max. (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 %
654 9 Corrente de fase IL2 max. (%) 0..797 % /[0 ... 255] 3,125 %
655 10 Corrente de fase I3 max. (%) 0...797 % /[0 ... 255] 3,125 %
11 reservado =0
652 12 Corrente de disparo maxima la |0 ... 1000 % /[0 ... 320] 3,125 % Corrente com
max. (%) desligamento
incorreto
651 14 Numero de disparos por 0..65535/[0 ... 65 535] 1 Protecao do motor,
sobrecarga do motor sensor de
temperatura,
bloqueio
659 16 Corrente de disparo maxima la |0 ...20 000 A/[0...2 000 000] | 0,01 A Corrente com
max. (ef.) desligamento
incorreto
660 20 Corrente de fase IL1 min. (ef.) 0...20000A/[0...2000000] |0,01A Em modo de bypass
661 24 Corrente de fase IL2 min. (ef.) 0..20000A/[0...2000000] |0,01A
662 28 Corrente de fase I3 min. (ef.) 0..20000A/[0...2000000] |0,01A
663 32 Corrente de fase L1 max. (ef.) 0...20000A/[0...2000000] |0,01A
664 36 Corrente de fase IL2 max. (ef.) 0..20000A/[0...2000000] |0,01A
665 40 Corrente de fase I3 max. (ef.) 0..20000A/[0...2000000] |0,01A
666 44 Tensao do condutor externo 0..1500V/[0...15000] 01V E resetado para 0
UL1- L2 min. (ef.) em caso de queda
667 46 Tens3o do condutor externo 0..1500 V /[0 ... 15 000] 0,1V de fase ou
UL2- L3 min. (ef.) desligamento da
— tens&o principal.
668 48 Tensao do condutor externo 0..1500V/[0...15000] 01V
ULs- L1 min. (ef.)
669 50 Tensao do condutor externo 0..1500V/[0...15000] 01V
UL1- L2 max. (ef.)
670 52 Tensao do condutor externo 0..1500V/[0...15000] 01V
UL2- L3 max. (ef.)
671 54 Tensao do condutor externo 0..1500V/[0...15000] 01V
ULs- L1 max. (ef.)
672 56 Tensao de alimentagéo do 0..1500V/[0...15000] 0,1V Zerar com "Power
sistema eletronico Uns min. (ef) on".
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N°ID |ByteBt Significado Faixa de valores/[codificagdo] | Incremento | Observagao
673 58 Tensao de alimentagéo do 0...1500V /[0 ... 15 000] 0,1V
sistema eletronico Uns max. (ef)
674 60 Temperatura maxima do 1...-40 °C/ [-40 ... 127] 1°C
dissipador de calor
675 61 Aquecimento maximo do 0...250 % /[0 ... 250] 1%
elemento de comutagéo
676 62 Frequéncia de rede minima 0...100 Hz /[0 ... 200] 0,5Hz em caso de falha de
rede ou queda de
fase =0
677 63 Frequéncia de rede maxima 0...100 Hz /[0 ... 200] 0,5 Hz
678 64 Horas de servigo - Corrente do |0 ... 232-1 /[0 ... 232-1] 1s
motor =18 ... 49,9 % x le
679 68 Horas de servigo - Corrente do |0 ... 232-1 s [0 ... 232-1] 1s
motor =50 ... 89,9 % x le
680 72 Horas de servigo - Corrente do |0 ... 232-1 s [0 ... 252-1] 1s
motor =90 ... 119,9 % x le
681 76 Horas de servigo - Corrente do 1s
motor = 120 ... 1000 % x le
682 80 Horas de servigo - Aparelho 0...2%2-1s/]0 ... 232-1] 1s
84 reservado =0
85 reservado =0
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9.12 Blocos de dados (BS)

9.12.14

Bloco de dados 100 - Ler identificacdo do aparelho

Tabelas 9- 28 Bloco de dados 100 - Ler identificagdo do aparelho

N° ID | ByteSBtt ‘ Valor | Observagio
Titulo
0 Coordenacao 0x20 escrever através do canal C1 (CLP)
0x30 escrever através do canal C2 (PC)
0x40 escrever através da interface do aparelho (PC)
1-3 reservado = 0

Identificagdo do aparelho (TF)

901 4-11 .. Carimbo temporal”
902 12-31 | Siemens AG Fabricante
903 32-55 Designagéo de fabrica legivel por maquina
904 56 0x01 Familia de aparelhos: Derivagdo de consumidor
905 57 0x01 Subfamilia de aparelhos: Dispositivo de partida suave
906 58 0x01 Classe do aparelho p. ex. chave de partida direta
907 59 0x03 Sistema: 3RW44 SIRIUS
908 60 0x46 Grupo funcional
909 61 0x00 reservado = 0
910 62-77 Designagéao abreviada do produto
911 78-81 |p.ex. E0O1 Estado do hardware (byte 0 a byte 3)
82 0x00 Numero de ident. (byte 0) (3RW44)
83 0x00 Numero de ident. (byte 1) (3RW44)
912 84 0x80 Numero de ident. (byte 2) (3RW44)
85 OxDE Numero de ident. (byte 3) (3RW44)
915 86 - 87 | 0x00 reservado = 0
88-95 |.. Numero de servigo
96 0x00 reservado = 0
97 0x00 reservado = 0
98 0x00 reservado = 0
99 0x00 reservado = 0

) Carimbo temporal: Momento da inicializagdo de fabrica com regulagdo basica de fabrica criada
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Modulo de comunicacdo PROFIBUS DP
9.12 Blocos de dados (BS)

Tabelas 9- 29 Codificagdo para carimbo temporal

Nome do Id_date
objeto
Comprimento | 8 byte
do objeto
Bits 8 7 6 5 4 3 2 1
Octeto
1 215|214 218 212 211 210 |29 28 0 a 59999 milissegundos
2 27 26 25 24 23 22 21 20
3 res |res |25 24 23 22 21 20 0 a 59 minutos
4 SU |res |res |24 23 22 21 20 0 a 23 horas
SU: 0: Tempo normal; 1: Tempo de
verado
5 22 21 20 1a7;1=_Segunda-feira, 7 =
Domingo
24 23 22 21 20 1 a 31 dias
res |res |25 24 23 22 21 20 1 a 12 meses
res |26 25 24 23 22 21 20 0 a 99 anos; 0 = 2000
8 res |res |res |res |res |res |res |res |reservado
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9.12 Blocos de dados (BS)

9.12.15 Blocos de dados 131, 141, 151 - Parametro de tecnologia 2: Ler/escrever bloco
1,2,3
ByteBit | Valor | Observagéo
Titulo
0 Coordenagéao 0x20 escrever através do canal C1 (CLP)

0x30 escrever através do canal C2 (PC)

0x40 escrever através da interface do aparelho (PC)

1...3 reservado = 0

Tabelas 9- 30Bloco de dados 131, 141, 151 - ParAmetro de tecnologia 2: Ler/escrever bloco 1, 2, 3

N°ID | ByteFit Significado 806 no bloco | Faixa de valores/[codificag&o] Fator
de dados
131
120 4.7 Fungdes do aparelho_2 X
1 8.1 Funcdes do aparelho_1 X
130 12 Corrente de operagédo nominal le 0...2000ATO0 ... 200 000] 0,01 A
3 160 Tipo de carga X trifasica [0]
4 161 Protecdo em caso de tenséo X e néo [0]
zero .« sim[1]
1627 reservado =0
136 17 Valor-limite de pré-aviso - X 0..95%[0..19] 5%
Aquecimento do motor
5 180-2 Comportamento em caso de X « Desligamento sem rearranque [0]
sobrecarga - Modelo de motor o Desligamento com rearranque [1]
térmico .
e Adverténcia [2]
1837 reservado =0
6 190..4 Classe de desativagéo X e CLASS 5 (10a) [3]
e CLASS 10[0]
e CLASS 15[4]
e CLASS 20[1]
e CLASS 30[2]
e CLASS OFF [15]
1957 reservado = 0
7 20 Tempo de recuperagao X 60...1800s([2...60] 30s
8 21 Tempo de pausa X 0...255s[0 ... 255] 1s
137 22...23 Valor-limite de pré-aviso - X 0...500s[0...500] 1s
Reserva de ativagédo temporal
10 240..1 Comportamento em caso de X e Desligamento sem rearranque [0]
sobrecarga - Sensor de e Desligamento com rearranque [1]
temperatura .
e Adverténcia [2]
2423 reservado = 0
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N°ID | ByteBi Significado 86 no bloco | Faixa de valores/[codificagéo] Fator
de dados
131

9 2448 Sensor de temperatura X o desativado [0]

e Thermoclick [1]
e PTC-TipoA[2]

12 247 Monitora¢ao do sensor da X e ndo [0]
temperatura

e sim[1]

25...26 reservado =0

15 28 Valor limite inferior de corrente 18,75...100 % [6 ... 32] 3,125 %
16 29 Valor limite superior de corrente 50 ... 150 % [16 ... 48] 3,125 %
30...31 reservado = 0
320-5 reservado =0
14 326 Comportamento se o valor limite | X o Adverténcia [0]

for excedido e Desligamento [1]

327 reservado = 0
330-1 reservado =0
140 332 Comportamento em caso de X ¢ Desligamento sem rearranque [0]
sobrecarga - Elemento de .
i e Desligamento com rearranque [1]
comutagao
3347 reservado =0
21 340..2 Valor limite de assimetria X 30...60 % [3 ... 6] 10 %
3485 reservado =0
20 346 Comportamento em caso de X e Adverténcia [0]
assimetria o Desligamento [1]
22 347 Comportamento em caso de X e Adverténcia [0]

falta contra a terra e Desligamento [1]

35...44 reservado =0

47 45 Torque de frenagem 20...100 % [4 ... 20] 5%
46...47 reservado = 0

40 48 Tensao de partida 20...100% [4 ... 20] 5%
49 reservado = 0

42 50 Valor de limitagdo de corrente o 3RW442,3,4:125..550 % [4 ...176] | 3,125 %

e 3RW44 5: 125 ... 500 % [40 ... 160]
e 3RW44 6: 125 ... 450 % [40 ... 144]

167 5103 Tipo de partida e Direta [0]
e Rampa de tenséao [1]

o Regulagem do torque [2]

e Aquecimento do motor [3]

e Rampa de tensdo + limitagéo de
corrente [5]

e Regulagem do torque + limitagcao de
corrente [6]
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N°ID |ByteBt Significado 86 no bloco | Faixa de valores/[codificagéo] Fator
de dados
131

168 514.7 Tipo de inércia e Parada livre [0]

e Rampa de tenséo [1]

¢ Regulagem do torque [2]

e Parada da bomba [3]

e Frenagem de tensdo continua [4]
e Frenagem combinada [5]

35 52...53 Valor substitutivo X O parametro "Valor substitutivo" s6 é
relevante se tiver sido parametrizado o
parametro "Comportamento em
CPU/Master-STOP" para "Comutar valor
substitutivo", ver,Dados do processo e
imagens de processo (Pagina 181)

e Motor DIREITA 52 [0]

e Motor ESQUERDA (apenas se 52 [6]
ativo) 52 [1]

e Trip Reset 52 [3]

e Partida de emergéncia 52 [4]

e Marcha lenta 52 [6]

e Saida 153 0]

e Saida 2 53 [1]

e Conjunto de parametros bit 0 53 [2]

e Conjunto de parametros bit 1 53 [3]

54...55 reservado = 0

5605 reservado = 0
36 566 Diagnéstico conjunto X e Bloquear [0]
e Liberar [1]
34 567 Comportamento em X e Comutar valor substitutivo [0]

CPU/Master-STOPP e Manter dltimo valor [1]

57..75 reservado = 0
26 76 Entrada 1 - Agéo X ¢ Nenhuma agio (padrdo) [0]
e Modo de operagcdo manual direta [6]

e Partida de emergéncia [7]

e Marcha lenta [10]

e Parada rapida [11]

e Trip Reset [12]

e Motor a DIREITA com PS1 [16]

e Motor a ESQUERDA com PS1 [17]
e Motor a DIREITA com PS2 [18]

e Motor a ESQUERDA com PS2 [19]
e Motor a DIREITA com PS3 [20]

e Motor a ESQUERDA com PS3 [21]
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N°ID | ByteBi Significado 86 no bloco | Faixa de valores/[codificagéo] Fator
de dados
131
28 77 Entrada 2 - (ver entrada 1 - X
Acao)
30 78 Entrada 3 - (ver entrada 1 - X
Acao)
32 79 Entrada 4 - (ver entrada 1 - X
Acao)
80...95 reservado = 0
163 96 Saida 1 - Agéo X e Nenhuma agéo (padrao) [0]
e Fonte de comando PAA-DO 1.0
saida 1 [1]
e Fonte de comando PAA-DO 1.1
saida 2 [2]

e Fonte de comando entrada 1 [6]
e Fonte de comando entrada 2 [7]
e Fonte de comando entrada 3 [8]
o Fonte de comando entrada 4 [9]
e Em aceleragao [10]

e Operacgao/ligagao em ponte [11]
e Parada por inércia [12]

e Duracgao da conexao [13]

e Ordem de comando MOTOR
LIGADO [14]

o Ventilador [15]

e Contator de frenagem de tenséo
continua [16]

e Aparelho - LIGADO [18]

e Alerta composto [31]

e Erro composto [32]

e Falha do barramento [33]

e Falha do equipamento [34]

e Operacional para motor ligado [38]

164 97 Saida 2 - Agao (ver saida 1 - X

Acao)
165 98 Saida 3 - Acao (ver saida 1 - X

Acao)
166 929 Saida 4 - Agao

100...111 |reservado =0

116 112 Tempo de partida 0..2s[0...200] 0,01s
117 113 Tensao transitoria de partida 40...100 % [8 ... 20] 5%
169 114...115 | Tempo max. de arranque 0...1000s[0...10 000] 0,1s
170 116...117 | Tempo de arranque 0..360s][0...3600] 0,1s
171 118...119 | Tempo de inércia 0..360s]0...3600] 0,1s
172 120 Torque de partida 10 ...100 % [2 ... 20] 5%
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N°ID |ByteBt Significado 86 no bloco | Faixa de valores/[codificagéo] Fator
de dados
131
118 121 Torque limite 20...200 % [4 ... 40] 5%
173 122 Torque de parada 10...100 % [2 ... 20] 5%
123 reservado =0
124 reservado = 0
119 125 Poténcia de aquecimento do 1...100 % [1 ... 100] 1%
motor
126...129 |reservado =0
178 130 Torque de frenagem dindmico 20...100 % [4 ... 20] 5%
43 131 Fator de velocidade de rotagéo 3..21[3...21] 1
de marcha lenta para a direita
198 132 Fator de velocidade de rotagéo 3..21[3...21] 1
de marcha lenta para a
esquerda
44 133 Torque de marcha lenta para a 20...100 % [4 ... 20] 5%
direita
199 134 Torque de marcha lenta para a 20...100 % [4 ... 20] 5%
esquerda
135...137 |reservado =0

Dependéncias
® Valor limite superior de corrente > Valor limite inferior de corrente

® A frenagem de tensao continua s6 pode ser selecionada se uma saida estiver ocupada
com a funcgao "Contator de frenagem de tensao continua".

® Tempo max. de partida = tempo de partida

® Torque limite > Torque de partida
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9.12.16 Blocos de dados 132, 142, 152 - Parametro de tecnologia 3: Ler/escrever bloco
1,2,3
ByteBit ‘ Valor ‘ Observagéo
Titulo
0 Coordenagéao

0x20 escrever através do canal C1 (CLP)
0x30 escrever através do canal C2 (PC)
0x40 escrever através da interface do aparelho (PC)

1-3 reservado =0

Tabelas 9- 31 Blocos de dados 132, 142, 152 - Par&metro de tecnologia 3: Ler/escrever bloco 1, 2, 3

Ne ID ByteBit Significado Faixa de valores [codificac&o] Fator
4-9 reservado = 0

104 10 - 11 Velocidade nominal 500 ... 3600 rpm [500 ... 3 600] 1 rpm
12-18 reservado =0

113 19-20 Torque nominal do motor 0...65535Nm [0 ... 65 535] 1 Nm
21-63 reservado = 0
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9.12 Blocos de dados (BS)

9.12.17 Bloco de dados 133 - Parametro de tecnologia 4: M6dulo B&B

ByteSBtt ‘ Valor ‘ Observagdo
Titulo
0 Coordenacdo | 0x20 escrever através do canal C1 (CLP)

0x30 escrever através do canal C2 (PC)

0x40 escrever através da interface do aparelho (PC)

1-3 reservado = 0

Tabelas 9- 32 Bloco de dados 133 - Parametro de tecnologia 4: Médulo B&B

N°ID ByteBt | Significado Faixa de valores [codificag&o] Fator
4 reservado =0
179 803 Idioma e inglés [0]

e aleméao [1]
o francés [2]
e espanhol [3]
e italiano [4]
e portugués [5]

181 847 Luminosidade iluminagéo e normal [0]

e retardo desligado [4]
e desligado [5]

180 9 Indicacao de contraste 0...100 % [0 ... 20] 5%
182 1003 Comportamento da iluminagao em caso de erro e sem alteragzo [0]
e ligado [1]
e piscar [2]
e cintilar [3]
183 1047 Comportamento da iluminagdo em caso de e sem alteracdo [0]
adverténcia « ligado [1]
e piscar [2]
e cintilar [3]
11 reservado = 0
184 12 Tempo de reagao das teclas 10...100 % [2 ... 20] 5%
185 13 Velocidade de repeticdo automatica 10 ...100 % [2 ... 20] 5%
186 14 Tempo de repeticdo automéatica 10...250ms [2 ... 20] 5ms
187 15 Teclas B&B - Tempo de monitoragao da atividade |0 ... 1800 s [0 ... 60] 30s

16-19 |reservado =0
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9.12.18

9.12 Blocos de dados (BS)

Bloco de dados 160 - Ler/escrever parametros de comunicagao

Este bloco de dados destina-se apenas a aparelhos com acesso direto ao bus de campo (p.
ex. PROFIBUS DP) para a atribuicao dos parametros de comunicagao.

Tabelas 9- 33 Bloco de dados 160 - Ler/escrever parametros de comunicagao

N°ID |ByteBit Parametros de Faixa de valores [codificagdo] | Incremento | Predefinigdo
comunicagdo
Titulo
200 0 Coordenagéo 0x20 escrever através do canal C1 (CLP)
0x30 escrever através do canal C2 (PC)
0x40 escrever através da interface do aparelho (PC)
1 reservado1
2-3 reservado2
Comunicagao
210 4 Endereco da 1...126 1 126
estacao
211 5 Taxa de baud 12 000 kBd [0]
6 000 kBd [1]
3 000 kBd [2]
1 500 kBd [3]
500 kBd [4]
187,5 kBd [5]
93,75 kBd [6]
45,45 kBd [7]
19,2 kBd [8]
9,6 kBd [9]
livre [10..14]
Det. autom. da taxa de baud
[15]
6-11 reservado = 0
Indicagéo

Os dispositivos de partida suave 3RW44 assinalam a taxa de baud atual durante a leitura.
Ao escrever, o valor introduzido é ignorado pois a taxa de baud é sempre detectada
automaticamente pelo dispositivo de partida suave.
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9.12 Blocos de dados (BS)

9.12.19

228

Bloco de dados 165- Ler/escrever comentario

Pode salvar qualquer texto com até 121 caracteres (max. 121 bytes), p. ex. para a
documentagdo da instalagdo no dispositivo de partida suave.

Tabelas 9- 34 Bloco de dados 165- Ler/escrever comentario

ByteBt Parametros de Faixa de valores [codificagao]
comunicagao
Titulo
0 Coordenacao 0x20 escrever através do canal C1 (CLP)
0x30 escrever através do canal C2 (PC)
0x40 escrever através da interface do aparelho (PC)
1 reservado1
2-3 reservado?2
Comentario
4-124 Dados do comentario
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Exemplos de circuito

10.1

10.1.

Exemplos de ligagao para circuitos principal e de comando

1 3RW44 em circuito padrao com controle através do botao de pressao

3RW44 em circuito padrdo com controle através do botdo de presséo

Circuito principal

Possibilidade 1a: Circuito padrao com disjuntor
e fusivel SITOR (pura protecéao de
semicondutor)

Circuito de comando

L1

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

NSB0_01490b

L2
L3
e T
_ 1 |>> | >> | >>

i | T et

11 3L2 5L3

e e e

o |25\ K|
T2 6T3
_jPe

271 4
M1

L1 1/N/PE 230 V AC", 50 Hz

FZ“ PTC tipo A
S1E- ou
araaa
P Thermoclick
S2E- % 335-\
Par- | < eset
tda |© 8 Q
T 8 & -
¢ ¢
| sa 3 | qtn>| 14
onl® L IN1 IN2  IN3  IN4 T T2
PE +9
i
v a2 13 4] 2 24| 33 734] [95T96|es
pE-L-- O sem sem Falha coletiva
acao acao
N-—_—é—— Comando ¢ ¢
LIG motor NSBO_01494b
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

Estrutura alternativa da derivag&o no circuito padrao

Circuito principal Possibilidade 1c:
Possibilidade 1b: Circuito padrao com fusivel Circuito padrao com fusivel de condutor e SITOR (pura protegéo de
de alcance total (protegao de condutores e de | semicondutor)
semicondutor)
L4 3INIPE 400V AC", 50 Hz L4 SIN/PE 400V AC", 50 Hz
L2 L2
L3 L3
] ol [
[
F3 (opcional)
1L1 3L2 5L3 1 3L2 5L3
—lb'—_l —0’—_| _‘h _‘h qh ﬁh
Q1 Q1 } } }
2T 472 6T3 2T1 472 6T3
5 M - P .
g | PE o -
2 = —LFE
) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo|Dados técnicos
Peca de poténcia|(Pagina|275).
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Exemplos de circuifo
10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

10.1.2 3RW44 em circuito padrdao com contator de rede e controle através do CLP

Circuito principal Circuito de comando

Circuito padrao com contator de rede Controle de um contator de rede opcional e controle através do CLP

opcional

g 3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

1/N/PE 230 V AC"), 50 Hz

L1 1
L2 +24VDC
" 2\ || Saidas PLC Entradas PLC
- ! ! |
Q1 —r——\——
| \7 4\ M Partida?  Reset
. I1>> 1>> I1>> o PTCtip A
e le e 2 o
5 8 8 Thermoclick
F3 SITOR = g
(opcional) 5 © © 3
| S5 5 4
Q21* o\ | =|a 0| 0| (14
Al L+ L- IN1 IN2 IN3 [IN4 ™ T2
11 3L2 5L3 Q11
_L—| _L—| _L—| tPE +9
Q11 ) i i | Tempo sem S€M  Falha coletiva
X ativagdo acéo acdo
~—
2T1| 412 673 | |a2 | 13[ 74| 23 724] 33[734] [957os|9s
PE—-- |

M1 -

NSB0_01496b

NSBO0_01495b

N-——

*(contator de rede opcional se o motor tiver de ser ligado isento de

* SITOR (opcional) (contator de rede opcional potencial)

se o motor tiver de ser ligado isento de
potencial)

1) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo,Dados técnicos
Peca de poténcial(Pagina 275).

Indicagéo
2) Perigo de religamento

A ordem de inicio (por ex. através do CLP) deve ser reposta com uma falha coletiva, uma
vez que em caso de ordem de inicio pendente apds a ordem de reset ocorre
automaticamente um novo religamento automatico. Tal se aplica especialmente no caso de
ativagao da protecado do motor.

Por questdes de seguranga, é recomendada a ligagdo da saida de erro composto (bornes
95 e 96) ao comando
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

10.1.3 3RW44 em circuito padrao e fungédo de marcha de inércia em frenagem de
tensdo continua para os tipos de aparelho 3RW44 22 a 3RW44 25

Circuito principal Circuito de comando
3/N/PE 400 V AC", 50 Hz L1 1/N/PE 230 V ACY, 50 Hz
L2 T +24V DC 3
F2{) | Saidas PLC Entradas PLC
L3 1
! |
S
M Partida? Reset
:_ — I>> I>> I>>
b = Q91 f PTC tipo A
SITOR ) ou
F3 [] [] I:I (opcional) 5 8 S Thermoclick
o & oy -
- gl E = @
I Sla 9 9
Q11 Q11 |A1 | L+ L- IN1 IN2 IN3 INd  T1 T2
M PE Contator de +9
' Tempo de frenagem .
! ativagdo ngFS) sem agio Fialh\a coletival
| |a2 | 13["14] 23 24| 33["34] [057os |98
PE—--
2 U
£| Ne—oioe . O Q_g1 — NSB0_01502b
2
z

) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo|Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).

Indicagéo
2) Perigo de religamento!

A ordem de inicio (por ex. através do CLP) deve ser reposta antes de uma ordem de reset,
uma vez que em caso de ordem de inicio pendente apds a ordem de reset ocorre
automaticamente um novo religamento automatico. Isto se aplica especialmente a ativagéo
da protecdo do motor. Por questdes de seguranca, € recomendada a ligagdo da saida do
erro composto (bornes 95 e 96) ao comando.

3) Se for selecionada a fungédo de marcha de inércia “Frenagem combinada"”, ndo é
necessario qualquer contator de frenagem.

Se for selecionada a fungédo de marcha de inércia "Frenagem de tens&o continua", é
necessario utilizar adicionalmente um contator de frenagem.

Tipo ver tabela "Configuragcado dos componentes Derivagao (circuito padrao)" no capitulo
Configuracédo dos componentes Derivacao (circuito padrao) (Pagina 287).

Para aplicagées com grandes massas centrifugas (Jcarga > Jmotor) € recomendada a fungao
“Frenagem de tensao continua".

A saida 2 tem de ser convertida para "Contator de frenagem de tensao continua".
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Exemplos de circuifo
10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

10.1.4 3RW44 em circuito padrao e fungédo de marcha de inércia em frenagem de
tensdo continua para os tipos de aparelho 3RW44 26 a 3RW44 66

Circuito principal Circuito de comando
L1-3N/PE40QVACY. 50Hz |4 _VN/PE 230 V AC"), 50 Hz
L2 | +24 V DC
L3 1 FZ“ | Saidas PLC Entradas PLC
L
N 1 |
_ ] I>> >> >> M Partida? Reset
i I I I
-5 C K4
S PTC tipo A
0 fas :
(opcional) © o S Thermoclick
11| 3L2| 513 o S g .
_‘h _‘h qﬁ o ‘g (‘B £ £ %
Qi | I Sl § 9 x
i | Al [+ L IN1 IN2 IN3 IN4 T1 T2
RS RS K4f K4\ Q1
2T1 4T2| 6T3] PE Contator de )
| ! Tempo  frenagem  sem Falha coletiva
o 3 92/ aotf | aivagdo emcc)  acd
H A2 13[%11 23| 24| 33[ 34| [95796|98
s Q91| Q92| PE=*-- )
g I:EI K49 U
o M1 | NSB0_01504b
§ _|PE N _ _ _ —_——

) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).

Indicagéo
2) Perigo de religamento!

A ordem de inicio (por ex. através do CLP) deve ser reposta antes de uma ordem de reset,
uma vez que em caso de ordem de inicio pendente apds a ordem de reset ocorre
automaticamente um novo religamento automatico. Isto se aplica especialmente a ativacao
da protegao do motor. Por questdes de seguranca, € recomendada a ligagdo da saida do
erro composto (bornes 95 e 96) ao comando.

3) Se for selecionada a fungado de marcha de inércia “Frenagem combinada"”, nao é
necessario qualquer contator de frenagem.

Se for selecionada a fungado de marcha de inércia "Frenagem de tensao continua", é
necessario utilizar adicionalmente um contator de frenagem. Tipo ver tabela "Configuragao
dos componentes Derivagao (circuito padrao)" no capitulo Configuracao dos componentes
Derivacgao (circuito padrao) (Pagina 287).

Para aplicagdes com grandes massas centrifugas (Jcarga > Jmotor) € recomendada a fungéo
“Frenagem de tensao continua”.

A saida 2 tem de ser convertida para "Contator de frenagem de tensao continua".

4) Relé auxiliar K4, p. ex.:
LZS:RT4A4T30 (AC 230 V tensdao nominal da alimentagdo de comando),
LZS:RT4A4S15 (AC 115V tensao nominal da alimentagdo de comando).
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagdo para circuitos principal e de comando

10.1.5 3RW44 em circuito de raiz cibica
Circuito principal Circuito de comando
Possibilidade 1a Possibilidade 1: Controle através de CLP
3/N/PE 400 V AC", 50 Hz L1 _1N/PE 230 V AC", 50 Hz
L2 I s4vDc
2 2\ || Saidas PLC Entradas PLC
1 T i

at _\_ -\ —\ M Partida® Reset

LT[0 o PTCtip A
| D ou
T E: E'I EI' 5 o o Thermoclick
I | | o] AT
- g% 8
Q1 - ——\—— —\ z .
. 3 § § &
] S0 9| n|
SITOR |:| |:| |:| Qi Al L+ L- IN1 IN2 IN3 [IN4 ™ T2
F3 M ee =
r a 3| Lz"" SLi'- | Tempo sem SeM  Falha coletiva
C . ativagao acéo agéo g
ar _‘J | a2 | 15[ T14] 23[T24] 33["34] [057]0e |98

PE—-- |
u
2T1k 42| 613 Q21*Eﬂ
NSB0_01496b

M1 N-—————— -
r *(contator de rede opcional se o motor tiver de ser ligado isento de potencial)

NSBO0_01497b
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagdo para circuitos principal e de comando

Alteragao do sentido de rotagéo com circuito de raiz cubica
Circuito principal
Possibilidade 1b

L1 3/N/PE 400 V ACY, 50 Hz

L2

2

- 1

e

|— 1> 1>> 1>>

{e e e
qor\-— -\

SITOR
F3

L1

3L
_'h
4T

N
[4)]
-
w

I
|
I

Qn }

T1

N

2 6T3
M1

n
PE——

NSB0_01499b

) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).

Indicagéo

Observe as propostas de fiagdo para o circuito de raiz cubica do lado do circuito principal.
Uma conexao incorreta pode causar interferéncias.

Indicagéo
Perigo de religamento

A ordem de inicio (por ex. através do CLP) deve ser reposta antes de uma ordem de reset,
uma vez que em caso de ordem de inicio pendente apds a ordem de reset ocorre
automaticamente um novo religamento automatico. Isto se aplica especialmente a ativacao
da protegao do motor.

Por questdes de seguranca, é recomendada a ligagdo da saida do erro composto (bornes
95 e 96) ao comando.
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

10.1.6 3RW44 em circuito padrao e controle como um contator
Circuito de comando Circuito principal
L4 JN/PE 230V AC", 50 Hz L4 SIN/PE 400 V AC", 50 Hz
! L2
F1“ L3
I'_____g_______i I
© il
|2 g | -
| ® = o o
an |8 s g gl |
L$1/I|;\/I/-\ | 2 é— g g | |_ — I>> 1>> 1>>
ig/Des| = —
Confirmar | & K2 a 3 : D C C
| \95 13 23 38\ | SITOR
| s \:;26_ 1_4\_ _ 14\_ _ %\J eocenanraf]| ]| ]
5 2 1| 3L2| 5L3
8 % ,8 .8 § —x—_l —0’—_] qm
a © e o Q1
> g £ E 2
N | =] o o 2T1| 4T12| 613
Q11 [A1 L+ L- INT IN2 IN3 IN4 T T2
1PE zv
i (A2 s M1 3
g PE
PE—% - - Entrada © —é—
Ne _ _ prote¢édo de
termistor

01300

) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo, Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).

Indicagéo

Nesta variante de comutagao pode ocorrer um retardo da partida do motor de até 5 s.
depois de dada a ordem de inicio, devido ao tempos de funcionamento internos do
dispositivo de partida suave. Como tipo de inércia s6 é possivel a parada livre.

Indicagéo

Apds o desligamento da tensao de alimentagdo do comando e antes de uma nova partida, é
necessario respeitar um tempo de arrefecimento minimo de 30 s, pois isso tem influéncia
sobre a eficacia da autoprotegao do dispositivo de partida suave.

Esta variante de comutagao nao é recomendada quando existe uma grande frequéncia de
ligacao, pois apds o desligamento do dispositivo de partida suave, o ventilador do aparelho
nao consegue funcionar por inércia, tendo como consequéncia a redugao da frequéncia de
ligacao indicada nos dados técnicos.

u

ON >30s [

OFF -
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

10.1.7 3RW44 em circuito padrdao com arranque/parada suave e fungao adicional de
marcha lenta nos dois sentidos de rotagdo com um conjunto de parametros

01302

L
Tl & .y
N ’r— 2 — ) 1 © |
g | [ ©
8 P <
= =
< | ™ <
> |
S, | . Q — —
w | T L = Z
o ' T x§
s X9 -
3 -1 £3 o
- N ™ n =
MY B | 1 S
-
° 8, <
50 N
Q ©
® % ® © |
28,5 =
r——-——_—— Sc9%x% ———4
| oeéewesm/g::_ 58848 2% |
| ® I _",mﬂ © U I
| L2388 2 o |
— <288
| oede u.Jas8 gl » 8283 £ |
< |
[t 1 '
— [} .
:ogée/\ue odtuelm/‘w_ﬁ_ e S z g 5 |
| - m' B Lo l—m—f
| 8! < |
| 81, | Tg¢ S |
-
| eAjelOd By & EE£5 X g |
________ I N g0 ﬁ o2 SI
W =
5 o |2 ew|
¢ + |ESE
s a8
< I
. P
—T jesey yosay / duL | = |
. |
» o |
| elU9| BYOJEW OPOY [ = |
I
o I
.—J, z |
g epionbsa e 1Sd epJenbsa & I0Jo i
ejus|
] I
N | _ |
p — | z |
3 T s 1Sd EYaUIp & 0O |
3 . |
/— —
< | - epeied / eAens epied |
2 X ejlalp e epilied no 0aAve|, |
R - I
w |
o - W «
ar— = o <1
g L < _1 |
-~ O . |
| ulJ :
o P4

Multiplicagédo contatos

) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo/Dados técnicos

Peca de poténcia (Pagina 275).
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

238

Indicagéo
Parametrizagéo
Ajustar a fungao das entradas de comando para:

IN1: Motor a direita PS1

IN2: Motor a esquerda PS1

IN3: Operagao em marcha lenta

IN4: Trip/Reset (regulagao basica de fabrica criada)

Ajustar os pardmetros de marcha lenta no conjunto de parametros 1. Motor a direita significa
sentido de rotagao no sentido de rotagao de rede, Motor a esquerda significa sentido de
rotagéo contrario ao sentido de rotagao de rede.

Indicagéo

A fungdo de marcha lenta ndo é indicada para o regime de carga continuo. O motor pode
aquecer de forma inadmissivel na marcha lenta em regime de carga continuo.

Indicagéo
Perigo de religamento
A ordem de inicio deve ser reposta antes de uma ordem de reset, uma vez que em caso de

ordem de inicio pendente apos a ordem de reset ocorre automaticamente um novo
religamento automatico. Isto se aplica especialmente a ativagdo da prote¢cdo do motor.

K1, K2, K3 = Relé para multiplicagdo de contatos, p. ex. para acionamento em AC 230 V:
3RS 1800-1BP00
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Exemplos de circuifo

10.1.8

10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

local/remoto (p. ex. no armario de distribuicao)
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01303

Acionamento através de @PROFIBUS com comutagido em operagao

) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

10.1.9 3RW44 em circuito padrao e operagao de inversao através de contatores de
rede com um conjunto de parametros sem parada suave
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) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo|Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

Indicagéo

Como tipo de inércia é necessario ajustar a fungéo “Parada livre" no 3RW44.
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

10.1.10 Operacgao de inversdo com parada suave
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) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo|Dados técnicos
Pecga de poténcia|(Pagina|275).
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

10.1.11 Dispositivo de partida suave para motor para comutagao de polos com
enrolamentos separados e 2 conjuntos de parametros
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) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo,Dados técnicos
(Pagina|269).
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

Indicagéo

Como tipo de inércia é necessario ajustar a fungéo “Parada livre" no 3RW44
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

10.1.12 Dispositivo de partida suave para motor Dahlander com 2 conjuntos de
parametros
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo|Dados técnicos
Peca de poténcia|(Pagina|275).

Indicagéo

Como tipo de inércia é necessario ajustar a fungéo “Parada livre" no 3RW44.
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Exemplos de circuifo
10.1 Exemplos de ligagdo para circuitos principal e de comando

10.1.13 Partida paralela de 3 motores

Circuito de comando

1/N/PE 230 V AC"), 50 Hz
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) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).

Indicagéo

A poténcia nominal do 3RW44 a projetar tem de ser, no minimo, igual a soma das poténcias
medidas.

As cargas devem ter torques de inércia de massa e curvas de torque idénticas.
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

Partida paralela de 3 motores

Circuito principal

1 3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

L2
L3
l

T

e e e

SITOR
(opcional)

= 0

Q11 J

01309

) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo, Dados técnicos

Peca de poténcia (Pagina 275).

Indicagéo

A poténcia nominal do 3RW44 a projetar tem de ser, no minimo, igual a soma das poténcias

medidas.

As cargas devem ter torques de inércia de massa e curvas de torque idénticas.
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

01310
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10.1.14 Dispositivo de partida suave para partida serial com 3 conjuntos de parametros
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo|Dados técnicos
Peca de poténcia|(Pagina|275).

Indicagéo

Como tipo de inércia é necessario ajustar a fungéo “Parada livre" no 3RW44

Indicagéo

No caso de uma elevada sequéncia de operacao, é recomendado dimensionar o 3RW44
para, no minimo, um nivel de poténcia superior a poténcia maior do motor conectado.
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Exemplos de circuifo
10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

10.1.15 Dispositivo de partida suave para partida serial com 3 conjuntos de parametros
(desativar dispositivo de partida suave, desativar protegao de motor 3RW44)

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz
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) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).

Indicagéo

No caso de uma elevada sequéncia de operagao, é recomendado dimensionar o 3RW44
para, no minimo, um nivel de poténcia superior a poténcia maior do motor conectado.

Indicagéo
Como tipo de inércia é necessario ajustar a fungéo “Parada livre" no 3RW44.
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

10.1.16

252

Dispositivo de partida suave para acionar motor com freio de estacionamento

magnético
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) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo|Dados técnicos

Peca de poténcia (Pagina 275).
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Exemplos de circuifo
10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

10.1.17 Desligamento seguro segundo IEC 62061 (SIL) ou ISO 13849-1 (PL)

E comutado operacionalmente através do dispositivo de partida suave 3RW. O
desligamento seguro pode ser realizado com o chaveador de seguranga 3SK1 e contator de
poténcia.

Os exemplos em FAQ (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/67474130)
descrevem possiveis estruturas de acordo com os diferentes requisitos de seguranga.
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

10.1.18 Dispositivo de partida suave com ligagao direta (DOL) como partida de

emergéncia
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) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo, Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).
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Exemplos de circuifo

10.1.19

3/N/PE 400 V AC", 50 Hz

=

10.1 Exemplos de ligaggo para circuitos principal e de comando

Dispositivo de partida suave com partida estrela-triangulo como partida de
emergéncia (3RW44 em circuito padrao)
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) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo, Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).
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Exemplos de circuifo

10.1 Exemplos de ligagado para circuitos principal e de comando

10.1.20 Dispositivo de partida suave e conversor de frequéncia em um motor
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) Valores admissiveis para a tensao principal e de comando, ver o capitulo|Dados técnicos
Peca de poténcia (Pagina 275).
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Dados técnicos gerais

11.1 Estrutura do menu

Menu: Indicagdo do valor medido

Tensdes da meada UL1N
UL2N
UL3N

Tensdes do condutor externo UL1-L2
UL2-L3
UL3-L1

Tensdes de corte ULT1
ULT2
ULT3

Correntes de fase IL1
IL2
IL3

Poténcia

Frequéncia de rede

Tenséo de alimentagcao

Temperatura do dissipador de calor

Aquecimento do motor

Reserva de ativagédo temporal

Desligar a indicagéao padrao
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Dados técnicos gerais

11.1 Estrutura do menu

258

Menu: Indicagéo do estado

Status do aparelho

Conjunto de parametros ativo

Conjunto de parametros 1

Conjunto de parametros 2

Conjunto de parametros 3

Tipo de conexao

Desconhecido/com erro

Estrela/triangulo

Raiz de 3

Sentido de rotagao

Desconhecido

Direita

Esquerda

Entradas

Estado - Entradas

Entrada 1 - Agéo

sem agao

Manual direta

Partida de emergéncia

Marcha lenta

Parada rapida

Trip Reset

Motor a direita PS1

Motor a esquerda PS1"

Motor a direita PS2

Motor a esquerda PS2"

Motor a direita PS3

Motor a esquerda PS3"

Entrada 2 - Agao [...]

Entrada 3 - Agéo [...]

Entrada 4 - Agéo [...]

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Dados técnicos gerais

11.1 Estrutura do menu

Menu: Indicagéo do estado

Status do aparelho
Saidas Estado - Saidas
Saida 1 - Agao sem agao
Saida PAA 1
Saida PAA 2
Entrada 1
Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4
Inicializagao

Operacgao/Bypass

Parada por inércia

Duragao da conexao

Comando Motor ligado

Contator de frenagem de tensao
continua

Alerta composto

Erro composto

Falha do barramento

Falha do equipamento

Power on

Operacional

Saida 2 - Agao [...]
Saida 3 - Agéo [...]

Saida 4 - Agao
Designagéo de fabrica legivel
por maquina
Informagéo do firmware Versao

Data

7 sé possivel juntamente com a marcha lenta
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Dados técnicos gerais

11.1 Estrutura do menu

Menu: Ajustes

Ajuste de fabrica | Ajuste do cliente

Conjunto de parametros 1

Motor 1 Corrente de operacéo dependente da
nominal le designacao de
fabrica legivel
por maquina
Torque nominal do 0
motor
Velocidade nominal 1500
Copiar dados do motor
em PS2 + 3
Ajustes de partida Tipo de partida Rampa de tenséao
U + Limitacdo de corrente | x
Regulagem do torque
M + Limitacao de corrente
Direto
Aquecimento do motor
Tensao de partida 30 %
Torque de partida 10 %
Torque limite 150 %
Tempo de arranque 10s
Tempo de arranque O/desativado
maximo
Valor de limitacéo de 400 %
corrente
Tensao transitoria de 40 %
partida
Tempo de partida 0ms
Poténcia de 20 %
aquecimento do motor
Ajustes de parada Tipo de inércia Parada livre X
Regulagem do torque
Parada da bomba
Frenagem de tensao
continua
Frenagem combinada
Tempo de inércia 10s
Torque de parada 10 %
Torque de frenagem 50 %
dindmico
Torque de frenagem DC 50 %

260
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Dados técnicos gerais

11.1 Estrutura do menu

Menu: Ajustes

Ajuste de fabrica | Ajuste do cliente

Parametros da marcha
lenta

Fator de velocidade de
rotacdo de marcha lenta
para a direita

7

Torque de marcha lenta
para a direita

50 %

Fator de velocidade de
rotacdo de marcha lenta
para a esquerda

Torque de marcha lenta
para a esquerda

50 %

Valores limite de
corrente

Valor limite inferior de
corrente

18,75 %

Valor limite superior de
corrente

112,50 %

Conjunto de parametros 2 [...]

Conjunto de parametros 3 [...]

Entradas

Entrada 1 - Agao

sem agao

Manual direta

Partida de emergéncia

Marcha lenta

Parada rapida

Trip Reset

Motor a direita PS1

Motor a esquerda PS1")

Motor a direita PS2

Motor a esquerda PS2"

Motor a direita PS3

Motor a esquerda PS3"

Entrada 2 - Agao [...]

sem agao

Entrada 3 - Agéo [...]

sem acao

Entrada 4 - Agéo [...]

Trip Reset

Saidas

Saida 1 - Agao

sem agao

Saida PAA 1

Saida PAA 2

Entrada 1

Entrada 2

Entrada 3

Entrada 4

Inicializagao

Operagao/Bypass

Parada por inércia

Duracgao da conexao

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Dados técnicos gerais

11.1 Estrutura do menu

Menu: Ajustes Ajuste de fabrica | Ajuste do cliente

Comando Motor ligado

Contator de frenagem

de tensao continua

Alerta composto

Erro composto

Falha do barramento

Falha do equipamento

Power on

Operacional
Saida 2 - Agao [...] sem agao
Saida 3 - Agao [...] sem agao

Proteg&o do motor

Classe de desativagao nenhuma

CLASS 5 (10a)

CLASS 10 X

CLASS 15

CLASS 20

CLASS 30
Valor limite de 40 %
assimetria de corrente
Limiar de alarme Os
Reserva de ativagao
Limiar de alarme 80 %
Aquecimento do motor
Tempo de pausa Os
Tempo de recuperagao 60 s
Protecao em caso de Nao
tensdo zero Sim X
Sensor de temperatura | Desativado X

Thermoclick

Tipo PTC A

Display

Idioma English X

Deutsch

Francais

Espafiol

Italiano

Portugués

Nederlands

EAANvika

Tarkce

Pycckun

H3z
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Dados técnicos gerais

11.1 Estrutura do menu

Menu: Ajustes

Ajuste de fabrica | Ajuste do cliente

Contraste 50 %
lluminagao Luminosidade lluminagao ligada X
Retardo desligado
lluminagéo desligada
Comportamento em Inalterado
caso de erro Ligado
Piscando
Cintilando X
Comportamento em Inalterado
caso de adverténcia Ligado
Piscando X
Cintilando
Tempo de reagao das 60 %
teclas
Repeticdo automatica Tempo 80 ms
Velocidade 80 %
Tempo de monitoragédo 30s
da atividade
Comportamento em caso de ...
Sobrecarga - modelo do | Desligamento sem X
motor térmico rearranque
Desligamento com
rearranque
Adverténcia
Sobrecarga - sensor de | Desligamento sem X
temperatura rearranque
Desligamento com
rearranque
Adverténcia
Valor limite excedido Adverténcia X
Desligamento
Sobrecarga - elemento | Desligamento sem X

de comutagao

rearranque

Desligamento com
rearranque

Assimetria

Adverténcia

Desligamento

Falta contra a terra

Adverténcia

Desligamento

Nome

Nome
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Dados técnicos gerais

11.1 Estrutura do menu

Menu: Ajustes

Ajuste de fabrica

Ajuste do cliente

Bus de campo

Interface do bus de Desligado X
campo Ligado
Diagndstico conjunto Bloquear X

Liberar
Comportamento em Valor substitutivo X
CPU/Master-Stop Ultimo valor
Enderego da estagéo 126
Taxa de baud
Valor substitutivo Motor direita

Motor esquerda

Marcha lenta

Partida de emergéncia

Saida 1

Saida 2

Conjunto de

parametros 1

Conjunto de

parametros 2

Conjunto de

parametros 3

Bloquear parada rapida
Bloqueio de parametros | Desligado X
CPU/Master Ligado

Opgoes de protegdo

Salvar os ajustes

Restabelecer os ajustes

Regulagéo basica de
fabrica criada

) sé possivel juntamente com a marcha lenta
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11.1 Estrutura do menu

Menu:; Comando do motor

Comandar teclas Motor Comando das teclas ativar
desativar
Selecionar conjunto de Conjunto de parametros 1
parametros

Conjunto de parametros 2

Conjunto de parametros 3

Executar fungdo de comando Motor direita

Motor esquerda’)

Marcha lenta

Partida de emergéncia

Saida 1
Saida 2
Comandar com entradas Comandar entradas ativar
desativar
Comando padrao Automatico/nenhum
Entradas
Teclas

7 sé possivel juntamente com a marcha lenta

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Dados técnicos gerais

11.1 Estrutura do menu

Menu: Estatistica

Livros de registro

Falha do equipamento

Disparos

Ocorréncias

Indicador de arraste

Correntes (%)

Corrente de fase L1 min.

Corrente de fase L2 min.

Corrente de fase L3 min.

Corrente de fase L1 max.

Corrente de fase L2 max.

Corrente de fase L3 max.

Correntes (ef.)

Corrente de fase L1 min.

Corrente de fase L2 min.

Corrente de fase L3 min.

Corrente de fase L1 max.

Corrente de fase L2 max.

Corrente de fase L3 max.

Tensoes do condutor externo

UL1 - L2 min. (ef))

UL2 - L3 min. (ef.)

UL3 - L1 min. (ef.)

UL1 - L2 max. (ef.)

UL2 - L3 max. (ef.)

UL3 - L1 max. (ef.)

Corrente de disparo maxima la (%)

Corrente de disparo maxima |a (ef.)

Numero de acionamentos de sobrecarga

Frequéncia de rede minima

Frequéncia de rede maxima

Temperatura max. do dissipador de calor

Aquecimento max. do elemento de
comutagao

Resetar indicador de arraste
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11.1 Estrutura do menu

Menu: Estatistica

Dados estatisticos Corrente do motor Imax. (%)

Corrente do motor Imax (ef.)

Ultima corrente de ativagao la(%)

Ultima corrente de ativagao Ia (ef.)

Horas de servigo - Aparelho

Horas de servigo - Motor

Numero de arranques do motor, a direita

Numero de arranques do motor, a
esquerda

Numero de acionamentos de sobrecarga

Numero de paradas com frenagem elétr.
Numero de partidas Saida 1

Numero de partidas Saida 2

Numero de partidas Saida 3

Numero de partidas Saida 4

Menu: Seguranca

Ajuste de fabrica Ajuste do cliente
Introduzir cédigo do 1000
usuario
Nivel de usuario Cliente so de leitura (> 1000)

Escrever cliente (1000)

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Dados técnicos gerais

11.2 Condigdes de transporte e de armazenamento

11.2 Condic¢des de transporte e de armazenamento

Condigdes de transporte e de armazenamento

Os dispositivos de partida suave preenchem os requisitos conforme DIN IEC 721-3-
1/HD478.3.1 S1, relativamente as condi¢cdes de transporte e de armazenamento. Os dados
seguintes sao validos para os modulos transportados ou armazenados na embalagem

original.
Tipo de condi¢do Faixa admissivel
Temperatura de-25°Ca+80°C
Pressao atmosférica de 700 a 1060 hPa
Umidade relativa do ar de 10295 %

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Dados técnicos gerais

11.3

11.3.1

Tabelas 11- 1 Partida normal (CLASS 10) em circuito padrao - Parte 1/3

Dados técnicos

Dados para selecdo e encomenda

11.3 Dados técnicos

Temperatura ambiente 40 °C

Temperatura ambiente 50 °C

Tensé&o de | Corrente de | Poténcia nominal de motores | Corrente de | Poténcia nominal de motores | N° de artigo

operagao | operagio trifasicos em tenséo de operagao trifasicos em tenséo de

nominal nominal le | operagdo nominal Ue nominal le | operagcdo nominal Ue

Ue

230V [400V {500V | 690V 200V 230V [460V | 575V

Vv A kW kW kW kW |A HP HP HP HP

200 ...460 | 29 55 15 - - 26 7,5 7,5 15 - 3RW44 22-x'BCx%4
36 7,5 18,5 |- - 32 10 10 20 - 3RW44 23-x'BCx%4
47 11 22 - - 42 10 15 25 - 3RW44 24-x'BCx%4
57 15 30 - - 51 15 15 30 - 3RW44 25-x'BCx%4
77 18,5 |37 - - 68 20 20 50 - 3RW44 26-x'BCx%4
93 22 45 - - 82 25 25 60 - 3RW44 27-x'BCx%4

400 ...600 | 29 - 15 18,5 |- 26 - - 15 20 3RW44 22-x'BCx25
36 - 18,5 |22 - 32 - - 20 25 3RW44 23-x'BCx25
47 - 22 30 - 42 - - 25 30 3RW44 24-x'BCx25
57 - 30 37 - 51 - - 30 40 3RW44 25-x'BCx25
77 - 37 45 - 68 - - 50 50 3RW44 26-x'BCx25
93 - 45 55 - 82 - 60 75 3RW44 27-x'BCx25

400 ...690 | 29 - 15 18,5 |30 26 - - 15 20 3RW44 22-x'BCx26
36 - 18,5 |22 37 32 - - 20 25 3RW44 23-x'BCx26
47 - 22 30 45 42 - - 25 30 3RW44 24-x'BCx26
57 - 30 37 55 51 - - 30 40 3RW44 25-x'BCx26
77 - 37 45 75 68 - - 50 50 3RW44 26-x'BCx26
93 - 45 55 90 82 - - 60 75 3RW44 27-x'BCx26

x! 1 = Bornes-parafuso, 3 = Terminais de mola

Dispositivo de partida suave 3RW44
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11.3 Dados técnicos

Tabelas 11- 2 Partida normal (CLASS 10) em circuito padréo - Parte 2/3

Temperatura ambiente 40 °C Temperatura ambiente 50 °C

Tensé&o de | Corrente de | Poténcia nominal de motores | Corrente de | Poténcia nominal de motores | N° de artigo

operagao | operagio trifasicos em tenséo de operagao trifasicos em tensdo de

nominal nominal le | operagdo nominal Ue nominal le | operagdo nominal Ue

Ue

230V 400V | 500V | 690V 200V (230V [460V | 575V

Vv A kW kW kW kW A HP HP HP HP

200 ...460| 113 30 55 - - 100 30 30 75 - 3RW44 34-x'BCx%4
134 37 75 - - 117 30 40 75 - 3RW44 35-x'BCx24
162 45 90 - - 145 40 50 100 |- 3RW44 36-x'BCx%4
203 55 110 |- - 180 50 60 125 |- 3RW44 43-x'BCx%4
250 75 132 |- - 215 60 75 150 |- 3RW44 44-x'BCx24
313 90 160 |- - 280 75 100 [200 |- 3RW44 45-x'BCx%4
356 110 |200 |- - 315 100 |125 |250 |- 3RW44 46-x'BCx%4
432 132 250 |- - 385 125 [150 |[300 |- 3RW44 47-x'BCx%4
551 160 |[315 |- - 494 150 [200 [400 |- 3RW44 53-x'BCx%4
615 200 |355 |- - 551 150 |200 |450 |- 3RW44 54-x'BCx%4
693 200 |400 |- - 615 200 |250 |500 |- 3RW44 55-x'BCx%4
780 250 |450 |- - 693 200 |250 |[600 |- 3RW44 56-x'BCx%4
880 250 |500 |- - 780 250 |300 |700 |- 3RW44 57-x'BCx%4
970 315 |560 |- - 850 300 |350 |750 |- 3RW44 58-x'BCx%4
1076 355 |630 |- - 970 350 |400 (850 |- 3RW44 65-x'BCx%4
1214 400 (710 |- - 1076 350 |450 |950 |- 3RW44 66-x'BCx%4

400 ...600 | 113 - 55 75 - 100 - - 75 75 3RW44 34-x'BCx25
134 - 75 90 - 117 - - 75 100 3RW44 35-x'BCx25
162 - 90 110 |- 145 - - 100 |125 3RW44 36-x'BCx25
203 - 110 (132 |- 180 - - 125 | 150 3RW44 43-x'BCx25
250 - 132 |160 |- 215 - - 150 |200 3RW44 44-x'BCx25
313 - 160 |200 |- 280 - - 200 |250 3RW44 45-x'BCx25
356 - 200 |250 |- 315 - - 250 |300 3RW44 46-x'BCx25
432 - 250 (315 |- 385 - - 300 |400 3RW44 47-x'BCx25
551 - 315 |[355 |- 494 - - 400 |500 3RW44 53-x'BCx25
615 - 355 |400 |- 551 - - 450 | 600 3RW44 54-x'BCx25
693 - 400 |[500 |- 615 - - 500 |700 3RW44 55-x'BCx25
780 - 450 |[560 |- 693 - - 600 |750 3RW44 56-x'BCx25
880 - 500 |630 |- 780 - - 700 |850 3RW44 57-x'BCx25
970 - 560 |710 |- 850 - - 750 | 900 3RW44 58-x'BCx25
1076 - 630 |800 |- 970 - - 850 | 1100 |3RW44 65-x'BCx25
1214 710 | 900 1076 - - 950 |1200 |3RW44 66-x'BCx25

x! 2 = Terminais de mola, 6 = Bornes-parafuso
x23=AC115V,4=AC 230V
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Tabelas 11- 3 Partida normal (CLASS 10) em circuito padréo - Parte 3/3

11.3 Dados técnicos

Temperatura ambiente 40 °C

Temperatura ambiente 50 °C

Tenséo de | Corrente de | Poténcia nominal de motores | Corrente de | Poténcia nominal de motores | N° de artigo

operagdo |operagdo | trifasicos em tenséo de operagdo | trifasicos em tensdo de

nominal nominal le | operagdo nominal Ue nominal le | operagdo nominal Ue

Ue

230V 400V |500V | 690V 200V | 230V |460V |575V

Vv A kW kW kW |kW |A HP HP HP HP

400 ...690 | 113 - 55 75 110 | 100 - - 75 75 3RW44 34-x'BCx26
134 - 75 90 132|117 - - 75 100 | 3RW44 35-x'BCx26
162 - 90 110 (160 |145 - - 100 |[125 |3RW44 36-x'BCx26
203 - 110 |132 |200 |[180 - - 125 150 |3RW44 43-x'BCx26
250 - 132 |160 |250 |[215 - - 150 200 |3RW44 44-x'BCx26
313 - 160 |200 |315 (280 - - 200 |250 |3RW44 45-x'BCx26
356 - 200 |250 |355 |315 - - 250 |300 |3RW44 46-x'BCx26
432 - 250 |315 |400 |385 - - 300 |400 |3RW44 47-x'BCx26
551 - 315 |355 |[560 |494 - - 400 |500 |3RW44 53-x'BCx26
615 - 355 |400 (630 |551 - - 450 |600 |3RW44 54-x'BCx26
693 - 400 |500 |710 |615 - - 500 |700 |3RW44 55-x'BCx26
780 - 450 |560 |800 |[693 - - 600 |750 |3RW44 56-x'BCx26
880 - 500 |630 |[900 |780 - - 700 |850 |3RW44 57-x'BCx26
970 - 560 |710 |1000 |850 - - 750 |900 |3RW44 58-x'BCx26
1076 - 630 |800 |1100 |970 - - 850 |1100 |3RW44 65-x'BCx26
1214 - 710 |900 |1200 |1076 - - 950 |1200 |3RW44 66-x'BCx26

x1 2 = Terminais de mola, 6 = Bornes-parafuso
x23=AC115V,4=AC230V
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Dados técnicos gerais

11.3 Dados técnicos

Tabelas 11- 4 Partida normal (CLASS 10) em circuito de raiz cubica - Parte 1/2

Temperatura ambiente 40 °C Temperatura ambiente 50 °C

Tenséo de | Corrente de | Poténcia nominal de motores | Corrente de | Poténcia nominal de motores | N° de artigo

operagdo |operagdo | trifasicos em tenséo de operagdo | trifasicos em tensdo de

nominal nominal le | operagdo nominal Ue nominal le | operagdo nominal Ue

Us

230V 400V [500V | 690V 200V |230V |460V |575V

Vv A kW kW kW kW A HP HP HP HP

200 ...460| 50 15 22 - - 45 10 15 30 - 3RW44 22-x'BCx%4
62 18,5 |30 - - 55 15 20 40 - 3RW44 23-x'BCx%4
81 22 45 - - 73 20 25 50 - 3RW44 24-x'BCx24
99 30 55 - - 88 25 30 60 - 3RW44 25-x'BCx24
133 37 75 - - 118 30 40 75 - 3RW44 26-x'BCx%4
161 45 90 - - 142 40 50 100 |- 3RW44 27-x'BCx24

400 ...600 | 50 - 22 30 - 45 - - 30 40 3RW44 22-x'BCx25
62 - 30 37 - 55 - - 40 50 3RW44 23-x'BCx25
81 - 45 45 - 73 - - 50 60 3RW44 24-x'BCx25
99 - 55 55 - 88 - - 60 75 3RW44 25-x'BCx25
133 - 75 90 - 118 - - 75 100 | 3RW44 26-x'BCx25
161 - 90 110 |- 142 - - 100 | 125 |3RW44 27-x'BCx25

x! = Bornes-parafuso, 3 = Terminais de mola
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Tabelas 11- 5 Partida normal (CLASS 10) em circuito de raiz cubica - Parte 2/2

11.3 Dados técnicos

Temperatura ambiente 40 °C

Temperatura ambiente 50 °C

Tenséo de | Corrente de | Poténcia nominal de motores | Corrente de | Poténcia nominal de motores | N° de artigo

operagdo |operagdo | trifasicos em tenséo de operagao trifasicos em tensdo de

nominal nominal le | operagdo nominal Ue nominal le | operagdo nominal Ue

Ue

230V 400V | 500V 690V 200V |230V 460V |575V

Vv A kW kW kW | kW A HP HP HP HP

200 ...460 | 196 55 110 |- - 173 50 60 125 |- 3RW44 34-x'BCx%4
232 75 132 |- - 203 60 75 150 |- 3RW44 35-x'BCx%4
281 90 160 |- - 251 75 100 [200 |- 3RW44 36-x'BCx24
352 110 [200 |- - 312 100 |[125 |[250 |- 3RW44 43-x'BCx24
433 132 250 |- - 372 125 150 |[300 |- 3RW44 44-x'BCx%4
542 160 315 |- - 485 150 |[200 (400 |- 3RW44 45-x'BCx24
617 200 (355 |- - 546 150 |[200 (450 |- 3RW44 46-x'BCx24
748 250 |400 |- - 667 200 |250 (600 |- 3RW44 47-x'BCx%4
954 315 |[560 |- - 856 300 (350 |[750 |- 3RW44 53-x'BCx24
1065 355 (630 |- - 954 350 |400 |850 |- 3RW44 54-x'BCx24
1200 400 (710 |- - 1065 350 |450 |950 |- 3RW44 55-x'BCx%4
1351 450 |800 |- - 1200 450 |500 (1050 |- 3RW44 56-x'BCx%4
1524 500 (900 |- - 1351 450 |600 |[1200 |- 3RW44 57-x'BCx24
1680 560 |1000 |- - 1472 550 |650 |1300 |- 3RW44 58-x'BCx%4
1864 630 |1100 |- - 1680 650 |750 |1500 |- 3RW44 65-x'BCx%4
2103 710 |1200 |- - 1864 700 |850 |1700 |- 3RW44 66-x'BCx24

400 ...600 | 196 - 110 132 |- 173 - - 125 | 150 3RW44 34-x'BCx25
232 - 132 160 |- 203 - - 150 | 200 3RW44 35-x'BCx25
281 - 160 |200 |- 251 - - 200 |250 3RW44 36-x'BCx25
352 - 200 |250 |- 312 - - 250 |300 3RW44 43-x'BCx25
433 - 250 |315 |- 372 - - 300 |350 3RW44 44-x'BCx25
542 - 315 |[355 |- 485 - - 400 |500 3RW44 45-x'BCx25
617 - 355 450 |- 546 - - 450 | 600 3RW44 46-x'BCx25
748 - 400 |500 |- 667 - - 600 | 750 3RW44 47-x'BCx25
954 - 560 |630 |- 856 - - 750 | 950 3RW44 53-x'BCx25
1065 - 630 |710 |- 954 - - 850 |1050 |3RW44 54-x'BCx25
1200 - 710 (800 |- 1065 - - 950 |1200 |3RW44 55-x'BCx25
1351 - 800 |900 |- 1200 - - 1050 | 1350 |3RW44 56-x'BCx25
1524 - 900 1000 |- 1351 - - 1200 | 1500 |3RW44 57-x'BCx25
1680 - 1000 | 1200 |- 1472 - - 1300 | 1650 |3RW44 58-x'BCx25
1864 - 1100 | 1350 |- 1680 - - 1500 | 1900 |3RW44 65-x'BCx25
2103 - 1200 | 1500 |- 1864 - - 1700 | 2100 |3RW44 66-x'BCx25

x1 2 = Terminais de mola, 6 = Bornes-parafuso
x23=AC115V,4=AC230V
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Dados técnicos gerais

11.3 Dados técnicos

Condig6es secundarias gerais

Tempo de arranque maximo 10s
Limitacao de corrente 300 %
Partidas/horas 5
Duracao da conexao 30%

Tipo de montagem

Instalagdo de funcionamento individual

Altura de montagem

max. 1000 m / 3280 ft

Temperatura ambiente

e kW:40°C/104 °F
e hp:50°C/122 °F

As poténcias do motor indicadas sdo apenas valores aproximados. A configuragdo do
dispositivo de partida suave deve ser sempre efetuada através da corrente do motor
(corrente de operagao nominal). No caso de condigdes divergentes podera ser necessario
selecionar um aparelho com uma dimensao superior.

Basear as indica¢des de poténcia do motor na DIN 42973 (kW) e NEC 96/UL508 (hp).

Configuragédo com ferramenta de simulagao para dispositivos de partida suave (STS)

274

Para a configuragao de dispositivos de partida suave sob outras condigdes secundarias,
mesmo para partidas pesadas até CLASS 30, recomendamos a nossa ferramenta de
simulacdo para dispositivos de partida suave (STS
(https://support.industry.siemens.com/cs/document/101494917/simulation-tool-for-soft-

starters-(sts)?dti=0&lc=en-WW)):
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Manual do aparelho, 02/2020, NEB535219507000/RS-AC/005


https://support.industry.siemens.com/cs/document/101494917/simulation-tool-for-soft-starters-(sts)?dti=0&lc=en-WW
https://support.industry.siemens.com/cs/document/101494917/simulation-tool-for-soft-starters-(sts)?dti=0&lc=en-WW

Dados técnicos gerais

11.3 Dados técnicos

11.3.2 Dados técnicos Pecga de poténcia
Tipo 3RW44 ..-BC.4 3RW44 ..-BC.5 3RW44 ..-BC.6
Eletronica da unidade de poténcia
Tensédo nominal de operagéo para conexdo padrao v 200 ... 460 CA 400 ... 600 CA 400 ... 690 CA
Tolerancia % -15/+10 -15/+10 -15/+10
Tensdo nominal de operagéo para conexao dentro do delta \ 200 ... 460 CA 400 ... 600 CA 400 ... 600 CA
Tolerancia % -15/+10 -15/+10 -15/+10
Tenséo de bloqueio maxima tiristor v 1400 1800 1800
Frequéncia nominal Hz 50...60
Tolerancia % +10
Operagao continua a 40 °C (% de /) % 115
Carga minima (% da corrente de motor ajustada /) % 8
Comprimento max. de condutor entre a chave de partida suave e o motor m 5002
Altitude de instalagdo permitida m 5000 (derating a partir de 1000, ver curvas caract.); acima, mediante consulta
Posicao de instalagdo permitida ¥
e tipo de instalagéo (instalagao individual) . . 205 ZZ’E g <\1©3 5/> ® =5mm (202in)
'//’_h\ \ _':}g @ @‘ ® 275mm (2 3in)
| 2 y4 6
b =12 o ©2100mm(=4in)
T
Temperatura ambiente permitida
Operagéo °C 0 ... +60; (derating a partir de +40)
Armazenamento °C -25...+80

Grau de protegao

1P00

3 Na projegao deve ser levada em consideragao a queda da tens&o no condutor do motor até a conexao do motor. Caso necessario, a chave de partida suave deve ser dimensionada
correspondentemente maior em relagéo a tens&o nominal de operagédo ou a corrente nominal de operag&o.

3RW44..-BC.4 3RW44..-.BC.5 3RW44..-.BC.6
Tenséao de isolamento nominal U; 460 V 600 V 690 V
Tenséao de impulso nominal Uimp 6 kV

Dispositivo de partida suave 3RW44
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Dados técnicos gerais

11.3 Dados técnicos

Tipo 3RW44 22 3RW44 23 3RW44 24 3RW44 25 3RW44 26 3RW44 27
Eletronica da unidade de poténcia
Corrente nominal de operagéo /. 29 36 47 57 Ik 9

Capacidade de carga da corrente nominal de operagao /,
+ conforme IEC e UL/ CSA 7, em montagem individual, CA-53a

- a40/50/60 °C A 29/26/23 36/32/29 47 /42137 57151/45 77168 /59 93/82/72
Corrente nominal de motor minima ajustavel /y para o contator de
sobrecarga do motor A 5 7 9 11 15 18
Poténcia dissipada
+ Corrente nominal de operag&o continua apés a partida (40 /50 /60 °C) aprox. W 8/75/7 10/9/85 32./31129 36/34/31 45141137 55/51/47
+ Na partida com limitag&o de corrente ajustada em 350 % / (40/50/60 °C) W  400/345/290 470/410/355 600/515/440 725/630/525 940/790/660 1160/980 /830

Corrente nominal de motor permitida e partidas por hora
* Em partida normal (CLASS 5)

- Corrente nominal do motor IMQ), tempo de aceleragédo 5 s A 29/26123 36/32,5/29 47142137 57151145 77168159 93/82/72
- Partidas por hora® 1h 41 34 41 4 #“ 4
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragéo 10 s A 29/26/23 36/32,5/29 47142137 57151/45 77168159 93/82172
- Partidas por hora® 1h 20 15 20 20 20 20

* Em partida normal (CLASS 10)
- Corrente nominal do motor /), tempo de acelerago 10's A 29/26/23 36/32,51/29 47142137 57151/45 77168 /59 93/82/72
- Partidas por hora® 1h 20 15 20 20 20 20
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragéo 20 s A 29/26/23 36/325/29 47142137 57 151145 77168 /59 93/82/72
- Partidas por hora® 1h 10 6 10 10 8 8

* Em partida normal (CLASS 15)
- Corrente nominal do motor /), tempo de aceleragao 15 s A 29/26/23 36/325/29 47142137 57151145 77168159 93/82/72
- Partidas por hora® 1h 13 9 13 13 13 13
- Corrente nominal do motor /Mz)’ tempo de aceleragéo 30 s A 29126123 36/32,5/29 47142137 57151145 77168159 93/82172
- Partidas por hora® 1h 6 4 6 6 6 6

* Em partida pesada (CLASS 20)
- Corrente nominal do motor /7, tempo de aceleragao 20 s A 29/26/23 36/325/29 4714237 57151/45 77168 /59 88/80/72
- Partidas por hora® 1h 10 6 10 10 10 10
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragéo 40 s A 29/26/23 36/32,5/29 47142137 57151145 77168 /59 88/80/72
- Partidas por hora®) 1h 4 2 4 5 18 08

* Em partida muito pesada (CLASS 30)
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 30 s A 29/26123 36/325/29 47142137 57151/45 65/60/54 77170/63
- Partidas por hora® 1 6 4 6 6 6 6
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 60 s A 29/26/23  36/325/29 47142137 57/51/45 65/60/54  77/70/63
- Partidas por hora®) th 18 08 Bi8 1,5 2 1

1) Nao é exigida medigao a 60 °C conforme UL/CSA.
2) Limitag&o de corrente na chave de partida suave ajustada a 350 % /y;; duragéo de ativagdo ED = 70 %. Corrente nominal de motor méxima ajustavel /;, dependente do ajuste CLASS.

3) Em operagéo de fases alternadas S4 com durag&o de ativagéo ED = 70 %, T,,=40/50 /60 °C, montagem individual vertical. As frequéncias de manobras indicadas néo sao vélidas para
0 modo automatico.
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11.3 Dados técnicos

Tipo 3RW44 34 3RW44 35 3RW44 36
Corrente nominal de operagao /o 13 134 162
Capacidade de carga da corrente nominal de operagéo /,
« conforme IEC e UL/CSA V), em montagem individual, CA-53a
- a40°C A 113 134 162
- ab0°C A 100 17 145
- a60°C A 88 100 125
Corrente nominal de motor minima ajustavel /y
para a protegao contra sobrecarga do motor A 2 26 32
Poténcia dissipada
+ Corrente nominal de operag&o continua apés a partida (40 / 50 / 60 °C) aprox. w 64 /58 /53 76167 /58 95/83/71
+ Na partida com limitagéo de corrente ajustada em 350 % /yy (40 /50 /60 °C) w 1350/ 1140/ 970 1700/ 1400/ 1140 2460/ 1980/ 1620
Corrente nominal de motor permitida e partidas por hora
* Em partida normal (CLASS 5)
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 5 s A 113/100/88 134 /117 /100 162/ 145/ 125
- Partidas por hora® 1h 4 39 4
- Corrente nominal do motor /Mz)’ tempo de aceleragdo 10's A 113/100/88 134 /117 / 100 162/ 145/ 125
- Partidas por hora® 1/h 20 15 20
* Em partida normal (CLASS 10)
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 10's A 113/100/88 134/117 /100 162/ 145/ 125
- Partidas por hora® 1/ 20 15 20
- Corrente nominal do motor %, tempo de acelerago 20 s A 113/100/88 134 /117 /100 162/ 145/ 125
- Partidas por hora® 1/h 9 6 i
* Em partida normal (CLASS 15)
- Corrente nominal do motor /MZ), tempo de aceleragdo 15 s A 113/100/88 134 /117 /100 162/ 145/ 125
- Partidas por hora® 1/ 13 9 12
- Corrente nominal do motor IMQ), tempo de aceleragdo 30 s A 113/100/88 134 /117 /100 162/ 145/ 125
- Partidas por hora®) 1/h 6 6 1
* Em partida pesada (CLASS 20)
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 20 s A 106 /97 /88 125/ 113 /100 1471134/ 122
- Partidas por hora® 1/h 9 9 10
- Corrente nominal do motor IMQ), tempo de aceleragdo 40 s A 106 /97 /88 125/ 113 /100 1471134 /122
- Partidas por hora® 1/ 15 2 1
* Em partida muito pesada (CLASS 30)
- Corrente nominal do motor IMQ), tempo de aceleragdo 30 s A 91/84/76 110/ 100/ 90 120/ 110/ 100
- Partidas por hora?) 1/h 6 6 6
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragao 60 s A 91/84/76 110/100/90 120/ 110/ 100
- Partidas por hora® 1/h 2 2 2

1) Né&o é exigida medigéo a 60 °C conforme UL/CSA.

2) Limitag&o de corrente na chave de partida suave ajustada a 350 % ly;; duragao de ativagdo ED =70 %.

Corrente nominal de motor maxima ajustavel /y;, dependente do ajuste CLASS.

3) Em operagéo de fases alternadas S4 com duragéo de ativagdo ED = 70 %, T, = 40/50/60 °C, montagem individual vertical. As frequéncias de manobras indicadas n&o sao validas para o

modo automatico.
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Tipo 3RW44 43 3RW44 44 3RW44 45 3RW44 46 3RW44 47
Eletronica da unidade de poténcia
Corrente nominal de operagéo /, 203 250 313 356 432
Capacidade de carga da corrente nominal de operagéo /,
+ conforme IEC e UL/ CSA "), em montagem individual, CA-53a
- a40°C A 203 250 313 356 432
- ab0°C A 180 215 280 315 385
- a60°C A 156 185 250 280 335
Corrente nominal de motor minima ajustavel Iy
para a protegao contra sobrecarga do motor A 40 50 62 7 86
Poténcia dissipada
+ Corrente nominal de operagéo continua apos a partida (40 /50 / 60 °C)
aprox. 89/81/73 110/94 /83 145/ 126/ 110 17411471126 232/194/159
+ Na partida com limitag&o de corrente ajustada em 350 % /(40 /50 /60 °C) W~ 3350/2600/2150 4000/2900/2350 4470/4000/3400 5350/4050/3500 5860 /5020 / 4200
Corrente nominal de motor permitida e partidas por hora
* Em partida normal (CLASS 5)
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 5's A 203/180/156 250/215/185 313/280/250 356/315/280 432/385/335
- Partidas por hora® 1h 41 4 4 41 39
- Corrente nominal do motor /Mz)’ tempo de aceleragéo 10 s A 203/180/ 156 250/215/185 313/280 /250 356 /315/280 432385/ 335
- Partidas por hora® 1h 20 20 19 17 16
* Em partida normal (CLASS 10)
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 10's A 203/180/156 250/215/185 313/280 /250 356/315/280 432/385/335
- Partidas por hora® 1h 20 20 19 17 16
- Corrente nominal do motor /Mz)’ tempo de aceleragéo 20 s A 203/180/ 156 250/215/185 313/280 /250 356 /315/280 432385/ 335
- Partidas por hora® 1h 9 10 6 4 5
* Em partida normal (CLASS 15)
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 15's A 203/180/156 240/215/185 313/280 /250 325/295 /265 402 /385 /335
- Partidas por hora® 1h 13 13 10 13 11
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragéo 30 s A 203/180/ 156 240/215/185 313/280 /250 325/295/265 402 /385 /335
- Partidas por hora® 1h 3 6 1 2 1
* Em partida pesada (CLASS 20)
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragéo 20 s A 195/175/ 155 215/195/180 27512431221 285/263 /240 356 /326 /295
- Partidas por hora® 1h 10 10 10 10 10
- Corrente nominal do motor y?), tempo de aceleragao 40 s A 195/ 175/ 155 215/195/180 2751243 1 221 285/263 /240 356 /326 / 295
- Partidas por hora® ih 1 5| 1 8] 1
¢ Em partida muito pesada (CLASS 30)
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 30 s A 162/148 /134 180/165/150 220/201/182 24012231202 285/260 /235
- Partidas por hora® 1h 6 6 6 6 6
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 60 s A 162/ 148 /134 180/ 165/ 150 220/201/182 240/223/202 285/260 /235
- Partidas por hora® 1h 3 3 3 2 1

1) Né&o é exigida medig&o a 60 °C conforme UL/CSA.

2) Limitag&o de corrente na chave de partida suave ajustada a 350 % /y;; duragéo de ativagao ED =70 %.
Corrente nominal de motor méxima ajustével /;, dependente do ajuste CLASS.

3) Em operag&o de fases alternadas S4 com durag&o de ativagdo ED =70 %, T, = 40/50/60 °C, montagem individual vertical. As frequéncias de manobras indicadas n&o sé&o vélidas para o

modo automatico.
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Tipo 3RW44 53 3RW4454 3RW4455 3RW4456 3RW4457 3RW4458 3RW4465 3RW44 66

Eletronica da unidade de poténcia

Capacidade de carga da corrente nominal de operagéo /,

+ conforme IEC e UL/ CSA ), em montagem individual, CA-53a,a40°C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
+ conforme IEC e UL/ CSA "), em montagem individual, CA-53a,250°C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
« conforme IEC e UL/ CSA "), em montagem individual, CA-53a,a60°C A 438 489 551 615 693 760 880 970
Corrente inal de motor minima ajustavel /y para o contator de
sobrecarga do motor A 110 123 138 156 176 194 215 242
Poténcia dissipada
+ Corrente nominal de operagéo continua apés a aceleragéo (40 °C) aprox. W 159 186 220 214 250 270 510 630
« Corrente nominal de operag&o continua apés a aceleragéo (50 °C) aprox. W 135 156 181 176 204 215 420 510
+ Corrente nominal de operag&o continua apés a acelerago (60 °C) aprox. W 113 130 152 146 168 179 360 420
+ Na partida com limitagéo de corrente ajustada em 350 % fy (40 °C) W 7020 8100 9500 11100 13100 15000 15000 17500
+ Na partida com limitagéo de corrente ajustada em 350 % fy (50 °C) W 6111 7020 8100 9500 11000 12500 13000 15000
+ Na partida com limitagéo de corrente ajustada em 350 % fy (60 °C) W 5263 5996 7020 8100 8100 10700 11500 13000
Corrente nominal de motor permitida e partidas por hora
* Em partida normal (CLASS 5)
- Corrente nominal do motor /2, tempo de aceleragao 5's, a 40 °C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Corrente nominal do motor /2, tempo de aceleragao 5's, a 50 °C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Corrente nominal do motor /2, tempo de aceleragao 5's, a 60 °C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Partidas por hora® 1h # 41 37 33 2 17 30 20
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 10s,a40°C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdao 10s,a50°C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdao 10s,a60°C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Partidas por hora® 1h 20 20 16 13 8 5 10 6
* Em partida normal (CLASS 10)
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 10s,a40°C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 10s,a50°C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 10s,a60°C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Partidas por hora®) 1h 20 20 16 13 8 5 11 6
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 20s,240°C A 551 615 693 780 880 970 1076 1214
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 20s,a50°C A 494 551 615 693 780 850 970 1076
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 20s,a60°C A 438 489 551 615 693 760 880 970
- Partidas por hora® 1h 10 9 6 4 03 03 3 05
* Em partida normal (CLASS 15)
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 15s,a40°C A 551 615 666 723 780 821 1020 1090
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 15s5,a50°C A 494 551 615 693 710 735 950 1000
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 15s,a60°C A 438 489 551 615 650 693 850 920
- Partidas por hora® 1h 13 13 11 9 8 8 7 5
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 30s,a40°C A 551 615 666 723 780 821 1020 1090
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdao 30s,a50°C A 494 551 615 693 710 735 950 1000
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 30s,a60°C A 438 489 551 615 650 693 850 920
- Partidas por hora®) 1h 6 4 3 1 04 05 g 1
* Em partida pesada (CLASS 20)
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdao 20s,240°C A 551 591 633 670 710 740 970 1030
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 20s,a50°C A 494 551 615 634 650 685 880 940
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragdo 20s,a60°C A 438 489 551 576 590 630 810 860
- Partidas por hora® 1h 10 10 7 8 8 9 7 5
- Corrente nominal do motor IMZ’, tempo de aceleragdo 40s,a40°C A 551 591 633 670 710 740 970 1030
- Corrente nominal do motor IMZ’, tempo de aceleragdo 40s,a50°C A 494 551 615 634 650 685 880 940
- Corrente nominal do motor IMZ’, tempo de aceleragdo 40s,a60°C A 438 489 551 576 590 630 810 860
- Partidas por hora® 1h 4 2 1 1 04 1 1 1
* Em partida muito pesada (CLASS 30)
- Corrente nominal do motor IMZ’, tempo de aceleragdo 30s,a40°C A 500 525 551 575 600 630 880 920
- Corrente nominal do motor /2, tempo de aceleragao 30s,a50°C A 480 489 520 540 550 580 810 850
- Corrente nominal do motor 2, tempo de aceleragao 30s,a60°C A 438 455 480 490 500 530 740 780
- Partidas por hora?) 1h 6 6 6 6 6 6 6 6
- Corrente nominal do motor /2, tempo de aceleragao 60s,a40°C A 500 525 551 575 600 630 880 920
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragao 60s,a50°C A 480 489 520 540 550 580 810 850
- Corrente nominal do motor IMZ), tempo de aceleragao 60s,a60°C A 438 455 480 490 500 530 740 780
- Partidas por hora® 1h 2 1 1 1 15 1 1 1

1) Nao é exigida medicdo a 60 °C conforme UL / CSA.

2) Limitagao de corrente na chave de partida suave ajustada a 350 % /y;; duragéo de ativagao ED = 70 %.
Corrente nominal de motor méxima ajustavel /y;, dependente do ajuste CLASS.

3) Em ogeragtéo q?_ fases alternadas S4 com duragéo de ativagdo ED =70 %, T, =40/50/60 °C, montagem individual vertical. As frequéncias de manobras indicadas néo séo vélidas para
0 modo automatico.
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11.3 Dados técnicos

11.3.3 Dados técnicos Pecga para controle

Tipo

Eletronica de comando

Valores nominais

Tensé&o de alimentagao nominal de operagao

+ Tolerancia

Corrente nominal de alimentagao de operagéo
STANDBY

Corrente nominal de alimentagéo de comando ON
+ 3RW44 2.
+ 3RW44 3.
+ 3RW44 4.
+ 3RW44 5.
+ 3RW44 6.

Corrente maxima (partida bypass)
+ 3RW44 2.
+ 3RW44 3.
+ 3RW44 4.
+ 3RW44 5.
+ 3RW44 6.

Frequéncia nominal
+ Tolerancia

Corrente de ligacao

Borne

A1/A2/PE

%
mA

mA
mA

mA
mA

mA
mA

mA
mA

Hz
%

3RW44 ..-.BC3. 3RW44 ..-.BC4.

115 CA 230 CA
-15/+10 -15/+10
30 20

300 170
500 250
750 400
450 200
650 300
1000 500
2500 1250
6000 3000
4500 2500
4500 2500
50...60 50...60
+10 +10

<15A /300 ps

Tipo

Eletronica de comando

Entradas de comando

3RW44 ..

Pré-ajuste de fabrica

Entrada 1 IN1 Partida motor direita conjunto de parametros 1
Entrada 2 IN2 Sem agéo
Entrada 3 IN3 Sem agéo
Entrada 4 IN4 Trip Reset
Alimentagao L+/L-
+ Corrente nominal de operagao mA aprox. 10 por entrada conforme DIN 19240

Tens&o interna: 24 VV CC de alimentagéo

interna através do borne L+ em IN1 ... IN4.
+ Tensao nominal de operagéo L+ Carga méxima em L+ aprox. 55 mA

Tenséo externa: Tensao externa CC

(conforme DIN 19240) através dos bornes L~

eIN1... IN4

L- (min. 12V CC, méx. 30 V CC)

Entrada protegéo de motor via termistor
Entrada T1/T2 PTC tipo A ou Termoclique desativado
Saidas de relé (contatos auxiliares livres de potencial)
Saida 1 13/14 Duragéo de ligagao
Saida 2 23/24 Sem agéo
Saida 3 33/34 Sem agdo
Saida 4 95/96/98 Falha coletiva
Capacidade de manobra das saidas de relé
230V/CA-15 A 3a240V
24V/CC-13 A 1a24V

Protegao contra tensdes excessivas

Proteg&o contra curto-circuito

Fungdes de prote¢ao

Fungdes de protegdo do motor
Disparo no evento de

Protegao por varistor através do contato de relé
4 A classe de operagao gL/gG;
6 A rapido (fusivel ndo pertence ao escopo de fornecimento)

sobrecarga térmica do motor

Classe de disparo conforme 60947-4-1 CLASS 5/10/15/20/30 10
Sensibilidade de falha de fase % >40

Aviso de sobrecarga sim

Reset e nova disponibilizagao Manual / Automatico Manual
Possibilidade de reset apds disparo Manual / Automatico Manual
Tempo de resfriamento min. 1..30 1
Fungdes de protegdo do equipamento

Disparo no evento de sobrecarga térmica dos tiristores

Possibilidade de reset apés disparo Manual / Automatico Manual
Tempo de resfriamento min. 05

Fungdes de protegédo bypass

Disparo no evento de sobrecarga térmica dos contatos bypass

Possibilidade de reset apés disparo Manual

Tempo de resfriamento min. 1
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Tipo 3RW44 ..
Tempos de comando e parametros

Tempos de comando

Pré-ajuste de fabrica

Retardo de partida (com tens&o de comando aplicada) ms <50
Retardo de partida (modo automatico) ms <4000
Tempo para nova disponibilidade (comando de partida durante uma parada ativa) ms <100
Tempo de operagao em ponte durante falha de rede
Tens&o de alimentag&o de comando ms 100
Tempo de reagao em falha de rede
Circuito de corrente de carga ms 100
Bloqueio de reativagdo apés disparo por sobrecarga
Disparo da protegéo do motor min. ) 1
Disparo da protegéo do equipamento s 30
Possibilidades de ajuste de partida
Rampa de tenséo da tens&o inicial % 20...100 30
Controle do torque inicial de partida % 10... 100 10
Controle do limite de torque de partida % 20 ... 200 150
Tempo de partida s 0...360 20
Tempo maximo de partida s 1...1000 desativado
Valor de limitagéo de corrente % 125..550 ") 450
Tens&o de impulso % 40...100 80
Durag&o de impulso s (0)\572 desativado
Poténcia de aquecimento do motor % 1...100 20
Modo marcha lenta esquerda / direita
Fator de rotagéo em relagéo & rotagéo nominal (n = npominal/Fator) 021 7
Torque de marcha lenta % 20 ... 100 50
Possibilidades de ajuste de parada
Controle do torque de parada % 10... 100 10
Tempo de parada s 0...360 10
Torque de frenagem dinamica % 20...100 50
Torque de frenagem CC % 20...100 50
Mensagens de operagédo Verifique a tenséo

Verifique fases de rede

Pronto para operar

Partida ativa

Motor funcionando

Parada ativa

Partida de emergéncia ativa
Mensagens de aviso / erro Falta tensdo de rede

Falha de controle de fase

Queda de fase

o L1L21L3

Falta fase de carga

« T1/72/T3

Falha

+ Elemento de chaveamento 1 (tiristor) / Elemento de chaveamento 2 (tiristor) /

Elemento de chaveamento 3 (tiristor)

Memobria flash defeituosa

Tens&o de alimentagao

+ abaixo de 75 %

+ abaixo de 85 %

+ acimade 110 %

Assimetria de corrente ultrapassada

Sobrecarga do modelo térmico do motor

Limite de aviso prévio ultrapassado

* Aquecimento do motor

« reserva do tempo de disparo

Elementos de bypass defeituosos

Tenséo de rede muito elevada

Equipamento n&o identificado

Verséo nao correspondente

Faixa de medicao de corrente ultrapassada

Desligamento de protegéo elemento bypass

Faixa de corrente ultrapassada

Desligamento por blogueio do motor

Limite de corrente ultrapassado

Unidade de poténcia

* superaquecida

+ Temperatura excessiva

3RW44 22 - 3RWA4 47: 550 %
3RW44 53 - 3RW44 57: 500 % |2 O valor de referéncia depende do motor utilizado, mas em todo o caso sera
") valor max. de limite de corrente: 3RW44 58 - 3RW44 66: 450 % | menor do que o torque nominal do motor
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Tipo

Tempos de comando e parametros

Mensagens de aviso / erro (continuagao)

3RW44 ..

Pré-ajuste de fabrica

Sensor de temperatura
« Sobrecarga

* Quebra de fio

« Curto-circuito

Fuga a terra
* Detectada
* Desligamento

Rompimento de conexao no modo manual
NUmero méximo de partidas ultrapassado
Valor limite /, ultrapassado / n&o atingido

Tempo de resfriamento
* motor ativo
« Dispositivo de chaveamento ativo

Sensor do dissipador de calor
+ Quebra de fio
+ Curto-circuito

Parada rapida ativa
Dispositivo de chaveamento defeituoso
Ajuste I, / CLASS n&o permitido

Nenhum parametro externo de partida recebido

Falha PAA
Entradas de comando
Entrada 1 Motor direita conjunto de parametros 1
Entrada 2 Sem agao
Entrada 3 Sem agado
Entrada 4 Trip Reset
Possibilidades de parametrizagéo para entradas de comando 1 ... 4 Sem agéo
Modo manual local
Partida de emergéncia

marcha lenta
Parada rapida
Trip Reset

Motor direita conjunto de parametros 1
Motor esquerda conjunto de parametros 1
Motor direita conjunto de parametros 2
Motor esquerda conjunto de parametros 2 1
Motor direita conjunto de parametros 3
Motor esquerda conjunto de parametros 3 )

Saidas de relés
Saida 1
Saida 2
Saida 3
Saida 4

Possibilidades de parametrizagéo para saidas de relé 1 ... 3

Sem agéo
PAA Saida 1
PAA Saida 2

Entrada 1
Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4

Aceleragéo

Operagao / Bypass
Parada

Duragéo de ligagdo
Comando ligar o motor

Ventilador
Contator de frenagem CC

Aviso geral

Falha coletiva

Falha de bus

Falhas do equipamento
Ligar

Pronto para operar

Durag&o de ligagéo
Sem agdo

Sem agdo

Falha coletiva

Sensor de temperatura do motor

1) Parametro motor esquerda somente possivel em ligagdo com a fungéo marcha lenta.

282

desativado
Termoclique
PTC tipo A

desativado
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Protecdo do motor por termistor (PTC binario)

Resisténcia total ao frio

< 1,5 kOhm

Valor de resposta

3,4 kOhm - 3,8 kOhm

Valor de retorno

1,5 kOhm - 1,65 kOhm

Comprimentos dos cabos (simples), e segdes transversais
dos condutores

Secgao transversal:
2,5 mm?2
1,5 mm?2
0,5 mm?2

Comprimento:
250 m

150 m

50 m
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11.3.4

Seccdes transversais da conexao

Tipo 3RW44 2. 3RW44 3. 3RW44 4. 3RW44 5.
3RW44 6.
Segoes transversais de conexao
Terminais parafuso Condutor principal:
com caixa de terminal 3RT19 554G (55 kW) 3RT19 66-4G —
ponto de contato frontal -« fios finos com terminal de fio mm2 2.5 35! 16...70 70 ... 240 —
conectado + cabo flexivel sem terminal de fio mm? 4..50 16...70 70 ... 240 —
+ monofilar mm?2 2.5 %416 — — —
. + mulfilar mm? 4,70 16...70 95 ... 300 —
g + Cabo plano (quantidade x largura x espessura) mm 6x9x08 min.3x9x0,8, min.6x9x0,8 —
§ max. 6 x15,5x0,8 max. 20 x 24 x 0,5
« Condutores AWG, uni ou multifilares AWG 10...2/0 6..20 3/0 ... 600 kemil —
ponto de contato + fios finos com terminal de fio mm2 2.5 50, 16...70 120 ... 185 —
traseiro conectado + cabo flexivel sem terminal de fio mm? 10...50 16...70 1207185 =
+ monofilar mm2 25..16 — — —
. « multifilar mm?  10..70 16...70 120 ... 240 =
% + Cabo plano (quantidade x largura x espessura) mm 6x9x08 min.3x9x0,8, min.6x9x0,8 -
2 max. 6 x 15,5 x 0,8 max. 20 x 24 x 0,5
+ Condutores AWG, uni ou multifilares AWG 10...2/0 BE2/0) 250 ... 500 kemil —
os dois pontos de + fios finos com terminal de fio mm? 2x(25..35) max. 1 x50, 1x70 min. 2 x 50; =
contato conectados max. 2 x 185
+ cabo flexivel sem terminal de fio mm? 2x(4..35) max. 1x50, 1x70 min. 2 x 50; —
max. 2 x 185
5 + monofilar mm?  2x(25...16) = — —
g + multifilar mm? 2x(4..50) max. 2 x 70 min. 2x70; —
52'3 max. 2 x 240
+ Cabo plano (quantidade x largura x espessura) mm 2x(6x9x0,8) max. 2 X max. 2 X —
(6x15,5x0,8) (20 x 24 x 0,5)
+ Condutores AWG, uni ou multifilares AWG 2x(10 ... 1/0) max. 2 x 1/0 min. 2 x 2/0; —
max. 2 x 500 kemil
+ Parafusos de conexao M6 (Allen, SW4) M10 (Allen, SW4) M12 (Allen, SW5) —
- Torque de aperto Nm 4..6 10...12 20..22 =
Ibf.in 36...53 90...110 180... 195 —
Terminais parafuso Condutor principal:
com caixa de terminal — 3RT19 564G — —
ponto de contato frontal -« fios finos com terminal de fio mm2 — 16...120 — —
ou traseiro conectado  + cabo flexivel sem terminal de fio mm? — 16 ... 120 — —
« multifilar mm?  — 16 ... 120 - —
@ 8 * Cabo plano (quantidade x largura x espessura) mm — min.3x9x0,8 — -
g g max. 6 x 15,5 x 0,8
2 2« Condutores AWG, uni ou multifilares AWG — 6 ... 250 kemil — —
os dois pontos de + fios finos com terminal de fio mm? — max.1x95,1x120 — —
contato conectados + cabo flexivel sem terminal de fio mm2 — max. 1x95,1x120 — —
+ multifilar mm — méax. 2 x 120 — —
+ Cabo plano (quantidade x largura x espessura) mm - max. 2 X - —
5 (10x 15,5x0,8)
S + Condutores AWG, uni ou multifilares AWG — max. 2 x 3/0 — —
(%]
=
Terminais parafuso Condutor principal:
Sem caixa de terminais / conexao ao barramento
+ cabo flexivel com terminal olhal mm? — 16 ... 95" 50 ... 2409 50 ... 2402
+ multifilar com terminal olhal mm — 25.. 120" 70 ... 2402 70 ... 240?)
« Condutores AWG, uni ou multifilares AWG — 4 ... 250 kemil 2/0 ... 500 kemil 2/0 ... 500 kemil
+ Barramento de conexao (largura max.) mm — 17 25 60
+ Parafusos de conexao — M8 x 25 (SW13) M10 x 30 (SW17) M12 x 40
- Torque de aperto Nm — 10..14 14 .24 20..35
Ibf.in — 89..124 124 ...210 177 ... 310

1) Em conexdo de terminais tipo olhal conforme a DIN 46235, a partir de segéo transversal de condutor de 95 mm?, é necesséria a cobertura da conexao 3RT19 56-4EA1 para manter a

distancia de fase.

2) Em conexdo de terminais tipo olhal conforme a DIN 46234, a partir de seg&o transversal de condutor de 240 mm? assim como a DIN 46235, a partir de segéo transversal de condutor de
185 mm?, é necesséria a cobertura da conexao 3RT19 66-4EA1 para manter a distancia de fase.
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11.3 Dados técnicos

chave de partida suave Tipo

Segbes transversais de conexao

Condutor auxiliar (possibilidade de conexao de 1 ou 2 condutores):
Terminais parafuso

3RW44 ..

« monofilar mm? 20,832 5)
« fios finos com terminal de fio mm? 2 X050 1.5)
+ Condutores AWG

- uni ou multifilar AWG 2x(20...14)

- fios finos com terminal de fio AWG 2x(20...16)
+ Parafusos de conexao

- Torque de aperto Nm 0} 8152

Ibf.in [APN108

Terminais Cage-Clamp
« monofilar mm? 2x(0,25...15)
+ fios finos com terminal de fio mm? 2 %1025 .. 1,5)
+ Condutores AWG, uni ou multifilares AWG 2x(24 .. 16)

Dispositivo de partida suave 3RW44
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11.3 Dados técnicos

11.3.5 Compatibilidade eletromagnética
Norma Parametros
Compatibilidade eletromagnética conforme a EN 60947-4-2
Imunidade a interferéncias EMC
Descarga eletrostatica (ESD) EN 610004-2  +4 kV descarga de contato, +8 kV descarga aérea
Campos HF eletromagnéticos EN 610004-3  Faixa de frequéncia: 80 ... 1000 MHz com 80 % a 1 kHz
Nivel de severidade 3, 10 V/m
Interferéncia HF vinculada ao condutor EN 610004-6  Faixa de frequéncia: 150 kHz ... 80 MHz com 80 % a 1 kHz
Influéncia 10 V
Tensoes HF e correntes HF em condutores
+ Burst (transitorio elétrico rapido) EN 610004-4  +2 kV/5 kHz
+ Surge (onda de tens&o transitoria) EN 610004-5  +1kV linha alinha
+2 kV linha a terra
Emissao de interferéncias EMC
Intensidade de campo de interferéncia EMC EN 55011 Valor limite da classe A em 30 ... 1000 MHz
Tensao de radio interferéncia EN 55011 Valor limite da classe A em 0,15 ... 30 MHz

E necessario um filtro de supressao de interferéncias?

Grau de supresséo de interferéncias A (aplicagdes industriais)

Tipos de coordenacéao

A prescrigao DIN EN 60947-4-1 (VDE 0660, parte 102), assim como a IEC 60947-4-1,
distingue dois tipos de coordenacéao, designados por "Tipo de coordenagao 1" e "Tipo de
coordenacgao 2". Em ambos os tipos de coordenacgao, o curto-circuito a dominar é desligado
em seguranga. As diferengas encontram-se somente no grau de danificagao do aparelho

apos um curto-circuito.

Tipo de coordenagéo 1

Tipo de coordenagéo 2

ToC
1

ToC

A derivagao do consumidor sem fusivel pode ficar
inoperacional apos cada desligamento de curto-circuito.
Sé&o admissiveis danos do contator e do disparador de
sobrecarga. Para a derivagao de consumidor 3RA1 o
proéprio disjuntor alcanga sempre o tipo de coordenagéao 2.

Apds um desligamento de curto-circuito, ndo deve ocorrer
uma danificagdo do disparador de sobrecarga nem de outro
componente. A derivagdo do consumidor sem fusivel 3RA1
pode ser colocada novamente em operagdo sem que sejam
substituidos componentes. S6 é permitida a soldagem dos
contatores se estes puderem ser separados facilmente sem
uma deformagao significativa.
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11.3.6

11.3 Dados técnicos

Configuragao dos componentes Derivagao (circuito padrao)

Atribuigdo dos fusiveis

O tipo de coordenacgao segundo o qual a derivagdo do motor com dispositivo de partida
suave é montada depende dos requisitos da aplicagdo. Normalmente, € suficiente uma
construgao sem circuito de segurancga (combinacgao de disjuntor + dispositivo de partida
suave). Se for seguido o tipo de coordenacgao 2, é necessario utilizar, na derivagao do
motor, fusiveis para semicondutores.

Conexdo padrao - configuragdo sem fusiveis

Chave de partida
suave

ToC
1

Qn
Tipo

NSB0_01016a

Disjuntor)

Corrente nominal 400V +10 % Corrente nominal (atribuida)
Q1

A Tipo A

Tipo de coordenagdo 1: 3RWA44 22 e 3RW44 23: | = 42 kA; 3WR44 24 ... 3BRW44 27: | = 32 kA; BRW44 34 e 3RW44 35: | = 16 kA; 3RW44 36 ... BRW44 66: | = 65 kA

3RW4422 29 3RV2021-4EA10 32
3RW4423 36 3RV2021-4FA10 40
3RW4a424 47 3RV2031-4WA10 52
3RW4425 57 3RV2031-4JA10 65
3RW4426 77 3RV2031-4RA10 80
3RWa427 93 3RV1042-4AMA10 100
3RW4434 113 3VL1716-2DD36 160
3RW4435 134 3VL1716-2DD36 160
3RW4436 162 3VL3725-2DC36 250
3RW4443 203 3VL4731-3DC36 315
3RW4444 250 3VL4731-3DC36 315
3RW4445 313 3VL4740-3DC36 400
3RW4446 356 3VL4740-3DC36 400
3RW4447 432 3VL5750-3DC36 500
3RW4453 551 3VL6780-3SB36 800
3RW4454 615 3VL6780-3SB36 800
3RW4455 693 3VL6780-3SB36 800
3RW4456 780 3VL7710-3SB36 1000
3RW4457 880 3VL7710-3SB36 1000
3RW4458 970 3VL7712-3SB36 1250
3RW4465 1076 3VL7712-3SB36 1250
3RW4466 1214 3VL7712-3SB36 1250

1) Para a escolha dos equipamentos deve ser observada a corrente nominal do motor.
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11.3 Dados técnicos

Conexdo padrao - configuragdo com fusiveis (pura protegéo de alimentagao)

T

Q21
an
O
Chave de partida Fusivel de alimentagao, maximo Contator de rede até 400 V. Contator de frenagem”z)
suave
ToC Corrente nominal 690 V +5 % Corrente nominal Tamanho (opcional)
5 R
(atribuida)
Q11 F1 Q21 Q91 Q92
Tipo A Tipo A Tipo Tipo Tipo
Tipo de coordenagao 1% I, = 65 kA
3RW4422 29 3NA3820-6 50 00 3RT2027 3RT2526 -
3RW4423 36 3NA3822-6 63 00 3RT2028 3RT2526 -
3RW4424 47 3NA3824-6 80 00 3RT2036 3RT2535 -
3RW4425 57 3NA3830-6 100 00 3RT2037 3RT2535 -
3RW4426 77 3NA3132-6 125 1 3RT2038 3RT2024 3RT2035
3RW4427 93 3NA3136-6 160 1 3RT2046 3RT2025 3RT2036
3RW4434 113 3NA3244-6 250 2 3RT1054 3RT2027 3RT2037 B
3RW4435 134 3NA3244-6 250 2 3RT1055 3RT2036 3RT2038
3RW4436 162 3NA3365-6 500 3 3RT1056 3RT2037 3RT2038
3RW4443 203 2 x3NA3354-6 2 x355 3 3RT1064 3RT2037 3RT1054 -
3RW4444 250 2x3NA3354-6 2x355 3 3RT1065 3RT2037 3RT1055
3RW4445 313 2 x3NA3365-6 2 x500 3 3RT1075 3RT1054 3RT1056
3RW4446 356 2 x 3NA3365-6 2 x 500 3 3RT1075 3RT1054 3RT1056
3RW4447 432 2 x 3NA3365-6 2 x 500 3 3RT1076 3RT1055 3RT1064
3RW4453 551 2 x3NA3365-6 2 x500 3 3TF68 3RT1064 3RT1066 B
3RW4454 615 2 x 3NA3365-6 2 x 500 3 3TF68 3RT1064 3RT1075
3RW4455 693 2 x 3NA3365-6 2 x 500 3 3TF6E9 3RT1065 3RT1075
3RW4456 780 2 x 3NA3365-6 2 x 500 3 3TF69 3RT1065 3RT1075
3RW4457 880 2 x3NA3365-6 2 x 500 3 3RT1075 3RT1076
3RW4458 970 3 x3NA3365-6 3 x500 3 3RT1075 3RT1076
3RW4465 1076 3 x3NA3365-6 3 x500 3 3RT1075 3TF68
3RW4466 1214 3x3NA3365-6 3 x500 3 3RT1076 3TF68

1) Se for escolhida a fungéo de parada "Frenagem combinada”, ndo é necessario nenhum contator de frenagem.
Se for selecionada a fungéo de parada "Frenagem CC", é necessario usar adicionalmente um contator de frenagem (ver na tabela o tipo).
Para aplicagdes com grandes massas do volante (Jcarga > Jvotor) recomenda-se a fungao "Frenagem CC".
2) Relé auxiliar adicional K4:
LZX:RT4A4T30 (chave de partida suave 3RW44 com tensao nominal de alimentagéo de comando 230 V CA),
LZX:RT4A4S coordenagao15 (chave de partida suave 3RW44 com tensdo nominal de alimentagao de comando 115 V CA).

3) O "tipo de coordenagéo 1" refere-se a chave de partida suave em ligagédo com o 6rgéo de protegao (disjuntor/fusivel), mas néo a
outros componentes existentes na derivagéo.
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11.3 Dados técnicos

Conexdo padrao - configuragdo com fusiveis combinados 3NE1 SITOR (protegao de semicondutores e de alimentagao)

Para bases de fusiveis corretas ver o catalogo LV 1 em
"Dispositivos de chaveamento e de protecdo SENTRON para a distribuigéo de energia" —> "Seccionadores de carga”
F1 e no catalogo ET B1 em "Contatores BETA" —> "Fusiveis semicondutores SITOR"
ou sob www.siemens.com/sitor > SITOR Semiconductor Fuses
Q21
O}
2
Chave de Fusivel combinado Contator de rede até Contator de frenagem’?)
partida suave 400V
ToC Corrente Corrente nominal Tenséo Tam. (opcional)
nominal (atribuida)

Q11 Il Q21 Qo1 Q92
Tipo A Tipo A Vv Tipo Tipo Tipo
Tipo de coordenagao 29 lq = 65 kA
3RW4422 29 3NE1020-2 80 690 +5 % 00 3RT2027 3RT2526 -
3RW4423 36 3NE1020-2 80 690 +5 % 00 3RT2028 3RT2526 -
3RW4424 47 3NE1021-2 100 690 +5 % 00 3RT2036 3RT2535 -
3RW4425 57 3NE1022-2 125 690 +5 % 00 3RT2037 3RT2535 -
3RW4426 77 3NE1022-2 125 690 +5 % 00 3RT2038 3RT2024 3RT2035
3RW4427 93 3NE1224-2 160 690 +5 % 1 3RT2046 3RT2025 3RT2036
3RW4434 113 3NE1225-2 200 690 +5 % 1 3RT1054 3RT2027 3RT2037
3RW4435 134 3NE1227-2 250 690 +5 % 1 3RT1055 3RT2036 3RT2038
3RW4436 162 3NE1227-2 250 690 +5 % 1 3RT1056 3RT2037 3RT2038
3RW4443 203 3NE1230-2 315 600 +10 % 1 3RT1064 3RT2037 3RT1054 o
3RW4444 250 3NE1331-2 350 460 +10 % 2 3RT1065 3RT2037 3RT1055
3RW4445 313 3NE1333-2 450 690 +5 % 2 3RT1075 3RT1054 3RT1056
3RW4446 356 3NE1334-2 500 690 +5 % 2 3RT1075 3RT1054 3RT1056
3RW4447 432 3NE1435-2 560 690 +5 % 3 3RT1076 3RT1055 3RT1064
3RW4453 551 2x3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 3RT1064 3RT1066
3RW4454 615 2x3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF68 3RT1064 3RT1075
3RW4455 693 2x3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3TF69 3RT1065 3RT1075
3RW4456 780 2x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3TF69 3RT1065 3RT1075
3RW4457 880 2x3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3RT1075 3RT1076
3RW4458 970 2 x 3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3RT1075 3RT1076
3RW4465 1076 3x3NE1334-2 500 690 +10 % 2 3RT1075 3TF68
3RW4466 1214 3x3NE1435-2 560 690 +10 % 3 3RT1076 3TF68

1) Se for escolhida a fungéo de parada "Frenagem combinada", ndo é necessario contator de frenagem.
Se for selecionada a fungéo de parada "Frenagem CC", é necessario usar adicionalmente um contator de frenagem (ver na tabela o tipo).
Para aplicagdes com grandes massas do volante (Jgarga > Jviotor) recomenda-se a fungéo "Frenagem CC".
2) Relé auxiliar adicional K4:
LZX:RT4A4T30
(chave de partida suave 3RW44 com tenséo nominal de alimentagéo de comando 230 V CA),
LZX:RT4A4515
(chave de partida suave 3RW44 com tensao nominal de alimentagéo de comando 115 V CA).

3) O "tipo de coordenagéo 2" refere-se a chave de partida suave em ligacdo com o 6rgéo de protegéo (disjuntor/fusivel), mas néo a
outros componentes existentes na derivag&o.
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Conexao padréo - configuragdo com fusivel de protegdo de semicondutores SITOR 3NE ou 3NC
(protegéo de semicondutores por fusivel, protegao de alimentag&o e sobrecarga através de disjuntores)

NSB0_01019a

Para bases de fusiveis corretas ver o catélogo LV 1 em
"Dispositivos de chaveamento e de protegdo SENTRON para a distribuigao

F1 de energia" —> "Seccionadores de carga" e no catalogo ET B1 em
"Contatores BETA" —> "Fusiveis semicondutores SITOR"
Q21 ou sob www.siemens.com/sitor > SITOR Semiconductor Fuses

F3 "

at1 | 4¢-|

NSB0_01479a

Chave de Fusivel de protecdo de semicondutores minimo Fusivel de protecao de semicondutores
partida suave (cilindro)
5 Corrente 690V +10% Corrente nominal ~ Tam. Corrente nominal ~ Tam.
nominal (atribuida) (atribuida)
Q11 F3 F3
Tipo A Tipo A Tipo A
Tipo de coordenagéo 2'): |, = 65 kA
3RW44 22 29 3NE4 120 80 0 3NC2 280 80 22 x 58
3RW44 23 36 3NE4 121 100 0 3NC2200 100 22 x 58
3RW44 24 47 3NE4 121 100 0 3NC2200 100 22 x 58
3RW44 25 57 3NE4 122 125 0
3RW44 26 77 3NE4 124 160 0
3RW44 27 93 3NE3 224 160 1
3RW44 34 13 3NE3 225 200 1
3RW44 35 134 3NE3 225 200 1
3RW44 36 162 3NE3 227 250 1
3RW44 43 203 3NE3 230-0B 315 1
3RW44 44 250 3NE3 230-0B 315 1
3RW44 45 313 3NE3 233 450 1
3RW44 46 356 3NE3 333 450 2
3RW44 47 432 3NE3 335 560 2
3RW44 53 551 2 x 3NE3 335 560 2
3RW44 54 615 2 x 3NE3 335 560 2
3RW44 55 693 2 x 3NE3 335 560 2
3RW44 56 780 2 x 3NE3 336 630 2
3RW44 57 880 2 x 3NE3 336 630 2
3RW44 58 970 2 x 3NE3 336 630 2
3RW44 65 1076 2x3NE3340-8 900 2
3RW44 66 1214 2x3NE3340-8 900 2

1) O "tipo de coordenag&o 2" refere-se a chave de partida suave em ligagédo com o 6rgéo de protegéo (disjuntor/fusivel), mas ndo a

outros componentes existentes na derivagao.
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Chave de Contator de rede até Contator de frenagem?) Disjuntor Fusivel de alimentago, maximo
partida 400V
suave

15 Corrente (opcional) 400V +10 % Corrente 690 V +5 % Corrente Tam.

nominal nominal nominal

Q11 Q21 Q91 Q92 Q1 (atribuida) F1 (atribuida)
Tipo A Tipo Tipo Tipo Tipo A Tipo A
Tipo de coordenagédo 29); Iy =65kA
3RW4422 29 3RT2027 3RT2526 - 3RV2021-4EA10 32 3NA3820-6 50 00
3RW4423 36 3RT2028 3RT2526 - 3RV2021-4FA10 40 3NA3822-6 63 00
3RW4424 47 3RT2036 3RT2535 - 3RV2031-4WA10 52 3NA3824-6 80 00
3RW4425 57 3RT2037 3RT2535 - 3RV2031-4JA10 65 3NA3830-6 100 00
3RW4426 77 3RT2038 3RT2024 3RT2035 3RV2031-4RA10 80 3NA3132-6 125 1
3RW4427 93 3RT2046 3RT2025 3RT2036 3RV1042-4MA10 100 3NA3136-6 160 1
'3RW4434 113 3RT1054 3RT2027 3RT2037 3VL1716 160 3NA3244-6 250 2
3RW4435 134 3RT1055 3RT2036 3RT2038 3VL1716 160 3NA3244-6 250 2
3RW4436 162 3RT1056 3RT2037 3RT2038 3VL3725 250 3NA3365-6 500 3
3RW4443 203 3RT1064 3RT2037 3RT1054 3VL4731 315 2x 3NA3354-6 2x355 3
3RW4444 250 3RT1065 3RT2037 3RT1055 3VL4731 315 2x 3NA3354-6 2x355 3
3RW4445 313 3RT1075 3RT1054 3RT1056 3VL4740 400 2x3NA3365-6 2 x 500 3
3RW4446 356 3RT1075 3RT1054 3RT1056 3VL4740 400 2x3NA3365-6 2 x 500 3
3RW4447 432 3RT1076 3RT1055 3RT1064 3VL5750 500 2x3NA3365-6 2 x 500 3
[3RW4453 551 3TF68 3RT1064 3RT1066 3VL6780 800 2x3NA3365-6 2 x 500 3
3RW4454 615 3TF68 3RT1064 3RT1075 3VL6780 800 2x 3NA3365-6 2 x 500 3
3RW4455 693 3TF69 3RT1065 3RT1075 3VL6780 800 2x3NA3365-6 2 x 500 3
3RW4456 780 3TF69 3RT1065 3RT1075 3VL7710 1000 2x3NA3365-6 2 x 500 3
3RW4457 880 3RT1075 3RT1076 3VL7710 1000 2x 3NA3365-6 2 x 500 3
3RW4458 970 3RT1075 3RT1076 3VL7712 1250 3x3NA3365-6 3 x 500 3
3RW4465 1076 3RT1075 3TF68 3VL7712 1250 3x3NA3365-6 3 x 500 3
3RW4466 1214 3RT1076 3TF68 3VL7712 1250 3x3NA3365-6 3 x 500 3

1) Se for escolhida a fungéo de parada "Frenagem combinada", ndo é necessario nenhum contator de frenagem.
Se for selecionada a fungéo de parada "Frenagem CC", é necessério usar adicionalmente um contator de frenagem (ver na tabela o tipo).
Para aplicagdes com grandes massas do volante (Jcarga > Jumotor) recomenda-se a fungéo "Frenagem CC".

2) Relé auxiliar adicional K4:
LZX:RT4A4T30 (chave de partida suave 3RW44 com tensao nominal de alimentagéo de comando 230 V CA),
LZX:RT4A4S15 (chave de partida suave 3RW44 com tens&o nominal de alimentagéo de comando 115 V CA).

3) O "tipo de coordenagéo 2" refere-se a chave de partida suave em ligacéo com o érgéo de protecao (disjuntor/fusivel), mas ndo a
outros componentes existentes na derivagéo.
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11.3 Dados técnicos

11.3.7

Configuragao dos componentes Derivagao (circuito de raiz cubica)

Configuragéo de conexao dentro do delta do motor com fusiveis SITOR 3NE ou 3NC (protegéo semicondutor através de fusivel, proteao de linha e de sobrecarga através de disjuntores)

——

Q1

I

0
o ow

NSB0_01596a

Para bases de fusiveis corretas ver o catalogo LV 1 em

"Dispositivos de chaveamento e de protegdo SENTRON para a distribuigdo de
energia"—> "Seccionadores de carga" e no catélogo ET B1 em "Contatores BETA" —>
"Fusiveis semicondutores SITOR"

ou sob www.siemens.com/sitor > SITOR Semiconductor Fuses

T

Q21

2 o
= )

NSB0_01597a

chave de Fusivel de protecdo de semicondutores minimo  Fusivel de prote¢ao de semicondutores
partida suave (cilindro)
ToC Corrente 690 V +10% Corrente nominal ~ Tamanho Corrente nominal Tam.
nominal (atribuida) (atribuida)
Q11 E3 E8
Tipo A Tipo A Tipo A
Tipo de coordenagéo 2"
3RW44 22 50 3NE4 120 80 0 3NC2 280 80 22 x 58
3RW44 23 62 3NE4 121 100 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 24 81 3NE4 121 100 0 3NC2 200 100 22 x 58
3RW44 25 99 3NE4 122 125 0
3RW44 26 133 3NE4 124 160 0
3RW44 27 161 3NE3 224 160 1
3RW44 34 196 3NE3 225 200 1
3RW44 35 232 3NE3 225 200 1
3RW44 36 281 3NE3 227 250 1
3RW44 43 352 3NE3 230-0B 315 1
3RW44 44 433 3NE3 230-0B 315 1
3RW44 45 542 3NE3 233 450 1
3RW44 46 617 3NE3 333 450 2
3RW44 47 748 3NE3 335 560 2
3RW44 53 954 2 x 3NE3 335 560 2
3RW44 54 1065 2 x 3NE3 335 560 2
3RW44 55 1200 2 x 3NE3 335 560 2
3RW44 56 1351 2 x 3NE3 336 630 2
3RW44 57 1524 2 x 3NE3 336 630 2
3RW44 58 1680 2 x 3NE3 336 630 2
3RW44 65 1864 2 x 3NE3 340-8 900 2
3RW44 66 2103 2 x 3NE3 340-8 900 2
Indicagéo
No caso de se renunciar ao fusivel para semicondutores F3, o tipo de coordenagao "2" é
reduzido para o tipo de coordenacgdo "1" para o dispositivo de partida suave juntamente com
0 6rgéo de protecgao referido.
Dispositivo de partida suave 3RW44
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11.3 Dados técnicos

chave de partida Contator de rede até 400V Disjuntor Fusivel de alimentagdo, maximo
suave

5 Corrente (opcional) 400V +10 % Corrente nominal 690 V +5 % Corrente nominal Tam.

nominal (atribuida) (atribuida)

Q1 Q21 Q1 F1
Tipo A Tipo Tipo A Tipo A
Tipo de coordenagao 2"
3RW4422 50 3RT2036-1AP04 3RV1042-4KA10 75 3NA3824-6 80 00
3RW4423 62 3RT2037-1AP04 3RV1042-4LA10 90 3NA3830-6 100 00
3RW4424 81 3RT2038-1AP04 3RV1042-4MA10 100 3NA3132-6 125 1
3RW4425 99 3RT1054-1AP36 3VL2716 160 3NA3136-6 160 1
3RW4426 133 3RT1055-6AP36 3VL2716 160 3NA3240-6 200 2
3RW4427 161 3RT1056-6AP36 3VL3720 200 3NA3244-6 250 2
3RW4434 196 3RT1064-6AP36 3VL3725 250 3NA3360-6 400 3
3RW4435 232 3RT1065-6AP36 3VL4731 315 3NA3360-6 400 3
3RW4436 281 3RT1066-6AP36 3vL4740 400 2 x 3NA3360-6 2 x 400 3
3RW4443 352 3RT1075-6AP36 3VL4740 400 2 x 3NA3365-6 2 x 500 3
3RW4444 433 3RT1076-6AP36 3VL5750 500 2 x 3NA3365-6 2 x 500 3
3RW4445 542 3TF6844-0CM7 3VL5763 630 3 x 3NA3365-6 3 x 500 3
3RW4446 617 3TF6844-0CM7 3VL6780 800 3 x 3NA3365-6 3 x 500 3
3RW4447 748 3TF69 3VL6780 800 3 x 3NA3365-6 3 x 500 3
3RW4453 954 3VL7710 1000 3 x 3NA3365-6 3 x 500 3
3RW4454 1065 3VL7712 1250 3 x 3NA3365-6 3 x 500 3
3RW4455 1200 3VL8716 1600 3 x 3NA3365-6 3 x 500 3
3RW4456 1351 3VL8716 1600 3 x 3NA3372 3x630 3
3RW4457 1524 3VL8716 1600 3 x 3NA3372 3x630 3
3RW4458 1680 3wL1220 2000 2 x 3NA3480 2 x 1000 4
3RW4465 1864 3wWL1225 2500 2 x 3NA3482 2 x 1250 4
3RW4466 2103 3wWL1225 2500 2 x 3NA3482 2 x 1250 4

1) O "tipo de coordenacao 2" refere-se a chave de partida suave em ligagéo com o érgéo de protegéo (disjuntor/fusivel), mas néo a outros componentes existentes na derivagao.
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11.3 Dados técnicos

11.3.8 Acessorios

‘ Verséo | LK ‘ N° de artigo
Soft Starter ES 2007 Basic 3251313-4CC10-0YAS5 Floating
Licenga flutuante para um usuario

Software de engenharia em versao limitada funcional para
efeitos de diagndstico, software e documentagédo em CD, 3
idiomas (aleméaol/inglés/francés), comunicagao através da
interface de sistema

e Chave de licenga em pendrive USB, classe A, incl. CD | B 3Z81313-4CC10-0YAS

3ZS1313-4CC10-0YA5
¢ Download da chave de licenca, classe A, sem CD 3281313-4CE10-0YB5

Soft Starter ES 2007 Standard
Licenga flutuante para um usuario

Software de engenharia, software e documentagéo em CD,
3 idiomas (alemaol/inglés/francés), comunicagéo através da
interface de sistema

¢ Chave de licenga em pendrive USB, classe A, incl. CD | B 3Z51313-5CC10-0YAS

37S1313-5CC10-0YA5 | ® Download da chave de licenga, classe A, sem CD 3Z51313-5CE10-0YBS

Upgrade para Soft Starter ES 2006 B 3ZS1313-5CC10-0YE5

Licencga flutuante para um usuario, software de engenharia,
software e documentagdo em CD, chave de licengca em
pendrive USB, classe A, 3 idiomas (alemao/inglés/francés),
comunicagao através da interface de sistema

Powerpack para Soft Starter ES 2007 Basic B 3ZS1313-5CC10-0YD5

Licenga flutuante para um usuario, software de engenharia,
chave de licenga em pendrive USB, classe A, 3 idiomas
(alemaol/inglés/francés), comunicagao através da interface
de sistema

Servigo de atualizagdo do software 3ZS1313-5CC10-0YL5
para 1 ano com prolongamento automéatico, pressupde
versao de software atual, software de engenharia, software

e documentagao em CD, comunicagao através da interface
de sistema

Acessoério opcional

Cabo USB para PC 3UF7941-0AA00-0

para a conexao a interface Universal Serial Bus de um
PC/equipamento de programacéao, para a comunicagao
com o Soft Starter ES através da interface de sistema

3UF7941-0AA00-0 Médulo de comunicagédo opcional para 3RW44 SIRIUS

e PROFIBUS 3RW4900-0KC00

e PROFINET 3RW4900-0NCO00

Dispositivo de partida suave 3RW44
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11.3 Dados técnicos

Versao

| LK ‘ N° de artigo

Médulos de comunicagéo

3RW4900-0KC00

Médulo de comunicagdo PROFIBUS

para a integracao do dispositivo de partida suave 3RW44
na rede PROFIBUS com funcionalidade de DPV1-Slave. A
partir da verséo de firmware E04 (ou data do produto
01.05.2009) do médulo também é possivel a operagéo
DPV1 do dispositivo de partida suave em um link Y (< E04
s6 possivel operagdo DPVO0).

3RW4900-0KC00

3RW4900-0NCO00

Mdédulo de comunicagdo PROFINET

para a integracado do dispositivo de partida suave 3RW44
na rede PROFINET, utilizavel em aparelhos a partir da
versao de firmware E12

3RW4900-0NC00

Médulo de comando e de visualizagdo externo

= ==
m:!
!IIIH

3RW4900-0AC00

para a visualizagao e comando das fungdes
disponibilizadas pelo dispositivo de partida suave através
de um modulo de comando e visualizagdo montado
externamente no tipo de protecao IP54 (p. ex. na porta do
armario de distribuigao)

Cabo de ligagao

da interface do aparelho (serial) do dispositivo de partida
suave 3RW44 para o médulo de comando e de
visualizagao externo

Comprimento 0,5 m, plano

3UF7932-0AA00-0

Comprimento 0,5 m, redondo

3UF7932-0BA00-0

Comprimento 1,0 m, redondo

3UF7937-0BA00-0

Comprimento 2,5 m, redondo

3UF7933-0BA00-0

Bloco de terminal com mol

dura para o dispositivo de partida suave

e O

Bloco de terminal com moldura
(necessarias 2 unidades por aparelho)

3RW442. incluido no escopo de fornecimento
3RW443. e até 70 mm? 3RT1955-4G
e até 120 mm2 3RT1956-4G
Conexao de condutor auxiliar para 3TX7500-0A
bloco de terminal com moldura
3RW444. e até 240 mm2 (com conexdo de 3RT1966-4G
condutor aucxiliar)

Dispositivo de partida suave 3RW44
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11.3 Dados técnicos

Versao

| LK ‘ N° de artigo

Coberturas para o dispositivo de partida suave

Tampa de terminal para terminais com moldura

protecao adicional contra contato para fixagdo em terminais
com moldura (necessarias 2 unidades por aparelho)

3RW442. e 3RT1956-4EA2
3RW443.
3RwW444. 3RT1966-4EA2

——

135

3RT19.6-4EA1

Cobertura do terminal para conexao de terminal de cabo e
calhas

3RW442. e para manter as distancias de tenséo 3RT1956-4EA1
3RW443. e a protecdo contra contato
(necessarias 2 unidades por
aparelho).
3RW444. Também cabe em terminais com 3RT1966-4EA1
moldura montados

Manual do aparelho Dispositivo de partida suave 3RW44 SIRIUS

O manual do aparelho Dispositivo de partida suave 3RW44
SIRIUS
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/21772
518/pt) esté disponivel no portal Industry Online Support
para ser descarregado gratuitamente em formato PDF.

As instrucdes de funcionamento Dispositivos de partida suave 3RW442/443/444/445/446
SIRIUS (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/21189750/pt) (numero de
artigo 3Z2X1012-0RW44-0AA0) esta incluido no escopo de fornecimento do dispositivo de
partida suave ou esta disponivel — tal como o manual do aparelho — no portal Industry Online
Support para ser descarregado gratuitamente em formato PDF.
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11.3 Dados técnicos

11.3.9 Pecas de reposi¢ao

For Version DT Article No.

soft starters

Type

Fans

3RW442. and 115V AC »  3RW4936-8VX30

3RW443. 230V AC | 3RW4936-8VX40

3RW444. 115V AC > 3RW4947-8VX30
230V AC > 3RW4947-8VX40

3RW445. and 115V AC > 3RW4957-8VX30

3RW446. 1 230V AC > 3RW4957-8VX40

3RW446.2) 115 VAC > 3RW4966-8VX30
230V AC »  3RW4966-8VX40

1) 3RW446. mounting on output side.
2 For mounting on front side.

Indicagéo
3RW4422 e 3RW4423

Nos dispositivos de partida suave 3RW4422 e 3RW4423 prescinde-se da utilizagao de
ventiladores. Os aparelhos estdo concebidos para permitir uma convecgao natural.
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11.4 Curvas caracteristicas de disparo

11.4 Curvas caracteristicas de disparo
11.4.1 Curvas caracteristicas de disparo da prote¢cdo do motor: 3RW44 com simetria
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11.4 Curvas caracteristicas de disparo

11.4.2 Curvas caracteristicas de disparo da protegdo do motor: 3RW44 com
assimetria
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11.5 Desenhos dimensionais

11.5 Desenhos dimensionais
11.5.1 Desenhos dimensionais
q f i
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Esquema 11-1
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3RW44 2, 3RW44 3, 3RW44 4

——
———
—
——
——3
— i
——
———
—3

————
———
——3
——
———

NSB0_01493a

P

3RW44 2 3RW44 3 3RW44 4
a 180 mm (7.09 in) 180 mm (7.09 in) 210 mm (8.27 in)
b 170 mm (6.69 in) 170 mm (6.69 in) 210 mm (8.27 in)
c 37 mm (1.46 in) 37 mm (1.46 in) 48 mm (1.89 in)
d 11 mm (0.43 in) 17 mm (0.67 in) 25 mm (0.98 in)
e 167 mm (6.57 in) 167 mm (6.57 in) 190 mm (7.48 in)
f 100 mm (3.94 in) 100 mm (3.94 in) 140 mm (5.51 in)
g 240 mm (9.45 in) 240 mm (9.45 in) 269 mm (10.59 in)
h 270 mm (10.63 in) 270 mm (10.63 in) 298 mm (11.73 in)
i 174 mm (6.85 in) 174 mm (6.85 in) 205 mm (8.07 in)
k 148 mm (5.83 in) 148 mm (5.83 in) 166 mm (6.54 in)
| 7,5 mm (0.30 in) 7,5 mm (0.30 in) 16 mm (0.63 in)
m 153 mm (6.02 in) 153 mm (6.02 in) 166 mm (6.54 in)
n 7 mm (0.28 in) 7 mm (0.28 in) 9 mm (0.35 in)
o) 184 mm (7.24 in) 198 mm (7.80 in) 230 mm (9.06 in)
p 6,6 mm (0.26 in) 9 mm (0.35 in) 11 mm (0.43 in)
q M6 10 Nm (89 Ibf.in) M6 10 Nm (89 Ibf.in) M8 15 Nm (134 Ibf.in)
r 10 mm (0.39 in) 10 mm (0.39 in) 10 mm (0.39 in)
Peso 6,5 kg 7,9 kg 11,5 kg
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11.5 Desenhos dimensionais
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11.5 Desenhos dimensionais

3RW44 5 3RW44 6

a 76 mm (3 in) 85 mm (3.35in)

b 40 mm (1.6 in) 50 mm (1.97 in)

c 14 mm (0.6 in) 14 mm (0.6 in)

d 20 mm (0.8 in) -

e 15,5 mm (0.7 in) -

f 638,5 mm (25.2 in) 667 mm (26.3 in)
g 590 mm (9.45 in) 660 mm (26 in)

h - 160 mm (6.3 in)

i 44 mm (1.8 in) 37,5 mm (1.48 in)
k 470mm (18 in) 535 mm (21 in)

I 510 mm (20 in) 576 mm (22.7 in)
m 16,5 mm (0.7 in) 16,5 mm (0.7 in)

n 105 mm (4.1 in) 103 mm (4.06 in)
o] 253 mm (10 in) 251 mm (9.88 in)
p 623 mm (24.6 in) 693 mm (27.3 in)
q - 43,5 mm (1.71 in)
r - 40 mm (1.6 in)

s - 20 mm (0.78 in)

t 249 mm (9.8 in) 249 mm (9.8 in)

u 162 mm (6.4 in) 162 mm (6.4 in)

\ 152 mm (5.9 in) 151,4 mm (5.96 in)
w - 123 mm (4.84 in)
ad 290 mm 290 mm

Peso 50,0 kg 78,0 kg

Dispositivo de partida suave 3RW44
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11.5 Desenhos dimensionais
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Esquema 11-3 3RW44 6

3RW44 5 3RW44 6
X 290 mm (11.4 in) 289,5 mm (11.4 in)
y 147 mm (5.7 in) 175 mm (6.9 in)
z 173 mm (6.9 in) 173 mm (6.8 in)
aa 195 mm (7.7 in) -
ab 118 mm (4.6 in) 118 mm (4.65 in)
ac 261 mm (10.2 in) 261 mm (10.28 in)
ad 290 mm (11.51in) 290 mm (11.42 in)
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11.5 Desenhos dimensionais
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Einbauausschnitt fiir externes Anzeige- und Bedienmodul 3RW49 00-0AC00

Esquema 11-4  Modulo de comando e de visualizagdo externo 3RW49 00-0AC00
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Anexo

Dados para a execugao de projetos

1. Dados do motor

Motor Siemens?

Poténcia nominal: kW
Tenséo atribuida: \%
Frequéncia de rede: Hz
Corrente nominal: A
Corrente de partida: A
Velocidade nominal: rpm
Torque nominal do motor: Nm
Torque maximo: Nm
Torque de inércia de massa: kg*m2

Curva caracteristica da velocidade/curva caracteristica do torque

(As distancias das rotagdes nos pares de valores ndo precisam ser iguais)

nm 1/m "eyn"
Mwm %

Curva caracteristica da velocidade/curva caracteristica da corrente

(As distancias das rotagdes nos pares de valores nao precisam ser iguais)

nm 1/m "Neyn”
Im %
2. Dados da carga
Tipo de carga (por ex. bomba, moinho, ...):
Velocidade nominal: rpm
Torque nominal do motor ou poténcia nominal Nm ou kW
Torque de inércia de massa (em relagdo a carga) kg*m2
Torque de inércia de massa (em relagdo ao motor) kg*m2
Curva caracteristica da velocidade/curva caracteristica do torque
(As distancias das rotagdes nos pares de valores ndo precisam ser iguais)
n. 1/m "eyn"

ML %
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3. Condigoes de arranque

Frequéncia do arranque

Arranques

Ciclo de
operagao:

Tempo de inicializagao

Tempo de operagao

Tempo de pausa

Tempo de inércia

Temperatura ambiente

°C

sim

Limitagcao da corrente de partida? a

Limitagao do torque de aceleragao? a

Tempo de arranque maximo? a

4. Dados pessoais

o g o] (=Y PSR

[T o= T =1 0 4 1= | (o R

[ = R
L8 =1 R [ Y= |

= 113
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Indice

A

Ajuste CLASS, 143, 145,/155
Altura de montagem, 27
Aplicagdes, 125,130
Aquecimento do motor,| 134/ 144
Areas de aplicacéo, 19

arquivo GSD,|173

Assimetria, 144

Autoprotec¢ao do aparelho, 147

B
Blocos de dados, 199

C

Capacitor, 43

CLASS 10,22, 145

CLASS 10A, 145

Classe de desativagao, 143,144
CLP, 34,1155, 155,/196,/200, 200, 210
Conjuntos de parametros, 125
Corrente de partida,|14

Critérios de selecao, 19

D

Detecgao de inicializagéo, 127,/129//133/ 134
deteccéo interna de inicializagao, 127,/129
Diagnéstico, 149

Dificuldade da partida,|22

Diminuir a corrente de partida, 15

Display, ver Médulo de comando e de observagao, 21
Disposi¢des dos bytes,|199

Duragao da conexao, 26

E

Elemento de contato, 34
Elemento de separagéo,|34
Excesso de temperatura, 154
Execugéao de projetos, 21
Exemplos de utilizagao, 22
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F

Falta contra a terra, 154

Fator de velocidade de rotagdo de marcha lenta, 141
Frenagem combinada, 139

Frenagem de tensao continua, 138/140

Frequéncia de ligagao, 26

Funcao de protecdo do motor, 143

Fusiveis SITOR, 41

Fusivel para semicondutores, 41,147

Fusivel para semicondutores SITOR,|147

G
Golpe de ariete, 137

Impulso de partida, 130
Indicador de arraste,|196
Interface de PC, |21

L

Limiar de alarme, 144
Limitacao de corrente, 133

M

Mensagens,| 149

Modo de operagéao por impulsos:,|145

Médulo de comando e de observacgao, ver Display, 21
Maodulo de comunicagao PROFIBUS DP, 151,152,
157,160,/160,/164/ 165, 166, 168,171,/175/176, 176
Motores trifasicos,| 144

P

Parada da bomba, 136,/137
parada livre,| 136
Partida,|18, 19

Partida dificil,| 25

Profibus, 51

Projetar com GSD,|173
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Protecéo contra sobrecarga do motor, 143 Vv

Prote¢do em caso de tensao zero, 146 Valor de limitagao de corrente, 132

Valor limite de assimetria, 144

Q Valor limite de assimetria de corrente, 144
Valores limite de corrente, 143
Queda de fase, 151 Variantes de tensao de comando, 44

Velocidade nominal, 141

R

Rampa de tensao,| 126, 128
Regulacao basica de fabrica criada, 28
Regulagem do torque,|128

S

Sensor de temperatura, 146
SITOR, 41//147
Software,|21//51

T

Tamanho da estrutura

3RW44 2., 44

3RW44 3., 45

3RW44 4., 45
Técnica de conexao parafusada, 44
Técnica de ligagao por mola, 44
Temperatura ambiente, 27
Tempo de arranque,|126//129
tempo de arranque maximo, 126
Tempo de inércia, 136, 139,/ 140,/140
Tempo de partida, 131
Tempo de pausa,| 145/ 145
Tensao de alimentacao,|152
Tenséao de partida,| 126
Tensao transitoria de partida, 130
Termistores PTC, 146
Thermoclick, 146
Tipo de protegao,|32
Tipos de inércia, 135
Torque,|15,/126/ 128,130
Torque de frenagem DC,|139, 140
torque de frenagem dinamico, 139
Torque de marcha lenta,|141
Torque de parada, 136
Torque de partida, 128
Torque limite, 128
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